
萇揤﹞萇霜怀

FX3U-4AD
FX3U-4AD-ADP
FX3UC-4AD

萇揤﹞萇霜怀堤

FX3U-4DA
FX3U-4DA-ADP

恲僅換覜怀

FX3U-4AD-TC-ADP
FX3U-4AD-PT-ADP

FX3U﹞FX3UC炵蹈 峚倰褫晤最諷秶

蚚誧忒聊[耀攜講諷秶]





(1)

安全方面的注意事项
(使用之前请务必阅读)

勤掛莉輛俴假蚾﹜堍俴﹜峎誘·潰脤ㄛ昢斛豝牉堐黍掛妏蚚佽隴抎眕摯坳垀衄眈壽扢掘蜇湍腔抎戮ㄛ甜淏

妏蚚﹝婓喃煦梪挍垀衄扢掘腔眭妎﹜假陓洘眕摯蛁砩岈砐綴妏蚚﹝

婓掛妏蚚佽隴抎笢ㄛ蔚迵假衄壽腔蛁砩岈砐煦峈  ﹜  謗跺撰梗﹝

 

    昫妏蚚腔趕ㄛ頗絳祡堤珋峉玸ㄛ衄褫夔竘侚厗麼氪笭夼腔錶奀﹝

    昫妏蚚腔趕ㄛ頗絳祡堤珋峉玸ㄛ衄褫夔竘笢僅夼漲麼氪夼腔錶奀˙眕摯躺楷汜昜  

    囷輓腔錶奀﹝

森俋ㄛ撈妏岆  笢暮婥腔岈砐ㄛ珩頗秪峈撿极腔錶祥肮ㄛ衄褫夔絳祡笭湮腔賦彆﹝

拸蹦闡珨笱飲暮婥賸笭猁腔囀ㄛ秪森昢斛郩忐﹝

鍚俋ㄛ剒猁腔奀緊ㄛ堤莉笢蜇湍腔妏蚚佽隴抎輛俴堐黍ㄛ垀眕邰囡悵奪ㄛ甜昢斛蔚蝠葆善郔笝妏蚚氪

腔忒笢﹝

1.设计时的注意事项

·峈賸悵痐撈妏堤珋俋窒萇埭祑都麼氪褫晤最諷秶嘟梤ㄛ淕跺炵苀珩夔假堍俴ㄛ婓俋窒扢數假隙繚﹝

瘁寀衄褫夔秪昫雄釬﹜昫怀堤竘岈嘟﹝

1)昢斛婓褫晤最諷秶腔俋窒凳膘祑都礿砦隙繚﹜悵誘隙繚﹜淏毀蛌脹眈毀雄釬腔誑坶隙繚﹜隅弇奻狟癹脹滅砦儂

迮囷腔誑坶隙繚脹﹝

2)褫晤最諷秶CPU籵徹赻淖剿髡夔潰聆堤艘藷僩隅奀堤渣脹奀ㄛ垀衄怀堤剿羲﹝鍚俋ㄛ楷汜褫晤最諷秶CPU拸楊

潰聆堤腔怀怀堤諷秶窒煦脹腔祑都奀ㄛ怀堤諷秶拸虴﹝

森奀ㄛ扢數眈壽腔俋窒隙繚睿凳傖ㄛ眕晞妏儂迮假堍俴﹝

3)換覜蚚鼎跤萇埭腔怀堤萇霜ㄛ秪儂倰眕摯孺桯耀輸腔衄拸奧祑﹝楷汜徹蛹婥奀ㄛ萇揤頗赻雄狟蔥ㄛ褫晤最諷秶

腔怀珩祥雄釬ㄛ壺森眕俋垀衄怀堤剿羲﹝

森奀ㄛ扢數眈壽腔俋窒隙繚睿凳傖ㄛ眕晞妏儂迮假堍俴﹝

4)秪峈怀堤耀輸腔樟萇﹜儒极奪﹜褫諷寡脹嘟梤ㄛ奧絳祡怀堤都ON麼氪都OFFㄛ衄涴欴腔錶堤珋﹝

勤衾迵笭湮岈嘟衄壽腔怀堤陓瘍ㄛ扢數俋窒隙繚睿凳婖ㄛ眕晞妏扢掘假堍俴﹝

·昦蔚諷秶盄睿翋隙繚麼氪雄薯盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

燭羲100mm眕奻﹝

瘁寀衄褫夔秪婑秞絳祡昫雄釬﹝

·耀攜講怀杻忷巠饜﹜杻忷髡夔耀輸奻蟀諉腔敖盄ㄛ麼氪敖萇擢腔敖脯ㄛ昢斛婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

筍岆ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

瘁寀衄褫夔秪婑秞絳祡昫雄釬﹝

·耀攜講怀堤杻忷巠饜﹜杻忷髡夔耀輸奻蟀諉腔敖盄ㄛ麼氪敖萇擢腔敖脯ㄛ昢斛婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

筍岆ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

瘁寀衄褫夔秪婑秞絳祡昫雄釬﹝

·妏蚚奀ㄛ昦勤萇埭諉諳﹜傷赽齬囥薯﹝

瘁寀衄褫夔絳祡剿盄麼氪嘟梤﹝

危险 注意

危险

注意

注意

危险 

注意



(2)

安全方面的注意事项
(使用之前请务必阅读)

2.接线时的注意事项

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴婬輛俴﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜莉囷輓﹝

·偌桽掛忒聊腔暮婥ㄛ蔚DC萇埭腔諉盄蟀諉善蚳蚚傷赽奻﹝

彆蔚AC萇埭諉善眻霜腔怀傷赽麼氪DC萇埭腔傷赽奻ㄛ頗尥輓褫晤最諷秶﹝

·昦勤諾傷赽輛俴俋窒諉盄﹝

瘁寀衄褫夔囷輓莉﹝

·勤價掛等啋腔諉華傷赽輛俴D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ﹝

筍岆祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昦賃煨藺麼氪萇盄邾裁褫晤最諷秶腔籵瑞諳囀﹝

·蚕衾婑秞腔荌砒ㄛ衄褫夔頗絳祡褫晤最諷秶昫雄釬﹝秪森郩悜眕狟砐醴﹝

ㄜ 昦蔚萇埭盄麼氪敖邧褊盄睿翋隙繚麼氪雄薯盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

瘁寀眢忳善婑秞眕摯萇覜喳僻腔荌砒﹝燭羲100mm眕奻票盄﹝

ㄜ 昢斛蔚敖邧褊盄腔敖脯婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

森俋ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·勤韁宒傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡樓馱9mm﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.22‵0.25N·m﹝

ㄜ 褊盄腔藺傷昦繞堤※盄剕§﹝

ㄜ 昦勤萇盄腔藺傷奻柈﹝

ㄜ 昦蟀諉寞隅喜渡眕俋腔萇盄ㄛ蟀諉腔萇盄腔郋盄杅珩祥猁閉徹寞隅杅講﹝

ㄜ 嘐隅萇盄奀ㄛ祥猁勤傷赽齬麼氪萇盄腔蟀諉窒煦眻諉囥薯﹝

3.启动维护时的注意事项

·籵萇奀昦揖類傷赽﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇麼氪昫雄釬﹝

·禸眕摯踡嘐傷赽ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴輛俴﹝

婓籵萇袨怓狟輛俴腔趕ㄛ衄褫夔頗絳祡揖萇﹝

·抇黍忒聊ㄛ婓喃煦假腔枑狟輛俴堍俴笢腔最唗曹載﹜秶怀堤﹜RUN/STOP脹紱釬﹝

瘁寀ㄛ蚕衾紱釬囮昫頗絳祡儂迮囷輓麼氪楷汜岈嘟﹝

·祥猁植嗣跺俋峓扢掘ㄗ晤最馱撿麼氪GOTㄘ肮奀蜊曹褫晤最諷秶笢腔最唗﹝

瘁寀衄褫夔絳祡褫晤最諷秶腔最唗囷輓ㄛ眕摯昫雄釬﹝

·昦煦賤﹜蜊婖莉﹝

瘁寀頗絳祡嘟梤﹜昫雄釬﹜鳶婐﹝

*衄壽峎党岈皊ㄛ訰戙鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗﹝

·剿羲萇埭綴婬莞蚾孺桯萇擢脹蟀諉萇擢﹝

瘁寀頗絳祡嘟梤﹜昫雄釬﹝

·莞蚾俋峓扢掘﹜髡夔孺桯啣﹜杻忷巠饜﹜孺桯耀輸奀ㄛ昢斛珂剿羲萇埭﹝

瘁寀頗絳祡嘟梤﹜昫雄釬﹝

危险 

注意

危险 

注意



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]

FX3U·FX3UC系列
用户手册[模拟量控制篇]

忒聊晤瘍 JY997D19601

萵瘍 B

晤迡爛堎 2006

        通 知
準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩FX3U-4AD/FX3UC-4AD杻忷髡夔耀輸ㄗ4籵耋耀攜講怀ㄘ腔寞跡摯諉盄﹜妏蚚源楊輛俴賸佽隴﹝

妏蚚ㄛ堐黍掛抎眕摯眈壽莉腔忒聊ㄛ婓喃煦梪挍寞跡腔枑狟淏妏蚚﹝

森俋ㄛ蔚掛忒聊冞蝠善郔笝蚚誧忒笢﹝

掛抎祥悵痐馱珛垀衄眕摯坳瞳腔妗囥ㄛ珩祥創霾妗囥﹝

森俋ㄛ勤衾秪妏蚚掛抎笢暮婥腔囀奧竘楷腔馱珛垀衄奻腔絊嗣恀枙ㄛ掛鼠侗衙祥蛹孮﹝

     2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]

使用时的请求

·掛莉岆眕珨啜馱珛峈勤砓汜莉腔籵蚚ㄛ秪森甜祥岆眕婓扡摯旯假腔扢掘麼氪炵苀笢妏蚚峈醴腔奧扢數﹜

秶婖腔﹝

·蔚掛莉蚚衾埻赽夔﹜萇薯﹜瑤諾迻紺﹜瓟谿﹜傚蚚痄雄昜极蚚腔儂麼氪炵苀脹杻忷蚚芴笢奀ㄛ憩巠蚚俶

砃掛鼠侗腔茠珛敦諳訰戙﹝

·呥掛莉岆婓旆跡腔窐講极炵狟汜莉腔ㄛ筍岆蚚衾饒虳秪掛莉腔嘟梤奧褫夔絳祡笭湮嘟梤麼岆絳祡囷囮腔扢

掘笢奀ㄛ婓炵苀笢扢离綴掘睿假髡夔﹝

使用时的请求

·Microsoft、Windows、Windows 98、Windows Millemium Edition、Windows NT、Windows 2000、Windows XP、

MS-DOS、MS以及Windows商标是美国微软公司在美国以及其它国家的注册商标。

·ESC/P是EPSON株式会社的注册商标。

·其它公司名称、产品名称都是各公司的商标或者注册商标。
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

1 前言
FX

3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项1.  前言

掛忒聊憩FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔耀攜講莉輛俴賸佽隴﹝

掛梒笢佽隴賸耀攜講諷秶腔笱濬﹜妏蚚源楊﹝

1.1   模拟量控制的概要和特点 

FX炵蹈腔耀攜講諷秶衄萇揤·萇霜怀﹜萇揤·萇霜怀堤﹜恲僅換覜怀3笱﹝

跦擂蚚芴恁寁莉﹝

壺奻扴眕俋ㄛ遜褫蚚衾跪笱跪欴腔蚚芴笢﹝

萇髒
痊萇郯

↙統蕉1.1.3

﹞FX3U-4AD-TC-ADP
﹞FX3U-4AD-PT-ADP

←恲僅換覜怀

FX3UC褫晤最諷秶

霜講數
揤薯換覜脹

﹞FX3U-4AD-ADP
﹞FX3U-4AD ﹞FX3U-4DA

﹞FX3UC-4AD

←萇揤﹞萇霜怀

↙統蕉1.1.1

﹞FX3U-4DA-ADP

←萇揤﹞萇霜怀堤

曹脹

↙統蕉1.1.2

FX3U褫晤最諷秶

1.1 模拟量控制的概要和特点



A-2

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

1 前言

1.1.1  模拟量输入控制 

植霜講數﹜揤薯換覜脹怀萇揤﹜萇霜陓瘍˙蚚褫晤最諷秶潼諷馱璃麼氪扢掘腔袨怓﹝

关于是否可以连接到可编程控制器上，参考「3章 模拟量产品的系统构成」

 FX3UC系列的模拟量输入产品

·FX3UC-4AD
→ 详细内容参考B

 FX3U系列的模拟量输入产品

·FX3U-4AD
→ 详细内容参考B

 ·FX3U-4AD-ADP
→ 详细内容参考C

 其它系列的模拟量输入产品

 ·FX2NC-4AD ·FX2N-4AD ·FX2N-5A

 ·FX2N-8AD ·FX2N-2AD ·FXON-3A

1.1.2  模拟量输出控制 

植褫晤最諷秶怀堤萇揤﹜萇霜陓瘍ㄛ蚚衾曹薹諷秶脹硌鍔笢﹝

→ 关于是否可以连接到可编程控制器上，参考「3章 模拟量产品的系统构成」

 FX3U系列的模拟量输出产品

·FX3U-4DA
→ 详细内容参考D

 ·FX3U-4DA-ADP
→ 详细内容参考E

 其它系列的模拟量输出产品

 ·FX2NC-4DA ·FX2N-2DA ·FX0N-3A

 ·FX2N-4DA ·FX2N-5A 

→ 其它模拟量输出产品的详细内容，参考各手册 

萇揤﹞萇霜 耀攜講怀
杻忷髡夔
耀輸
麼氪

杻忷巠饜

A/D蛌遙杅擂

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

蚚萇揤﹜萇霜
怀堤霜講麼氪
揤薯脹杅擂

蚚褫晤最諷秶霜講

萇揤﹞萇霜耀攜講怀堤
杻忷髡夔
耀輸
麼氪

杻忷巠饜

D/A蛌遙杅擂

植褫晤最諷秶硌隅薹
杅擂

籵徹怀腔萇揤﹜
萇霜懂蜊曹薹

曹脹

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

萇揤﹞萇霜 耀攜講怀
杻忷髡夔
耀輸
麼氪

杻忷巠饜

A/D蛌遙杅擂

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

蚚萇揤﹜萇霜
怀堤霜講麼氪
揤薯脹杅擂

蚚褫晤最諷秶霜講

萇揤﹞萇霜耀攜講怀堤
杻忷髡夔
耀輸
麼氪

杻忷巠饜

D/A蛌遙杅擂

植褫晤最諷秶硌隅薹
杅擂

籵徹怀腔萇揤﹜
萇霜懂蜊曹薹

曹脹

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

1.1 模拟量控制的概要和特点
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

1 前言
FX

3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

1.1.3  温度传感器输入控制 

峈賸植萇髒麼氪痊萇郯潰聆馱璃麼氪扢掘腔恲僅杅擂ㄛ奧妏蚚掛莉﹝

→ 关于是否可以连接到可编程控制器上，参考「3章 模拟量产品的系统构成」

 FX3U系列的温度传感器输入产品

 ·FX3U-4AD-PT-ADP
→ 详细内容参考F

 ·FX3U-4AD-TC-ADP
→ 详细内容参考G

 其它系列的温度传感器输入产品

 ·FX2N-8AD  ·FX2N-2LC

 ·FX2N-4AD-TC  ·FX2N-4AD-PT

→ 其它温度传感器输入产品的详细内容，参考各手册

恲僅杅擂
ㄗ耀攜講杅擂ㄘ

恲僅換覜
怀

杻忷髡夔
耀輸
麼氪

杻忷巠饜

恲僅杅擂
ㄗ杅趼硉ㄘ

蚚褫晤最諷秶恲僅聆隅扢掘腔恲僅

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

1.1 模拟量控制的概要和特点
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

2.  模拟量产品的介绍

2.1   模拟量产品的种类 

蚚FX褫晤最諷秶輛俴耀攜講諷秶奀ㄛ剒猁耀攜講怀怀堤莉﹝

耀攜講怀怀堤莉衄杻忷巠饜睿杻忷髡夔耀輸2笱﹝杻忷巠饜睿杻忷髡夔耀輸腔梗狟﹝

2.1.1  特殊适配器 

耀攜講杻忷巠饜妏蚚杻忷啋璃ㄛ迵褫晤最諷秶輛俴杅擂蝠遙﹝

1.FX3U可编程控制器

·蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶腔酘耜﹝

·蟀諉杻忷巠饜奀ㄛ剒猁髡夔孺桯啣﹝

·郔嗣褫眕蟀諉4怢耀攜講杻忷巠饜﹝

·妏蚚詢厒怀怀堤杻忷巠饜奀ㄛ蔚耀攜講杻忷巠饜蟀諉婓詢厒怀怀堤杻忷巠饜腔綴醱﹝

→ 关于构成的详细内容，参考可编程控制器的手册「硬件篇」

2.FX3UC可编程控制器

·蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶腔酘耜﹝

·蟀諉杻忷巠饜奀ㄛ剒猁髡夔孺桯啣﹝

·郔嗣褫眕蟀諉4怢耀攜講杻忷巠饜﹝

→ 关于构成的详细内容，参考可编程控制器的手册「硬件篇」

RD

RDA

RDB

SDA

SDB

SG

SD

FX3U-***-BD

郔嗣褫蟀諉4怢
ㄗ祥婦嬤籵陓杻忷巠饜ㄘ

FX3U褫晤最諷秶

***笢怀422﹜232﹜485﹜
CNV﹜USB笢腔砩珨跺

耀攜講
杻忷巠饜

髡夔孺桯啣

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

詢厒怀怀堤
杻忷巠饜

R D

RDA

RDB

SDA

SDB

SG

S D

FX3U-***-BD

郔嗣褫蟀諉4怢
ㄗ祥婦嬤籵陓杻忷巠饜ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶

***笢怀422﹜232﹜485﹜CNV﹜USB笢腔砩珨跺

耀攜講杻忷巠饜 髡夔孺桯啣

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

RD

RDA

RDB

SDA

SDB

SG

SD

FX3U-***-BD

郔嗣褫蟀諉4怢
ㄗ祥婦嬤籵陓杻忷巠饜ㄘ

FX3U褫晤最諷秶

***笢怀422﹜232﹜485﹜
CNV﹜USB笢腔砩珨跺

耀攜講
杻忷巠饜

髡夔孺桯啣

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

詢厒怀怀堤
杻忷巠饜

R D

RDA

RDB

SDA

SDB

SG

S D

FX3U-***-BD

郔嗣褫蟀諉4怢
ㄗ祥婦嬤籵陓杻忷巠饜ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶

***笢怀422﹜232﹜485﹜CNV﹜USB笢腔砩珨跺

耀攜講杻忷巠饜 髡夔孺桯啣

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

POWER

FX3U-4AD-ADP

2 模拟量产品的介绍

2.1 模拟量产品的种类
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
3
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3
U
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FX3U-4AD-ADP
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3
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3
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       -ADP
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3
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       -ADP
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令
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B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

2.1.2  特殊功能模块 

杻忷髡夔耀輸妏蚚遣喳湔揣ㄗBFMㄘㄛ迵褫晤最諷秶輛俴杅擂蝠遙﹝

1.FX3U可编程控制器

·蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶腔衵耜﹝

·郔嗣褫眕蟀諉8怢杻忷髡夔耀輸﹝

→ 关于构成的详细内容，参考可编程控制器的手册「硬件篇」

2.FX3UC可编程控制器

·蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶腔衵耜﹝

·蟀諉奀ㄛ剒猁FX2NC-CNV-IF麼氪FX3UC-1PS-5V﹝

·郔嗣褫眕蟀諉7怢杻忷髡夔耀輸﹝

跦擂凳傖腔秏瘧萇霜懂恁寁FX3UC-1PS-5V﹜FX2NC-CNV-IF﹝

→ 关于构成的详细内容，参考可编程控制器的手册「硬件篇」

郔嗣褫蟀諉8怢杻忷髡夔耀輸/等啋
ㄗ祥婦嬤杻忷巠饜ㄘ

FX3U褫晤最諷秶 FX3U﹜FX2N﹜FX0N耀攜講杻忷髡夔耀輸

郔嗣褫蟀諉7怢杻忷髡夔耀輸/等啋
ㄗ祥婦嬤杻忷巠饜ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶 FX3UC﹜FX2NC蚚
耀攜講杻忷髡夔耀輸

FX3UC-1PS-5V
麼氪

FX2NC-CNV-IF

FX3U﹜FX2N﹜FX0N蚚
耀攜講杻忷髡夔耀輸

郔嗣褫蟀諉8怢杻忷髡夔耀輸/等啋
ㄗ祥婦嬤杻忷巠饜ㄘ

FX3U褫晤最諷秶 FX3U﹜FX2N﹜FX0N耀攜講杻忷髡夔耀輸

郔嗣褫蟀諉7怢杻忷髡夔耀輸/等啋
ㄗ祥婦嬤杻忷巠饜ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶 FX3UC﹜FX2NC蚚
耀攜講杻忷髡夔耀輸

FX3UC-1PS-5V
麼氪

FX2NC-CNV-IF

FX3U﹜FX2N﹜FX0N蚚
耀攜講杻忷髡夔耀輸

2 模拟量产品的介绍

2.1 模拟量产品的种类
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

2.2   模拟量产品机型一览  

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶勤茼腔耀攜講怀怀堤莉狟垀尨﹝

2.2.1  特殊适配器 

型号 通道数 范围 分辨率 功能 参考

萇揤·萇霜怀

FX3U-4AD-ADP 4籵耋
萇揤ㄩDC 0V～10V 2.5mV(12弇)

萇揤·萇霜怀 褫髦磁妏蚚 C
萇霜ㄩDC 4mA～20mA 10米A(11弇)

萇揤·萇霜怀堤

FX3U-4DA-ADP 4籵耋
萇揤ㄩDC 0V～10V 2.5mV(12弇)

萇揤·萇霜怀堤 褫髦磁妏蚚 E
萇霜ㄩDC 4mA～20mA 4米A(12弇)

恲僅換覜怀

FX3U-4AD-PT-ADP 4籵耋 -50⊥～+250⊥ 0.1⊥
勤茼痊萇郯ㄗPt100ㄘ扜庌﹜貌
庌褫遙

F

FX3U-4AD-TC-ADP 4籵耋
K倰ㄩ-100⊥～+1000⊥ 0.4⊥ 勤茼萇髒K倰﹜J倰扜庌﹜貌

庌褫遙
G

J倰ㄩ-100⊥～+600⊥ 0.3⊥

2.2.2  特殊功能模块 

型号 通道数 范围 分辨率 功能 参考

萇揤·萇霜怀

FX3U-4AD↗1 4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 0.32mV(湍睫瘍16弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀褫輛

俴离/崝祔覃淕囀离粒欴髡夔
B

萇霜ㄩDC -20mA～+20mA 1.25米A(湍睫瘍15弇)

FX3UC-4AD 4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 0.32mV(湍睫瘍16弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀褫輛

俴离/崝祔覃淕囀离粒欴髡夔
B

萇霜ㄩDC -20mA～+20mA 1.25米A(湍睫瘍15弇)

FX2NC-4AD 4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V  0.32mV(湍睫瘍16弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀褫輛

俴离/崝祔覃淕囀离粒欴髡夔
↗1

萇霜ㄩDC -20mA～+20mA 1.25米A(湍睫瘍15弇)

FX2N-8AD↗2 8籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 0.63mV(湍睫瘍15弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜·萇

勷褫輛俴离/崝祔覃淕↗3囀离
粒欴髡夔

↗1
萇霜ㄩDC -20mA～+20mA 2.5米A(湍睫瘍14弇)

FX2N-4AD↗2 4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 5mV(湍睫瘍12弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀褫輛

俴离/崝祔覃淕
↗1

萇霜ㄩDC -20mA～+20mA 10米A(湍睫瘍11弇)

FX2N-2AD↗2 2籵耋
萇揤ㄩDC 0V～10V 2.5mV(12弇) 祥褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀褫

輛俴离/崝祔覃淕ㄗ怀2籵
耋籵蚚ㄘ

↗1
萇霜ㄩDC 4mA～20mA 4米A(12弇)

萇揤·萇霜怀堤

FX3U-4DA↗1 4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 0.32mV(湍睫瘍16弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀堤褫輛

俴离/崝祔覃淕
D

萇霜ㄩDC 0mA～20mA 0.63米A(15弇)

FX2NC-4DA↗2 4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 5mV(湍睫瘍12弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀堤褫輛

俴离/崝祔覃淕
↗1

萇霜ㄩDC 0mA～20mA 20米A(12弇)

FX2N-4DA↗2 4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 5mV(湍睫瘍12弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀堤褫輛

俴离/崝祔覃淕
↗1

萇霜ㄩDC 0mA～20mA 20米A(10弇)

FX2N-2DA↗2 2籵耋
萇揤ㄩDC 0V～10V 2.5mV(12弇) 褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀堤褫輛

俴离/崝祔覃淕
↗1

萇霜ㄩDC 4mA～20mA 4米A(12弇)

↗1. 統蕉跪莉腔忒聊﹝

↗2. 蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ剒猁FX2NC-CNV-IF麼氪FX3UC-1PS-5V﹝

↗3. FX2N-8AD褫渀勤萇揤怀﹜萇霜怀輛俴离/崝祔覃淕﹝

2 模拟量产品的介绍

2.2 模拟量产品机型一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

型号 通道数 范围 分辨率 功能 参考

萇揤·萇霜怀/怀堤髦磁

FX2N-5A↗1

怀4籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 0.32mV(湍睫瘍16弇)

褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜怀褫輛
俴离/崝祔覃淕囀离掀瞰髡夔

↗2
萇霜ㄩDC -20mA～+20mA 1.25米A(湍睫瘍15弇)

怀堤1籵耋
萇揤ㄩDC -10V～+10V 5mV(湍睫瘍12弇)

萇霜ㄩDC 0mA～20mA 20米A(10弇)

FX0N-3A↗1

怀2籵耋
萇揤ㄩDC 0V～10V 40mV(8弇)

怀倛宒2籵耋籵蚚﹝褫輛俴
离/崝祔覃淕ㄗ怀2籵耋籵蚚ㄘ

↗2
萇霜ㄩDC 4mA～20mA 64米A(8弇)

怀堤1籵耋
萇揤ㄩDC 0V～10V 40mV(8弇)

萇霜ㄩDC 4mA～20mA 64米A(8弇)

恲僅換覜怀

FX2N-8AD↗1 8籵耋

K倰ㄩ-100⊥～+1200⊥ 0.1⊥
褫髦磁妏蚚萇揤·萇霜·萇髒
勤茼K倰﹜J倰﹜T倰萇髒褫輛
俴扜庌﹜貌庌遙囀离粒欴髡夔

↗2J倰ㄩ-100⊥～+600⊥ 0.1⊥

T倰ㄩ-100⊥～+350⊥ 0.1⊥

FX2N-4AD-TC↗2 4籵耋
K倰ㄩ-100⊥～+1200⊥ 0.4⊥ 勤茼K倰﹜J倰萇髒褫輛俴扜

庌﹜貌庌遙
↗2

J倰ㄩ-100⊥～+600⊥ 0.3⊥

FX2N-4AD-PT↗2 4籵耋 -100⊥～+600⊥ 0.2⊥～0.3⊥
勤 茼 痊 萇 郯 ㄗ P t 1 0 0 麼 氪
JPt100ㄘ褫輛俴扜庌﹜貌庌遙

↗2

FX2N-2LC↗1 2籵耋 

測桶瞰赽

K倰ㄩ-100⊥～+1300⊥
0.1⊥麼氪1⊥ㄗ秪換

覜腔怀毓峓祥肮

奧祑ㄘ

勤茼K﹜J﹜R﹜S﹜E﹜T﹜B﹜
N﹜PL II﹜WRe5-26﹜U﹜L倰
萇髒勤茼痊萇郯ㄗPt100麼氪
JPt100ㄘ褫輛俴扜庌﹜貌庌遙
囀离粒蚚PID堍呾脹腔恲僅覃誹
髡夔囀离瑕硉剿盄潰聆髡夔
ㄗ鍚俋剒猁CT換覜﹝ㄘ

↗2

Pt100ㄩ-200⊥～+600⊥

↗1. 蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ剒猁FX2NC-CNV-IF麼氪FX3UC-1PS-5V﹝

↗2. 統蕉跪莉腔忒聊﹝

2 模拟量产品的介绍

2.2 模拟量产品机型一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

3. 模拟量产品的系统构成图

蚚凳傖芞懂佽隴FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶睿耀攜講莉腔郪磁﹝

3.1   FX3U可编程控制器 

3.1.1  特殊适配器的连接 

↗1. 蟀諉杻忷巠饜奀ㄛ剒猁FX3U-232BD﹜FX3U-485-BD﹜FX3U-422-BD﹜FX3U-USB-BD﹜FX3U-CNV-BD笢腔砩珨跺﹝

耀攜講怀
﹞ 霜講數
﹞ 揤薯換覜
﹞ 陓瘍蛌遙脹

耀攜講怀堤
﹞ 曹脹

桶尨假蚾弇离﹝
假蚾猁鍰ㄛ統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟扴忒聊﹝

↙統蕉FX3U炵蹈蚚誧忒聊[茞璃]

杻忷髡夔耀輸統蕉狟珜﹝

FX3U-***-BD↗1

韁宒傷赽齬
RD

RDA

RDB

SDA

SDB

SG

SD

FX3U炵蹈

FX3U-4AD-ADP

FX3U-4DA-ADP

FX3U-4AD-TC-ADP

FX3U-4AD-PT-ADP

韁宒傷赽齬

韁宒傷赽齬

韁宒傷赽齬

恲僅換覜怀
﹞ 萇髒
   ㄗK倰﹜J倰ㄘ

恲僅換覜怀
﹞ 痊萇郯
   ㄗPt100ㄘ

郔
嗣
褫
蟀
諉
4
怢
耀
攜
講
杻
忷
巠
饜


C C

C

A

A

A

A

A

A

B

B

B

3 模拟量产品的系统构成图

3.1 FX3U可编程控制器
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.1.2  特殊功能模块的连接 

·壽衾岆瘁褫眕蟀諉杻忷髡夔耀輸眕摯炵苀凳傖

→ 参考FX3U用户手册[硬件篇]

褫眕蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶奻腔FX2N﹜FX0N蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸狟桶垀尨﹝

FX系列 型号

FX3U蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸 FX3U-4AD﹜FX3U-4DA

FX2N蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸
FX2N-8AD﹜FX2N-4AD﹜FX2N-2AD﹜FX2N-4DA﹜FX2N-2DA﹜FX2N-5A﹜FX2N-4AD-PT﹜

FX2N-4AD-TC﹜FX2N-2LC

FX0N蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸 FX0N-3AD

郔
嗣
褫
蟀
諉
8
怢
杻
忷
髡
夔
耀
輸

B 髡夔孺桯啣ㄛ統蕉珜A 杻忷巠饜﹜

FX3U炵蹈

CA B
B CA

C

FX2N﹜FX0N
蚚杻忷髡夔耀輸

V8+

COM7
C OM6I 6 +

I 7+

V6+

V5+

C OM4
I 1 +V1+

V7+

V4+I 2+V2+

24V

POWER

2 4 -2 4 +

I 5+
COM8

COM5

COM1 COM3I 3+V3+
I 4+

I 8+

COM2

FX2N-8AD

傷赽齬

耀攜講怀

﹞ 霜講數

﹞ 揤薯換覜

﹞ 陓瘍蛌遙脹

耀攜講怀堤

﹞ 曹脹

恲僅換覜怀

﹞ 萇勷

﹞ 痊踢聆恲萇郯

ㄗPt100ㄘ

桶尨假蚾弇离﹝
假蚾猁鍰ㄛ統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟扴忒聊﹝

↙統蕉FX3U炵蹈蚚誧忒聊[茞璃]

3 模拟量产品的系统构成图

3.1 FX3U可编程控制器
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

3.2   FX3UC可编程控制器 

3.2.1  特殊适配器的连接 

↗1. 蟀諉杻忷巠饜奀ㄛ剒猁FX3U-232BD﹜FX3U-485-BD﹜FX3U-422-BD﹜FX3U-USB-BD﹜FX3U-CNV-BD笢腔砩珨跺﹝

 

郔
嗣
褫
蟀
諉
4
怢
耀
攜
講
杻
忷
巠
饜


耀攜講怀

﹞霜講數

﹞揤薯換覜

﹞陓瘍蛌遙脹

耀攜講怀堤

﹞曹脹

B C

C 杻忷髡夔耀輸﹜ D 蛌遙巠饜ㄛ統蕉狟珜﹝

FX3U-***-BD↗1

B

韁宒傷赽齬
RD

RDA

RDB

SDA

SDB

SG

SD

FX3UC炵蹈

A B
C1 D C2

A

FX3U-4AD-ADP

FX3U-4DA-ADP

FX3U-4AD-TC-ADP

FX3U-4AD-PT-ADP

韁宒傷赽齬

韁宒傷赽齬

韁宒傷赽齬

恲僅換覜怀

﹞萇髒ㄗK倰﹜J倰ㄘ

恲僅換覜怀

﹞痊萇郯

 ㄗPt100ㄘ

A

A

A

A

桶尨假蚾弇离﹝
假蚾猁鍰ㄛ統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟扴忒聊﹝

↙統蕉FX3UC炵蹈蚚誧忒聊[茞璃]

3 模拟量产品的系统构成图

3.2 FX3UC可编程控制器
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.2.2  特殊功能模块的连接 

·壽衾岆瘁褫眕蟀諉杻忷髡夔耀輸眕摯炵苀凳傖
→ 参考FX3UC用户手册[硬件篇]

·FX3UC褫晤最諷秶腔囀离DC5V萇埭講祥逋奀ㄛ妏蚚FX3UC-1PS-5Vㄗ孺桯萇埭等啋ㄘ
→ 参考FX3UC用户手册[硬件篇]

褫眕蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻腔FX2NC﹜FX2N﹜FX0N蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸狟桶垀尨﹝

FX炵蹈 倰瘍

FX3U蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸 FX3U-4AD﹜FX3U-4DA

FX2NC蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸 FX2NC-4AD﹜FX2NC-4DA

FX2N蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸
FX2N-8AD﹜FX2N-4AD﹜FX2N-2AD﹜FX2N-4DA﹜FX2N-2DA﹜FX2N-5A﹜FX2N-4AD-PT﹜

FX2N-4AD-TC﹜FX2N-2LC

FX0N蚚耀攜講杻忷髡夔耀輸 FX0N-3A

FX3UC炵蹈

C1A B
D C2

郔
嗣
褫
蟀
諉
7
怢
杻
忷
髡
夔
耀
輸

B CA D

C1

FX3UC-4AD

D

FX3UC-1PS-5V

耀攜講怀

﹞霜講數

﹞揤薯換覜

﹞陓瘍蛌遙脹

耀攜講怀堤

﹞曹脹

恲僅換覜怀

﹞萇髒

﹞痊萇郯

ㄗPt100ㄘ

韁宒傷赽齬

C1

FX2NC蚚
杻忷髡夔耀輸

韁宒傷赽齬

C1

FX3UC-4AD

韁宒傷赽齬

B 髡夔孺桯啣ㄛ統蕉珜﹝A 杻忷巠饜 ,

C1

FX2NC蚚
杻忷髡夔耀輸

韁宒傷赽齬

C2

FX3U﹜FX2N﹜FX0N蚚
杻忷髡夔耀輸

V8+

COM7
C OM6I 6 +

I 7+

V6+

V5+

C OM4
I 1 +V1+

V7+

V4+I 2+V2+

24V

POWER

2 4 -2 4 +

I 5+
COM8

COM5

COM1 COM3I 3+V3+
I 4+

I 8+

COM2

FX2N-8AD

傷赽齬

D

FX2NC-CNV-IF

C1 C2

桶尨假蚾弇离﹝
假蚾猁鍰ㄛ統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟扴忒聊﹝

↙統蕉FX3UC炵蹈蚚誧忒聊[茞璃]

麼氪

3.2   FX3UC可编程控制器 

3.2.1  特殊适配器的连接 

↗1. 蟀諉杻忷巠饜奀ㄛ剒猁FX3U-232BD﹜FX3U-485-BD﹜FX3U-422-BD﹜FX3U-USB-BD﹜FX3U-CNV-BD笢腔砩珨跺﹝

 

3 模拟量产品的系统构成图

3.2 FX3UC可编程控制器
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

4. 性能规格的比较

跪耀攜講莉腔俶夔狟垀尨﹝跦擂扢掘腔寞跡ㄛ恁寁眈睫腔莉﹝

4.1   模拟量输入 

4.1.1  FX3U-4AD-ADP、FX3UC-4AD 

规格
FX3U-4AD-ADP FX3UC-4AD

电压输入 电流输入 电压输入 电流输入

输入点数 4籵耋 4籵耋

模拟量输入

范围

DC 0V～10V

(怀萇郯 194k次)

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

DC -10V～+10V

(怀萇郯 200k次)

DC -20mA～+20mA 

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

最大绝对输入 -0.5V, +15V -2mA, +30mA ㊣15V ㊣30mA

偏置
祥褫曹載 祥褫曹載

-10V～+9V↗1, ↗2 -20mA～+17mA↗1, ↗3

增益 -9V～+10V↗1, ↗2 -17mA～+20mA↗1, ↗3

数字量输出 12 弇 媼輛秶 11弇 媼輛秶 湍睫瘍16弇 媼輛秶 湍睫瘍15弇 媼輛秶

分辨率※4 2.5mV(10V℅1/4000) 10米A(16mA℅1/1600)
0.32mV(20V℅1/64000)

2.5mV(20V℅1/8000)

1.25米A(40mA℅132000)

5米V(40mA℅1/8000)

综

合

精

度

环境温度

25±5℃

渀勤雛講最

10V㊣0.5%(㊣50mV)

渀勤雛講最

16mA㊣0.5%(㊣80米A)

渀勤雛講最

20V㊣0.3%(㊣60mV)

渀勤雛講最

40mA㊣0.5%(㊣200米A)

4mA～20mA怀眈肮

环境温度

0～55℃

渀勤雛講最

10V㊣1.0%(㊣100mV)

渀勤雛講最

16mA㊣1.0%(㊣160米A)

渀勤雛講最

20V㊣0.5%(㊣100mV)

渀勤雛講最

40mA㊣1.0%(㊣400米A)

4mA～20mA怀眈肮

A/D转换时间 200米s(藩跺堍呾笚杅擂載陔) 500米s℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅↗5

输入特性※4  

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

0萸(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸

壽﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

0

4000

10V

4080

耀攜講怀

埮
10

.2
V

04mA

1600

20mA

埮1640

耀攜講怀

埮
20

.4
m

A

﹞怀耀宒0奀

0

+32000

+10V

埮
+

10
.2

V

+32640

- 10V

埮
-1

0.
2V

-32000
-32640

﹞怀耀宒6奀

0

+16000

+20mA

-20mA

-16000

+16320

埮
+

20
.4

m
A

-16320

埮
-2

0.
4m

A

﹞怀耀宒3奀

0

16000

20mA4mA

埮16400

埮
20

.4
m

A

杅
趼
講
怀
堤

杅
趼
講
怀
堤
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4000
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4080

耀攜講怀

埮
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V
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1600
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20
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0.
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A
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A

杅
趼
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堤

杅
趼
講
怀
堤
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4000
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1600
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埮1640

耀攜講怀
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0
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4 性能规格的比较

4.1 模拟量输入
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

跪耀攜講莉腔俶夔狟垀尨﹝跦擂扢掘腔寞跡ㄛ恁寁眈睫腔莉﹝

4.1   模拟量输入 

4.1.1  FX3U-4AD-ADP、FX3UC-4AD 

规格
FX3U-4AD-ADP FX3UC-4AD

电压输入 电流输入 电压输入 电流输入

输入点数 4籵耋 4籵耋

模拟量输入

范围

DC 0V～10V

(怀萇郯 194k次)

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

DC -10V～+10V

(怀萇郯 200k次)

DC -20mA～+20mA 

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

最大绝对输入 -0.5V, +15V -2mA, +30mA ㊣15V ㊣30mA

偏置
祥褫曹載 祥褫曹載

-10V～+9V↗1, ↗2 -20mA～+17mA↗1, ↗3

增益 -9V～+10V↗1, ↗2 -17mA～+20mA↗1, ↗3

数字量输出 12 弇 媼輛秶 11弇 媼輛秶 湍睫瘍16弇 媼輛秶 湍睫瘍15弇 媼輛秶

分辨率※4 2.5mV(10V℅1/4000) 10米A(16mA℅1/1600)
0.32mV(20V℅1/64000)

2.5mV(20V℅1/8000)

1.25米A(40mA℅132000)

5米V(40mA℅1/8000)

综

合

精

度

环境温度

25±5℃

渀勤雛講最

10V㊣0.5%(㊣50mV)

渀勤雛講最

16mA㊣0.5%(㊣80米A)

渀勤雛講最

20V㊣0.3%(㊣60mV)

渀勤雛講最

40mA㊣0.5%(㊣200米A)

4mA～20mA怀眈肮

环境温度

0～55℃

渀勤雛講最

10V㊣1.0%(㊣100mV)

渀勤雛講最

16mA㊣1.0%(㊣160米A)

渀勤雛講最

20V㊣0.5%(㊣100mV)

渀勤雛講最

40mA㊣1.0%(㊣400米A)

4mA～20mA怀眈肮

A/D转换时间 200米s(藩跺堍呾笚杅擂載陔) 500米s℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅↗5

输入特性※4  

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

0萸(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸

壽﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

4 性能规格的比较

4.1 模拟量输入

4.1.2  FX3U-4AD 

规格
FX3U-4AD

电压输入 电流输入

输入点数 4籵耋

模拟量输入

范围

DC -10V～+10V

(怀萇郯 200k次)

DC -20mA～+20mA 

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

最大绝对输入 ㊣15V ㊣30mA

偏置 -10V～+9V↗1, ↗2 -20mA～+17mA↗1, ↗3

增益 -9V～+10V↗1, ↗2 -17mA～+20mA↗1, ↗3

数字量输出 湍睫瘍16弇 媼輛秶 湍睫瘍15弇 媼輛秶

分辨率※4 0.32mV(20V℅1/64000)

2.5mV(20V℅1/8000)

1.25米A(40mA℅1/32000)

5米A(40mA℅1/8000)

综

合

精

度

环境温度

25±5℃

渀勤雛講最

20V㊣0.3%(㊣60mV)

渀勤雛講最

40mA㊣0.5%(㊣200米A)

4mA～20mA怀眈肮

环境温度

0～55℃

渀勤雛講最

20V㊣0.5%(㊣100mV)

渀勤雛講最

40mA㊣1.0%(㊣400米A)

4mA～20mA怀眈肮

A/D转换时间 500米s℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅↗5

输入特性※4

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨耜數

呾萸杅﹝)

↗1. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥蜊曹﹝森俋ㄛ妏蚚眻諉珆尨耀宒奀ㄛ祥夔輛俴离/崝祔覃淕﹝

↗2. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

3mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒30mA

↗4. 妏蚚腔耀宒祥肮ㄛ煦望薹﹜怀怀堤杻俶珩祥肮﹝

↗5. 婓1跺籵耋眕奻妏蚚杅趼薦疏奀ㄛA/D蛌遙奀潔曹峈5ms℅妏蚚籵耋杅﹝
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

4.1.3  FX2NC-4AD、FX2N-8AD 

规格
FX2NC-4AD FX2N-8AD

电压输入 电流输入 电压输入 电流输入

输入点数 4籵耋 8籵耋

模拟量输入

范围

DC -10V～+10V

(怀萇郯 200k次)

DC -20mA～+20mA

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

DC -10V～+10V

(怀萇郯 200k次)

DC -20mA～+20mA

DC4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

最大绝对输入 ㊣15V ㊣30mA ㊣15V ㊣30mA

偏置 -10V～+9V↗1, ↗2 -20mA～+17mA↗1, ↗3 -10V～+9V↗1, ↗2 -20mA～+17mA↗1, ↗3

增益 -9V～+10V↗1, ↗2 -17mA～+30mA↗1, ↗3 -9V～+10V↗1, ↗2 -17mA～+30mA↗1, ↗3

数字量输出 湍睫瘍16弇 媼輛秶 湍睫瘍15弇 媼輛秶 湍睫瘍15弇 媼輛秶 湍睫瘍14弇 媼輛秶

分辨率※4 0.32mV(20V℅1/64000)

2.5mV(20V℅1/8000)

1.25米A(40mA℅1/32000)

5米A (40mA℅1/8000)

0.63mV(20V℅1/32000)

2.5mV(20V℅1/8000)

2.50米A(40mA℅1/16000)

2.00米A (40mA℅1/8000)

综

合

精

度

环境温度

25±5℃

渀勤雛講最

20V㊣0.3%(㊣60mV)

渀勤雛講最

40mA㊣0.5%(㊣200米A)

4mA～20mA怀眈肮

渀勤雛講最

20V㊣0.3%(㊣60mV)

渀勤雛講最

40mA㊣0.3%(㊣120米A)

4mA～20mA怀眈肮

环境温度

0～55℃

渀勤雛講最

20V㊣0.5%(㊣100mV)

渀勤雛講最

40mA㊣1.0%(㊣400米A)

4mA～20mA怀眈肮

渀勤雛講最

20V㊣0.5%(㊣100mV)

渀勤雛講最

40mA㊣0.5%(㊣200米A)

4mA～20mA怀眈肮

A/D转换时间 1ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅↗5 500米s℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅↗6

输入特性※4  

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

 ↗1. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥蜊曹﹝森俋ㄛ妏蚚眻諉珆尨耀宒奀ㄛ祥夔輛俴离/崝祔覃淕﹝

↗2. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

3mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒30mA

↗4. 妏蚚腔耀宒祥肮ㄛ煦望薹﹜怀怀堤杻俶珩祥肮﹝

↗5. 婓1跺籵耋眕奻妏蚚杅趼薦疏奀ㄛA/D蛌遙奀潔曹峈5ms℅妏蚚籵耋杅﹝

↗6. 妏蚚1跺籵耋眕奻腔萇勷怀奀ㄛ萇揤·萇霜怀腔蛌遙厒僅曹峈1ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅﹝
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4 性能规格的比较

4.1 模拟量输入
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
3
U-4AD

FX
3
U
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FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.1.4  FX2N-4AD、FX2N-2AD 

规格
FX2N-4AD FX2N-2AD

电压输入 电流输入 电压输入 电流输入

输入点数 4籵耋 2籵耋

模拟量输入

范围※1

DC -10V～+10V

(怀萇郯 200k次)

DC -20mA～+20mA

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

DC 0V～5V

DC 0V～10V

(怀萇郯 200k次)

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

最大绝对输入 ㊣15V ㊣32mA -0.5V, +15V -2mA, +60mA

偏置 -5V～+5V↗2, ↗3 -20mA～+20mA↗2, ↗4 杅趼硉0奀

0V～1V↗5, ↗6

杅趼硉0奀

0mA～4mA↗5, ↗6

增益 -4V～+15V↗2, ↗3 -16mA～+32mA↗2, ↗4 杅趼硉4000奀

5V～10V↗5, ↗6

杅趼硉4000奀

20mA↗5, ↗6

数字量输出 湍睫瘍12弇 媼輛秶 湍睫瘍11弇 媼輛秶 12弇 媼輛秶

分辨率 5mV (20V℅1/4000)↗2 20米A

(40mA℅1/2000) ↗2 2.5mV(10V℅1/4000) ↗6 4.00米A 

(16mA℅1/4000) ↗6

综

合

精

度

环境温度

25±5℃
ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

环境温度

0～55℃

渀勤雛講最

20V㊣1.0% (㊣200mV)

渀勤雛講最

40mA㊣1.0% (㊣400米A)

4mA～20mA怀眈肮

渀勤雛講最

10V㊣1.0% (㊣100mV)

渀勤雛講最

16mA㊣1.0% (㊣160米A)

A/D转换时间
珨啜蛌遙耀宒ㄩ15ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅

詢厒蛌遙耀宒ㄩ6ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅

2.5ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅ㄗ迵佼諷最唗肮祭雄

釬ㄘ

输入特性  

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖

勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖

勷路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

↗1. FX2N-2AD祥夔髦磁妏蚚萇揤怀睿萇霜怀﹝

↗2. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥曹﹝

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒15V

↗4. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

4mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒32mA

↗5. FX2N-2AD籵徹萇弇覃淕﹝

↗6. 覃淕离/崝祔綴ㄛ煦望薹曹趙﹝
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4.1 模拟量输入
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

4.2   模拟量输出 

4.2.1  FX3U-4DA-ADP、FX2NC-4DA 

规格
FX3U-4DA-ADP FX2NC-4DA

电压输出 电流输出 电压输出 电流输出

输出点数 4籵耋 4籵耋

模拟量输出

范围

DC 0V～10V

(俋窒蛹婥 5k～1M次)

DC 4mA～20mA

(俋窒蛹婥 500次眕狟)

DC -10V～+10V

 (俋窒蛹婥 2k～1M次)

DC 0mA～20mA

DC 4mA～20mA

(俋窒蛹婥 500次眕狟)

偏置
祥褫曹載 祥褫曹載

-5V～+5V↗1, ↗2 -20mA～+20mA↗1, ↗3

增益 -4V～+20V↗1, ↗2 -16mA～+32mA↗1, ↗3 

数字量输入 12弇 媼輛秶 湍睫瘍12弇 媼輛秶 10弇 媼輛秶

分辨率↗1 2.5mV (10V℅1/4000) 4米A (16mA℅1/4000) 5mV (20V℅1/4000) 20米A (20mA℅1/1000) 

综

合

精

度

环境温度

25±5℃

渀勤雛講最10V

㊣0.5% (㊣50mV)

渀勤雛講最16mA

㊣0.5% (㊣80米A) 

渀勤雛講最20V

㊣0.5% (㊣100mV)

渀勤雛講最20mA

㊣0.5% (㊣100米A)

4mA～20mA怀眈肮

环境温度

0～55℃

渀勤雛講最10V

㊣1.0% (㊣100mV)

渀勤雛講最16mA

㊣1.0% (㊣160米A)

渀勤雛講最20V

㊣1.0% (㊣200mV)

渀勤雛講最20mA

㊣1.0% (㊣200米A)

4mA～20mA怀眈肮

备注

俋窒蛹婥萇郯ㄗRsㄘ祥

雛5k次奀ㄛ崝樓狟扴數

呾窒煦﹝

ㄗ藩1ㄔ崝樓100mVㄘ
ㄜ 祥婦嬤蛹婥曹趙﹝ ㄜ

D/A转换时间 200米sㄗ藩跺堍呾笚載陔杅擂ㄘ 2.1msㄗ迵妏蚚腔籵耋杅拸壽﹝ㄘ

输出特性  

绝缘方式

·耀攜講怀堤窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀堤眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数
0萸(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸壽﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

↗1. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥曹﹝

↗2. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒15V

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

4mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒32mA

47 X 100
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0.9(%)
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4 性能规格的比较

4.2 模拟量输出
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项
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用
事
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4.2.2  FX2N-4DA、FX2N-2DA 

规格
FX2N-4DA FX2N-2DA

电压输出 电流输出 电压输出 电流输出

输出点数 4籵耋 2籵耋

模拟量输出

范围↗1

DC -10V～+10V

(俋窒蛹婥 2k～1M次)

DC 0mA～20mA

DC 4mA～20mA

(俋窒蛹婥 500次眕狟)

DC 0V～10V

DC 0V～5V 

(俋窒蛹婥 2k～1M次)

DC 4mA～20mA

(俋窒蛹婥 400次眕狟)

偏置 -5V～+5V↗2, ↗3 -20mA～+20mA↗2, ↗4 杅趼硉0奀

0V～1V↗5, ↗6

杅趼硉0奀

40mA↗5, ↗6

增益
15V眕狟ㄛ

崝祔ㄜ离≡1V

32mA眕狟ㄛ

崝祔ㄜ离≡4mA

杅趼硉4000奀

5V～10V↗5, ↗6

杅趼硉4000奀

20mA↗5, ↗6

数字量输出 湍睫瘍12弇 媼輛秶 10弇 媼輛秶 12弇 媼輛秶

分辨率
5mV 

(10V℅1/2000) ↗2

20米A 

(20mA℅1/1000)↗6

2.5mV

(10V℅1/4000)↗6

4米A 

(16mA℅1/4000)↗6 

综合精度

渀勤雛講最20V

㊣1.0% (㊣200mV)

渀勤雛講最20mA

㊣1.0% (㊣200米A) 

4mA～20mA怀眈肮

㊣0.1V ㊣0.16mA 

祥婦嬤蛹婥曹趙﹝ ㄜ 祥婦嬤蛹婥曹趙﹝ ㄜ

D/A转换时间 2.1msㄗ迵妏蚚腔籵耋杅拸壽﹝ㄘ
4ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅

ㄗ迵佼諷最唗肮祭雄釬ㄘ

输出特性  

彆怀13弇眕奻腔杅擂ㄛ饒繫躺腴12弇衄虴ㄛ拸

弝12弇眕奻腔 詢弇

绝缘方式

·耀攜講怀堤窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹

嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀堤眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙

路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

·耀攜講怀堤窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖

勷路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩

珨耜數呾萸杅﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

↗1. FX2N-2DA祥夔髦磁妏蚚萇揤怀堤睿萇霜怀堤﹝

↗2. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥曹﹝

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒15V

↗4. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

4mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒32mA

↗5. FX2N-2DA籵徹萇弇覃淕﹝

↗6. 覃淕离/崝祔綴ㄛ煦望薹曹趙﹝
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4.2 模拟量输出



A-18

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

4.2.3  FX3U-4DA 

规格
FX3U-4DA

电压输出 电流输出

输出点数 4籵耋

模拟量输出

范围

DC -10V～+10V

 (俋窒蛹婥 1k～1M次)

DC 0mA～20mA

DC 4mA～20mA

(俋窒蛹婥 500次眕狟)

偏置 -10V～+9V↗1, ↗2 0mA～+17mA↗1, ↗3

增益 -9V～+10V↗1, ↗2 3mA～+30mA↗1, ↗3 

数字量输入 湍睫瘍16弇 媼輛秶 15弇 媼輛秶

分辨率↗1
0.32mV (20V℅1/

64000)↗4

0.63米A (20mA℅1/

32000)↗4 

综

合

精

度

环境温度

25±5℃

渀勤雛講最20V

㊣0.3% (㊣60mV)

渀勤雛講最20mA

㊣0.3% (㊣60米A)

4mA～20mA怀眈肮

环境温度

0～55℃

渀勤雛講最20V

㊣0.5% (㊣100mV)

渀勤雛講最20mA

㊣0.5% (㊣100米A)

4mA～20mA怀眈肮

备注 祥婦嬤蛹婥曹趙﹝ ㄜ

D/A转换时间  1msㄗ迵妏蚚腔籵耋杅拸壽﹝ㄘ

输出特性

绝缘方式

·耀攜講怀堤窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀堤眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)

↗1. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥曹﹝

↗2. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒15V

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

4mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒32mA

﹞怀耀宒0奀 ﹞怀耀宒2奀
ㄗ剞盄峈耀宒1奀ㄘ

杅趼講怀

耀
攜
講
怀
堤

0
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+32000
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64
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4 性能规格的比较

4.2 模拟量输出
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.3   模拟量输入输出混合 

4.3.1  FX2N-5A 

规格
FX2N-5A

电压输入 电压输入 电压输出 电流输出

输出点数 4籵耋 1籵耋

模拟量输入输

出范围

DC -10V～+10V

DC -100mV～+100mV 

(怀萇郯 200k次)

DC -20mA～+20mA

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

DC -10V～+10V

 (俋窒蛹婥 5k～1M次)

DC 0mA～20mA

DC 4mA～20mA

(俋窒蛹婥 500次狟)

最大绝对输入 ㊣15V ㊣30mA ㄜ ㄜ

偏置

·DC -10V～+10V奀

DC -32V～+5V

·DC -100mV～+100mV奀 

DC -320mV～+50mV

-32mA～+10mA -1V～+9V 0mA～17mA

增益

·DC -10V～+10V奀

DC -5V～+32V

崝祔ㄜ离>1V

·DC -100mV～+100mV奀

-50mV～+320mV

崝祔ㄜ离>10mA

-10mA～+32mA

崝祔ㄜ离>1mA

10V眕狟ㄛ

崝祔ㄜ离≡1V

30mA眕狟ㄛ

崝祔ㄜ离≡3mA

数字量输入

输出

·DC -10V～+10V奀

湍睫瘍16弇 媼輛秶

·DC -100mV～+100mV奀

湍睫瘍12弇 媼輛秶

湍睫瘍15弇 媼輛秶 湍睫瘍12弇 媼輛秶 10弇 媼輛秶

分辨率
312.5米V(20V℅1/64000)

50米V(200mV℅1/4000)

312.5米V(20V℅1/64000)

50米V(200mV℅1/4000)
5mV(10V℅1/4000)

20米A (20mA℅1/

1000) 

综

合

精

度

环境温度

25±5℃

·DC -10V～+10V奀

渀勤雛講最

20V㊣0.3%(㊣60mV)

·DC -100mV～+100mV奀

渀勤雛講最200mV

㊣0.5%(㊣1mV)

渀勤雛講最40mA

㊣0.5%(㊣200米A) 

4mA～20mA怀眈肮

渀勤雛講最20V

㊣0.5%(㊣100mV)

渀勤雛講最40mA

㊣0.5%(㊣200米A) 

4mA～20mA怀眈肮

环境温度

0～55℃

·DC -10V～+10V奀

渀勤雛講最20V

㊣0.5%(㊣100mV)

·DC -100mV～+100mV奀

渀勤雛講最200mV

㊣1.0%(㊣2mV)

渀勤雛講最40mA

㊣1.0%(㊣400米A)

4mA～20mA怀眈肮

渀勤雛講最20V

㊣1.0%(㊣200mV)

渀勤雛講最40mA

㊣1.0%(㊣400米A) 

4mA～20mA怀眈肮

转换时间 1ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅 2ms

输出特性  
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4 性能规格的比较

4.3 模拟量输入输出混合
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

规格
FX2N-5A

电压输入 电流输入 电压输出 电流输出

绝缘方式

·耀攜講怀怀堤窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀怀堤眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数
8萸 (婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨耜數呾萸杅﹝)

4.3.2  FX0N-3A 

规格
FX0N-3A

电压输入 电压输入 电压输出 电流输出

输入输出点数 2籵耋 1籵耋

模拟量输入输

出范围※1

DC 0V～10V

DC 0V～5V

(怀萇郯 200k次)

DC 4mA～20mA

(怀萇郯 250次)

DC 0V～10V

DC 0V～5V 

(俋窒蛹婥 1k~1M次)

DC 4mA～20mA

(俋窒蛹婥 500次眕狟)

最大绝对输入 -0.5V, +15V -2mA, +60mA ㄜ ㄜ

偏置※2※3 杅趼硉0奀

0V～1V

杅趼硉0奀

0mA～4mA

杅趼硉0奀

0V～1V

杅趼硉0奀

4mA

增益※2※3 杅趼硉250奀

5V～10V

杅趼硉250奀

20mA

杅趼硉4000奀

5V～10V

杅趼硉4000奀

20mA

数字量输入

输出

0～250

8弇 媼輛秶

0～250

8弇 媼輛秶

分辨率※3 40Mv(10V℅1/250) 64Ma(16Ma℅1/250) 40Mv(10V℅1/250) 64Ma(16Ma℅1/250) 

综合精度 ㊣0.1V ㊣0.16Ma ㊣0.1V ㊣0.16Ma 

转换时间 TO硌鍔揭燴奀潔℅2ㄚFROM硌鍔揭燴奀潔ㄗ迵佼諷最唗肮祭雄釬ㄘ

输入输出特性  

彆怀9弇眕奻腔杅擂ㄛ饒繫躺腴8弇衄虴ㄛ拸

弝8弇眕奻腔詢弇﹝

绝缘方式
·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数
8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨耜數呾萸杅﹝)

↗1. 祥夔髦磁妏蚚萇揤怀睿萇霜怀﹝

↗2. 籵徹萇弇覃淕﹝

↗3. 覃淕离/崝祔綴ㄛ煦望薹曹趙
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4.3 模拟量输入输出混合

4 性能规格的比较
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

FX
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3
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E
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H

A通
用
事
项

4.4   温度传感器输入 

4.4.1  FX3U-4AD-PT-ADP、FX3U-4AD-TC-ADP 

规格
FX3U-4AD-PT-ADP FX3U-4AD-TC-ADP

摄氏(℃) 华氏(℉) 摄氏(℃) 华氏(℉)

输入点数 4籵耋 4籵耋

输入信号
痊萇郯3盄宒 Pt100

 3850PPM/⊥ JIS C 1604-1989

萇髒 K倰麼氪J倰

JIS C 1602-1995

额定温度范围 -50⊥～+250⊥ -58℉～+482℉
·K倰ㄩ-100⊥～+1000⊥

·J倰ㄩ-100⊥～+600⊥

·K倰ㄩ-148℉～+1832℉

·J倰ㄩ148℉～+1112℉

数字量输出 -500～+2500 -580～+4820
·K倰ㄩ-1000～+10000

·J倰ㄩ-1000～+6000

·K倰ㄩ-1480～+18320

·J倰ㄩ-1480～+11120

分辨率 0.1℃ 0.18℉
·K倰ㄩ0.4⊥

·J倰ㄩ0.3⊥

·K倰ㄩ0.72℉

·J倰ㄩ0.54℉

综

合

精

度

ㄜ ㊣(渀勤雛講最0.5%+1⊥)

环境温度

25±5℃
针对满量程±0.5% ㄜ

环境温度

0～55℃
针对满量程±1.0% ㄜ

转换时间 200米s(藩跺禸鏡笚載陔杅擂) 200米s(藩跺禸鏡笚載陔杅擂)

输入特性  

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

0萸

(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸壽﹝)

0萸

(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸壽﹝)
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4 性能规格的比较

4.4 温度传感器输入
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

4.4.2  FX2N-4AD-PT、FX2N-4AD-TC 

规格
FX2N-4AD-PT FX2N-4AD-TC

摄氏(℃) 华氏(℉) 摄氏(℃) 华氏(℉)

输入点数 4籵耋 4籵耋

输入信号

痊萇郯3盄宒 Pt100

3850PPM/⊥ JIS C 1604-1989ㄗ陔JISㄘDIN43760

麼氪JPt100 

3916PPM/⊥ JIS C 1604-1981ㄗ導JISㄘ

萇髒 K倰麼氪J倰

JIS C 1602-1995

输入信号电流 1mAㄗ隅萇霜源宒ㄘ ㄜ ㄜ

额定温度范围 -100⊥～+600⊥ -148℉～+1112℉
·K倰ㄩ-100⊥～+1200⊥

·J倰ㄩ-100⊥～+600⊥

·K倰ㄩ-148℉～+2192℉

·J倰ㄩ148℉～+1112℉

数字量输出 -1000～+6000 -1480～+11120
·K倰ㄩ-1000～+12000

·J倰ㄩ-1000～+6000

·K倰ㄩ-1480～+21920

·J倰ㄩ-1480～+11120

分辨率 0.2⊥～0.3⊥ 0.36℉～0.54℉
·K倰ㄩ0.4⊥

·J倰ㄩ0.3⊥

·K倰ㄩ0.72℉

·J倰ㄩ0.54℉

综合精度 渀勤雛講最㊣1.0% ㊣(渀勤雛講最0.5%+1⊥)

转换时间 60msㄗ15ms℅4籵耋ㄘ ㄗ240ms㊣2%ㄘ℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅

输入特性  

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

输入输出占用

点数

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩

珨耜數呾萸杅﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨

耜數呾萸杅﹝)
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4.4 温度传感器输入

4 性能规格的比较
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项
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用
事
项

4.4.3  FX2N-8AD、FX2N-2LC 

规格
FX2N-8AD FX2N-2LC※1※2

摄氏(℃) 华氏(℉) 摄氏(℃) 华氏(℉)

输入点数 8籵耋 2籵耋

输入信号
萇髒 K倰﹜J倰﹜T倰

JIS C 1602-1995

萇髒 K﹜J﹜R﹜S﹜E﹜T﹜B﹜N﹜PL II﹜

WRe5-26﹜U﹜L痊踢聆恲萇郯3盄宒 Pt100﹜JPt100

额定温度范围

·K倰ㄩ-100⊥～+1200⊥

·J倰ㄩ-100⊥～+600⊥

·T倰ㄩ-100⊥～+350⊥

·K倰ㄩ-148℉～+2192℉

·J倰ㄩ-148℉～+1112℉

·T倰ㄩ-148℉～+662℉

代表例子

·K型：

-100℃～+1300℃

·J型：

-100.0℃～+800.0℃

代表例子

·K型：

-100℉～+2400℉

·J型：

-100℉～+2100℉

数字量输出

·K型：-1000+12000

·J型：-1000～+6000

·T型：-1000～+3500

·K倰ㄩ-1480‵+21920

·J倰ㄩ-1480‵+11120

·T倰ㄩ-1480‵+6620

代表例子

·K型：

-100～+1300

·J型：

-1000～+8000

代表例子

·K型：

-100～+2400

·J型：

-100～+2100

分辨率 0.1℃ 0.1℉ 1℃或者0.1℃ 1℉或者0.1℉

综

合

精

度

环境温度

25±5℃
－ － 渀勤雛講最 ㊣0.3⊥ㄗ㊣1digitㄘ

环境温度

0～55℃

·K型：针对满量程

±0.5%（±6.5℃）

·J型：针对满量程

±0.5%（±3.5℃）

·T型：针对满量程

±0.7%（±3.15℃）

·K型：针对满量程

±0.5%（±11.7℉）

·J型：针对满量程

±0.5%（±6.3℉）

·T型：针对满量程

±0.7%（±5.67℉）

渀勤雛講最 ㊣0.7⊥ㄗ㊣1digitㄘ

冷触点温度补

偿误差
－ －

㊣1.0⊥眕囀

筍岆ㄛ怀硉婓-100⊥～-150⊥奀ㄛ㊣2.0⊥眕囀

婓-150⊥～-200⊥奀ㄛ㊣3.0⊥眕囀

转换时间 40ms℅妏蚚chㄗ籵耋ㄘ杅 500msㄗ粒欴笚ㄘ

输入特性  

绝缘方式

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷

路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹

嫖勷路燭

·萇埭睿耀攜講怀眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔路燭

输入输出占用

点数

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨耜

數呾萸杅﹝)

8萸(婓褫晤最諷秶腔怀﹜怀堤萸杅笢腔砩

珨耜數呾萸杅﹝)

↗1. FX2N-2LC跦擂妏蚚腔換覜麼氪耀宒腔祥肮ㄛ塗隅恲僅毓峓﹜杅趼怀堤硉﹜煦望薹珩跪祥眈肮﹝

↗2. 萇髒B怀腔0⊥～399⊥ㄗ0℉～799℉ㄘ眕摯PL II﹜WRe5-26怀腔0℉～32℉ㄛ婓儕僅悵痐毓峓眳俋﹝
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4 性能规格的比较

4.4 温度传感器输入
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

5. 手册的介绍（种类、阅读方法、获取方法）

掛梒笢ㄛ賡庄賸迵FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶翋儂衄壽腔忒聊眕摯跪耀攜講莉腔忒聊﹝

5.1   本手册的用途及使用方法 

籵徹婓FX褫晤最諷秶奻蟀諉耀攜講扢掘ㄛ褫眕盓厥耀攜講怀怀堤諷秶﹝

耀攜講諷秶

壽衾跪耀攜講諷秶蚚扢掘腔妏蚚源楊

﹞蚚誧忒聊[耀攜講諷秶] 

籵徹掛抎ㄛ褫眕賸賤跪耀攜講莉腔諉盄﹜扢隅源楊﹜最唗尨瞰﹜
嘟梤齬壺脹砆牉囀﹝

, ,

鍚聊

褫晤最諷秶

壽衾褫晤最諷秶腔諉盄摯假蚾

﹞茞璃忒聊
ㄗ忒聊蜇婓莉笢﹝ㄘ

﹞蚚誧忒聊[茞璃]

壽衾佼諷最唗

﹞晤最忒聊

肮婦蚾

鍚聊

鍚聊

耀攜講蚚扢掘

壽衾假蚾摯跪窒弇靡備

﹞假蚾忒聊
ㄗ晤最源楊脹腔砆牉囀ㄛ剒猁鍚俋腔忒聊﹝ㄘ

肮婦蚾

掛抎

萇揤怀 萇霜怀 萇揤怀堤 萇霜怀堤 恲僅怀

秪莉奧祑ㄛ蜇湍『假蚾忒聊』麼氪『蚚誧忒聊』﹝
砆牉囀ㄛ統蕉鍚俋腔狟扴『蚚誧忒聊[耀攜講諷秶]』﹝

壽衾假蚾眕摯跪窒弇腔靡備﹜妏蚚源楊﹜最唗尨瞰, ,

﹞蚚誧忒聊
ㄗ暮婥賸斛剒腔囀ㄛ鍚俋腔忒聊笢衄載砆牉腔佽隴﹝ㄘ

肮婦蚾

5 手册的介绍(种类、阅读方法、获取方法)

5.1 本手册的地位及使用方法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项
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5.2   相关手册的介绍 

妏蚚掛髡夔奀ㄛ垀剒腔翋猁忒聊狟垀尨﹝

偌桽褫晤最諷秶翋儂睿耀攜講莉腔忒聊ㄛ煦濬暮婥﹝

赫煦峈[鍚聊]腔忒聊岆鍚俋巖冞腔﹝坳忒聊呴蜇婓跪莉笢﹝

5.2.1  模拟量控制手册 

FX3U﹜FX3UC炵蹈腔耀攜講莉腔軘磁忒聊﹝

手册名称 手册编号 产品中随附另册 内容

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧忒聊[耀攜

講諷秶]
JY997D19601 鍚聊ㄗ掛抎ㄘ

暮婥賸FX3U·FX3UC褫晤最諷秶耀攜講莉腔囀

腔忒聊

5.2.2  FX3U、FX3UC可编程控制器主机相关手册 

佼諷最唗腔硌鍔袧掘晤最忒聊﹝森俋ㄛ壽衾褫晤最諷秶翋儂腔諉盄脹迵茞璃衄壽腔囀ㄛ堐黍蚚誧忒聊

[茞璃]﹝

手册名称 手册编号 产品中随附另册 内容

FX3U褫晤最諷秶

FX3U炵蹈茞璃忒聊 JY997D16001 莉笢呴蜇
暮婥賸FX3U褫晤最翋儂腔寞跡﹜諉盄﹜假蚾脹迵茞

璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX3U炵蹈蚚誧忒聊[茞璃] JY997D19801 鍚聊
暮婥賸FX3U褫晤最諷秶翋儂摯孺桯腔寞跡﹜諉

盄﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX3UC褫晤最諷秶

FX3UC炵蹈茞璃忒聊 JY997D12701 莉笢呴蜇
暮婥賸FX3UC褫晤最翋儂腔寞跡﹜諉盄﹜假蚾脹迵茞

璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX3UC炵蹈蚚誧忒聊[茞璃] JY997D11601 鍚聊
暮婥賸FX3UC褫晤最諷秶翋儂摯孺桯腔寞跡﹜諉

盄﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC炵蹈晤最忒聊[價

掛·茼蚚硌鍔佽隴]
JY997D19401 鍚聊

勤FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔價掛硌鍔﹜茼蚚硌鍔

腔眈壽囀輛俴賤佽腔忒聊﹝

5.2.3  模拟量设备 

岆耀攜講扢掘腔忒聊﹝

手册名称 手册编号 产品中随附另册 内容

耀攜講怀蚚扢掘

FX3U-4AD-ADP蚚誧忒聊 JY997D13901 莉笢呴蜇
暮婥賸FX3U-4AD-ADP倰耀攜講怀杻忷巠饜腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX3UC-4AD假蚾忒聊 JY997D14901 莉笢呴蜇
暮婥賸FX3UC-4AD倰耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX2NC-4AD蚚誧忒聊 JY997D07501 莉笢呴蜇

暮婥賸FX2NC-4AD倰耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔

忒聊﹝

5 手册的介绍(种类、阅读方法、获取方法)

5.2 相关手册的介绍
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通用事项

手册名称 手册编号
产品中随附

另册
内容

FX2N-8AD蚚誧忒聊 JY992D85901 莉笢呴蜇
暮婥賸FX2N-8AD倰耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔寞跡﹜

假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔忒聊﹝

FX2N-4AD蚚誧忒聊 JY992D62801 莉笢呴蜇
暮婥賸FX2N-4AD倰耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔寞跡﹜

假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔忒聊﹝

FX2N-2AD蚚誧忒聊 JY992D74601 莉笢呴蜇
暮婥賸FX2N-2AD倰耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔寞跡﹜

假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔忒聊﹝

耀攜講怀堤蚚扢掘

FX3U-4DA-ADP蚚誧忒聊 JY997D14001 莉笢呴蜇
暮婥賸FX3U-4DA-ADP倰耀攜講怀堤杻忷巠饜腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX2NC-4DA蚚誧忒聊 JY997D07701 莉笢呴蜇

暮婥賸FX2NC-4DA倰耀攜講怀堤杻忷髡夔耀輸腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔

忒聊﹝

FX2N-4DA蚚誧忒聊 JY992D62901 莉笢呴蜇
暮婥賸FX2N-4DA倰耀攜講怀堤杻忷髡夔耀輸腔寞跡﹜

假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔忒聊﹝

FX2N-2DA蚚誧忒聊 JY992D74801 莉笢呴蜇
暮婥賸FX2N-2DA倰耀攜講怀堤杻忷髡夔耀輸腔寞跡﹜

假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔忒聊﹝

耀攜講怀怀堤蚚扢掘

FX2N-5A蚚誧忒聊 JY997D11301 莉笢呴蜇

暮婥賸FX2N-5A倰耀攜講怀怀堤杻忷髡夔耀輸腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔

忒聊﹝

FX0N-3A蚚誧忒聊 JY992D48601 莉笢呴蜇

暮婥賸FX0N-3A倰耀攜講怀怀堤杻忷髡夔耀輸腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔

忒聊﹝

恲僅換覜蚚扢掘

FX3U-4AD-PT-ADP蚚誧忒聊 JY997D14801 莉笢呴蜇
暮婥賸FX3U-4AD-PT-ADP倰痊踢聆恲萇郯怀杻忷巠

饜腔寞跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX3U-4AD-TC-ADP蚚誧忒聊 JY997D14701 莉笢呴蜇
暮婥賸FX3U-4AD-TC-ADP倰萇勷怀杻忷巠饜腔

寞跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX2N-4AD-PT蚚誧忒聊 JY992D65101 莉笢呴蜇

暮婥賸FX2N-4AD-PT倰痊踢聆恲萇郯怀杻忷髡夔耀

輸腔寞跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽

囀腔忒聊﹝

FX2N-4AD-TC蚚誧忒聊 JY992D65001 莉笢呴蜇

暮婥賸FX2N-4AD-TC倰萇勷怀杻忷髡夔耀輸腔寞

跡﹜假蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔

忒聊﹝

FX2N-2LC蚚誧硌鰍 JY992D85501 莉笢呴蜇
暮婥賸FX2N-2LC倰恲僅覃誹杻忷髡夔耀輸腔寞跡﹜假

蚾脹迵茞璃衄壽腔囀腔忒聊﹝

FX2N-2LC蚚誧忒聊 JY992D85701 鍚聊
暮婥賸FX2N-2LC倰恲僅覃誹杻忷髡夔耀輸腔寞跡﹜假

蚾脹迵茞璃衄壽腔囀眕摯最唗眈壽囀腔忒聊﹝

5 手册的介绍(种类、阅读方法、获取方法)

5.2 相关手册的介绍
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5.3   手册的获取方法 

忒聊腔鳳源楊衄眕狟撓笱﹝

1.手册的获取

砃粒劃掛莉腔測燴虛脤戙﹝

2.电子文档（PDF文件）的获取

褫眕植鎂萇儂赻雄趙厙桴奻脤戙眈壽陓洘﹝

          ↙厙桴華硊ㄩwww.mitsubishielectric-automation.cn

5 手册的介绍(种类、阅读方法、获取方法)

5.3 手册的获取方法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
通用事项

6. 本手册中使用的简称、总称、用语

1.系列、基本单元

简称·总称 名称

褫晤最諷秶

FX褫晤最諷秶
FX0, FX0S, FX1S, FX0N, FX1N, FX1, FX2(FX), FX2N, FX3U, FX1NC, FX2NC, FX3UC炵蹈褫晤

最諷秶腔軞備

FX3U炵蹈 FX3U炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

FX3U褫晤最諷秶麼氪

價掛等啋
FX3U炵蹈褫晤最諷秶價掛等啋腔軞備

FX3UC炵蹈 FX3UC炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

FX3UC褫晤最諷秶麼氪

價掛等啋
FX3UC炵蹈褫晤最諷秶價掛等啋腔軞備

2.功能扩展板、特殊适配器

简称·总称 名称

髡夔孺桯啣

髡夔孺桯啣 籵陓髡夔孺桯啣﹜杻忷巠饜蟀諉髡夔孺桯啣腔軞備

籵陓髡夔孺桯啣 232BD﹜422BD﹜485BD﹜USBBD腔軞備

232BD FX3U-232-BD﹜FX2N-232-BD﹜FX1N-232-BD

422BD FX3U-422-BD﹜FX2N-422-BD﹜FX1N-422-BD

485BD FX3U-485-BD﹜FX2N-485-BD﹜FX1N-485-BD

USBBD FX3U-USB-BD

杻忷巠饜蟀諉髡夔

孺桯啣
CNVBD腔軞備

CNVBD FX3U-CNV-BD﹜FX2N-CNV-BD﹜FX1N-CNV-BD

杻忷巠饜

杻忷巠饜 詢厒怀怀堤杻忷巠饜﹜籵陓杻忷巠饜﹜耀攜講杻忷巠饜腔軞備

詢厒怀怀堤杻忷

巠饜
詢厒怀怀堤杻忷巠饜腔軞備

2HSY-ADP FX3U-2HSY-ADP

4HSX-ADP FX3U-4HSX-ADP

籵陓杻忷巠饜 籵陓杻忷巠饜腔軞備

232ADP FX3U-232ADP﹜FX2NC-232ADP﹜FX0N-232ADP﹜FX-232ADP

485ADP FX3U-485ADP﹜FX2NC-485ADP﹜FX0N-485ADP﹜FX-485ADP

耀攜講杻忷巠饜 耀攜講杻忷巠饜腔軞備

4AD FX3UC-4AD

4AD-ADP FX3U-4AD-ADP

4DA-ADP FX3U-4DA-ADP

PT-ADP FX3U-4AD-PT-ADP

TC-ADP FX3U-4AD-TC-ADP

6 本手册中使用的简称、总称、用语
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3.扩展设备

简称·总称 名称

怀怀堤孺桯扢掘

FX2N炵蹈孺桯扢掘﹜FX2NC炵蹈孺桯扢掘﹜FX0N炵蹈孺桯扢掘腔軞備筍岆ㄛ妏蚚腔價掛等啋祥肮ㄛ

褫孺桯腔扢掘珩褫夔祥肮﹝壽衾褫蟀諉腔扢掘ㄛ婓妏蚚腔價掛等啋腔蚚誧忒聊[茞璃]笢輛俴

﹝

FX2N炵蹈孺桯

扢掘

FX2N炵蹈怀怀堤孺桯等啋﹜FX2N炵蹈怀怀堤孺桯耀輸﹜FX2N炵蹈杻忷髡夔等啋﹜FX2N炵蹈杻忷

髡夔耀輸腔軞備

FX2NC炵蹈孺桯

扢掘
FX2NC炵蹈怀怀堤孺桯耀輸﹜FX2NC炵蹈杻忷髡夔耀輸腔軞備

FX0N炵蹈孺桯

扢掘
FX0N炵蹈怀怀堤孺桯耀輸﹜FX0N炵蹈杻忷髡夔耀輸腔軞備

杻忷髡夔耀輸/等啋
FX3UC炵蹈杻忷髡夔耀輸﹜FX2N炵蹈杻忷髡夔等啋﹜FX2N炵蹈杻忷髡夔耀輸﹜FX2NC炵蹈杻忷髡夔耀

輸﹜FX0N炵蹈杻忷髡夔耀輸腔軞備

FX3UC炵蹈杻忷

髡夔耀輸
FX3UC-4AD

FX2N炵蹈杻忷髡

夔等啋
FX2N-10GM﹜FX2N-20GM﹜FX2N-1RM-E-SET﹜FX2N-1RM-SET

FX2N炵蹈杻忷髡

夔耀輸

FX2N-232IF﹜FX2N-16CCL-M﹜FX2N-32CCL﹜FX2N-32ASI-M﹜FX2N-2AD﹜FX2N-4AD﹜FX2NC-4AD﹜

FX2N-8AD﹜FX2N-4AD-PT﹜FX2N-4AD-TC﹜FX2N-2LC﹜FX2N-2DA﹜FX2N-4DA﹜FX2NC-4DA﹜FX2N-5A﹜

FX2N-1HC﹜FX2N-1PG-E﹜FX2N-1PG﹜FX2N-10PG筍岆ㄛ妏蚚腔價掛等啋祥肮ㄛ褫孺桯腔扢掘珩褫夔

祥肮﹝壽衾褫蟀諉腔扢掘ㄛ婓妏蚚腔價掛等啋腔蚚誧忒聊[茞璃]笢輛俴﹝

FX2NC炵蹈杻忷

髡夔耀輸
FX2NC-4AD﹜FX2NC-4DA

FX0N炵蹈杻忷髡

夔耀輸
FX0N-3A

4.外围设备

简称·总称 名称

俋峓扢掘

俋峓扢掘 晤最璃﹜忒厥宒晤最﹜儂賜醱腔軞備

晤最馱撿

晤最馱撿 晤最璃﹜忒厥宒晤最腔軞備

晤最璃 晤最璃腔軞備

GX Developer SW↓D5C-GPPW-J, SW↓D5C-GPPW-E晤最璃婦腔軞備

6 本手册中使用的简称、总称、用语
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备  注

6 本手册中使用的简称、总称、用语



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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FX3U·FX3UC系列
用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD（4通道模拟量输入）
FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

        通 知
準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩FX3U-4AD/FX3UC-4AD杻忷髡夔耀輸ㄗ4籵耋耀攜講怀ㄘ腔寞跡摯諉盄﹜妏蚚源楊輛俴賸佽隴﹝

妏蚚ㄛ堐黍掛抎眕摯眈壽莉腔忒聊ㄛ婓喃煦梪挍寞跡腔枑狟淏妏蚚﹝

森俋ㄛ蔚掛忒聊冞蝠善郔笝蚚誧忒笢﹝

掛抎祥悵痐馱珛垀衄眕摯坳瞳腔妗囥ㄛ珩祥創霾妗囥﹝

森俋ㄛ勤衾秪妏蚚掛抎笢暮婥腔囀奧竘楷腔馱珛垀衄奻腔絊嗣恀枙ㄛ掛鼠侗衙祥蛹孮﹝

     2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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项1.  概要

掛梒憩FX3U-4AD/FX3UC-4AD腔衙猁輛俴賸佽隴﹝

FX3U-4AD眕摯FX3UC-4AD腔籵蚚窒煦囀ㄛ眕狟飲蚚4AD桶尨﹝

1.1   功能概要 
 

FX3U-4AD蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶麼氪FX3UC褫晤最諷秶奻ㄛ岆鳳4籵耋腔萇揤/萇霜杅擂腔耀攜講杻忷髡夔耀輸﹝

FX3UC-4AD祥夔蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶奻﹝

1)FX3U褫晤最諷秶奻郔嗣褫眕蟀諉8怢˙FX3UC褫晤最諷秶奻郔嗣褫眕蟀諉7怢﹝

ㄗ婦嬤坳杻忷髡夔耀輸腔蟀諉怢杅﹝ㄘ

2)褫眕勤跪籵耋硌隅萇揤怀﹜萇霜怀﹝

3)A/D蛌遙硉悵湔婓4AD腔遣喳湔揣ㄗBFMㄘ笢﹝

4)籵徹杅趼薦疏腔扢隅ㄛ褫眕黍恛隅腔A/D蛌遙硉﹝

5)跪籵耋笢ㄛ郔嗣褫眕湔揣1700棒A/D蛌遙硉腔盪妢暮翹﹝

統蕉FX3U·FX3UC蚚誧忒聊[茞璃]腔炵苀凳傖樵隅蟀諉怢杅ㄛ輛俴炵苀淕极腔恁隅﹝

＃＃

＃＃＃＃

＃＃

＃＃

＃＃

＃＃

BFM #0

BFM #6999

＃

炵苀 猁萸摯統蕉梒誹

FX3U褫晤最諷秶奻郔嗣8怢﹜FX3UC褫晤最諷秶郔嗣7怢
ㄗ婦嬤坳杻忷耀輸ㄘ

FX3U褫晤最諷秶

FX3UC褫晤最諷秶

耀攜講杅擂

霜講數﹜揤薯換覜脹

最唗 遣喳湔揣
換冞源砃

﹞ FROM(FNC 78)
﹞ TO(FNC 79)
﹞ BFM眻諉硌隅(U↓\G↓)

統蕉FX3U﹞FX3UC蚚誧忒聊[茞璃]腔炵苀凳傖樵隅蟀諉怢杅ㄛ輛俴炵苀淕极腔恁隅﹝

蟀諉怢杅

褫眕蟀諉腔褫晤最諷秶腔
儂倰ㄛ統蕉1.3誹

遣喳湔揣腔砆牉囀ㄛ
統蕉5.3誹﹜5.4誹

FROM/TO硌鍔眕摯BFM眻諉
硌隅腔妏蚚源楊ㄛ統蕉5.2誹

耀攜講杅擂腔黍堤最唗腔砆
牉囀ㄛ統蕉4梒﹜6梒﹜7梒

諉盄統蕉3梒

1 概要

1.1 功能概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚4ADㄛ善硒俴耀攜講怀峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

FX3U-4AD/FX3UC-4AD

統蕉1梒

統蕉2梒

統蕉籵蚚珜

統蕉3梒

統蕉4梒

統蕉5梒

統蕉6梒

統蕉7梒

573 Ñ

衙猁

寞跡腔

炵苀凳傖睿恁寁

諉盄釬珛

耀攜講杅擂腔黍堤ㄗ聆彸蚚最唗ㄘ

遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔囀

怀杻俶腔覃淕

最唗晤迡

堤渣袨怓腔陓洘麼氪怀腔耀攜講硉笢衄祑都奀ㄛ
統蕉嘟梤齬壺﹝ㄗ統蕉8梒ㄘ

炵苀腔衙猁
﹞褫晤最諷秶勤茼唳掛
﹞晤最馱撿勤茼唳掛

寞跡
﹞馱釬遠噫
﹞俶夔寞跡
﹞怀杻俶

炵苀凳傖
(統蕉耀攜講諷秶籵蚚珜醱)
﹞扢掘腔恁寁

諉盄
﹞萇埭腔諉盄
﹞耀攜講怀腔諉盄

怀耀宒硌隅
﹞籵耋1‵4怀腔耀宒硌隅最唗

遣喳湔揣
﹞遣喳湔揣腔黍堤/迡源楊
﹞遣喳湔揣珨擬
﹞遣喳湔揣腔砆牉囀

最唗腔晤迡
﹞價掛最唗
﹞晞瞳髡夔最唗

怀杻俶腔覃淕
﹞怀杻俶腔曹載祭紬

1 概要

1.2 运行前的概要步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

D8001 2 4 1 0 0

PLC倰瘍眕摯
唳掛

PLC倰瘍(瞰ㄩ24=FX2N, FX3U, FX2NC, FX3UC炵蹈)

唳掛陓洘(瞰ㄩVer.1.00)

5 5 0 0 0 1

瞰ㄩFX3U-48MR/ES(秶婖晤瘍ㄩ550001)

衵耜醱 MITSUBISHI
MODEL

100-240VAC50/60Hz40W
OUT:30VDC/240VAC2A(COS耳=1)

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADEINJAPAN

爛(瞰ㄩ2005爛)昹盪腔藺弇

堎(瞰ㄩ5堎)1‵9=1‵9堎ㄛX=10堎ㄛY=11堎ㄛZ=12堎

1.3   可连接的可编程控制器及对应版本 

FX3U-4AD勤茼眕狟褫晤最諷秶﹝

对应的可编程控制器 对应版本 制造年月日

FX3U褫晤最諷秶 Ver.2.20～ 植場羲宎

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.30～ 2004爛8堎眕綴汜莉腔莉

FX3UC-4AD勤茼眕狟褫晤最諷秶﹝

对应的可编程控制器 对应版本 制造年月日

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.30～ 2004爛8堎眕綴汜莉腔莉

1.版本的确认方法

褫眕籵徹潼諷杻忷杅擂敵湔D8001懂褫晤最諷秶腔唳掛﹝

2.制造编号的阅读方法

籵徹莉淏醱衵耜梓奻腔※SERIAL§笢暮婥腔晤瘍ㄛ褫眕眭耋莉腔秶婖晤瘍﹝

1 概要

1.3 连接的可编程控制器及对应版本
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

1.4   编程工具的对应版本 

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢晤迡4AD腔最唗奀ㄛ妏蚚眕狟唳掛腔璃﹝

FX3U-4AD

软件 对应版本 备注

GX DeveloperSW↓D5C-GPPW-J﹜SW↓D5C-GPPW-E SW8  P唳～ㄗVer.8.13Pㄘ 婓儂倰恁寁笢ㄛ恁寁FX3UC﹝

FX3UC-4AD

软件 对应版本 备注

GX DeveloperSW↓D5C-GPPW-J﹜SW↓D5C-GPPW-E SW8  P唳～ㄗVer.8.13Pㄘ 婓儂倰恁寁笢ㄛ恁寁FX3UC﹝

婓帤勤茼腔唳掛笢ㄛ衄祥夔妏蚚腔硌鍔﹜啋璃﹝

↗1. 婓GX Developer Ver.8.13P～8.24A笢ㄛ恁寁PC腔儂倰峈FX3UC﹝

1 概要

1.4 编程工具的对应版本
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项2.  规格

掛梒憩4AD腔珨啜/萇埭/俶夔寞跡輛俴佽隴﹝

2.1   一般规格 
 

项目 规格

遠噫恲僅 0～55⊥＃＃馱釬奀  -25～75⊥＃＃悵湔奀

眈勤坁僅 5～95ㄔRHㄗ拸賦繞ㄘ＃＃馱釬奀

騵淥雄

郩桽JIS C 60068-2-6

薹(Hz) 樓厒僅(m/s2) 等淥盟(mm)

X, Y, Z源砃跪10棒

ㄗ磁數跪80煦笘ㄘ

DIN絳寢假蚾奀
10～57 ㄜ 0.035

57～150 4.9 ㄜ

眻諉假蚾奀↗1
10～57 ㄜ ㄜ

57～150 9.8 ㄜ

騵喳僻 郩桽JIS C 60068-2-27 147m/s2釬蚚奀潔11msㄛ蚚淏玾圉疏闕喳ㄛX, Y, Z源砃跪3棒

騵婑秞 妏蚚婑秞萇揤1,000Vp-p 婑秞盟僅1米S 奻汔朓1ns 笚30‵100Hz腔婑秞耀攜

騵萇揤 AC500V 1煦笘 郩桽JEM-1201

垀衄傷赽迵諉華傷赽潔橈埽萇郯 妏蚚DC500V欳韁桶 5M次眕奻

諉華 D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ<祥褫眕睿萇炵苀僕肮諉華>↗1

妏蚚諾 拸葛妠俶﹜褫俶极˙絳萇俶鳥除ㄗ閡鳥ㄘ祥旆笭

妏蚚詢僅 郩桽JIS B3502﹜IEC61131-2ㄗ2000m眕狟ㄘ↗2

↗1. FX3UC-4AD祥褫眕眻諉假蚾﹝

↗2. 

→ 关于接地的详细情况，参考3.5节

↗3. 婓樓揤善湮揤眕奻腔遠噫笢祥褫眕妏蚚﹝褫夔頗嘟梤﹝

褫晤最諷秶 坳扢掘

蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ祥褫眕ㄘ

2 规格

2.1 一般规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

2.2   电源规格 

FX3U-4AD

项目 规格

A/D蛌遙隙繚

雄萇埭

DC24V㊣10ㄔ 80mA

ㄗ剒猁植傷赽齬鼎萇DC24Vㄘ

CPU窒煦

雄萇埭

DC5V 110mA

ㄗ蚕價掛等啋囀窒鼎萇ㄛ秪森祥剒猁袧掘萇埭ㄘ

FX3UC-4AD

项目 规格

A/D蛌遙隙繚

雄萇埭

DC24V㊣10ㄔ 80mA

ㄗ剒猁植萇埭諉芛鼎萇DC24Vㄘ

CPU窒煦

雄萇埭

DC5V 100mA

ㄗ蚕價掛等啋囀窒鼎萇ㄛ秪森祥剒猁袧掘萇埭ㄘ

2.3   性能规格 

项目
规格

电压输入 电流输入

耀攜講怀毓峓
DC-10V～+10V

ㄗ怀萇郯200k次ㄘ

DC-20mA～+20mAㄛ4mA～20mA

ㄗ怀萇郯250次ㄘ

离硉↗1 -10V～+9V↗2 -20mA～+17mA↗3

崝祔硉↗1 -9V～+10V↗2 -17mA～+30mA↗3

郔湮橈勤怀 ㊣15V ㊣30mA

杅趼講怀堤 湍睫瘍16弇媼輛秶 湍睫瘍15弇媼輛秶

煦望薹 0.32mV(20V/64000) 1.25米A(40mA/32000)

軘磁儕僅

·遠噫恲僅25㊣5⊥

渀勤雛講最20Vㄛ㊣0.3%(㊣60mV)

·遠噫恲僅0～55⊥

渀勤雛講最20Vㄛ㊣0.5%(㊣100mV)

·遠噫恲僅25㊣5⊥

渀勤雛講最40mAㄛ㊣0.5%(㊣200米A)

4mA～20mA怀奀珩眈肮(㊣200米A)

·遠噫恲僅0～55⊥

渀勤雛講最40mAㄛ㊣1%(㊣400米A)

4mA～20mA怀奀珩眈肮(㊣400米A)

A/D蛌遙奀潔
500米s℅妏蚚籵耋杅

ㄗ婓1跺籵耋眕奻妏蚚杅趼薦疏奀ㄛ 5ms℅妏蚚籵耋杅ㄘ

橈埽源宒

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·耀攜講怀窒煦睿萇埭眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

怀怀堤梩蚚萸杅 8萸(婓怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨耜數呾萸杅﹝)

↗1. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥蜊曹﹝森俋ㄛ妏蚚眻諉珆尨耀宒奀ㄛ祥夔輛俴离/崝祔覃淕﹝

↗2. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

3mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒30mA

2 规格

2.2 电源规格 
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

+32000
+32640

-32640
-32000

- 10V

+10V
0 +1

0.
2V

-1
0.

2V

+4000
+4080

-4080
-4000

- 10V

+10V
0 +1

0.
2V

-1
0.

2V

+10000
+10200

- 10200
- 10000

- 10V

+10V
0 +1

0.
2V

-1
0.

2V

杅趼硉

怀
萇揤

杅趼硉

怀
萇揤

杅趼硉

怀
萇揤

16000

4mA0 怀萇霜20mA

16400

20
.4

m
A

20
.4

m
A

4000

4mA0 20mA

4100

20000

4mA0 20mA

20400

20
.4

m
A

4000

杅趼硉 杅趼硉

怀萇霜

杅趼硉

怀萇霜

+16000

- 16000

-20mA

+20mA
0

+16400

+2
0.

4m
A

- 16320

-2
0.

4m
A

+4000

- 4000
- 4080

- 20mA

+20mA
0

+4080

+2
0.

4m
A

-2
0.

4m
A

+20000

-20000

-20mA

+20mA
0

+20400

+2
0.

4m
A

-20400

-2
0.

4m
A

杅趼硉

怀
萇霜

杅趼硉

怀
萇霜

杅趼硉

怀
萇霜

2.4   输入模式（特性）BFM #0  

4AD腔怀杻俶煦峈萇揤ㄗ-10‵+10Vㄘ睿萇霜ㄗ4‵20mA﹜-20‵+20mAㄘ˙跦擂跪赻腔怀耀宒扢隅ㄛ狟垀尨﹝

跦擂跪怀毓峓衄3笱怀耀宒﹝

1.电压输入特性【-10～+10V】（输入模式0～2）

2.电流输入特性【4～20mA】（输入模式3～5）

3.电流输入特性【-20～20mA】（输入模式6～8）

怀耀宒扢隅ㄩ  0

怀倛宒ㄩ      萇揤怀

耀攜講怀毓峓ㄩ-10～+10V

杅趼講怀堤毓峓ㄩ-32000～+32000

离·崝祔覃淕ㄩ 褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  1

怀倛宒ㄩ      萇揤怀

耀攜講怀毓峓ㄩ-10～+10V

杅趼講怀堤毓峓ㄩ-4000～+4000

离·崝祔覃淕ㄩ 褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  2

怀倛宒ㄩ     萇揤怀ㄗ耀攜講眻諉珆尨ㄘ

耀攜講怀毓峓ㄩ-10～+10V

杅趼講怀堤毓峓ㄩ-10000～+10000

离·崝祔覃淕ㄩ 祥褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  3

怀倛宒ㄩ      萇霜怀

耀攜講怀毓峓ㄩ4～20mA

杅趼講怀堤毓峓ㄩ0～16000

离·崝祔覃淕ㄩ 褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  4

怀倛宒ㄩ      萇霜怀

耀攜講怀毓峓ㄩ4～20mA

杅趼講怀堤毓峓ㄩ0～4000

离·崝祔覃淕ㄩ 褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  5

怀倛宒ㄩ      萇霜怀ㄗ耀攜講眻諉珆尨ㄘ

耀攜講怀毓峓ㄩ4～20mA

杅趼講怀堤毓峓ㄩ4000～20000

离·崝祔覃淕ㄩ 祥褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  6

怀倛宒ㄩ      萇霜怀

耀攜講怀毓峓ㄩ-20～20mA

杅趼講怀堤毓峓ㄩ-16000～+16000

离·崝祔覃淕ㄩ 褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  7

怀倛宒ㄩ      萇霜怀

耀攜講怀毓峓ㄩㄜ20～20mA

杅趼講怀堤毓峓ㄩㄜ4000～ㄚ4000

离·崝祔覃淕ㄩ  褫眕

怀耀宒扢隅ㄩ  8

怀倛宒ㄩ      萇霜怀ㄗ耀攜講眻諉珆尨ㄘ

耀攜講怀毓峓ㄩ-20～20mA

杅趼講怀堤毓峓ㄩ-20000～+20000

离·崝祔覃淕ㄩ 祥褫眕

2 规格

2.4 输入模式（特性）BFM #0
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

3.  接线

掛梒笢ㄛ憩4AD腔諉盄輛俴佽隴﹝

硒俴諉盄釬珛奀ㄛ郩忐狟蹈諉盄奀腔蛁砩岈砐﹝

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴婬輛俴﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜莉囷輓﹝

·偌桽掛忒聊腔暮婥ㄛ蔚DC萇埭腔諉盄蟀諉善蚳蚚傷赽奻﹝

彆蔚AC萇埭諉善眻霜腔怀傷赽麼氪DC萇埭腔傷赽奻ㄛ頗尥輓褫晤最諷秶﹝

·昦勤諾傷赽輛俴俋窒諉盄﹝

瘁寀衄褫夔囷輓莉﹝

·勤價掛等啋腔諉華傷赽輛俴D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ﹝

筍岆祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昦賃煨藺麼氪萇盄邾裁褫晤最諷秶腔籵瑞諳囀﹝

·蚕衾婑秞腔荌砒ㄛ衄褫夔頗絳祡褫晤最諷秶昫雄釬﹝秪森郩悜眕狟砐醴﹝

ㄜ 昦蔚萇埭盄麼氪耀攜講怀怀堤盄睿翋隙繚盄麼氪詢揤萇盄﹜蛹婥盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

瘁寀眢忳善婑秞眕摯萇覜喳僻腔荌砒﹝

燭羲100mm眕奻票盄﹝

ㄜ 昢斛蔚耀攜講怀怀堤盄腔敖脯婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

森俋ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·勤韁宒傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ袧郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡樓馱9mm﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.22～0.25N·m﹝

ㄜ 褊盄腔藺傷昦繞堤※盄剕§﹝

ㄜ 昦勤萇盄腔藺傷奻柈﹝

ㄜ 昦蟀諉寞隅喜渡眕俋腔萇盄ㄛ蟀諉腔萇盄腔郋盄杅珩祥猁閉徹寞隅杅講﹝

ㄜ 嘐隅萇盄奀ㄛ祥猁勤傷赽齬麼氪萇盄腔蟀諉窒煦眻諉囥薯﹝

·勤傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ袧郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡ㄛ甡桽掛忒聊笢腔暮婥﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.5～0.8N·m﹝

危险 

注意

接线时的注意事项 

接线时的注意事项 

3 接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.1   端子排列 

FX3U-4AD

FX3UC-4AD

信号名称 用途

V1ㄚ

籵耋1 耀攜講怀
I1ㄚ

COM1

SLD

V2ㄚ

籵耋2 耀攜講怀
I2ㄚ

COM2

SLD

·
祥猁諉盄﹝

·
V3ㄚ

籵耋3 耀攜講怀
I3ㄚ

COM3

SLD

V4ㄚ

籵耋4 耀攜講怀
IVㄚ

COM4

SLD

諉華傷赽

信号名称 用途

24ㄚ
DC24V萇埭

24ㄜ

諉華傷赽

Vㄚ

籵耋1 耀攜講怀VIㄜ

Iㄚ

FG

籵耋2 耀攜講怀
Vㄚ

VIㄜ

Iㄚ

FG

籵耋3 耀攜講怀
Vㄚ

VIㄜ

Iㄚ

FG

籵耋4 耀攜講怀
Vㄚ

VIㄜ

Iㄚ

3 接线

3.1 端子排列
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

3.2   电缆和端子紧固扭矩 

3.2.1  电源电缆（FX3UC-4AD） 

FX3UC-4AD笢蜇湍狟桶笢「C」腔萇埭輻諉萇擢﹝

壽衾萇埭萇擢腔蟀諉ㄛ統蕉褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊[茞璃]﹝

森俋ㄛ萇埭萇擢衄3笱ㄛ「A」眕摯「B」蜇湍婓價掛等啋笢ㄛ「C」蜇湍婓怀孺桯耀輸麼氪FX3UC蚚杻忷髡夔耀輸笢﹝

区分 用途 型号 长度 同包装产品

A 價掛等啋蚚萇埭萇擢 FX2NC-100MPCB 1m FX3UC炵蹈價掛等啋

B 怀孺桯耀輸蚚怀萇埭萇擢 FX2NC-100BPCB 1m ·FX2NC炵蹈蚚怀孺桯耀輸

·FX3UC/FX2NC炵蹈蚚杻忷髡夔耀輸C 怀孺桯耀輸蚚怀萇埭輻諉萇擢 FX2NC-10BPCB1 0.1m

「C」腔輻諉萇擢ㄛ褫郔嗣泐徹4怢16萸腔怀堤耀輸諉盄﹝勤閉徹蜆怢杅腔醴梓揭腔怀耀輸鼎茼萇埭奀ㄛ妏蚚

「B」萇擢﹝

▲萇埭萇擢腔赻秶◎

秶釬萇埭萇擢奀ㄛ妏蚚眕狟腔盄第睿諉芛﹝

规格/型号名称

萇盄喜渡 AWG24ㄗ0.2mm2ㄘ

揤諉笝傷 50083-8014ㄗ掛MOLEX絁宒頗扦秶ㄘ

俋褲
價掛等啋蚚 51030-0330ㄗ掛MOLEX絁宒頗扦秶ㄘ

怀孺桯耀輸蚚 51030-0230ㄗ掛MOLEX絁宒頗扦秶ㄘ

FX3UC-4AD腔萇埭ㄗDC24Vㄘ蚕萇埭諉芛鼎跤﹝

3.2.2  使用的电缆（FX3U-4AD） 

·1跺傷赽奻蟀諉1跦盄

·1跺傷赽奻蟀諉2跦盄

耳3.2

耳3.2

6.2mm眕狟

6.2mm眕狟

傷赽蹟佪 揤諉傷赽

傷赽

6.2mm眕狟

6.2mm眕奻

6.2mm眕奻

6.2mm眕狟

傷赽蹟佪 揤諉傷赽

傷赽

耳3.2

耳3.2

3 接线

3.2 电缆和端子紧固扭矩

耳3.2

耳3.2

6.2mm眕狟

6.2mm眕狟

傷赽蹟佪 揤諉傷赽

傷赽

6.2mm眕狟

6.2mm眕奻

6.2mm眕奻

6.2mm眕狟

傷赽蹟佪 揤諉傷赽

傷赽

耳3.2

耳3.2
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.2.3  使用的电缆（FX3UC-4AD） 

迵勤砓扢掘蟀諉奀妏蚚腔萇盄﹜眕摯萇盄腔藺傷揭燴狟垀尨﹝

1.电线

巠蚚腔萇盄眕摯踡嘐聾撻

电线尺寸（绞线/单线） 紧固扭矩 末端

萇盄1跦 0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

0.22～0.25N·m

·褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉

·等盄腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉萇盄2跦 0.3mm2ㄗAWG22ㄘ

湍橈埽杶奪

腔翐袨傷赽

0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

ㄗ統蕉狟蹈翐袨傷赽俋倛芞ㄘ

·湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽ㄗ芢熱ㄘ

AI 0.5-8WH

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

·穩諉馱撿

CRIMPFOX UD6

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

2.电线的末端处理

萇盄腔藺傷揭燴ㄛ褫眕憩桽埻欴揭燴褊盄麼氪等盄ㄛ珩褫眕妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽﹝

·桽埻欴揭燴褊盄﹜等盄奀

ㄜ 瓔盄奀ㄛ祥猁褊盄腔藺傷衄※盄剕§堤懂﹝

ㄜ 萇盄腔藺傷昦奻柈﹝

·妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽奀

秪萇盄腔俋綠僅祥肮ㄛ橈埽杶奪杶奀褫夔頗掀誕嬪麵ㄛ秪森

統蕉俋倛芞ㄛ恁寁萇盄﹝

制造商 型号名称 铆接工具

Phoenix·Contact鼠侗 AI 0.5-8WH CRIMPFOX UD6

3.工具

·禳踡蹟佪奀ㄛ妏蚚庈部奻种忮腔苤倰蹟佪絮ㄛ衵芞垀尨ㄛ絮芛祥頗曹遵ㄛ

倛袨捩眻腔蹟佪絮﹝

制造商 型号名称

Phoenix·Contact鼠侗 SZS 0.4℅2.5

  

9mm

8mm

14mm2.6mm

0.4mm 2.5mm

萇盄腔藺傷揭燴

橈埽杶奪
諉芛窒煦

絮芛岆
捩眻腔
蹟佪絮

3 接线

3.2 电源接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

3.3   电源连接回路示例 

3.3.1  FX3U-4AD 

妏蚚FX3U褫晤最諷秶腔DC24V鼎跤萇埭奀腔隙繚尨瞰狟垀尨﹝

1) 穢倰怀[-COM]諉盄奀

2) 埭倰怀[+COM]諉盄奀

L N 24+ 24-S/S 0V 24V

+15V

-15V
FX3U-4AD

L N 24+ 24-S/S 0V 24V

+15V

- 15V
FX3U-4AD

AC萇埭
100-240V

AC萇埭
100-240V

D濬諉華

D濬諉華

FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

價掛等啋腔[S/S]傷赽睿[24V]傷赽蟀諉﹝

價掛等啋腔[S/S]傷赽睿[0V]傷赽蟀諉﹝

3 接线

3.3 电源连接回路示例
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.3.2  FX3UC-4AD  

3.3.3  电源接线时的注意事项 

·昢斛蔚「   」傷赽眕摯  傷赽ㄛ蟀肮價掛等啋腔諉華傷赽珨ㄛ蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇

埭腔諉華奻﹝

·勤FX3UC-4AD睿綴醱腔孺桯耀輸輛俴輻諉盄奀ㄛ蚚訇諳壺萇埭輻諉諉芛腔攷眲裔赽﹝

·妏蚚俋窒萇埭奀ㄛ壽衾萇埭ON/OFF腔奀唗ㄛ統蕉蟀諉腔褫晤最諷秶腔狟蹈忒聊﹝

→ 参考FX3U系列用户手册[硬件篇]

→ 参考FX3UC系列用户手册[硬件篇]

 

DC24V

D濬諉華

蟯綻窪 綻窪 綻窪 綻窪 綻窪 綻窪

24+24- 24+24- 24+24-

+15V

24+24- 24+24-

- 15V

FX3UC-4AD

+15V

24+24- 24+24-

- 15V

FX3UC-4AD

傷赽齬 傷赽齬

FX3UC褫晤最諷秶
[價掛等啋]

萇埭輻諉
諉芛

萇埭輻諉
諉芛

萇埭輻諉
諉芛

萇埭
諉芛

萇埭諉芛

萇埭
諉芛

萇埭
諉芛

FX2NC褫晤最諷秶
[怀孺桯耀輸]

FX2NC-100BPCB
萇埭萇擢

FX2NC-10BPCB1
萇埭輻諉萇擢

FX2NC-10BPCB1
萇埭輻諉萇擢

3 接线

3.3 电源连接回路示例
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

3.4   模拟量输入接线 

耀攜講怀腔藩跺chㄗ籵耋ㄘ褫眕妏蚚萇揤怀﹜萇霜怀﹝

3.4.1  FX3U-4AD 

↗1. FX3U褫晤最諷秶ㄗAC萇埭倰ㄘ奀ㄛ褫眕妏蚚DC24V鼎跤萇埭﹝

↗2. 婓囀窒蟀諉「FG」傷赽睿「  」傷赽﹝

羶衄籵耋1蚚腔FG傷赽﹝妏蚚籵耋1奀ㄛ眻諉蟀諉善「   」傷赽奻﹝

↗3. 耀攜講腔怀盄妏蚚2郋腔敖邧褊萇擢ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

↗4. 萇霜怀奀ㄛ昢斛蔚「V+」傷赽睿「I+」傷赽傻諉﹝

↗5. 怀萇揤衄萇揤疏雄ㄛ麼氪俋窒諉盄奻衄婑秞奀ㄛ蟀諉0.1～0.47米F 25V腔萇﹝

ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

250Ω

6.8kΩ

6.8kΩ

200kΩ

200kΩ

FX3U-4AD

DC24V
+15V

↗1

↗3

↗3

↗5

↗2

↗2

↗2

↗4
I+

VI-

V+

FG

24+

24-

ch↓
ch↓

ch↓

- 15V

D濬諉華

250Ω
I+

VI-

V+

FG

俋窒萇埭腔諉盄

萇霜怀奀

萇揤怀奀

ch↓

3 接线

3.4 模拟量输入接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.4.2  FX3UC-4AD 

↗1. 耀攜講腔怀盄妏蚚2郋腔敖邧褊萇擢ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

↗2. 萇霜怀奀ㄛ昢斛蔚「V↓+」傷赽睿「I↓+」ㄗ↓ㄩ籵耋瘍ㄘ傷赽傻諉﹝

↗3. 婓囀窒蟀諉SLD睿「   」傷赽﹝

↗4. 祥猁勤「·」傷赽諉盄﹝

3.5   接地 

妗囥狟蹈砐醴ㄛ輛俴諉華﹝

·妗囥D濬諉華﹝ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ

·鴃講輛俴蚳蚚諉華﹝

  祥夔輛俴蚳蚚諉華奀ㄛ輛俴狟芞腔※僕蚚諉華§﹝

→详细内容参考各系列的硬件手册

·妏蚚狟蹈諉華盄

FX3U-4AD AWG14（2mm2）

FX3UC-4AD AWG22～20ㄗ0.3～0.5mm2ㄘ

·諉華萸鴃褫夔蕞輪蜆褫晤最諷秶ㄛ鴃講妏諉華盄腔擒燭傻﹝

 

250Ω

6.8kΩ ch↓

200kΩ

FX3UC-4AD

 
 

V↓+
I↓+

COM↓

↗1

↗1

↗2

↗4

 

250Ω

V 3

萇霜怀奀

萇揤怀奀

傷赽齬

D濬諉華

SLD

V↓+
I↓+

COM↓

SLD

﹞

6.8kΩ

200kΩ

ch↓

V↓+﹜I↓+﹜ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

褫晤最諷秶 坳扢掘

蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ

250Ω

6.8kΩ ch↓

200kΩ

FX3UC-4AD

 
 

V↓+
I↓+

COM↓

↗1

↗1

↗2

↗4

 

250Ω

V 3

萇霜怀奀

萇揤怀奀

傷赽齬

D濬諉華

SLD

V↓+
I↓+

COM↓

SLD

﹞

6.8kΩ

200kΩ

ch↓

V↓+﹜I↓+﹜ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

褫晤最諷秶 坳扢掘

蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ

3 接线

3.5 接地
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

4.  模拟量数据读出

壽衾妏蚚4AD黍堤耀攜講杅擂奀ㄛ垀剒腔郔腴癹僅腔最唗ㄛ憩森輛俴佽隴﹝

蚚狟蹈囀岆瘁淏黍堤賸耀攜講杅擂﹝

4.1   读出模拟量数据的步骤 

确认单元号
植酘耜腔杻忷髡夔等啋/耀輸羲宎ㄛ甡棒煦饜等啋瘍0～7﹝蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ煦饜1～7腔等啋晤瘍﹝

煦饜賸闡跺晤瘍﹝

                              等啋瘍0      等啋瘍1        等啋瘍2 

價掛等啋

ㄗFX3U褫晤最

諷秶ㄘ

怀怀堤

孺桯耀輸
杻忷髡夔耀輸 杻忷髡夔耀輸

怀怀堤

孺桯耀輸
杻忷髡夔耀輸

决定输入模式（BFM #0）的内容
跦擂蟀諉腔耀攜講楷汜腔寞跡ㄛ扢隅迵眳眈睫腔跪籵耋腔怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ﹝

蚚16輛秶杅扢隅怀耀宒﹝婓妏蚚籵耋腔眈茼弇笢ㄛ恁寁狟桶腔怀耀宒ㄛ輛俴扢隅﹝

设定值 输入模式 模拟量输入范围 数字量输出范围

0 萇揤怀耀宒 -10V～+10V -32000～+32000

1 萇揤怀耀宒 -10V～+10V -4000～+4000

2
萇揤怀

耀攜講硉眻諉珆尨耀宒
-10V～+10V -10000～+10000

3 萇霜怀耀宒 4mA～20mA 0～16000

4 萇霜怀耀宒 4mA～20mA 0～4000

5
萇霜怀

耀攜講硉眻諉珆尨耀宒
4mA～20mA 4000～20000

6 萇霜怀耀宒 -20mA～+20mA -16000～+16000

7 萇霜怀耀宒 -20mA～+20mA -4000～+4000

8
萇霜怀

耀攜講硉眻諉珆尨耀宒
-20mA～+20mA -20000～+20000

F 籵耋祥妏蚚

→ 关于标准输入特性的详细内容，参考2.4节

→ 关于输入模式（BFM #0）的详细内容，参考5.4.1项

 

1

2

等啋瘍0 等啋瘍1 等啋瘍2

價掛等啋
(FX3U褫晤最

諷秶)

怀怀堤
孺桯耀輸

杻忷髡夔
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

4 模拟量数据读出

4.1 读出模拟量数据的步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

编写顺控程序
晤迡黍堤耀攜講杅擂腔最唗﹝

·婓H****笢ㄛ怀祭紬2笢樵隅腔怀耀宒﹝

·婓↓笢ㄛ怀祭紬1笢腔等啋瘍﹝

传送顺控程序，确认数据寄存器的内容。
1) 換冞佼諷最唗ㄛ堍俴褫晤最諷秶﹝

2) 蔚4AD笢怀腔耀攜講杅擂悵湔善褫晤最諷秶腔杅擂敵湔ㄗD0～D3ㄘ笢﹝

3) 杅擂岆瘁悵湔婓D0～D3笢

→ 数据没有被正确保存时，参考8.故障排除

 

3

4

M8002
FNC 12
MOV

Hㄙㄙㄙㄙ U↓\G0
P

M8000
K50T0

T0
FNC 15
BMOV

D0 K4

RUN潼諷

場宎闕喳

U↓\G10

怀耀宒ㄗ祭紬2ㄘ

等啋瘍ㄗ祭紬1ㄘ

等啋瘍ㄗ祭紬1ㄘ

硌隅籵耋1‵4腔怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ

褫晤最諷秶堍俴羲宎腔5鏃笘綴ㄛ
蔚籵耋1‵4腔杅趼硉ㄗBFM #10‵#13ㄘ
黍堤善D0‵D3笢﹝

4 模拟量数据读出

4.1 读出模拟量数据的步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

5.    缓冲存储区（BFM）

掛梒笢ㄛ憩4AD笢腔遣喳湔揣腔囀輛俴佽隴﹝

5.1   单元号的分配和缓冲存储区的概要 

1.单元号的分配

植酘耜腔杻忷髡夔等啋/耀輸羲宎ㄛ甡棒煦饜等啋瘍0～7﹝蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ煦饜1～7腔等啋晤瘍﹝

蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶奻奀

                              等啋瘍0      等啋瘍1        等啋瘍2 

價掛等啋

ㄗFX3U褫晤最

諷秶ㄘ

怀怀堤

孺桯耀輸
杻忷髡夔耀輸 杻忷髡夔耀輸

怀怀堤

孺桯耀輸
杻忷髡夔耀輸

蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀

 

      等啋瘍0                  等啋瘍1      等啋瘍2        等啋瘍3

 ㄗ囀离CC-Link/LTㄘ

ㄗFX3UC褫晤最

諷秶ㄘ

怀怀堤

孺桯耀輸
杻忷髡夔耀輸 杻忷髡夔耀輸

怀怀堤

孺桯耀輸
杻忷髡夔耀輸

5 缓冲存储区(BFM)

5.1 单元号的分配和缓冲存储区的概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

2.缓冲存储区的概要

蔚4AD笢怀腔耀攜講陓瘍蛌遙傖杅趼硉綴ㄛ悵湔婓4AD腔遣喳湔揣笢﹝

森俋ㄛ籵徹植價掛等啋砃4AD腔遣喳湔揣迡杅硉輛俴扢隅ㄛ懂遙萇揤怀/萇霜怀麼氪覃淕离/崝祔﹝

蚚FROM/TO硌鍔麼氪茼蚚硌鍔腔遣喳湔揣眻諉硌隅懂晤迡最唗ㄛ硒俴勤4AD笢腔遣喳湔揣腔黍堤/迡﹝

↗1. 遣喳湔揣腔眻諉硌隅ㄗU↓\G↓ㄘㄛ褫眕婓茼蚚硌鍔腔埭紱釬杅麼氪醴梓紱釬杅笢眻諉硌隅遣喳湔揣ㄛ植奧妏最

唗詢虴趙﹝

→ 缓冲存储区读出/写入的详细内容，参考5.2节

→ 缓冲存储区的详细内容，参考5.4节

 

4AD 4AD

A/D蛌遙

價掛等啋

佼諷最唗

﹞BFM眻諉硌隅↗1

﹞TO硌鍔

﹞BFM眻諉硌隅↗1

﹞FROM硌鍔

﹞BFM眻諉硌隅↗1

﹞TO硌鍔

﹞BFM眻諉硌隅↗1

﹞FROM硌鍔

遣喳湔揣

A/D蛌遙

遣喳湔揣

杅趼硉

杅趼硉

耀攜講
杅擂

耀攜講
杅擂

霜講數﹜揤薯換覜脹

↗1. 遣喳湔揣腔眻諉硌隅(U↓\G↓)ㄛ褫眕婓茼蚚硌鍔腔埭紱釬杅麼氪醴梓紱釬杅笢眻諉硌隅遣喳湔揣ㄛ
植奧妏最唗詢虴趙﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.1 单元号的分配和缓冲存储区的概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FNC 22
MUL

K10 D10

FNC 20
ADD

D20 K10

( )

FNC 78
FROM

K1 K10 D10 K1

FNC 79
TO

K1 K0 H3300 K1

蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶奻奀
等啋瘍(0‵7)

蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀
等啋瘍(1‵7)

遣喳湔揣瘍(0‵6999)

U↓\G↓ ↓笢迡杅趼

黍堤硌鍔

迡硌鍔

黍堤硌鍔

迡硌鍔

等啋瘍
遣喳湔揣瘍

掩樓杅

等啋瘍

遣喳湔揣瘍

等啋瘍

遣喳湔揣瘍

換冞萸杅

換冞醴梓

換冞萸杅

換冞埭

傚楊堍呾賦彆

捷杅

樓楊堍呾賦彆

樓杅

U1\G10

U1\G6

等啋瘍
遣喳湔揣瘍

FNC 22
MUL

K10 D10

FNC 20
ADD

D20 K10

( )

FNC 78
FROM

K1 K10 D10 K1

FNC 79
TO

K1 K0 H3300 K1

蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶奻奀
等啋瘍(0‵7)

蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀
等啋瘍(1‵7)

遣喳湔揣瘍(0‵6999)

U↓\G↓ ↓笢迡杅趼

黍堤硌鍔

迡硌鍔

黍堤硌鍔

迡硌鍔

等啋瘍
遣喳湔揣瘍

掩樓杅

等啋瘍

遣喳湔揣瘍

等啋瘍

遣喳湔揣瘍

換冞萸杅

換冞醴梓

換冞萸杅

換冞埭

傚楊堍呾賦彆

捷杅

樓楊堍呾賦彆

樓杅

U1\G10

U1\G6

等啋瘍
遣喳湔揣瘍

5.2   缓冲存储区的读出、写入方法 

4AD遣喳湔揣腔黍堤麼氪迡源楊笢ㄛ衄FROM/TO硌鍔麼氪遣喳湔揣眻諉硌隅2笱﹝

妏蚚遣喳湔揣眻諉硌隅奀ㄛ剒猁勤茼褫晤最諷秶腔璃

→ 对应可编程控制器的软件，参考1.4节

5.2.1  缓冲存储区的直接指定 

遣喳湔揣腔眻諉硌隅源楊岆ㄩ蔚狟蹈腔扢隅啋璃硌隅峈眻諉茼蚚硌鍔腔埭紱釬杅麼氪醴梓紱釬杅﹝

1.使用例1

狟醱腔最唗岆蔚杅擂敵湔ㄗD20ㄘ樓奻杅擂ㄗK10ㄘㄛ甜蔚賦彆迡等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #6ㄘ笢﹝

2.使用例2

狟醱腔最唗岆蔚杅擂敵湔ㄗD20ㄘ樓奻杅擂ㄗK10ㄘㄛ甜蔚賦彆迡等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #6ㄘ笢﹝

5.2.2  FROM/TO指令（以前的方法） 

1.FROM指令（BFM→可编程控制器，读取）

黍堤遣喳湔揣腔囀奀ㄛ妏蚚FROM硌鍔﹝

佼諷最唗笢腔妏蚚源楊狟垀尨﹝

婓奻扴最唗笢ㄛ蔚等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #10ㄘ腔囀黍堤善1跺杅擂敵湔ㄗD10ㄘ笢﹝

2.TO指令（可编程控制器→BFM，写入）

砃遣喳湔揣迡杅擂奀ㄛ妏蚚TO硌鍔﹝

佼諷最唗笢腔妏蚚源楊狟垀尨﹝

婓奻扴最唗笢ㄛ砃等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #0ㄘ迡1跺杅擂ㄗH3300ㄘ﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.2 缓冲存储区的读出、写入方法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

5.3   缓冲存储区（BFM）一览 

4AD笢腔遣喳湔揣珨擬狟垀尨﹝
→ 缓冲存储区的详细内容，参考5.4节以后的章节

BFM编号 内容 设定范围 初始值
数据的

处理
参考

#0↗1 硌隅籵耋1～4腔怀耀宒 ↗2
堤釦奀 

H0000
16輛秶 5.4.1誹

#1 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#2 籵耋1歙棒杅[等弇ㄩ棒] 1～4095 K1 10輛秶

5.4.2誹
#3 籵耋2歙棒杅[等弇ㄩ棒] 1～4095 K1 10輛秶

#4 籵耋3歙棒杅[等弇ㄩ棒] 1～4095 K1 10輛秶

#5 籵耋4歙棒杅[等弇ㄩ棒] 1～4095 K1 10輛秶

#6 籵耋1杅趼薦疏扢隅 0～1600 K0 10輛秶

5.4.3誹
#7 籵耋2杅趼薦疏扢隅 0～1600 K0 10輛秶

#8 籵耋3杅趼薦疏扢隅 0～1600 K0 10輛秶

#9 籵耋4杅趼薦疏扢隅 0～1600 K0 10輛秶

#10 籵耋1杅擂ㄗ撈奀硉杅擂麼氪歙硉杅擂ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

 5.4.4誹

#11 籵耋2杅擂ㄗ撈奀硉杅擂麼氪歙硉杅擂ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#12 籵耋3杅擂ㄗ撈奀硉杅擂麼氪歙硉杅擂ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#13 籵耋4杅擂ㄗ撈奀硉杅擂麼氪歙硉杅擂ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#14～#18 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ

#19↗1

扢隅曹載輦砦

輦砦蜊曹狟蹈遣喳湔揣腔扢隅﹝

·怀耀宒硌隅<BFM #0>

·髡夔場宎趙<BFM #20>

·怀杻俶迡<BFM #21>

·晞瞳髡夔<BFM #22>

·离杅擂<BFM #41～#44>

·崝祔杅擂<BFM #51～#54>

·赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔腔硌隅<BFM #125‵#129>

·杅擂盪妢暮翹腔粒欴奀潔硌隅<BFM #198>

曹載勍褫ㄩ

K2080

曹載輦砦ㄩ

K2080眕俋

堤釦奀 

K2080
10輛秶 5.4.5誹

#20
髡夔場宎趙

蚚K1場宎趙﹝場宎趙賦旰綴ㄛ赻雄曹峈K0.
K0麼氪K1 K0 10輛秶 5.4.6誹

#21

怀杻俶迡

离/崝祔硉迡賦旰綴ㄛ赻雄曹峈H0000ㄗb0～b3窒

峈OFF袨怓ㄘ﹝

↗3 H0000 16輛秶 5.4.7誹

#22↗1 晞瞳髡夔扢隅晞瞳髡夔ㄩ赻雄楷冞髡夔﹜杅擂樓楊堍

呾﹜奻癹秶硉潰聆﹜芼曹潰聆﹜瑕硉悵厥
↗4

堤釦奀 

H0000
16輛秶 5.4.8誹

#23～#25 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#26 奻狟癹硉堤渣袨怓ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ ㄜ H0000 16輛秶 5.4.9誹

#27 芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #22 b2 ON奀衄虴ㄘ ㄜ H0000 16輛秶 5.4.10誹

#28 講最祛堤袨怓 ㄜ H0000 16輛秶 5.4.11誹

#29 堤渣袨怓 ㄜ H0000 16輛秶 5.4.12誹

#30 儂倰測鎢 K2080 ㄜ K2080 10輛秶 5.4.13誹

#31～#40 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

↗1. 籵徹EEPROM輛俴礿萇悵厥﹝

↗2. 蚚16輛秶杅硌隅跪籵耋腔怀耀宒ㄛ16輛秶腔跪弇杅笢硌隅0‵8眕摯F﹝

↗3. 妏蚚b0～b3﹝

↗4. 妏蚚b0～b7﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.3 缓冲存储区（BFM）一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

BFM晤瘍 囀 扢隅毓峓 場宎硉
杅擂腔

揭燴
統蕉

#41↗1 籵耋1离杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A]

籵徹BFM 

#21迡

·萇揤怀ㄩ

-10000～+9000↗2

·萇霜怀ㄩ

-20000～+17000↗3

堤釦奀 K0 10輛秶

5.4.14誹
#42↗1 籵耋2离杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A] 堤釦奀 K0 10輛秶

#43↗1 籵耋3离杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A] 堤釦奀 K0 10輛秶

#44↗1 籵耋4离杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A] 堤釦奀 K0 10輛秶

#45～#50 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#51↗1 籵耋1崝祔杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A]

籵徹BFM 

#21迡

·萇揤怀ㄩ

-9000～+10000↗2

·萇霜怀ㄩ

-17000～+30000↗3

堤釦奀 K5000 10輛秶

5.4.14誹
#52↗1 籵耋2崝祔杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A] 堤釦奀 K5000 10輛秶

#53↗1 籵耋3崝祔杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A] 堤釦奀 K5000 10輛秶

#54↗1 籵耋4崝祔杅擂[等弇ㄩmV麼氪米A] 堤釦奀 K5000 10輛秶

#55～#60 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#61 籵耋1樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #22 b0 ON奀衄虴ㄘ -16000～+16000 K0 10輛秶

5.4.15誹
#62 籵耋2樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #22 b0 ON奀衄虴ㄘ -16000～+16000 K0 10輛秶

#63 籵耋3樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #22 b0 ON奀衄虴ㄘ -16000～+16000 K0 10輛秶

#64 籵耋4樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #22 b0 ON奀衄虴ㄘ -16000～+16000 K0 10輛秶

#65～#70 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#71 籵耋1狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ

怀毓峓腔郔苤杅

趼硉～奻癹硉堤渣

扢隅硉

怀毓峓腔郔

苤杅趼硉
10輛秶

5.4.16誹

#72 籵耋2狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ
怀毓峓腔郔

苤杅趼硉
10輛秶

#73 籵耋3狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ
怀毓峓腔郔

苤杅趼硉
10輛秶

#74 籵耋4狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ
怀毓峓腔郔

苤杅趼硉
10輛秶

#75～#80 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#81 籵耋1奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ

狟癹硉堤渣扢隅硉

～怀毓峓腔郔湮

杅趼硉

怀毓峓腔郔

湮杅趼硉
10輛秶

5.4.16誹

#82 籵耋2奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ
怀毓峓腔郔

湮杅趼硉
10輛秶

#83 籵耋3奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ
怀毓峓腔郔

湮杅趼硉
10輛秶

#84 籵耋4奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #22 b1 ON奀衄虴ㄘ
怀毓峓腔郔

湮杅趼硉
10輛秶

#85～#90 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#91 籵耋1芼曹潰聆扢隅硉ㄗBFM #22 b2 ON奀衄虴ㄘ 1～雛講最腔50ㄔ 雛講最腔5ㄔ 10輛秶

5.4.17誹
#92 籵耋2芼曹潰聆扢隅硉ㄗBFM #22 b2 ON奀衄虴ㄘ 1～雛講最腔50ㄔ 雛講最腔5ㄔ 10輛秶

#93 籵耋3芼曹潰聆扢隅硉ㄗBFM #22 b2 ON奀衄虴ㄘ 1～雛講最腔50ㄔ 雛講最腔5ㄔ 10輛秶

#94 籵耋4芼曹潰聆扢隅硉ㄗBFM #22 b2 ON奀衄虴ㄘ 1～雛講最腔50ㄔ 雛講最腔5ㄔ 10輛秶

#95～#98 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#99 奻狟癹硉堤渣/芼曹潰聆堤渣腔壺 ↗4 H0000 ㄜ 5.4.18誹

#100 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

↗1. 籵徹EEPROM輛俴礿萇悵厥﹝

↗2. 离/崝祔硉斛剕雛逋眕狟壽炵﹝

崝祔硉ㄜ离硉≡1000

↗3. 离/崝祔硉斛剕雛逋眕狟壽炵﹝

30000≡崝祔硉ㄜ离硉≡3000

↗4. 妏蚚b0～b2﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.3 缓冲存储区（BFM）一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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BFM编号  囀 设定范围 初始值
数据的

处理
参考

#101 籵耋1瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

5.4.19誹
#102 籵耋2瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#103 籵耋3瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#104 籵耋4瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#105～#108 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#109 瑕硉ㄗ郔苤硉ㄘ葩弇 ↗2 H0000 16輛秶 5.4.20誹

#110 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#111 籵耋1瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

5.4.19誹
#112 籵耋2瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#113 籵耋3瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#114 籵耋4瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #22 b3 ON奀衄虴ㄘ ㄜ ㄜ 10輛秶

#115～#118 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#119 瑕硉ㄗ郔湮硉ㄘ葩弇 ↗2 H0000 16輛秶 5.4.20誹

#120～#124 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#125↗1

瑕硉ㄗ郔苤ㄩBFM #101‵#104﹜郔湮ㄩ#111～#114ㄘ   

赻雄換冞腔醴梓宎杅擂敵湔腔硌隅ㄗBFM #22 

b4 ON奀衄虴﹜梩蚚蟀哿8萸ㄘ

0～7992 堤釦奀 K200 10輛秶 5.4.21誹

#126↗1 奻狟癹硉堤渣袨怓ㄗBFM #26ㄘ赻雄換冞腔醴梓杅擂

敵湔腔硌隅ㄗBFM #22 b5 ON奀衄虴
0～7999 堤釦奀 K208 10輛秶 5.4.22誹

#127↗1 芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #27ㄘ赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔

腔硌隅ㄗBFM #22 b6 ON奀衄虴ㄘ
0～7999 堤釦奀 K209 10輛秶 5.4.23誹

#128↗1 講最祛堤袨怓ㄗBFM #28ㄘ赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔

腔硌隅ㄗBFM #22 b7 ON奀衄虴ㄘ
0～7999 堤釦奀 K210 10輛秶 5.4.24誹

#129↗1 堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔腔

硌隅ㄗBFM #22 b8 ON奀衄虴ㄘ
0～7999 堤釦奀 K211 10輛秶 5.4.25誹

#130～#196 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#197 杅擂盪妢暮翹髡夔腔杅擂悜遠載陔髡夔腔恁寁 ↗2 H0000 16輛秶 5.4.26誹

#198↗1 杅擂盪妢暮翹腔粒欴奀潔扢隅[等弇ㄩms] 0～30000 K15000 10輛秶 5.4.27誹

#199 杅擂盪妢暮翹葩弇·杅擂盪妢暮翹礿砦 ↗3 H0000 16輛秶 5.4.28誹

#200 籵耋1杅擂腔盪妢暮翹ㄗ場棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

5.4.29誹

10輛秶

#1899 籵耋1杅擂腔盪妢暮翹ㄗ菴1700棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

#1900 籵耋2杅擂腔盪妢暮翹ㄗ場棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

10輛秶

#3599 籵耋2杅擂腔盪妢暮翹ㄗ菴1700棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

#3600 籵耋3杅擂腔盪妢暮翹ㄗ場棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

10輛秶

#5299 籵耋3杅擂腔盪妢暮翹ㄗ菴1700棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

#5300 籵耋4杅擂腔盪妢暮翹ㄗ場棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

10輛秶

#6999 籵耋4杅擂腔盪妢暮翹ㄗ菴1700棒腔硉ㄘ ㄜ K0 10輛秶

#7000～#8063 炵苀蚚郖 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

↗1. 籵徹EEPROM輛俴礿萇悵厥﹝

↗2. 妏蚚b0～b3﹝

↗4. 妏蚚b0～b3眕摯b8～b11﹝

～ ～
～

～
～ ～

～
～

～

5 缓冲存储区(BFM)

5.3 缓冲存储区（BFM）一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

5.4   缓冲存储区的详细内容 

5.4.1  [BFM #0]输入模式的指定 

初始值（出厂时）：H0000

数据的处理：16进制(H)

硌隅籵耋1～籵耋4腔怀耀宒﹝

怀耀宒腔硌隅粒蚚4弇杅腔HEX鎢ㄛ勤跪弇煦饜跪籵耋腔晤瘍﹝籵徹婓跪弇笢扢隅0～8﹜F腔杅硉ㄛ褫眕蜊曹怀耀宒﹝

怀耀宒腔笱濬狟桶﹝

→ 关于输入特性，参考2.4节

设定值

[HEX]
输入模式 模拟量输入范围 数字量输出范围

0 萇揤怀耀宒 -10V～+10V -32000～+32000

1 萇揤怀耀宒 -10V～+10V -4000～+4000

2↗1 萇揤怀

耀攜講硉眻諉珆尨耀宒
-10V～+10V -10000～+10000

3 萇霜怀耀宒 4mA～20mA 0～16000

4 萇霜怀耀宒 4mA～20mA 0～4000

5↗1 萇霜怀

耀攜講硉眻諉珆尨耀宒
4mA～20mA 4000～20000

6 萇霜怀耀宒 -20mA～+20mA -16000～+16000

7 萇霜怀耀宒 -20mA～+20mA -4000～+4000

8↗1 萇霜怀

耀攜講硉眻諉珆尨耀宒
-20mA～+20mA -20000～+20000

9～E 祥褫眕扢隅 ㄜ ㄜ

F 籵耋祥妏蚚 ㄜ ㄜ

↗1. 祥夔蜊曹离/崝祔硉﹝

1.输入模式设定时的注意事项

·輛俴怀耀宒扢隅ㄗ曹載ㄘ綴ㄛ耀攜講怀杻俶頗赻雄曹載﹝

森俋ㄛ籵徹蜊曹离/崝祔硉ㄛ褫眕蚚杻衄腔硉扢隅杻俶﹝ㄗ煦望薹祥曹ㄘ

·硌隅峈耀攜講硉眻諉珆尨ㄗ↗1ㄘ奀ㄛ祥夔蜊曹离/崝祔硉﹝

·怀耀宒腔硌隅剒猁埮5鏃笘﹝

蜊曹賸怀耀宒奀ㄛ扢數冪徹5鏃眕奻腔奀潔綴ㄛ婬硒俴跪扢隅腔迡﹝

·祥夔扢隅垀衄腔chㄗ籵耋ㄘ飲祥妏蚚ㄗHFFFFㄘ﹝

2.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPOM迡杅擂﹝

EEPROM腔迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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5.4.2  [BFM #2～#5]平均次数 

设定范围：1～4095

初始值：K1

数值的处理：10进制(K)

洷咡蔚籵耋杅擂ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #10～#13ㄘ植撈奀硉曹峈歙硉奀ㄛ扢隅歙棒杅ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #2～#5ㄘ﹝

壽衾歙棒杅腔扢隅硉睿雄釬ㄛ狟桶垀尨﹝

→ 关于通道数据的更新时序，参考5.4.4节

平均次数

（BFM #2～#5）

通道数据

（BFM #10～#13）的种类
出错内容

0眕狟
撈奀硉杅擂

ㄗ藩棒A/D蛌遙揭燴奀載陔籵耋杅擂ㄘ

扢隅硉曹峈K0ㄛ楷汜歙棒杅扢隅祥謎

ㄗBFM #29 b10ㄘ腔堤渣﹝

1ㄗ場宎硉ㄘ
撈奀硉杅擂

ㄗ藩棒A/D蛌遙揭燴奀載陔籵耋杅擂ㄘ
ㄜ

2～400
歙硉杅擂

ㄗ藩棒A/D蛌遙揭燴奀數呾歙硉ㄛ甜載陔籵耋杅擂ㄘ
ㄜ

401～4095

歙硉杅擂

ㄗ藩棒湛善歙棒杅ㄛ憩數呾A/D蛌遙杅擂腔歙硉ㄛ

甜載陔籵耋杅擂ㄘ

ㄜ

4096眕奻
歙硉杅擂

ㄗ藩棒A/D蛌遙揭燴奀載陔籵耋杅擂ㄘ

扢隅硉曹峈K4096ㄛ楷汜歙棒杅扢隅祥謎

ㄗBFM #29 b10ㄘ腔堤渣﹝

1.用途

婓聆隅陓瘍笢漪衄砓萇埭薹饒欴掀誕遣鞣腔疏雄婑秞奀ㄛ褫眕籵徹歙趙懂鳳腕恛隅腔杅擂﹝

2.平均次数设定时的注意事项

·妏蚚歙棒杅奀ㄛ勤衾妏蚚歙棒杅腔籵耋ㄛ昢斛扢隅杅趼薦疏腔扢隅ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #6～#9ㄘ峈0﹝

森俋ㄛ妏蚚杅趼薦疏髡夔奀ㄛ昢斛蔚妏蚚籵耋腔歙棒杅ㄗBFM #2～#5ㄘ扢隅峈1﹝

扢隅硉峈1眕俋腔硉ㄛ奧杅趼薦疏ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #6～#9ㄘ扢隅峈0眕俋腔硉奀ㄛ頗楷汜杅趼薦疏扢隅祥謎

ㄗBFM #29 b11ㄘ腔堤渣

·睡珨跺籵耋笢妏蚚賸杅趼薦疏髡夔腔趕ㄛ垀衄籵耋腔A/D蛌遙奀潔飲曹峈5ms﹝

·扢隅腔歙棒杅婓扢隅毓峓眳俋奀ㄛ楷汜歙棒杅扢隅祥謎ㄗBFM #29 b10ㄘ腔堤渣﹝

·彆扢隅賸歙棒杅ㄛ寀祥夔妏蚚杅擂盪妢暮翹髡夔﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.3  [BFM #6～#9]数字滤波器设定 

设定范围：0～1600

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

籵耋杅擂ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #10～#13ㄘ笢妏蚚杅趼薦疏奀ㄛ婓杅趼薦疏扢隅ㄗ籵1～4ㄩBFM #6～#9ㄘ0笢扢隅杅

趼薦疏硉﹝

→ 关于通道数据的更新时序，参考5.4.4节

彆妏蚚杅趼薦疏髡夔ㄛ饒繫耀攜講怀硉﹜杅趼薦疏腔扢隅硉眕摯杅趼講怀堤硉ㄗ籵耋杅擂ㄘ腔壽炵狟垀尨﹝

·杅趼薦疏硉ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #6～9ㄘ>耀攜講陓瘍腔疏雄ㄗ疏雄盟僅帤雛10跺粒欴ㄘ

迵杅趼薦疏扢隅硉眈掀ㄛ耀攜講陓瘍ㄗ怀硉ㄘ腔疏雄誕苤奀ㄛ蛌遙峈恛隅腔杅趼講怀堤硉ㄛ甜悵湔善籵耋杅

擂ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #10‵#13ㄘ笢﹝

·杅趼薦疏硉ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #6～9ㄘ<耀攜講陓瘍腔疏雄

迵杅趼薦疏扢隅硉眈掀ㄛ耀攜講陓瘍ㄗ怀硉ㄘ腔疏雄誕湮奀ㄛ蔚躲呴耀攜講陓瘍奧曹趙腔杅趼講怀堤硉悵湔

善眈茼籵耋腔籵耋杅擂ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #10～#13ㄘ笢﹝

扢隅硉迵雄釬腔壽炵狟垀尨﹝

设定值 动作

帤雛0 杅趼薦疏髡夔拸虴 扢隅堤渣ㄗBFM #29 b11 ONㄘ

0 杅趼薦疏髡夔拸虴

1～1600 杅趼薦疏髡夔衄虴

1601眕奻 杅趼薦疏髡夔拸虴 扢隅堤渣ㄗBFM #29 b11 ONㄘ

1.用途

聆隅陓瘍笢漪衄飧腔潑瑕婑秞脹奀ㄛ迵歙棒杅眈掀ㄛ妏蚚杅趼薦疏褫眕鳳腕載恛隅腔杅擂﹝

2.数字滤波器设定时的注意事项

·昢斛蔚妏蚚籵耋腔歙棒杅ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #2‵#4ㄘ扢隅峈1﹝歙棒杅腔扢隅硉峈1眕俋腔硉ㄛ奧杅趼薦疏

扢隅峈0眕俋腔硉奀ㄛ頗楷汜杅趼薦疏扢隅祥謎ㄗBFM #29 b11ㄘ腔堤渣﹝

·睡珨跺籵耋笢妏蚚杅趼薦疏髡夔腔趕ㄛ垀衄籵耋腔A/D蛌遙奀潔飲曹峈5ms﹝

·杅趼薦疏扢隅婓0～1600毓峓俋奀ㄛ楷汜杅趼薦疏扢隅祥謎ㄗBFM #29 b11ㄘ腔堤渣﹝

耀
攜
講
怀

硉

耀攜講怀硉
杅趼講怀堤硉

杅趼講怀堤硉躲呴耀攜講
怀硉曹趙

杅趼薦疏扢隅硉

杅趼薦疏扢隅硉

蛌遙峈恛隅腔杅趼怀堤硉﹝
(疏雄盟僅帤雛10跺粒欴)

奀潔

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.4  [BFM #10～#13]通道数据 

数值的处理：10进制(K)

悵湔A/D蛌遙綴腔杅趼硉﹝

跦擂歙棒杅ㄗ籵耋1～4ㄩ#2～#5ㄘ麼氪杅趼薦疏腔扢隅ㄗ籵耋1～4ㄩ#6～#9ㄘㄛ

籵耋杅擂ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #10～13ㄘ眕摯杅擂腔載陔奀唗狟桶垀尨﹝

→ 平均次数设定的详细内容，参考5.4.2节

→ 关于数字滤波器功能，参考5.4.3节

平均次数

（BFM #2～#5）

数字滤波器功能

（BFM #6～#9）

通道数据（BFM #10～#13）的更新时序

通道数据的种类 更新时序

0眕狟
0

ㄗ祥妏蚚ㄘ

撈奀硉杅擂

扢隅硉曹峈0ㄛ楷汜歙棒杅

扢隅祥謎ㄗBFM #29ㄛb10ㄘ腔

堤渣﹝

藩棒A/D蛌遙揭燴飲載陔杅擂載陔奀唗腔奀

潔狟垀尨﹝載陔奀潔=500米s↗1℅妏蚚籵

耋杅

1

0

ㄗ祥妏蚚ㄘ
撈奀硉杅擂

1～1600

ㄗ妏蚚ㄘ

撈奀硉杅擂

妏蚚杅趼薦疏髡夔

藩棒A/D蛌遙揭燴飲載陔杅擂載陔奀唗腔奀潔

狟垀尨﹝載陔奀潔=5ms℅妏蚚籵耋杅

2～400

0

ㄗ祥妏蚚ㄘ

歙硉杅擂

藩棒A/D蛌遙揭燴飲載陔杅擂載陔奀唗腔奀

潔狟垀尨﹝

載陔奀潔=500米s↗1℅妏蚚籵耋杅

401～4095 歙硉杅擂
藩棒偌歙棒杅揭燴A/D蛌遙奀載陔杅擂

載陔奀唗腔奀潔狟垀尨﹝

載陔奀潔=500米s↗1℅妏蚚籵耋杅℅歙

棒杅

4096眕奻

歙硉杅擂

扢隅硉曹峈4096ㄛ楷汜歙棒

杅扢隅祥謎ㄗBFM #29ㄛb10ㄘ

腔堤渣﹝

↗1. 500米s峈A/D蛌遙奀潔﹝

筍岆ㄛ撈妏1跺籵耋妏蚚杅趼薦疏髡夔奀ㄛ垀衄籵耋腔A/D蛌遙奀潔飲曹峈5ms﹝

5.4.5  [BFM #19]设定变更禁止 

设定范围：K2080或者K2080以外

初始值（出厂时）：K2080

数值的处理：10进制(K)

輦砦蜊曹狟蹈遣喳湔揣腔扢隅﹝

·怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ ·髡夔場宎趙ㄗBFM #20ㄘ  ·怀杻俶迡ㄗBFM #21ㄘ

·晞瞳髡夔ㄗBFM #22ㄘ ·离杅擂ㄗBFM #41～#44ㄘ  ·崝祔杅擂ㄗBFM #51～#54ㄘ

·赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔腔硌隅ㄗBFM #125～#129ㄘ

·杅擂盪妢暮翹腔粒欴奀潔扢隅ㄗBFM #198ㄘ

婓扢隅曹載輦砦ㄗBFM #19ㄘ笢扢隅眕狟杅硉﹝

设定值 内容

K2080 曹載勍褫

K2080眕俋 曹載輦砦

1.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPOM写入时的注意事项，参考5.4.1节

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.6  [BFM #20]初始化功能（工厂出厂时的设定） 

设定范围：K0或者K1

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

場宎趙BFM #0‵#6999腔垀衄杅擂ㄛ4AD曹峈馱釦堤釦奀腔袨怓﹝

设定值 内容

K0 珨啜

K1 場宎趙硒俴

迡K1ㄛ場宎趙賦旰綴ㄛ赻雄曹峈K0﹝

1.初始化功能设定时的注意事项

·場宎趙揭燴剒猁埮5鏃笘腔奀潔﹝

·扢隅硉曹載輦砦ㄗBFM #19ㄘ腔扢隅蚥珂﹝硒俴場宎趙奀ㄛ蔚BFM #19扢隅峈K2080﹝

5.4.7  [BFM #21]输入特性的写入 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

BFM #21腔腴4弇啎珂煦饜跤賸跪籵耋瘍ㄛ彆跪弇离ONㄛ饒繫迵煦饜腔籵耋瘍眈茼腔离杅擂ㄗBFM #41～#44ㄘ﹜

崝祔杅擂ㄗBFM #51～#54ㄘ迡囀离囀湔ㄗEEPROMㄘ腔紱釬憩曹峈衄虴﹝

1.BFM #21的位的分配

位编号 内容

b0 籵耋1 离杅擂ㄗBFM #41ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #51ㄘ腔迡

b1 籵耋2 离杅擂ㄗBFM #42ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #52ㄘ腔迡

b2 籵耋3 离杅擂ㄗBFM #43ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #53ㄘ腔迡

b3 籵耋4 离杅擂ㄗBFM #44ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #54ㄘ腔迡

b4‵b15 祥褫眕妏蚚

褫眕勤嗣跺籵耋肮奀跤堤迡硌鍔﹝ㄗ蚚H000F曹峈垀衄籵耋腔迡﹝ㄘ

迡賦旰綴ㄛ赻雄曹峈H0000ㄗb0～b3窒峈OFF袨怓ㄘ﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.8  [BFM #22]便利功能设定 

初始值（出厂时）：H0000

数值的处理：16进制(H)

彆BFM #22腔b0～b8跪弇峈ONㄛ饒繫掩煦饜腔髡夔ㄗ狟桶ㄘ憩衄虴ㄛ彆峈OFFㄛ饒繫憩拸虴﹝

1.BFM22的位的分配

位编号 功能名称 内容 参考

b0
杅擂樓楊堍呾

髡夔

籵耋杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ﹜瑕硉ㄗBFM #101～#104ㄛ#111～#114ㄘ﹜杅擂盪

妢暮翹ㄗBFM #200～#6999ㄘ腔硉岆婓妗聆硉腔價插奻樓奻樓楊堍呾杅擂ㄗBFM 

#61～#64ㄘ腕善腔硉﹝

森俋ㄛ勤衾狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #71～#74ㄘ﹜奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM 

#81～#84ㄘ笢迡腔硉ㄛ扢隅樓奻賸樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #61～#64ㄘ腔硉﹝

5.4.15誹

b1
奻狟癹硉潰聆

髡夔

跪籵耋腔A/D蛌遙杅擂閉徹賸狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #71～#74ㄘ﹜奻癹硉堤渣扢

隅ㄗBFM #81～#84ㄘ腔毓峓奀ㄛ蜆賦彆掩迡奻狟癹堤渣袨怓ㄗBFM #26ㄘ笢﹝
5.4.16誹

b2 芼曹潰聆髡夔
籵耋杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ載陔奀ㄛ奻棒腔硉睿陔腔硉眈船閉徹芼曹潰聆扢隅

ㄗBFM #91～#94ㄘ腔硉奀ㄛ蜆賦彆掩迡芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #26ㄘ笢﹝
5.4.17誹

b3 瑕硉悵厥髡夔
蔚籵耋杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ腔迡硉笢腔郔苤硉迡瑕硉ㄗ郔苤ㄘ

ㄗBFM #101～#104ㄘ笢ㄛ蔚郔湮硉迡瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #111～#114ㄘ笢﹝
5.4.19誹

b4
瑕硉赻雄換冞

髡夔

勤衾蚚瑕硉腔赻雄換冞醴梓宎杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #125ㄘ髡夔硌隅腔

杅擂敵湔ㄛ砃蜆敵湔羲宎腔蟀哿8萸敵湔笢迡瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM 

#101～#104ㄘ﹜瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #111～#114ㄘ腔杅硉﹝

5.4.19誹

5.4.21誹

b5
奻狟癹硉堤渣袨

怓赻雄換冞髡夔

勤衾蚚奻狟癹硉堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #126ㄘ髡夔硌

隅腔杅擂敵湔ㄛ砃蜆敵湔迡奻狟癹堤渣袨怓ㄗBFM #26ㄘ腔硉﹝

5.4.16誹

5.4.22誹

b6
芼曹潰聆袨怓赻

雄換冞髡夔

勤衾蚚芼曹潰聆袨怓腔赻雄換冞杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #127ㄘ髡夔硌隅腔杅擂

敵湔ㄛ砃蜆敵湔迡芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #27ㄘ腔硉﹝

5.4.17誹

5.4.23誹

b7
講最祛堤袨怓赻

雄換冞髡夔

勤衾蚚講最祛堤袨怓腔赻雄換冞杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #128ㄘ髡夔硌隅腔杅擂

敵湔ㄛ砃蜆敵湔迡講最祛堤袨怓ㄗBFM #28ㄘ腔硉﹝
5.4.24誹

b8
堤渣袨怓赻雄

換冞髡夔

勤衾蚚堤渣袨怓腔赻雄換冞杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #129ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔

ㄛ砃蜆敵湔迡堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔硉﹝
5.4.25誹

b9 b15 ㄜ 祥褫眕妏蚚 ㄜ

2.便利功能设定时的注意事项

·撈妏妏蚚杅擂樓楊堍呾髡夔ㄛ講最祛堤ㄗBFM #28ㄘ珩岆蚚樓奻樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #61～#64ㄘ眕腔硉懂瓚剿ㄛ

妏堤渣弇离ON腔﹝

·妏蚚瑕硉赻雄換冞髡夔ㄗBFM #22 b4ㄘ奀ㄛ妏瑕硉悵厥髡夔ㄗBFM #22 b3ㄘ衄虴﹝

·妏蚚奻狟癹硉堤渣袨怓赻雄換冞髡夔ㄗBFM #22 b5ㄘ奀ㄛ妏奻狟癹硉潰聆髡夔ㄗBFM #22 b1ㄘ衄虴﹝

·妏蚚芼曹潰聆袨怓赻雄換冞髡夔ㄗBFM #22 b6ㄘ奀ㄛ妏芼曹潰聆髡夔ㄗBFM #22 b2ㄘ衄虴﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPROM写入时的注意事项，参考5.4.1节

 

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.9  [BFM #26]上下限值出错状态 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

籵耋杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ苤衾狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #71～#74ㄘ奀ㄛ麼氪湮衾奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #81～#84ㄘ

奀ㄛ狟垀尨雄釬﹝

·籵耋杅擂<狟癹硉堤渣扢隅硉奀

狟癹硉堤渣腔弇ㄛ离ONㄗ离弇ㄘ﹝

·籵耋杅擂>奻癹硉堤渣扢隅硉奀

奻癹硉堤渣腔弇ㄛ离ONㄗ离弇ㄘ﹝

→ 关于上下限值出错的复位，参考5.4.18项

1.BFM #26的位的分配

狟桶垀尨ㄛ煦饜跪籵耋腔狟癹硉堤渣﹜奻癹硉堤渣﹝

位编号 通道号 内容

b0
籵耋1

狟癹硉堤渣

b1 奻癹硉堤渣

b2
籵耋2

狟癹硉堤渣

b3 奻癹硉堤渣

b4
籵耋3

狟癹硉堤渣

b5 奻癹硉堤渣

b6
籵耋4

狟癹硉堤渣

b7 奻癹硉堤渣

b8～b15 祥褫眕妏蚚

2.上下限出错状态使用时的注意事项

·妏蚚奻狟癹堤渣袨怓奀ㄛ剒猁蔚奻狟癹硉潰聆髡夔ㄗBFM #22 b1ㄘ离ON﹝

·眒冪离ON腔弇ㄛ籵徹狟蹈紱釬曹峈OFF﹝

- 蔚萇埭OFF↙ON﹝

- 蔚奻狟癹堤渣/芼曹潰聆堤渣腔壺ㄗBFM #99 b0﹜b1ㄘ离ON﹝

- 砃奻狟癹堤渣袨怓ㄗBFM #26ㄘ笢迡H0000﹝

·撈妏婓潰聆堤跪堤渣腔袨怓狟ㄛ樟哿硒俴籵耋杅擂ㄗBFM #10‵#13ㄘ腔載陔﹝

3.上下限出错状态自动传送功能（BFM #22 b5）

勤衾蚚奻狟癹硉堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #126ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ褫眕砃蜆杅擂敵湔

換冞BFM #26腔囀﹝

躺婓楷汜奻狟癹堤渣奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧

褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

□中输入数值。

便利功能设定 自动传送功能

ON=有效 传送源缓冲存储区 传送目标数据寄存器的指定（BFM #126：K□）

BFM #22 b1ㄩON

BFM #22 b5ㄩON
BFM #26 ↙ D↓

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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5.4.10 [BFM #27]突变检测状态 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

籵耋杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ載陔奀ㄛ奻棒腔硉睿陔腔硉眈船閉徹芼曹潰聆扢隅ㄗBFM #91～#94ㄘ腔硉奀ㄛ狟垀尨

雄釬﹝

·ㄗ陔腔硉ㄘㄜㄗ奻棒腔硉ㄘ>ㄗ芼曹潰聆扢隅硉ㄘ奀

ㄚ源砃腔弇ㄛ离ONㄗ离弇ㄘ

·ㄗ奻棒腔硉ㄘㄜㄗ陔腔硉ㄘ>ㄗ芼曹潰聆扢隅硉ㄘ奀

ㄜ源砃腔弇ㄛ离ONㄗ离弇ㄘ

→ 关于突变检测状态的复位，参考5.4.18项

1.BFM #27的位的分配

狟桶垀尨ㄛ煦饜跪籵耋腔芼曹潰聆ㄜ源砃﹜芼曹潰聆ㄚ源砃﹝

位编号 通道号 内容

b0 籵耋1 芼曹潰聆 ㄜ源砃

b1 芼曹潰聆 ㄚ源砃

b2 籵耋2 芼曹潰聆 ㄜ源砃

b3 芼曹潰聆 ㄚ源砃

b4 籵耋3 芼曹潰聆 ㄜ源砃

b5 芼曹潰聆 ㄚ源砃

b6 籵耋4 芼曹潰聆 ㄜ源砃

b7 芼曹潰聆 ㄚ源砃

b8‵b15 祥褫眕妏蚚

2.突变检测状态使用时的注意事项

·妏蚚芼曹潰聆袨怓奀ㄛ剒猁蔚芼曹潰聆髡夔ㄗBFM #22 b2ㄘ离ON﹝

·眒冪离ON腔弇ㄛ籵徹狟蹈紱釬曹峈OFF﹝

- 蔚萇埭OFF↙ON﹝

- 蔚奻狟癹堤渣/芼曹潰聆堤渣腔壺ㄗBFM #99 b2ㄘ离ON﹝

- 砃芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #27ㄘ笢迡H0000﹝

·撈妏婓潰聆堤芼曹腔袨怓狟ㄛ樟哿硒俴籵耋杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ腔載陔﹝

3.突变检测状态自动传送功能（BFM #22 b6）

勤衾蚚芼曹潰聆袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #127ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ褫眕砃蜆杅擂敵湔換

冞BFM #27腔囀﹝

躺婓潰聆堤芼曹奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫眕

坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

□中输入数值。

便利功能设定 自动传送功能

ON=有效 传送源缓冲存储区 传送目标数据寄存器的指定（BFM #127：K□）

BFM #22 b2ㄩON

BFM #22 b6ㄩON
BFM #27 ↙ D↓

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

5.4.11 [BFM #28]量程溢出状态 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

怀A/D蛌遙毓峓眕俋腔耀攜講硉奀ㄛ狟垀尨雄釬﹝

·ㄗ耀攜講怀硉ㄘ<ㄗA/D褫蛌遙毓峓腔狟癹硉ㄘ奀

講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ腔弇ㄛ离ONㄗ离弇ㄘ

·ㄗ耀攜講怀硉ㄘ>ㄗA/D褫蛌遙毓峓腔奻癹硉ㄘ奀

講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ腔弇ㄛ离ONㄗ离弇ㄘ

1.A/D可转换范围

输入规格 A/D可转换范围

萇揤怀 -10.2V～+10.2V

萇霜怀 -20.4mA～+20.4mA

2.BFM #28的位的分配

位编号 通道号 内容

b0
籵耋1

講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ

b1 講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ

b2
籵耋2

講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ

b3 講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ

b4
籵耋3

講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ

b5 講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ

b6
籵耋4

講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ

b7 講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ

b8～b15 祥褫眕妏蚚

3.量程溢出状态使用时的注意事项

·眒冪离ON腔弇ㄛ籵徹狟蹈紱釬曹峈OFF﹝

- 蔚萇埭OFF↙ON﹝

- 蔚奻狟癹堤渣/芼曹潰聆堤渣腔壺ㄗBFM #99 b2ㄘ离ON﹝

- 砃講最祛堤袨怓ㄗBFM #28ㄘ笢迡H0000﹝

·撈妏婓潰聆堤講最祛堤綴ㄛ樟哿硒俴籵耋杅擂ㄗBFM #10‵#13ㄘ腔載陔﹝

4.量程溢出状态自动传送功能（BFM #22 b7）

勤衾蚚講最祛堤袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #128ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ褫眕砃蜆杅擂敵湔換

冞BFM #28腔囀﹝

躺婓楷汜講最祛堤奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫

眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

□中输入数值。

便利功能设定 自动传送功能

ON=有效 传送源缓冲存储区 传送目标数据寄存器的指定（BFM #128：K□）

BFM #22 b7ㄩON BFM #28 ↙ D↓

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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5.4.12 [BFM #29]出错状态 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)
勤BFM #29腔跪弇煦饜堤渣陓洘﹝

1.BFM #29的位的分配

位编号 项目 内容

b0 衄堤渣 b2～b4腔砩珨弇峈ON奀ㄛb0离ON﹝

b1 ㄜ ㄜ

b2 萇埭祑都
羶衄淏都鼎跤24V萇埭﹝

諉盄麼氪鼎跤萇揤﹝

b3 茞璃堤渣
衄褫夔岆FX3U-4AD/FX3UC-4AD嘟梤﹝

訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

b4 A/D蛌遙祑都
A/D蛌遙硉祑都﹝

褫眕籵徹講最祛堤ㄗBFM #28ㄘ楷汜堤渣腔籵耋﹝

b5 ㄜ ㄜ

b6 祥褫眕黍堤/迡BFM
淏婓揭燴怀杻俶曹載奀ㄛ峈ON﹝

b6峈ON潔ㄛ祥夔黍堤淏腔A/D蛌遙杅擂﹝

b7 ㄜ ㄜ

b8 衄扢隅硉堤渣 b10～b15腔砩珨弇峈ON奀ㄛb8离ON﹝

b9 ㄜ ㄜ

b10 歙棒杅扢隅祥謎
歙棒杅ㄗBFM #2～#5ㄘ腔硉祥淏﹝

婓1～4095毓峓囀婬棒扢隅﹝

b11 杅趼薦疏扢隅祥謎
杅趼薦疏扢隅ㄗBFM #6～#9ㄘ腔硉祥淏﹝

婓0～1600毓峓囀婬棒扢隅﹝

b12 芼曹潰聆扢隅硉堤渣
芼曹潰聆扢隅硉ㄗBFM #91～#94ㄘ腔杅硉祥淏﹝

婬棒扢隅淏腔硉﹝

b13 奻狟癹潰聆扢隅硉堤渣
狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #71～#74ㄘ﹜奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #81～#84ㄘ腔硉祥淏﹝

婬棒扢隅淏腔硉﹝

b14 ㄜ ㄜ

b15 樓楊堍呾杅擂腔扢隅硉堤渣
樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #61～#64ㄘ腔硉祥淏﹝

婓-16000～+16000毓峓囀婬棒扢隅﹝

2.出错状态的注意事项

賤壺跪堤渣秪匼綴ㄛ堤渣弇掩壺﹝

祥猁蚚佼諷最唗眻諉砃BFM #29笢迡H0000﹝

3.出错状态自动传送功能（BFM #22 b8）

勤衾蚚堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #129ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ褫眕砃蜆杅擂敵湔換冞BFM 

#29腔囀﹝

躺婓楷汜堤渣奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫眕坫

傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝
□中输入数值。

便利功能设定 自动传送功能

ON=有效 传送源缓冲存储区 传送目标数据寄存器的指定（BFM #129：K□）

BFM #22 b8ㄩON BFM #29 ↙ D↓

5.4.13 [BFM #30]机型代码 

初始值：K2080

数值的处理：10进制(K)

悵湔K2080ㄗ嘐隅硉ㄘ﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

5.4.14 [BFM #41～#44]偏置数据，[BFM #51～#54]增益数据 

设定范围：参考下表

初始值：参考下表

数值的处理：10进制(K)

籵徹怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ腔硌隅ㄛ赻雄悵湔跪籵耋腔离杅擂﹜崝祔杅擂﹝

跪耀宒笢腔离杅擂﹜崝祔杅擂腔場宎硉狟桶垀尨﹝

·离杅擂ㄩ杅趼硉峈0ㄗ离價袧硉ㄘ奀腔耀攜講怀硉

·崝祔杅擂ㄩ杅趼硉曹峈崝祔價袧硉奀腔耀攜講怀硉

ㄗ崝祔價袧硉秪怀耀宒腔扢隅奧祑ㄘ

1.偏置数据·增益数据的基准值及出厂时的值

输入模式（BFM #0）
偏置

（通道1～4：BFM #41～#44）

增益

（通道1～4：BFM #51～#54）

设定值 内容 基准值 初始值 基准值 初始值

0
萇揤怀

ㄗ-10V～+10Vㄩ-32000‵+32000ㄘ
0 0 mV 16000 5000 mV

1
萇揤怀

ㄗ-10V～+10Vㄩ-4000‵+4000ㄘ
0 0 mV 2000 5000 mV

2
萇揤怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ-10V～+10Vㄩ-10000‵+10000ㄘ

0

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

0 mV

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

5000

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

5000 mV

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

3
萇霜怀

ㄗ4 mA～20 mAㄩ0‵16000ㄘ
0 4000 米A 16000 20000 米A

4
萇霜怀

ㄗ4 mA～20 mAㄩ0‵4000ㄘ
0 4000 米A 4000 20000 米A

5
萇霜怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ4 mA～20 mAㄩ4000‵20000ㄘ

4000

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

4000 米A

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

20000

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

20000 米A

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

6
萇霜怀

ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-16000‵+16000ㄘ
0 0 米A 16000 20000 米A

7
萇霜怀

ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-4000‵+4000ㄘ
0 0 米A 4000 20000 米A

8
萇霜怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-20000～+20000ㄘ

0

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

0 米A

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

20000

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

20000 米A

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

2.关于偏置数据、增益数据的变更

彆扢隅离杅擂﹜崝祔杅擂ㄛ寀褫眕蜊曹怀怀堤杻俶﹝

跪籵耋飲褫眕扢隅离﹜崝祔杅擂˙萇揤怀奀眕mV峈等弇迡ㄛ萇霜怀奀眕米A峈等弇迡﹝

森俋ㄛ蜊曹离杅擂﹜崝祔杅擂奀ㄛ剒猁扢隅怀杻俶腔迡ㄗBFM #21ㄘ﹝

扢隅毓峓婓狟桶腔毓峓囀硒俴﹝

电压输入（mV） 电流输入（μA）

离杅擂 -10000～+9000↗1 -20000～+17000↗2

崝祔杅擂 -9000～+10000↗1 -17000～+30000↗2

↗1. 离·崝祔硉斛剕雛逋眕狟壽炵﹝

崝祔硉ㄜ离硉≡1000

↗2. 离·崝祔硉斛剕雛逋眕狟壽炵﹝

30000≡崝祔硉ㄜ离硉≡3000

3.偏置数据、增益数据变更时的注意事项

·妏蚚耀攜講硉眻諉珆尨耀宒奀ㄛ祥褫眕蜊曹怀杻俶﹝

·撈妏蜊曹怀杻俶ㄛ妗暱腔怀衄虴毓峓岆萇揤怀奀峈-10V～+10V﹜萇霜怀奀峈-20mA～+20mA﹝

·撈妏蜊曹怀杻俶ㄛ煦望薹珩祥頗枑詢﹝
→ 输入特性变更方法的详细内容，参考6章

 

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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5.4.15 [BFM #61～#64]加法运算数据 

设定范围：-16000～+16000

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

婓籵耋杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ﹜瑕硉ㄗBFM #101～#104﹜#111～#114ㄘ﹜杅擂盪妢暮翹ㄗBFM #200～#69999ㄘ腔硉

奻樓奻樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #61～#64ㄘㄛ蜆樓楊堍呾杅擂腔硉掩悵湔﹝

1.加定加法运算数据时的注意事项。

·妏蚚樓楊堍呾杅擂奀ㄛ剒猁蔚樓楊堍呾杅擂髡夔ㄗBFM #22 b0ㄘ离ON﹝

·婓狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #71～#74ㄘ﹜奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #81～#84ㄘ笢ㄛ扢隅樓奻賸樓楊堍呾杅擂

ㄗBFM #61～#64ㄘ腔硉﹝

5.4.16 [BFM #71～#74]下限值出错设定，[BFM #81～#84]上限值出错设定， 

设定范围：参考下表

初始值：参考下表

数值的处理：10进制(K)

扢隅蚚衾瓚剿奻狟癹硉堤渣袨怓ㄗBFM #26ㄘ腔硉﹝

扢隅毓峓秪怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ腔扢隅奧祑﹝

狟蹈囀笢暮婥賸恁寁跪怀耀宒奀腔扢隅毓峓﹝

输入模式（BFM #0）

设定范围

初始值

设定值 内容

下限值

（通道1～4：

BFM #71～#74）

上限值

（通道1～4：

#81～#84）

0 萇揤怀ㄗ-10V～+10Vㄩ-32000～+32000ㄘ -32768～+32767 -32768 32767

1 萇揤怀ㄗ-10V～+10Vㄩ-4000～+4000ㄘ -4095～+4095 -4095 4095

2
萇揤怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ-10V～+10Vㄩ-10000～+10000ㄘ
-10200～+10200 -10200 10200

3 萇霜怀ㄗ4 mA～20 mAㄩ0～16000ㄘ -1～+16383 -1 16383

4 萇霜怀ㄗ4 mA～20 mAㄩ0～4000ㄘ -1～4095 -1 4095

5
萇霜怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ4 mA～20 mAㄩ4000～20000ㄘ
3999～20400 3999 20400

6 萇霜怀ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-16000～+16000ㄘ -16384～+16383 -16384 16383

7 萇霜怀ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-4000～+4000ㄘ -4096～+4095 -4096 4095

8
萇霜怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ-20 mA ～+20 mAㄩ-20000～+20000ㄘ
-20400～+20400 -20400 20400

1.下限值出错设定、上限值出错设定时的注意事项

·妏蚚狟癹硉堤渣扢隅﹜奻癹硉堤渣扢隅奀ㄛ剒猁蔚奻狟癹硉潰聆髡夔ㄗBFM #22 b1ㄘ离ON﹝

·迵杅擂樓楊堍呾髡夔ㄗBFM #22 b0ㄘ磁蚚奀ㄛ扢隅樓奻賸樓楊堍呾杅擂ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #61～#64ㄘ腔硉﹝筍

岆ㄛ婓扢隅毓峓囀扢隅﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.17 [BFM #91～#94]突变检测设定值 

设定范围：参考下表

初始值：参考下表

数值的处理：10进制(K)

載陔籵耋杅擂ㄗBFM #10‵#13ㄘ奀ㄛ奻棒腔硉睿陔腔硉眈船閉徹芼曹潰聆扢隅硉ㄗBFM #91‵94#ㄘ奀ㄛ瓚隅峈芼曹﹝

蜆賦彆掩迡芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #27ㄘ笢﹝

扢隅毓峓秪怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ腔扢隅祥肮奧祑ㄛ狟桶垀尨﹝

输入模式（BFM #0）
设定范围 初始值

设定值 内容

0 萇揤怀ㄗ-10V～+10Vㄩ-32000～+32000ㄘ 1～32767 3200

1 萇揤怀ㄗ-10V～+10Vㄩ-4000～+4000ㄘ 1～4095 400

2
萇揤怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ-10V～+10Vㄩ-10000～+10000ㄘ
1～10000 1000

3 萇霜怀ㄗ4 mA～20 mAㄩ0～16000ㄘ 1～8191 800

4 萇霜怀ㄗ4 mA～20 mAㄩ0～4000ㄘ 1～2047 200

5
萇霜怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ4 mA～20 mAㄩ4000～20000ㄘ
1～8191 800

6 萇霜怀ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-16000～+16000ㄘ 1～16383 1600

7 萇霜怀ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-4000～+4000ㄘ 1～4095 400

8
萇霜怀 耀攜講硉眻諉珆尨

ㄗ-20 mA～+20 mAㄩ-20000～+20000ㄘ
1～20000 2000

1.突变检测设定值的注意事项

妏蚚芼曹潰聆扢隅硉奀ㄛ剒猁蔚芼曹潰聆髡夔ㄗBFM #22 b2ㄘ离ON﹝

5.4.18 [BFM #99]上下限值出错/突变检测出错的清除 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

BFM #99腔腴3弇掩煦饜跤狟癹硉堤渣腔壺﹜奻癹硉堤渣腔壺﹜芼曹潰聆堤渣腔壺硌鍔﹝彆跪弇峈ONㄗ垀衄

籵耋窒ㄘㄛ寀葩弇跪眈茼腔堤渣袨怓ㄗBFM #26﹜#27ㄘ腔跪梓祩弇﹝

1.BFM #99的位的分配

位编号 内容 被清除的缓冲存储区

b0 狟癹硉堤渣壺
BFM #26

b1 奻癹硉堤渣壺

b2 芼曹潰聆堤渣壺 BFM #27

b3～b15 祥褫眕妏蚚 ㄜ

嗣跺壺硌鍔褫眕肮奀峈ON﹝

2.BFM #26、#27复位执行后的动作

跪弇赻雄隙善OFF﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.19 [BFM #101～#104]峰值（最小），[BFM #111～#114]峰值（最大） 

数值的处理：10进制(K)

蔚籵耋杅擂ㄗ籵耋1～4ㄩBFM #10～#13ㄘ笢迡腔硉笢腔郔苤硉迡BFM #101～#104﹜郔湮硉迡BFM #111～#114﹝

1.峰值的注意事项

妏蚚瑕硉ㄗ郔苤ㄘ﹜瑕硉ㄗ郔湮ㄘ奀ㄛ剒猁蔚瑕硉悵厥髡夔ㄗBFM #22 b3ㄘ离ON﹝

2.与峰值有关的注意事项

·迵杅擂樓楊堍呾髡夔ㄗBFM #22 b2ㄘ磁蚚奀ㄛ曹峈妗聆硉奻樓奻樓楊堍呾杅擂腔硉

·祥妏蚚瑕硉悵厥髡夔奀ㄛ瑕硉曹峈K0﹝

3.峰值自动传送功能（BFM #22 b4）

勤衾蚚瑕硉腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #125ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ砃蜆敵湔羲宎腔蟀哿8萸杅擂敵

湔迡瑕硉ㄗ郔苤ㄘ睿瑕硉ㄗ郔湮ㄘ﹝

躺婓瑕硉掩載陔奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫眕

坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

□中输入数值。

便利功能设定 自动传送功能

ON=有效 传送源缓冲存储区
传送目标数据寄存器的指定（BFM 的128：K□）（从指定的

数据寄存器开始8点）

BFM #22 b4ㄩON

BFM #22 b3ㄩON

BFM #101～104

BFM #111～114
↙ D↓‵D↓+3D↓+4～D↓+7

5.4.20 [BFM #109]峰值（最小）复位，[BFM #119]峰值（最大）复位 

初始值：H000

数值的处理：16进制(H)

蚚BFM #109壺瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #101～#104ㄘ腔硉ㄛ蚚BFM #119壺瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #111～#114ㄘ腔硉﹝

勤BFM #109﹜BFM #119腔跪弇煦饜硒俴葩弇腔籵耋瘍﹝

彆跪弇离ONㄛ寀煦饜腔眈茼籵耋腔瑕硉掩壺﹝

1.各BFM的位的分配

位编号
内容

BFM #109 BFM #119

b0 壺籵耋1瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #101ㄘ 壺籵耋1瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #111ㄘ

b1 壺籵耋2瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #102ㄘ 壺籵耋2瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #112ㄘ

b2 壺籵耋3瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #103ㄘ 壺籵耋3瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #113ㄘ

b3 壺籵耋4瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #104ㄘ 壺籵耋4瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #114ㄘ

b4～b15 祥褫眕妏蚚

嗣跺弇褫眕肮奀离ON﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.21 [BFM #125] 指定峰值的自动传送目标起始数据寄存器 

设定范围：0～7992

初始值（出厂时）：K200

数值的处理：10进制(K)

蔚瑕硉ㄗ郔苤ㄘㄗBFM #101～#104ㄘ﹜瑕硉ㄗ郔湮ㄘㄗBFM #111～#114ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #125笢扢隅腔杅擂敵湔

羲宎腔蟀哿8跺杅擂敵湔笢﹝

躺婓瑕硉掩載陔奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫眕

坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于峰值（最小）（BFM #101～#104）、峰值（最大）（BFM #111～#114）

的详细内容，参考5.4.19项

1.BFM #125=K200（出厂时）时

砃D200‵D207腔8跺杅擂敵湔換冞﹝

指定的数据寄存器 内容

D200 籵耋1瑕硉ㄗ郔苤ㄘ[BFM #101]腔硉

D201 籵耋2瑕硉ㄗ郔苤ㄘ[BFM #102]腔硉

D202 籵耋3瑕硉ㄗ郔苤ㄘ[BFM #103]腔硉

D203 籵耋4瑕硉ㄗ郔苤ㄘ[BFM #104]腔硉

D204 籵耋1瑕硉ㄗ郔湮ㄘ[BFM #111]腔硉

D205 籵耋2瑕硉ㄗ郔湮ㄘ[BFM #112]腔硉

D206 籵耋3瑕硉ㄗ郔湮ㄘ[BFM #113]腔硉

D207 籵耋4瑕硉ㄗ郔湮ㄘ[BFM #114]腔硉

2.指定峰值的自动传送目标起始数据寄存器时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳腔赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·剒猁蔚瑕硉赻雄換冞髡夔ㄗBFM #22 b4ㄘ睿瑕硉悵厥髡夔ㄗBFM #22 b3ㄘ离ON﹝

·BFM #125笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPROM写入时的注意事项，参考5.4.1项

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.22 [BFM #126] 指定上下限值出错状态的自动传送目标数据寄存器 

设定范围：0～7999

初始值（出厂时）：K208

数值的处理：10进制(K)

蔚奻狟癹硉堤渣袨怓ㄗBFM #26ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #126笢扢隅腔杅擂敵湔笢﹝

躺婓楷汜奻狟癹堤渣奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧

褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于上下限出错状态（BFM #26）的详细内容，参考5.4.9项

1.BFM #126=K208（出厂时）时

指定的数据寄存器 内容

D208 奻狟癹硉堤渣袨怓ㄗBFM #26ㄘ腔硉

2.指定上下限值出错状态的自动传送目标数据寄存器时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳腔赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·剒猁蔚奻狟癹硉堤渣袨怓腔赻雄換冞髡夔ㄗBFM #22 b5ㄘ睿奻狟癹硉潰聆髡夔ㄗBFM #22 b1ㄘ离ON﹝

·BFM #126笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPROM写入时的注意事项，参考5.4.1节

5.4.23 [BFM #127] 指定突变检测状态的自动传送目标数据寄存器 

设定范围：0～7999

初始值（出厂时）：K209

数值的处理：10进制(K)

蔚芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #27ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #127笢扢隅腔杅擂敵湔笢﹝

躺婓潰聆堤芼曹奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫眕

坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于突变检测状态（BFM #27）的详细内容，参考5.4.10项

1.BFM #127=K209（出厂时）时

指定的数据寄存器 内容

D209 芼曹潰聆袨怓ㄗBFM #27ㄘ腔硉

2.指定突变检测状态的自动传送目标数据寄存器时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳腔赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·剒猁蔚芼曹潰聆袨怓腔赻雄換冞髡夔ㄗBFM #22 b6ㄘ睿芼曹潰聆髡夔ㄗBFM #22 b2ㄘ离ON﹝

·BFM #127笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPROM写入时的注意事项，参考5.4.1项

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.24 [BFM #128] 指定量程溢出的自动传送目标数据寄存器 

设定范围：0～7999

初始值（出厂时）：K210

数值的处理：10进制(K)

蔚講最祛堤袨怓ㄗBFM #28ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #128笢扢隅腔杅擂敵湔笢﹝

躺婓楷汜講最祛堤奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫

眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于量程溢出状态（BFM #28）的详细内容，参考5.4.11项

1.BFM #128=K210（出厂时）时

指定的数据寄存器 内容

D210 講最祛堤袨怓ㄗBFM #28ㄘ腔硉

2.指定量程溢出状态的自动传送目标数据寄存器时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳腔赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·剒猁蔚講最祛堤袨怓ㄗBFM #22 b7ㄘ离ON﹝

·BFM #128笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPROM写入时的注意事项，参考5.4.1项

5.4.25 [BFM #129] 指定出错状态的自动传送目标数据寄存器 

设定范围：0～7999

初始值（出厂时）：K211

数值的处理：10进制(K)

蔚堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #129笢扢隅腔杅擂敵湔笢﹝

躺婓楷汜堤渣奀ㄛ4AD渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧褫眕坫

傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于出错状态（BFM #29）的详细内容，参考5.4.12项

1.BFM #129=K211（出厂时）时

指定的数据寄存器 内容

D211 堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔硉

2.指定出错状态的自动传送目标数据寄存器时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳腔赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·剒猁蔚堤渣袨怓ㄗBFM #22 b8ㄘ离ON﹝

·BFM #129笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPROM写入时的注意事项，参考5.4.1项

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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5.4.26 [BFM #197]数据历史记录功能的数据循环更新处理的选择 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

恁寁杅擂盪妢暮翹ㄗBFM #200‵#6999ㄘ腔載陔揭燴腔雄釬﹝

跤BFM #197腔腴4弇煦饜賸跪籵耋ㄛ跦擂跪弇腔ON/OFF扢隅載陔揭燴﹝

ON＃植BFM腔苤瘍鎢羲宎甡棒悵湔ㄛ彆閉徹1700萸ㄛ寀婬棒植BFM腔苤瘍鎢羲宎葡裔悵湔杅擂﹝

OFF＃植BFM腔苤瘍鎢羲宎甡棒悵湔ㄛ彆閉徹1700萸ㄛ寀賦旰杅擂盪妢暮翹﹝

1.BFM #197的位的分配

位编号 内容 历史记录数据的保存位置

b0 恁寁籵耋1腔 載陔揭燴 BFM #200～#1899ㄛ1700萸

b1 恁寁籵耋2腔 載陔揭燴 BFM #1900～#3599ㄛ1700萸

b2 恁寁籵耋3腔 載陔揭燴 BFM #3600～#5299ㄛ1700萸

b3 恁寁籵耋4腔 載陔揭燴 BFM #5300～#6999ㄛ1700萸

b4～b15 祥褫眕妏蚚 ㄜ

5.4.27 [BFM #198] 设定数据历史记录的采样时间 

设定范围：0～30000

初始值（出厂时）：K15000

数值的处理：10进制(K)

扢隅杅擂盪妢暮翹腔粒欴奀潔﹝

勤睡珨跺籵耋硒俴賸杅趼薦疏扢隅奀ㄛ躺婓扢隅硉峈5腔捷杅奀符衄虴﹝

1.采样周期

跦擂岆瘁衄籵耋妏蚚杅趼薦疏髡夔ㄛ粒欴笚狟垀尨﹝

使用数字滤波器功能 BFM #198的设定值 采样周期的时间

垀衄籵耋飲羶衄妏蚚
0 0.5ms℅妏蚚腔籵耋杅

1眕奻 BFM #198腔扢隅硉ㄗmsㄘ℅妏蚚腔籵耋杅

衄淏婓妏蚚腔籵耋
9眕狟 5ms℅妏蚚腔籵耋杅

10眕奻 BFM #198腔扢隅硉ㄗmsㄘ↗1℅妏蚚腔籵耋杅

↗1. 躺5腔捷杅衄虴

ㄗ扢隅峈10～14奀ㄛ偌10ms雄釬˙扢隅峈15～19奀ㄛ偌15ms雄釬＃﹝ㄘ

2.使用数据历史记录功能时的注意事项

扢隅衄歙棒杅腔籵耋祥夔妏蚚杅擂盪妢暮翹髡夔﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#19﹜#21﹜#22﹜#125～#129眕摯#198笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃4AD囀腔EEPROM迡杅擂﹝

→ 关于EEPROM写入时的注意事项，参考5.4.1项

 

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

5.4.28 [BFM #199]数据历史记录复位·数据历史记录停止 

初始值：H000

数值的处理：16进制(H)

BFM #199腔跪弇笢ㄛ煦饜賸杅擂盪妢暮翹腔葩弇髡夔睿杅擂盪妢暮翹腔礿砦髡夔﹝

1.数据历史记录的复位（b0～b3）

眕跪籵耋峈等弇ㄛ壺粒欴腔杅擂盪妢暮翹﹝

彆跪弇离ONㄛ寀掩煦饜腔籵耋腔杅擂盪妢暮翹ㄗ菴1棒‵菴1700棒ㄘ窒掩壺﹝ㄗ褫眕肮奀蔚嗣跺弇离ONㄘ

壺雄釬賦旰綴ㄛ跪弇赻雄曹峈OFF﹝

2.数据历史记录的停止（b8～b11）

眕籵耋峈等弇ㄛ婃奀礿砦杅擂盪妢暮翹腔粒欴﹝

彆跪弇离ONㄛ寀掩煦饜腔籵耋腔杅擂盪妢暮翹腔粒欴婃奀掩礿砦﹝ㄗ褫眕肮奀蔚嗣跺弇离ONㄘ

跪弇曹峈OFF綴ㄛ婬棒樟哿硒俴杅擂盪妢暮翹腔粒欴﹝

3.BFM #199的位的分配

位编号 通道号 内容

b0 籵耋1

杅擂盪妢暮翹葩弇

b1 籵耋2 

b2 籵耋3

b3 籵耋4 

b4～b7 祥褫眕妏蚚

b8 籵耋1

杅擂盪妢暮翹礿砦

b9 籵耋2 

b10 籵耋3

b11 籵耋4 

b12～b15 祥褫眕妏蚚

4.数据历史记录复位时的注意事项

·杅擂盪妢暮翹腔葩弇ㄛ岆婓跪弇OFF→ON曹趙奀壺﹝

5.4.29 [BFM #200～#6999]数据历史记录 

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

勤跪籵耋腔A/D蛌遙硉輛俴粒欴ㄛ甜迡BFM笢﹝

4AD偌桽BFM #198笢扢隅腔粒欴笚ㄛ勤跪籵耋腔A/D蛌遙硉輛俴粒欴ㄛ甜蔚釬峈杅擂盪妢暮翹﹝跪籵耋郔嗣粒欴

1700萸ㄛ甜悵湔婓狟桶腔BFM笢﹝植BFM腔苤晤瘍羲宎甡棒悵湔﹝

跦擂BFM #199腔囀ㄛ硒俴杅擂盪妢暮翹腔礿砦麼氪杅擂腔壺﹝

次数
BFM编号

通道1 通道2 通道3 通道4

菴1棒腔杅擂 #200 #1900 #3600 #5300

菴2棒腔杅擂 #201 #1901 #3601 #5301

菴3棒腔杅擂 #202 #1902 #3602 #5302

菴1700棒腔杅擂 #1899 #3599 #5299 #6999

1.数据历史记录读出时的注意事项。

彆婓褫晤最諷秶翋儂笢ㄛ蚚FROM硌鍔脹珨棒黍堤嗣跺杅擂盪妢暮翹ㄛ饒繫婓褫晤最諷秶翋儂笢ㄛ頗楷汜艘藷

僩隅奀堤渣﹝蔚杅擂盪妢暮翹煦賃羲ㄛ蚚FROM硌隅脹黍堤ㄛ甜婓跪硌鍔潔晤迡WDTㄗ艘藷僩隅奀芃陔ㄘ硌鍔﹝

···
···

···
···

···

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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4AD婓馱釦堤釦奀憩撿衄迵跪怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ眈睫腔梓袧怀杻俶﹝

筍岆彆蜊曹离杅擂ㄗBFM #41～#44ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #51～#54ㄘㄛ寀褫眕蜊曹峈跪籵耋黃衄腔怀杻俶﹝掛

梒憩怀杻俶腔曹載源楊酕賸佽隴﹝

6.1   输入特性的变更步骤 
 

决定输入模式（BFM #0）
 跦擂妏蚚腔籵耋睿萇揤/萇霜寞跡ㄛ樵隅迵眳眈睫腔怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ﹝

设定值[HEX] 输入模式 模拟量输入范围 数字量输出范围

0 萇揤怀耀宒 -10V～+10V -32000～+32000

1 萇揤怀耀宒 -10V～+10V -4000～+4000

2 萇揤怀耀攜講硉眻諉珆尨耀宒 祥夔覃淕离﹜崝祔﹝

3 萇霜怀耀宒 4 mA～20 mA 0～16000

4 萇霜怀耀宒 4 mA～20 mA 0～4000

5 萇霜怀耀攜講硉眻諉珆尨耀宒 祥夔覃淕离﹜崝祔﹝

6 萇霜怀耀宒 -20 mA～+20 mA -16000～+16000

7 萇霜怀耀宒 -20 mA～+20 mA -4000～+4000

8 萇霜怀耀攜講硉眻諉珆尨耀宒 祥夔覃淕离﹜崝祔﹝

9～E 祥夔妏蚚 ㄜ ㄜ

F 籵耋祥妏蚚 ㄜ ㄜ

瞰ㄘ扢隅籵耋1﹜籵耋2腔怀耀宒峈0ㄛ籵耋3﹜籵耋4祥妏蚚﹝扢隅硉ㄩHFF00

设定时的注意事项

·扢隅峈2﹜5﹜8﹜F腔籵耋ㄛ祥夔蜊曹怀杻俶﹝

·扢隅迵怀腔耀攜講陓瘍眈睫磁腔怀耀宒﹝

决定要变更的输入特性。
跦擂怀萇揤/萇霜ㄛ樵隅怀堤腔杅趼硉﹝

瞰ㄘ蚚杅趼硉0～10000怀堤DC 1V～5V﹝

6 输入特性的变更

1

2

+32000

+32640

-32640

-32000

- 10V

+10V

0 +1
0.

2V

-1
0.

2V +1V +3V+5V

+32000

+5V

怀耀宒0 堤釦奀腔怀杻俶

杅趼硉 杅趼硉

崝祔價袧硉
(+16000)

崝祔價袧硉
(+16000)

怀萇揤

怀萇揤

洷咡蜊曹腔怀杻俶

离價袧硉(0)

6 输入特性的变更

6.1 输入特性的变更步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

决定偏置数据。
樵隅杅趼硉峈0奀腔耀攜講硉﹝

婓萇揤怀奀ㄛ眕mV峈等弇扢隅耀攜講硉˙婓萇霜怀奀ㄛ眕米A峈等弇扢隅耀攜講硉﹝

瞰ㄘ扢隅1V奀峈1000mV

→ 偏置数据的详细内容，参考5.4.14节

决定增益数据。
樵隅杅趼硉峈跪怀耀宒腔崝祔價袧硉奀腔耀攜講硉﹝

怀耀宒腔崝祔價袧硉狟桶垀尨﹝

数值 输入模式 模拟量输入范围 增益基准值 初始值

0 萇揤怀耀宒 -10V～+10V 16000 5000 mV 

1 萇揤怀耀宒 -10V～+10V 2000 5000 mV

3 萇霜怀耀宒 4 mA～20 mA 16000 20000米A

4 萇霜怀耀宒 4 mA～20 mA 4000 20000米A

6 萇霜怀耀宒 -20 mA～+20 mA 16000 20000米A

7 萇霜怀耀宒 -20 mA～+20 mA 4000 20000米A

婓萇揤怀奀ㄛ眕mV峈等弇扢隅耀攜講硉˙婓萇霜怀奀ㄛ眕米A峈等弇扢隅耀攜講硉﹝

瞰ㄘ扢隅3V奀峈3000mV

→ 增益数据的详细内容，参考5.4.14节

编写顺控程序。
蚚佼諷最唗ㄛ迡离杅擂ㄗBFM #41～#44ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #51～#54ㄘㄛ蔚迵怀杻俶迡ㄗBFM #21ㄘ腔跪籵

耋眈勤茼腔弇离ONㄛ籵徹眕奻源楊褫眕蜊曹怀杻俶﹝

蜊曹籵耋1﹜籵耋2腔怀杻俶腔最唗尨瞰

↗1. 怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ腔曹載剒猁埮5鏃笘﹝ㄗ峈賸硒俴跪扢隅硉腔曹載ㄘ

      扢數婓怀耀宒曹載綴ㄛ冪徹5鏃眕奻腔奀潔婬硒俴跪扢隅腔迡﹝

怀杻俶腔迡ㄗBFM #21ㄘ岆渀勤跪籵耋麼氪嗣跺籵耋硒俴傖蠶腔迡﹝

3

4

5

X000
HFF00FNC 12

MOV P

SET M0
M0

T0
K1000 K2

K2K3000

H0003

RST M0

K50T0
↗1

怀杻俶迡硌鍔

FNC 16
FMOV P

FNC 16
FMOV P

FNC 12
MOV P

U0\G0

U0\G41

U0\G51

U0\G21

K2

硌隅籵耋1‵4腔怀耀宒

籵耋1﹜籵耋2腔离硉

籵耋1﹜籵耋2腔离硉

傖蠶迡籵耋1﹜籵耋2腔
离硉﹜崝祔硉

6 输入特性的变更

6.1 输入特性的变更步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）
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传送顺控程序，执行输入特性的变更。
換冞佼諷最唗ㄛ甜堍俴褫晤最諷秶﹝

堍俴褫晤最諷秶ㄛ怀杻俶迡硌鍔ㄗX000ㄘ峈ON綴ㄛ冪徹埮5鏃笘ㄛ迡离杅擂﹜崝祔杅擂﹝

离杅擂﹜崝祔杅擂掩悵湔婓4AD腔EEPROM笢ㄛ垀眕迡綴褫眕刉壺佼諷最唗﹝

读出模拟量数据，并确认数据。
晤迡狟醱腔最唗ㄛ杅擂﹝

→ 数据没有被正确保存时，参考8章 故障排除

6

7

M8000
FNC 15
BMOV

D0 K4

RUN潼諷

U0\G10
蔚籵耋1‵籵耋4腔杅趼硉
黍堤善D0‵D3笢﹝

6 输入特性的变更

6.1 输入特性的变更步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

M8002
H3300 U0\G0FNC 12

MOV P

M8000 K50 ↗1
T0

T0
K10

K0

FNC 15
BMOV

D0 K4

K4

K4

場宎闕喳

RUN潼諷

FNC 16
FMOV P

FNC 16
FMOV P

U0\G10

U0\G6

U0\G2

硌隅籵耋1‵4腔怀耀宒 ↗1

扢隅籵耋1﹜籵耋2腔歙棒杅
峈10棒

扢隅籵耋1﹜籵耋2腔杅趼薦疏
髡夔拸虴 ↗2

蔚籵耋1‵籵耋4腔杅趼硉黍堤
善D0‵D3笢

7.  实用程序示例

暮婥賸瞳蚚4AD笢腔囀离髡夔腔妗蚚最唗尨瞰﹝

·妏蚚歙棒杅腔最唗

·妏蚚晞瞳髡夔腔最唗

·妏蚚杅擂盪妢暮翹髡夔腔最唗

·場宎趙ㄗ馱釦堤釦奀ㄘ4AD腔最唗

7.1    使用平均次数的程序 

佽隴賸妏蚚4AD笢怀腔耀攜講杅擂歙棒杅麼氪杅趼薦疏髡夔腔最唗﹝

1.条件

暮婥賸跦擂狟醱沭璃晤迡腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4ADㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ﹝

蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻奀ㄛ等啋瘍峈1～7﹝

2)怀耀宒

扢隅籵耋1﹜籵耋2峈耀宒0ㄗ萇揤怀ㄛ-10V～+10V→-32000～+32000ㄘ﹝

扢隅籵耋3﹜籵耋4峈耀宒3ㄗ萇霜怀ㄛ4mA～20mA→0～160000ㄘ﹝

3)歙棒杅

扢隅籵耋1﹜籵耋2﹜籵耋3﹜籵耋4峈10棒﹝

4)杅趼薦疏扢隅

扢隅籵耋1﹜籵耋2﹜籵耋3﹜籵耋4腔杅趼薦疏髡夔拸虴ㄗ場宎硉ㄘ﹝

5)啋璃腔煦饜

软元件 内容

D0 籵耋1腔A/D蛌遙杅趼硉

D1 籵耋2腔A/D蛌遙杅趼硉

D2 籵耋3腔A/D蛌遙杅趼硉

D3 籵耋4腔A/D蛌遙杅趼硉

2.顺控程序示例

↗1. 扢數怀耀宒扢隅綴ㄛ冪徹5鏃眕奻腔奀潔婬硒俴跪扢隅腔迡﹝

筍岆ㄛ珨筒硌隅賸怀耀宒ㄛ岆掩礿萇悵厥腔﹝森綴彆妏蚚眈肮腔怀耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀耀宒腔硌隅眕摯T0 

K50腔脹渾奀潔﹝

↗2. 杅趼薦疏腔扢隅妏蚚場宎硉奀ㄛ祥剒猁籵徹佼諷最唗扢隅﹝

7 实用程序示例

7.1 使用平均次数的程序



B-47

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

7.2   使用便利功能的程序 

佽隴賸妏蚚4AD腔晞瞳髡夔扢隅ㄗBFM #22ㄘ腔妗蚚最唗﹝

1.条件

暮婥賸跦擂狟醱腔沭璃晤迡腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

婓FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4ADㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ﹝

蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻奀ㄛ等啋瘍峈1～7﹝

2)怀耀宒

扢隅籵耋1﹜籵耋2峈耀宒0ㄗ萇揤怀ㄛ-10V～+10V→-32000～+32000ㄘ﹝

扢隅籵耋3﹜籵耋4峈耀宒3ㄗ萇霜怀ㄛ4mA～20mA→0～160000ㄘ﹝

3)歙棒杅

扢隅垀衄籵耋峈1棒ㄗ場宎硉ㄘ﹝

ㄗ迵場宎硉眈肮奀ㄛ祥剒猁佼諷最唗﹝ㄘ

4)杅趼薦疏扢隅

扢扢隅垀衄籵耋腔杅趼薦疏髡夔拸虴ㄗ場宎硉ㄘ﹝

ㄗ迵場宎硉眈肮奀ㄛ祥剒猁佼諷最唗﹝ㄘ

5)晞瞳髡夔

妏蚚奻狟癹潰聆髡夔﹜奻狟癹堤渣袨怓腔赻雄換冞髡夔﹜講最祛堤袨怓腔赻雄換冞髡夔﹜堤渣袨怓腔赻雄換冞髡夔﹝

6)啋璃腔煦饜

软元件 内容

怀
X000 奻狟癹潰聆堤渣腔壺

X001 講最祛堤腔壺

怀堤

Y000 籵耋1狟癹硉堤渣腔怀堤

Y001 籵耋1奻癹硉堤渣腔怀堤

Y002 籵耋2狟癹硉堤渣腔怀堤

Y003 籵耋2奻癹硉堤渣腔怀堤

Y004 籵耋3狟癹硉堤渣腔怀堤

Y005 籵耋3奻癹硉堤渣腔怀堤

Y006 籵耋4狟癹硉堤渣腔怀堤

Y007 籵耋4奻癹硉堤渣腔怀堤

Y010 籵耋1講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ腔怀堤

Y011 籵耋1講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ腔怀堤

Y012 籵耋2講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ腔怀堤

Y013 籵耋2講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ腔怀堤

Y014 籵耋3講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ腔怀堤

Y015 籵耋3講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ腔怀堤

Y016 籵耋4講最祛堤ㄗ狟癹ㄘ腔怀堤

Y017 籵耋4講最祛堤ㄗ奻癹ㄘ腔怀堤

Y20 衄堤渣奀怀堤

Y21 衄扢隅堤渣奀怀堤

D0 籵耋1腔A/D蛌遙杅趼硉

D1 籵耋2腔A/D蛌遙杅趼硉

D2 籵耋3腔A/D蛌遙杅趼硉

D3 籵耋4腔A/D蛌遙杅趼硉

D100 奻狟癹硉堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔

D101 講最祛堤袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔

D102 堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔

7 实用程序示例

7.2 使用便利功能的程序
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

2.顺控程序示例

↗1. 扢數怀耀宒扢隅綴ㄛ冪徹5鏃眕奻腔奀潔婬硒俴跪扢隅腔迡﹝

筍岆ㄛ森綴彆妏蚚眈肮腔怀耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀耀宒腔硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

↗2. 怀耀宒扢隅﹜晞瞳髡夔﹜奻狟癹堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔﹜講最祛堤腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔﹜堤

渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔ㄛ岆蚕4AD笢腔EEPROM悵厥腔ㄛ秪森珨筒扢隅綴ㄛ撈妏刉壺佼諷最唗珩夔雄釬﹝

M8002
H3300FNC 12

MOV P

M8000
K50↗1

T0

T0

FNC 15
BMOV

D0 K4

H01A2

K100

K101

K102

X000
H0003

X001
K0

M8000
D100 K2Y000

D101 K2Y010

D102.0
Y020

D102.8
Y021

場宎闕喳

RUN潼諷

RUN潼諷

奻狟癹潰聆
堤渣腔壺

講最祛堤腔
壺

衄堤渣

衄扢隅堤渣

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

U0\G28

U0\G99

U0\G22

U0\G0

U0\G10

U0\G129

U0\G128

U0\G126

硌隅籵耋1‵4腔怀耀宒↗2

晞瞳髡夔腔扢隅↗2

蔚奻狟癹硉堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔
扢隅峈D100↗2

蔚講最祛堤袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔扢隅
峈D101↗2

蔚堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔
扢隅峈D102↗2

蔚籵耋1‵籵耋4腔杅趼硉黍堤善D0‵D3笢

奻狟癹潰聆堤渣腔壺

講最祛堤腔壺

婓Y000‵Y007奻怀堤跪籵耋腔奻狟癹堤渣袨怓

婓Y010‵Y017奻怀堤跪籵耋腔講最祛堤

衄堤渣奀ㄛ怀堤Y020

衄扢隅堤渣奀ㄛ怀堤Y021

7 实用程序示例

7.2 使用便利功能的程序
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
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3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)
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H

A通
用
事
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7.3   使用数据历史记录功能的程序 

佽隴賸妏蚚4AD腔杅擂盪妢暮翹髡夔腔妗蚚最唗﹝

1.条件

暮婥賸跦擂狟醱腔沭璃晤迡腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

婓FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4ADㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ﹝

蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻奀ㄛ等啋瘍峈1～7﹝

2)怀耀宒

扢隅籵耋1﹜籵耋2峈耀宒0ㄗ萇揤怀ㄛ-10V～+10V→-32000～+32000ㄘ﹝

扢隅籵耋3﹜籵耋4峈耀宒3ㄗ萇霜怀ㄛ4mA～20mA→0～160000ㄘ﹝

3)歙棒杅

扢隅垀衄籵耋峈1棒ㄗ場宎硉ㄘ﹝

ㄗ迵場宎硉眈肮奀ㄛ祥剒猁佼諷最唗﹝ㄘ

4)杅趼薦疏扢隅

扢隅垀衄籵耋腔杅趼薦疏髡夔拸虴ㄗ場宎硉ㄘ﹝

ㄗ迵場宎硉眈肮奀ㄛ祥剒猁佼諷最唗﹝ㄘ

5)杅擂盪妢暮翹髡夔

扢隅垀衄籵耋腔粒欴奀潔峈100ms﹝

粒欴笚奀潔峈ㄩ100ms℅4ㄗ妏蚚籵耋杅ㄘ=400ms

蔚垀衄籵耋腔100棒腔杅擂盪妢暮翹黍堤善杅擂敵湔笢﹝ 

6)啋璃腔煦饜

软元件 内容

怀
X000 杅壺杅擂盪妢暮翹

X001 婃奀礿砦杅擂盪妢暮翹

杅擂敵湔

D0 籵耋1腔A/D蛌遙杅趼硉

D1 籵耋2腔A/D蛌遙杅趼硉

D2 籵耋3腔A/D蛌遙杅趼硉

D3 籵耋4腔A/D蛌遙杅趼硉

D100～D199 籵耋1腔100棒杅擂盪妢暮翹

D200～D299 籵耋2腔100棒杅擂盪妢暮翹

D300～D399 籵耋3腔100棒杅擂盪妢暮翹

D400～D499 籵耋4腔100棒杅擂盪妢暮翹

7 实用程序示例

7.3 使用数据历史记录功能的程序
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

2.顺控程序示例

↗1. 扢數怀耀宒扢隅綴ㄛ冪徹5鏃眕奻腔奀潔婬硒俴跪扢隅腔迡﹝

筍岆ㄛ森綴彆妏蚚眈肮腔怀耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀耀宒腔硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

↗2. 怀耀宒扢隅﹜粒欴奀潔ㄛ岆蚕4AD笢腔EEPROM悵厥腔ㄛ秪森珨筒扢隅綴ㄛ撈妏刉壺佼諷最唗珩夔雄釬

↗3. 彆黍堤嗣跺杅擂盪妢暮翹ㄛ寀褫晤最諷秶腔堍呾笚頗曹酗﹝堍呾笚彆閉徹200msㄛCPU堤渣腑頗萸謠ㄛ褫晤

最諷秶頗礿砦﹝

婓BMOV硌鍔潔脣WDT硌鍔ㄗ艘藷僩隅奀腔芃陔ㄘ﹝

M8002
H3300FNC 12

MOV P
M8000

K50↗1
T0

T0

D0 K4

K100

X000
H000F

X001
H0F00

H0000

T0
D100 K100

D200 K100

D300 K100

D400 K100

場宎闕喳場宎闕喳

RUN潼諷RUN潼諷

壺杅擂
盪妢暮翹
壺杅擂
盪妢暮翹

杅擂盪妢暮
翹婃奀礿砦
杅擂盪妢暮
翹婃奀礿砦

X001

杅擂盪妢暮
翹婃奀礿砦
杅擂盪妢暮
翹婃奀礿砦

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 15
BMOV

FNC 15
BMOV

FNC 15
BMOV

FNC 15
BMOV

FNC 15
BMOV

FNC 07
WDT

FNC 07
WDT

FNC 07
WDT

FNC 07
WDT

U0\G0

U0\G10

U0\G198

U0\G199

U0\G199

U0\G199

U0\G200

U0\G1900

U0\G3600

U0\G4300

硌隅籵耋1‵4腔怀耀宒↗2

扢隅粒欴奀潔峈100ms↗2

蔚籵耋1‵籵耋4腔杅趼硉黍堤善D0‵D3笢

壺垀衄籵耋腔杅擂盪妢暮翹

婃礿垀衄籵耋腔杅擂盪妢暮翹

賤壺垀衄籵耋腔杅擂盪妢暮翹腔婃礿

蔚籵耋1腔100棒杅擂盪妢暮翹黍堤
善D100‵D199笢

蔚籵耋2腔100棒杅擂盪妢暮翹黍堤
善D200‵D299笢

蔚籵耋3腔100棒杅擂盪妢暮翹黍堤
善D300‵D399笢

蔚籵耋4腔100棒杅擂盪妢暮翹黍堤
善D400‵D499笢

艘藷僩隅奀腔芃陔↗3

艘藷僩隅奀腔芃陔↗3

艘藷僩隅奀腔芃陔↗3

艘藷僩隅奀腔芃陔↗3

7 实用程序示例

7.3 使用数据历史记录功能的程序
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
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FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
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3
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       -ADP
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3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
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7.4   初始化（恢复成出厂设置）4AD的程序 

場宎趙4AD奀ㄛ硒俴狟醱腔最唗﹝

怀耀宒ㄗBFM #0ㄘ﹜离杅擂ㄗBFM #41～#44ㄘ眕摯崝祔杅擂ㄗBFM #51～#54ㄘ脹隙善馱釦堤釦奀腔袨怓﹝

1.条件

暮婥賸婓狟蹈沭璃狟堍俴腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

婓FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4ADㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ﹝

蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻奀ㄛ等啋瘍峈1～7﹝  

2)啋璃腔煦饜

软元件 内容

X000 4AD腔場宎趙硌鍔

2.顺控程序示例

3.注意

· 植場宎趙硒俴羲宎善賦旰剒猁埮5鏃笘﹝

祥猁硒俴勤遣喳湔揣腔扢隅ㄗ迡ㄘ﹝

· 場宎趙賦旰綴ㄛBFM #20腔硉曹峈K0﹝

· 扢隅硉曹載輦砦ㄗBFM #19ㄘ腔扢隅蚥珂﹝硒俴場宎趙奀ㄛ蔚BFM #19扢峈K2080﹝

X000
FNC 12
MOV K1

P

4AD場宎趙硌鍔

U0\G20
勤4AD硒俴場宎趙
(壺BFM #0‵#6999)

7 实用程序示例

7.4 初始化（工厂出厂时）4AD的程序
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

8.  故障排除

掛梒笢ㄛ憩嘟梤齬壺﹜堤渣測鎢酕賸佽隴﹝

A/D蛌遙杅擂羶衄掩怀ㄛ麼氪羶衄怀淏腔杅趼硉奀ㄛ狟蹈砐醴﹝

· 褫晤最諷秶腔唳掛

· 諉盄

· 最唗

· 堤渣袨怓

 

8.1   可编程控制器的版本确认 

褫晤最諷秶腔唳掛岆瘁詢衾狟扴唳掛﹝

FX3U-4AD腔錶狟

对应的可编程控制器 对应版本

FX3U褫晤最諷秶 Ver.2.20～

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.30～

FX3UC-4AD腔錶狟

对应的可编程控制器 对应版本

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.30‵

→ 关于版本的确认方法，参考第1章

8.2   接线的确认 

諉盄ㄛ眕狟砐醴﹝

1.电源

4AAD剒猁雄萇埭﹝岆瘁淏諉盄﹝

森俋ㄛ4AD腔24V腑岆瘁謠腑﹝

2.模拟量输入的接线

耀攜講腔怀盄ㄛ妏蚚2郋敖邧褊盄﹝森俋ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

3.使用电流输入时

妏蚚萇霜怀奀ㄛ妏蚚腔籵耋腔「V+」傷赽睿「I+」傷赽斛剕傻諉﹝

祥傻諉腔趕ㄛ祥夔蛌遙傖淏腔杅趼硉﹝

→ 关于接线的详细内容，参考4章

8.3   程序的确认 

狟蹈迵最唗衄壽腔砐醴

1.保存软元件的确认

坳最唗笢羶衄勤悵湔杅趼硉腔啋璃迡杅硉﹝

2.平均次数、数字滤波器的设定

羶衄勤肮珨籵耋肮奀硒俴歙棒杅睿杅趼薦疏腔扢隅﹝

祥夔勤肮珨籵耋謗氪飲扢隅﹝

8 故障排除

8.1 可编程控制器的版本确认
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

FX
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U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

8.4   出错状态的确认 

彆4AD笢楷汜堤渣ㄛ饒繫婓堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ笢ㄛ迵楷汜腔堤渣眈勤茼腔弇頗离ON﹝壽衾堤渣腔勤茼揭离源楊ㄛ

統蕉狟蹈囀﹝

位 内容 位 内容

b0 衄堤渣 b8 衄扢隅硉堤渣

b1 ㄜ b9 ㄜ

b2 萇埭祑都 b10 歙棒杅扢隅祥謎

b3 茞璃堤渣 b11 杅趼薦疏扢隅祥謎

b4 A/D蛌遙祑都 b12 芼曹潰聆扢隅硉堤渣

b5 ㄜ b13 奻狟癹潰聆扢隅硉堤渣

b6 祥褫眕黍堤/迡BFM b14 ㄜ

b7 ㄜ b15 樓楊堍呾杅擂扢隅硉堤渣

1.有出错（b0）

1)囀

b2～b4笢砩珨弇峈ON奀ㄛ离ON﹝

2.电源异常（b2）

1)囀

羶衄淏都鼎跤24V萇埭﹝

2)勤茼揭离源楊

諉盄麼氪鼎跤萇揤﹝

3.硬件出错（b3）

1)囀

4AD褫夔嘟梤﹝

2)勤茼揭离源楊

訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

4.A/D转换异常（b4）

1)囀

A/D蛌遙硉祑都﹝

2)勤茼揭离源楊

籵徹講最祛堤ㄗBFM #28ㄘ懂楷汜堤渣腔籵耋ㄛ怀腔耀攜講杅擂岆瘁婓寞跡毓峓囀﹝

5.可以读出/写入BFM（b6）

1)囀

怀杻俶曹載揭燴笢奀ㄛ离ON﹝

b6峈ON奀ㄛ祥夔淏華黍堤A/D蛌遙硉麼氪迡BFM﹝

2)勤茼揭离源楊

佼諷最唗笢羶衄珨眻硒俴怀杻俶腔迡ㄗBFM #21 b0～b3ㄘ﹝

6.有设定值出错（b8）

1)囀

b9～b15笢砩珨弇峈ON奀ㄛ离ON﹝

7.平均次数设定不良（b10）

1)囀

歙棒杅ㄗBFM #2～#5ㄘ腔硉祥淏﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁扢隅婓1～4095毓峓囀﹝

8 故障排除

8.4 出错状态的确认
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD/FX3UC-4AD（4通道模拟量输入）

8.数字滤波器设定不良（b11）

1)囀

杅趼薦疏扢隅ㄗBFM #6～#9ㄘ腔硉祥淏﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁扢隅婓0～1600腔毓峓囀﹝

森俋ㄛ妏蚚腔籵耋笢岆瘁扢隅賸歙棒杅﹝

9.突变检测设定值出错（b12）

1)囀

芼曹潰聆扢隅硉ㄗBFM #91～#94ㄘ腔硉祥淏﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁扢隅婓妏蚚腔怀耀宒腔扢隅毓峓囀﹝

10.上下限检测设定值出错（b13）

1)囀

狟癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #71～#74ㄘ﹜奻癹硉堤渣扢隅ㄗBFM #81～#84ㄘ腔硉祥淏﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁扢隅婓妏蚚腔怀耀宒腔扢隅毓峓囀﹝

11.加法运算数据设定值出错（b12）

1)囀

樓楊堍呾杅擂ㄗBFM #61～#64ㄘ腔硉祥淏﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁扢隅婓-16000～+16000腔毓峓囀﹝

8.5   4AD的初始化和测试程序 

賸奻扴砐醴ㄛ筍岆祥夔蜊囡奀ㄛ場宎趙4ADㄛ婬棒蚚聆彸最唗袨怓﹝

→ 关于4AD的初始化程序，参考7.4节

→ 关于测试用程序，参考4章

8 故障排除

8.5 4AD的初始化和测试程序



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）
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FX3U·FX3UC系列 
   用户手册[模拟量控制篇]
    FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

        通 知
準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩FX3U-4AD-ADP杻忷巠饜ㄗ4籵耋耀攜講怀ㄘ腔寞跡摯諉盄﹜妏蚚源楊輛俴賸佽隴﹝

妏蚚ㄛ堐黍掛抎眕摯眈壽莉腔忒聊ㄛ婓喃煦梪挍寞跡腔枑狟淏妏蚚﹝

森俋ㄛ蔚掛忒聊冞蝠善郔笝蚚誧忒笢﹝

掛抎祥悵痐馱珛垀衄眕摯坳瞳腔妗囥ㄛ珩祥創霾妗囥﹝

森俋ㄛ勤衾秪妏蚚掛抎笢暮婥腔囀奧竘楷腔馱珛垀衄奻腔絊嗣恀枙ㄛ掛鼠侗衙祥蛹孮﹝

     2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）
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U
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3
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FX3U-4DA-ADP        
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3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)
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G

H

A通
用
事
项1.  概要

掛梒憩FX3U-4AD-ADPㄗ眕狟潠備4AD-ADPㄘ腔衙猁輛俴賸佽隴﹝

1.1   功能概要 
 

FX3U-4AD-ADP蟀諉婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶奻ㄛ岆鳳4籵耋腔萇揤/萇霜杅擂腔耀攜講杻忷巠饜﹝

1)郔嗣褫眕蟀諉4怢4AD-ADP﹝

ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜﹝ㄘ

2)跪籵耋笢褫眕鳳萇揤怀﹜萇霜怀﹝

3)跪籵耋腔A/D蛌遙硉掩赻雄迡FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔杻忷杅擂敵湔笢﹝

菴4怢

蟀諉怢杅

…… 諉盄統蕉3梒

…… 褫眕蟀諉腔褫晤最諷秶
腔儂倰ㄛ統蕉1.3誹

猁萸摯統蕉梒誹

……

杻忷啋璃 …… 杻忷啋璃腔砆牉囀ㄛ
統蕉4梒

價掛最唗統蕉4.8誹

耀攜講杅擂

蟀諉怢杅ㄛ統蕉蚚誧忒聊[茞璃]腔炵苀凳傖ㄛ輛俴炵苀淕极腔恁隅﹝

換冞源砃
囀

﹞ 耀攜講杅擂

﹞ 怀耀宒遙

﹞ 歙棒杅扢隅

郔嗣4怢
ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜ㄘ

菴3怢 菴2怢 菴1怢

菴1怢 M/D8260‵M/D8269

M/D8270‵M/D8279

M/D8280‵M/D8289

M/D8290‵M/D8299

菴2怢

菴3怢

菴4怢

霜講數﹜揤薯換覜脹

++

髡夔孺桯啣

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

炵苀

1 概要

1.1 功能概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

1 概要

D8001
PLC倰瘍眕
摯唳掛

2 4 1 0 0

唳掛陓洘ㄗ瞰ㄩVer.1.00ㄘ

PLC倰瘍ㄗ瞰ㄩ24=FX2N, FX3U, FX2NC, FX3UC炵蹈ㄘ

衵耜醱

5 5 0 0 0

奪燴晤瘍

爛ㄗ瞰ㄩ2005爛ㄘ昹盪腔藺弇

1

堎ㄗ瞰ㄩ5堎ㄘ1‵9=1‵9堎ㄛX=10堎ㄛY=11堎ㄛZ=12堎

瞰ㄩFX3U-48MR/ESㄗ秶婖晤瘍ㄩ550001ㄘ

MITSUBISHI
MODEL

100-240VAC50/60Hz40W

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

OUT:30VDC/240VAC2A(COS扳=1)

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADE INJAPAN

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚4AD-ADPㄛ善硒俴耀攜講怀峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

寞跡
﹞馱釬遠噫
﹞俶夔寞跡
﹞怀杻俶

寞跡腔

統蕉 菴2梒

炵苀凳傖睿恁寁

諉盄釬珛

統蕉 菴3梒

FX3U-4AD-ADP

炵苀凳傖
ㄗ統蕉耀攜講諷秶籵蚚珜醱ㄘ
﹞扢掘腔恁寁

統蕉 籵蚚珜

諉盄
﹞換覜萇擢腔恁寁
﹞萇埭腔諉盄
﹞耀攜講怀腔諉盄

炵苀腔衙猁
﹞褫晤最諷秶勤茼唳掛
﹞晤最馱撿勤茼唳掛

衙猁

統蕉 菴1梒

最唗晤迡

統蕉 菴4梒

最唗腔晤迡
﹞杻忷啋璃腔砆牉囀
﹞價掛最唗尨瞰

怀杻俶腔曹載

統蕉 菴5梒

怀杻俶腔曹載源楊
﹞隅釴梓硌鍔腔妏蚚源楊

堤渣袨怓腔陓洘麼氪怀腔耀攜講硉笢衄祑都奀ㄛ
統蕉嘟梤齬壺﹝ㄗ統蕉6梒ㄘ

1.2 运行前的概要步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）
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1 概要

1.3   连接的可编程控制器和对应版本 

4AD-ADP勤茼眕狟褫晤最諷秶﹝

对应的可编程控制器 对应版本 制造年月日

FX3U褫晤最諷秶 Ver.2.20～ 2005爛5堎眕綴汜莉腔莉ㄗ場ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.20～ 2004爛4堎眕綴汜莉腔莉

1.版本的确认方法

褫眕籵徹潼諷杻忷杅擂敵湔D8001懂褫晤最諷秶腔唳掛﹝

2.制造编号的阅读方法

籵徹莉淏醱衵耜梓奻腔※SERIAL§笢暮婥腔奪燴晤瘍ㄛ褫眕眭耋莉腔秶婖晤瘍﹝

 

1.4   编程工具的对应版本 

婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶笢晤迡4AD-ADP腔最唗奀ㄛ妏蚚眕狟唳掛腔璃﹝

软件 对应版本 备注

GX Developer

SW↓D5C-GPPW-J﹜SW↓D5C-GPPW-E
SW8  P唳～ㄗVer.8.13Pㄘ 婓儂倰恁寁笢ㄛ恁寁FX3UC﹝

婓帤勤茼腔唳掛笢ㄛ祥夔晤迡最唗﹝

D8001
PLC倰瘍眕
摯唳掛

2 4 1 0 0

唳掛陓洘ㄗ瞰ㄩVer.1.00ㄘ

PLC倰瘍ㄗ瞰ㄩ24=FX2N, FX3U, FX2NC, FX3UC炵蹈ㄘ

衵耜醱

5 5 0 0 0

奪燴晤瘍

爛ㄗ瞰ㄩ2005爛ㄘ昹盪腔藺弇

1

堎ㄗ瞰ㄩ5堎ㄘ1‵9=1‵9堎ㄛX=10堎ㄛY=11堎ㄛZ=12堎

瞰ㄩFX3U-48MR/ESㄗ秶婖晤瘍ㄩ550001ㄘ

MITSUBISHI
MODEL

100-240VAC50/60Hz40W

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

OUT:30VDC/240VAC2A(COS扳=1)

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADE INJAPAN

1.3 连接的可编程控制器和对应版本
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

2.  规格

掛梒憩4AD-ADP腔珨啜/萇埭/俶夔寞跡輛俴佽隴﹝

2.1   一般规格 
 

项目 规格

遠噫恲僅 0～55⊥     馱釬奀  -25～75⊥      悵湔奀

眈勤坁僅 5～95ㄔRHㄗ拸賦繞ㄘ     馱釬奀

騵淥雄

郩桽JIS C 60068-2-6

薹(Hz) 樓厒僅(m/s2) 等淥盟(mm)

X, Y, Z源砃跪10棒

ㄗ磁數跪80煦笘ㄘ

DIN絳寢假蚾奀
10～57 ㄜ 0.035

57～150 4.9 ㄜ

眻諉假蚾奀↗1
10～57 ㄜ 0.075

57～150 9.8 ㄜ

騵喳僻 郩桽JIS C 60068-2-27ㄗ147m/s2ㄛ釬蚚奀潔11msㄛ蚚淏玾圉疏闕喳ㄛX, Y, Z源砃跪3棒ㄘ

騵婑秞 妏蚚婑秞萇揤1,000Vp-p 婑秞盟僅1米S 奻汔朓1ns 笚30‵100Hz腔婑秞耀攜

騵萇揤 AC500V 1煦笘 郩桽JEM-1021

垀衄傷赽迵諉華傷赽潔橈埽萇郯 妏蚚DC500V欳韁桶 5M次眕奻

諉華 D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ<祥褫眕睿萇炵苀僕肮諉華>↗2

妏蚚諾 拸葛妠俶﹜褫俶极˙絳萇俶鳥除ㄗ閡鳥ㄘ祥旆笭

妏蚚詢僅 郩桽JIS B3502﹜IEC61131-2ㄗ2000m眕狟ㄘ↗3

↗1. 蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ祥夔眻諉假蚾﹝

↗2. 

→ 关于接地的详细情况，参考3.4节

↗3. 婓樓揤善湮揤眕奻腔遠噫笢祥褫眕妏蚚﹝褫夔頗嘟梤﹝

2.2   电源规格 

项目 规格

A/D蛌遙隙繚

雄萇埭

DC24V +20ㄔ -15ㄔ 40mA

ㄗ剒猁婓傷赽齬奻蟀諉DC24V萇埭鼎萇ㄘ

諉諳

雄萇埭

DC5V 15mA

ㄗ蚕FX價掛等啋囀窒鼎萇ㄛ秪森祥剒猁袧掘萇埭ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

2 规格

2.1 一般规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

2.3   性能规格 

项目
规格

电压输入 电流输入

耀攜講怀毓峓
DC 0V～10V

ㄗ怀萇郯194k次ㄘ

DC 4mA～20mA

ㄗ怀萇郯250次ㄘ

郔湮橈勤怀 -0.5V﹜+15V -2mA﹜+30mA

杅趼講怀堤 12弇媼輛秶 11弇媼輛秶

煦望薹 2.5mV(10V/4000) 10米A(16mA/1600)

軘磁儕僅

·遠噫恲僅25㊣5⊥奀

渀勤雛講最10Vㄛ㊣0.5%(㊣50mV)

·遠噫恲僅0～55⊥奀

渀勤雛講最10Vㄛ㊣1.0%(㊣100mV)

·遠噫恲僅25㊣5⊥奀

渀勤雛講最16mAㄛ㊣0.5%(㊣80米A)

·遠噫恲僅0～55⊥奀

渀勤雛講最16mAㄛ㊣1.0%(㊣160米A)

A/D蛌遙奀潔
200米sㄗ藩跺堍呾笚載陔杅擂ㄘ

→ 关于数据的更新，参考2.4节

怀杻俶

路燭源宒

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·雄萇埭睿耀攜講怀窒煦眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

怀怀堤梩蚚萸杅 0萸(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸壽)

0

4000

10V 埮10.2V

4080

0

1600

20mA 埮20.4mA

1640

耀攜講怀

杅
趼
講
怀
堤

耀攜講怀

杅
趼
講
怀
堤

4mA

2 规格

2.3 性能规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

2.4   A/D转换时间的详细内容 

壽衾A/D蛌遙奀潔腔砆牉囀ㄛ酕賸佽隴﹝

1.A/D转换及特殊数据寄存器的更新时序

褫晤最諷秶腔藩跺堍呾笚飲硒俴A/D蛌遙﹝

褫晤最諷秶婓END硌鍔笢硌尨硒俴A/D蛌遙ㄛ黍堤A/D蛌遙硉ㄛ迡杻忷杅擂敵湔笢﹝

2.可编程控制器STOP中的A/D转换

迵褫晤最諷秶腔RUN/STOP拸壽ㄛA/D蛌遙眕摯杻忷杅擂敵湔腔囀掩載陔﹝

3.连接多台模拟量特殊适配器时

婓END硌鍔笢ㄛ蔚蟀諉腔怢杅ㄗ菴1怢→菴2怢＃菴4怢腔佼唗ㄘ窒黍堤﹝

4.A/D转换速度（数据的更新时间）

勤衾A/D蛌遙綴腔硉ㄛ婓END硌鍔奀200米s囀黍堤4跺籵耋腔杅擂ㄛ甜迡杻忷杅擂敵湔笢﹝

END硌鍔硒俴奀潔崝樓200米s℅蟀諉怢杅腔奀潔﹝

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶
FX3U-4AD-ADP

菴1怢
FX3U-4AD-ADP

菴n怢

A/D蛌遙
200米s
/4籵耋

A/D蛌遙
200米s
/4籵耋

杅趼硉迡

A/D蛌遙羲宎硌鍔

END硌鍔

佼諷
最唗

杅趼硉迡

A/D蛌遙羲宎硌鍔

2 规格

2.4 A/D转换时间的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项3.  接线

掛梒笢ㄛ憩4AD-ADP腔諉盄輛俴佽隴﹝

硒俴諉盄釬珛奀ㄛ郩忐狟蹈諉盄奀腔蛁砩岈砐﹝

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴婬輛俴﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜莉囷輓﹝

·偌桽掛忒聊腔暮婥ㄛ蔚DC萇埭腔諉盄蟀諉善蚳蚚傷赽奻﹝

彆蔚AC萇埭諉善眻霜腔怀傷赽麼氪DC萇埭腔傷赽奻ㄛ頗尥輓褫晤最諷秶﹝

·昦勤諾傷赽輛俴俋窒諉盄﹝

瘁寀衄褫夔囷輓莉﹝

·勤價掛等啋腔諉華傷赽輛俴D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ﹝

筍岆祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝ 

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昦賃煨藺麼氪萇盄邾裁褫晤最諷秶腔籵瑞諳囀﹝

·蚕衾婑秞腔荌砒ㄛ衄褫夔頗絳祡褫晤最諷秶昫雄釬﹝秪森郩悜眕狟砐醴﹝

ㄜ 昦蔚萇埭盄麼氪耀攜講怀怀堤盄睿翋隙繚盄麼氪詢揤萇盄﹜蛹婥盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

瘁寀眢忳善婑秞眕摯萇覜喳僻腔荌砒﹝

燭羲100mm眕奻票盄﹝

ㄜ 昢斛蔚耀攜講怀怀堤盄腔敖脯婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

森俋ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·勤韁宒傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ袧郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡樓馱9mm﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.22‵0.25N·m﹝

ㄜ 褊盄腔藺傷昦繞堤※盄剕§﹝

ㄜ 昦勤萇盄腔藺傷奻柈﹝

ㄜ 昦蟀諉寞隅喜渡眕俋腔萇盄ㄛ蟀諉腔萇盄腔郋盄杅珩祥猁閉徹寞隅杅講﹝

ㄜ 嘐隅萇盄奀ㄛ祥猁勤傷赽齬麼氪萇盄腔蟀諉窒煦眻諉囥薯﹝

危险 

注意

接线时的注意事项 

接线时的注意事项 

3 接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

3.1   端子排列 

4AD-ADP腔傷赽齬蹈狟垀尨﹝

3 接线

3.1 端子排列

24
+

24
-

VI
+

I1
+

C
OM

1
V

2+
I2

+
C

OM
2

V
3+

I3
+

C
OM

3
V

4+
I4

+
C

OM
4

信号名称 用途

24ㄚ
  俋窒萇埭

24ㄜ

  諉華傷赽

V1ㄚ

  籵耋1 耀攜講怀I1ㄚ

COM1

V2ㄚ

  籵耋2 耀攜講怀I2ㄚ

COM2

V3ㄚ

  籵耋3 耀攜講怀I3ㄚ

COM3

V4ㄚ

  籵耋4 耀攜講怀I4ㄚ

COM4
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.2   使用的电缆和端子紧固扭矩 

迵勤砓扢掘蟀諉奀ㄛ妏蚚絳极喜渡峈AWG22-20腔萇盄﹝褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉˙等盄

腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉﹝

1.电线

巠蚚腔萇盄眕摯踡嘐聾撻

电线尺寸（绞线/单线） 紧固扭矩 末端

萇盄1跦 0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

0.22～0.25N·m

·褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉

·等盄腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉萇盄2跦 0.3mm2ㄗAWG22ㄘ

湍橈埽杶奪

腔翐袨傷赽

0.3mm2～0.5mm2 ㄗAWG22～20ㄘ

ㄗ統蕉狟蹈翐袨傷赽俋倛芞ㄘ

·湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽ㄗ芢熱ㄘ

AI 0.5-8WH

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

·穩諉馱撿

CRIMPFOX UD6

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

2.电线的末端处理

萇盄腔藺傷揭燴ㄛ褫眕憩桽埻欴揭燴褊盄麼氪等盄ㄛ珩褫眕妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽﹝

·桽埻欴揭燴褊盄﹜等盄奀

ㄜ 瓔盄奀ㄛ祥猁褊盄腔藺傷衄※盄剕§堤懂﹝

ㄜ 萇盄腔藺傷昦奻柈﹝

·妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽奀

秪萇盄腔俋綠僅祥肮ㄛ橈埽杶奪杶奀褫夔頗掀誕嬪麵ㄛ秪森統蕉俋倛芞ㄛ

恁寁萇盄﹝

制造商 型号名称 铆接工具

Phoenix·Contact鼠侗 AI 0.5-8WH CRIMPFOX UD6

3.工具

·禳踡蹟佪奀ㄛ妏蚚庈部奻种忮腔苤倰蹟佪絮ㄛ衵芞垀尨ㄛ絮芛祥頗曹遵ㄛ

倛袨捩眻腔蹟佪絮

制造商 型号名称

Phoenix·Contact鼠侗 SZS 0.4℅2.5

9mm

萇盄腔藺傷揭燴

8mm

諉芛窒煦

14mm2.6mm

橈埽杶奪

0.4mm 2.5mm

絮芛岆
捩眻腔
蹟佪絮

3 接线

3.2 使用的电缆和端子紧固扭矩
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

3.3   电源接线 

4AD-ADP腔萇埭ㄗDC24Vㄘ蚕傷赽齬腔「24+」﹜「24-」鼎跤﹝

3.3.1  连接在FX3U可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·昢斛蔚「  」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻﹝

3.3.2  连接在FX3UC可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀 腔蛁砩岈砐

·DC24V萇埭腔怀ㄛ昢斛迵FX3UC褫晤最諷秶腔萇埭妏蚚肮珨萇埭﹝

·昢斛蔚「  」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻﹝

DC24V D濬諉華

傷赽齬

4AD-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

15V

24+24-

1. 妏蚚俋窒萇埭奀

D濬諉華

傷赽齬

4AD-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

15V

24+24- 24V0V

2. 妏蚚褫晤最諷秶腔DC24V萇埭奀

DC24V
D濬諉華

傷赽齬

4AD-ADP

蟯綻窪

FX3UC褫晤最諷秶
[價掛等啋]

萇埭諉芛

24+24- 24+24- 24+24-

萇埭
諉芛

萇埭輻諉
諉芛

綻窪

FX2NC褫晤最諷秶
[怀孺桯耀輸]

15V

24+24-

DC24V D濬諉華

傷赽齬

4AD-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

15V

24+24-

1. 妏蚚俋窒萇埭奀

D濬諉華

傷赽齬

4AD-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

15V

24+24- 24V0V

2. 妏蚚褫晤最諷秶腔DC24V萇埭奀

DC24V
D濬諉華

傷赽齬

4AD-ADP

蟯綻窪

FX3UC褫晤最諷秶
[價掛等啋]

萇埭諉芛

24+24- 24+24- 24+24-

萇埭
諉芛

萇埭輻諉
諉芛

綻窪

FX2NC褫晤最諷秶
[怀孺桯耀輸]

15V

24+24-

3 接线

3.3 电源接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)
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D

E
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G

H

A通
用
事
项

3.4   模拟量输入接线 

耀攜講怀婓藩跺chㄗ籵耋ㄘ笢飲褫眕妏蚚萇揤怀﹜萇霜怀﹝

↗1. 耀攜講腔怀盄妏蚚2郋腔敖邧褊萇擢ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

↗2. 萇霜怀奀ㄛ昢斛蔚「V↓+」傷赽睿「I↓+」ㄗ↓ㄩ籵耋瘍ㄘ傷赽傻諉﹝

3.5   接地 

妗囥狟蹈砐醴ㄛ輛俴諉華﹝

·妗囥D濬諉華﹝ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ

·鴃講輛俴蚳蚚諉華﹝

祥夔輛俴蚳蚚諉華奀ㄛ輛俴狟芞腔※僕蚚諉華§﹝

→ 详细内容参考各系列的硬件手册

·妏蚚AWG22～20ㄗ0.3～0.5mm2ㄘ腔諉華盄﹝

·諉華萸鴃褫夔蕞輪蜆褫晤最諷秶ㄛ鴃講妏諉華盄腔擒燭傻﹝

坳扢掘

250次

147k次 ch

47k次

4AD-ADP

V↓+﹜I↓+﹜ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

I↓+
COM↓

V↓+

I↓+
COM↓

V↓+
250次

147k次 ch

47k次

D濬諉華

24+
24-

DC24V

+15V

萇霜怀奀

萇揤怀奀

↗2

↗1

↗1

俋窒萇埭腔諉盄

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

坳扢掘

250次

147k次 ch

47k次

4AD-ADP

V↓+﹜I↓+﹜ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

I↓+
COM↓

V↓+

I↓+
COM↓

V↓+
250次

147k次 ch

47k次

D濬諉華

24+
24-

DC24V

+15V

萇霜怀奀

萇揤怀奀

↗2

↗1

↗1

俋窒萇埭腔諉盄

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

3 接线

3.4 模拟量输入接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

4.  程序编写

峈賸妏蚚4AD-ADP鳳耀攜講杅擂奧晤迡最唗ㄛ掛梒笢ㄛ憩森最唗腔晤迡源楊酕賸佽隴﹝

4.1   A/D转换数据的获取概要 

1)怀腔耀攜講杅擂掩蛌遙傖杅趼硉ㄛ甜掩悵湔婓FX褫晤最諷秶腔杻忷啋璃笢﹝

2)籵徹砃杻忷啋璃迡杅硉ㄛ褫眕扢隅歙棒杅麼氪硌隅怀耀宒﹝

3)甡桽植價掛等啋羲宎腔蟀諉佼唗ㄛ煦饜杻忷啋璃ㄛ藩怢煦饜杻忷落翑樟萇﹜杻忷杅擂敵湔跪10跺﹝

→ 特殊软元件的分配，参考4.2节

·植郔蕞輪價掛等啋揭羲宎甡棒杅菴1怢﹜菴2怢＃﹝筍岆ㄛ詢厒怀怀堤杻忷巠饜眕摯籵陓杻忷巠饜祥婦漪婓囀﹝

佼諷
最唗

杻忷啋璃

A/D

A/D

A/D

A/D

籵陓杻忷
巠饜

FX3U-4AD
-ADP

FX3U-4AD
-ADP

FX3U-4AD
-ADP

FX3U-4AD
-ADP FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

菴1怢菴2怢菴3怢菴4怢

詢厒怀怀
堤杻忷巠饜

杻忷落翑樟萇
M8280‵M8289
杻忷杅擂敵湔
D8280‵D8289

杻忷落翑樟萇
M8270‵M8279
杻忷杅擂敵湔
D8270‵D8279

杻忷落翑樟萇
M8260‵M8269
杻忷杅擂敵湔
D8260‵D8269

杻忷落翑樟萇
M8290‵M8299
杻忷杅擂敵湔
D8290‵D8299

4 程序编写

4.1 A/D转换数据的获取概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.2   特殊软元件一览 

蟀諉4AD-ADP奀ㄛ杻忷啋璃腔煦饜狟垀尨﹝

 Rㄩ黍堤     Wㄩ迡

特殊软

元件

软元件编号
内容 属性 参考

第1台 第2台 第3台 第4台

杻忷落翑

樟萇

M8260 M8270 M8280 M8290 籵耋1怀耀宒遙 R/W

4.3誹
M8261 M8271 M8281 M8291 籵耋2怀耀宒遙 R/W

M8262 M8272 M8282 M8292 籵耋3怀耀宒遙 R/W

M8263 M8273 M8283 M8293 籵耋4怀耀宒遙 R/W

M8264～

M8269

M8274～

M8279

M8284～

M8289

M8294～

M8299
帤妏蚚ㄗ祥猁妏蚚ㄘ ㄜ ㄜ

杻忷杅擂

敵湔

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1怀杅擂 R

4.4誹
D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2怀杅擂 R

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3怀杅擂 R

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4怀杅擂 R

D8264 D8274 D8284 D8294 籵耋1歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1‵4095ㄘ R/W

4.5誹
D8265 D8275 D8285 D8295 籵耋2歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1‵4095ㄘ R/W

D8266 D8276 D8286 D8296 籵耋3歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1‵4095ㄘ R/W

D8267 D8277 D8287 D8297 籵耋4歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1‵4095ㄘ R/W

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓 R/W 4.6誹

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢=1 R 4.7誹

4.3   输入模式的切换 

籵徹蔚杻忷落翑樟萇离峈ON/OFFㄛ褫眕扢隅4AD-ADP峈萇霜怀/萇揤怀﹝

怀耀宒遙笢妏蚚腔杻忷落翑樟萇狟垀尨﹝

特殊辅助继电器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

M8260 M8270 M8280 M8290 籵耋1怀耀宒遙

OFFㄩ萇揤怀

ONㄩ萇霜怀

M8261 M8271 M8281 M8291 籵耋2怀耀宒遙

M8262 M8272 M8282 M8292 籵耋3怀耀宒遙

M8263 M8273 M8283 M8293 籵耋4怀耀宒遙

1.程序示例

蚚佼諷最唗勤跪籵耋扢隅怀耀宒腔遙﹝

1ㄘ菴1怢腔籵耋1扢隅峈萇揤怀

M8001
M8260

珨眻OFF

2ㄘ菴1怢腔籵耋2扢隅峈萇霜怀

M8000
M8261

珨眻ON

4 程序编写

4.2 特殊软元件一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

4.4   输入数据 

数据的处理：10进制（K）

蔚4AD-ADP笢蛌遙腔怀杅擂悵湔婓杻忷杅擂敵湔笢﹝

悵湔怀杅擂腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1怀杅擂

D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2怀杅擂

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3怀杅擂

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4怀杅擂

婓怀杅擂笢悵湔A/D蛌遙腔撈奀硉ㄛ麼氪偌桽歙棒杅笢扢隅腔棒杅奧腕善腔歙硉﹝

→ 关于平均次数的详细内容，参考4.5节

1.输入数据使用时的注意事项

怀杅擂峈黍堤蚳蚚﹝

祥猁籵徹佼諷最唗麼氪儂賜醱﹜晤最璃腔啋璃潼諷脹ㄛ硒俴絞硉腔曹載ㄗ迡ㄘ﹝

2.程序示例

撈妏祥婓D100﹜D101笢悵湔怀杅擂ㄛ珩褫眕婓隅奀﹜數杅腔扢隅硉麼氪PID硌鍔脹笢眻諉妏蚚D8260﹜D8261﹝

M8000

珨眻ON

FNC 12
MOV

D8260 D100

FNC 12
MOV

D8261 D101

蔚菴1怢腔籵耋1腔怀杅擂
悵湔善D100笢

蔚菴1怢腔籵耋2腔怀杅擂
悵湔善D101笢

4 程序编写

4.4 输入数据
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.5   平均次数 

设定范围：1～4095

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

4AD-ADP籵徹扢隅歙棒杅ㄛ婓怀杅擂笢悵湔歙硉﹝跪籵耋飲褫扢隅歙棒杅﹝

扢隅歙棒杅蚚腔杻忷杅擂敵湔ㄛ狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8264 D8274 D8284 D8294 籵耋1歙棒杅

D8265 D8275 D8285 D8295 籵耋2歙棒杅

D8266 D8276 D8286 D8296 籵耋3歙棒杅

D8267 D8277 D8287 D8297 籵耋4歙棒杅

1.平均次数设定时的注意事项

·歙棒杅扢隅峈1奀

撈奀硉掩悵湔善杻忷杅擂敵湔笢﹝

·扢隅峈2‵4095奀

扢隅棒杅腔歙硉掩悵湔善杻忷杅擂敵湔笢﹝

·褫晤最諷秶萇埭峈ON奀腔硉

褫晤最諷秶奻萇綴ㄛ婓菴珨棒湛善扢隅腔歙棒杅ㄛ撈奀硉掩悵湔﹝

·婓1‵4095腔毓峓囀扢隅歙棒杅﹝扢隅婓毓峓俋奀ㄛ頗楷汜堤渣﹝

→  关于出错的详细内容，参考6.5节

2.程序示例

M8000

珨眻峈ON

FNC 12
MOV

K1 D8264

FNC 12
MOV

K5 D8265

蔚菴1怢腔籵耋1腔歙
棒杅扢隅峈1棒﹝

蔚菴1怢腔籵耋2腔歙
棒杅扢隅峈5棒﹝

4 程序编写

4.5 平均次数
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

4.6   出错状态 

4AD-ADP笢楷汜堤渣奀ㄛ婓堤渣袨怓笢悵湔楷汜堤渣腔袨怓﹝

悵湔堤渣袨怓腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓

籵徹堤渣袨怓跪弇腔ON/OFF袨怓ㄛ褫眕楷汜腔堤渣囀﹝跪弇腔煦饜狟垀尨﹝砑猁堤渣奀ㄛ

晤迡最唗﹝

→ 关于出错状态的详细内容，参考6.5节

位 内容 位 内容

b0 潰聆堤籵耋1講最祛堤 b5 歙棒杅腔扢隅堤渣

b1 潰聆堤籵耋2講最祛堤 b6 4AD-ADP茞璃堤渣

b2 潰聆堤籵耋3講最祛堤 b7 4AD-ADP籵陓杅擂堤渣

b3 潰聆堤籵耋4講最祛堤 b8～b15 帤妏蚚

b4 EEPROM堤渣 ㄜ ㄜ

1.出错状态使用时的注意事项

4AD-ADP茞璃堤渣(b6)﹜4AD-ADP籵陓杅擂堤渣(b7)ㄛ婓褫晤最諷秶腔萇埭OFF角ON奀ㄛ

剒猁蚚最唗懂壺ㄗOFFㄘ﹝

昢斛晤迡狟醱腔最唗﹝

2.程序示例

M8002
菴1怢腔堤渣袨怓
b6=OFFㄗ茞璃堤渣ㄘ

菴1怢腔堤渣袨怓
b7=OFFㄗ籵陓杅擂堤渣ㄘ

RST D8268.6

RST D8268.7

場宎闕喳	

Y000
D8268.0

Y001
D8268.1

Y002
D8268.2

Y003
D8268.3

Y004
D8268.4

Y005
D8268.5

Y006
D8268.6

Y007
D8268.7

潰聆堤菴1怢腔籵耋1講最祛堤

潰聆堤菴1怢腔籵耋2講最祛堤

潰聆堤菴1怢腔籵耋3講最祛堤

潰聆堤菴1怢腔籵耋4講最祛堤

菴1怢腔EEPROM堤渣

菴1怢腔歙棒杅扢隅堤渣

菴1怢腔4AD-ADP茞璃堤渣

菴1怢腔4AD-ADP籵陓杅擂堤渣

4 程序编写

4.6 出错状态
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.7   机型代码 

蟀諉4AD-ADP奀ㄛ儂倰測鎢※1§掩悵湔婓杻忷杅擂敵湔笢﹝

悵湔腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢

婓岆瘁蟀諉賸4AD-ADP奀ㄛ妏蚚奻扴杻忷杅擂敵湔﹝

1.程序示例

4.8   基本程序示例 
 

晤迡黍堤耀攜講蛌遙ㄗA/Dㄘ杅擂腔價掛最唗瞰赽﹝

狟醱腔最唗岆扢隅菴1怢腔籵耋1峈萇揤怀﹜籵耋2峈萇霜怀ㄛ甜蔚坳蠅腔A/D蛌遙硉煦梗悵湔婓D100﹜D101笢﹝

撈妏祥婓D100﹜D101笢悵湔怀杅擂ㄛ珩褫眕婓隅奀﹜數杅腔扢隅硉麼氪PID硌鍔脹笢眻諉妏蚚D8260﹜D8261﹝

菴1怢腔儂倰測鎢FNC 224
LD =

D8269 K1 Y007

M8001
M8260

M8000
M8261

扢隅籵耋1峈萇揤ㄗ0‵10Vㄘ

扢隅籵耋2峈萇霜ㄗ4‵20mAㄘ

M8002
RST D8268.6

RST D8268.7

堤渣袨怓 b6ˊOFF

堤渣袨怓 b7ˊOFF

M8000
FNC 12

MOV
K5 D8264

FNC 12
MOV

K5 D8265

扢隅籵耋1腔歙棒杅峈5

扢隅籵耋2腔歙棒杅峈5

M8000
FNC 12

MOV
D8260 D100

FNC 12
MOV

D8261 D101

蔚籵耋1腔A/D蛌遙綴腔杅
趼硉悵湔善D100笢﹝

蔚籵耋2腔A/D蛌遙綴腔杅
趼硉悵湔善D101笢﹝

4 程序编写

4.7 机型代码
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

5.  输入特性的变更

妏蚚FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔隅釴梓硌鍔ㄗSCL/FNC 259ㄘㄛ褫眕蜊曹怀杻俶﹝

→ 定坐标指令的详细内容，参考FX3U·FX3UC系列编程手册[基本·应用指令说明书]

5.1   电压输入特性变更示例 

蔚萇揤怀源宒怀腔1‵5Vㄗ杅趼硉ㄩ400‵2000ㄘ腔杅擂曹峈0‵1000毓峓囀腔杅趼硉ㄛ眕森峈瞰佽隴﹝

1.输入特性

2.程序示例

籵徹狟醱腔最唗ㄛ蜊曹菴1怢怀杅擂腔杅趼硉﹝

4000

10V
耀攜講怀

400

2000

5V1V 0

10000

妗暱A/D蛌遙腔
杅趼硉

2000(5V)400(1V)

籵
徹

數
呾

腕
善

腔
杅

趼
硉

萇揤怀杻俶ㄗ莉寞跡ㄘ 洷咡曹載腔杅趼硉杻俶

X粣

Y粣

杅
趼

講
怀

堤

M8001
M8260 扢隅籵耋1峈萇揤ㄗ0‵10Vㄘ

M8002
RST D8268.6

RST D8268.7

堤渣袨怓 b6=OFF

堤渣袨怓 b7=OFF

M8000
FNC 12
MOV

K1 D8264 扢隅籵耋1腔歙棒杅峈1棒

M8002 FNC 12
MOV

K2 D50

FNC 12
MOV

K400 D51

FNC 12
MOV

K0 D52

FNC 12
MOV

K2000 D53

FNC 12
MOV

K10000 D54

FNC 259
SCL

D8260 D50 D100
M8000

隅釴梓硌鍔蚚腔桶跡杅擂腔扢隅最唗

籵徹隅釴梓硌鍔ㄛ蔚堍呾賦彆
悵湔善D100笢

砐醴
萸杅

萸
X釴梓

Y釴梓

笝萸
X釴梓

Y釴梓

囀
扢隅萸杅

A/D蛌遙杅趼硉腔
萸杅擂

迵洷咡曹載腔X釴梓
萸眈勤茼腔杅趼講怀堤

硉

D50

400 D51

D52

A/D蛌遙杅趼硉腔
笝萸杅擂

A/D蛌遙杅趼硉腔笝萸杅擂迵洷咡曹
載腔X釴梓笝萸眈勤茼腔杅趼講怀堤

2000 D53

10000 D54

啋璃

5 输入特性的变更

5.1 电压输入特性变更示例



C-19

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.编程时的注意事项

·GX Developer Ver.8.13P眕綴腔璃盓厥隅釴梓硌鍔ㄗSCL/FNC 259ㄘ﹝

·怀腔A/D蛌遙杅趼硉婓隅釴梓硌鍔ㄗSCL/FNC 259ㄘ扢隅腔桶跡杅擂毓峓俋奀ㄛFX褫晤最諷秶楷汜堍呾堤渣﹝

ㄗ堤渣測鎢ㄩK6706ㄘ

5 输入特性的变更

5.1 电压输入特性变更示例
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FX3U-4AD-ADP（4通道模拟量输入）

6. 故障排除

掛梒笢ㄛ憩嘟梤齬壺﹜堤渣袨怓酕賸佽隴﹝

A/D蛌遙杅擂羶衄掩怀ㄛ麼氪羶衄怀淏腔杅趼硉奀ㄛ狟蹈砐醴﹝

·褫晤最諷秶腔唳掛

·諉盄

·杻忷啋璃

·最唗

·堤渣袨怓

6.1   可编程控制器的版本确认 

·FX3U炵蹈植場ㄗVer.2.20ㄘ羲宎勤茼﹝

·FX3UC-32MT-LT岆瘁岆Ver1.20眕綴腔莉﹝

→ 关于版本的确认方法，参考1.3节

6.2   接线的确认 

諉盄ㄛ眕狟砐醴﹝

1.电源

4AD-ADP剒猁雄萇埭﹝岆瘁淏諉盄﹝

森俋ㄛ4AD-ADP腔POWER腑岆瘁謠腑﹝

2.模拟量输入的接线

耀攜講腔怀盄ㄛ妏蚚2郋腔湍敖邧褊萇擢﹝森俋ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

3.使用电流输入时

妏蚚萇霜怀奀ㄛ妏蚚腔籵耋腔「V↓+」傷赽睿「I↓+」傷赽斛剕傻諉﹝

祥傻諉腔趕ㄛ祥夔蛌遙傖淏腔杅趼硉﹝

→ 关于接线的详细内容，参考3章

6.3   特殊软元件的确认 

4AD-ADP笢妏蚚腔杻忷啋璃岆瘁掩淏妏蚚﹝

1.输入模式的切换

怀耀宒遙蚚腔杻忷啋璃岆瘁掩淏扢隅﹝

妏蚚萇揤怀奀ㄛ扢隅峈OFF˙妏蚚萇霜怀奀ㄛ扢隅峈ON﹝

2.输入数据

妏蚚腔籵耋腔杻忷啋璃岆瘁掩淏恁寁﹝

跦擂蟀諉腔弇离﹜籵耋腔祥肮ㄛ妏蚚腔杻忷啋璃珩祥肮﹝

3.平均次数

歙棒杅岆瘁掩扢隅婓淏腔毓峓囀﹝褫眕婓1～4095腔毓峓囀扢隅歙棒杅﹝扢隅賸扢隅毓峓眕俋腔硉奀ㄛ

楷汜堤渣﹝

4.出错状态

4AD-ADP笢岆瘁楷汜堤渣﹝

楷汜堤渣奀ㄛ堤渣囀ㄛ甜諉盄﹜最唗﹝

→ 关于特殊软元件的详细内容，参考4章

6 故障排除

6.1 可编程控制器的版本确认
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6.4   程序的确认 

狟蹈迵最唗衄壽腔砐醴﹝

1.电源上电时的出错状态的清除

萇埭OFF→ON奀ㄛ斛剕蚚最唗壺ㄗOFFㄘ堤渣袨怓b6﹜b7﹝

2.保存软元件的确认

坳最唗笢羶衄勤悵湔杅趼硉腔啋璃迡杅硉﹝

6.5   出错状态的确认 

彆4AD-ADP笢楷汜堤渣ㄛ饒繫婓堤渣袨怓笢ㄛ迵楷汜腔堤渣眈勤茼腔弇离ON﹝

位 内容 位 内容

b0 潰聆堤籵耋1講最祛堤 b5 歙棒杅腔扢隅堤渣

b1 潰聆堤籵耋2講最祛堤 b6 4AD-ADP茞璃堤渣

b2 潰聆堤籵耋3講最祛堤 b7 4AD-ADP籵陓杅擂堤渣

b3 潰聆堤籵耋4講最祛堤 b8～b15 帤妏蚚

b4 EEPROM堤渣 ㄜ ㄜ

壽衾堤渣腔勤茼揭离源楊ㄛ統蕉狟醱腔囀﹝

1.检测出量程溢出（b0～b3）

1)囀

怀腔耀攜講硉ㄗ萇揤麼氪萇霜ㄘ閉堤賸寞跡毓峓﹝

婓萇揤怀耀宒奀ㄛ杅趼硉閉徹0～4080腔毓峓˙婓萇霜怀耀宒奀ㄛ杅趼硉閉徹賸0～1640腔毓峓﹝

2)勤茼揭离源楊

怀腔耀攜講硉岆瘁婓寞跡毓峓囀﹝森俋ㄛ諉盄岆瘁淏﹝

2.EEPROM出错（b4）

1)囀

EEPROM笢扢隅腔﹜馱釦堤釦奀腔覃淕杅擂腔黍堤堤渣ㄛ麼氪囷輓賸﹝

2)勤茼揭离源楊

訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

3.平均次数的设定出错（b5）

1)囀

籵耋1～籵耋4笢腔議跺歙棒杅腔扢隅閉徹賸1～4095腔毓峓﹝

2)勤茼揭离源楊

跪籵耋腔歙棒杅岆瘁掩淏扢隅賸﹝

4.4AD-ADP异常出错（b6）

1)囀

4AD-ADP羶衄淏都雄釬﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁淏華砃4AD-ADP鼎跤賸DC24V萇埭﹝

森俋ㄛ迵褫晤最諷秶腔蟀諉岆瘁淏﹝

賸奻扴扢隅綴ㄛ錶羶衄腕善蜊囡奀ㄛ訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

5.4AD-ADP通信出错（b7）

1)囀

4AD-ADP迵褫晤最諷秶潔楷汜籵陓祑都﹝

2)勤茼揭离源楊

迵褫晤最諷秶腔蟀諉岆瘁淏﹝

錶羶衄腕善蜊囡奀ㄛ訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

6 故障排除

6.4 程序的确认
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备注

6 故障排除

6.5 出错状态的确认



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

FX3U·FX3UC系列 
用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

  通 知
準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩FX3U-4DA杻忷髡夔耀輸ㄗ4籵耋耀攜講怀堤ㄘ腔寞跡摯諉盄﹜妏蚚源楊輛俴賸佽隴﹝

妏蚚ㄛ堐黍掛抎眕摯眈壽莉腔忒聊ㄛ婓喃煦梪挍寞跡腔枑狟淏妏蚚﹝

森俋ㄛ蔚掛忒聊冞蝠善郔笝蚚誧忒笢﹝

掛抎祥悵痐馱珛垀衄眕摯坳瞳腔妗囥ㄛ珩祥創霾妗囥﹝

森俋ㄛ勤衾秪妏蚚掛抎笢暮婥腔囀奧竘楷腔馱珛垀衄奻腔絊嗣恀枙ㄛ掛鼠侗衙祥蛹孮﹝

    2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
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1 概要

1. 概要

掛梒憩FX3U-4DA腔衙猁輛俴賸佽隴﹝

1.1   功能概要 

FX3U-4DA蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶麼氪FX3UC褫晤最諷秶奻ㄛ岆蔚懂赻褫晤最諷秶腔4跺籵耋腔杅硉蛌遙傖耀攜講

硉ㄗ萇揤/萇霜ㄘ甜怀堤腔耀攜講杻忷髡夔耀輸﹝

1)FX3U褫晤最諷秶奻郔嗣褫眕蟀諉8怢˙FX3UC褫晤最諷秶奻郔嗣褫眕蟀諉7怢﹝

ㄗ婦嬤坳杻忷髡夔耀輸腔蟀諉怢杅﹝ㄘ

2)褫眕勤跪籵耋硌隅萇揤怀堤﹜萇霜怀堤﹝

3)蔚FX3U-4DA腔遣喳湔揣ㄗBFMㄘ笢悵湔腔杅趼硉蛌遙傖耀攜講硉ㄗ萇揤﹜萇霜ㄘㄛ甜怀堤﹝

4)褫眕蚚杅擂桶跡腔源宒ㄛ啎珂勤樵隅疑腔怀堤倛宒酕扢隅ㄛ綴跦擂蜆杅擂桶跡輛俴耀攜講怀堤﹝

¤¤

BFM #0

BFM #3098 

＃

FX3U-4DA

24V
D/A

FX3U-4DA

24V
D/A

炵苀 猁萸摯統蕉梒誹

FX3U褫晤最諷秶奻郔嗣8怢﹜FX3UC褫晤最諷秶奻郔嗣7怢
ㄗ婦嬤坳杻忷耀輸ㄘ

FX3U褫晤最諷秶

FX3UC褫晤最諷秶 耀攜講杅擂

曹脹

最唗 遣喳湔揣
換冞源砃

﹞FROM(FNC 78)
﹞TO(FNC 79)
﹞BFM眻諉硌隅(U↓\G↓)

統蕉FX3U﹞FX3UC蚚誧忒聊[茞璃]腔炵苀凳傖ㄛ樵隅蟀諉怢杅ㄛ甜輛俴炵苀淕极腔恁隅﹝

蟀諉怢杅

褫眕蟀諉腔褫晤最諷秶腔
儂倰ㄛ統蕉1.3誹

FROM/TO硌鍔眕摯BFM眻
諉硌隅腔妏蚚源楊ㄛ
統蕉5.2誹

遣喳湔揣腔砆牉囀ㄛ
統蕉5.3誹﹜5.4誹

耀攜講杅擂腔怀堤最唗腔砆
牉囀ㄛ統蕉4梒﹜7梒﹜8梒

諉盄統蕉菴3梒

＃＃

＃＃

＃＃

＃＃

＃＃

＃＃

1.1 功能概要
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1 概要

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚FX3U-4DAㄛ善硒俴耀攜講怀堤峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

FX3U-4DA

 

573 Ñ

統蕉1梒

統蕉2梒

統蕉籵蚚珜

統蕉3梒

統蕉4梒

統蕉5梒

統蕉6梒

統蕉7梒

統蕉8梒

衙猁

寞跡腔

炵苀凳傖睿恁寁

諉盄釬珛

耀攜講杅擂腔怀堤ㄗ聆彸蚚最唗ㄘ

遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔囀

妏蚚桶跡怀堤髡夔

怀堤杻俶腔覃淕

最唗晤迡

堤渣袨怓腔陓洘麼氪怀堤腔耀攜講硉笢衄祑都奀ㄛ
統蕉嘟梤齬壺﹝(統蕉菴9梒)

炵苀腔衙猁
﹞褫晤最諷秶勤茼唳掛
﹞晤最馱撿勤茼唳掛

怀堤杻俶腔覃淕
﹞怀堤杻俶腔曹載祭紬

最唗腔晤迡
﹞價掛最唗
﹞晞瞳髡夔最唗

桶跡怀堤髡夔
﹞秶釬杅擂桶跡
﹞換冞善杅擂桶跡腔遣喳湔揣笢
﹞硒俴桶跡腔怀堤髡夔

遣喳湔揣
﹞遣喳湔揣腔黍堤/迡源楊
﹞遣喳湔揣珨擬
﹞遣喳湔揣腔砆牉囀

怀堤耀宒硌隅
﹞籵耋1‵4怀堤耀宒腔硌隅最唗

諉盄
﹞萇埭腔諉盄
﹞耀攜講怀堤腔諉盄

炵苀凳傖
(統蕉耀攜講諷秶籵蚚珜醱)
﹞扢掘腔恁寁

寞跡
﹞馱釬遠噫
﹞俶夔寞跡
﹞怀堤杻俶

1.2 运行前的概要步骤
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1 概要

1.3   连接的可编程控制器及对应版本 

眕狟腔褫晤最諷秶盓厥FX3U-4DA﹝

对应的可编程控制器 对应版本 制造年月日

FX3U褫晤最諷秶 Ver.2.20～ 植場羲宎

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.30～ 2004爛4堎眕綴汜莉腔莉

1.版本的确认方法

褫眕籵徹潼諷杻忷杅擂敵湔D8001懂褫晤最諷秶腔唳掛﹝

2.制造编号的阅读方法

籵徹莉淏醱衵耜梓奻腔※SERIAL§笢暮婥腔晤瘍ㄛ褫眕眭耋莉腔秶婖爛堎﹝

1.4   编程工具的对应版本 

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢晤迡FX3U-4DA腔最唗奀ㄛ妏蚚眕狟唳掛腔璃﹝ 

软件 对应版本 备注

GX Developer

SW↓D5C-GPPW-J﹜SW↓D5C-GPPW-E
SW8 P唳～ㄗVer.8.13Pㄘ 婓儂倰恁寁笢ㄛ恁寁FX3UㄗCㄘ↗1﹝

婓帤勤茼腔唳掛笢ㄛ衄祥夔妏蚚腔硌鍔﹜啋璃﹝
↗1. 婓GX Developer Ver8.13P‵8.24A笢ㄛPLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚FX3U-4DAㄛ善硒俴耀攜講怀堤峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

D8001 2 4 1 0 0

PLC倰瘍眕摯
唳掛

唳掛陓洘(瞰ㄩVer.1.00)

PLC倰瘍(瞰ㄩ24=FX2N, FX3U, FX2NC, FX3UC炵蹈)

5 5 0 0 0 1

MITSUBISHI
MODEL

100-240VAC50/60Hz40W
OUT:30VDC/240VAC2A(COS耳=1)

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADEINJAPAN

衵耜醱

瞰ㄩFX3U-48MR/ES (秶婖晤瘍ㄩ550001 570001)

奪燴晤瘍

爛(瞰ㄩ2005爛)昹盪腔藺弇

堎(瞰ㄩ5 7堎)1‵9=1‵9堎ㄛX=10堎ㄛY=11堎ㄛZ=12堎

1.3 连接的可编程控制器及对应版本
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2.  规格

掛梒憩FX3U-4DA腔珨啜﹜萇埭﹜俶夔寞跡輛俴佽隴﹝

2.1   一般规格 
 

项目 规格

遠噫恲僅 0～55⊥＃＃馱釬奀  -25～75⊥＃＃悵湔奀

眈勤坁僅 5～95ㄔRHㄗ拸賦繞ㄘ＃＃馱釬奀

騵淥雄

郩桽JIS C 60068-2-6 EN68-2-6

薹(Hz) 樓厒僅(m/s2) 等淥盟(mm)

X, Y, Z源砃跪10棒

ㄗ磁數跪80煦笘ㄘ

DIN絳寢假蚾奀
10～57 ㄜ 0.035

57～150 4.9 ㄜ

眻諉假蚾奀↗1
10～57 ㄜ 0.075

57～150 9.8 ㄜ

騵喳僻 郩桽JIS C 60068-2-27 EN 68-2-27 147m/s2釬蚚奀潔11msㄛ蚚淏玾圉疏闕喳ㄛX, Y, Z源砃跪3棒

騵婑秞 妏蚚婑秞萇揤1,000Vp-p 婑秞盟僅1米S 奻汔朓1ns 笚30‵100Hz腔婑秞耀攜

騵萇揤 AC500V 1煦笘 郩桽JEM-1021

垀衄傷赽迵諉華傷赽潔橈埽萇郯 妏蚚DC500V欳韁桶 5M次眕奻

諉華 D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ<祥褫眕睿萇炵苀僕肮諉華>↗2

妏蚚遠噫 拸葛妠俶﹜褫俶极˙絳萇俶鳥除ㄗ閡鳥ㄘ祥旆笭

妏蚚詢僅 郩桽JIS B3502﹜IEC61131-2ㄗ2000m眕狟ㄘ↗3

↗1. 蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ祥夔眻諉假蚾﹝

↗2. 

→ 关于接地的详细情况，参考3.5节

↗3. 婓樓揤善湮揤眕奻腔遠噫笢祥褫眕妏蚚﹝褫夔頗嘟梤﹝

褫晤最諷秶 坳扢掘

蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ祥褫眕ㄘ

2 规格

2.1 一般规格



D-5

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

2.2   电源规格 

项目 规格

D/A蛌遙隙繚

雄萇埭

DC24V㊣10ㄔ 160mA

ㄗ剒猁植傷赽齬鼎萇DC24Vㄘ

CPU窒煦

雄萇埭

DC5V 120mA

ㄗ蚕價掛等啋囀窒鼎萇ㄛ秪森祥剒猁袧掘萇埭ㄘ

2.3   性能规格 

项目
规格

电压输出 电流输出

耀攜講怀堤毓峓
DC-10V～+10V

ㄗ俋窒蛹婥1k～1M次ㄘ

DC 0mA～20mAㄛ4mA～20mA

ㄗ俋窒蛹婥500次眕狟ㄘ

离硉↗1 -10V～+9V↗2 0mA～17mA↗3

崝祔硉↗1 -9V～+10V↗2 3mA～30mA↗3

杅趼硉怀 湍睫瘍16弇媼輛秶 15弇媼輛秶

煦望薹 0.32mV(20V/64000) 0.63米A(20mA/32000)

軘磁儕僅

·遠噫恲僅25⊥㊣5⊥

渀勤雛講最20Vㄛ㊣0.3%(㊣60mV)

·遠噫恲僅0⊥～㊣55⊥

渀勤雛講最20Vㄛ㊣0.5%(㊣100mV)

·遠噫恲僅25⊥㊣5⊥

渀勤雛講最20mAㄛ㊣0.3%(㊣60米A)

·遠噫恲僅0⊥～㊣55⊥

渀勤雛講最20mAㄛ㊣0.5%(㊣100米A)

D/A蛌遙奀潔 1msㄗ迵妏蚚腔籵耋杅拸壽ㄘ

橈埽源宒

·耀攜講怀堤窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·耀攜講怀堤窒煦睿萇埭眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

怀怀堤梩蚚萸杅 8萸(婓怀﹜怀堤萸杅笢腔砩珨耜數呾萸杅﹝)

↗1. 撈妏覃淕离/崝祔ㄛ煦望薹珩祥蜊曹﹝森俋ㄛ妏蚚怀堤耀宒1﹜4奀ㄛ祥夔輛俴离/崝祔覃淕﹝

↗2. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

1V≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒10V

↗3. 离/崝祔剒猁雛逋眕狟壽炵﹝

3mA≒ㄗ崝祔ㄜ离ㄘ≒30mA

2 规格

2.2 电源规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

2.4   输出模式（特性）BFM #0 

FX3U-4DA腔怀堤杻俶煦峈萇揤ㄗ-10～+10Vㄘ睿萇霜ㄗ0～20mA ﹜4～20mAㄘ˙跦擂跪赻腔怀堤耀宒扢隅ㄛ狟垀尨﹝

1.电压输出特性【-10～+10V】（输出模式0、1）

2.电流输出特性【0～20mA】（输出模式2、4）

3.电流输出特性【4～20mA】（输出模式3）

10
10.2

- 10.2
- 10

- 32000

32000

0 32
64

0

-3
26

40

10
10.2

- 10.2
- 10

- 10000

10000

0 10
20

0

-1
02

00

怀堤萇揤(V)

杅趼硉

怀堤萇揤(V)

杅趼硉

20

0 32000

20.4

32640

20

0 20000

20.4

20400

20

0 32000

20.32

32640

4

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

10
10.2

- 10.2
- 10

- 32000

32000

0 32
64

0

-3
26

40

10
10.2

- 10.2
- 10

- 10000

10000

0 10
20

0

-1
02

00

怀堤萇揤(V)

杅趼硉

怀堤萇揤(V)

杅趼硉

20

0 32000

20.4

32640

20

0 20000

20.4

20400

20

0 32000

20.32

32640

4

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

10
10.2

- 10.2
- 10

- 32000

32000

0 32
64

0

-3
26

40

10
10.2

- 10.2
- 10

- 10000

10000

0 10
20

0

-1
02

00

怀堤萇揤(V)

杅趼硉

怀堤萇揤(V)

杅趼硉

20

0 32000

20.4

32640

20

0 20000

20.4

20400

20

0 32000

20.32

32640

4

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

怀堤萇霜(mA)

杅趼硉

2 规格

2.4 输出模式（特性）BFM #0
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项3.  接线

掛梒笢ㄛ憩FX3U-4DA腔諉盄輛俴佽隴﹝

硒俴諉盄釬珛奀ㄛ郩忐狟蹈諉盄奀腔蛁砩岈砐﹝ 

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴婬輛俴﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜莉囷輓﹝

·偌桽掛忒聊腔暮婥ㄛ蔚DC萇埭腔諉盄蟀諉善蚳蚚傷赽奻﹝

彆蔚AC萇埭諉善眻霜腔怀傷赽麼氪DC萇埭腔傷赽奻ㄛ頗尥輓褫晤最諷秶﹝

·昦勤諾傷赽輛俴俋窒諉盄﹝

瘁寀衄褫夔囷輓莉﹝

·勤價掛等啋腔諉華傷赽輛俴D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ﹝

筍岆祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝ 

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昦賃煨藺麼氪萇盄邾裁褫晤最諷秶腔籵瑞諳囀﹝

·蚕衾婑秞腔荌砒ㄛ衄褫夔頗絳祡褫晤最諷秶昫雄釬﹝秪森郩悜眕狟砐醴﹝

ㄜ 昦蔚萇埭盄麼氪耀攜講怀怀堤盄睿翋隙繚盄麼氪詢揤萇盄﹜蛹婥盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

瘁寀眢忳善婑秞眕摯萇覜喳僻腔荌砒﹝

燭羲100mm眕奻票盄﹝

ㄜ 昢斛蔚耀攜講怀怀堤盄腔敖脯婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

森俋ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·勤傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ淏郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡郩桽掛忒聊笢暮婥腔喜渡﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.5～0.8N·m﹝

危险 

注意

接线时的注意事项 

接线时的注意事项 

3 接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

3.1   端子排列 

FX3U-4DA腔傷赽齬蹈狟垀尨﹝

信号名称 用途

24ㄚ
DC24V萇埭

24ㄜ

諉華傷赽

Vㄚ

籵耋1 耀攜講怀堤VIㄜ

Iㄚ

· 祥猁諉盄﹝

Vㄚ

籵耋2 耀攜講怀堤VIㄜ

Iㄚ

· 祥猁諉盄﹝

Vㄚ

籵耋3 耀攜講怀堤VIㄜ

Iㄚ

· 祥猁諉盄﹝

Vㄚ

籵耋4 耀攜講怀堤VIㄜ

Iㄚ

3.2   使用的电缆以及端子紧固扭矩 
 

FX3U-4DA峈M3蹟佪腔傷赽齬﹝

萇擢腔藺傷樓馱揭燴統蕉眕狟囀﹝

踡嘐聾撻郩桽0.5Nm～0.8Nm﹝

·1跺傷赽奻蟀諉1跦盄奀

·1跺傷赽奻蟀諉2跦盄奀

6.2mm(0.24∪)眕狟

耳3.2 (0.13∪)

耳3.2 (0.13∪)

6.2mm(0.24∪)眕狟

6.2mm(0.24∪)眕狟

6.3mm(0.25∪)眕奻

耳3.2 (0.13∪)

6.3mm(0.25∪)眕奻

耳3.2 (0.13∪)

6.2mm(0.24∪)眕狟

傷赽蹟佪

傷赽

揤諉傷赽

傷赽蹟佪

傷赽

揤諉傷赽

6.2mm(0.24∪)眕狟

耳3.2 (0.13∪)

耳3.2 (0.13∪)

6.2mm(0.24∪)眕狟

6.2mm(0.24∪)眕狟

6.3mm(0.25∪)眕奻

耳3.2 (0.13∪)

6.3mm(0.25∪)眕奻

耳3.2 (0.13∪)

6.2mm(0.24∪)眕狟

傷赽蹟佪

傷赽

揤諉傷赽

傷赽蹟佪

傷赽

揤諉傷赽

3 接线

3.1 端子排列
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）
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3
U
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FX3U-4AD-ADP
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3
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       -ADP
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3
U-4AD-TC

       -ADP
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A通
用
事
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3.3   电源部分的端子接线 

3.3.1  电源的连接回路示例 

妏蚚FX3U褫晤最諷秶腔DC24V鼎跤萇埭奀腔隙繚尨瞰狟垀尨﹝

1ㄘ穢倰怀[ㄜCOM]腔諉盄奀

2ㄘ埭倰怀[ㄚCOM]諉盄奀

3.3.2  电源部分的端子接线时的注意事项 

·昢斛蔚「   」傷赽眕摯「   」傷赽蟀肮價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤

萇埭腔諉華奻﹝

·妏蚚俋窒萇埭奀ㄛ壽衾萇埭ON/OFF腔奀唗ㄛ統蕉蟀諉腔褫晤最諷秶腔狟蹈忒聊﹝

→ 参考FX3U系列用户手册[硬件篇]

 

L N 24+ 24-S/S 0V 24V

+15V

- 15V
FX3U-4DA

100-240V
AC萇埭

D濬諉華

FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

蔚價掛等啋腔[S/S]傷赽睿[24V]傷赽蟀諉懂﹝

100-240V
AC萇埭

L N 24+ 24-S/S 0V 24V

+15V

- 15V
FX3U-4DA

100-240V
AC萇埭

FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

蔚價掛等啋腔[S/S]傷赽睿[0V]傷赽蟀諉懂﹝

D濬諉華

3 接线

3.3 电源部分的端子接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

3.4   模拟量输出部分的端子接线 

耀攜講怀堤耀宒笢ㄛ跪chㄗ籵耋ㄘ褫眕妏蚚萇揤怀堤﹜萇霜怀堤﹝

↗1. 蟀諉腔價掛等啋峈FX3U褫晤最諷秶ㄗAC萇埭倰ㄘ奀ㄛ褫眕妏蚚DC24V鼎跤萇埭﹝

↗2. 祥猁勤「·」傷赽諉盄﹝

↗3. 耀攜講腔怀堤盄妏蚚2郋腔敖邧褊萇擢ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

↗4. 怀堤萇揤衄婑秞麼氪疏雄奀ㄛ婓陓瘍諉彶耜蜇輪蟀諉0.1～0.47米F 25V腔萇﹝

↗5. 蔚敖盄婓陓瘍諉彶耜輛俴等耜諉華﹝

3.5   接地 

妗囥狟蹈砐醴ㄛ輛俴諉華﹝

·妗囥D濬諉華﹝ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ

·鴃講輛俴蚳蚚諉華﹝

祥夔輛俴蚳蚚諉華奀ㄛ輛俴狟芞腔※僕蚚諉華§﹝

→ 详细内容参考各系列的硬件手册

·妏蚚AWG14ㄗ2mm2ㄘ腔諉華盄﹝

·諉華萸鴃褫夔蕞輪蜆褫晤最諷秶ㄛ鴃講妏諉華盄腔擒燭傻﹝

 

FX3U-4DA

DC24V
+15V

↗1

↗2

↗4
↗5

↗5

I+

VI-

V+

24+

24-

籵耋↓

籵耋↓

 

 

-15V

 I+

VI-

V+

D濬諉華

敖↗3

敖↗3

俋窒萇埭腔諉盄

萇揤怀堤奀

萇霜怀堤奀

婓ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

籵耋↓

籵耋↓

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ 僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ

 

FX3U-4DA

DC24V
+15V

↗1

↗2

↗4
↗5

↗5

I+

VI-

V+

24+

24-

籵耋↓

籵耋↓

 

 

-15V

 I+

VI-

V+

D濬諉華

敖↗3

敖↗3

俋窒萇埭腔諉盄

萇揤怀堤奀

萇霜怀堤奀

婓ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

籵耋↓

籵耋↓

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ 僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ

3 接线

3.4 模拟量输出部分的端子接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项4.  模拟量输出

壽衾妏蚚FX3U-4DA怀堤耀攜講奀ㄛ垀剒腔郔腴癹僅腔最唗ㄛ憩森輛俴佽隴﹝

籵徹狟蹈囀岆瘁淏怀堤賸耀攜講硉﹝

4.1    模拟量输出的步骤 

确认单元号
植酘耜腔杻忷髡夔耀輸/耀輸羲宎ㄛ甡棒煦饜等啋瘍0～7﹝蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ煦饜1～7腔等啋晤瘍﹝

煦饜賸闡跺晤瘍﹝

决定输出模式（BFM #0）的内容
跦擂蟀諉腔耀攜講怀扢掘腔寞跡ㄛ扢隅迵眳眈睫腔跪籵耋(ch)腔怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ﹝

蚚16輛秶杅扢隅怀堤耀宒﹝婓妏蚚籵耋(ch)腔眈茼弇笢ㄛ恁寁狟桶腔怀堤耀宒ㄛ輛俴扢隅﹝

设定值 输出模式 模拟量输出范围 数字量输入范围

0 萇揤怀堤耀宒 -10V～+10V -32000～+32000

1 萇揤怀堤耀攜講硉mV硌隅耀宒 -10V～+10V -10000～+10000

2 萇霜怀堤耀宒 0mA～20mA 0～32000

3 萇霜怀堤耀宒 4mA～20mA 0～32000

4 萇霜怀堤耀攜講硉米A硌隅耀宒 0mA～20mA 0～20000

F 籵耋祥妏蚚

→ 关于标准输出特性的详细内容，参考2.4节

→ 关于输出模式（BFM #0）的详细内容，参考5.4.1节

1

2

等啋瘍0 等啋瘍1 等啋瘍2

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

杻忷孺桯
耀輸

杻忷孺桯
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

價掛等啋
(FX3U褫晤最

諷秶)

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

等啋瘍0 等啋瘍1 等啋瘍2

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

杻忷孺桯
耀輸

杻忷孺桯
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

價掛等啋
(FX3U褫晤最

諷秶)

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

4 模拟量输出

4.1 模拟量输出的步骤



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

编写顺控程序
晤迡怀堤耀攜講陓瘍腔最唗﹝

·婓H****笢ㄛ怀祭紬2笢樵隅腔怀堤耀宒﹝

·婓↓笢ㄛ怀祭紬1笢腔等啋瘍﹝

传送顺控程序，确认模拟量输出信号﹝

·換冞佼諷最唗ㄛ堍俴褫晤最諷秶﹝

·迵扢隅腔怀堤杅擂眈勤茼腔耀攜講陓瘍岆瘁掩怀堤賸﹝

→ 模拟量信号没有被正确输出时，参考第9章 故障排除

 

4 模拟量输出

4.1 模拟量输出的步骤

M8002
FNC 12
MOV

Hㄙㄙㄙㄙ
P

M8000
K50T0

T0
FNC 15
BMOV

D0 K4

RUN潼諷

怀堤耀宒(祭紬2)

場宎闕喳

等啋瘍(祭紬1)

等啋瘍(祭紬1)

U↓\G0

U↓\G1

硌隅籵耋1‵4腔怀堤耀宒(BFM #0)

婓D0笢迡籵耋1腔怀堤杅擂
婓D1笢迡籵耋2腔怀堤杅擂
婓D2笢迡籵耋3腔怀堤杅擂
婓D3笢迡籵耋4腔怀堤杅擂

蔚籵耋1‵4腔怀堤杅擂啎珂悵湔婓D0‵D3笢﹝

植D0‵D3換冞籵耋1‵4腔怀堤杅擂(BFM #1‵4)﹝

D-12
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

等啋瘍0 等啋瘍1 等啋瘍2

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

杻忷髡夔
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

價掛等啋
(FX3U褫晤最

諷秶)

等啋瘍1 等啋瘍2 等啋瘍3

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

杻忷髡夔
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

價掛等啋
(FX3UC褫晤最

諷秶)

等啋瘍0
(囀离CC-Link/LT)

掛梒笢ㄛ憩FX3U-4DA笢遣喳湔揣腔囀輛俴佽隴﹝

5.1   单元号的分配和缓冲存储区的概要 

1.单元号的分配

植酘耜腔杻忷髡夔耀輸/耀輸羲宎ㄛ甡棒煦饜等啋瘍0～7˙蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ甡棒煦饜等啋瘍1～7﹝

蟀諉婓FX3U褫晤最諷秶奻奀

蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀

5.  缓冲存储区（BFM）

5.1 单元号的分配和缓冲存储区的概要

5 缓冲存储区(BFM)
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

2.缓冲存储区的概要

蔚FX3U-4DA笢扢隅腔杅趼硉蛌遙傖耀攜講陓瘍綴怀堤﹝

森俋ㄛ籵徹植價掛等啋砃FX3U-4DA腔遣喳湔揣迡杅硉ㄛ褫眕勤萇揤怀堤﹜萇霜怀堤腔遙麼氪离﹜崝祔腔覃

淕輛俴扢隅﹝

蚚FROM/TO硌鍔麼氪茼蚚硌鍔腔遣喳湔揣眻諉硌隅源宒懂晤迡最唗ㄛ硒俴勤FX3U-4DA遣喳湔揣腔黍堤/迡﹝

↗ 籵徹遣喳湔揣腔眻諉硌隅ㄗU↓\G↓ㄘ源宒ㄛ褫眕婓茼蚚硌鍔腔埭紱釬杅麼氪醴梓紱釬杅笢眻諉硌隅遣喳湔揣ㄛ植奧

妏最唗詢虴趙﹝
→ 缓冲存储区读出/写入的详细内容，参考5.2节

→ 缓冲存储区的详细内容，参考5.4节

5.2   缓冲存储区的读出、写入方法 

FX3U-4DA遣喳湔揣腔黍堤麼氪迡源楊笢ㄛ衄FROM/TO硌鍔麼氪遣喳湔揣眻諉硌隅﹝

妏蚚遣喳湔揣眻諉硌隅奀ㄛ剒猁勤茼FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔璃﹝

→ 对应FX3U·FX3UC可编程控制器的软件，参考1.4节

 

D/A蛌遙

FX3U﹞FX3UC褫晤最諷秶 FX3U-4DA FX3U-4DA

佼諷最唗 遣喳湔揣

遣喳湔揣

杅趼硉

杅趼硉

耀攜講
杅擂

耀攜講
杅擂

﹞BFM眻諉硌隅↗

﹞TO硌鍔

﹞BFM眻諉硌隅↗

﹞FROM硌鍔

﹞BFM眻諉硌隅↗

﹞TO硌鍔

﹞BFM眻諉硌隅↗

﹞FROM硌鍔

D/A蛌遙

曹﹜DC萇儂脹

↗ 籵徹遣喳湔揣腔眻諉硌隅(U↓\G↓)源宒ㄛ褫眕婓茼蚚硌鍔腔埭紱釬杅麼氪醴梓紱釬杅笢眻諉硌隅遣
喳湔揣ㄛ植奧妏最唗詢虴趙﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.2 缓冲存储区的读出、写入方法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

5.2.1  缓冲存储区的直接指定 

遣喳湔揣腔眻諉硌隅源楊岆ㄩ蔚狟蹈扢隅啋璃硌隅峈眻諉茼蚚硌鍔腔埭紱釬杅麼氪醴梓紱釬杅﹝

1.使用例1

狟醱腔最唗岆蔚等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #10ㄘ腔囀傚眕杅擂ㄗK10ㄘㄛ甜蔚賦彆黍堤善杅擂敵湔ㄗD10, 

D11ㄘ笢﹝

2.使用例2

狟醱腔最唗岆蔚杅擂敵湔ㄗD20ㄘ樓奻杅擂ㄗK10ㄘㄛ甜蔚賦彆迡等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #6ㄘ笢﹝

5.2.2  FROM/TO指令（以前的方法） 

1.FROM指令（BFM→可编程控制器，读取）

黍堤遣喳湔揣腔囀奀ㄛ妏蚚FROM硌鍔﹝

佼諷最唗笢腔妏蚚源楊狟垀尨﹝

婓奻扴最唗笢ㄛ蔚等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #10ㄘ腔囀黍堤善1跺杅擂敵湔ㄗD10ㄘ笢﹝

2.TO指令（可编程控制器→BFM，写入）

砃遣喳湔揣迡杅擂奀ㄛ妏蚚TO硌鍔﹝

佼諷最唗笢腔妏蚚源楊狟垀尨﹝

婓奻扴最唗笢ㄛ砃等啋瘍1腔遣喳湔揣ㄗBFM #0ㄘ迡1跺杅擂ㄗH3300ㄘ﹝

U↓\G↓
等啋瘍(0‵7) 遣喳湔揣瘍(0‵3098)

↓笢迡杅趼

FNC 22
MUL

K10 D10
黍堤硌鍔

等啋瘍
傚楊堍呾賦彆

捷杅遣喳湔揣瘍

U1\G10

FNC 20
ADD

D20 K10

樓楊堍呾賦彆

樓杅

( )

迡硌鍔

掩樓杅

U1\G6

等啋瘍
遣喳湔揣瘍

FNC 78
FROM

K1 K10 D10 K1
黍堤硌鍔

等啋瘍 換冞萸杅

換冞醴梓遣喳湔揣瘍

FNC 79
TO

K1 K0 H3300 K1
迡硌鍔

等啋瘍 換冞萸杅

換冞埭遣喳湔揣瘍

U↓\G↓
等啋瘍(0‵7) 遣喳湔揣瘍(0‵3098)

↓笢迡杅趼

FNC 22
MUL

K10 D10
黍堤硌鍔

等啋瘍
傚楊堍呾賦彆

捷杅遣喳湔揣瘍

U1\G10

FNC 20
ADD

D20 K10

樓楊堍呾賦彆

樓杅

( )

迡硌鍔

掩樓杅

U1\G6

等啋瘍
遣喳湔揣瘍

FNC 78
FROM

K1 K10 D10 K1
黍堤硌鍔

等啋瘍 換冞萸杅

換冞醴梓遣喳湔揣瘍

FNC 79
TO

K1 K0 H3300 K1
迡硌鍔

等啋瘍 換冞萸杅

換冞埭遣喳湔揣瘍

5.2 缓冲存储区的读出、写入方法

5 缓冲存储区(BFM)
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

5.3   缓冲存储区（BFM）一览 

FX3U-4DA笢腔遣喳湔揣珨擬狟垀尨﹝

→缓冲存储区的详细内容，参考5.4节以后的章节

BFM编号 内容 设定范围 初始值 数据的处理 参考

#0↗1 硌隅籵耋1～4腔怀堤耀宒 ↗2 堤釦奀 H0000 16輛秶 5.4.1砐

#1 籵耋1腔怀堤杅擂

跦擂耀宒奧隅

K0 10輛秶

5.4.2砐
#2 籵耋2腔怀堤杅擂 K0 10輛秶

#3 籵耋3腔怀堤杅擂 K0 10輛秶

#4 籵耋4腔怀堤杅擂 K0 10輛秶

#5↗1 褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅 ↗3 H0000 16輛秶 5.4.3砐

#6 怀堤袨怓 ㄜ H0000 16輛秶 5.4.4砐

#7﹜#8 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#9 籵耋1～4腔离﹜崝祔扢隅硉腔迡硌鍔 ↗4 H0000 16輛秶 5.4.5砐

#10↗1 籵耋1腔离杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ

跦擂耀宒奧隅 跦擂耀宒奧隅

10輛秶

5.4.6砐
#11↗1 籵耋2腔离杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ 10輛秶

#12↗1 籵耋3腔离杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ 10輛秶

#13↗1 籵耋4腔离杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ 10輛秶

#14↗1 籵耋1腔崝祔杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ

跦擂耀宒奧隅 跦擂耀宒奧隅

10輛秶

5.4.6砐
#15↗1 籵耋2腔崝祔杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ 10輛秶

#16↗1 籵耋3腔崝祔杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ 10輛秶

#17↗1 籵耋4腔崝祔杅擂ㄗ等弇ㄩmV麼氪米Aㄘ 10輛秶

#18 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#19↗1 扢隅曹載輦砦
曹載勍褫ㄩK3030曹

載輦砦ㄩK3030眕俋
堤釦奀 K3030 10輛秶 5.4.7砐

#20
髡夔場宎趙蚚K1場宎趙﹝場宎趙賦旰綴ㄛ

赻雄曹峈K0.
K0麼氪K1 K0 10輛秶 5.4.8砐

#21‵#27 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#28 剿盄潰聆袨怓ㄗ躺婓恁寁萇霜耀宒奀衄虴ㄘ ㄜ H0000 16輛秶 5.4.9砐

#29 堤渣袨怓 ㄜ H0000 16輛秶 5.4.10砐

#30 儂倰測鎢 K3030 ㄜ K3030 10輛秶 5.4.11砐

#31 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#32↗1 褫晤最諷秶STOP奀ㄛ籵耋1腔怀堤杅擂

ㄗ躺婓BFM #5=H♀♀♀2奀衄虴ㄘ
跦擂耀宒奧隅 K0 10輛秶

5.4.12砐

#33↗1 褫晤最諷秶STOP奀ㄛ籵耋2腔怀堤杅擂

ㄗ躺婓BFM #5=H♀♀2♀奀衄虴ㄘ
跦擂耀宒奧隅 K0 10輛秶

#34↗1 褫晤最諷秶STOP奀ㄛ籵耋3腔怀堤杅擂

ㄗ躺婓BFM #5=H♀2♀♀奀衄虴ㄘ
跦擂耀宒奧隅 K0 10輛秶

#35↗1 褫晤最諷秶STOP奀ㄛ籵耋4腔怀堤杅擂

ㄗ躺婓BFM #5=H2♀♀♀奀衄虴ㄘ
跦擂耀宒奧隅 K0 10輛秶

#36﹜#37 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

↗1. 籵徹EEPROM輛俴礿萇悵厥﹝

↗2. 蚚16輛秶杅硌隅跪籵耋腔怀堤耀宒ㄛ婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0～4眕摯F輛俴硌隅﹝

↗3. 蚚16輛秶杅勤跪籵耋婓褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤酕扢隅ㄛ婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0～2輛俴硌隅﹝

↗4. 妏蚚b0～b3﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.3 缓冲存储区（BFM）一览
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FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

BFM编号 内容 设定范围 初始值 数据的处理 参考

#38 奻狟癹硉髡夔扢隅 ↗2 H0000 16輛秶 5.4.13砐

#39 奻狟癹髡夔袨怓 ㄜ H0000 16輛秶 5.4.14砐

#40 奻狟癹髡夔袨怓腔壺 ↗3 H0000 16輛秶 5.4.15砐

#41 奻狟癹髡夔腔籵耋1狟癹硉 跦擂耀宒奧隅 K-32640 10輛秶

5.4.16砐
#42 奻狟癹髡夔腔籵耋2狟癹硉 跦擂耀宒奧隅 K-32640 10輛秶

#43 奻狟癹髡夔腔籵耋3狟癹硉 跦擂耀宒奧隅 K-32640 10輛秶

#44 奻狟癹髡夔腔籵耋4狟癹硉 跦擂耀宒奧隅 K-32640 10輛秶

#45 奻狟癹髡夔腔籵耋1奻癹硉 跦擂耀宒奧隅 K32640 10輛秶

5.4.16砐
#46 奻狟癹髡夔腔籵耋2奻癹硉 跦擂耀宒奧隅 K32640 10輛秶

#47 奻狟癹髡夔腔籵耋3奻癹硉 跦擂耀宒奧隅 K32640 10輛秶

#48 奻狟癹髡夔腔籵耋4奻癹硉 跦擂耀宒奧隅 K32640 10輛秶

#49 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#50↗1 跦擂蛹婥萇郯扢隅党淏髡夔

ㄗ躺婓萇揤怀堤奀衄虴ㄘ
↗4 H0000 16輛秶 5.4.17砐

#51↗1 籵耋1腔蛹婥萇郯硉ㄗ等弇ㄩ次ㄘ K1000～30000 K30000 10輛秶

5.4.17砐
#52↗1 籵耋2腔蛹婥萇郯硉ㄗ等弇ㄩ次ㄘ K1000～30000 K30000 10輛秶

#53↗1 籵耋3腔蛹婥萇郯硉ㄗ等弇ㄩ次ㄘ K1000～30000 K30000 10輛秶

#54↗1 籵耋4腔蛹婥萇郯硉ㄗ等弇ㄩ次ㄘ K1000～30000 K30000 10輛秶

#55～#59 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#60↗1 袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅 ↗5 K0 10輛秶 5.4.18砐

#61↗1 硌隅堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ赻雄換冞腔醴梓

杅擂敵湔ㄗBFM #60 b0 ON奀衄虴ㄘ

K0～7999ㄗ筍岆BFM 

#61﹜#62﹜#63腔硉

茼祥肮ㄘ

K200 10輛秶 5.4.19砐

#62↗1

硌隅奻狟癹髡夔袨怓ㄗBFM #39ㄘ赻雄換

冞腔醴梓杅擂敵湔ㄗBFM #60 b1 ON奀

衄虴ㄘ

K201 10輛秶 5.4.20砐

#63↗1 硌隅剿盄潰聆袨怓ㄗBFM #28ㄘ赻雄換冞腔

醴梓杅擂敵湔ㄗBFM #60 b2 ON奀衄虴ㄘ
K202 10輛秶 5.4.21砐

#64～#79 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#80 桶跡怀堤髡夔腔START/STOP ↗6 H000 16輛秶

6梒

#81 籵耋1腔怀堤倛宒 K1～10 K1 10輛秶

#82 籵耋2腔怀堤倛宒 K1～10 K1 10輛秶

#83 籵耋3腔怀堤倛宒 K1～10 K1 10輛秶

#84 籵耋4腔怀堤倛宒 K1～10 K1 10輛秶

#85 籵耋1腔桶跡怀堤硒俴棒杅 K0～32767 K0 10輛秶

#86 籵耋2腔桶跡怀堤硒俴棒杅 K0～32767 K0 10輛秶

#87 籵耋3腔桶跡怀堤硒俴棒杅 K0～32767 K0 10輛秶

#88 籵耋4腔桶跡怀堤硒俴棒杅 K0～32767 K0 10輛秶

#89 桶跡怀堤髡夔腔怀堤賦旰梓祩弇 ㄜ H0000 16輛秶

#90 桶跡怀堤腔堤渣測鎢 ㄜ K0 10輛秶

#91 楷汜桶跡怀堤堤渣腔晤瘍 ㄜ K0 10輛秶

#92～#97 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

↗1. 籵徹EEPROM輛俴礿萇悵厥﹝

↗2. 蚚16輛秶杅硌隅跪籵耋腔奻狟癹髡夔扢隅˙婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0～2輛俴硌隅﹝

↗3. 妏蚚b0﹜b1﹝

↗4. 跦擂跪籵耋腔蛹婥萇郯ㄛ蚚16輛秶杅硌隅党淏髡夔腔扢隅˙婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0﹜1輛俴硌隅﹝

↗5. 妏蚚b0～b2﹝

↗6. 蚚16輛秶杅硌隅跪籵耋桶跡怀堤髡夔腔START/STOP˙婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0﹜1輛俴硌隅﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.3 缓冲存储区（BFM）一览
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BFM编号 内容 设定范围 初始值 数据的处理 参考

#98 杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍 K0～32767 K1000 10輛秶

6梒#99 杅擂桶跡腔換冞硌鍔 ↗1 H0000 16輛秶

#100～#398 倛宒1腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶

#399 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#400～#698 倛宒2腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#699 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#700～#998 倛宒3腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#999 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#1000～#1298 倛宒4腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#1299 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#1300～#1598 倛宒5腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#1599 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#1600～#1898 倛宒6腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#1899 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#1900～#2198 倛宒7腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#2199 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#2200～#2498 倛宒8腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#2499 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

 #2500～#2798 倛宒9腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

#2799 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

#2800～#3098 倛宒10腔杅擂桶跡 ㄜ K0 10輛秶 6梒

↗1. 籵徹EEPROM輛俴礿萇悵厥﹝

↗2. 蚚16輛秶杅硌隅跪籵耋腔奻狟癹髡夔扢隅˙婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0‵2輛俴硌隅﹝

↗3. 妏蚚b0﹜b1﹝

↗4. 跦擂跪籵耋腔蛹婥萇郯ㄛ蚚16輛秶杅硌隅党淏髡夔腔扢隅˙婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0﹜1輛俴硌隅﹝

↗5. 妏蚚b0‵b2﹝

↗6. 蚚16輛秶杅硌隅跪籵耋桶跡怀堤髡夔腔START/STOP˙婓16輛秶腔跪弇杅笢ㄛ蚚0﹜1輛俴硌隅﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.3 缓冲存储区（BFM）一览
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H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

5.4   缓冲存储区的详细内容 

5.4.1  [BFM #0]输出模式的指定 

        初始值（出厂值）：H0000

数值的处理：16进制(H)

硌隅籵耋1～籵耋4腔怀堤耀宒﹝

怀堤耀宒腔硌隅粒蚚4弇杅腔HEX鎢ㄛ勤跪弇煦饜跪籵耋腔晤瘍﹝籵徹婓跪弇笢扢隅0‵4﹜F腔杅硉ㄛ褫眕蜊曹怀堤耀宒﹝

怀堤耀宒腔笱濬狟桶﹝

→ 关于输出特性，参考2.4节

设定值[HEX] 输出模式 模拟量输出范围 数字量输入范围

0 萇揤怀堤耀宒 -10V～+10V -32000～+32000

1↗ 萇揤怀堤耀攜講硉mV硌隅耀宒 -10V～+10V -10000～+10000

2 萇霜怀堤耀宒 0mA～20mA 0～32000

3 萇霜怀堤耀宒 4mA～20mA 0～32000

4↗ 萇霜怀堤耀攜講硉米A硌隅耀宒 0mA～20mA 0～20000

5～E 拸虴ㄗ扢隅硉祥曹趙ㄘ ㄜ ㄜ

↗. 祥夔蜊曹离/崝祔硉﹝

1.输出模式设定时的注意事项

·蜊曹怀堤耀宒奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

怀堤耀宒腔曹載賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

·怀堤耀宒腔扢隅剒猁埮5鏃笘﹝

蜊曹賸怀堤耀宒奀ㄛ扢數冪徹5鏃眕奻腔奀潔綴ㄛ婬硒俴跪扢隅腔迡﹝

·蜊曹賸怀堤耀宒奀ㄛ婓眕狟腔遣喳湔揣笢ㄛ渀勤跪怀堤耀宒眕場宎硉輛俴場宎趙﹝

BFM #5ㄗ褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅ㄘ↗1

BFM #10～#13ㄗ离杅擂ㄘ↗2

BFM #14～#17ㄗ崝祔杅擂ㄘ↗2

BFM #28ㄗ剿盄潰聆袨怓ㄘ↗3

BFM #32～#35ㄗ褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤杅擂ㄘ↗2

BFM #38ㄗ奻狟癹硉髡夔扢隅ㄘ↗1

BFM #41～#44ㄗ奻狟癹硉髡夔腔狟癹硉ㄘ↗2

BFM #45～#48ㄗ奻狟癹硉髡夔腔奻癹硉ㄘ↗2

BFM #50ㄗ跦擂蛹婥萇郯扢隅怀堤党淏髡夔ㄘ↗1

↗1. 躺怀堤耀宒蜊曹賸腔籵耋ㄛ眈茼腔弇掩場宎趙﹝

↗2. 躺怀堤耀宒蜊曹賸腔籵耋ㄛ眈茼腔BFM掩場宎趙﹝

↗3. 躺婓植萇霜怀堤耀宒ㄗ耀宒2﹜3﹜4ㄘ曹峈萇揤怀堤耀宒ㄗ耀宒0﹜1ㄘ奀ㄛ掩場宎趙﹝

·祥夔扢隅垀衄腔籵耋肮奀飲祥妏蚚ㄗHFFFF腔扢隅ㄘ﹝

2.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

5.4 缓冲存储区的详细内容

5 缓冲存储区(BFM)



D-20

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

5.4.2  [BFM #1～#4]输出数据 

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

渀勤洷咡怀堤腔耀攜講陓瘍ㄛ砃BFM #1～#4笢怀杅趼硉﹝

BFM编号 内容

#1 籵耋1腔怀堤杅擂

#2 籵耋2腔怀堤杅擂

#3 籵耋3腔怀堤杅擂

#4 籵耋4腔怀堤杅擂

5.4.3  [BFM #5] 可编程控制器STOP时的输出设定 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

褫眕扢隅婓褫晤最諷秶STOP奀ㄛ籵耋1～籵耋4腔怀堤﹝

设定值[HEX] 输出内容

0 悵厥RUN奀腔郔笝硉

1 怀堤离硉↗

2 怀堤BFM #32～#35笢扢隅腔怀堤杅擂↗

3～F 拸虴ㄗ扢隅硉祥曹趙ㄘ

↗ 秪怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ祥肮ㄛ怀堤珩跪祑﹝

1.进行可编程控制器STOP时的输出设定时的注意事项

·蜊曹扢隅硉奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

曹載賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

2.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.4  [BFM #6] 输出状态 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

悵湔籵耋1～籵耋4腔怀堤袨怓陓洘﹝

袨怓[HEX] 囀

0 怀堤載陔礿砦笢↗

1 怀堤載陔笢

↗ 跦擂褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅ㄗBFM #5ㄘ笢腔扢隅囀輛俴怀堤﹝

1.输出状态使用时的注意事项

·躺婓褫晤最諷秶RUN奀ㄛ怀堤袨怓衄虴﹝

褫晤最諷秶珨筒STOPㄛ寀赻雄迡H0000﹝

·眕狟遣喳湔揣腔扢隅蜊曹奀ㄛ怀堤載陔頗礿砦﹝

赻雄砃BFM #6笢迡H0000﹝

·BFM #0ㄗ怀堤耀宒腔硌隅ㄘ

·BFM #5ㄗ褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅ㄘ

·BFM #9ㄗ离﹜崝祔扢隅硉腔迡硌鍔ㄘ

·BFM #19ㄗ扢隅曹載輦砦ㄘ

·BFM #20ㄗ髡夔場宎趙ㄘ

·BFM #32～#35ㄗ褫晤最諷秶STOP奀ㄛ跪籵耋腔怀堤杅擂ㄘ

·BFM #50ㄗ跦擂蛹婥萇郯扢隅党淏囀ㄘ

·BFM #51～#54ㄗ跪籵耋腔蛹婥萇郯硉ㄘ

·BFM #60ㄗ袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅ㄘ

·BFM #61ㄗ硌隅堤渣袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔ㄘ

·BFM #62ㄗ硌隅奻狟癹硉髡夔袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔ㄘ

·BFM #63ㄗ硌隅剿盄潰聆袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔ㄘ

·BFM #99ㄗ杅擂桶跡腔換冞硌鍔ㄘ

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

5.4 缓冲存储区的详细内容

5 缓冲存储区(BFM)
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5.4.5  [BFM #9] 偏置、增益设定值的写入指令 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

BFM #9腔腴4弇掩煦梗煦饜勤茼跪籵耋腔晤瘍﹝跪弇峈ON奀ㄛ掩煦饜腔勤茼籵耋瘍腔离杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ﹜崝

祔杅擂ㄗBFM #14～#17ㄘ憩掩迡囀离囀湔ㄗEEPROMㄘ衄虴﹝

1.BFM #9的位分配

弇晤瘍 囀

b0 籵耋1 离杅擂ㄗBFM #10ㄘㄛ崝祔杅擂ㄗBFM #14ㄘ腔迡

b1 籵耋2 离杅擂ㄗBFM #11ㄘㄛ崝祔杅擂ㄗBFM #15ㄘ腔迡

b2 籵耋3 离杅擂ㄗBFM #12ㄘㄛ崝祔杅擂ㄗBFM #16ㄘ腔迡

b3 籵耋4 离杅擂ㄗBFM #13ㄘㄛ崝祔杅擂ㄗBFM #17ㄘ腔迡

b4‵b15 祥褫眕妏蚚

珩褫眕勤嗣跺籵耋肮奀跤堤迡硌鍔﹝ㄗ蚚H000F勤垀衄籵耋輛俴迡﹝ㄘ

迡賦旰綴ㄛ赻雄曹峈H0000ㄗb0‵b3窒峈OFF袨怓ㄘ﹝

2.偏置、增益设定值写入指令时的注意事项。

·扢隅硉蜊曹奀ㄛ怀堤頗礿砦˙婓怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000.

迡賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ閥葩怀堤﹝

·妏蚚耀攜講硉硌隅耀宒ㄗ扢隅耀宒1﹜4奀ㄘ奀ㄛ祥夔蜊曹离﹜崝祔﹝筍岆褫眕籵徹扢隅坳腔怀堤耀宒ㄛ曹峈

迵怀堤耀宒1﹜4眈肮腔杻俶﹝

·祥硒俴迡硌鍔奀ㄛ离﹜崝祔杅擂祥夔掩悵湔婓EEPROM笢﹝

·堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔b1峈ON奀ㄛ离﹜崝祔杅擂祥夔掩悵湔婓EEPROM笢﹝

→ 关于偏置、增益设定方法的详细内容，参考5.4.6节

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.6  [BFM #10～#13] 偏置数据、[BFM #14～#17]增益数据 

设定范围：参考下表

初始值：参考下表

数值的处理：10进制(K)

跦擂怀堤耀宒硌隅ㄗBFM #0ㄘ笢腔硌隅囀ㄛ赻雄悵湔跪籵耋腔离杅擂﹜崝祔杅擂腔場宎硉﹝

跪耀宒笢腔离杅擂﹜崝祔杅擂腔場宎硉狟桶垀尨﹝

·离杅擂ㄩBFM #1‵#4腔怀堤杅擂峈0ㄗ离價袧硉ㄘ奀腔耀攜講怀堤硉

·崝祔杅擂ㄩBFM #1‵#4腔怀堤杅擂峈崝祔價袧硉奀腔耀攜講怀堤硉

ㄗ崝祔價袧硉秪怀堤耀宒腔扢隅奧祑ㄘ

1.偏置数据·增益数据的基准值及初始值

输出模式（BFM #0）
偏置

（通道1～4：BFM #10～#13）

增益

（通道1～4：BFM #14～#17）

扢隅硉 囀 價袧硉 場宎硉 價袧硉 場宎硉

0 萇揤怀堤ㄗ-10V～+10Vㄩ-32000～+32000ㄘ 0 0 mV 16000 5000 mV

1
萇揤怀堤 耀攜講硉mV硌隅耀宒

ㄗ-10V～+10Vㄩ-10000～+10000ㄘ

0

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

0 mV

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

5000

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

5000 mV

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

2 萇霜怀堤ㄗ0 mA～20 mA ㄩ0～32000ㄘ 0 0米A 16000 10000 米A

3 萇霜怀堤ㄗ4 mA～20 mAㄩ0～32000ㄘ 0 4000 米A 16000 12000 米A

4
萇霜怀堤 耀攜講硉米A硌隅耀宒

ㄗ0 mA～20 mAㄩ0～20000ㄘ

0

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

0 米A

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

10000

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

10000 米A

ㄗ祥褫眕曹載ㄘ

2.关于偏置数据、增益数据的变更

籵徹扢隅离杅擂﹜崝祔杅擂ㄛ褫眕蜊曹怀堤杻俶﹝

跪籵耋飲褫眕扢隅离﹜崝祔杅擂˙萇揤怀堤奀眕mV峈等弇迡ㄛ萇霜怀堤奀眕米A峈等弇迡﹝

森俋ㄛ蜊曹离杅擂﹜崝祔杅擂奀ㄛ剒猁蔚离﹜崝祔扢隅硉迡硌鍔ㄗBFM #9ㄘ离ON﹝

扢隅毓峓婓狟桶腔毓峓囀硒俴﹝

电压输出（mV） 电流输出（μA）

离杅擂 -10000～+9000↗1 0～17000↗2

崝祔杅擂 -9000～+10000↗1 3000～30000↗2

↗1. 离·崝祔硉斛剕雛逋眕狟壽炵﹝

1000≒崝祔硉ㄜ离硉≒10000

↗2. 离·崝祔硉斛剕雛逋眕狟壽炵﹝

3000≒崝祔硉ㄜ离硉≒30000

5.4 缓冲存储区的详细内容

5 缓冲存储区(BFM)
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3.偏置数据、增益数据变更时的注意事项

·妏蚚耀攜講硉硌隅耀宒ㄗ扢隅耀宒1﹜4奀ㄘ奀ㄛ祥褫眕蜊曹离﹜崝祔﹝筍岆ㄛ扢隅峈怀堤耀宒0﹜2奀ㄛ籵徹扢

隅眕狟离杅擂﹜崝祔杅擂ㄛ褫眕曹峈迵怀堤耀宒1﹜4眈肮腔杻俶﹝

偏置数据 增益数据

怀堤耀宒0→1腔杻俶曹載 0 16000

怀堤耀宒2→4腔杻俶曹載 0 16000

·剒猁婓BFM #9腔扢隅硉迡硌鍔硒俴眳ㄛ扢隅离杅擂﹜崝祔杅擂﹝

·撈妏蜊曹怀堤杻俶ㄛ煦望薹珩祥頗枑詢﹝

·彆蜊曹怀堤耀宒硌隅ㄗBFM #0ㄘ腔硉ㄛ寀褫眕赻雄迡跪怀堤耀宒腔离杅擂﹜崝祔杅擂腔場宎硉﹝

·撈妏蜊曹怀堤杻俶ㄛ妗暱腔怀堤衄虴毓峓峈ㄩ萇揤怀堤奀-10V～+10Vㄛ萇霜怀堤奀0mA～20mA﹝

→ 输出特性变更方法的详细内容，参考7章

5.4.7  [BFM #19] 设定变更禁止 

设定范围：K3030或者K3030以外

初始值（出厂时）：K3030

数值的处理：10进制(K)

輦砦勤狟蹈遣喳湔揣輛俴扢隅﹝

ㄗ蛁砩ㄛ荎恅岆藩跺BFM飲遙俴腔ㄘ

·BFM #0ㄗ怀堤耀宒腔硌隅ㄘ﹜BFM #5ㄗ褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅ㄘ﹜

BFM #9ㄗ离﹜崝祔扢隅硉腔迡硌鍔ㄘ﹜

BFM #10～#13ㄗ离杅擂ㄘ﹜

BFM #14～#17ㄗ崝祔杅擂ㄘ﹜BFM #20ㄗ髡夔場宎趙ㄘ﹜

BFM #32～#35ㄗ褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤杅擂ㄘ﹜BFM #38ㄗ奻狟癹硉髡夔扢隅ㄘ﹜

BFM #41～#48ㄗ奻狟癹硉髡夔腔狟癹硉﹜奻癹硉ㄘ﹜BFM #50ㄗ跦擂蛹婥萇郯扢隅党淏囀ㄘ﹜

BFM #51～#54ㄗ蛹婥萇郯硉ㄘ﹜BFM #60ㄗ袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅ㄘ﹜

BFM #61ㄗ硌隅堤渣袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔ㄘ﹜

BFM #62ㄗ硌隅奻狟癹硉髡夔袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔ㄘ﹜

BFM #63ㄗ硌隅剿盄潰聆袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔ㄘ

婓扢隅曹載輦砦ㄗBFM #19ㄘ笢扢隅狟蹈杅硉﹝

设定值 内容

K3030 埰勍曹載

K3030眕俋 祥埰勍曹載

1.进行设定变更禁止的设定时的注意事项

·蜊曹扢隅硉奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

迡賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

2.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10‵#17﹜#19﹜#32‵#35﹜#50‵#54眕摯#60‵#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

 

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.8  [BFM #20] 初始化功能（工厂出厂时的设定） 

设定范围：K0或者K1

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

BFM #20峈K1奀ㄛ垀衄髡夔ㄗBFM #0～#3098ㄘ飲掩場宎趙ㄛ甜閥葩善馱釦堤釦袨怓﹝

BFM #20峈K0﹜1眕俋奀ㄛ拸虴﹝ㄗ扢隅硉祥曹趙ㄛ祥掩場宎趙ㄘ

1.初始化功能的注意事项

·場宎趙硒俴奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

場宎趙賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

·場宎趙揭燴剒猁埮5鏃笘﹝婓森潔ㄛ祥猁勤遣喳湔揣輛俴扢隅ㄗ迡ㄘ﹝

·扢隅曹載輦砦ㄗBFM #19ㄘ腔扢隅蚥珂﹝

·場宎趙賦旰綴ㄛBFM #20腔硉赻雄曹峈K0﹝

5.4.9  [BFM #28] 断线检测状态[仅电流输出模式] 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

彆潰聆善剿盄ㄛ饒繫跪籵耋眈茼腔弇憩离ON﹝

1.BFM #28的位的分配

位编号 内容

b0 籵耋1剿盄

b1 籵耋2剿盄

b2 籵耋3剿盄

b3 籵耋4剿盄

b4～b15 祥褫眕妏蚚

2.使用断线检测状态时的注意事项

·b0～b3笢腔砩珨弇峈ONㄛ寀堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔b11憩峈ON﹝

·硐衄怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ峈萇霜怀堤耀宒ㄗ耀宒2‵4ㄘ奀ㄛ剿盄潰聆袨怓符衄虴﹝壺森眕俋腔耀宒奀ㄛBFM #28腔

眈壽弇飲嘐隅峈OFF﹝

3.断线检测状态自动传送功能（BFM #60 b2）

勤衾蚚剿盄潰聆袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #63ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ褫眕砃蜆杅擂敵湔換冞

BFM #28腔囀﹝

躺婓潰聆堤剿盄奀ㄛFX3U-4DA渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植

奧褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 状态自动传送功能的详细内容，参考5.4.18项

5.4 缓冲存储区的详细内容

5 缓冲存储区(BFM)
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5.4.10 [BFM #29] 出错状态 

初始值（出厂时）：H0000

数值的处理：16进制(H)

勤BFM #29腔跪弇煦饜堤渣陓洘﹝

1.BFM #29的位的分配

位编号 项目 内容

b0 衄堤渣 b1～b11腔砩珨弇峈ON奀ㄛb0离ON﹝

b1 O/G堤渣 EEPROM笢腔离﹜崝祔杅擂祥謎ㄛ麼氪扢隅祥謎﹝

b2 萇埭祑都 羶衄淏都鼎跤24V萇埭﹝諉盄麼氪鼎跤萇揤﹝

b3 茞璃堤渣 衄褫夔FX-4DA嘟梤﹝訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

b4 ㄜ ㄜ

b5
褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢

隅髡夔扢隅堤渣

褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅髡夔ㄗBFM #5ㄘ腔扢隅硉祥淏﹝

婬棒扢隅淏腔杅硉﹝

b6 奻狟癹硉髡夔腔扢隅堤渣
奻狟癹硉髡夔ㄗBFM #41～BFM #48ㄘ腔扢隅硉祥淏﹝

婬棒扢隅淏腔杅硉﹝

b7

跦擂蛹婥萇郯扢隅腔党淏髡夔

堤珋渣昫

ㄗ躺萇揤怀堤奀衄虴ㄘ

跦擂蛹婥萇郯扢隅腔党淏髡夔ㄗBFM #51～#54ㄘ腔扢隅硉祥淏﹝

婬棒扢隅淏腔杅硉﹝

b8 桶跡怀堤髡夔腔扢隅堤渣
桶跡怀堤髡夔腔扢隅硉祥淏﹝

婬棒扢隅淏腔杅硉﹝

b9 袨怓赻雄換冞腔扢隅堤渣
袨怓赻雄換冞髡夔ㄗBFM #61～BFM #63ㄘ腔扢隅硉祥淏﹝

婬棒扢隅淏腔杅硉﹝

b10 講最祛堤 耀攜講怀堤婓寞隅硉腔毓峓眳俋﹝

b11
潰聆善剿盄

ㄗ躺萇霜怀堤奀衄虴ㄘ

衄剿盄﹝ㄗ籵徹BFM #28砆牉囀ㄘ

↗BFM #28≧0奀峈ON﹝

b12 扢隅曹載腔輦砦袨怓 扢隅曹載掩輦砦﹝

b13～b15 ㄜ ㄜ

2.出错状态的注意事项

絳祡堤渣腔跪笱秪匼掩齬壺綴ㄛ堤渣弇掩壺﹝

3.出错状态的自动传送功能（BFM #60 b0）

勤衾蚚堤渣袨怓腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #61ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ褫眕砃蜆杅擂敵湔換冞BFM  

#29腔囀﹝

躺婓楷汜堤渣奀ㄛFX3U-4DA符渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植

奧褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 状态自动传送功能的详细内容，参考5.4.18项

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.11 [BFM #30]机型代码 

初始值（出厂时）：K3030

数值的处理：10进制(K)

悵湔K3030ㄗ嘐隅硉ㄘ﹝

5.4.12 [BFM #32～#35] 可编程控制器STOP时的输出数据 

初始值：K0

数值的处理：10进制(K)

婓褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤杅擂ㄗBFM #5ㄘ笢扢隅腔杅硉ㄗH♀♀♀♀ㄘ♀ˊ2奀ㄛ褫眕扢隅褫晤最諷秶STOP奀

腔怀堤杅擂﹝婓狟蹈遣喳湔揣笢勤跪籵耋扢隅杅擂﹝

BFM编号 内容

#32 籵耋1杅擂

#33 籵耋2杅擂

#34 籵耋3杅擂

#35 籵耋4杅擂

扢隅硉毓峓秪怀堤耀宒奧祑﹝

输出模式[BFM #0] 设定范围

0 -32640～+32640

1 -10200～+10200

2﹜3 0～32640

4 0～20400

1.可编程控制器STOP时的输出数据使用时的注意事项

·蜊曹扢隅硉奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

迡賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

·怀堤耀宒祥肮ㄛ怀堤腔耀攜講硉珩跪祑﹝

·扢隅硉閉堤奻扴毓峓奀ㄛ堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔b5峈ON﹝

2.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

5.4 缓冲存储区的详细内容

5 缓冲存储区(BFM)
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5.4.13 [BFM #38] 上下限值功能设定 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

怀堤杅擂ㄗBFM #1～#4ㄘ腴衾狟癹硉ㄗBFM #41～#44ㄘㄛ麼氪詢衾奻癹硉ㄗBFM #45～#48ㄘ奀ㄛ奻狟癹硉髡夔袨怓

ㄗBFM #39ㄘ腔眈茼弇离ON﹝

籵徹砃BFM #38迡4弇16輛秶杅H♀♀♀♀ㄛ褫眕扢隅奻狟癹硉髡夔衄虴麼氪拸虴﹝

设定值 内容

0 奻狟癹硉髡夔拸虴﹝

1 拸怀堤癹秶腔奻狟癹硉髡夔衄虴﹝↗1

2 衄怀堤癹秶腔奻狟癹硉髡夔衄虴﹝↗2

奻扴眕俋 拸虴﹝ㄗ扢隅硉祥曹趙ㄘ

↗1. 腴衾狟癹硉ㄗBFM #41～#44ㄘ奀ㄛ眕摯詢衾奻癹硉ㄗBFM #45～#48ㄘ奀ㄛ奻狟癹硉髡夔袨怓腔眈茼弇頗离ON﹝

↗2. 腴衾狟癹硉ㄗBFM #41～#44ㄘ奀ㄛ眕摯詢衾奻癹硉ㄗBFM #45～#48ㄘ奀ㄛ奻狟癹硉髡夔袨怓腔眈茼弇頗离ON﹝

森奀ㄛ閉堤奻癹硉腔耀攜講硉眕摯腴衾狟癹硉腔耀攜講硉祥掩怀堤﹝

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

奻癹硉

狟癹硉

耀攜講硉

奻癹硉

狟癹硉

耀攜講硉

撈妏詢衾奻癹硉珩怀堤

詢衾奻癹硉奀ㄛ閉堤奻癹硉腔窒煦祥掩怀堤

腴衾狟癹硉奀ㄛ腴衾狟癹硉腔窒煦祥掩怀堤

撈妏腴衾狟癹硉珩怀堤

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.14 [BFM #39] 上下限值功能状态 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

怀堤杅擂ㄗBFM #1～#4ㄘ婓狟癹硉眕摯奻癹硉ㄗBFM #41～#48ㄘ腔扢隅毓峓俋奀ㄛ跪弇頗离ON﹝

1.BFM #39的位的分配

位 内容

b0 籵耋1腔怀堤杅擂<狟癹硉ㄗBFM #41ㄘ

b1 籵耋1腔怀堤杅擂>奻癹硉ㄗBFM #45ㄘ

b2 籵耋2腔怀堤杅擂<狟癹硉ㄗBFM #42ㄘ

b3 籵耋2腔怀堤杅擂>奻癹硉ㄗBFM #46ㄘ

b4 籵耋3腔怀堤杅擂<狟癹硉ㄗBFM #43ㄘ

b5 籵耋3腔怀堤杅擂>奻癹硉ㄗBFM #47ㄘ

b6 籵耋4腔怀堤杅擂<狟癹硉ㄗBFM #44ㄘ

b7 籵耋4腔怀堤杅擂>奻癹硉ㄗBFM #48ㄘ

b8‵b15 祥褫眕妏蚚

2.上下限值功能状态使用时的注意事项
·怀堤杅擂撈妏隙善奻狟癹腔扢隅毓峓囀ㄛ奻狟癹硉髡夔袨怓峈ON腔弇掩悵厥﹝

·褫眕籵徹眕狟源楊ㄛ硒俴奻狟癹硉髡夔袨怓腔葩弇﹝

- 妏蚚奻狟癹硉髡夔袨怓腔葩弇ㄗBFM #40ㄘ懂輛俴葩弇馱釬﹝

- 蔚萇埭OFF→ON﹝

3.上下限值功能的自动传送功能（BFM #60 b1）

勤衾蚚奻狟癹硉髡夔腔赻雄換冞醴梓杅擂敵湔硌隅ㄗBFM #62ㄘ髡夔硌隅腔杅擂敵湔ㄛ褫眕砃蜆杅擂敵湔換冞

BFM #39腔囀﹝

躺婓楷汜堤渣奀ㄛFX3U-4DA符渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植

奧褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 状态自动传送功能的详细内容，参考5.4.18项

5.4.15 [BFM #40]上下限值功能状态的复位 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

籵徹蔚BFM #40腔狟蹈跪弇离ONㄛ褫眕葩弇跪梓祩弇﹝

1.BFM #40的位的分配

弇 囀

b0 狟癹硉袨怓腔葩弇

b1 奻癹硉袨怓腔葩弇

b2～15 拸虴

2.复位执行后的动作

袨怓腔葩弇賦旰綴ㄛBFM #40腔跪弇赻雄曹峈OFF﹝

5.4 缓冲存储区的详细内容

5 缓冲存储区(BFM)
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5.4.16 [BFM #41～#44]上下限值功能的下限值、[BFM #45～#48] 上限值 

初始值：参考下表

数值的处理：10进制(K)

勤衾籵徹BFM #38腔扢隅ㄛ妏奻狟癹硉髡夔衄虴奀ㄛ妏蚚腔狟癹硉眕摯奻癹硉輛俴扢隅﹝扢隅毓峓秪怀堤耀宒奧祑﹝

1.上限值、下限值的设定范围以及初始值

怀堤耀宒

[BFM #0]
扢隅毓峓

場宎硉

狟癹硉[BFM #41‵#44] 奻癹硉[BFM #45‵#48]

0 -32640～+32640 -32640 +32640

1 -10200～+10200 -10200 +10200

2﹜3 0～+32640 0 +32640

4 0～+20400 0 +20400

2.上限值、下限值设定时的注意事项

扢隅硉祥猁曹峈狟癹硉≡奻癹硉﹝

狟癹硉≡奻癹硉奀ㄛ堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔b6离ON﹝

5.4.17 [BFM #50] 根据负载电阻设定输出修正功能（仅电压输出模式）、[BFM #51～#54]负载电阻值

初始值：BFM #50：H0000、BFM #51～54：K30000

数值的处理：BFM #50：16进制(H)、BFM #51～54：10进制(K)

FX3U-4DA婓馱釦堤釦奀ㄛ偌桽蛹婥萇郯峈30k次輛俴賸怀堤覃淕﹝絞蛹婥萇郯峈1k次奀ㄛ渀勤雛講最20V堤珋埮-

4.3ㄔ腔怀堤船˙絞蛹婥萇郯峈1M次奀ㄛ渀勤雛講最20V堤珋埮+0.15ㄔ腔怀堤船﹝籵徹怀堤党淏髡夔扢隅

ㄗBFM #50ㄘ﹜蛹婥萇郯硉ㄗBFM #51～#54ㄘ腔扢隅ㄛ婓蛹婥萇郯苤衾30k次奀ㄗ1k次～30k次ㄘㄛ褫眕党淏怀堤杻俶

腔船﹝

1.输出修正功能设定（BFM #50）的设定值

籵徹砃怀堤党淏髡夔扢隅ㄗBFM #50ㄘ笢迡4弇16輛秶腔杅擂H♀♀♀♀ㄛ褫眕蔚跦擂蛹婥萇郯輛俴腔党淏髡夔扢隅

峈衄虴麼氪拸虴﹝

设定值 内容

0 跦擂蛹婥萇郯輛俴腔党淏髡夔拸虴﹝

1 跦擂蛹婥萇郯輛俴腔党淏髡夔衄虴﹝

奻扴眕俋 拸虴﹝ㄗ扢隅硉祥曹趙ㄘ

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

: 党淏綴腔怀堤杻俶

: 党淏腔怀堤杻俶

32000

-32000

- 10V

+10V

耀攜講硉

跦擂蛹婥萇郯ㄛ籵徹党淏髡夔党淏
怀堤杻俶腔船

杅趼硉

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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2.各通道负载电阻值（BFM #51～#54）的设定范围以及初始值

跦擂狟蹈煦饜扢隅跪籵耋腔蛹婥萇郯硉﹝

BFM编号 内容 设定范围[Ω] 初始值[Ω]

#51 籵耋1腔蛹婥萇郯硉

1000～30000 30000
#52 籵耋2腔蛹婥萇郯硉

#53 籵耋3腔蛹婥萇郯硉

#54 籵耋4腔蛹婥萇郯硉

 

3.根据负载电阻进行输出修正的功能被使用时的注意事项

·蜊曹扢隅硉奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

迡賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

·躺婓怀堤耀宒峈萇揤怀堤耀宒ㄗ耀宒0﹜1奀ㄘ奀ㄛ掛髡夔衄虴﹝

·跦擂蛹婥萇郯輛俴腔党淏髡夔ㄛ婓蛹婥萇郯峈1k～30k次奀衄虴﹝

·扢隅硉婓奻扴扢隅毓峓眕俋奀ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b7离ON﹝

·帤妏蚚掛髡夔奀腔怀堤杻俶峈蛹婥萇郯30k次奀腔杻俶﹝

4.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

5.4.18 [BFM #60]状态自动传送功能的设定 

初始值：H0000

数值的处理：16进制(H)

BFM #60腔b0～b2跪弇峈ON奀ㄛ眈茼煦饜腔髡夔ㄗ狟桶ㄘ憩衄虴˙彆峈OFFㄛ寀拸虴﹝

1.BFM #60的位的分配

位编号 内容 参考

b0
彆堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔硉曹趙ㄛ寀砃BFM #61笢

硌隅腔杅擂敵湔換冞眈肮腔杅硉﹝
5.4.10砐5.4.19砐

b1
彆奻狟癹硉髡夔袨怓ㄗBFM #39ㄘ腔硉曹趙ㄛ寀砃

BFM #62笢硌隅腔杅擂敵湔換冞眈肮腔杅硉﹝
5.4.14砐5.4.20砐

b2
彆剿盄潰聆袨怓ㄗBFM #28ㄘ腔硉曹趙ㄛ寀砃BFM 

#63笢硌隅腔杅擂敵湔換冞眈肮腔杅硉﹝
5.4.9砐5.4.21砐

b3～b15 拸虴ㄗ扢隅硉祥曹趙ㄘ ㄜ

2.状态自动传送功能设定时的注意事项

·蜊曹扢隅硉奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

迡賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

5.4 缓冲存储区的详细内容

5 缓冲存储区(BFM)
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5.4.19 [BFM #61] 出错状态自动传送的目标数据寄存器指定 

设定范围：0～7999

初始值（出厂时）：K200

数值的处理：10进制(K)

蔚堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #61笢扢隅腔杅擂敵湔笢﹝

躺婓楷汜堤渣奀ㄛFX3U-4DA渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植奧

褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于出错状态（BFM #29）的详细内容，参考5.4.12项

1.BFM #61=K200（出厂时）时

砃D200～D207腔8跺杅擂敵湔換冞﹝

指定的数据寄存器 内容

D200 堤渣袨怓[BFM #29]腔硉

2.出错状态自动传送功能设定时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅ㄗBFM #60ㄘ腔b0峈ON奀ㄛ蜆髡夔衄虴﹝

·扢隅硉婓奻扴扢隅毓峓俋奀ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b9离ON﹝

·BFM #61笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

5.4.20 [BFM #62] 上下限值功能状态自动传送的目标数据寄存器指定 

设定范围：0～7999

初始值（出厂时）：K201

数值的处理：10进制(K)

蔚奻狟癹硉髡夔袨怓ㄗBFM #39ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #62笢扢隅腔杅擂敵湔笢﹝

躺婓楷汜奻狟癹硉祛堤奀ㄛFX3U-4DA渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最

唗ㄛ植奧褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于上下限值功能状态（BFM #39）的详细内容，参考5.4.14项

1.BFM #62=K201（出厂时）时

指定的数据寄存器 内容

D201 奻狟癹硉髡夔袨怓ㄗBFM #39ㄘ腔硉

2.上下限值功能状态的自动传送功能设定时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳腔赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅ㄗBFM #60ㄘ腔b1峈ON奀ㄛ蜆髡夔衄虴﹝

·扢隅硉婓奻扴扢隅毓峓俋奀ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b9离ON﹝

·BFM #62笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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5.4.21 [BFM #63] 断线检测状态自动传送的目标数据寄存器指定 

设定范围：0～7999

初始值（出厂时）：K202

数值的处理：10进制(K)

蔚剿盄潰聆袨怓ㄗBFM #28ㄘ腔硉ㄛ換冞善BFM #63笢扢隅腔杅擂敵湔笢﹝

躺婓潰聆善剿盄奀ㄛFX3U-4DA渀勤褫晤最諷秶赻雄硒俴杅擂換冞ㄛ秪森褫晤最諷秶耜祥剒猁黍堤蚚腔最唗ㄛ植

奧褫眕坫傻褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝

→ 关于断线检测状态（BFM #28）的详细内容，参考5.4.9项

1.BFM #63=K202（出厂时）时

指定的数据寄存器 内容

D202 剿盄潰聆袨怓ㄗBFM #28ㄘ腔硉

2.断线检测状态的自动传送功能设定时的注意事项

·祥猁硌隅迵坳腔赻雄換冞髡夔眈肮腔杅擂敵湔﹝

·袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅ㄗBFM #60ㄘ腔b2峈ON奀ㄛ蜆髡夔衄虴﹝

·扢隅硉婓奻扴扢隅毓峓俋奀ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b9离ON﹝

·BFM #63笢扢隅腔囀ㄛ蚕EEPROM悵厥﹝

3.EEPROM写入时的注意事项

彆砃BFM #0﹜#5﹜#10～#17﹜#19﹜#32～#35﹜#50～#54眕摯#60～#63笢迡扢隅硉ㄛ寀岆硒俴砃FX3U-4DA囀腔

EEPROM迡杅擂﹝

婓砃涴虳BFM笢迡扢隅硉綴ㄛ祥猁鎮奻剿萇埭﹝

EEPROM腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟ㄛ垀眕祥猁晤迡砓藩跺堍呾笚麼氪詢薹華砃涴虳BFM迡杅擂涴欴腔最唗﹝

5.4.22 [BFM #80～#3098]表格输出功能 

眈壽BFMㄩBFM #80ㄗ桶跡怀堤髡夔腔START/STOPㄘ

BFM #81～#84ㄗ跪籵耋腔怀堤倛宒ㄘ

BFM #85～#88ㄗ跪籵耋腔怀堤硒俴棒杅ㄘ

BFM #89ㄗ桶跡怀堤髡夔腔怀堤賦旰梓祩弇ㄘ

BFM #90ㄗ桶跡怀堤腔堤渣測鎢ㄘ

BFM #91ㄗ楷汜桶跡怀堤堤渣腔晤瘍ㄘ

BFM #98ㄗ杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍ㄘ

BFM #99ㄗ杅擂桶跡腔換冞硌鍔ㄘ

BFM #100～#398﹜＃﹜#2800～#3098ㄗ跪倛宒腔杅擂桶跡ㄘ

桶跡怀堤髡夔ㄩ啎珂蔚樵隅腔怀堤倛宒眕杅擂桶跡倛宒樓眕扢隅ㄛ綴跦擂蜆杅擂桶跡怀堤耀攜講陓瘍﹝

→ 关于表格输出功能的详细内容，参考6章

5 缓冲存储区(BFM)

5.4 缓冲存储区的详细内容
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6.   表格输出功能

掛梒憩FX3U-4DA腔桶跡怀堤髡夔輛俴賸佽隴﹝

6.1   表格输出功能概要 

1.功能说明

啎珂蔚樵隅腔怀堤倛宒眕杅擂桶跡倛宒樓眕扢隅ㄛ綴跦擂蜆杅擂桶跡怀堤耀攜講陓瘍﹝

2.表格输出功能的概要执行步骤

↗ 褫眕蚚最唗ㄗTO硌鍔脹ㄘ眻諉砃FX3U-4DA笢迡杅擂桶跡﹝

統蕉6.2誹

統蕉6.3誹

統蕉6.4誹

秶釬杅擂桶跡↗

杅擂桶跡腔換冞↗

桶跡怀堤腔硒俴 跪笱扢隅﹜硒俴

﹞跪籵耋腔怀堤倛宒(BFM #81‵#84)腔扢隅

﹞跪籵耋腔桶跡怀堤硒俴棒杅(BFM #85‵#88)
腔扢隅

﹞跪籵耋腔桶跡怀堤髡夔腔

START/STOP(BFM #80)

蚚杅擂敵湔(D1000‵7999)﹜麼氪孺桯敵湔

(R0‵R32767)秶釬杅擂桶跡﹝

植褫晤最諷秶翋儂砃FX3U-4DA腔眈茼遣喳湔

揣換冞杅擂桶跡﹝

6 表格输出功能

6.1 表格输出功能概要



D-35

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

6.2   数据表格的制作 

1.数据表格的概要

婓褫晤最諷秶翋儂笢秶釬腔杅擂桶跡ㄛ囀蚕眕狟窒煦凳傖﹝

Ｋ 倛宒腔杅醴ㄗ1～10跺倛宒ㄘ

Ｌ 跪倛宒

Ｍ 跪倛宒腔萸杅ㄗ1～99萸ㄘ

Ｎ 跪倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓

Ｏ 跪倛宒腔萸

Ｐ 跪萸腔怀堤杅擂

Ｑ 跪萸腔怀堤載陔奀潔

Ｒ 跪萸腔怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊

2.数据表格的制作

偌桽眕狟腔凳傖源楊ㄛ籵徹褫晤最諷秶翋儂笢腔杅擂敵湔ㄗD1000～D7999ㄘ﹜麼氪孺桯敵湔

ㄗR0～R32767ㄘㄛ秶釬杅擂桶跡﹝

褫眕籵徹秶桶璃秶釬杅擂桶跡ㄛ綴蕭探善GX Developer腔啋璃囀湔笢ㄛ準都源晞﹝

设定项目 保存数据表格的目标软元件编号

Ｋ 倛宒腔杅醴ㄗXㄘ BFM #98笢硌隅腔啋璃

Ｌ

倛

宒

1

Ｍ倛宒1腔萸杅ㄗnㄘ BFM #98笢硌隅腔啋璃+1

Ｎ倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓 BFM #98笢硌隅腔啋璃+2

Ｏ萸1

Ｐ怀堤杅擂 BFM #98笢硌隅腔啋璃+3

Ｑ怀堤載陔奀潔 BFM #98笢硌隅腔啋璃+4

Ｒ怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 BFM #98笢硌隅腔啋璃+5

Ｏ萸n

Ｐ怀堤杅擂

Ｑ怀堤載陔奀潔

Ｒ怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊

Ｌ

倛

宒

X

Ｍ倛宒X腔萸杅ㄗmㄘ

Ｎ倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓

Ｏ萸1

Ｐ怀堤杅擂

Ｑ怀堤載陔奀潔

Ｒ怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊

Ｏ萸m

Ｐ怀堤杅擂

Ｑ怀堤載陔奀潔

Ｒ怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 BFM #98笢硌隅腔啋璃+杅擂桶跡腔軞杅-1↗1

蛁ㄘ↗1腔啋璃晤瘍祥猁閉徹D7999麼氪R32767﹝

壽衾杅擂桶跡ㄗＫ～Ｒㄘ腔砆牉囀ㄛ統蕉狟珨珜﹝

6 表格输出功能

6.2 数据表格的制作
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3.数据表格的详细内容

Ｋ倛宒腔杅醴ㄗ杅擂萸杅ㄩ1萸ㄘ

婓杅擂桶跡腔宎揭ㄗBFM #98笢硌隅腔啋璃ㄘ悵湔倛宒腔杅醴﹝

郔嗣褫眕晤迡10笱倛宒ㄛ倛宒杅醴腔扢隅毓峓峈1～10﹝

倛宒腔杅醴婓扢隅毓峓俋奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔K11ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔蚚衾硌隅倛宒杅醴腔

啋璃晤瘍ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

Ｌ倛宒ㄗ杅擂萸杅ㄩ5～299萸ㄘ

蔚岈珂隅疑腔珨跺怀堤霜最隅峈倛宒﹝籵徹跪萸腔郪磁懂隅砱倛宒腔囀﹝

婓倛宒腔杅醴綴醱ㄛ樟哿晤迡跪倛宒杅擂ㄛ眕凳傖杅擂桶跡﹝

郔嗣褫眕晤迡10笱倛宒﹝

Ｍ萸杅ㄗ杅擂萸杅ㄩ1萸ㄘ

婓跪倛宒腔宎揭ㄛ悵湔蜆倛宒笢妏蚚腔萸杅﹝

郔嗣褫眕晤迡99萸ㄛ萸杅腔扢隅毓峓峈1～99﹝

萸杅婓扢隅毓峓俋奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔

啋璃麼氪遣湔腔晤瘍ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

Ｎ倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓ㄗ杅擂萸杅ㄩ1萸ㄘ

倛宒笝萸怀堤綴腔袨怓褫眕扢隅峈悵厥笝萸腔怀堤ㄛ麼氪怀堤离硉﹝

扢隅囀狟桶垀尨﹝

设定值 终点输出后的状态

K0 悵厥郔笝腔怀堤

K1 怀堤离硉

奻扴眕俋 拸虴↗

 ↗ 婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔啋

 璃麼氪遣湔腔晤瘍ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

Ｏ萸ㄗ杅擂萸杅ㄩ3萸ㄘ

蔚蜆奀潔腔怀堤杅擂弝峈珨萸﹝蚕怀堤杅擂﹜怀堤載陔奀潔﹜怀堤載陔奀潔腔等弇﹜眕摯跪萸潔腔脣硃源楊腕善

桶尨蜆萸腔杅擂﹝

跪倛宒腔萸杅郔嗣峈99萸﹝

Ｐ怀堤杅擂ㄗ杅擂萸杅ㄩ1萸ㄘ

迵蜆萸洷咡怀堤腔耀攜講陓瘍眈勤茼腔杅趼硉﹝

扢隅毓峓秪怀堤耀宒﹜离/崝祔腔扢隅奧祑﹝

Ｑ怀堤載陔奀潔ㄗ杅擂萸杅ㄩ1萸ㄘ

善狟珨萸峈砦腔怀堤奀潔﹝菴n萸腔怀堤載陔奀潔岆硌菴n萸睿ㄗnㄚ1ㄘ萸眳潔腔怀堤奀潔﹝

倛宒悜遠笭葩奀ㄛ笝萸腔怀堤載陔奀潔峈笝萸睿菴1萸眳潔腔怀堤奀潔﹝

倛宒祥悜遠笭葩奀ㄛ拸弝笝萸腔怀堤載陔奀潔﹝

扢隅毓峓峈1～32767﹝等弇統蕉Ｒ﹝

婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔

啋璃麼氪遣湔腔晤瘍ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

6 表格输出功能

6.2 数据表格的制作
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H♀♀♀♀
拸虴↗
拸虴↗

怀堤載陔奀潔腔等弇
跪萸潔腔脣硃源楊

T/4 T/4 T/4T/4

T

D/8

D/8D/2

D

怀堤杅擂

萸n

奀潔

萸nㄚ1

H♀♀♀♀
拸虴↗
拸虴↗

怀堤載陔奀潔腔等弇
跪萸潔腔脣硃源楊

T/4 T/4 T/4T/4

T

D/8

D/8D/2

D

怀堤杅擂

萸n

奀潔

萸nㄚ1

Ｒ怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊ㄗ杅擂萸杅ㄩ1萸ㄘ

扢隅跪萸腔怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊﹝

菴n萸腔怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊岆硌菴n萸睿菴ㄗn+1ㄘ萸潔腔扢隅﹝

倛宒悜遠笭葩奀ㄛ岆硌笝萸睿菴1萸眳潔腔怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊﹝

倛宒祥悜遠笭葩奀ㄛ拸弝笝萸腔怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊﹝

狟垀尨煦饜4弇杅腔16輛秶H♀♀♀♀

·怀堤載陔奀潔腔等弇腔扢隅囀

设定值 输出更新时间的单位

0 10ms等弇

1 100ms等弇

2 1s等弇

3 1min等弇

奻扴眕俋 拸虴↗

·脣硃源楊

跪萸潔腔怀堤岆偌藩1ms酕脣硃ㄛ赻雄載陔腔﹝

扢隅硉 脣硃源楊

0 拸脣硃ㄗ善狟珨萸峈砦悵厥怀堤ㄘ

1 眻盄脣硃ㄗ跪萸潔輛俴眻盄脣硃ㄘ

2 S趼脣硃ㄗ跪萸潔偌狟芞垀尨輛俴S趼脣硃ㄘ

奻扴眕俋 拸虴↗

·S趼脣硃

↗婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔啋璃

麼氪

6.2 数据表格的制作

6 表格输出功能
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4.数据表格的制作范例

狟桶岆植D5000羲宎ㄛ秶釬倛宒杅醴峈2腔杅擂桶跡腔尨瞰﹝

倛宒1﹜2飲岆怀堤耀宒1﹝

数据

寄存器
设定值 内容

D5000 K2 倛宒杅醴 2跺倛宒

D5001 K3

倛

宒

1

倛宒1腔萸杅 3萸

D5002 K0 倛宒1腔笝萸怀堤綴腔袨怓扢隅 悵厥郔笝腔怀堤

D5003 K3000
萸

1

倛宒1腔萸1腔怀堤杅擂 3V

D5004 K18 倛宒1腔萸1腔怀堤載陔奀潔 1800ms

D5005 H0021 倛宒1腔萸1腔怀堤載陔奀潔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 100msS趼脣硃

D5006 K8000 萸

2

倛宒1腔萸2腔怀堤杅擂 8V

D5007 K26 倛宒1腔萸2腔怀堤載陔奀潔 2600ms

D5008 H0011 倛宒1腔萸2腔怀堤載陔奀潔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 100ms眻盄脣硃

D5009 K5000
萸

3

倛宒1腔萸3腔怀堤杅擂 5V

D5010 K5 倛宒1腔萸3腔怀堤載陔奀潔 500ms

D5011 H0011 倛宒1腔萸3腔怀堤載陔奀潔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 100ms眻盄脣硃

D5012 K4

倛

宒

2

倛宒2腔萸杅 4萸

D5013 K1 倛宒2腔笝萸怀堤綴腔袨怓扢隅 怀堤离硉

D5014 K2000
萸

1

倛宒2腔萸1腔怀堤杅擂 2V

D5015 K6 倛宒2腔萸1腔怀堤載陔奀潔 6s

D5016 H0022 倛宒2腔萸1腔怀堤載陔奀潔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 1sS趼脣硃

D5017 K10000
萸

2

倛宒2腔萸2腔怀堤杅擂 10V

D5018 K15 倛宒2腔萸2腔怀堤載陔奀潔 15s

D5019 H002 倛宒2腔萸2腔怀堤載陔奀潔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 1s拸脣硃

D5020 K500
萸

3

倛宒2腔萸3腔怀堤杅擂 0.5V

D5021 K45 倛宒2腔萸3腔怀堤載陔奀潔 4500ms

D5022 H0021 倛宒2腔萸3腔怀堤載陔奀潔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 100msS趼脣硃

D5023 K4000

萸4

倛宒2腔萸4腔怀堤杅擂 4V

D5024 K9 倛宒2腔萸4腔怀堤載陔奀潔 9s

D5025 H0012 倛宒2腔萸4腔怀堤載陔奀潔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊 1s眻盄脣硃

6 表格输出功能

6.2 数据表格的制作
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FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

5.形式输出示例

狟桶垀尨ㄛ輛俴啎珂隅秶腔怀堤﹝ㄗ偌桽奻珨珜笢倛宒1垀尨腔怀堤耀宒1腔尨瞰ㄘ

6.制作数据表格时的注意事项

·蟀哿妏蚚褫晤最諷秶翋儂笢腔杅擂敵湔麼氪孺桯敵湔ㄛ秶釬杅擂桶跡﹝

ㄗ倛宒迵倛宒眳潔﹜萸迵萸眳潔ㄛ蟀哿華晤迡杅擂ㄘ

彆笢潔諾羲腔趕ㄛ祥夔砃FX3U-4DA腔遣喳湔揣笢淏都華換冞杅擂﹝

→ 关于数据表格的出错的详细内容，参考6.5项

3V

5V

8V

怀堤硉
萸2

萸1
萸3

S趼脣硃

眻盄脣硃

萸1腔怀堤
載陔奀潔
(1800ms)

萸2腔怀堤
載陔奀潔
(2600ms)

萸3腔怀堤
載陔奀潔
(500ms)

奀潔

笭葩硒俴蜆倛宒奀
(婓BFM#85‵88笢扢隅0
麼氪2眕奻)

6.2 数据表格的制作

6 表格输出功能



D-40

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
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6.3   向数据表格的缓冲存储区传送的方法 

蔚蚚褫晤最諷秶翋儂笢腔杅擂敵湔ㄗD1000～D7999ㄘ﹜麼氪孺桯敵湔ㄗR0～R32767ㄘ秶釬腔桶跡ㄛ換冞善

FX3U-4DA腔遣喳湔揣笢﹝

換冞祭紬狟垀尨﹝

1.指定要传送的数据表格的起始软元件编号（BFM #98、初始值：K1000）

婓BFM #98笢硌隅杅擂桶跡腔宎啋璃腔晤瘍﹝

扢隅毓峓秪敵湔腔笱濬奧祑ㄛ杅擂敵湔ㄗD1000～D7999ㄘ奀ㄛ峈K1000～K7994ㄗ秪峈祫屾梩蚚6萸ㄘㄛ孺桯敵湔

ㄗR0‵R32767ㄘ奀ㄛ峈K0～K32762ㄗ秪峈祫屾梩蚚6萸ㄘ﹝

瞰ㄘ植D1000羲宎扢隅杅擂桶跡奀ㄛ婓BFM #98笢扢隅K1000﹝

婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢K21ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔遣

湔晤瘍K98ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

2.启动数据表格的传送（BFM #99、初始值：H0000）

妏蚚杅擂桶跡腔換冞硌鍔ㄗBFM #99ㄘㄛ植褫晤最諷秶腔翋儂ㄛ砃FX3U-4DA換冞杅擂桶跡﹝

·杅擂桶跡腔換冞硌鍔

设定值 传送指令

0 祥揭燴

1 硒俴杅擂桶跡腔換冞

奻扴眕俋 拸虴↗

·敵湔腔笱濬

设定值 寄存器的种类

0 植杅擂敵湔ㄗD1000～7999ㄘ換冞杅擂桶跡

1 植孺桯敵湔ㄗR0～32767ㄘ換冞杅擂桶跡

奻扴眕俋 拸虴↗

↗婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔遣湔晤瘍

K99ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

瞰ㄘ杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍ㄗBFM #98ㄘ峈K1000ㄛ杅擂桶跡腔換冞硌鍔ㄗBFM #99ㄘ笢迡H0001奀ㄛ植杅擂敵

湔D1000羲宎換冞杅擂桶跡﹝

 

H♀♀♀♀
拸虴↗
拸虴↗

杅擂桶跡腔換冞硌鍔
敵湔腔笱濬

6 表格输出功能
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FX
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FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
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G

H
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3.传送后的FX3U-4DA中缓冲存储区的内容

換冞腔杅擂桶跡掩悵湔婓狟蹈遣喳湔揣笢﹝

BFM编号 内容

#100

倛

宒

1

萸杅

#101 倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓

#102

萸1

怀堤杅擂

#103 怀堤載陔奀潔

#104 怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊

#396

萸99

怀堤杅擂

#397 怀堤載陔奀潔

#398 怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊

#399 祥褫眕妏蚚

#2800

倛

宒

10

萸杅

#2801 倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓

#2802

萸1

怀堤杅擂

#2803 怀堤載陔奀潔

#2804 怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊

#3096

萸99

怀堤杅擂

#3097 怀堤載陔奀潔

#3098 怀堤載陔奀潔腔等弇﹜跪萸潔腔脣硃源楊

6.3 向数据表格的缓冲存储区传送的方法

6 表格输出功能
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4.数据表格的传送示例

婓BFM #98笢迡K5000ㄛBFM #99笢迡H0001ㄛ勤植D5000羲宎晤迡腔酘狟桶垀尨腔杅擂桶跡輛俴換冞奀ㄛ衵狟桶

垀尨ㄛ蔚杅擂換冞善FX3U-4DA腔遣喳湔揣笢﹝

褫晤最諷秶翋儂

数据寄存器 设定值

D5000 K2

D5001 K3

D5002 K0

D5003 K3000

D5004 K18

D5005 H0021

D5006 K8000

D5007 K26

D5008 H0011

D5009 K5000

D5010 K5

D5011 H0011

D5012 K4

D5013 K1

D5014 K2000

D5015 K6

D5016 H0022

D5017 K10000

D5018 K15

D5019 H0002

D5020 K500

D5021 K45

D5022 H0021

D5023 K4000

D5024 K9

D5025 H0012

FX3U-4DA

BFM晤瘍 扢隅硉 換冞埭腔杅擂敵湔

#100 K3 D5001

#101 K0 D5002

#102 K3000 D5003

#103 K18 D5004

#104 H0021 D5005

#105 K8000 D5006

#106 K26 D5007

#107 H0011 D5008

#108 K5000 D5009

#109 K5 D5010

#110 H0011 D5011

￣

￣
ㄜ ㄜ

#400 K4 D5012

#401 K1 D5013

#402 K2000 D5014

#403 K6 D5015

#404 H0022 D5016

#405 K10000 D5017

#406 K15 D5018

#407 H0002 D5019

#408 K500 D5020

#409 K45 D5021

#410 H0021 D5022

#411 K4000 D5023

#412 K9 D5024

#413 H0012 D5025

传送到

缓冲存储区中

6 表格输出功能

6.3 向数据表格的缓冲存储区传送的方法
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       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指
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事
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5.数据表格传送时的注意事项

·婓桶跡怀堤徹最笢ㄛ祥夔雄杅擂桶跡腔換冞﹝

·倛宒杅醴祥掩換冞善FX3U-4DA腔遣喳湔揣笢﹝

·換冞腔杅擂桶跡掩悵湔婓FX3U-4DA腔遣喳湔揣笢﹝FX3U-4DA腔萇埭剿萇綴ㄛ囀窒悵湔腔杅擂桶跡頗秏囮ㄛ秪

森婬棒奻萇綴ㄛ昢斛硒俴杅擂桶跡腔換冞﹝

·換冞賦旰綴ㄛBFM #99腔囀赻雄曹峈H0000﹝森俋ㄛ絞楷汜堤渣奧笢砦換冞奀ㄛBFM #99珩頗赻雄曹峈H0000ㄛ秪    

  森 BFM #99曹峈H0000奀ㄛ潰脤堤渣梓祩弇﹝

→ 关于与表格输出相关的出错的详细内容，参考6.5节

·婓杅擂桶跡腔換冞徹最笢楷汜堤渣奀ㄛ堤渣楷汜腔杅擂掩換冞ㄛ奧綴腔杅擂祥掩換冞﹝

·珩褫眕祥妏蚚杅擂桶跡腔換冞硌鍔ㄗBFM #99ㄘㄛ奧眻諉砃遣喳湔揣迡杅擂桶跡﹝

森奀ㄛ婓籵徹桶跡怀堤腔雄/礿砦ㄗBFM #80ㄘ懂怀堤桶跡眳ㄛ祥夔瓚剿杅擂桶跡腔淏俶﹝

彆怀堤賸漪衄渣昫扢隅腔杅擂桶跡ㄛ饒繫善淏腔杅擂峈砦ㄛ飲夔淏都怀堤˙筍岆ㄛ珨筒怀堤賸渣昫腔杅擂ㄛ

寀楷汜堤渣ㄛ甜悵厥森腔淏都怀堤﹝

·勤衾杅擂桶跡腔換冞硌鍔ㄗBFM #99ㄘㄛ蚚闕喳硒俴倰硌鍔

·硒俴杅擂桶跡腔換冞奀ㄛ禸鏡奀潔頗郔嗣崝樓埮10ms﹝

·壽衾杅擂桶跡腔換冞奀潔ㄛ統蕉狟蹈鼠宒﹝

   

    
↗ 帣杅輛弇

瞰ㄘ

·禸鏡奀潔ㄩ50msㄗ婦嬤賸秪杅擂桶跡腔換冞ㄛ奧崝樓腔禸鏡奀潔窒煦ㄘ

·換冞腔杅擂桶跡杅ㄩ2991萸ㄗ倛宒杅醴ㄩ10﹜跪倛宒腔萸杅ㄩ99奀ㄘ

·FX3U-4DA腔蟀諉怢杅ㄩ8怢

婓森笱錶狟ㄩ

換冞奀潔ˊ(禸鏡奀潔)℅ ℅(FX3U-4DA腔蟀諉怢杅)
64

杅擂桶跡腔萸杅
↗

2991

64
換冞奀潔ˊ(50ms)℅ ℅(8怢)

ˊ18800ms

換冞奀潔ˊ(禸鏡奀潔)℅ ℅(FX3U-4DA腔蟀諉怢杅)
64

杅擂桶跡腔萸杅
↗

2991

64
換冞奀潔ˊ(50ms)℅ ℅(8怢)

ˊ18800ms

6.3 向数据表格的缓冲存储区传送的方法

6 表格输出功能



D-44

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
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6.4   表格输出功能的执行方法 

籵徹扢隅跪籵耋腔怀堤倛宒ㄗBFM #81～#84ㄘ﹜跪籵耋腔怀堤硒俴棒杅ㄗBFM #85～#88ㄘㄛ綴蔚桶跡怀堤髡夔腔

雄/礿砦ㄗBFM #80ㄘ离ONㄛ褫眕硒俴跪籵耋腔桶跡怀堤髡夔﹝

1.各通道的输出形式的设定（BFM #81～#84、初始值：K1）

婓BFM #81～#84笢ㄛ扢隅跪籵耋洷咡怀堤腔怀堤倛宒﹝

婓硒俴桶跡怀堤腔徹最笢ㄛ褫眕蜊曹怀堤倛宒﹝

BFM #81～#84腔扢隅毓峓ㄩ1～10

婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢K31ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔遣

湔晤瘍ㄗK81～K84ㄘㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

2.各通道的表格输出执行次数的设定（BFM #85～#88、初始值：K0）

婓BFM #85～#88笢ㄛ扢隅跪籵耋腔桶跡怀堤硒俴棒杅﹝

婓硒俴桶跡怀堤腔徹最笢ㄛ褫眕蜊曹怀堤硒俴棒杅﹝

BFM #85～#88腔扢隅毓峓ㄩ0～32767

扢隅峈0奀ㄛ婓蚚BFM #80礿砦桶跡怀堤眳ㄛ笭葩硒俴桶跡怀堤﹝

婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢K32ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔遣

湔晤瘍ㄗK85～K88ㄘㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

3.表格输出的启动/停止（BFM #80、初始值：H0000）

跦擂狟扴囀扢隅BFM #80ㄛ植奧雄/礿砦桶跡怀堤﹝

设定值 内容

0 礿砦跪籵耋腔桶跡怀堤髡夔﹝

1

雄跪籵耋腔桶跡怀堤髡夔﹝

婓郔笝硒俴棒杅腔笝萸怀堤綴ㄛ赻

雄迡0﹝

奻扴眕俋 拸虴﹝↗

↗ 婓扢隅毓峓俋扢隅奀ㄛ婓桶跡怀堤堤渣測鎢BFM #90笢悵湔堤渣測鎢K33ㄛ甜婓BFM #91笢悵湔楷汜桶跡怀堤堤渣腔遣湔  

   晤瘍K80ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔b8离ON﹝

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

6 表格输出功能
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U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.表格输出时的注意事项

·BFM #99ㄗ杅擂桶跡腔換冞硌鍔ㄘ峈H0000眕俋腔杅硉奀ㄛ祥夔雄桶跡怀堤髡夔﹝

·秪峈杅擂桶跡腔換冞奧楷汜堤渣奀ㄛ淏扢隅杅擂桶跡綴ㄛ婬雄桶跡怀堤﹝

·桶跡怀堤腔賦旰梓祩弇BFM #89峈ON奀ㄛ祥夔雄陔腔桶跡怀堤﹝

·硐衄婓褫晤最諷秶堍俴奀ㄛ桶跡怀堤髡夔衄虴﹝

·硐猁衄1跺籵耋婓輛俴桶跡怀堤ㄗBFM #80峈H0000眕俋腔杅硉ㄘㄛ森奀撈妏蜊曹BFM #0﹜#9～#17﹜#19﹜#20﹜

#32～#35﹜#38﹜#41～#48﹜#50～#54眕摯#60～#63ㄛ拸虴﹝

·褫眕狟垀尨ㄛ笢芴蜊曹怀堤倛宒﹝ㄗ桶跡怀堤賦旰梓祩弇BFM #89峈ON奀ㄛ拸虴ㄘ

5.表格输出结束标志位的确认（BFM #89、初始值：H0000）

籵徹BFM #89腔杅硉ㄛ褫眕跪籵耋腔桶跡怀堤岆瘁眒冪賦旰﹝

倛宒腔郔笝硒俴棒杅腔笝萸掩怀堤綴ㄛ桶跡怀堤賦旰梓祩弇頗离ON﹝

絞桶跡怀堤ㄗBFM #80ㄘ扢隅峈礿砦綴ㄛ桶跡怀堤賦旰梓祩弇曹峈OFF﹝

各通道的数值 表格输出结束标志位

0 桶跡怀堤羶衄賦旰

1 桶跡怀堤腔硒俴賦旰賸

怀堤硉

倛宒1

倛宒5

雄桶跡怀堤 植怀堤倛宒1
曹載峈怀堤倛宒5

奀潔

拸弝倛宒1腔怀堤
怀堤倛宒5腔萸1掩怀堤﹝

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

怀堤硉

倛宒1

倛宒5

雄桶跡怀堤 植怀堤倛宒1
曹載峈怀堤倛宒5

奀潔

拸弝倛宒1腔怀堤
怀堤倛宒5腔萸1掩怀堤﹝

H♀♀♀♀
籵耋4
籵耋3

籵耋1
籵耋2

6.4 表格输出功能的执行方法

6 表格输出功能
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6.5   表格输出出错的详细内容 

楷汜迵桶跡怀堤髡夔眈壽腔堤渣奀ㄛ婓BFM #90笢悵湔堤渣測鎢ㄛ婓BFM #91笢悵湔楷汜堤渣腔啋璃晤瘍麼氪遣喳

湔揣腔晤瘍﹝

1.出错代码表以及出错编号的内容

出错代码

BFM #90
出错内容

发生表格输出出错的出错编号

BFM #91

K111
褫晤最諷秶翋儂笢杅擂桶跡腔倛宒杅醴

婓1≒倛宒杅醴≒10眕俋奀

硌隅倛宒杅醴蚚腔啋璃晤瘍

ㄗ迵杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍眈肮ㄘ

K121
褫晤最諷秶翋儂笢杅擂桶跡腔萸杅

婓1≒萸杅≒99眕俋奀
硌隅萸杅蚚腔啋璃腔晤瘍

K122
BFM笢腔杅擂桶跡腔萸杅

婓1≒萸杅≒99眕俋奀
硌隅萸杅蚚腔BFM腔晤瘍

K131
褫晤最諷秶翋儂笢杅擂桶跡腔※倛宒腔笝萸怀堤綴

腔袨怓§扢隅峈0﹜1眕俋奀

硌隅※倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓§蚚腔

啋璃腔晤瘍

K132
BFM笢杅擂桶跡腔※倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓§

扢隅峈0﹜1眕俋奀

硌隅※倛宒腔笝萸怀堤綴腔袨怓§蚚腔

BFM腔晤瘍

K151
褫晤最諷秶翋儂笢杅擂桶跡腔怀堤載陔奀潔

婓1≒怀堤載陔奀潔≒32768眕俋奀
硌隅怀堤載陔奀潔蚚腔啋璃腔晤瘍

K152
BFM笢杅擂桶跡腔怀堤載陔奀潔

婓1≒怀堤載陔奀潔≒32768眕俋奀
硌隅怀堤載陔奀潔蚚腔BFM腔晤瘍

K161
褫晤最諷秶翋儂笢杅擂桶跡腔怀堤載陔奀潔腔等弇峈0﹜1﹜

2﹜3眕俋奀
硌隅怀堤載陔奀潔腔等弇蚚腔啋璃腔晤瘍

K162 BFM笢腔杅擂桶跡腔怀堤載陔奀潔腔等弇峈0﹜1﹜2﹜3眕俋奀 硌隅怀堤載陔奀潔腔等弇蚚腔BFM腔晤瘍

K171 褫晤最諷秶翋儂笢杅擂桶跡腔脣硃源楊峈0﹜1﹜2眕俋奀 硌隅脣硃源楊蚚腔啋璃腔晤瘍

K172 BFM笢杅擂桶跡腔脣硃源楊峈0﹜1﹜2眕俋奀 硌隅脣硃源楊蚚腔BFM腔晤瘍

K21 掩換冞腔杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍BFM #98婓扢隅毓峓俋奀 K98

K22 換冞硌鍔BFM #99腔b0～3笢腔杅硉峈0﹜1眕俋奀 K99

K23 換冞埭敵湔腔笱濬BFM #99腔b4～7笢腔杅硉峈0﹜1眕俋奀 K99

K31
怀堤倛宒 BFM #81～84

婓1≒怀堤倛宒≒10眕俋奀
K81～84笢腔珨跺

K32
桶跡怀堤腔硒俴棒杅 BFM #85～88

婓0≒怀堤硒俴棒杅≒32767眕俋奀
K85～88笢腔珨跺

K33
桶跡怀堤腔雄/礿砦BFM #80笢ㄛ迵跪籵耋眈勤茼腔弇峈0﹜

1眕俋奀
K80

6 表格输出功能

6.5 表格输出出错的详细内容
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FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

2.表格输出出错的注意点

·迵杅擂桶跡衄壽腔堤渣

褫晤最諷秶翋儂笢腔杅擂桶跡衄渣昫奀ㄛ婓換冞善FX3U-4DA腔遣喳湔揣腔徹最笢ㄛ頗楷珋渣昫﹝森奀腔堤渣測

鎢ㄗBFM #90ㄘ峈K1↓1ㄛ甜婓堤渣楷汜部垀ㄗBFM #91ㄘ笢迡啋璃晤瘍﹝

杅擂桶跡掩換冞綴ㄛ眻諉蜊迡BFM脹﹝奧杅擂桶跡笢衄渣昫ㄛ妏蚚蜆杅擂怀堤桶跡奀ㄛ頗楷珋杅擂桶跡腔渣昫﹝森

奀腔堤渣測鎢ㄗBFM #90ㄘ峈K1↓2ㄛ甜婓堤渣楷汜部垀ㄗBFM #91ㄘ笢迡BFM晤瘍﹝

·杅擂桶跡換冞笢堤珋腔渣昫

婓杅擂桶跡換冞徹最笢ㄛ撈妏BFM #80ㄗ桶跡怀堤髡夔腔雄/礿砦ㄘ笢腔硉岆婓扢隅毓峓俋ㄛ珩祥楷汜堤渣ㄗ堤

渣測鎢K31～K33ㄘ﹝杅擂桶跡換冞綴楷汜堤渣﹝

·桶跡怀堤笢堤珋腔渣昫

婓桶跡怀堤徹最笢楷汜堤渣ㄗ堤渣測鎢K122～K172﹜K31～K33ㄘ奀ㄛ桶跡腔怀堤掩笢砦ㄛ耀攜講怀堤硉悵厥眳

腔杅硉﹝

婓桶跡怀堤徹最笢ㄛ撈妏堤珋講最祛堤ㄛ珩祥礿砦桶跡怀堤﹝筍岆婓怀堤硉講最祛堤潔ㄛ堤渣袨怓BFM #29腔

b0ㄗ講最祛堤ㄘ离ON﹝

·桶跡怀堤堤渣ㄗBFM #90ㄘ﹜ 楷汜桶跡怀堤堤渣腔晤瘍ㄗBFM #91ㄘ祥掩悵厥﹝ 婓硒俴狟珨跺杅擂桶跡腔換冞硌鍔 

   麼氪雄桶跡怀堤奀ㄛ掩壺﹝

6.5 表格输出出错的详细内容

6 表格输出功能
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6.6   表格输出功能的使用用途示例 

▽桶跡怀堤髡夔腔妏蚚蚚芴▼

·曹腔薹扢隅﹜侜督腔厒僅諷秶脹

1.变频器的频率设定

褫眕蔚耀攜講陓瘍ㄗ萇揤0‵10V﹜萇霜4‵20mA脹ㄘ釬峈曹腔薹扢隅陓瘍輛俴怀ㄛ諷秶怀堤薹﹝

耀攜講陓瘍睿怀堤陓瘍腔壽炵峈狟垀尨腔掀瞰壽炵﹝

洷咡偌桽狟垀尨輛俴薹諷秶奀ㄛ寀褫眕粒蚚涴欴腔源楊輛俴諷秶ㄩ勤迵薹傖掀瞰腔耀攜講陓瘍妏蚚桶跡怀堤

髡夔﹝

桶跡怀堤尨瞰

10V5

60

30

0

耀攜講陓瘍

60

30

0

奀潔

10

5

0

萸1腔怀堤
載陔奀潔

萸2腔怀堤
載陔奀潔

萸3腔怀堤
載陔奀潔

怀
堤

薹
杅

(Hz)

怀
堤

薹
杅

(Hz)

怀
堤
萇
揤
(V)

奀潔

S趼脣硃 S趼脣硃拸脣硃

萸2

萸1

萸3

萸4

6 表格输出功能

6.6 表格输出功能的使用用途示例
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FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项7.  输出特性的变更

FX3U-4DA婓馱釦堤釦奀憩撿衄迵跪怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ眈睫腔梓袧怀堤杻俶﹝

筍岆彆蜊曹离杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #14～#17ㄘㄛ寀褫眕蜊曹峈跪籵耋黃衄腔怀堤杻俶﹝掛

梒憩怀堤杻俶腔曹載源楊酕賸佽隴﹝

7.1   输出特性的变更步骤 

解除设定变更的禁止
揭衾扢隅曹載腔輦砦袨怓奀ㄛ砃BFM #19笢迡K3030﹝

扢隅曹載腔輦砦掩賤壺﹝

决定输出模式（BFM #0）
 跦擂妏蚚腔籵耋睿萇揤/萇霜腔寞跡ㄛ樵隅迵眳眈睫腔怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ﹝

设定值[HEX] 输出模式 模拟量输出范围 数字量输入范围

0 萇揤怀堤耀宒 -10V～+10V -32000～+32000

1 萇揤怀堤耀攜講硉mV硌隅耀宒 祥夔覃淕离﹜崝祔﹝

2 萇霜怀堤耀宒 0 mA～20 mA 0～32000

3 萇霜怀堤耀宒 4 mA～20 mA 0～32000

4 萇霜怀堤耀攜講硉米A硌隅耀宒 祥夔覃淕离﹜崝祔﹝

5～E 祥褫眕妏蚚 ㄜ ㄜ

F 籵耋祥妏蚚 ㄜ ㄜ

瞰ㄘ扢隅籵耋1﹜籵耋2腔怀堤耀宒峈0ㄛ籵耋3﹜籵耋4祥妏蚚﹝扢隅硉ㄩHFF00

扢隅奀腔蛁砩岈砐

·扢隅峈1﹜4腔籵耋ㄛ祥夔蜊曹怀堤杻俶﹝

·扢隅迵怀堤腔耀攜講陓瘍眈睫磁腔怀堤耀宒﹝

1

2

7.1 输出特性的变更步骤

7 输出特性的变更
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决定变更的输出特性。
瞰ㄘ蚚杅趼硉0～32000怀堤萇揤 1～5Vㄛ曹峈涴欴腔怀堤杻俶﹝

怀堤耀宒ㄩ0

堤釦奀腔怀堤杻俶      洷咡蜊曹腔怀堤杻俶

 

决定偏置数据。
樵隅杅趼硉峈0奀腔耀攜講硉﹝

婓萇揤怀堤奀ㄛ眕mV峈等弇扢隅耀攜講硉˙婓萇霜怀堤奀ㄛ眕米A峈等弇扢隅耀攜講硉﹝

瞰ㄘ扢隅1V奀峈1000mV

→ 关于偏置数据的详细内容，参考5.4.6项

决定增益数据。
樵隅杅趼硉峈16000奀腔耀攜講硉﹝

婓萇揤怀堤奀ㄛ眕mV峈等弇扢隅耀攜講硉˙婓萇霜怀堤奀ㄛ眕米A峈等弇扢隅耀攜講硉﹝

瞰ㄘ扢隅3V奀峈3000mV

(5-1)¯2+1=3V(3000mV)

→ 关于增益数据的详细内容，参考5.4.6项

+10V

+10.2V

-10.2V

-10V

-32000

+32000

0

0

杅趼硉

32000

5V

1V

堤釦奀腔怀堤杻俶

怀堤耀宒ㄩ0

萇揤怀堤硉

杅趼硉

洷咡蜊曹腔怀堤杻俶

萇揤怀堤硉

7 输出特性的变更

7.1 输出特性的变更步骤

3

4

5

+10V

+10.2V

-10.2V

-10V

-32000

+32000

0

0

杅趼硉

32000

5V

1V

堤釦奀腔怀堤杻俶

怀堤耀宒ㄩ0

萇揤怀堤硉

杅趼硉

洷咡蜊曹腔怀堤杻俶

萇揤怀堤硉
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FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

编写顺控程序。
蚚佼諷最唗ㄛ迡离杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #14～#17ㄘㄛ蔚迵怀堤杻俶迡ㄗBFM #9ㄘ腔跪籵

耋眈勤茼腔弇离ONㄛ籵徹眕奻源楊褫眕蜊曹怀堤杻俶﹝

蜊曹籵耋1﹜籵耋2腔怀堤杻俶腔最唗尨瞰

  

传送顺控程序，执行输出特性的变更。
換冞佼諷最唗ㄛ堍俴褫晤最諷秶﹝

堍俴褫晤最諷秶ㄛ怀堤杻俶迡硌鍔ㄗX000ㄘ峈ON綴ㄛ迡离杅擂﹜崝祔杅擂﹝

离杅擂﹜崝祔杅擂掩悵湔婓FX3U-4DA腔EEPROM笢ㄛ垀眕迡綴褫眕刉壺佼諷最唗﹝

确认模拟量输出信号。
岆瘁怀堤賸迵扢隅腔怀堤杅擂眈勤茼腔耀攜講陓瘍﹝

→ 模拟量信号没有被正确输出时，参考9章 故障排除

6

7

8

HFF00

SET M0

M0

T0
K1000 K2FNC 16

FMOV P

K3000

K50T0

K3030FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

X000

K0

H0003

U0\G19

U0\G10

U0\G14

U0\G19

U0\G9

U0\G0

FNC 16
FMOV P

FNC 12
MOV P

K2

賤壺扢隅曹載腔輦砦

硌隅籵耋1‵4腔怀堤耀宒

离杅擂腔扢隅ㄗ籵耋1﹜籵耋2ㄘ

崝祔杅擂腔扢隅ㄗ籵耋1﹜籵耋2ㄘ

离/崝祔扢隅硉腔迡硌鍔

扢隅曹載輦砦

7.1 输出特性的变更步骤

7 输出特性的变更



D-52

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

8.  实用程序示例

8.1   模拟量输出动作用的程序示例（一般动作） 

偌桽馱釦堤釦覃淕硉揭燴怀堤杻俶ㄛ祥妏蚚袨怓陓洘脹奀ㄛ褫眕籵徹眕狟潠等腔最唗堍俴﹝

1.条件

暮婥賸跦擂狟醱腔沭璃晤迡腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

婓FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4DAㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ﹝

2)怀堤耀宒

扢隅籵耋1﹜籵耋2峈耀宒0ㄗ萇揤怀堤ㄛ-10V～+10Vㄘ﹝

扢隅籵耋3峈耀宒3ㄗ萇霜怀堤ㄛ4mA～20mAㄘ﹝

扢隅籵耋4峈耀宒2ㄗ萇霜怀堤ㄛ0mA～20mAㄘ﹝

↗ 扢數怀堤耀宒扢隅綴ㄛ跪扢隅腔迡奀潔婓5鏃眕奻﹝筍岆ㄛ珨筒硌隅賸怀堤耀宒ㄛ岆掩礿萇悵厥腔﹝森綴彆妏蚚

眈肮腔怀堤耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀堤耀宒腔硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

M8002
H2300FNC 12

MOV P

M8000
K50T0

↗

T0

場宎闕喳

FNC 15
BMOV D0 K4

RUN潼諷

U0\G0

U0\G1

婓D0笢迡籵耋1腔怀堤杅擂
婓D1笢迡籵耋2腔怀堤杅擂
婓D2笢迡籵耋3腔怀堤杅擂
婓D3笢迡籵耋4腔怀堤杅擂

砃BFM #0ㄗ籵耋1‵4腔怀堤耀宒ㄘ換冞H2300﹝
籵耋1﹜籵耋2ㄩ萇揤怀堤ㄗ-10‵+10Vㄘ怀堤耀宒0
籵耋3ㄩ萇霜怀堤ㄗ4mA‵20mAㄘ怀堤耀宒3
籵耋4ㄩ萇霜怀堤ㄗ0mA‵20mAㄘ怀堤耀宒2

婓眕狟毓峓囀蔚籵耋1‵4腔怀堤杅擂
啎珂悵湔善D0‵D3笢﹝
D0﹜D1ㄩ-32000‵+32000
D2﹜D3ㄩ0‵32000

D0↙BFM #1ㄗ婓籵耋1怀堤ㄘ
D1↙BFM #2ㄗ婓籵耋2怀堤ㄘ
D2↙BFM #3ㄗ婓籵耋3怀堤ㄘ
D3↙BFM #4ㄗ婓籵耋4怀堤ㄘ

↗ 扢數怀堤耀宒扢隅綴ㄛ跪扢隅腔迡奀潔婓5鏃眕奻﹝筍岆ㄛ珨筒硌隅賸怀堤耀宒ㄛ岆掩礿萇悵厥腔﹝
森綴彆妏蚚眈肮腔怀堤耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀堤耀宒腔硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

↗ 扢數怀堤耀宒扢隅綴ㄛ跪扢隅腔迡奀潔婓5鏃眕奻﹝筍岆ㄛ珨筒硌隅賸怀堤耀宒ㄛ岆掩礿萇悵厥腔﹝
森綴彆妏蚚眈肮腔怀堤耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀堤耀宒腔硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

8 实用程序示例

8.1 模拟量输出动作用的程序示例(一般动作)
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FX3U-4AD-ADP
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3
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FX3U-4DA-ADP        
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3
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       -ADP
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3
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       -ADP
PID指

令
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8.2   使用便利功能的程序示例 

佽隴賸妏蚚FX3U-4DA腔剿盄潰聆髡夔ㄗBFM #28ㄘ﹜奻狟癹硉髡夔ㄗBFM #38～#48ㄘ﹜跦擂蛹婥萇郯扢隅腔党淏髡夔

ㄗBFM #50～#54ㄘ﹜袨怓赻雄換冞髡夔ㄗBFM #60～#63ㄘ腔妗蚚最唗﹝

1.条件

暮婥賸跦擂狟醱腔沭璃晤迡腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

婓FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4DAㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ

2)怀堤耀宒

扢隅籵耋1﹜籵耋2峈耀宒0ㄗ萇揤怀堤ㄛ-10V～+10Vㄘ﹝

扢隅籵耋3﹜籵耋4峈耀宒2ㄗ萇霜怀堤ㄛ0mA～20mAㄘ﹝

3)晞瞳髡夔

妏蚚剿盄潰聆髡夔﹜奻狟癹硉髡夔﹜跦擂蛹婥萇郯扢隅腔党淏髡夔﹜袨怓腔赻雄換冞髡夔﹝

4)啋璃腔煦饜

软元件 内容

怀

X000 奻狟癹硉髡夔袨怓腔壺

X001 堤渣袨怓腔壺

X002 剿盄潰聆袨怓腔壺

D10 籵耋1腔怀堤杅擂

D11 籵耋2腔怀堤杅擂

D12 籵耋3腔怀堤杅擂

D13 籵耋4腔怀堤杅擂

怀堤

Y000 籵耋1狟癹硉堤渣腔怀堤

Y001 籵耋1奻癹硉堤渣腔怀堤

Y002 籵耋2狟癹硉堤渣腔怀堤

Y003 籵耋2奻癹硉堤渣腔怀堤

Y004 籵耋3狟癹硉堤渣腔怀堤

Y005 籵耋3奻癹硉堤渣腔怀堤

Y006 籵耋4狟癹硉堤渣腔怀堤

Y007 籵耋4奻癹硉堤渣腔怀堤

Y010 衄剿盄奀怀堤

Y011 衄堤渣奀怀堤

D200 堤渣袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔

D201 奻狟癹硉髡夔袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔

D202 剿盄潰聆袨怓赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔

8 实用程序示例

8.2 使用便利功能的程序示例
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2.顺控程序示例

↗1. 怀堤耀宒腔扢隅﹜跦擂蛹婥杻俶扢隅腔党淏髡夔﹜袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅ㄛ岆蚕FX3U-4DA笢腔EEPROM悵厥腔ㄛ秪

森珨筒扢隅綴ㄛ撈妏刉壺佼諷最唗珩夔雄釬﹝

↗2. 扢數怀堤耀宒扢隅綴ㄛ跪扢隅腔迡奀潔婓5鏃眕奻﹝筍岆ㄛ森綴彆妏蚚眈肮腔怀堤耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀堤耀宒腔

硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

M8002
H2200FNC 12

MOV P

M8000
K50T0

T0

場宎闕喳

RUN潼諷

H1122

X000
H0003

X001

X002
K0

K0

M8000
RUN潼諷

D202.3

D200.0
Y011

K-3200 K2

K6400

K28800

K25600

H0011

K5000

H0007

FNC 15
BMOV

D10 K4

FNC 12
MOV

D201 K2Y0

D202.2
Y010

U0\G0

U0\G38

U0\G50

U0\G60

U0\G40

U0\G29

U0\G28

U0\G1

U0\G51

U0\G41

U0\G43

U0\G45

U0\G47

↗2

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 16
FMOV P

FNC 16
FMOV P

FNC 16
FMOV P

FNC 16
FMOV P

FNC 16
FMOV P

K2

K2

K2

K2

硌隅籵耋1‵4腔怀堤耀宒 ↗1

奻狟癹硉髡夔扢隅

扢隅籵耋1﹜2腔狟癹硉

扢隅籵耋3﹜4腔狟癹硉

扢隅籵耋1﹜2腔奻癹硉

扢隅籵耋3﹜4腔奻癹硉

跦擂蛹婥萇郯腔党淏髡夔腔扢隅 ↗1

扢隅籵耋1﹜2腔蛹婥萇郯硉 ↗1

扢隅袨怓赻雄換冞髡夔 ↗1

ㄗ換冞醴梓杅擂敵湔掩釬峈場宎硉ㄛ
吽謹賸佼諷最唗ㄘ

奻狟癹硉髡夔袨怓腔壺

堤渣袨怓腔壺

剿盄潰聆袨怓腔壺

換冞籵耋1‵籵耋4腔怀堤杅擂

婓Y000‵Y007奻怀堤跪籵耋腔奻狟癹硉堤渣袨怓

籵耋3﹜4笢衄剿盄奀ㄛ怀堤Y010

衄堤渣奀ㄛ怀堤Y011

↗1.怀堤耀宒腔扢隅﹜跦擂蛹婥杻俶扢隅腔党淏髡夔﹜袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅ㄛ岆蚕FX3U-4DA笢腔EEPROM悵厥腔ㄛ
秪森珨筒扢隅綴ㄛ撈妏刉壺佼諷最唗珩夔雄釬﹝

↗2.扢數怀堤耀宒扢隅綴ㄛ跪扢隅腔迡奀潔婓5鏃眕奻﹝筍岆ㄛ森綴彆妏蚚眈肮腔怀堤耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀堤耀宒腔
硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

8 实用程序示例

8.2 使用便利功能的程序示例
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8.3   表格输出动作用的程序示例（形式输出动作） 

佽隴賸妏蚚桶跡怀堤髡夔腔妗蚚最唗﹝

1.条件

暮婥賸跦擂狟醱腔沭璃晤迡腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

婓FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4DAㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ

2)怀堤耀宒

扢隅籵耋1峈耀宒0ㄗ萇揤怀堤ㄛ-10V～+10Vㄘ﹝

扢隅籵耋3峈耀宒2ㄗ萇霜怀堤ㄛ0mA～20mAㄘ

籵耋2﹜4祥妏蚚﹝

3)晞瞳髡夔

妏蚚桶跡怀堤髡夔﹝

4)啋璃腔煦饜

软元件 内容

怀

X000 雄籵耋1﹜籵耋3腔桶跡怀堤髡夔

X001 桶跡怀堤髡夔腔礿砦

X002 籵耋3腔桶跡怀堤髡夔腔婬雄

D10 籵耋1腔怀堤杅擂

D11 籵耋2腔怀堤杅擂

D12 籵耋3腔怀堤杅擂

D13 籵耋4腔怀堤杅擂

D5000～ 杅擂桶跡↗

怀堤

Y000 籵耋1腔桶跡怀堤賦旰

Y001 桶跡怀堤堤渣

M0 杅擂桶跡腔換冞賦旰

M1 籵耋3腔桶跡怀堤笢

D100 杅擂桶跡腔換冞硌鍔

D101 桶跡怀堤腔賦旰梓祩弇

↗ 剒猁鍚俋秶釬杅擂桶跡﹝

→ 关于数据表格制作的详细内容，参考6.2项

2.顺控程序示例

↗1. 怀堤耀宒扢隅岆蚕4DA笢腔EEPROM悵厥腔ㄛ秪森珨筒扢隅綴ㄛ撈妏刉壺佼諷最唗珩夔雄釬﹝

↗2. 扢數怀堤耀宒扢隅綴ㄛ跪扢隅腔迡奀潔婓5鏃眕奻﹝筍岆ㄛ森綴彆妏蚚眈肮腔怀堤耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀堤耀宒腔

硌隅眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

M8002
FNC 12
MOV

HF2F0
P

M8000
K50T0

場宎闕喳

RUN潼諷

↗2

樟哿

硌隅籵耋1‵4腔怀堤耀宒 ↗1

↗1. 怀堤耀宒扢隅岆蚕4DA笢腔EEPROM悵厥腔ㄛ秪森珨筒扢隅綴ㄛ撈妏刉壺佼諷最唗珩夔雄釬﹝

↗2. 扢數怀堤耀宒扢隅綴ㄛ跪扢隅腔迡奀潔婓5鏃眕奻﹝筍岆ㄛ森綴彆妏蚚眈肮腔怀堤耀宒ㄛ寀褫眕吽謹怀堤耀宒腔硌隅   

眕摯T0 K50腔脹渾奀潔﹝

U0\G0

 8.3 表格输出动作用的程序示例（形式输出动作）

8 实用程序示例
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↗. 蚚闕喳硒俴倛硌鍔硒俴杅擂桶跡腔換冞硌鍔﹝

FNC 12
MOV

K1
P

T0

K2

X0
H0101

H0000

Y001

H0100

D101.0
Y000

K5

K0

K5000

H0001

D100.0
SET M0

FNC 79
FROM

K0 K99 K1D100

SET M1

M1

M1

RST M1

H0100
X2 M1

SET M1

FNC 79
FROM

K0 K89 K2D101
M1

FNC 228
LD< >

K0 D102

X1

X0

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

FNC 12
MOV P

U0\G99

U0\G80

U0\G80

U0\G80

U0\G80

U0\G98

U0\G87

U0\G85

U0\G83

U0\G81 籵耋1腔怀堤倛宒

籵耋3腔怀堤倛宒

籵耋1腔桶跡怀堤硒俴棒杅

籵耋3腔桶跡怀堤硒俴棒杅

杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍

杅擂桶跡腔換冞硌鍔↗

杅擂桶跡換冞硌鍔腔黍堤

杅擂桶跡換冞賦旰奀ㄛ蔚M0离ON

雄桶跡怀堤髡夔ㄗ籵耋3ㄘ

籵耋3腔桶跡怀堤奀ㄛM1离ON

雄桶跡怀堤髡夔ㄗ籵耋1ㄘ

桶跡怀堤髡夔腔礿砦

籵耋3腔桶跡怀堤礿砦奀ㄛM1曹峈OFF

桶跡怀堤髡夔腔婬雄ㄗ籵耋3ㄘ

籵耋3腔桶跡怀堤奀ㄛM1离ON

桶跡怀堤賦旰梓祩弇眕摯桶跡怀堤堤渣腔黍堤

籵耋1腔桶跡怀堤賦旰ㄛ婓Y000奻怀堤

桶跡怀堤堤渣奀ㄛ婓Y001奻怀堤

↗. 蚚闕喳硒俴倛硌鍔硒俴杅擂桶跡腔換冞硌鍔﹝

8 实用程序示例

8.3 表格输出动作用的程序示例（形式输出动作）
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8.4   初始化（恢复成出厂设置）FX3U-4DA的程序 

場宎趙FX3U-4DA奀ㄛ硒俴狟醱腔最唗﹝ 

怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ﹜离杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ眕摯崝祔杅擂ㄗBFM #14～#17ㄘ脹隙善馱釦堤釦奀腔袨怓﹝

1.条件

暮婥賸婓狟蹈沭璃狟堍俴腔佼諷最唗尨瞰﹝

1)炵苀凳傖

婓FX3U褫晤最諷秶奻蟀諉賸FX3U-4DAㄗ等啋瘍ㄩ0ㄘ

2)啋璃腔煦饜

软元件 内容

X000 4DA腔場宎趙硌鍔

2.顺控程序示例

3.初始化时的注意事项

·硒俴場宎趙奀ㄛ怀堤礿砦˙怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ笢赻雄迡H0000﹝

場宎趙賦旰綴ㄛ怀堤袨怓ㄗBFM #6ㄘ赻雄曹峈H1111ㄛ甜閥葩怀堤﹝

·場宎趙腔揭燴剒猁埮5鏃笘﹝婓森潔ㄛ祥猁硒俴勤遣喳湔揣腔扢隅ㄗ迡ㄘ﹝

·扢隅硉曹載輦砦ㄗBFM #19ㄘ腔扢隅蚥珂﹝

·場宎趙賦旰綴ㄛBFM #20腔硉赻雄曹峈K0﹝

 

X000
FNC 12
MOV

K1 U0\G20
P

硒俴4DA腔場宎趙

(葩弇BFM #0‵#3098)

4DA場宎趙硌鍔

8 实用程序示例

8.4 FX3U-4DA初始化（恢复成出厂设置）的程序
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

9.  故障排除

掛梒笢ㄛ憩嘟梤齬壺﹜堤渣測鎢酕賸佽隴﹝

耀攜講陓瘍羶衄怀堤ㄛ麼氪羶衄怀堤淏腔陓瘍奀ㄛ狟蹈砐醴﹝

·諉盄

·最唗

·堤渣袨怓

9.1   接线的确认 

諉盄ㄛ眕狟砐醴﹝

1.电源

FX3U-4DA剒猁雄萇埭﹝岆瘁淏諉盄﹝

森俋ㄛFX3U-4DA腔24V腑岆瘁謠腑﹝

2.模拟量输出的接线

耀攜講腔怀堤盄ㄛ妏蚚2郋敖邧褊盄﹝森俋ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

→ 关于接线的详细内容，参考3章

9.2   程序的确认 

狟蹈迵最唗衄壽腔砐醴

1.输出模式以及输出数据的确认

BFM #0～#4腔杅擂岆瘁掩淏扢隅賸﹝

2.各种设定的确认

离杅擂ㄗBFM #10～#13ㄘ﹜崝祔杅擂ㄗBFM #14～#17ㄘ﹜奻狟癹硉髡夔扢隅ㄗBFM #38ㄘ﹜桶跡怀堤髡夔腔

START/STOPㄗBFM #80ㄘㄛ涴虳扢隅岆瘁淏﹝

9 故障排除

9.1 接线的确认
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H
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用
事
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9.3   出错状态的确认 

彆FX3U-4DA笢楷汜堤渣ㄛ饒繫婓堤渣袨怓ㄗBFM #29ㄘ笢ㄛ迵楷汜腔堤渣眈勤茼腔弇离ON﹝壽衾堤渣腔勤茼揭离源

楊ㄛ統蕉狟蹈囀﹝

位编号 内容

b0 衄堤渣

b1 O/G堤渣

b2 萇埭祑都

b3 茞璃堤渣

b4 ㄜ

b5 褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅髡夔腔扢隅堤渣

b6 奻狟癹硉髡夔扢隅堤渣

b7 跦擂蛹婥萇郯奧隅腔党淏髡夔腔扢隅堤渣ㄗ躺婓萇揤怀堤奀衄虴ㄘ

b8 桶跡怀堤髡夔腔扢隅堤渣

b9 袨怓赻雄換冞腔扢隅堤渣

b10 講最祛堤

b11 剿盄潰聆ㄗ躺婓萇霜怀堤奀衄虴ㄘ

b12 扢隅曹載腔輦砦袨怓

b13～b15 ㄜ

1.有出错（b0）

1)囀

b1～b11笢砩珨弇峈ON奀ㄛ离ON﹝

2.O/G出错（b1）

1)囀

EEPROM笢腔离﹜崝祔杅擂ㄗBFM #10～#17ㄘ腔扢隅祥謎奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ﹜离眕摯崝祔杅擂ㄗBFM #10～#17ㄘ﹝

3.电源异常（b2）

1)囀

羶衄淏都鼎跤24V萇埭﹝

2)勤茼揭离源楊

諉盄麼氪鼎跤萇揤﹝

4.硬件出错（b3）

1)囀

FX3U-4DA褫夔嘟梤﹝

2)勤茼揭离源楊

訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

5.可编程控制器STOP时的输出设定功能的设定出错（b5）

1)囀

褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤扢隅髡夔腔扢隅硉祥淏奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ眕摯褫晤最諷秶STOP奀腔怀堤杅擂ㄗBFM #32‵#35ㄘ腔扢隅硉﹝

9.3 出错状态的确认

9 故障排除
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA（4通道模拟量输出）

6.上下限值功能的设定出错（b6）

1)囀

奻狟癹硉髡夔腔扢隅硉祥淏奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ眕摯奻狟癹硉髡夔腔狟癹硉ㄗBFM #41～#44ㄘ﹜奻癹硉ㄗBFM #45～#48ㄘ腔扢隅硉﹝

7.根据负载电阻而定的修正功能的设定出错（b7）

1)囀

跦擂蛹婥萇郯奧隅腔党淏髡夔腔扢隅硉祥淏奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ眕摯跪籵耋腔蛹婥萇郯硉ㄗBFM #51～#54ㄘ﹝

8.表格输出功能的设定出错（b8）

1)囀

桶跡怀堤髡夔腔扢隅硉祥淏奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ眕摯桶跡怀堤髡夔腔扢隅硉﹝

9.状态自动传送的设定出错（b9）

1)囀

袨怓赻雄換冞髡夔腔扢隅硉祥淏奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

赻雄換冞腔醴梓杅擂敵湔硌隅郖ㄗBFM #61～#63ㄘ腔扢隅硉﹝

10.量程溢出（b10）

1)囀

耀攜講怀堤婓寞隅硉毓峓俋奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

怀堤耀宒ㄗBFM #0ㄘ腔扢隅硉眕摯怀堤杅擂ㄗBFM #1～#4ㄘ腔硉﹝

11.断线检测（b11）

1)囀

剿盄奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

萇擢岆瘁剿盄﹜岆瘁諉揖祥謎脹﹝

12.设定变更禁止（b12）

1)囀

揭衾扢隅曹載腔輦砦袨怓奀ㄛ离ON﹝

2)勤茼揭离源楊

猁蜊曹扢隅奀ㄛ蔚BFM #19腔囀蜊峈K3030﹝

9.4   FX3U-4DA的初始化以及测试程序 

賸奻扴砐醴ㄛ筍岆祥夔蜊囡奀ㄛ場宎趙FX3U-4DAㄛ婬棒蚚聆彸最唗袨怓﹝

→ 关于FX3U-4DA的初始化程序，参考8.4节

→ 关于测试用程序，参考4章

9 故障排除

9.4 FX3U-4DA的初始化以及测试程序
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FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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FX3U·FX3UC系列 
    用户手册[模拟量控制篇]

FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

        通 知
準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩FX3U-4DA-ADP杻忷巠饜ㄗ4籵耋耀攜講怀堤ㄘ腔寞跡摯諉盄﹜妏蚚源楊輛俴賸佽隴﹝

妏蚚ㄛ堐黍掛抎眕摯眈壽莉腔忒聊ㄛ婓喃煦梪挍寞跡腔枑狟淏妏蚚﹝

森俋ㄛ蔚掛忒聊冞蝠善郔笝蚚誧忒笢﹝

掛抎祥悵痐馱珛垀衄眕摯坳瞳腔妗囥ㄛ珩祥創霾妗囥﹝

森俋ㄛ勤衾秪妏蚚掛抎笢暮婥腔囀奧竘楷腔馱珛垀衄奻腔絊嗣恀枙ㄛ掛鼠侗衙祥蛹孮﹝

     2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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1 概要

1.  概要

掛梒憩FX3U-4DA-ADPㄗ眕狟潠備4DA-ADPㄘ腔衙猁輛俴賸佽隴﹝

1.1   功能概要 

FX3U-4DA-ADP蟀諉婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶奻ㄛ岆怀堤4籵耋腔萇揤/萇霜杅擂腔耀攜講杻忷巠饜﹝

1)郔嗣褫眕蟀諉4怢4DA-ADP﹝

ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜﹝ㄘ

2)跪籵耋笢褫眕萇揤怀堤﹜萇霜怀堤﹝

3)跪籵耋腔D/A蛌遙硉掩赻雄迡FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔杻忷杅擂敵湔笢﹝

蟀諉怢杅

…… 諉盄統蕉3梒

…… 褫眕蟀諉腔褫晤最諷秶腔
儂倰ㄛ統蕉1.3誹

猁萸摯統蕉梒誹

……

杻忷啋璃 …… 杻忷啋璃腔砆牉囀ㄛ
統蕉4梒

價掛最唗統蕉4.8誹

耀攜講杅擂

蟀諉怢杅ㄛ統蕉蚚誧忒聊[茞璃]腔炵苀凳傖ㄛ輛俴炵苀淕极腔恁隅﹝

換冞源砃

郔嗣4怢
ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜ㄘ

菴1怢 M/D8260‵M/D8269

M/D8270‵M/D8279

M/D8280‵M/D8289

M/D8290‵M/D8299

菴2怢

菴3怢

菴4怢

++

髡夔孺桯啣

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

曹脹

菴4怢 菴3怢 菴2怢 菴1怢

囀

怀堤耀宒遙
怀堤扢隅杅擂

堤渣袨怓

炵苀

1.1 功能概要



E-2

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

1 概要

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚4DA-ADPㄛ善硒俴耀攜講怀堤峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

寞跡
﹞馱釬遠噫
﹞俶夔寞跡
﹞怀堤杻俶

寞跡腔

統蕉 菴2梒

炵苀凳傖睿恁寁

諉盄釬珛

統蕉 菴3梒

FX3U-4DA-ADP

炵苀凳傖
ㄗ統蕉耀攜講諷秶籵蚚珜醱ㄘ
﹞扢掘腔恁寁

諉盄
﹞萇埭腔諉盄
﹞耀攜講怀堤腔諉盄

炵苀腔衙猁
﹞褫晤最諷秶勤茼唳掛
﹞晤最馱撿勤茼唳掛

衙猁

統蕉 菴1梒

最唗晤迡

統蕉 菴4梒

最唗腔晤迡
﹞杻忷啋璃腔砆牉囀
﹞價掛最唗尨瞰

怀堤杻俶腔曹載

統蕉 菴5梒

怀堤杻俶腔曹載源楊
﹞隅釴梓硌鍔腔妏蚚源楊

堤渣袨怓腔陓洘麼氪怀堤腔耀攜講硉笢衄祑都奀ㄛ
統蕉嘟梤齬壺﹝ㄗ統蕉6梒ㄘ

統蕉 籵蚚珜

1.2 运行前的概要步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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1 概要

1.3   连接的可编程控制器和对应版本 

4DA-ADP勤茼眕狟褫晤最諷秶﹝

对应的可编程控制器 对应版本 制造年月日

FX3U褫晤最諷秶 Ver.2.20～ 2005爛5堎眕綴汜莉腔莉ㄗ場ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.20～ 2004爛4堎眕綴汜莉腔莉

1.版本的确认方法

褫眕籵徹潼諷杻忷杅擂敵湔D8001懂褫晤最諷秶腔唳掛﹝

2.制造编号的阅读方法

籵徹莉淏醱衵耜梓奻腔※SERIAL§笢暮婥腔奪燴晤瘍ㄛ褫眕眭耋莉腔秶婖爛堎﹝

1.4   编程工具的对应版本 

婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶笢晤迡4DA-ADP腔最唗奀ㄛ妏蚚眕狟唳掛腔璃﹝

软件 对应版本 备注

GX Developer

SW↓D5C-GPPW-J﹜SW↓D5C-GPPW-E
SW8  P唳～ㄗVer.8.13Pㄘ 婓儂倰恁寁笢ㄛ恁寁FX3UC﹝

婓帤勤茼腔唳掛笢ㄛ祥夔晤迡最唗﹝

D8001

PLC倰瘍眕
摯唳掛

2 4 1 0 0

唳掛陓洘ㄗ瞰ㄩVer.1.00ㄘ

PLC倰瘍ㄗ瞰ㄩ24=FX2N, FX3U, FX2NC, FX3UC炵蹈ㄘ

衵耜醱

5 5 0 0 0

奪燴晤瘍

爛ㄗ瞰ㄩ2005爛ㄘ昹盪腔藺弇

1

堎ㄗ瞰ㄩ5堎ㄘ1‵9=1‵9堎ㄛX=10堎ㄛY=11堎ㄛZ=12堎

瞰ㄩFX3U-48MR/ESㄗ秶婖晤瘍ㄩ550001ㄘ

MITSUBISHI
MODEL

100-240VAC50/60Hz40W

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

OUT:30VDC/240VAC2A(COS扳=1)

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADE INJAPAN

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚4DA-ADPㄛ善硒俴耀攜講怀堤峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

1.3 连接的可编程控制器和对应版本
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

2.  规格

掛梒憩4DA-ADP腔珨啜/萇埭/俶夔寞跡輛俴佽隴

2.1   一般规格 
 

项目 规格

遠噫恲僅 0～55⊥＃＃ 馱釬奀  -25～75⊥＃＃ 悵湔奀

眈勤坁僅 5～95ㄔRHㄗ拸賦繞ㄘ＃＃ 馱釬奀

騵淥雄

郩桽JIS C 60068-2-6

薹(Hz) 樓厒僅(m/s2) 等淥盟(mm)

X, Y, Z源砃跪10棒

ㄗ磁數跪80煦笘ㄘ

DIN絳寢假蚾奀
10～57 ㄜ 0.035

57～150 4.9 ㄜ

眻諉假蚾奀↗1
10～57 ㄜ 0.075

57～150 9.8 ㄜ

騵喳僻 郩桽JIS C 60068-2-27ㄗ147m/s2ㄛ釬蚚奀潔11msㄛ蚚淏玾圉疏闕喳ㄛX, Y, Z源砃跪3棒ㄘ

騵婑秞 妏蚚婑秞萇揤1,000Vp-p 婑秞盟僅1米S 奻汔朓1ns 笚30‵100Hz腔婑秞耀攜

騵萇揤 AC500V 1煦笘 郩桽JEM-1021

垀衄傷赽迵諉華傷赽潔橈埽萇郯 妏蚚DC500V欳韁桶 5M次眕奻

諉華 D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ<祥褫眕睿萇炵苀僕肮諉華>↗2

妏蚚遠噫 拸葛妠俶﹜褫俶极˙絳萇俶鳥除ㄗ閡鳥ㄘ祥旆笭

妏蚚詢僅 郩桽JIS B3502﹜IEC61131-2ㄗ2000m眕狟ㄘ↗3

↗1. 蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ祥夔眻諉假蚾﹝

↗2. 

→ 关于接地的详细情况，参考3.5节

↗3. 婓樓揤善湮揤眕奻腔遠噫笢祥褫眕妏蚚﹝褫夔頗嘟梤﹝

2.2   电源规格 

项目 规格

D/A蛌遙隙繚

雄萇埭

DC24V +20ㄔ -15ㄔ 150mA

ㄗ剒猁婓傷赽齬奻蟀諉DC24V萇埭鼎萇ㄘ

諉諳

雄萇埭

DC5V 15mA

ㄗ蚕FX價掛等啋囀窒鼎萇ㄛ秪森祥剒猁袧掘萇埭ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

2 规格

2.1 一般规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

2.3   性能规格 

项目
规格

电压输出 电流输出

耀攜講怀堤毓峓
DC 0V～10V

ㄗ俋窒蛹婥 5k～1M次ㄘ

DC 4mA～20mA

ㄗ俋窒蛹婥500次眕狟ㄘ

杅趼講怀 12弇媼輛秶

煦望薹 2.5mV(10V/4000) 10米A(16mA/1600)

軘磁儕僅

·遠噫恲僅25⊥㊣5⊥奀

渀勤雛講最10Vㄛ㊣0.5%(㊣50mV)

·遠噫恲僅0⊥～55⊥奀

渀勤雛講最10Vㄛ㊣1.0%(㊣100mV)俋窒蛹婥萇郯

ㄗRsㄘ祥雛5k次奀ㄛ崝樓狟醱腔數呾窒煦﹝

ㄗ藩1ㄔ崝樓100mVㄘ

·遠噫恲僅25⊥㊣5⊥奀

渀勤雛講最16mAㄛ㊣0.5%(㊣80米A)

·遠噫恲僅0⊥‵55⊥奀

渀勤雛講最16mAㄛ㊣1.0%(㊣160米A)

D/A蛌遙奀潔
200米sㄗ藩跺堍呾笚載陔杅擂ㄘ

→ 关于数据的更新，参考2.4节

怀杻俶

橈埽源宒

·耀攜講怀堤窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·雄萇埭睿耀攜講怀堤窒煦眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

怀怀堤梩蚚萸杅 0萸(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸壽)

Rs+47

47×100
-0.9(%)

0

10V

4000 埮4080
杅趼講怀

耀
攜
講
怀
堤

0 4000

20mA

杅趼講怀

耀
攜
講
怀
堤

4mA

埮4080

Rs+47

47×100
-0.9(%)

0

10V

4000 埮4080
杅趼講怀

耀
攜
講
怀
堤

0 4000

20mA

杅趼講怀

耀
攜
講
怀
堤

4mA

埮4080

2 规格

2.3 性能规格



E-6

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

2.4   D/A转换时间的详细内容 

壽衾D/A蛌遙奀潔腔砆牉囀ㄛ酕賸佽隴﹝

1.D/A转换及特殊数据寄存器的更新时序

褫晤最諷秶腔藩跺堍呾笚飲硒俴D/A蛌遙﹝

褫晤最諷秶婓END硌鍔奀ㄛ迡杻忷杅擂敵湔笢腔怀堤扢隅杅擂硉ㄛ硒俴D/A蛌遙ㄛ載陔耀攜講怀堤硉﹝

2.可编程控制器STOP中的D/A转换

籵徹杻忷啋璃妏怀堤悵厥賤壺腔扢隅拸虴奀ㄛ怀堤离硉﹝

怀堤悵厥賤壺腔扢隅衄虴奀ㄛ悵厥RUN→STOP奀腔怀堤﹝

筍岆ㄛ奻萇綴ㄛ善場棒RUN峈砦ㄛ怀堤离硉﹝

3.连接多台模拟量特殊适配器时

婓END硌鍔笢ㄛ硒俴蟀諉怢杅ㄗ菴1怢→菴2怢＃菴4怢腔佼唗ㄘ窒煦腔D/A蛌遙甜怀堤﹝

4.D/A转换速度（数据的更新时间）

跦擂怀堤扢隅杅趼硉ㄛ婓END硌鍔笢200米s囀硒俴4跺籵耋杅擂腔D/A蛌遙ㄛ甜怀堤耀攜講﹝

END硌鍔硒俴奀潔崝樓200米s℅蟀諉怢杅腔奀潔﹝

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶
FX3U-4DA-ADP

菴1怢
FX3U-4DA-ADP

菴n怢

D/A蛌遙
200米s
/4籵耋

D/A蛌遙
200米s
/4籵耋

杅趼硉迡

D/A蛌遙羲宎硌鍔

END硌鍔

佼諷
最唗

杅趼硉迡

D/A蛌遙羲宎硌鍔

2 规格

2.4 D/A转换时间的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项3.  接线

掛梒笢ㄛ憩4DA-ADP腔諉盄輛俴佽隴﹝

硒俴諉盄釬珛奀ㄛ郩忐狟蹈諉盄奀腔蛁砩岈砐﹝

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴婬輛俴﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜莉囷輓﹝

·偌桽掛忒聊腔暮婥ㄛ蔚DC萇埭腔諉盄蟀諉善蚳蚚傷赽奻﹝

彆蔚AC萇埭諉善眻霜腔怀傷赽麼氪DC萇埭腔傷赽奻ㄛ頗尥輓褫晤最諷秶﹝

·昦勤諾傷赽輛俴俋窒諉盄﹝

瘁寀衄褫夔囷輓莉﹝

·勤價掛等啋腔諉華傷赽輛俴D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ﹝

筍岆祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝ 

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昦賃煨藺麼氪萇盄邾裁褫晤最諷秶腔籵瑞諳囀﹝

·蚕衾婑秞腔荌砒ㄛ衄褫夔頗絳祡褫晤最諷秶昫雄釬﹝秪森郩悜眕狟砐醴﹝

ㄜ 昦蔚萇埭盄麼氪耀攜講怀怀堤盄睿翋隙繚盄麼氪詢揤萇盄﹜蛹婥盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

瘁寀眢忳善婑秞眕摯萇覜喳僻腔荌砒﹝

燭羲100mm眕奻票盄﹝

ㄜ 昢斛蔚耀攜講怀怀堤盄腔敖脯婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

森俋ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·勤韁宒傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ袧郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡樓馱9mm﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.22～0.25N·m﹝

ㄜ 褊盄腔藺傷昦繞堤※盄剕§﹝

ㄜ 昦勤萇盄腔藺傷奻柈﹝

ㄜ 昦蟀諉寞隅喜渡眕俋腔萇盄ㄛ蟀諉腔萇盄腔郋盄杅珩祥猁閉徹寞隅杅講﹝

ㄜ 嘐隅萇盄奀ㄛ祥猁勤傷赽齬麼氪萇盄腔蟀諉窒煦眻諉囥薯﹝

危险 

注意

接线时的注意事项 

接线时的注意事项 

3 接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

3.1   端子排列 

4DA-ADP腔傷赽齬蹈狟垀尨﹝

3 接线

3.1 端子排列

24
+

24
-

VI
+

I1
+

C
OM

1
V

2+
I2

+
C

OM
2

V
3+

I3
+

C
OM

3
V

4+
I4

+
C

OM
4

信号名称 用途

24ㄚ
  俋窒萇埭

24ㄜ

  諉華傷赽

V1ㄚ

  籵耋1 耀攜講怀I1ㄚ

COM1

V2ㄚ

  籵耋2 耀攜講怀I2ㄚ

COM2

V3ㄚ

  籵耋3 耀攜講怀I3ㄚ

COM3

V4ㄚ

  籵耋4 耀攜講怀I4ㄚ

COM4



E-9

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.2   使用的电缆和端子紧固扭矩 

迵勤砓扢掘蟀諉奀ㄛ妏蚚絳极喜渡峈AWG22-20腔萇盄﹝

褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉˙等盄腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉﹝

1.电线

巠蚚腔萇盄眕摯踡嘐聾撻

电线尺寸（绞线/单线） 紧固扭矩 末端

萇盄1跦 0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

0.22～0.25N·m

·褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉

·等盄腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉萇盄2跦 0.3mm2ㄗAWG22ㄘ

湍橈埽杶奪

腔翐袨傷赽

0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

ㄗ統蕉狟蹈翐袨傷赽俋倛芞ㄘ

·湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽ㄗ芢熱ㄘ

AI 0.5-8WH

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

·穩諉馱撿

CRIMPFOX UD6

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

2.电线的末端处理

萇盄腔藺傷揭燴ㄛ褫眕憩桽埻欴揭燴褊盄麼氪等盄ㄛ珩褫眕妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽﹝

·桽埻欴揭燴褊盄﹜等盄奀

ㄜ 瓔盄奀ㄛ祥猁褊盄腔藺傷衄※盄剕§堤懂﹝

ㄜ 萇盄腔藺傷昦奻柈﹝

·妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽奀

秪萇盄腔俋綠僅祥肮ㄛ橈埽杶奪杶奀褫夔頗掀誕嬪麵ㄛ秪森統蕉俋倛芞ㄛ

恁寁萇盄﹝

制造商 型号名称 铆接工具

Phoenix·Contact鼠侗 AI 0.5-8WH CRIMPFOX UD6

3.工具

·禳踡蹟佪奀ㄛ妏蚚庈部奻种忮腔苤倰蹟佪絮ㄛ衵芞垀尨ㄛ絮芛祥頗曹遵ㄛ

倛袨捩眻腔蹟佪絮

制造商 型号名称

Phoenix·Contact鼠侗 SZS 0.4℅2.5

9mm

萇盄腔藺傷揭燴

8mm

諉芛窒煦

14mm2.6mm

橈埽杶奪

0.4mm 2.5mm

絮芛岆
捩眻腔
蹟佪絮

3 接线

3.2 使用的电缆和端子紧固扭矩
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

DC24V D濬諉華

傷赽齬

4DA-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

15V

24+24-

1. 妏蚚俋窒萇埭奀

D濬諉華

傷赽齬

4DA-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

15V

24+24- 24V0V

2. 妏蚚褫晤最諷秶腔DC24V萇埭奀

DC24V
D濬諉華

傷赽齬

4DA-ADP

蟯綻窪

FX3UC褫晤最諷秶
[價掛等啋]

萇埭諉芛

24+24- 24+24- 24+24-

萇埭
諉芛

萇埭輻
諉諉芛

綻窪

FX2NC褫晤最諷秶
[怀孺桯耀輸]

+15V

24+24-

3.3   电源接线 

4DA-ADP腔萇埭ㄗDC24Vㄘ蚕傷赽齬腔「24+」﹜「24-」鼎跤﹝

3.3.1  连接在FX3U可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻

3.3.2  连接在FX3UC可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·DC24V萇埭腔怀ㄛ昢斛迵FX3UC褫晤最諷秶腔萇埭妏蚚肮珨萇埭﹝

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻﹝

3 接线

3.3 电源接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.4    模拟量输出接线 

耀攜講怀堤婓藩跺chㄗ籵耋ㄘ笢飲褫眕妏蚚萇揤怀堤﹜萇霜怀堤﹝

↗1. 耀攜講腔怀堤盄妏蚚2郋腔敖邧褊萇擢ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

3.5   接地 

妗囥狟蹈砐醴ㄛ輛俴諉華﹝

·妗囥D濬諉華﹝ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ

·鴃講輛俴蚳蚚諉華﹝

祥夔輛俴蚳蚚諉華奀ㄛ輛俴狟芞腔※僕蚚諉華§﹝

  → 详细内容参考各系列的硬件手册

·妏蚚AWG22‵20ㄗ0.3～0.5mm2ㄘ腔諉華盄﹝

·諉華萸鴃褫夔蕞輪蜆褫晤最諷秶ㄛ鴃講妏諉華盄腔擒燭傻﹝

ch↓

4DA-ADP

V↓+﹜I↓+﹜ch↓腔↓笢怀籵耋瘍﹝

傷赽齬

I↓+
COM↓

V↓+

I↓+
COM↓

V↓+

D濬諉華

24+
24-

DC24V

ch↓↗1

↗1

萇揤怀堤奀

萇霜怀堤奀

俋窒萇埭腔諉盄 +15V

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

3.3   电源接线 

4DA-ADP腔萇埭ㄗDC24Vㄘ蚕傷赽齬腔「24+」﹜「24-」鼎跤﹝

3.3.1  连接在FX3U可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻

3.3.2  连接在FX3UC可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·DC24V萇埭腔怀ㄛ昢斛迵FX3UC褫晤最諷秶腔萇埭妏蚚肮珨萇埭﹝

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻﹝

3 接线

3.4 模拟量输出接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

4.  程序编写

峈賸妏蚚4DA-ADP怀堤耀攜講杅擂奧晤迡最唗ㄛ掛梒笢ㄛ憩森最唗腔晤迡源楊酕賸佽隴﹝

4.1   D/A转换数据的写入概要 

1)怀腔杅趼硉掩蛌遙傖耀攜講硉ㄛ甜怀堤﹝

2)籵徹砃杻忷啋璃迡杅硉ㄛ褫眕扢隅怀堤悵厥﹝

3)甡桽植價掛等啋羲宎腔蟀諉佼唗ㄛ煦饜杻忷啋璃ㄛ藩怢煦饜杻忷落翑樟萇﹜杻忷杅擂敵湔跪10跺﹝

 → 特殊软元件的分配，参考4.2节

·植郔蕞輪價掛等啋揭羲宎甡棒杅菴1怢﹜菴2怢＃﹝筍岆ㄛ詢厒怀怀堤杻忷巠饜眕摯籵陓杻忷巠饜祥婦漪婓囀﹝

佼諷
最唗

杻忷啋璃

D/A

D/A

D/A

D/A

籵陓杻忷
巠饜

FX3U-4DA
-ADP

FX3U-4DA
-ADP

FX3U-4DA
-ADP

FX3U-4DA
-ADP FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

菴1怢菴2怢菴3怢菴4怢

詢厒怀怀
堤杻忷巠饜

杻忷落翑樟萇
M8280‵M8289
杻忷杅擂敵湔
D8280‵D8289

杻忷落翑樟萇
M8270‵M8279
杻忷杅擂敵湔
D8270‵D8279

杻忷落翑樟萇
M8260‵M8269
杻忷杅擂敵湔
D8260‵D8269

杻忷落翑樟萇
M8290‵M8299
杻忷杅擂敵湔
D8290‵D8299

4 程序编写

4.1 D/A转换数据的写入概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
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3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.2   特殊软元件一览 

蟀諉4DA-ADP奀ㄛ杻忷啋璃腔煦饜狟垀尨﹝

 Rㄩ黍堤     Wㄩ迡

特殊软

元件

软元件编号
内容 属性 参考

第1台 第2台 第3台 第4台

杻忷落翑

樟萇

M8260 M8270 M8280 M8290 籵耋1怀堤耀宒遙 R/W

4.3誹
M8261 M8271 M8281 M8291 籵耋2怀堤耀宒遙 R/W

M8262 M8272 M8282 M8292 籵耋3怀堤耀宒遙 R/W

M8263 M8273 M8283 M8293 籵耋4怀堤耀宒遙 R/W

M8264 M8274 M8284 M8294 籵耋1怀堤悵厥賤壺扢隅 R/W

4.4誹
M8265 M8275 M8285 M8295 籵耋2怀堤悵厥賤壺扢隅 R/W

M8266 M8276 M8286 M8296 籵耋3怀堤悵厥賤壺扢隅 R/W

M8267 M8277 M8287 M8297 籵耋4怀堤悵厥賤壺扢隅 R/W

M8268～

M8269

M8278～

M8279

M8288～

M8289

M8298～

M8299
帤妏蚚ㄗ祥猁妏蚚ㄘ ㄜ ㄜ

杻忷杅擂

敵湔

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1怀堤杅擂扢隅 R/W

4.5誹
D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2怀堤杅擂扢隅 R/W

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3怀堤杅擂扢隅 R/W

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4怀堤杅擂扢隅 R/W

D8264～

D8267

D8274～

D8277

D8284～

D8287

D8294～

D8297
帤妏蚚ㄗ祥猁妏蚚ㄘ ㄜ ㄜ

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓 R/W 4.6誹

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢=2 R 4.7誹

4.3   输出模式的切换 

籵徹蔚杻忷落翑樟萇离峈ON/OFFㄛ褫眕扢隅4DA-ADP峈萇霜怀堤/萇揤怀堤﹝

怀堤耀宒遙笢妏蚚腔杻忷落翑樟萇狟垀尨﹝

特殊辅助继电器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

M8260 M8270 M8280 M8290 籵耋1怀堤耀宒遙

OFFㄩ萇揤怀堤

ONㄩ萇霜怀堤

M8261 M8271 M8281 M8291 籵耋2怀堤耀宒遙

M8262 M8272 M8282 M8292 籵耋3怀堤耀宒遙

M8263 M8273 M8283 M8293 籵耋4怀堤耀宒遙

1.程序示例

蚚佼諷最唗勤跪籵耋扢隅怀堤耀宒腔遙﹝

1ㄘ菴1怢腔籵耋1扢隅峈萇揤怀堤

M8001
M8260

珨眻OFF

2ㄘ菴1怢腔籵耋2扢隅峈萇霜怀堤

M8000
M8261

珨眻ON

4 程序编写

4.2 特殊软元件一览



E-14

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

4.4   输出保持解除设定 

数据的处理：10进制（K）

褫眕恁寁婓褫晤最諷秶RUN→STOP奀ㄛ岆悵厥耀攜講怀堤硉ㄛ麼氪怀堤离硉ㄗ萇揤怀堤耀宒ㄩ0V/萇霜怀堤耀

宒ㄩ4mAㄘ﹝

怀堤悵厥賤壺扢隅笢妏蚚腔落翑樟萇狟桶垀尨﹝

特殊辅助继电器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

M8264 M8274 M8284 M8294 籵耋1怀堤悵厥賤壺扢隅 OFFㄩ褫晤最諷秶RUN→STOP奀ㄛ

悵厥眳腔耀攜講怀堤﹝

ONㄩ褫晤最諷秶STOP奀ㄛ怀堤

离硉﹝

M8265 M8275 M8285 M8295 籵耋2怀堤悵厥賤壺扢隅

M8266 M8276 M8286 M8296 籵耋3怀堤悵厥賤壺扢隅

M8267 M8277 M8287 M8297 籵耋4怀堤悵厥賤壺扢隅

1.程序示例

蚚佼諷最唗勤跪籵耋扢隅怀堤悵厥賤壺﹝

4.5   输出设定数据 

数据的处理：10进制（K）

4DA-ADP蔚怀堤扢隅杅擂笢扢隅腔杅趼硉輛俴D/A蛌遙ㄛ甜怀堤耀攜講硉﹝

怀堤扢隅杅擂笢妏蚚腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容 

第1台 第2台 第3台 第4台

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1怀堤扢隅杅擂

D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2怀堤扢隅杅擂

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3怀堤扢隅杅擂

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4怀堤扢隅杅擂

1.程序示例

蚚儂賜醱麼氪佼諷最唗ㄛ砃D100﹜D101怀硌隅峈耀攜講怀堤腔杅趼硉﹝

1ㄘ菴1怢腔籵耋1扢隅峈怀堤悵厥

M8001
M8264

珨眻OFF

2ㄘ菴1怢腔籵耋2扢隅峈怀堤悵厥賤壺

M8000
M8265

珨眻ON

M8000

珨眻ON

FNC 12
MOV

D100 D8260

FNC 12
MOV

D101 D8261

蚚D100笢悵湔腔杅趼硉ㄛ輛俴
菴1怢腔籵耋1腔D/A蛌遙﹝

蚚D101笢悵湔腔杅趼硉ㄛ輛俴
菴1怢腔籵耋2腔D/A蛌遙﹝

4 程序编写

4.4 输出保持解除设定

1ㄘ菴1怢腔籵耋1扢隅峈怀堤悵厥

M8001
M8264

珨眻OFF

2ㄘ菴1怢腔籵耋2扢隅峈怀堤悵厥賤壺

M8000
M8265

珨眻ON

M8000

珨眻ON

FNC 12
MOV

D100 D8260

FNC 12
MOV

D101 D8261

蚚D100笢悵湔腔杅趼硉ㄛ輛俴
菴1怢腔籵耋1腔D/A蛌遙﹝

蚚D101笢悵湔腔杅趼硉ㄛ輛俴
菴1怢腔籵耋2腔D/A蛌遙﹝
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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4.6   出错状态 

1.设定内容

4DA-ADP笢楷汜堤渣奀ㄛ婓堤渣袨怓笢悵湔楷汜堤渣腔袨怓﹝

悵湔堤渣袨怓腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓

籵徹堤渣袨怓跪弇腔ON/OFF袨怓ㄛ褫眕楷汜腔堤渣囀﹝跪弇腔煦饜狟桶垀尨﹝砑猁堤渣奀ㄛ晤迡最唗﹝

位 内容

b0 籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b1 籵耋2怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b2 籵耋3怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b3 籵耋4怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b4 EEPROM堤渣

b5～b15 帤妏蚚

2.程序示例

4.7   机型代码 

初始值：K2

数值的处理：10进制(K)

1.设定内容

蟀諉4DA-ADP奀ㄛ儂倰測鎢※2§掩悵湔婓杻忷杅擂敵湔笢﹝

悵湔腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

第1台 第2台 第3台 第4台 内容

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢

婓岆瘁蟀諉賸4DA-ADP奀ㄛ妏蚚奻扴杻忷杅擂敵湔﹝

2.程序示例

Y000
D8268.0

Y001
D8268.1

Y002
D8268.2

Y003
D8268.3

Y004
D8268.4

菴1怢腔籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔EEPROM堤渣

FNC 224
LD=

D8269 K2 菴1怢腔儂倰測鎢Y007

4 程序编写

4.6 出错状态
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

4.8   基本程序示例 

晤迡耀攜講蛌遙ㄗD/Aㄘ杅擂怀堤腔價掛最唗瞰赽﹝

狟醱腔最唗岆扢隅菴1怢腔籵耋1峈萇揤怀堤﹜籵耋2峈萇霜怀堤ㄛ甜蔚D/A蛌遙怀堤腔杅趼硉煦梗扢隅峈D100﹜D101﹝

蚚儂賜醱麼氪佼諷最唗ㄛ砃D100﹜D101怀耀攜講怀堤腔硌隅杅趼硉﹝

M8001
M8260

M8000
M8261

扢隅籵耋1峈萇揤ㄗ0‵10Vㄘ

扢隅籵耋2峈萇霜ㄗ4‵20mAㄘ

M8000
FNC 12

MOV
D100 D8260

FNC 12
MOV

D101 D8261

蚚D100笢悵湔腔杅趼硉ㄛ
輛俴籵耋1腔D/A蛌遙﹝

蚚D101笢悵湔腔杅趼硉ㄛ
輛俴籵耋2腔D/A蛌遙﹝

M8264 扢隅籵耋1怀堤悵厥

M8265 扢隅籵耋2怀堤悵厥賤壺

4 程序编写

4.8 基本程序示例
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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项5. 输出特性的变更

妏蚚FX3U﹜FX3UC腔隅釴梓硌鍔ㄗSCL/FNC 259ㄘㄛ褫眕蜊曹怀堤杻俶﹝

→ 定坐标指令的详细内容，参考FX3U·FX3UC系列

编程手册[基本·应用指令说明书]

5.1   电压输出特性变更示例 

蔚1V‵5Vㄗ400‵2000ㄘ腔耀攜講怀堤ㄛ曹載峈0‵1000毓峓囀腔杅趼硉ㄛ眕森峈瞰佽隴﹝

1.输出特性

2.程序示例

籵徹狟醱腔最唗ㄛ蜊曹菴1怢怀堤杅擂腔杅趼硉﹝

3.编程时的注意事项

·GX Developer Ver.8.13P眕綴腔璃盓厥隅釴梓硌鍔ㄗSCL/FNC 259ㄘ﹝

·D/A蛌遙笢硌隅腔杅趼硉ㄛ婓隅釴梓硌鍔ㄗSCL/FNC 259ㄘ扢隅腔桶跡杅擂毓峓俋奀ㄛFX褫晤最諷秶楷汜堍呾堤

渣﹝ㄗ堤渣測鎢ㄩK6706ㄘ

0 10000

妗
暱

奻
D

/A
蛌

遙
硌

隅
腔

杅
趼

硉

2000
(5V)

400
(1V)

洷咡硌隅腔杅趼硉

萇揤怀堤杻俶ㄗ莉寞跡ㄘ 洷咡曹載腔杅趼硉杻俶

X粣

Y粣

0 4000

10V

耀
攜

講
怀

堤

杅趼講怀
400 2000

5V

1V

M8001
M8260 扢隅籵耋1峈萇揤ㄗ0‵10Vㄘ

M8002
FNC 12

MOV
K2 D50

FNC 12
MOV

K0 D51

FNC 12
MOV

K400 D52

FNC 12
MOV

K10000 D53

FNC 12
MOV

K2000 D54

FNC 259
SCL

D100 D50 D8260
M8000

隅釴梓硌鍔蚚腔桶跡杅擂腔扢隅最唗

籵徹隅釴梓硌鍔ㄛ蔚堍呾賦彆悵湔善D8260笢

M8264 扢隅籵耋1怀堤悵厥

砐醴
萸杅

萸
X釴梓

Y釴梓

笝萸
X釴梓

Y釴梓

囀
扢隅萸杅
洷咡硌隅腔釬峈X釴梓
萸腔杅趼硉
D/A蛌遙杅趼硉腔萸
杅擂

硉

D50

D51

400 D52

洷咡硌隅腔釬峈X釴梓
笝萸腔杅趼硉
D/A蛌遙杅趼硉腔笝萸
杅擂

10000 D53

2000 D54

啋璃

4.8   基本程序示例 

晤迡耀攜講蛌遙ㄗD/Aㄘ杅擂怀堤腔價掛最唗瞰赽﹝

狟醱腔最唗岆扢隅菴1怢腔籵耋1峈萇揤怀堤﹜籵耋2峈萇霜怀堤ㄛ甜蔚D/A蛌遙怀堤腔杅趼硉煦梗扢隅峈D100﹜D101﹝

蚚儂賜醱麼氪佼諷最唗ㄛ砃D100﹜D101怀耀攜講怀堤腔硌隅杅趼硉﹝

5 输出特性的变更

5.1 电压输出特性变更示例
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

6. 故障排除

掛梒笢ㄛ憩嘟梤齬壺﹜堤渣袨怓酕賸佽隴﹝

耀攜講硉羶衄掩怀堤ㄛ麼氪羶衄怀堤淏腔耀攜講硉奀ㄛ狟蹈砐醴﹝

·褫晤最諷秶腔唳掛

·諉盄

·杻忷啋璃

·最唗

·堤渣袨怓

6.1   可编程控制器的版本确认 

·FX3U炵蹈植場ㄗVer.2.20ㄘ羲宎勤茼﹝

·FX3UC-32MT-LT岆瘁岆Ver1.20眕綴腔莉﹝

→ 关于版本的确认方法，参考1.3节

6.2   接线的确认 

諉盄ㄛ眕狟砐醴﹝

1.电源

4DA-ADP剒猁雄萇埭﹝岆瘁淏諉盄﹝

森俋ㄛ4DA-ADP腔POWER腑岆瘁謠腑﹝

2.模拟量输出的接线

耀攜講腔怀堤盄ㄛ妏蚚2郋腔湍敖邧褊萇擢﹝森俋ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

→ 关于接线的详细内容，参考3章

6.3   特殊软元件的确认 

4DA-ADP笢妏蚚腔杻忷啋璃岆瘁掩淏妏蚚﹝

1.输出模式的切换

怀堤耀宒遙蚚腔杻忷啋璃岆瘁掩淏扢隅﹝

妏蚚萇揤怀堤奀ㄛ扢隅峈OFF˙妏蚚萇霜怀堤奀ㄛ扢隅峈ON﹝

2.输出设定数据

妏蚚腔籵耋腔杻忷啋璃岆瘁掩淏恁寁﹝

跦擂蟀諉腔弇离﹜籵耋腔祥肮ㄛ妏蚚腔杻忷啋璃珩祥肮﹝

3.出错状态

4DA-ADP笢岆瘁楷汜堤渣﹝

楷汜堤渣奀ㄛ堤渣囀ㄛ甜諉盄﹜最唗﹝

→ 关于特殊软元件的详细内容，参考4章

 

6 故障排除

6.1 可编程控制器的版本确认
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）
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A通
用
事
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6.4   程序的确认 

狟蹈迵最唗衄壽腔砐醴﹝

1.设定指定数字值的软元件

坳最唗笢羶衄勤悵湔硌隅杅趼硉腔啋璃迡杅硉﹝

6.5   出错状态的确认 

彆4DA-ADP笢楷汜堤渣ㄛ饒繫婓堤渣袨怓笢ㄛ迵楷汜腔堤渣眈勤茼腔弇离ON﹝

位 内容

b0 籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b1 籵耋2怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b2 籵耋3怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b3 籵耋4怀堤杅擂扢隅硉堤渣

b4 EEPROM堤渣

b5～b15 帤妏蚚

壽衾堤渣腔勤茼揭离源楊ㄛ統蕉狟醱腔囀﹝

1.输出数据设定值出错（b0～b3）

1)囀

硌隅腔杅趼硉峈閉堤賸寞跡毓峓腔杅硉﹝

羶衄淏硒俴耀攜講怀堤﹝

2)勤茼揭离源楊

硌隅腔杅趼硉岆瘁婓寞跡毓峓囀﹝

2.EEPROM出错（b4）

1)囀

EEPROM笢扢隅腔﹜馱釦堤釦奀腔覃淕杅擂腔黍堤堤渣ㄛ麼氪囷輓賸﹝

2)勤茼揭离源楊

訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

6 故障排除

6.4 程序的确认



E-20

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4DA-ADP（4通道模拟量输出）

备注

6 故障排除

6.5 出错状态的确认



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 
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FX3U·FX3UC系列 
    用户手册[模拟量控制篇]

FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入）

        通 知
準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩FX3U-4AD-PT-ADP杻忷巠饜ㄗ4籵耋痊萇郯怀ㄘ腔寞跡摯諉盄﹜妏蚚源楊輛俴賸佽隴﹝

妏蚚ㄛ堐黍掛抎眕摯眈壽莉腔忒聊ㄛ婓喃煦梪挍寞跡腔枑狟淏妏蚚﹝

森俋ㄛ蔚掛忒聊冞蝠善郔笝蚚誧忒笢﹝

掛抎祥悵痐馱珛垀衄眕摯坳瞳腔妗囥ㄛ珩祥創霾妗囥﹝

森俋ㄛ勤衾秪妏蚚掛抎笢暮婥腔囀奧竘楷腔馱珛垀衄奻腔絊嗣恀枙ㄛ掛鼠侗衙祥蛹孮﹝

     2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 



F-1

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 
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3
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3
U
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3
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       -ADP
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1 概要

1.  概要

掛梒憩FX3U-4AD-PT-ADPㄗ眕狟潠備PT-ADPㄘ腔衙猁輛俴賸佽隴﹝

1.1   功能概要 
 

FX3U-4AD-PT-ADP蟀諉婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶奻ㄛ岆鳳4籵耋腔痊萇郯恲僅腔耀攜講杻忷巠饜﹝

1)郔嗣褫眕蟀諉4怢PT-ADP﹝

 ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜﹝ㄘ

2)褫眕蟀諉痊萇郯ㄗPt100ㄘㄛ聆隅恲僅﹝

3)聆隅腔恲僅掩赻雄迡FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔杻忷杅擂敵湔笢﹝

蟀諉怢杅

…… 諉盄統蕉3梒

…… 褫眕蟀諉腔褫晤最諷秶腔
儂倰ㄛ統蕉1.3誹

猁萸摯統蕉梒誹

……

杻忷啋璃 …… 杻忷啋璃腔砆牉囀ㄛ
統蕉4梒

價掛最唗統蕉4.8誹

耀攜講杅擂

蟀諉怢杅ㄛ統蕉蚚誧忒聊[茞璃]腔炵苀凳傖ㄛ輛俴炵苀淕极腔恁隅﹝

換冞源砃

郔嗣4怢
ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜ㄘ

菴1怢 M/D8260‵M/D8269

M/D8270‵M/D8279

M/D8280‵M/D8289

M/D8290‵M/D8299

菴2怢

菴3怢

菴4怢

++

髡夔孺桯啣

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

曹脹

菴4怢 菴3怢 菴2怢 菴1怢

囀

怀堤耀宒遙
怀堤扢隅杅擂

堤渣袨怓

炵苀

1.1 功能概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

1 概要

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚PT-ADPㄛ善硒俴耀攜講怀峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

寞跡
﹞馱釬遠噫
﹞俶夔寞跡
﹞怀杻俶

寞跡腔

統蕉 菴2梒

炵苀凳傖睿恁寁

諉盄釬珛

統蕉 菴3梒

FX3U-4AD-PT-ADP

炵苀凳傖
ㄗ統蕉耀攜講諷秶籵蚚珜醱ㄘ
﹞扢掘腔恁寁

諉盄
﹞萇埭腔諉盄
﹞痊萇郯腔諉盄

炵苀腔衙猁
﹞褫晤最諷秶勤茼唳掛
﹞晤最馱撿勤茼唳掛

衙猁

統蕉 菴1梒

最唗晤迡

統蕉 菴4梒

最唗腔晤迡
﹞杻忷啋璃腔砆牉囀
﹞價掛最唗尨瞰

堤渣袨怓腔陓洘麼氪怀腔杅趼硉
笢衄祑都奀ㄛ統蕉嘟梤齬壺﹝
ㄗ統蕉5梒ㄘ

堤渣袨怓腔陓洘麼氪怀腔杅趼硉笢衄祑都奀ㄛ
統蕉嘟梤齬壺﹝ㄗ統蕉5梒ㄘ

統蕉 籵蚚珜

1.2 运行前的概要步骤



F-3

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 
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1 概要

1.3   连接的可编程控制器和对应版本 

PT-ADP勤茼眕狟褫晤最諷秶﹝

对应的可编程控制器 对应版本 制造年月日

FX3U褫晤最諷秶 Ver.2.20～ 2005爛5堎眕綴汜莉腔莉ㄗ場ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.30～ 2004爛8堎眕綴汜莉腔莉

1.版本的确认方法

褫眕籵徹潼諷杻忷杅擂敵湔D8001懂褫晤最諷秶腔唳掛﹝

2.制造编号的阅读方法

籵徹莉淏醱衵耜梓奻腔※SERIAL§笢暮婥腔奪燴晤瘍ㄛ褫眕眭耋莉腔秶婖爛堎﹝

1.4   编程工具的对应版本 

婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶笢晤迡PT-ADP腔最唗奀ㄛ妏蚚眕狟唳掛腔璃

软件 对应版本 备注

GX Developer

SW↓D5C-GPPW-J﹜SW↓D5C-GPPW-E
SW8  P唳～ㄗVer.8.13Pㄘ 婓儂倰恁寁笢ㄛ恁寁FX3UC﹝

婓帤勤茼腔唳掛笢ㄛ祥夔晤迡最唗﹝

D8001

PLC倰瘍眕
摯唳掛

2 4 1 0 0

唳掛陓洘ㄗ瞰ㄩVer.1.00ㄘ

PLC倰瘍ㄗ瞰ㄩ24=FX2N, FX3U, FX2NC, FX3UC炵蹈ㄘ

衵耜醱

5 5 0 0 0

奪燴晤瘍

爛ㄗ瞰ㄩ2005爛ㄘ昹盪腔藺弇

1

堎ㄗ瞰ㄩ5堎ㄘ1‵9=1‵9堎ㄛX=10堎ㄛY=11堎ㄛZ=12堎

瞰ㄩFX3U-48MR/ESㄗ秶婖晤瘍ㄩ550001ㄘ

MITSUBISHI
MODEL

100-240VAC50/60Hz40W

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

OUT:30VDC/240VAC2A(COS扳=1)

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADE INJAPAN

1.3 连接的可编程控制器和对应版本
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

2.  规格

掛掛梒憩PT-ADP腔珨啜/萇埭/俶夔寞跡輛俴佽隴﹝

2.1   一般规格 
 

项目 规格

遠噫恲僅 0～55⊥＃＃ 馱釬奀  -25～75⊥＃＃ 悵湔奀

眈勤坁僅 5～95ㄔRHㄗ拸賦繞ㄘ＃＃ 馱釬奀

騵淥雄

郩桽JIS C 60068-2-6

薹(Hz) 樓厒僅(m/s2) 等淥盟(mm)

X, Y, Z源砃跪10棒

ㄗ磁數跪80煦笘ㄘ

DIN絳寢假蚾奀
10～57 ㄜ 0.035

57～150 4.9 ㄜ

眻諉假蚾奀↗1
10～57 ㄜ 0.075

57～150 9.8 ㄜ

騵喳僻 郩桽JIS C 60068-2-27ㄗ147m/s2ㄛ釬蚚奀潔11msㄛ蚚淏玾圉疏闕喳ㄛX, Y, Z源砃跪3棒ㄘ

騵婑秞 妏蚚婑秞萇揤1,000Vp-p 婑秞盟僅1米S 奻汔朓1ns 笚30‵100Hz腔婑秞耀攜

騵萇揤 AC500V 1煦笘 郩桽JEM-1021

垀衄傷赽迵諉華傷赽潔橈埽萇郯 妏蚚DC500V欳韁桶 5M次眕奻

諉華 D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ<祥褫眕睿萇炵苀僕肮諉華>↗2

妏蚚遠噫 拸葛妠俶﹜褫俶极˙絳萇俶鳥除ㄗ閡鳥ㄘ祥旆笭

妏蚚詢僅 郩桽JIS B3502﹜IEC61131-2ㄗ2000m眕狟ㄘ↗3

↗1. 蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ祥夔眻諉假蚾﹝

↗2. 

→ 关于接地的详细情况，参考3.4节

↗3. 婓樓揤善湮揤眕奻腔遠噫笢祥褫眕妏蚚﹝褫夔頗嘟梤﹝

2.2   电源规格 

项目 规格

A/D蛌遙隙繚

雄萇埭

DC24V +20ㄔ -15ㄔ 40mA

ㄗ剒猁婓傷赽齬奻蟀諉DC24V萇埭鼎萇ㄘ

諉諳

雄萇埭

DC5V 15mA

ㄗ蚕FX價掛等啋囀窒鼎萇ㄛ秪森祥剒猁袧掘萇埭ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

2 规格

2.1 一般规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 
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2.3   性能规格 

项目
规格

摄氏度（℃） 华氏度（℉）

怀陓瘍
痊踢聆恲萇郯3盄宒 Pt100

3850PPM/⊥ JIS C1604-1989

塗隅恲僅毓峓 -50⊥‵+250⊥ -58℉‵+482℉

杅趼講怀堤 -500‵+2500 -580‵+4820

煦望薹 0.1⊥ 0.18℉

軘磁儕僅
·遠噫恲僅25㊣5⊥奀ㄛ渀勤雛講最㊣0.5%

·遠噫恲僅0‵55⊥奀ㄛ渀勤雛講最㊣1.0%

A/D蛌遙奀潔
200米sㄗ藩跺堍呾笚載陔杅擂ㄘ

→ 关于数据的更新，参考2.4节

怀杻俶

路燭源宒

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·雄萇埭睿耀攜講怀窒煦眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

怀怀堤梩蚚萸杅 0萸(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸壽)

0

+250⊥

+2500

-50⊥

-500埮
-5

5⊥

埮
+2

55

+2550

-550

0
+482℉

+4820

-58℉

-580

埮
-6

7℉

埮
+4

91
℉

-670

+4910

0

+250⊥

+2500

-50⊥

-500埮
-5

5⊥

埮
+2

55
+2550

-550

0
+482℉

+4820

-58℉

-580

埮
-6

7℉

埮
+4

91
℉

-670

+4910

2 规格

2.3 性能规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

2.4   A/D转换时间的详细内容 

壽衾A/D蛌遙奀潔腔砆牉囀ㄛ酕賸佽隴﹝

1.A/D转换及特殊数据寄存器的更新时序

褫晤最諷秶腔藩跺堍呾笚飲硒俴A/D蛌遙﹝

褫晤最諷秶婓END硌鍔笢硌尨硒俴A/D蛌遙ㄛ黍堤A/D蛌遙硉ㄛ迡杻忷杅擂敵湔笢﹝

2.可编程控制器STOP中的A/D转换

迵褫晤最諷秶腔RUN/STOP拸壽ㄛA/D蛌遙眕摯杻忷杅擂敵湔腔囀掩載陔﹝

3.连接多台模拟量特殊适配器时

婓END硌鍔笢ㄛ蔚蟀諉腔怢杅ㄗ菴1怢→菴2怢＃菴4怢腔佼唗ㄘ窒黍堤﹝

4.A/D转换速度（数据的更新时间）

勤衾A/D蛌遙綴腔硉ㄛ婓END硌鍔奀200米s囀黍堤4跺籵耋腔杅擂ㄛ甜迡杻忷杅擂敵湔笢﹝

END硌鍔硒俴奀潔崝樓200米s℅蟀諉怢杅腔奀潔﹝

2.5   关于测定温度 

峈賸妏聆隅腔恲僅恛隅ㄛ奻萇綴ㄛ剒猁30煦笘眕奻腔啎奀潔﹝

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶
FX3U-4AD-PT-ADP

菴1怢
FX3U-4AD-PT-ADP

菴n怢

A/D蛌遙
200米s
/4籵耋

A/D蛌遙
200米s
/4籵耋

杅趼硉迡

A/D蛌遙羲宎硌鍔

END硌鍔

佼諷
最唗

杅趼硉迡

A/D蛌遙羲宎硌鍔

2 规格

2.4 A/D转换时间的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项3.  接线

掛梒笢ㄛ憩PT-ADP腔諉盄輛俴佽隴﹝

硒俴諉盄釬珛奀ㄛ郩忐狟蹈諉盄奀腔蛁砩岈砐﹝

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴婬輛俴﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜莉囷輓﹝

·偌桽掛忒聊腔暮婥ㄛ蔚DC萇埭腔諉盄蟀諉善蚳蚚傷赽奻﹝

彆蔚AC萇埭諉善眻霜腔怀傷赽麼氪DC萇埭腔傷赽奻ㄛ頗尥輓褫晤最諷秶﹝

·昦勤諾傷赽輛俴俋窒諉盄﹝

瘁寀衄褫夔囷輓莉﹝

·勤價掛等啋腔諉華傷赽輛俴D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ﹝

筍岆祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝ 

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昦賃煨藺麼氪萇盄邾裁褫晤最諷秶腔籵瑞諳囀﹝

·蚕衾婑秞腔荌砒ㄛ衄褫夔頗絳祡褫晤最諷秶昫雄釬﹝秪森郩悜眕狟砐醴﹝

ㄜ 昦蔚萇埭盄麼氪耀攜講怀怀堤盄睿翋隙繚盄麼氪詢揤萇盄﹜蛹婥盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

瘁寀眢忳善婑秞眕摯萇覜喳僻腔荌砒﹝

燭羲100mm眕奻票盄﹝

ㄜ 昢斛蔚耀攜講怀怀堤盄腔敖脯婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

森俋ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·勤韁宒傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ袧郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡樓馱9mm﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.22‵0.25N·m﹝

ㄜ 褊盄腔藺傷昦繞堤※盄剕§﹝

ㄜ 昦勤萇盄腔藺傷奻柈﹝

ㄜ 昦蟀諉寞隅喜渡眕俋腔萇盄ㄛ蟀諉腔萇盄腔郋盄杅珩祥猁閉徹寞隅杅講﹝

ㄜ 嘐隅萇盄奀ㄛ祥猁勤傷赽齬麼氪萇盄腔蟀諉窒煦眻諉囥薯﹝

危险 

注意

接线时的注意事项 

接线时的注意事项 

3 接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

3.1   端子排列 

PT-ADP腔傷赽齬蹈狟垀尨﹝

陓瘍靡備 蚚芴

俋窒萇埭

籵耋1 痊萇郯怀

籵耋3 痊萇郯怀

籵耋4 痊萇郯怀

籵耋2 痊萇郯怀

24+
24-

L1-
I1-
L2+

L3-
I3-
L4+

I4-

L1+

L2-
I2-
L3+

L4-

諉華傷赽

24
+

24
-

L1
+

L1
-

I1
-

L2
+

L2
-

I2
-

L3
+

L3
-

I3
-

L4
+

L4
-

I4
-

3 接线

3.1 端子排列

信号名称 用途

24ㄚ
  俋窒萇埭

24ㄜ

  諉華傷赽

L1ㄚ

  籵耋1痊萇郯怀L1ㄜ

I1ㄜ

L2ㄚ

  籵耋2痊萇郯怀L2ㄜ

I2ㄜ

L3ㄚ

  籵耋3痊萇郯怀L3ㄜ

I3ㄜ

L4ㄚ

  籵耋4痊萇郯怀L4ㄜ

I4ㄜ
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.2   使用的电缆和端子紧固扭矩 

妏蚚絳极喜渡峈AWG22-20腔萇埭萇擢﹝

痊踢聆恲萇郯腔諉盄ㄛ妏蚚Pt100蜇湍腔盄ㄛ麼氪妏蚚敖邧褊盄﹝

1.电线

巠蚚腔萇盄眕摯踡嘐聾撻﹝

电线尺寸（绞线/单线） 紧固扭矩 末端

萇盄1跦 0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

0.22～0.25N·m

·褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉

·等盄腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉萇盄2跦 0.3mm2ㄗAWG22ㄘ

湍橈埽杶奪

腔翐袨傷赽

0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

ㄗ統蕉狟蹈翐袨傷赽俋倛芞ㄘ

·湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽ㄗ芢熱ㄘ

AI 0.5-8WH

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

·穩諉馱撿

CRIMPFOX UD6

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

2.电线的末端处理

萇盄腔藺傷揭燴ㄛ褫眕憩桽埻欴揭燴褊盄麼氪等盄ㄛ珩褫眕妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽﹝

·桽埻欴揭燴褊盄﹜等盄奀

ㄜ 瓔盄奀ㄛ祥猁褊盄腔藺傷衄※盄剕§堤懂﹝

ㄜ 萇盄腔藺傷昦奻柈﹝

·妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽奀

秪萇盄腔俋綠僅祥肮ㄛ橈埽杶奪杶奀褫夔頗掀誕嬪麵ㄛ秪森統蕉俋倛芞ㄛ

恁寁萇盄﹝

制造商 型号名称 铆接工具

Phoenix·Contact鼠侗 AI 0.5-8WH CRIMPFOX UD6

3.工具

·禳踡蹟佪奀ㄛ妏蚚庈部奻种忮腔苤倰蹟佪絮ㄛ衵芞垀尨ㄛ絮芛祥頗曹遵ㄛ

倛袨捩眻腔蹟佪絮﹝

制造商 型号名称

Phoenix·Contact鼠侗 SZS 0.4℅2.5

9mm

萇盄腔藺傷揭燴

8mm

諉芛窒煦

14mm2.6mm

橈埽杶奪

0.4mm 2.5mm

絮芛岆
捩眻腔
蹟佪絮

3 接线

3.2 使用的电缆和端子紧固扭矩
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

3.3   电源接线 

PT-ADP腔萇埭ㄗDC24Vㄘ蚕傷赽齬腔「24+」﹜「24-」鼎跤﹝

3.3.1  连接在FX3U可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻

3.3.2  连接在FX3UC可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·DC24V萇埭腔怀ㄛ昢斛迵FX3UC褫晤最諷秶腔萇埭妏蚚肮珨萇埭﹝

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻﹝

DC24V D濬諉華

傷赽齬

PT-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

+5V

24+24-

1. 妏蚚俋窒萇埭奀

D濬諉華

傷赽齬

PT-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

+5V

24+24- 24V0V

2. 妏蚚褫晤最諷秶腔DC24V萇埭奀

DC24V
D濬諉華

傷赽齬

PT-ADP

蟯綻窪

FX3UC褫晤最諷秶
[價掛等啋]

萇埭諉芛

24+24- 24+24- 24+24-

萇埭
諉芛

萇埭輻諉
諉芛

綻窪

FX2NC褫晤最諷秶
[怀孺桯耀輸]

+5V

24+24-

3 接线

3.3 电源接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.4   铂电阻的选定 

 痊萇郯妏蚚Pt100 3盄宒腔濬倰﹝

  妏蚚蜆濬倰腔聆恲萇郯ㄛ褫眕秏壺諉盄窒煦腔萇揤蔥ㄛ輛俴儕僅蚥謎腔聆隅﹝

3.5   铂电阻的接线 

↗1. 迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳婑秞ㄗ妀蚚萇埭脹ㄘ覜茼荌砒腔部垀煦羲票盄﹝

3.6   接地 

妗囥狟蹈砐醴ㄛ輛俴諉華﹝

·妗囥D濬諉華﹝ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ

·鴃講輛俴蚳蚚諉華﹝

祥夔輛俴蚳蚚諉華奀ㄛ輛俴狟芞腔※僕蚚諉華§﹝

  → 详细内容参考各系列的硬件手册

·妏蚚AWG22‵20ㄗ0.3～0.5mm2ㄘ腔諉華盄﹝

·諉華萸鴃褫夔蕞輪蜆褫晤最諷秶ㄛ鴃講妏諉華盄腔擒燭傻﹝

100k次

籵耋↓

PT-ADP

D濬諉華

+5V

24+
24-

敖邧
褊盄↗1 傷赽齬

DC24V

L↓+﹜L↓-﹜I↓-﹜籵耋↓腔↓笢ㄛ怀籵耋瘍﹝

Pt100
100k次

4.7k次4.7k次

+5V

100k次

籵耋↓

+5V

100k次

4.7k次4.7k次
Pt100

L↓-
I↓-

L↓+

L↓-
I↓-

L↓+

敖脯

敖邧
褊盄↗1

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

100k次

籵耋↓

PT-ADP

D濬諉華

+5V

24+
24-

敖邧
褊盄↗1 傷赽齬

DC24V

L↓+﹜L↓-﹜I↓-﹜籵耋↓腔↓笢ㄛ怀籵耋瘍﹝

Pt100
100k次

4.7k次4.7k次

+5V

100k次

籵耋↓

+5V

100k次

4.7k次4.7k次
Pt100

L↓-
I↓-

L↓+

L↓-
I↓-

L↓+

敖脯

敖邧
褊盄↗1

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

3 接线

3.4 铂金测温电阻的选定
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

4.  程序编写

峈賸妏蚚PT-ADP鳳耀攜講杅擂奧晤迡最唗ㄛ掛梒笢ㄛ憩森最唗腔晤迡源楊酕賸佽隴﹝

4.1   A/D转换数据的获取概要 

1)怀腔耀攜講杅擂掩蛌遙傖杅趼硉ㄛ甜掩悵湔婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔杻忷啋璃笢﹝

2)籵徹砃杻忷啋璃迡杅硉ㄛ褫眕扢隅歙棒杅麼氪硌隅怀耀宒﹝

3)甡桽植價掛等啋羲宎腔蟀諉佼唗ㄛ煦饜杻忷啋璃ㄛ藩怢煦饜杻忷落翑樟萇﹜杻忷杅擂敵湔跪10跺﹝

 → 特殊软元件的分配，参考4.2节

·植郔蕞輪價掛等啋揭羲宎ㄛ甡棒杅菴1怢﹜菴2怢＃﹝筍岆ㄛ詢厒怀怀堤杻忷巠饜眕摯籵陓杻忷巠饜祥婦漪婓囀﹝

杻忷啋璃

A/D

A/D

A/D

A/D

籵陓杻忷
巠饜

FX3U-4AD
-PT-ADP

FX3U-4AD
-PT-ADP

FX3U-4AD
-PT-ADP

FX3U-4AD
-PT-ADP FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

菴1怢菴2怢菴3怢菴4怢

詢厒怀怀
堤杻忷巠饜

杻忷落翑樟萇
M8280‵M8289
杻忷杅擂敵湔
D8280‵D8289

杻忷落翑樟萇
M8270‵M8279
杻忷杅擂敵湔
D8270‵D8279

杻忷落翑樟萇
M8260‵M8269
杻忷杅擂敵湔
D8260‵D8269

杻忷落翑樟萇
M8290‵M8299
杻忷杅擂敵湔
D8290‵D8299

佼諷
最唗

4 程序编写

4.1 A/D转换数据的获取概要



F-13

FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.2   特殊软元件一览 

蟀諉PT-ADP奀ㄛ杻忷啋璃腔煦饜狟垀尨﹝

 Rㄩ黍堤     Wㄩ迡

特殊软

元件

软元件编号
内容 属性 参考

第1台 第2台 第3台 第4台

杻忷落翑

樟萇

M8260 M8270 M8280 M8290 恲僅等弇恁寁 R/W 4.3誹

M8261～

M8269

M8271～

M8279

M8281～

M8289

M8291～

M8299
帤妏蚚ㄗ祥猁妏蚚ㄘ ㄜ ㄜ

杻忷杅擂

敵湔

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1聆隅恲僅 R

4.4誹
D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2聆隅恲僅 R

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3聆隅恲僅 R

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4聆隅恲僅 R

D8264 D8274 D8284 D8294 籵耋1歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

4.5誹
D8265 D8275 D8285 D8295 籵耋2歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

D8266 D8276 D8286 D8296 籵耋3歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

D8267 D8277 D8287 D8297 籵耋4歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓 R/W 4.6誹

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢=20 R 4.7誹

4.3   温度单位的选择 

籵徹蔚杻忷落翑樟萇离峈ONㄩ貌庌ㄗ℉ㄘ﹜离峈OFFㄩ扜庌ㄗ⊥ㄘㄛ褫眕扢隅PT-ADP腔恲僅等弇﹝

垀衄籵耋珨遙﹝

恲僅等弇恁寁笢妏蚚腔杻忷落翑樟萇狟垀尨﹝

特殊辅助继电器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

M8260 M8270 M8280 M8290

恲僅等弇腔恁寁

OFFㄩ扜庌ㄗ⊥ㄘ

ONㄩ貌庌ㄗ℉ㄘ

1.程序示例

蚚佼諷最唗勤跪籵耋扢隅怀堤耀宒腔遙﹝

1ㄘ扢隅菴1怢峈扜庌ㄗ⊥ㄘ

M8001
M8260

珨眻OFF

2ㄘ扢隅菴2怢峈貌庌ㄗ℉ㄘ�

M8000
M8270

珨眻ON

4 程序编写

4.2 特殊软元件一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

4.4   测定温度 

蔚PT-ADP笢怀腔恲僅杅擂ㄛ悵湔善杻忷杅擂敵湔笢﹝

悵湔聆隅恲僅腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1聆隅恲僅 

D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2聆隅恲僅

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3聆隅恲僅

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4聆隅恲僅

婓聆隅恲僅笢ㄛ悵湔撈奀硉ㄛ麼氪偌桽歙棒杅笢扢隅腔棒杅奧腕善腔歙硉﹝

→ 关于平均次数的详细内容，参考4.5节

1.测定温度使用时的注意事项

  测定温度为读出专用。

祥猁籵徹佼諷最唗麼氪儂賜醱﹜晤最馱撿腔啋璃潼諷脹ㄛ硒俴絞硉腔曹載ㄗ迡ㄘ﹝

2.程序示例

撈妏祥婓D100﹜D101笢悵湔聆隅恲僅ㄛ珩褫眕婓侐寀堍呾硌鍔麼氪PID硌鍔脹笢眻諉妏蚚D8260﹜D8261﹝

M8000

珨眻ON

FNC 12
MOV

D8260 D100

FNC 12
MOV

D8261 D101

蔚菴1怢腔籵耋1腔聆隅恲僅悵湔善D100笢

蔚菴1怢腔籵耋2腔聆隅恲僅悵湔善D101笢

4 程序编写

4.4 测定温度
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.5   平均次数 

设定范围：1～4095

初始值：K1

数值的处理：10进制(K)

PT-ADP籵徹扢隅歙棒杅ㄛ婓聆隅恲僅ㄗD8260～D8263﹜D8270～D8273﹜D8280～D8283﹜D8290～D8293ㄘ笢悵湔

歙硉﹝褫婓跪籵耋笢扢隅歙棒杅﹝

扢隅歙棒杅蚚腔杻忷杅擂敵湔ㄛ狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容 

第1台 第2台 第3台 第4台

D8264 D8274 D8284 D8294 籵耋1歙棒杅

D8265 D8275 D8285 D8295 籵耋2歙棒杅

D8266 D8276 D8286 D8296 籵耋3歙棒杅

D8267 D8277 D8287 D8297 籵耋4歙棒杅

1.平均次数设定时的注意事项

·歙棒杅扢隅峈1奀

撈奀硉掩悵湔峈聆隅恲僅﹝

·扢隅峈2眕奻奀

扢隅棒杅腔歙硉掩悵湔峈聆隅恲僅﹝

·褫晤最諷秶萇埭峈ON奀腔硉

褫晤最諷秶奻萇綴ㄛ婓菴珨棒湛善扢隅腔歙棒杅ㄛ呴奀蔚黍堤腔聆隅恲僅歙硉悵湔婓聆隅恲僅

ㄗD8260～D8263﹜D8270～D8273﹜D8280～D8283﹜D8290～D8293ㄘ笢﹝

·婓1～4095腔毓峓囀扢隅歙棒杅﹝扢隅婓毓峓俋奀ㄛ頗楷汜堤渣﹝

→ 关于出错的详细内容，参考5.5节

2.程序示例

M8000

珨眻峈ON

FNC 12
MOV

K1 D8264

FNC 12
MOV

K5 D8265

蔚菴1怢腔籵耋1腔歙棒杅
扢隅峈1棒﹝

蔚菴1怢腔籵耋2腔歙棒杅
扢隅峈5棒﹝

4 程序编写

4.5 平均次数
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

4.6   出错状态 

PT-ADP笢楷汜堤渣奀ㄛ婓堤渣袨怓笢悵湔楷汜堤渣腔袨怓﹝

悵湔堤渣袨怓腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓

籵徹堤渣袨怓跪弇腔ON/OFF袨怓ㄛ褫眕楷汜腔堤渣囀﹝跪弇腔煦饜狟垀尨﹝砑猁堤渣奀ㄛ晤迡最唗﹝

位 内容 位 内容

b0 籵耋1聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b5 歙棒杅腔扢隅堤渣

b1 籵耋2聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b6 PT-ADP茞璃堤渣

b2 籵耋3聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b7 PT-ADP籵陓杅擂堤渣

b3 籵耋4聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b8～b15 帤妏蚚

b4 EEPROM堤渣 ㄜ ㄜ

1.出错状态使用时的注意事项

PT-ADP茞璃堤渣(b6)﹜PT-ADP籵陓杅擂堤渣(b7)ㄛ婓褫晤最諷秶腔萇埭OFF→ON奀ㄛ剒猁蚚最唗懂壺ㄗOFFㄘ﹝

昢斛晤迡狟醱腔最唗﹝

2.程序示例

菴1怢腔堤渣袨怓
b6=OFFㄗ茞璃堤渣ㄘ

菴1怢腔堤渣袨怓
b7=OFFㄗ籵陓杅擂堤渣ㄘ

M8002

場宎闕喳

RST D8268.6

RST D8268.7

Y000
D8268.0

Y001
D8268.1

Y002
D8268.2

Y003
D8268.3

Y004
D8268.4

菴1怢腔籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋2怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋3怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋4怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔EEPROM堤渣

Y005
D8268.5

Y006
D8268.6

Y007
D8268.7

菴1怢腔歙棒杅扢隅堤渣

菴1怢腔PT-ADP茞璃堤渣

菴1怢腔PT-ADP籵陓杅擂堤渣

4 程序编写

4.6 出错状态
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.7   机型代码 

蟀諉PT-ADP奀ㄛ儂倰測鎢※20§掩悵湔婓杻忷杅擂敵湔笢﹝

悵湔腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢

婓岆瘁蟀諉賸PT-ADP奀ㄛ妏蚚奻扴杻忷杅擂敵湔﹝

1.程序示例

4.8   基本程序示例 
 

晤迡黍堤聆隅恲僅腔價掛最唗瞰赽﹝

狟醱腔最唗岆蔚菴1怢腔籵耋1﹜籵耋2腔聆隅恲僅ㄗ⊥ㄘ煦梗悵湔善D100﹜D101笢﹝

歙棒杅扢隅峈籵耋1岆1棒ㄗ撈奀硉ㄘㄛ籵耋2岆5棒﹝

撈妏祥婓D100﹜D101笢悵湔聆隅恲僅ㄛ珩褫眕婓侐寀堍呾硌鍔麼氪PID硌鍔脹笢眻諉妏蚚D8260﹜D8261﹝

FNC 224
LD=

D8269 K20 菴1怢腔儂倰測鎢Y010

M8002

M8001
M8260 扢隅恲僅等弇峈扜庌ㄗ⊥ㄘ

M8002
FNC 12

MOV
K1 D8264

FNC 12
MOV

K5 D8265

扢隅籵耋1腔歙棒杅峈1棒

扢隅籵耋2腔歙棒杅峈5棒

RST D8268.6

RST D8268.7

菴1怢腔堤渣袨怓
b6ˊOFFㄗ茞璃堤渣ㄘ

菴1怢腔堤渣袨怓
b7ˊOFFㄗ籵陓杅擂堤渣ㄘ

M8000
FNC 12

MOV
D8260 D100

FNC 12
MOV

D8261 D101

蔚籵耋1聆隅恲僅腔絞硉
悵湔善D100笢﹝

蔚籵耋2聆隅恲僅腔歙硉
悵湔善D101笢﹝

4 程序编写

4.7 机型代码
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

5. 故障排除

掛梒笢ㄛ憩嘟梤齬壺﹜堤渣袨怓酕賸佽隴﹝

聆隅恲僅羶衄掩怀ㄛ麼氪羶衄怀淏腔杅趼硉奀ㄛ狟蹈砐醴﹝

·褫晤最諷秶腔唳掛

·諉盄

·杻忷啋璃

·最唗

·堤渣袨怓

5.1   可编程控制器的版本确认 

·FX3U炵蹈植場ㄗVer.2.20ㄘ羲宎勤茼﹝

·FX3UC-32MT-LT岆瘁岆Ver1.30眕綴腔莉﹝

→ 关于版本的确认方法，参考1.3节

5.2   接线的确认 

諉盄ㄛ眕狟砐醴﹝

1.电源

PT-ADP剒猁雄萇埭﹝岆瘁淏諉盄﹝

森俋ㄛPT-ADP腔POWER腑岆瘁謠腑﹝

2.铂电阻的接线

迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

→ 关于接线的详细内容，参考3章

5.3   特殊软元件的确认 

PT-ADP笢妏蚚腔杻忷啋璃岆瘁掩淏妏蚚﹝

1.测定温度

妏蚚腔籵耋腔杻忷啋璃岆瘁掩淏恁寁﹝

跦擂蟀諉腔弇离﹜籵耋腔祥肮ㄛ妏蚚腔杻忷啋璃珩祥肮﹝

2.平均次数

歙棒杅岆瘁掩扢隅婓淏腔毓峓囀﹝褫眕婓1～4095腔毓峓囀扢隅歙棒杅﹝扢隅賸扢隅毓峓眕俋腔硉奀ㄛ

楷汜堤渣﹝

3.出错状态

PT-ADP笢岆瘁楷汜堤渣﹝

楷汜堤渣奀ㄛ堤渣囀ㄛ甜諉盄﹜最唗﹝

→ 关于特殊软元件的详细内容，参考4章

5.4   程序的确认 

狟蹈迵最唗衄壽腔砐醴﹝

1.电源上电时的出错状态的清除

萇埭OFF→ON奀ㄛ斛剕蚚最唗壺ㄗOFFㄘ堤渣袨怓b6﹜b7﹝

2.保存软元件的确认

坳最唗笢羶衄勤悵湔杅趼硉腔啋璃迡杅硉﹝

5 故障排除

5.1 可编程控制器的版本确认
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

5.5   出错状态的确认 

彆PT-ADP笢楷汜堤渣ㄛ饒繫婓堤渣袨怓笢ㄛ迵楷汜腔堤渣眈勤茼腔弇离ON﹝

位 内容 位 内容

b0 籵耋1 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b5 歙棒杅腔扢隅堤渣

b1 籵耋2 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b6 PT-ADP茞璃堤渣

b2 籵耋3 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b7 PT-ADP籵陓杅擂堤渣

b3 籵耋4 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b8～b15 帤妏蚚

b4 EEPROM堤渣 ㄜ ㄜ

壽衾堤渣腔勤茼揭离源楊ㄛ統蕉狟醱腔囀﹝

1.测定温度范围外以及检测出断线（b0～b3）

1)囀

怀腔聆隅恲僅閉堤賸寞跡毓峓﹝

聆隅恲僅閉堤賸-55⊥～255⊥腔毓峓﹝

麼氪ㄛ迵痊萇郯腔諉盄剿盄﹝

2)勤茼揭离源楊

怀腔聆隅恲僅岆瘁婓寞跡毓峓囀﹝森俋ㄛ諉盄岆瘁淏﹝

2.EEPROM出错（b4）

1)囀

EEPROM笢扢隅腔﹜馱釦堤釦奀腔覃淕杅擂腔黍堤堤渣ㄛ麼氪囷輓賸﹝

2)勤茼揭离源楊

訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

3.平均次数的设定出错（b5）

1)囀

籵耋1～籵耋4笢腔議跺歙棒杅腔扢隅閉徹賸1‵4095腔毓峓﹝

2)勤茼揭离源楊

跪籵耋腔歙棒杅岆瘁掩淏扢隅賸﹝

4.PT-ADP异常出错（b6）

1)囀

PT-ADP羶衄淏都雄釬﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁淏華砃PT-ADP鼎跤賸DC24V萇埭﹝

森俋ㄛ迵褫晤最諷秶腔蟀諉岆瘁淏﹝

綴ㄛ錶羶衄腕善蜊囡奀ㄛ訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

5.PT-ADP通信出错（b7）

1)囀

PT-ADP迵褫晤最諷秶潔楷汜籵陓祑都﹝

2)勤茼揭离源楊

迵褫晤最諷秶腔蟀諉岆瘁淏﹝

綴ㄛ錶羶衄腕善蜊囡奀ㄛ訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

5 故障排除

5.5 出错状态的确认
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-PT-ADP（4通道铂电阻输入） 

备注

5 故障排除

5.5 出错状态的确认



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G
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    FX3U·FX3UC系列 
    用户手册[模拟量控制篇]
    FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

        通 知
都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩FX3U-4AD-TC-ADP杻忷巠饜ㄗ4籵耋萇髒怀ㄘ腔寞跡摯諉盄﹜妏蚚源楊輛俴賸佽隴﹝
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     2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗
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FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 
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1 概要

1.  概要

掛梒憩FX3U-4AD-TC-ADPㄗ眕狟潠備TC-ADPㄘ腔衙猁輛俴賸佽隴﹝

1.1   功能概要 
 

FX3U-4AD-TC-ADP蟀諉婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶奻ㄛ岆鳳4籵耋腔萇髒腔耀攜講杻忷巠饜﹝

1)郔嗣褫眕蟀諉4怢TC-ADP﹝

 ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜﹝ㄘ

2)褫眕蟀諉K倰﹜J倰萇髒﹝

 ㄗ1怢笢祥褫眕髦磁妏蚚K倰﹜J倰ㄘ

3)A/D蛌遙硉掩赻雄迡FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔杻忷杅擂敵湔笢﹝

蟀諉怢杅

…… 諉盄統蕉3梒

…… 褫眕蟀諉腔褫晤最諷秶
腔儂倰ㄛ統蕉1.3誹

猁萸摯統蕉梒誹炵苀

……

杻忷啋璃 …… 杻忷啋璃腔砆牉
囀ㄛ統蕉4梒

價掛最唗統蕉4.8誹

耀攜講杅擂

蟀諉怢杅ㄛ統蕉蚚誧忒聊[茞璃]腔炵苀凳傖ㄛ輛俴炵苀淕极腔恁隅﹝

換冞源砃

郔嗣4怢
ㄗ婦嬤坳耀攜講杻忷巠饜ㄘ

菴1怢 M/D8260‵M/D8269

M/D8270‵M/D8279

M/D8280‵M/D8289

M/D8290‵M/D8299

菴2怢

菴3怢

菴4怢

++

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

萇髒恲僅換覜K倰麼氪J倰

菴4怢 菴3怢 菴2怢 菴1怢

囀

聆隅恲僅

恲僅等弇扢隅
K倰﹜J倰耀宒遙

歙棒杅扢隅

1.1 功能概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

1 概要

1.2   运行前的概要步骤 

妏蚚TC-ADPㄛ善硒俴耀攜講怀峈砦腔祭紬ㄛ狟垀尨﹝

寞跡
﹞馱釬遠噫
﹞俶夔寞跡
﹞怀杻俶

寞跡腔

統蕉 菴2梒

炵苀凳傖睿恁寁

諉盄釬珛

統蕉 菴3梒

FX3U-4AD-TC-ADP

炵苀凳傖
ㄗ統蕉耀攜講諷秶籵蚚珜醱ㄘ
﹞扢掘腔恁寁

統蕉 籵蚚珜

諉盄
﹞萇埭腔諉盄
﹞痊萇郯腔諉盄

炵苀腔衙猁
﹞褫晤最諷秶勤茼唳掛
﹞晤最馱撿勤茼唳掛

衙猁

統蕉 菴1梒

最唗晤迡

統蕉 菴4梒

最唗腔晤迡
﹞杻忷啋璃腔砆牉囀
﹞價掛最唗尨瞰

堤渣袨怓腔陓洘麼氪怀腔耀攜講硉笢衄祑都奀ㄛ
統蕉嘟梤齬壺﹝ㄗ統蕉5梒ㄘ

1.2 运行前的概要步骤
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 
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1 概要

1.3   连接的可编程控制器和对应版本 

TC-ADP勤茼眕狟褫晤最諷秶﹝

对应的可编程控制器 对应版本 制造年月日

FX3U褫晤最諷秶 Ver.2.20～ 2005爛5堎眕綴汜莉腔莉ㄗ場ㄘ

FX3UC褫晤最諷秶 Ver.1.30～ 2004爛8堎眕綴汜莉腔莉

1.版本的确认方法

褫眕籵徹潼諷杻忷杅擂敵湔D8001懂褫晤最諷秶腔唳掛﹝

2.制造编号的阅读方法

籵徹莉淏醱衵耜梓奻腔※SERIAL§笢暮婥腔奪燴晤瘍ㄛ褫眕眭耋莉腔秶婖爛堎﹝

1.4   编程工具的对应版本 

婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶笢晤迡TC-ADP腔最唗奀ㄛ妏蚚眕狟唳掛腔璃﹝

软件 对应版本 备注

GX Developer

SW↓D5C-GPPW-J﹜SW↓D5C-GPPW-E
SW8  P唳～ㄗVer.8.13Pㄘ 婓儂倰恁寁笢ㄛ恁寁FX3UC﹝

婓帤勤茼腔唳掛笢ㄛ祥夔晤迡最唗﹝

D8001

PLC倰瘍眕
摯唳掛

2 4 1 0 0

唳掛陓洘ㄗ瞰ㄩVer.1.00ㄘ

PLC倰瘍ㄗ瞰ㄩ24=FX2N, FX3U, FX2NC, FX3UC炵蹈ㄘ

衵耜醱

5 5 0 0 0

奪燴晤瘍

爛ㄗ瞰ㄩ2005爛ㄘ昹盪腔藺弇

1

堎ㄗ瞰ㄩ5堎ㄘ1‵9=1‵9堎ㄛX=10堎ㄛY=11堎ㄛZ=12堎

瞰ㄩFX3U-48MR/ESㄗ秶婖晤瘍ㄩ550001ㄘ

MITSUBISHI
MODEL

100-240VAC50/60Hz40W

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

OUT:30VDC/240VAC2A(COS扳=1)

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADE INJAPAN

1.3 连接的可编程控制器和对应版本
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

2.  规格

掛梒憩TC-ADP腔珨啜/萇埭/俶夔寞跡輛俴佽隴﹝

2.1   一般规格 
 

项目 规格

遠噫恲僅 0～55⊥＃＃ 馱釬奀  -25～75⊥＃＃ 悵湔奀

眈勤坁僅 5～95ㄔRHㄗ拸賦繞ㄘ＃＃ 馱釬奀

騵淥雄

郩桽JIS C 60068-2-6

薹(Hz) 樓厒僅(m/s2) 等淥盟(mm)

X, Y, Z源砃跪10棒

ㄗ磁數跪80煦笘ㄘ

DIN絳寢假蚾奀
10～57 ㄜ 0.035

57～150 4.9 ㄜ

眻諉假蚾奀↗1
10～57 ㄜ 0.075

57～150 9.8 ㄜ

騵喳僻 郩桽JIS C 60068-2-27ㄗ147m/s2ㄛ釬蚚奀潔11msㄛ蚚淏玾圉疏闕喳ㄛX, Y, Z源砃跪3棒ㄘ

騵婑秞 妏蚚婑秞萇揤1,000Vp-p 婑秞盟僅1米S 奻汔朓1ns 笚30～100Hz腔婑秞耀攜

騵萇揤 AC500V 1煦笘 郩桽JEM-1021

垀衄傷赽迵諉華傷赽潔橈埽萇郯 妏蚚DC500V欳韁桶 5M次眕奻

諉華 D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ<祥褫眕睿萇炵苀僕肮諉華>↗2

妏蚚遠噫 拸葛妠俶﹜褫俶极˙絳萇俶鳥除ㄗ閡鳥ㄘ祥旆笭

妏蚚詢僅 郩桽JIS B3502﹜IEC61131-2ㄗ2000m眕狟ㄘ↗3

↗1. 蟀諉婓FX3UC褫晤最諷秶奻奀ㄛ祥夔眻諉假蚾﹝

↗2. 

→ 关于接地的详细情况，参考3.7节

↗3. 婓樓揤善湮揤眕奻腔遠噫笢祥褫眕妏蚚﹝褫夔頗嘟梤﹝

2.2   电源规格 

项目 规格

A/D蛌遙隙繚

雄萇埭

DC24V +20ㄔ -15ㄔ 40mA

ㄗ剒猁婓傷赽齬奻蟀諉DC24V萇埭鼎萇ㄘ

諉諳

雄萇埭

DC5V 15mA

ㄗ蚕FX價掛等啋囀窒鼎萇ㄛ秪森祥剒猁袧掘萇埭ㄘ

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

2 规格

2.1 一般规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 
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2.3   性能规格 

项目
规格

摄氏度（℃） 华氏度（℉）

怀陓瘍
萇髒 K倰麼氪J倰

JIS C1602-1995

塗隅恲僅毓峓
K倰 -100⊥～+1000⊥ K倰 -148℉～+1832℉

J倰 -100⊥～+600⊥ J倰 -148℉～+1112℉

杅趼講怀堤
K倰 -1000～+10000 K倰 -1480～+18320

J倰 -1000～+6000 J倰 -1480～+11120

煦望薹
K倰 0.4⊥ K倰 0.72℉

J倰 0.3⊥ J倰 0.54℉

軘磁儕僅 ㊣ㄗ0.5% 雛講最 +1⊥ㄘ

A/D蛌遙奀潔
200米sㄗ藩跺堍呾笚載陔杅擂ㄘ

→ 关于数据的更新，参考2.4节

怀杻俶

路燭源宒

·耀攜講怀窒煦睿褫晤最諷秶眳潔ㄛ籵徹嫖勷路燭

·雄萇埭睿耀攜講怀窒煦眳潔ㄛ籵徹DC/DC蛌遙路燭

·跪chㄗ籵耋ㄘ潔祥路燭

怀怀堤梩蚚萸杅 0萸(迵褫晤最諷秶腔郔湮怀怀堤萸杅拸壽)

0

+1000⊥

+10000

-100⊥

-1000

埮
-1

10
⊥

埮
+1

01
0⊥

+10100

-1100

﹞K倰

0
+600⊥

+6000

-100⊥

-1000埮
-1

10
⊥

埮
+

61
0⊥

+6100

-1100

﹞J倰

0

+18320

-1480

+18500

-1660

﹞K倰

埮
+1

85
0℉

+1832℉

-148℉

埮
-1

66
�
F

0

+11120

-1480

+11300

-1660

﹞J倰

埮
+1

13
0℉

+1112℉

-148℉

埮
-1

66
℉��

0

+1000⊥

+10000

-100⊥

-1000

埮
-1

10
⊥

埮
+1

01
0⊥

+10100

-1100

﹞K倰

0
+600⊥

+6000

-100⊥

-1000埮
-1

10
⊥

埮
+

61
0⊥

+6100

-1100

﹞J倰

0

+18320

-1480

+18500

-1660

﹞K倰

埮
+1

85
0℉

+1832℉

-148℉
埮

-1
66

�
F

0

+11120

-1480

+11300

-1660

﹞J倰

埮
+1

13
0℉

+1112℉

-148℉

埮
-1

66
℉��

2 规格

2.3 性能规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

2.4   A/D转换时间的详细内容 

壽衾A/D蛌遙奀潔腔砆牉囀ㄛ酕賸佽隴﹝

1.A/D转换及特殊数据寄存器的更新时序

褫晤最諷秶腔藩跺堍呾笚飲硒俴A/D蛌遙﹝

褫晤最諷秶婓END硌鍔笢硌尨硒俴A/D蛌遙ㄛ黍堤A/D蛌遙硉ㄛ迡杻忷杅擂敵湔笢﹝

2.可编程控制器STOP中的A/D转换

迵褫晤最諷秶腔RUN/STOP拸壽ㄛA/D蛌遙眕摯杻忷杅擂敵湔腔囀掩載陔﹝

3.连接多台模拟量特殊适配器时

婓END硌鍔笢ㄛ蔚蟀諉腔怢杅ㄗ菴1怢→菴2怢＃菴4怢腔佼唗ㄘ窒黍堤﹝

4.A/D转换速度（数据的更新时间）

勤衾A/D蛌遙綴腔硉ㄛ婓END硌鍔奀200米s囀黍堤4跺籵耋腔杅擂ㄛ甜迡杻忷杅擂敵湔笢﹝

END硌鍔硒俴奀潔崝樓200米s℅蟀諉怢杅腔奀潔

2.5   关于测定温度 

峈賸妏聆隅腔恲僅恛隅ㄛ奻萇綴ㄛ剒猁30煦笘眕奻腔啎奀潔﹝

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶
FX3U-4AD-TC-ADP

菴1怢
FX3U-4AD-TC-ADP

菴n怢

A/D蛌遙
200米s
/4籵耋

A/D蛌遙
200米s
/4籵耋

杅趼硉迡

A/D蛌遙羲宎硌鍔

END硌鍔

佼諷
最唗

杅趼硉迡

A/D蛌遙羲宎硌鍔

2 规格

2.4 A/D转换时间的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 
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项3.  接线

掛梒笢ㄛ憩TC-ADP腔諉盄輛俴佽隴﹝

硒俴諉盄釬珛奀ㄛ郩忐狟蹈諉盄奀腔蛁砩岈砐﹝

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昢斛珂剿羲垀衄腔俋窒萇埭ㄛ綴婬輛俴﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜莉囷輓﹝

·偌桽掛忒聊腔暮婥ㄛ蔚DC萇埭腔諉盄蟀諉善蚳蚚傷赽奻﹝

彆蔚AC萇埭諉善眻霜腔怀傷赽麼氪DC萇埭腔傷赽奻ㄛ頗尥輓褫晤最諷秶﹝

·昦勤諾傷赽輛俴俋窒諉盄﹝

瘁寀衄褫夔囷輓莉﹝

·勤價掛等啋腔諉華傷赽輛俴D濬諉華ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ﹝

筍岆祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝ 

·輛俴諉盄釬珛奀ㄛ昦賃煨藺麼氪萇盄邾裁褫晤最諷秶腔籵瑞諳囀﹝

·蚕衾婑秞腔荌砒ㄛ衄褫夔頗絳祡褫晤最諷秶昫雄釬﹝秪森郩悜眕狟砐醴﹝

ㄜ 昦蔚萇埭盄麼氪耀攜講怀怀堤盄睿翋隙繚盄麼氪詢揤萇盄﹜蛹婥盄嬰堂諉盄ㄛ麼氪蕞輪諉盄﹝

 瘁寀眢忳善婑秞眕摯萇覜喳僻腔荌砒﹝

 燭羲100mm眕奻票盄﹝

ㄜ 昢斛蔚耀攜講怀怀堤盄腔敖脯婓褫晤最諷秶耜等耜諉華﹝

 森俋ㄛ祥猁迵萇炵苀僕肮諉華﹝

·勤韁宒傷赽齬倰莉諉盄奀ㄛ袧郩悜眕狟腔蛁砩岈砐﹝

瘁寀衄褫夔絳祡揖萇﹜傻繚﹜剿盄﹜莉囷輓﹝

ㄜ 萇盄藺傷腔樓馱喜渡樓馱9mm﹝

ㄜ 踡嘐聾撻峈0.22～0.25N·m﹝

ㄜ 褊盄腔藺傷昦繞堤※盄剕§﹝

ㄜ 昦勤萇盄腔藺傷奻柈﹝

ㄜ 昦蟀諉寞隅喜渡眕俋腔萇盄ㄛ蟀諉腔萇盄腔郋盄杅珩祥猁閉徹寞隅杅講﹝

ㄜ 嘐隅萇盄奀ㄛ祥猁勤傷赽齬麼氪萇盄腔蟀諉窒煦眻諉囥薯﹝

危险 

注意

接线时的注意事项 

接线时的注意事项 

3 接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

3.1   端子排列 

TC-ADP腔傷赽齬蹈狟垀尨﹝

陓瘍靡備 蚚芴

俋窒萇埭

帤妏蚚
ㄗ祥猁諉盄﹝ㄘ

籵耋3 萇髒換覜怀

籵耋4 萇髒換覜怀

籵耋2 萇髒換覜怀

24+
24-

L1+

L2+

L3-
L4+

L2-

L1-

L3+

L4-

諉華傷赽

J-type
J-type

籵耋1 萇髒換覜怀

K倰/J倰 遙怀

24
+

24
-

J-
ty

pe
J-

ty
pe

L1
+

L1
-

L2
+

L2
-

L3
+

L3
-

L4
+

I4
-

♂

♂

♂

♂

3 接线

3.1 端子排列

信号名称 用途

24ㄚ
  俋窒萇埭

24ㄜ

  諉華傷赽

 ·   帤妏蚚

 ㄗ祥猁諉盄﹝ㄘ ·

Jㄜtype
  K倰/J倰遙怀

Jㄜtype

L1ㄚ
  籵耋1萇髒換覜怀

L1ㄜ

L2ㄚ
  籵耋2萇髒換覜怀

L2ㄜ

L3ㄚ
  籵耋3萇髒換覜怀

L3ㄜ

L4ㄚ

  籵耋4萇髒換覜怀
L4ㄜ
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.2   使用的电缆和端子紧固扭矩 

勤砓扢掘蟀諉奀ㄛ妏蚚絳极喜渡峈AWG22-20腔萇擢盄﹝

褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉˙等盄腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉﹝

1.电线

巠蚚腔萇盄眕摯踡嘐聾撻﹝

电线尺寸（绞线/单线） 紧固扭矩 末端

萇盄1跦 0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

0.22～0.25N·m

·褊盄腔趕ㄛ婀桶﹜瓔郋盄ㄛ綴憩涴欴蟀諉

·等盄腔趕ㄛ婀桶ㄛ綴憩涴欴蟀諉萇盄2跦 0.3mm2ㄗAWG22ㄘ

湍橈埽杶奪

腔翐袨傷赽

0.3mm2～0.5mm2ㄗAWG22～20ㄘ

ㄗ統蕉狟蹈翐袨傷赽俋倛芞ㄘ

·湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽ㄗ芢熱ㄘ

AI 0.5-8WH

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

·穩諉馱撿

CRIMPFOX UD6

ㄗPhoenix·Contact鼠侗秶ㄘ

2.电线的末端处理

萇盄腔藺傷揭燴ㄛ褫眕憩桽埻欴揭燴褊盄麼氪等盄ㄛ珩褫眕妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽﹝

·桽埻欴揭燴褊盄﹜等盄奀

ㄜ 瓔盄奀ㄛ祥猁褊盄腔藺傷衄※盄剕§堤懂﹝

ㄜ 萇盄腔藺傷昦奻柈﹝

·妏蚚湍橈埽杶奪腔翐袨傷赽奀

秪萇盄腔俋綠僅祥肮ㄛ橈埽杶奪杶奀褫夔頗掀誕嬪麵ㄛ秪森統蕉俋倛芞ㄛ

恁寁萇盄﹝

制造商 型号名称 铆接工具

Phoenix·Contact鼠侗 AI 0.5-8WH CRIMPFOX UD6

3.工具

·禳踡蹟佪奀ㄛ妏蚚庈部奻种忮腔苤倰蹟佪絮ㄛ衵芞垀尨ㄛ絮芛祥頗曹遵ㄛ

倛袨捩眻腔蹟佪絮﹝

制造商 型号名称

Phoenix·Contact鼠侗 SZS 0.4℅2.5

9mm

萇盄腔藺傷揭燴

8mm

諉芛窒煦

14mm2.6mm

橈埽杶奪

0.4mm 2.5mm

絮芛岆
捩眻腔
蹟佪絮

3 接线

3.2 使用的电缆和端子紧固扭矩
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

DC24V D濬諉華

傷赽齬

TC-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

+5V

24+24-

1. 妏蚚俋窒萇埭奀

D濬諉華

傷赽齬

TC-ADP FX3U褫晤最諷秶
[價掛等啋]

+5V

24+24- 24V0V

2. 妏蚚褫晤最諷秶腔DC24V萇埭奀

DC24V
D濬諉華

傷赽齬

TC-ADP

蟯綻窪

FX3UC褫晤最諷秶
[價掛等啋]

萇埭諉芛

24+24- 24+24- 24+24-

萇埭
諉芛

萇埭輻諉
諉芛

綻窪

FX2NC褫晤最諷秶
[怀孺桯耀輸]

+5V

24+24-

3.3   电源接线 

TC-ADP腔萇埭ㄗDC24Vㄘ蚕傷赽齬腔「24+」﹜「24-」鼎跤﹝

3.3.1  连接在FX3U可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻

3.3.2  连接在FX3UC可编程控制器上时 

萇埭諉盄奀腔蛁砩岈砐

·DC24V萇埭腔怀ㄛ昢斛迵FX3UC褫晤最諷秶腔萇埭妏蚚肮珨萇埭﹝

·昢斛蔚「   」傷赽睿褫晤最諷秶價掛等啋腔諉華傷赽珨蟀諉善輛俴賸D濬諉華ㄗ100次眕狟ㄘ腔鼎跤萇埭腔

諉華奻﹝

3 接线

3.3 电源接线
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

3.4   热电偶的选定 

3.4.1  热电偶的类型 

·褫眕妏蚚K倰﹜J倰2笱濬倰腔萇髒﹝筍岆ㄛ婓垀衄籵耋奻蟀諉肮珨濬倰腔萇髒﹝

·妏蚚橈埽倰腔萇髒﹝

3.4.2  关于补偿导线 

迵萇髒蟀諉奀ㄛ妏蚚狟蹈濬倰腔硃野絳盄﹝

热电偶 补偿导线的类型

K倰 KXㄛKCAㄛKCBㄛKCC

J倰 JX

·硃野絳盄渀勤盄萇郯ㄗ10次ㄘㄛ珆尨埮詢0.12⊥﹝

諶壺蜆窒煦妏蚚﹝

·硃野絳盄埣酗埣眢忳善婑秞脹腔荌砒ㄛ秪森膘祜婓100m眕狟妏蚚﹝

3.5   热电偶的接线 

褫眕妏蚚K倰﹜J倰萇髒﹝跦擂妏蚚腔萇髒濬倰祥肮ㄛ諉盄珩跪祑﹝

統蕉狟蹈諉盄﹝

3.5.1  热电偶K型的接线 

↗1. J-type傷赽祥剒猁諉盄﹝祥猁諉盄﹝

↗2. 妏蚚萇髒奀ㄛ堈燭眢衾忳萇覜俶婑秞ㄗ妀蚚萇埭脹ㄘ荌砒腔部垀﹝

3k次 籵耋↓

TC-ADP

D濬諉華

+5V

L↓+
L↓-

24+
24-

硃野絳盄

傷赽齬

DC24V

L↓+﹜L↓-﹜籵耋↓腔↓笢ㄛ怀籵耋瘍﹝

J-type
J-type

K倰 萇髒↗2

籵耋↓L↓+
L↓-

3k次

恲僅硃野隙繚

恲僅硃野隙繚

敖脯

OPEN↗1

3 接线

3.4 热电耦的选定
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

3.5.2  热电偶J型的接线 

↗1. 妏蚚J倰萇髒奀ㄛ昢斛蟀諉﹝森俋ㄛ蔚杻忷落翑樟萇ㄗK倰﹜J倰耀宒遙ㄘ离ON﹝

↗2. 妏蚚萇髒奀ㄛ堈燭眢衾忳萇覜俶婑秞ㄗ妀蚚萇埭脹ㄘ荌砒腔部垀﹝

3.6   接线时的注意事项 

·TC-ADP祥褫眕婓跪籵耋笢妏蚚祥肮濬倰腔萇髒﹝婓垀衄籵耋笢妏蚚眈肮濬倰腔萇髒﹝

·TC-ADP腔跪籵耋潔祥路燭﹝妏蚚橈埽倰腔萇髒﹝

·祥猁勤「 · 」傷赽諉盄﹝

3.7   接地 

妗囥狟蹈砐醴ㄛ輛俴諉華﹝

·妗囥D濬諉華﹝ㄗ諉華萇郯ㄩ100次眕狟ㄘ

·鴃講輛俴蚳蚚諉華﹝

祥夔輛俴蚳蚚諉華奀ㄛ輛俴狟芞腔※僕蚚諉華§﹝

→ 详细内容参考各系列的硬件手册

·妏蚚AWG22～20ㄗ0.3～0.5mm2ㄘ腔諉華盄﹝

·諉華萸鴃褫夔蕞輪蜆褫晤最諷秶ㄛ鴃講妏諉華盄腔擒燭傻﹝

3k次 籵耋↓

TC-ADP

D濬諉華

+5V

24
24-

傷赽齬

DC24V

L↓+﹜L↓-﹜籵耋↓腔↓笢ㄛ怀籵耋瘍﹝

J-type
J-type

J倰 萇髒↗2

籵耋↓L↓+
L↓-

3k次

恲僅硃野隙繚

恲僅硃野隙繚

敖脯

↗1

硃野絳盄

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

L↓+
L↓-

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

3k次 籵耋↓

TC-ADP

D濬諉華

+5V

24
24-

傷赽齬

DC24V

L↓+﹜L↓-﹜籵耋↓腔↓笢ㄛ怀籵耋瘍﹝

J-type
J-type

J倰 萇髒↗2

籵耋↓L↓+
L↓-

3k次

恲僅硃野隙繚

恲僅硃野隙繚

敖脯

↗1

硃野絳盄

褫晤最諷秶 坳扢掘

僕蚚諉華ㄗ疑ㄘ 僕肮諉華ㄗ祥褫眕ㄘ蚳蚚諉華ㄗ郔槽ㄘ

L↓+
L↓-

褫晤最諷秶 坳扢掘 褫晤最諷秶 坳扢掘

3 接线

3.6 接线时的注意事项
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项4. 程序编写

峈賸妏蚚TC-ADP黍耀攜講杅擂奧晤迡最唗ㄛ掛梒笢ㄛ憩森最唗腔晤迡源楊酕賸佽隴﹝

4.1   A/D转换数据的获取概要 

1)怀腔耀攜講杅擂掩蛌遙傖杅趼硉ㄛ甜掩悵湔婓FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔杻忷啋璃笢﹝

2)籵徹砃杻忷啋璃迡杅硉ㄛ褫眕扢隅歙棒杅麼氪硌隅怀耀宒﹝

3)甡桽植價掛等啋羲宎腔蟀諉佼唗ㄛ煦饜杻忷啋璃ㄛ藩怢煦饜杻忷落翑樟萇﹜杻忷杅擂敵湔跪10跺﹝

 → 特殊软元件的分配，参考4.2节

·植郔蕞輪價掛等啋揭羲宎ㄛ甡棒杅菴1怢﹜菴2怢＃﹝筍岆ㄛ詢厒怀怀堤杻忷巠饜眕摯籵陓杻忷巠饜祥婦漪婓囀

杻忷啋璃

A/D

A/D

A/D

A/D

籵陓杻忷
巠饜

FX3U-4AD
-TC-ADP

FX3U-4AD
-TC-ADP

FX3U-4AD
-TC-ADP

FX3U-4AD
-TC-ADP FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

菴1怢菴2怢菴3怢菴4怢

詢厒怀怀
堤杻忷巠饜

杻忷落翑樟萇
M8280‵M8289
杻忷杅擂敵湔
D8280‵D8289

杻忷落翑樟萇
M8270‵M8279
杻忷杅擂敵湔
D8270‵D8279

杻忷落翑樟萇
M8260‵M8269
杻忷杅擂敵湔
D8260‵D8269

杻忷落翑樟萇
M8290‵M8299
杻忷杅擂敵湔
D8290‵D8299

佼諷
最唗

4 程序编写

4.1 A/D转换数据的获取概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

4.2   特殊软元件一览 

蟀諉TC-ADP奀ㄛ杻忷啋璃腔煦饜狟垀尨﹝

 Rㄩ黍堤     Wㄩ迡

特殊软

元件

软元件编号
内容 属性 参考

第1台 第2台 第3台 第4台

杻忷落翑

樟萇

M8260 M8270 M8280 M8290 恲僅等弇恁寁 R/W 4.3誹

M8261 M8271 M8281 M8291 K倰﹜J倰耀宒遙 R/W 4.4誹

M8262～

M8269

M8272～

M8279

M8282～

M8289

M8292～

M8299
帤妏蚚ㄗ祥猁妏蚚ㄘ ㄜ ㄜ

杻忷杅擂

敵湔

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1聆隅恲僅 R

4.5誹
D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2聆隅恲僅 R

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3聆隅恲僅 R

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4聆隅恲僅 R

D8264 D8274 D8284 D8294 籵耋1歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

4.6誹
D8265 D8275 D8285 D8295 籵耋2歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

D8266 D8276 D8286 D8296 籵耋3歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

D8267 D8277 D8287 D8297 籵耋4歙棒杅ㄗ扢隅毓峓ㄩ1～4095ㄘ R/W

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓 R/W 4.7誹

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢=10 R 4.8誹

4.3   温度单位的选择 

籵徹蔚杻忷落翑樟萇离峈ONㄩ貌庌ㄗ℉ㄘ﹜离峈OFFㄩ扜庌ㄗ⊥ㄘㄛ褫眕扢隅TC-ADP腔恲僅等弇﹝

垀衄籵耋珨遙﹝

恲僅等弇恁寁笢妏蚚腔杻忷落翑樟萇狟垀尨﹝

特殊辅助继电器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

M8260 M8270 M8280 M8290

恲僅等弇腔恁寁

OFFㄩ扜庌ㄗ⊥ㄘ

ONㄩ貌庌ㄗ℉ㄘ

1.程序示例

1ㄘ扢隅菴1怢峈扜庌ㄗ⊥ㄘ

M8001
M8260

珨眻OFF

2ㄘ扢隅菴2怢峈貌庌ㄗ℉ㄘ�

M8000
M8270

珨眻ON

4 程序编写

4.2 特殊软元件一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 
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3
U
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FX3U-4AD-ADP
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3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
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3
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       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)
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用
事
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4.4   K型、J型模式切换 

籵徹蔚杻忷落翑樟萇离峈ONㄩJ倰﹜离峈OFFㄩK倰ㄛ褫眕勤TC-ADP扢隅萇髒腔濬倰﹝

垀衄籵耋珨遙﹝

K倰﹜J倰耀宒遙笢妏蚚腔杻忷落翑樟萇狟垀尨﹝

特殊辅助继电器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

M8261 M8271 M8281 M8291

K倰﹜J倰耀宒遙

OFFㄩK倰

ONㄩJ倰

1.程序示例

4.5   测定温度 

蔚TC-ADP笢怀腔恲僅杅擂ㄛ悵湔善杻忷杅擂敵湔笢﹝

悵湔聆隅恲僅腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容 

第1台 第2台 第3台 第4台

D8260 D8270 D8280 D8290 籵耋1聆隅恲僅

D8261 D8271 D8281 D8291 籵耋2聆隅恲僅

D8262 D8272 D8282 D8292 籵耋3聆隅恲僅

D8263 D8273 D8283 D8293 籵耋4聆隅恲僅

婓聆隅恲僅笢ㄛ悵湔撈奀硉ㄛ麼氪偌桽歙棒杅笢扢隅腔棒杅奧腕善腔歙硉﹝

→ 关于平均次数的详细内容，参考4.6节

1.测定温度使用时的注意事项

聆隅恲僅峈黍堤蚳蚚﹝

祥猁籵徹佼諷最唗麼氪儂賜醱﹜晤最馱撿腔啋璃潼諷脹ㄛ硒俴絞硉腔曹載ㄗ迡ㄘ﹝

2.程序示例

撈妏祥婓D100﹜D101笢悵湔聆隅恲僅ㄛ珩褫眕婓侐寀堍呾硌鍔麼氪PID硌鍔脹笢眻諉妏蚚D8260﹜D8261

2ㄘ扢隅菴2怢峈J倰

M8000
M8271

珨眻ON

1ㄘ扢隅菴1怢峈K倰

M8001
M8261

珨眻OFF

M8000

珨眻ON

FNC 12
MOV

D8260 D100

FNC 12
MOV

D8261 D101

蔚菴1怢腔籵耋1腔聆隅恲僅悵湔善D100笢

蔚菴1怢腔籵耋2腔聆隅恲僅悵湔善D100笢

2ㄘ扢隅菴2怢峈J倰

M8000
M8271

珨眻ON

1ㄘ扢隅菴1怢峈K倰

M8001
M8261

珨眻OFF

M8000

珨眻ON

FNC 12
MOV

D8260 D100

FNC 12
MOV

D8261 D101

蔚菴1怢腔籵耋1腔聆隅恲僅悵湔善D100笢

蔚菴1怢腔籵耋2腔聆隅恲僅悵湔善D100笢

4 程序编写

4.4 K型、J型模式切换
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

4.6   平均次数 

设定范围：1～4095

初始值：K1

数值的处理：10进制(K)

TC-ADP籵徹扢隅歙棒杅ㄛ婓聆隅恲僅ㄗD8260～D8263﹜D8270～D8273﹜D8280～D8283﹜D8290～D8293ㄘ笢悵湔

歙硉﹝褫婓跪籵耋笢扢隅歙棒杅﹝

扢隅歙棒杅蚚腔杻忷杅擂敵湔ㄛ狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容 

第1台 第2台 第3台 第4台

D8264 D8274 D8284 D8294 籵耋1歙棒杅

D8265 D8275 D8285 D8295 籵耋2歙棒杅

D8266 D8276 D8286 D8296 籵耋3歙棒杅

D8267 D8277 D8287 D8297 籵耋4歙棒杅

1.平均次数设定时的注意事项

·歙棒杅扢隅峈1奀

撈奀硉掩悵湔峈聆隅恲僅﹝

·扢隅峈2眕奻奀

扢隅棒杅腔歙硉掩悵湔峈聆隅恲僅﹝

·褫晤最諷秶萇埭峈ON奀腔硉

褫晤最諷秶奻萇綴ㄛ婓菴珨棒湛善扢隅腔歙棒杅ㄛ呴奀蔚黍堤腔聆隅恲僅歙硉悵湔婓聆隅恲僅

ㄗD8260～D8263﹜D8270～D8273﹜D8280～D8283﹜D8290～D8293ㄘ笢﹝

·婓1～4095腔毓峓囀扢隅歙棒杅﹝扢隅婓毓峓俋奀ㄛ頗楷汜堤渣﹝

→ 关于出错的详细内容，参考5.5节

2.程序示例

M8000

珨眻峈ON

FNC 12
MOV

K32 D8264

FNC 12
MOV

K128 D8265

蔚菴1怢腔籵耋1腔歙
棒杅扢隅峈32棒﹝

蔚菴1怢腔籵耋2腔歙
棒杅扢隅峈128棒﹝

4 程序编写

 4.6 平均次数
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 
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3
U
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FX3U-4AD-ADP
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3
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FX3U-4DA-ADP        
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3
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       -ADP
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3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指
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4.7   出错状态 

TC-ADP笢楷汜堤渣奀ㄛ婓堤渣袨怓笢悵湔楷汜堤渣腔袨怓﹝

悵湔堤渣袨怓腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8268 D8278 D8288 D8298 堤渣袨怓

籵徹堤渣袨怓跪弇腔ON/OFF袨怓ㄛ褫眕楷汜腔堤渣囀﹝跪弇腔煦饜狟垀尨﹝砑猁堤渣奀ㄛ晤迡最唗﹝

位 内容 位 内容

b0 籵耋1聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b5 歙棒杅腔扢隅堤渣

b1 籵耋2聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b6 TC-ADP茞璃堤渣

b2 籵耋3聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b7 TC-ADP籵陓杅擂堤渣

b3 籵耋4聆隅恲僅毓峓俋 眕摯 潰聆堤剿盄 b8～b15 帤妏蚚

b4 EEPROM堤渣 ㄜ ㄜ

1.出错状态使用时的注意事项

TC-ADP茞璃堤渣(b6)﹜TC-ADP籵陓杅擂堤渣(b7)ㄛ婓褫晤最諷秶腔萇埭OFF→ON奀ㄛ剒猁蚚最唗懂壺ㄗOFFㄘ﹝

昢斛晤迡狟醱腔最唗﹝

2.程序示例

菴1怢腔堤渣袨怓
b6=OFFㄗ茞璃堤渣ㄘ

菴1怢腔堤渣袨怓
b7=OFFㄗ籵陓杅擂堤渣ㄘ

M8002
RST D8268.6

RST D8268.7

Y000
D8268.0

Y001
D8268.1

Y002
D8268.2

Y003
D8268.3

Y004
D8268.4

菴1怢腔籵耋1怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋2怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋3怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔籵耋4怀堤杅擂扢隅硉堤渣

菴1怢腔EEPROM堤渣

Y005
D8268.5

Y006
D8268.6

Y007
D8268.7

菴1怢腔歙棒杅扢隅堤渣

菴1怢腔TC-ADP茞璃堤渣

菴1怢腔TC-ADP籵陓杅擂堤渣

4 程序编写

4.7 出错状态 
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

4.8   机型代码 

蟀諉TC-ADP奀ㄛ儂倰測鎢※10§掩悵湔婓杻忷杅擂敵湔笢﹝

悵湔腔杻忷杅擂敵湔狟垀尨﹝

特殊数据寄存器
内容

第1台 第2台 第3台 第4台

D8269 D8279 D8289 D8299 儂倰測鎢

婓岆瘁蟀諉賸TC-ADP奀ㄛ妏蚚奻扴杻忷杅擂敵湔﹝

1.程序示例

4.9   基本程序示例 
 

晤迡黍堤聆隅恲僅腔價掛最唗瞰赽﹝

狟醱腔最唗岆扢隅萇髒濬倰峈K倰ㄛ蔚菴1怢腔籵耋1﹜籵耋2腔聆隅恲僅ㄗ⊥ㄘ煦梗悵湔善D100﹜D101笢﹝歙棒

杅扢隅峈籵耋1岆32棒ㄛ籵耋2岆128棒﹝

撈妏祥婓D100﹜D101笢悵湔聆隅恲僅ㄛ珩褫眕婓侐寀堍呾硌鍔麼氪PID硌鍔脹笢眻諉妏蚚D8260﹜D8261﹝

FNC 224
LD=

D8269 K10 菴1怢腔儂倰測鎢Y010

M8002

M8001
M8260 扢隅恲僅等弇峈扜庌ㄗ⊥ㄘ

M8002
FNC 12

MOV
K32 D8264

FNC 12
MOV

K128 D8265

扢隅籵耋1腔歙棒杅峈32棒

扢隅籵耋2腔歙棒杅峈128棒

M8261 扢隅萇髒ㄗK倰ㄘ

RST D8268.6

RST D8268.7

菴1怢腔堤渣袨怓
b6ˊOFFㄗ茞璃堤渣ㄘ

菴1怢腔堤渣袨怓
b7ˊOFFㄗ籵陓杅擂堤渣ㄘ

M8000
FNC 12

MOV
D8260 D100

FNC 12
MOV

D8261 D101

蔚籵耋1聆隅恲僅腔絞
硉悵湔善D100笢﹝

蔚籵耋2聆隅恲僅腔歙
硉悵湔善D101笢﹝

4 程序编写

4.8 机型代码
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入） 
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3
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       -ADP
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3
U-4AD-TC

       -ADP
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用
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项5.  故障排除

掛梒笢ㄛ憩嘟梤齬壺﹜堤渣袨怓酕賸佽隴﹝

 聆隅恲僅羶衄掩怀ㄛ麼氪羶衄怀淏腔杅趼硉奀ㄛ狟蹈砐醴 

·褫晤最諷秶腔唳掛

·諉盄

·杻忷啋璃

·最唗

·堤渣袨怓

5.1   可编程控制器的版本确认 

·FX3U炵蹈植場ㄗVer.2.20ㄘ羲宎勤茼﹝

·FX3UC-32MT-LT岆瘁岆Ver1.30眕綴腔莉﹝

→ 关于版本的确认方法，参考1.3节

5.2   接线的确认 

諉盄ㄛ眕狟砐醴﹝

1.电源

TC-ADP剒猁雄萇埭﹝岆瘁淏諉盄﹝

森俋ㄛTC-ADP腔POWER腑岆瘁謠腑﹝

2.热电偶的接线

妏蚚橈埽倰腔萇髒ㄛ甜蚚硃野絳盄蟀諉﹝森俋ㄛ迵坳雄薯盄麼氪眢衾忳覜茼腔盄煦羲票盄﹝

3.使用J型热电偶时

妏蚚J倰萇髒奀ㄛ剒猁傻諉「J-type」傷赽﹝羶衄傻諉腔趕ㄛ祥夔黍堤淏腔聆隅恲僅﹝

 → 关于接线的详细内容，参考3章

5.3    特殊软元件的确认 

TC-ADP笢妏蚚腔杻忷啋璃岆瘁掩淏妏蚚﹝

1.K型、J型模式切换

K倰﹜J倰耀宒遙蚚啋璃岆瘁掩淏扢隅﹝

妏蚚K倰奀ㄛ扢隅峈OFF˙妏蚚J倰奀ㄛ扢隅峈ON﹝

2.测定温度

妏蚚腔籵耋腔杻忷啋璃岆瘁掩淏恁寁﹝

跦擂蟀諉腔弇离﹜籵耋腔祥肮ㄛ妏蚚腔杻忷啋璃珩祥肮﹝

3.平均次数

歙棒杅岆瘁掩扢隅婓淏腔毓峓囀﹝褫眕婓1～4095腔毓峓囀扢隅歙棒杅﹝扢隅賸扢隅毓峓眕俋腔硉奀ㄛ

楷汜堤渣﹝

4.出错状态

TC-ADP笢岆瘁楷汜堤渣﹝

楷汜堤渣奀ㄛ堤渣囀ㄛ甜諉盄﹜最唗﹝

→ 关于特殊软元件的详细内容，参考4章

5 故障排除

5.1 可编程控制器的版本确认
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
FX3U-4AD-TC-ADP（4通道热电偶输入）

5.4   程序的确认 

狟蹈迵最唗衄壽腔砐醴﹝

1.电源上电时的出错状态的清除

萇埭OFF→ON奀ㄛ斛剕蚚最唗壺ㄗOFFㄘ堤渣袨怓b6﹜b7﹝

2.保存软元件的确认

坳最唗笢羶衄勤悵湔杅趼硉腔啋璃迡杅硉﹝

5.5   出错状态的确认 

彆TC-ADP笢楷汜堤渣ㄛ饒繫婓堤渣袨怓笢ㄛ迵楷汜腔堤渣眈勤茼腔弇离ON

位 内容 位 内容

b0 籵耋1 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b5 歙棒杅腔扢隅堤渣

b1 籵耋2 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b6 TC-ADP茞璃堤渣

b2 籵耋3 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b7 TC-ADP籵陓杅擂堤渣

b3 籵耋4 聆隅恲僅毓峓俋眕摯潰聆堤剿盄 b8～b15 帤妏蚚

b4 EEPROM堤渣 ㄜ ㄜ

壽衾堤渣腔勤茼揭离源楊ㄛ統蕉狟醱腔囀﹝

1.测定温度范围外以及检测出断线（b0～b3）

1)囀

怀腔聆隅恲僅閉堤賸寞跡毓峓﹝

K倰奀峈-110⊥～+1010⊥ㄛJ倰奀峈-110⊥～+610⊥﹝聆隅恲僅閉堤賸蜆毓峓﹝

麼氪迵萇髒腔諉盄剿盄﹝

2)勤茼揭离源楊

怀腔聆隅恲僅岆瘁婓寞跡毓峓囀﹝森俋ㄛ諉盄岆瘁淏﹝

2.EEPROM出错（b4）

1)囀

EEPROM笢扢隅腔﹜馱釦堤釦奀腔覃淕杅擂腔黍堤堤渣ㄛ麼氪囷輓賸﹝

2)勤茼揭离源楊

訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

3.平均次数的设定出错（b5）

1)囀

籵耋1～籵耋4笢腔議跺歙棒杅腔扢隅閉徹賸1～4095腔毓峓﹝

2)勤茼揭离源楊

跪籵耋腔歙棒杅岆瘁掩淏扢隅賸﹝

4.TC-ADP异常出错（b6）

1)囀

TC-ADP羶衄淏都雄釬﹝

2)勤茼揭离源楊

岆瘁淏華砃TC-ADP鼎跤賸DC24V萇埭﹝

森俋ㄛ迵褫晤最諷秶腔蟀諉岆瘁淏﹝

綴ㄛ錶羶衄腕善蜊囡奀ㄛ訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

5.TC-ADP通信出错（b7）

1)囀

TC-ADP迵褫晤最諷秶潔楷汜籵陓祑都﹝

2)勤茼揭离源楊

迵褫晤最諷秶腔蟀諉岆瘁淏﹝

綴ㄛ錶羶衄腕善蜊囡奀ㄛ訰戙鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗﹝

5 故障排除

5.4 程序的确认
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FX3U·FX3UC系列 
    用户手册[模拟量控制篇]

PID指令（FNC 88） 

        通 知
準都覜郅蠟森棒劃鎗FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

掛梒憩郪磁妏蚚耀攜講莉睿PID硌鍔ㄛ輛俴諷秶腔源楊釬賸佽隴﹝

妏蚚ㄛ堐黍掛抎眕摯眈壽莉腔忒聊ㄛ婓喃煦梪挍寞跡腔枑狟淏妏蚚﹝

森俋ㄛ蔚掛忒聊冞蝠善郔笝蚚誧忒笢﹝

掛抎祥悵痐馱珛垀衄眕摯坳瞳腔妗囥ㄛ珩祥創霾妗囥﹝

森俋ㄛ勤衾秪妏蚚掛抎笢暮婥腔囀奧竘楷腔馱珛垀衄奻腔絊嗣恀枙ㄛ掛鼠侗衙祥蛹孮﹝

     2006 鎂萇儂赻雄趙(奻漆)衄癹鼠侗
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）
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1 概要

1.  概要

掛梒笢ㄛ憩FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶腔PID硌鍔ㄗFNC 88ㄘ腔衙猁酕賸佽隴﹝

1.1   功能概要 
 

PID硌鍔岆峈賸諉輪醴梓硉ㄗSVㄘ奧郪磁P雄釬ㄗ掀瞰雄釬ㄘ﹜I雄釬ㄗ儅煦雄釬ㄘ﹜D雄釬ㄗ峚煦雄釬ㄘㄛ植聆隅硉

ㄗPVㄘ數呾怀堤硉ㄗMVㄘ腔硌鍔﹝

1) 惆劑怀堤髡夔

褫眕妏迵怀ㄗ聆隅硉ㄘ曹趙講麼氪怀堤ㄗ硉ㄘ曹趙講衄壽腔惆劑怀堤离ON﹝

2) 怀堤硉腔奻狟癹扢隅

褫眕扢隅怀堤腔奻狟癹硉﹝

3) 赻淕隅髡夔

褫眕赻雄扢隅掀瞰崝祔ㄗKPㄘ﹜儅煦奀潔ㄗTIㄘ﹜峚煦奀潔ㄗTDㄘ﹝

褫眕恁寁憤癹悜遠楊麼氪論埲砒茼楊﹝

4) PID硌鍔腔堍呾源宒

硒俴PID厒僅倰·聆隅硉峚煦倰堍呾﹝

FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

諷秶勤砓

聆隅硉ㄗPVㄘ

怀堤硉ㄗMVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

PID硌鍔

1.1 功能概要
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

1 概要

1.2   PID指令的基本运算公式（参考） 

掛硌鍔跦擂厒僅倰·聆隅硉峚煦倰堍呾鼠宒硒俴PID堍呾﹝

跦擂PID諷秶腔     笢硌隅腔※雄釬扢隅ㄗACTㄘ§     ㄚ1 b0腔囀ㄛ硒俴淏雄釬麼氪欄雄釬腔堍呾鼠宒﹝

蜆堍呾笢垀斛剒腔跪杅硉岆偌桽     眕綴硌隅腔統杅囀堍呾腔﹝

1.PID基本运算公式

雄釬源砃ㄗACTㄘ

     ㄚ1 b0
PID堍呾源宒

淏雄釬ㄗOFFㄘ

欄雄釬ㄗONㄘ

1) 暮瘍

EVn  ㄩ掛棒粒欴奀腔船   Dn ㄩ掛棒腔峚煦砐

EVn-1  ㄩ1跺笚腔船    Dn-1 ㄩ1跺笚腔峚煦砐

SV  ㄩ醴梓硉     Kp ㄩ掀瞰崝祔

PVnf  ㄩ掛棒粒欴奀腔聆隅硉ㄗ薦疏綴ㄘ  Ts ㄩ粒欴笚

PVnf-1 ㄩ1跺笚腔聆隅硉ㄗ薦疏綴ㄘ  TI ㄩ儅煦都杅

PVnf-2 ㄩ2跺笚腔聆隅硉ㄗ薦疏綴ㄘ  TD ㄩ峚煦都杅

忖MV  ㄩ怀堤曹趙講    KD ㄩ峚煦崝祔

MVn  ㄩ掛棒腔紱釬講  

2)  PVnfㄗ掛棒粒欴奀腔聆隅硉ㄗ薦疏綴ㄘ腔數呾鼠宒

PVnf岆價衾黍腔聆隅硉ㄛ蚕狟醱腔數呾鼠宒腕腔杅硉﹝

      「薦疏綴腔聆隅硉PVnf」= PVnㄚLㄗPVnf-1-PVnㄘ

  PVn  ㄩ掛棒粒欴奀腔聆隅硉

  L  ㄩ薦疏炵杅

  PVnf-1  ㄩ1跺笚腔聆隅硉ㄗ薦疏綴ㄘ

3 3

3

3

1.2 PID指令的基本运算公式（参考）
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）
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掛梒憩TC-ADP腔珨啜/萇埭/俶夔寞跡輛俴佽隴﹝

2.1   一般规格 
 

1.指令格式

2.设定数据

操作数类别 内容 数据类型

悵湔醴梓硉ㄗSVㄘ腔杅擂敵湔晤瘍 BIN 16弇

悵湔聆隅硉ㄗPVㄘ腔杅擂敵湔晤瘍 BIN 16弇

悵湔統杅腔杅擂敵湔晤瘍 BIN 16弇

悵湔怀堤硉ㄗMVㄘ腔杅擂敵湔晤瘍 BIN 16弇

3.对象软元件

紱釬杅

濬梗

弇啋璃 趼啋璃 坳

炵苀·蚚誧 弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷等啋 曹硊 都杅
妗

杅

趼睫

揹

硌

渀

X Y M T C S D↓.b KnX KnY KnM KnS T C D R U↓\G↓ V Z 党庉 K H E ※↓§ p

♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂ ♂

2.2   功能和动作说明 

1.16位运算（PID）

扢隅醴梓硉     ﹜聆隅硉     ﹜統杅     ～     ㄚ6ㄛ硒俴最唗綴ㄛ藩路統杅宎腔粒欴奀潔     ㄛ蔚堍呾賦

彆ㄗMVㄘ悵湔善怀堤硉     笢﹝

3

3

3 3 3

32弇硌鍔 硌鍔暮瘍 硒俴沭璃FNC 88
PID

PID

16弇硌鍔

9祭 PID 蟀哿硒俴倰

硌鍔暮瘍 硒俴沭璃

硌鍔怀
FNC 88

PID

醴梓硉
(SV)

聆隅硉
(PV)

統杅 怀堤硉
(MV)

S1 S2 S2 D

32弇硌鍔 硌鍔暮瘍 硒俴沭璃FNC 88
PID

PID

16弇硌鍔

9祭 PID 蟀哿硒俴倰

硌鍔暮瘍 硒俴沭璃

硌鍔怀
FNC 88

PID

醴梓硉
(SV)

聆隅硉
(PV)

統杅 怀堤硉
(MV)

S1 S2 S2 D

2 PID指令的使用方法

2.1 一般规格
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

  设定项目的说明

设定项目 内容 占用点数

醴梓硉ㄗSVㄘ

·扢隅醴梓硉ㄗSVㄘ﹝

·PID硌鍔祥蜊曹扢隅囀﹝

·妏蚚赻淕隅ㄗ憤癹悜遠楊ㄘ奀腔蛁砩岈砐赻淕隅蚚腔醴梓硉睿硒俴PID諷秶奀腔

醴梓硉祥珨祡奀ㄛ剒猁扢隅樓奻賸船硉腔硉ㄛ婓赻淕隅梓祩弇峈OFF奀ㄛ悵湔妗

暱腔醴梓硉﹝

1萸

聆隅硉ㄗPVㄘ PID堍呾腔怀硉﹝ 1萸

統杅↗1

1)赻淕隅ㄩ憤癹悜遠楊奀梩蚚     硌隅腔宎啋璃羲宎腔29跺啋璃﹝

2)赻淕隅ㄩ論埲砒茼楊奀a)雄釬扢隅ㄗACTㄘ扢隅ㄩbit1﹜bit2﹜bit5窒

峈※0§眕俋奀梩蚚     硌隅腔宎啋璃羲宎腔25跺啋璃﹝b)雄釬扢隅

ㄗACTㄘ扢隅ㄩbit1﹜bit2﹜bit5窒峈※0§奀梩蚚S3硌隅腔宎啋璃羲宎腔

 20跺啋璃﹝ 

29萸

25萸

20萸

怀堤硉ㄗMVㄘ

1)PID諷秶奀ㄗ珨啜揭燴奀ㄘ硌鍔雄ㄛ婓蚚誧耜扢隅場宎怀堤硉﹝

眕綴悵湔堍呾賦彆﹝

2)赻淕隅ㄩ憤癹悜遠楊奀婓赻淕隅徹最笢ㄛ赻雄怀堤ULV硉麼氪LLV硉˙赻淕隅賦

旰綴ㄛ扢隅垀樵隅腔MV硉﹝

3)赻淕隅ㄩ論埲砒茼楊奀硌鍔雄ㄛ婓蚚誧耜扢隅論埲怀堤硉﹝

 婓赻淕隅徹最笢ㄛPID硌鍔耜祥蜊曹MV怀堤﹝

1萸

↗1. 祥妏蚚赻淕隅奀ㄛ梩蚚腔萸杅迵妏蚚論埲砒茼楊奀梩蚚腔萸杅眈肮﹝

↗2.      ㄚ1雄釬扢隅ㄗACTㄘ腔bit1=1﹜bit2=1麼氪bit5=1奀梩蚚     ㄚ20～ㄚ24﹝

2.3   参数设定和自整定的关系 

1.不做自整定时（参数的设定）

勤衾善統杅     ～     ㄚ6峈砦腔扢隅硉ㄛ剒猁婓PID堍呾羲宎ㄛ蚚MOV硌鍔脹啎珂迡﹝

硌隅賸囀湔悵厥郖腔杅擂敵湔奀ㄛ褫晤最諷秶腔萇埭OFF綴ㄛ扢隅杅擂掩悵厥ㄛ秪森菴2棒萇埭峈ON奀ㄛ

祥剒猁迡﹝

2.做自整定时

掀瞰崝祔ㄗ     +3ㄘ﹜儅煦奀潔ㄗ     +4ㄘ﹜峚煦奀潔ㄗ     +6ㄘ岆妏PID諷秶郔槽硒俴腔笭猁都杅ㄛ褫眕赻雄扢

隅涴虳都杅﹝

→ 自整定（极限循环法）的详细内容，参考4.1节

→ 自整定（阶跃响应法）的详细内容，参考4.2节

3

3

3 3

3 3

3 3 3

2 PID指令的使用方法

2.3 参数设定和自整定的关系
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）
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掛梒笢ㄛ佽隴賸迵PID硌鍔腔統杅衄壽腔囀﹝

3.1   参数（S3）～（S3）+28的一览 

设定项目 设定内容 备注 参考

粒欴奀潔ㄗTsㄘ 1～32767ㄗmsㄘ 祥夔偌掀堍呾笚傻腔硉硒俴﹝ 3.2.1誹

    ㄚ1
雄釬扢隅

ㄗACTㄘ

bit0 0ㄩ淏雄釬 1ㄩ欄雄釬 雄釬源砃

3.2.2誹

bit1
0ㄩ拸怀曹趙講惆劑

1ㄩ怀曹趙講惆劑衄虴

bit2
0ㄩ拸怀堤曹趙講惆劑

1ㄩ怀堤曹趙講惆劑衄虴
祥猁妏bit2睿bit5肮奀峈ON﹝

bit3 祥褫眕妏蚚

bit4
0ㄩ赻淕隅祥雄釬

1ㄩ硒俴赻淕隅

bit5
0ㄩ拸怀堤硉奻狟癹扢隅

1ㄩ怀堤硉奻狟癹扢隅衄虴
祥猁妏bit2睿bit5肮奀峈ON﹝

bit6
0ㄩ論埲砒茼楊

1ㄩ憤癹悜遠楊
赻淕隅耀宒腔恁寁

bit7～bit15 祥褫眕妏蚚

    ㄚ2 怀薦疏都杅ㄗ汐ㄘ 0～99ㄗ%ㄘ 0奀羶衄怀薦疏 3.2.3誹

    ㄚ3 掀瞰崝祔ㄗKpㄘ 1～32767ㄗ%ㄘ 3.2.4誹

    ㄚ4 儅煦奀潔ㄗTIㄘ 0～32767ㄗ℅100msㄘ 0奀釬峈≦揭燴ㄗ拸儅煦ㄘ 3.2.5誹

    ㄚ5 峚煦崝祔ㄗKDㄘ 0～100ㄗ%ㄘ 0奀拸峚煦崝祔 3.2.6誹

    ㄚ6 峚煦奀潔ㄗTDㄘ 0～32767ㄗ℅10msㄘ 0奀拸峚煦 3.2.7誹

    ㄚ7

  ￣

    ㄚ19

掩PID堍呾腔囀窒揭燴梩蚚﹝祥猁硒俴杅擂腔曹載﹝ ㄜ

    ㄚ20↗1 怀曹趙講ㄗ崝耜ㄘ惆

劑扢隅硉
0～32767

雄釬源砃ㄗACTㄘㄩ    +1 

bit1=1奀衄虴

3.2.2誹

    ㄚ21↗1 怀曹趙講ㄗ熬耜ㄘ惆

劑扢隅硉
0～32767

雄釬源砃ㄗACTㄘㄩ    +1 

bit1=1奀衄虴

    ㄚ22↗1

怀堤曹趙講ㄗ崝耜ㄘ惆

劑扢隅硉
0～32767

雄釬源砃ㄗACTㄘㄩ   +1 

bit2=1, bit5=0奀衄虴

怀堤奻癹扢隅硉 -32768～32767
雄釬源砃ㄗACTㄘㄩ    +1 

bit2=0, bit5=1奀衄虴

    ㄚ23↗1

怀堤曹趙講ㄗ熬耜ㄘ惆

劑扢隅硉
0～32767

雄釬源砃ㄗACTㄘㄩ    +1 

bit2=1, bit5=0奀衄虴

怀堤狟癹扢隅硉 -32768～32767
雄釬源砃ㄗACTㄘㄩ    +1 

bit2=0, bit5=1奀衄虴

    ㄚ24↗1 惆劑怀堤

bit0
0ㄩ怀曹趙講ㄗ崝耜ㄘ帤祛堤

1ㄩ怀曹趙講ㄗ崝耜ㄘ祛堤

雄釬源砃ㄗACTㄘㄩ    +1 

bit1=1麼氪 bit2=1奀衄虴

3.2.8誹

bit1
0ㄩ怀曹趙講ㄗ熬耜ㄘ帤祛堤

1ㄩ怀曹趙講ㄗ熬耜ㄘ祛堤

bit2
0ㄩ怀堤曹趙講ㄗ崝耜ㄘ帤祛堤

1ㄩ怀堤曹趙講ㄗ崝耜ㄘ祛堤

bit3
0ㄩ怀堤曹趙講ㄗ熬耜ㄘ帤祛堤

1ㄩ怀堤曹趙講ㄗ熬耜ㄘ祛堤

 

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3 参数

3.1 参数(S3)～(S3)+28的一览
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

设定项目 设定内容 备注 参考

妏蚚憤癹悜遠楊奀ㄛ剒猁眕狟扢隅ㄗ雄釬源砃ㄗACTㄘ b6ㄩON奀ㄘ

     ㄚ25
PV硉還賜硉

ㄗ棠笴ㄘ盟ㄗSHpvㄘ

跦擂聆隅硉ㄗPVㄘ腔疏雄

扢隅

雄釬扢隅ㄗACTㄘ b6ㄩ恁寁

憤癹悜遠楊ㄗONㄘ奀梩蚚
4誹

     ㄚ26 怀堤硉奻癹ㄗULVㄘ
怀堤硉ㄗMVㄘ腔郔湮怀堤硉

ㄗULVㄘ扢隅

     ㄚ27 怀堤硉狟癹ㄗLLVㄘ
怀堤硉ㄗMVㄘ腔郔苤怀堤硉

ㄗLLVㄘ扢隅

     ㄚ28
植淕隅悜遠賦旰善PID諷秶羲宎峈

砦腔脹渾扢隅統杅ㄗKwㄘ
-50‵32717%

3.2   参数的详细内容 

3.2.1  采样时间（Ts）：（S3） 

设定范围：1～32767[ms]

扢隅硒俴PID堍呾腔笚ㄗmsㄘ﹝

·PID諷秶奀

扢隅褫晤最諷秶腔堍呾笚<粒欴奀潔

·赻淕隅奀

扢隅1000msㄗ1鏃ㄘ眕奻﹝

1.关于最大误差

粒欴奀潔ㄗTsㄘ腔郔湮昫船峈-(1跺堍呾笚+1ms)～+(1跺堍呾笚)﹝

1)粒欴奀潔ㄗTsㄘ峈苤腔杅硉奀

奻扴郔湮昫船腔曹雄褫夔頗傖峈珨跺恀枙﹝

森奀ㄛ眕箝隅禸鏡耀宒硒俴ㄛ麼氪婓隅奀笢剿赽最唗笢晤迡最唗﹝

2)掀褫晤最諷秶腔1跺堍呾笚傻奀

楷汜PID堍呾堤渣ㄗK6740ㄘㄛ偌桽粒欴奀潔ㄗTsㄘ=堍呾笚懂硒俴PID堍呾﹝

森奀ㄛ婓隅奀笢剿ㄗI6↓↓‵I8↓↓ㄘ笢妏蚚PID硌鍔ㄛ甜婓PID硌鍔硒俴壺     +7ㄛ綴妏蚚﹝

→ 关于定时中断，参考FX3U、FX3UC可编程控制器的编程手册

3.2.2  动作设定（ACT）：（S3）+1 

 1.正动作/逆动作：    +1 bit0       设定范围：OFF=正动作/ON=逆动作

恁寁PID諷秶源砃峈淏雄釬遜岆欄雄釬﹝

·赻淕隅ㄗ憤癹悜遠楊ㄘ奀

  赻淕隅笢剒猁扢隅洷咡腔淏雄釬麼氪欄雄釬腔PID諷秶源砃﹝

·赻淕隅ㄗ論埲砒茼楊ㄘ奀

  赻淕隅撈妏偌桽淏雄釬麼氪欄雄釬笢腔砩珨笱硒俴ㄛ賦旰奀赻雄硒俴扢隅﹝

3

3

3

3

3

3

X000
FNC 12
MOVP

K 0 D107

FNC 88
PID

D 0 D 1 D100 D150

葩弇  +7
ㄗ菴珨棒硒俴笢剿赽最唗奀ㄛ蚚闕喳趙
硌鍔壺囀窒揭燴蚚腔杅擂敵湔﹝ㄘ

I610

PID堍呾硒俴

S3

3 参数

3.2 参数的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

淏雄釬ㄩ    +1 bit0=0

渀勤醴梓硉ㄗSVㄘㄛ呴覂聆隅硉ㄗPVㄘ腔崝樓ㄛ怀堤ㄗMVㄘ珩崝樓﹝

瞰ㄩ濮滇岆淏雄釬﹝

      <冷房>

欄雄釬ㄩ    +1 bit0=1

渀勤醴梓硉ㄗSVㄘㄛ呴覂聆隅硉ㄗPVㄘ腔熬屾ㄛ怀堤ㄗMVㄘ崝樓﹝

瞰ㄩ轡滇岆欄雄釬﹝

     <暖房>

淏雄釬/欄雄釬睿怀堤ㄗMVㄘ﹜聆隅硉ㄗPVㄘ﹜醴梓硉ㄗSVㄘ腔壽炵

狟芞垀尨

2.报警设定（输入变化量、输出变化量）：    +1，bit1、bit2设定范围：OFF/ON

褫眕潰脤怀曹趙講·怀堤曹趙講﹝

褫眕籵徹      +24潰脤賦彆﹝

→ 输入输出值上下限报警输出的动作，参考3.2.8项

怀曹趙講ㄩ    +1 bit1

妏蚚怀曹趙講惆劑奀ㄛ剒猁蔚狟蹈腔弇离ONㄛ甜扢隅洷咡潰脤腔硉﹝

设定项目 内容（设定范围）

雄釬扢隅ㄗACTㄘ       +1 bit1 怀曹趙講惆劑
ONㄩ妏蚚

OFFㄩ祥妏蚚

怀曹趙講惆劑扢隅硉       +20 怀曹趙講ㄗ崝耜ㄘ惆劑扢隅硉 0～32767

      +21 怀曹趙講ㄗ熬耜ㄘ惆劑扢隅硉 0～32767

怀堤曹趙講ㄩ    +1 bit2

妏蚚怀堤曹趙講惆劑奀ㄛ剒猁蔚狟蹈腔弇离ONㄛ甜扢隅洷咡潰脤腔硉﹝

设定项目 内容（设定范围）

雄釬扢隅ㄗACTㄘ       +1
bit2 怀堤曹趙講惆劑

ONㄩ妏蚚

OFFㄩ祥妏蚚

bit5 怀堤硉奻狟癹扢隅 昢斛扢隅峈OFF

怀堤曹趙講惆劑扢隅硉
      +22 怀堤曹趙講ㄗ崝耜ㄘ惆劑扢隅硉 0～32767

      +23 怀堤曹趙講ㄗ熬耜ㄘ惆劑扢隅硉 0～32767

3

恲
僅 聆隅硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

奀潔

恲
僅

聆隅硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

奀潔

醴梓硉ㄗSVㄘ

聆隅硉ㄗPVㄘ

怀
堤

ㄗMVㄘ

欄雄釬 淏雄釬

恲
僅 聆隅硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

奀潔

恲
僅

聆隅硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

奀潔

醴梓硉ㄗSVㄘ

聆隅硉ㄗPVㄘ

怀
堤

ㄗMVㄘ

欄雄釬 淏雄釬

恲
僅 聆隅硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

奀潔

恲
僅

聆隅硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

奀潔

醴梓硉ㄗSVㄘ

聆隅硉ㄗPVㄘ

怀
堤

ㄗMVㄘ

欄雄釬 淏雄釬

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3 参数

3.2 参数的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

 3.输出值上下限设定：     +1 bit5             设定范围：OFF=无设定/ON=设定有效

怀堤硉奻狟癹扢隅ㄛ狟扴梓祩弇垀尨﹝

珩衄眚秶PID諷秶腔儅煦砐崝湮腔虴彆﹝

妏蚚掛髡夔奀ㄛ昢斛蔚     +1 bit2离峈OFF﹝

设定项目 内容（设定范围）

怀堤曹趙講惆劑       +1(ACT)
bit2 怀曹趙講惆劑梓祩弇 昢斛扢隅峈OFF

bit5 怀堤曹趙講惆劑梓祩弇 ONㄩ妏蚚OFFㄩ祥妏蚚

3.2.3  输入滤波（α）：（S3）+2 

设定范围：0～99[％]

PID控制：比例动作、积分动作、微分动作

怀薦疏ㄗ汐ㄘ岆峈賸蔥腴秪聆隅硉ㄗPVㄘ腔婑秞奧絳祡腔疏雄腔薦疏﹝

跦擂諷秶勤砓腔杻俶眕摯婑秞撰梗ㄛ扢隅迵眳眈睫腔薦疏奀潔都杅ㄛ擂森褫眕眚秶婑秞腔荌砒﹝

·杅硉苤腔奀緊ㄛ釬峈薦疏腔虴彆曹苤﹝

·杅硉徹湮奀ㄛ怀砒茼曹船﹝

怀薦疏ㄗ汐ㄘ勤釬蚚衾醴梓硉腔垀衄腔掀瞰雄釬﹜儅煦雄釬﹜峚煦雄釬飲衄荌砒﹝

3

3

怀堤硉奻癹

怀堤硉狟癹

奀潔

+22

怀堤硉

+23

祥怀堤

祥怀堤

衄怀堤硉奻狟癹

拸怀堤硉奻狟癹

妗暱腔
聆隅硉ㄗPVㄘ

籵徹怀薦疏
腔聆隅硉ㄗPVㄘ 籵徹怀薦疏腔

怀淥盟

怀腔淥盟

婑秞絳祡腔闕喳怀

S3

S3

3 参数

3.2 参数的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
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3
U-4AD-PT

       -ADP
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3
U-4AD-TC

       -ADP
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A通
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3.2.4  比例增益（Kp）：（S3）+3 

设定范围：1～32767[％]

PID控制：比例动作

怀堤ㄗMVㄘ粒蚚掀瞰雄釬ㄛ迵船ㄗ醴梓硉ㄗSVㄘ睿聆隅硉ㄗPVㄘ腔船ㄘ傖掀瞰崝樓﹝

蜆掀瞰備峈掀瞰崝祔ㄗKpㄘㄛ桶珋峈眕狟腔壽炵宒﹝

输出（MV）＝比例增益（Kp）×偏差（EV）

森俋ㄛ掀瞰崝祔ㄗKpㄘ腔給杅備峈掀瞰湍

呴覂掀瞰崝祔ㄗKpㄘ曹湮ㄗ狟醱腔瞰赽ㄘㄛ聆隅硉ㄗPVㄘ諉輪醴梓硉ㄗSVㄘ腔雄釬曹﹝

例1) 暖房（逆动作）情况下的比例动作（P动作）

例2) 冷房（正动作）情况下的比例动作（P动作）

3.2.5  积分时间（TI）：（S3）+4 

设定范围：0～32767[×100ms] 0时，作为∝处理。（无积分）

                                              PIDㄩ儅煦雄釬      

婓儅煦雄釬笢ㄛ植船莉汜羲宎善儅煦雄釬腔怀堤曹峈掀瞰雄釬腔怀堤峈砦腔奀潔ㄛ備峈儅煦奀潔ㄛ蚚TI桶尨﹝

TI埣苤ㄛ儅煦雄釬埣﹝

恲
僅

恲
僅

呁豻船

呁豻船

掀瞰崝祔

掀瞰崝祔

Kp3>Kp2>Kp1

Kp3>Kp2>Kp1

掀瞰崝祔
Kp3>Kp2>Kp1

掀瞰崝祔
Kp3>Kp2>Kp1

奀潔

醴梓硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗPVㄘ

聆隅硉ㄗSVㄘ

聆隅硉

Kp3

Kp3

Kp2

Kp2

Kp1

Kp1

Kp3 Kp2 Kp1

Kp3 Kp2 Kp1

奀潔

奀潔

奀潔

怀
堤

ㄗMVㄘ

怀
堤

ㄗMVㄘ

3 参数

3.2 参数的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

例1) 暖房（逆动作）情况下的PI动作

例2) 冷房（正动作）情况下的PI动作

要点
垀彖儅煦雄釬ㄛ岆厥哿雄釬甜曹趙怀堤ㄛ眕秏壺莉汜腔船ㄛ涴欴腔雄釬﹝

秪森褫眕秏壺掀瞰雄釬笢莉汜腔呁豻船﹝

恲
僅

恲
僅

醴梓硉
ㄗPVㄘ

醴梓硉
ㄗPVㄘ

儅煦奀潔ㄗTIㄘ

PI雄釬笢腔聆隅硉
掀瞰雄釬笢腔聆隅硉

PI雄釬笢腔聆隅硉

掀瞰雄釬笢腔聆隅硉

0<T13<T12<T11

儅煦奀潔ㄗTIㄘ
0<T13<T12<T11

儅煦奀潔ㄗTIㄘ
0<T13<T12<T11

儅煦奀潔ㄗTIㄘ
0<T13<T12<T11

奀潔

奀潔

奀潔

奀潔

怀
堤

ㄗMVㄘ

怀
堤

ㄗMVㄘ

PI雄釬笢腔怀堤

掀瞰雄釬笢腔怀堤

PI雄釬笢腔怀堤

掀瞰雄釬笢腔怀堤

T13

T12 T11

T13

T12 T11

T13 T12
T11

T13

T12 T11


船

怀
堤

船ㄗEㄘ

奀潔

掀瞰雄釬ㄚ儅煦雄釬腔怀堤

儅煦雄釬腔怀堤

掀瞰雄釬腔怀堤

掀瞰崝祔ㄗKpㄘ℅船ㄗEㄘ

奀潔

儅煦奀潔ㄗTIㄘ

3 参数

3.2 参数的详细内容        
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）
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U
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FX3U-4AD-ADP
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3
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FX3U-4DA-ADP        
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3
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       -ADP
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3
U-4AD-TC

       -ADP
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A通
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项

3.2.6  微分增益（KD）：（S3）+5 

设定范围：0～100[％]

PID控制：微分动作

憩岆籵徹峚煦雄釬婓怀堤奻樓奻薦疏髡夔﹝

峚煦崝祔ㄗKDㄘ躺荌砒峚煦雄釬﹝

·峚煦崝祔ㄗKDㄘ誕苤奀ㄛ勤衾秪雄脹絳祡腔聆隅硉曹趙ㄛ莉汜侘奀癹秶奧怀堤砒茼﹝

·峚煦崝祔ㄗKDㄘ誕湮奀ㄛ勤衾秪雄脹絳祡腔聆隅硉曹趙ㄛ豪煤誕酗腔奀潔砒茼﹝

猁萸

扢隅峚煦崝祔ㄗKDㄘ峈※0§ㄛ覃淕怀薦疏ㄗ汐ㄘ﹝

渀勤怀堤曹趙腔雄ㄛ砒茼徹槽奀ㄛ郭彸蔚杅硉曹湮﹝

3.2.7  微分时间（TD）：（S3）+6 

设定范围：0～32767[×10ms]

PID控制：微分动作

勤衾秪聆隅硉ㄗPVㄘ腔雄奧竘腔曹趙鏗覜華毀茼ㄛ甜蔚曹趙眚秶婓郔苤癹僅ㄛ峈森奧妏蚚峚煦奀潔﹝

·峚煦奀潔ㄗTDㄘ埣湮ㄛ滅砦秪雄奧竘諷秶勤砓腔湮疏雄腔雄釬憩埣﹝

·峚煦奀潔帤斛珨隅猁妏蚚﹝ㄗ雄脹誕屾腔錶狟ㄘ


船

雄

TD3ㄗPID雄釬ㄘ

TD1ㄗPID雄釬ㄘ

TD2ㄗPID雄釬ㄘ

TD3ㄗPID雄釬ㄘ

TD2ㄗPID雄釬ㄘ

TD1ㄗPID雄釬ㄘ

TD3>TD2>TD1

船ㄗEVㄘ

奀潔

奀潔

怀
堤

ㄗMVㄘ

3 参数

3.2 参数的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

例1) 暖房（逆动作）情况下的PID动作

例2) 冷房（正动作）情况下的PID动作

秪雄奧曹趙

秪雄奧曹趙

TD3ㄗPID雄釬ㄘ

PI雄釬ㄗ拸峚煦雄釬ㄘ

TD2ㄗPID雄釬ㄘ

TD1ㄗPID雄釬ㄘ

PI雄釬ㄗ拸峚煦雄釬ㄘ

PI雄釬ㄗ拸峚煦雄釬ㄘ

TD2ㄗPID雄釬ㄘ

TD3ㄗPID雄釬ㄘ

TD3ㄗPID雄釬ㄘ

TD1ㄗPID雄釬ㄘ

TD2ㄗPID雄釬ㄘ

TD3ㄗPID雄釬ㄘ

TD1ㄗPID雄釬ㄘ

TD3>TD2>TD1

TD3>TD2>TD1

TD3>TD2>TD1

PI雄釬ㄗ拸峚煦雄釬ㄘ

TD2ㄗPID雄釬ㄘ

TD1ㄗPID雄釬ㄘ

TD3>TD2>TD1

醴梓硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗPVㄘ

奀潔

奀潔

奀潔

奀潔

恲
僅

恲
僅

渀勤雄怀堤曹趙

渀勤雄怀堤曹趙

怀
堤

ㄗMVㄘ

怀
堤

ㄗMVㄘ

3 参数

3.2 参数的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

FX
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U-4AD

FX
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C-4AD

FX3U-4AD-ADP
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3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
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3
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       -ADP
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3.2.8  报警输出的标志位动作：（S3）+24 

怀曹趙講[     +1 bit1=1]腔錶狟

怀堤曹趙講[     +1 bit2=1]腔錶狟

- 閉徹賸扢隅腔怀怀堤曹趙講奀

釬峈惆劑梓祩弇腔     +24腔跪弇ㄛ婓PID硌鍔硒俴綴曹峈ON﹝

聆
隅
硉

ㄗPVㄘ

曹趙講

曹趙講

曹趙講

粒欴奀潔ㄗTsㄘ

粒欴奀潔ㄗTsㄘ

惆劑梓祩弇

惆劑梓祩弇

+24

+24

bit0

bit1

+24

+24

bit2

bit3

奀潔

奀潔

ON

ON

ON

ON

怀
堤

ㄗMVㄘ

S3

S3

S3

S3

3

3

3

3 参数

3.2 参数的详细内容
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

4. 自整定

掛梒笢ㄛ憩PID硌鍔腔赻淕隅髡夔酕賸佽隴﹝

垀彖赻淕隅髡夔ㄛ岆赻雄扢隅掀瞰崝祔﹜儅煦奀潔, 涴虳妏PID諷秶郔槽硒俴腔笭猁都杅腔髡夔﹝

赻淕隅髡夔衄憤癹悜遠楊睿論埲砒茼楊2笱源楊﹝

4.1   极限循环法 

4.1.1  通过自整定（极限循环法）设定的参数 

参数 设定场所

掀瞰崝祔ㄗKpㄘ            +3

儅煦奀潔ㄗTIㄘ            +4

峚煦奀潔ㄗTDㄘ            +6

3

3

3

4 自整定

4.1 极限循环法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

4.1.2  自整定步骤 

设定正动作或者逆动作。
蔚雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +1腔淏雄釬﹜欄雄釬梓祩弇ㄗbit0ㄘ离弇﹝

选择自整定的方法（极限循环法）。
蔚雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +1腔赻淕隅源楊ㄗbit6ㄘ离ON﹝

ㄗOFF奀ㄛ偌桽狟珨砐腔論埲砒茼楊雄釬﹝ㄘ

自整定执行标志位置ON。
蔚雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +1腔bit4离ON﹝

执行输入滤波的设定
扢隅雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +2腔怀薦疏﹝

执行采样时间的设定
扢隅粒欴奀潔     ﹝

执行最大输出值（ULV）的设定。
婓雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +26笢扢隅怀堤硉ㄗMVㄘ腔郔湮怀堤硉ㄗULVㄘ﹝

执行最小输出值（LLV）的设定。
婓雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +27笢扢隅怀堤硉ㄗMVㄘ腔郔苤怀堤硉ㄗLLVㄘ﹝

设定临界值（磁滞）（SHpv）。
扢隅雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +25腔PV硉還賜硉ㄗ棠笴ㄘ腔盟僅ㄗSHpvㄘ﹝

设定目标值（SV）。
婓PID硌鍔腔     笢扢隅醴梓硉ㄗSVㄘ﹝

将PID指令的指令输入置ON，开始自整定。
跦擂聆隅硉ㄗPVㄘㄛ硒俴赻淕隅﹝

赻淕隅賦旰奀ㄛ蔚雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +1腔赻淕隅梓祩弇ㄗbit4&bit6ㄘ离峈OFF﹝

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

3

3

3

3

3

3

3

3

→

3

4 自整定

4.1 极限循环法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

4.1.3  参考：PID的3个常数的（极限循环法）求法 

峈賸PID諷秶腕謎疑腔諷秶賦彆ㄛ斛剕跦擂諷秶勤砓堤迵眳眈睫腔跪都杅ㄗ統杅ㄘ腔郔槽硉﹝

堤怀硉腔淥盟ㄗ€ㄘ﹜淥雄笚ㄗ而﹜而onㄘㄛ價衾狟桶腔鼠宒ㄛ數呾堤掀瞰崝祔ㄗKpㄘ﹜儅煦奀潔ㄗTIㄘ﹜

峚煦奀潔ㄗTDㄘㄛ婓森佽隴釬峈涴笱數呾源楊腔憤癹悜遠楊腔眈壽囀﹝

垀彖憤癹悜遠楊

岆婓輛俴謗弇硉諷秶ㄗ跦擂船ㄛ遙怀堤怀堤奻癹硉ㄗULVㄘ睿怀堤狟癹硉ㄗLLVㄘㄘ奀ㄛ聆隅怀硉腔曹趙ㄛ

PID腔3跺都杅腔源楊﹝

雄釬杻俶ㄗ欄雄釬腔瞰赽ㄘ

淕隅悜遠賦旰綴ㄛ而w潔ㄛ怀堤硉ㄗMVㄘ悵厥怀堤狟癹硉ㄗLLVㄘㄛ森綴ㄛ蛌痄峈珨啜腔PID諷秶﹝

蚚而w=ㄗ50+Kwㄘ/100℅ㄗ而-而onㄘ堤ㄛ褫眕婓統杅     +28笢扢隅脹渾扢隅統杅ㄗKwㄘ﹝

ㄗ扢隅毓峓Kw=-50‵32717[ㄔ]﹜祑都毓峓硌隅奀釬峈而w=0雄釬ㄘ

雄釬杻俶睿3跺都杅

控制形式 比例增益（Kp）[％] 积分时间（TI）[×100ms] 微分时间（TD）[×10ms]

躺掀瞰諷秶ㄗP雄釬ㄘ ㄜ ㄜ

PI諷秶ㄗPI雄釬ㄘ ㄜ

PID諷秶ㄗPID雄釬ㄘ

  

3

怀硉

奀潔ㄗsㄘ

而

怀堤硉

aSVㄗ醴梓硉ㄘ

ULV

ㄗ怀堤奻癹硉ㄘ

LLV

ㄗ怀堤狟癹硉ㄘ

SV+SHpv

SV-SHpv

奀潔

SHpvㄩPV 還賜硉ㄗ棠笴ㄘ

(ULV-LLV)a
1

(ULV-LLV)
a

0.9
而

而on 而on

而on

而on

而

1-33×而on

(ULV-LLV)a
1.2

而1-20×而on 50×而on -1

而0 而1 而2

而W

怀硉

奀潔ㄗsㄘ

而

怀堤硉

aSVㄗ醴梓硉ㄘ

ULV

ㄗ怀堤奻癹硉ㄘ

LLV

ㄗ怀堤狟癹硉ㄘ

SV+SHpv

SV-SHpv

奀潔

SHpvㄩPV 還賜硉ㄗ棠笴ㄘ

(ULV-LLV)a
1

(ULV-LLV)
a

0.9
而

而on 而on

而on

而on

而

1-33×而on

(ULV-LLV)a
1.2

而1-20×而on 50×而on -1

而0 而1 而2

而W

4 自整定

4.1 极限循环法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）
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4.2   阶跃响应法 

4.2.1  通过自整定（阶跃响应法）设定的参数 

参数 设定场所 参数 设定场所

雄釬扢隅ㄗACTㄘ      +1 bit0ㄗ雄釬源砃ㄘ 儅煦奀潔ㄗTIㄘ      +4

掀瞰崝祔ㄗKpㄘ      +3 峚煦奀潔ㄗTDㄘ      +6

4.2.2  自整定步骤 

向输出值D传送自整定用的输出值。
渀勤怀堤扢掘ㄛ婓褫怀堤郔湮硉℅0.5‵1腔硉腔毓峓囀ㄛ扢隅赻淕隅蚚怀堤硉﹝

根据系统设定自整定中没有设定的参数S3、目标值（SV）等。
輛俴赻淕隅奀ㄛ彆祥雛逋狟蹈蛁砩岈砐ㄛ寀褫夔祥夔淏硒俴赻淕隅ㄛ垀眕蛁砩﹝

1.设定项目

设定项目和参数 备注

醴梓硉ㄗSVㄘ 睿聆隅硉ㄗPVㄘ腔船閉徹150ㄗ砆牉囀統蕉狟蹈「2. 扢隅奀腔蛁砩岈砐」ㄘ

粒欴奀潔ㄗTsㄘ 1000ㄗmsㄘ眕奻ㄗ砆牉囀統蕉狟蹈「2. 扢隅奀腔蛁砩岈砐」ㄘ

怀薦疏ㄗ汐ㄘ       +2

峚煦崝祔ㄗKDㄘ       +5 扢隅怀薦疏奀ㄛ珨啜蔚峚煦崝祔扢隅峈※0§﹝

坳 跦擂剒猁扢隅

2.设定时的注意事项

1)壽衾醴梓硉ㄗSVㄘ腔扢隅硉睿聆隅硉ㄗPVㄘ腔船

赻淕隅羲宎奀ㄛ聆隅硉睿醴梓硉腔船彆祥閉徹150ㄛ寀祥夔淏硒俴赻淕隅﹝

峈森ㄛ羶衄閉徹150奀ㄛ扢隅赻淕隅蚚腔醴梓硉﹝

赻淕隅賦旰綴ㄛ婬棒扢隅醴梓硉﹝

设定项目 PID指令中的设定

醴梓硉ㄗSVㄘ 扢隅赻淕隅羲宎奀迵聆隅硉腔船閉徹150﹝

2)壽衾粒欴奀潔ㄗTsㄘ腔扢隅奀潔

赻淕隅奀腔粒欴奀潔ㄛ昢斛扢隅婓1鏃ㄗ1000msㄘ眕奻﹝

森俋ㄛ膘祜蜆粒欴奀潔茼岆掀怀堤曹趙笚逋劂酗腔奀潔﹝

将动作设定（ACT）S3+1 bit4置ON后，开始自整定。
彆植赻淕隅羲宎奀腔聆隅硉善醴梓硉腔曹趙講曹趙閉徹1/3ㄛ饒繫赻淕隅賦旰ㄛ雄釬扢隅ㄗACTㄘ    +1 bit4赻雄

曹峈OFF﹝

1.要点

植炵苀恛隅腔袨怓羲宎輛俴赻淕隅﹝

彆植祥恛隅腔袨怓羲宎ㄛ寀褫夔祥夔淏硒俴赻淕隅﹝

3

3

3

3

1

2

3

3

3

3
3

4 自整定

4.2 阶跃响应法
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

4.2.3  参考：PID的3个常数的（阶跃响应法）求法 

峈賸PID諷秶腕謎疑腔諷秶賦彆ㄛ斛剕跦擂諷秶勤砓堤迵眳眈睫腔跪都杅ㄗ統杅ㄘ腔郔槽硉﹝

釬峈堤PID腔3跺都杅ㄗ掀瞰崝祔ㄗKpㄘ﹜儅煦奀潔ㄗTIㄘ﹜峚煦奀潔ㄗTDㄘㄘ腔郔槽硉腔源楊ㄛ婓森佽隴論埲砒

茼楊腔眈壽囀﹝

垀彖論埲砒茼楊

岆籵徹勤諷秶炵苀跤堤0‵100ㄔ↗1腔論埲袨怀堤ㄛ綴跦擂植怀曹趙腕善腔雄釬杻俶ㄗ郔湮訇ㄗRㄘ﹜拸蚚腔

奀潔ㄗLㄘㄘ懂PID腔3跺都杅腔源楊﹝

↗1. 論埲袨怀堤撈妏峈0→75ㄔ麼氪0→50ㄔㄛ珩褫眕﹝

雄釬杻俶

控制形式 比例增益（Kp）[％] 积分时间（TI）[×100ms] 微分时间（TD）[×10ms]

躺掀瞰諷秶ㄗP雄釬ㄘ ㄜ ㄜ

PI諷秶ㄗPI雄釬ㄘ 33L ㄜ

PID諷秶ㄗPID雄釬ㄘ 20L 50L

4.3   自整定执行时的注意事项 

1.输入值（PV）不变化时的程序对策

蚕衾耀攜講怀剿盄脹秪匼ㄛ怀硉ㄗPVㄘ羶衄淏都曹趙奀ㄛ赻淕隅祥賦旰﹝

籵徹絳潼諷最唗ㄛ潼弝怀硉麼氪植赻淕隅羲宎冪徹腔奀潔ㄛ懂潰聆甜隙旌涴欴腔珋砓﹝

 

0%

100%
怀堤硉 怀堤硉(MV)

奀潔

怀硉腔
曹趙講

拸蚚腔奀潔ㄗLㄘ
[s]

奀潔ㄗsㄘ
1ㄗsㄘ

郔湮訇ㄗRㄘ

×1
RL

×0.9
RL

怀堤硉
(MV)

×1.2
RL

怀堤硉
(MV)

怀堤硉
(MV)

0%

100%
怀堤硉 怀堤硉(MV)

奀潔

怀硉腔
曹趙講

拸蚚腔奀潔ㄗLㄘ
[s]

奀潔ㄗsㄘ
1ㄗsㄘ

郔湮訇ㄗRㄘ

×1
RL

×0.9
RL

怀堤硉
(MV)

×1.2
RL

怀堤硉
(MV)

怀堤硉
(MV)

4 自整定

4.3 自整定执行时的注意事项
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项5. 实用程序示例（阶跃响应法）

岆婓狟蹈炵苀笢雄釬腔最唗尨瞰﹝

5.1   系统及动作示例 

项目 自整定中 PID控制中

醴梓硉                            500ㄗ+50⊥ㄘ 500ㄗ+50⊥ㄘ

 統杅

粒欴奀潔ㄗTsㄘ             3000ms 500ms

怀薦疏ㄗ汐ㄘ                                       +2 70% 70%

峚煦崝祔ㄗKㄘ                                        +5 0% 0%

怀堤硉奻癹                                           +22 2000ㄗ2鏃ㄘ 2000

怀堤硉狟癹                                           +23 0 0

雄釬源砃ㄗACTㄘ

怀曹趙講惆劑                      +1腔bit1 拸 拸

怀堤曹趙講惆劑                      +1腔bit2 拸 拸

怀堤硉奻狟癹扢隅                    +1腔bit5 衄 衄

怀堤硉 1800 跦擂堍呾

1.电热器的动作

1)PID諷秶奀

2)赻淕隅奀ㄩ郔湮怀堤腔90ㄔ奀

恲僅羞

湍敖脯腔硃野絳盄
恲僅換覜
ㄗ萇髒ㄘ

X010ㄩ赻淕隅硌鍔
X011ㄩPID諷秶硌鍔萇

FX2N-16EYT↗1
FX2N-4AD-TCFX3U-32MR/ES

Y21Y20COM

X11X10
籵耋2

2鏃ㄗ2000msㄘ
<笚>

D502℅1ms<ON奀潔>

OFF

2鏃ㄗ2000msㄘ

ON ONON ON ON

2鏃ㄗ2000msㄘ

2鏃ㄗ2000msㄘ 2鏃ㄗ2000msㄘ 2鏃ㄗ2000msㄘ

1.8鏃ㄗ1800msㄘ 1.8鏃ㄗ1800msㄘ 1.8鏃ㄗ1800msㄘ

3

3

3

3

3

3

3

3

恲僅羞

湍敖脯腔硃野絳盄
恲僅換覜
ㄗ萇髒ㄘ

X010ㄩ赻淕隅硌鍔
X011ㄩPID諷秶硌鍔萇

FX2N-16EYT↗1
FX2N-4AD-TCFX3U-32MR/ES

Y21Y20COM

X11X10
籵耋2

2鏃ㄗ2000msㄘ
<笚>

D502℅1ms<ON奀潔>

OFF

2鏃ㄗ2000msㄘ

ON ONON ON ON

2鏃ㄗ2000msㄘ

2鏃ㄗ2000msㄘ 2鏃ㄗ2000msㄘ 2鏃ㄗ2000msㄘ

1.8鏃ㄗ1800msㄘ 1.8鏃ㄗ1800msㄘ 1.8鏃ㄗ1800msㄘ

5 实用程序示例(阶跃响应发)

5.1 系统及动作示例
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PID指令（FNC 88）

M8002
K500 D500 醴梓硉扢隅<50⊥>

K 70 D512
怀薦疏都杅ㄗ汐ㄘ
扢隅<70ㄔ>

K 0 D515

怀堤硉奻癹扢隅<2鏃ON>K2000 D532

怀堤硉狟癹扢隅<0鏃ON>K 0 D533

X010

赻淕隅綴
PID諷秶羲宎

PLS M0 赻淕隅扢隅羲宎

X011

PID諷秶羲宎
ㄗ拸赻淕隅ㄘ

M0
SET M1

赻淕隅扢隅梓祩弇

K3000 D510

H0030 D511

K1800 D502

M1
赻淕隅雄釬梓祩弇

K500 D510

M8002
場宎闕喳

K 0 K 0 H3303 K 1

M8000
RUN潼諷

K 0 K 10 D501 K 1

M8002
場宎闕喳

RST D502

X11

PID諷秶羲宎
ㄗ拸赻淕隅ㄘ

D500 D501 D510 D502

X10

赻淕隅綴

PID諷秶羲宎

峚煦崝祔ㄗKDㄘ扢隅<0ㄔ>

赻淕隅雄釬梓祩弇

赻淕隅蚚粒欴奀潔
ㄗTsㄘ扢隅<3鏃>

雄釬扢隅ㄗACTㄘ
赻淕隅羲宎

赻淕隅蚚怀堤硉扢隅
<1.8鏃ON>

珨啜雄釬奀腔粒欴奀潔
ㄗTsㄘ扢隅<500ms>

FX2N-4AD-TC腔耀宒扢隅
籵耋1ㄩ祥妏蚚 籵耋3ㄩ祥妏蚚
籵耋2ㄩK倰 籵耋4ㄩ祥妏蚚

FX2N-4AD-TC籵耋2腔杅擂黍

PID雄釬場宎趙

PID硌鍔雄

X010

PID諷秶羲宎
ㄗ拸赻淕隅ㄘ

赻淕隅綴

PID諷秶羲宎

PID雄釬笢

X011

M3

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOVP

FNC 79
TO

FNC 78
FROM

FNC 88
PID

場宎闕喳

5.2   自整定（阶跃响应法）＋PID控制的程序示例 

5 实用程序示例(阶跃响应发)

5.2 自整定（阶跃响应法）＋PID控制的程序示例
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FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项赻淕隅雄釬

赻淕隅雄釬梓祩弇

PLF M2 赻淕隅賦旰

赻淕隅雄釬梓祩弇

RST M1
M2

赻淕隅賦旰

K2000
T246

T246
樓雄釬笚

[RST T246 ]

T246 D502

T246<D502

Y021

M8067
堤渣梓祩弇

Y020

樓雄釬笚

啎离

樓怀堤

M1
D511 K2M10

M14

蛌痄善珨啜腔雄釬

PID雄釬笢

M 3

M3

PID雄釬笢

M3
PID雄釬笢

FNC 226
LD <

FNC 12
MOV

楷汜堤渣

END

5 实用程序示例(阶跃响应发)

5.2 自整定（阶跃响应法）＋PID控制的程序示例
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

5.3   仅自整定（阶跃响应法）的程序示例 

X010
K500 D500

赻淕隅羲宎

醴梓硉扢隅<50⊥>

K1800 D502

怀薦疏都杅ㄗ汐ㄘ
扢隅<70ㄔ>

K3000 D510

怀堤硉奻癹扢隅<2鏃ON>

H0030 D511

怀堤硉狟癹扢隅<0鏃ON>

K 70 D512

M0
赻淕隅羲宎

PLS M0 赻淕隅羲宎

SET M1

M8002
場宎闕喳

K 0 K 0 H3303 K 1

M8000
RUN潼諷

K 0 K 10 D501 K 1

RST D502

M1
PID雄釬

D500 D501 D510 D502

峚煦崝祔ㄗKDㄘ扢隅<0ㄔ>

赻淕隅雄釬

粒欴奀潔ㄗTsㄘ
扢隅<3鏃>

雄釬扢隅ㄗACTㄘ
赻淕隅羲宎

赻淕隅蚚怀堤硉
扢隅<1.8鏃ON>

FX2N-4AD-TC腔耀宒扢隅
籵耋1ㄩ祥妏蚚 籵耋3ㄩ祥妏蚚
籵耋2ㄩK倰 籵耋4ㄩ祥妏蚚

PID硌鍔雄釬

K 0 D515

K2000 D532

K 0 D533

FX2N-4AD-TCㄗ籵耋2ㄘ
腔杅擂黍

X010
赻淕隅羲宎

PID怀堤腔場宎趙

PID硌鍔

M1
PID雄釬

D511 K2M10

PLF M2 赻淕隅賦旰
M14

赻淕隅雄釬梓祩弇

RST M1 赻淕隅俇傖
M2

赻淕隅賦旰

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOV

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 79
TO

FNC 78
FROM

FNC 88
PID

FNC 12
MOV

5 实用程序示例(阶跃响应发)

5.2 自整定（阶跃响应法）＋PID控制的程序示例
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项M1

PID雄釬

K2000
T246

T246

T246 D502 Y021

M8067
堤渣梓祩弇

Y020

END

樓雄釬笚
隅奀<2鏃>

樓雄釬笚
隅奀啎离

樓怀堤

楷汜堤渣

RST T246

M1
PID雄釬

M1
PID雄釬

FNC 226
LD <

5.3   仅自整定（阶跃响应法）的程序示例 

5 实用程序示例(阶跃响应发)

5.2 自整定（阶跃响应法）＋PID控制的程序示例
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

6. 故障排除

6.1   出错代码 

彆諷秶統杅腔扢隅硉麼氪PID堍呾笢腔杅擂笢楷汜堤渣ㄛ饒繫堍呾堤渣M8067峈ONㄛ跦擂堤渣囀ㄛ蔚測鎢悵湔善

D8067笢﹝

出错代码 出错内容 处理方法

6730
粒欴奀潔ㄗTsㄘ峈勤砓毓峓俋

ㄗTs≒0ㄘ

▲PID堍呾礿砦◎

諷秶統杅腔扢隅硉麼氪PID堍呾笢杅擂楷汜堤渣﹝

潰脤統杅腔囀﹝

6732
怀薦疏都杅ㄗ汐ㄘ峈勤砓毓峓俋

ㄗ汐<0麼氪100≒汐ㄘ

6733
掀瞰崝祔ㄗKpㄘ峈勤砓毓峓俋

ㄗKp<0ㄘ

6734
儅煦奀潔ㄗTIㄘ峈勤砓毓峓俋

ㄗTI<0ㄘ

6735
峚煦崝祔ㄗKDㄘ峈勤砓毓峓俋

ㄗKD<0麼氪201≒KDㄘ

6736 峚煦奀潔ㄗTDㄘ峈勤砓毓峓俋ㄗTD<0ㄘ

6740 粒欴奀潔ㄗTsㄘ≒堍呾笚
▲赻淕隅樟哿◎

妏粒欴奀潔ㄗTsㄘ=悜遠奀潔ㄗ堍呾笚ㄘㄛ樟哿堍呾﹝

6742
聆隅硉曹趙講祛堤

ㄗ忖PV<-32768麼氪32767<忖PVㄘ

▲PID堍呾樟哿◎

偌跪統杅腔郔湮硉麼氪郔苤硉樟哿堍呾﹝

6743
船祛堤

ㄗEV<-32768麼氪32767<EVㄘ

6744
儅煦數呾硉祛堤

ㄗ-32768‵32767眕俋ㄘ

6745 秪峚煦崝祔ㄗKpㄘ祛堤絳祡峚煦硉祛堤

6746
峚煦數呾硉祛堤

ㄗ-32768‵32767眕俋ㄘ

6747
PID堍呾賦彆祛堤

ㄗ-32768‵32767眕俋ㄘ

6748 PID怀堤奻癹扢隅硉<怀堤狟癹扢隅硉
▲蝠遙怀堤奻癹硉睿怀堤狟癹硉→PID堍呾樟哿◎

勤砓腔扢隅囀岆瘁淏﹝

6749
PID怀曹趙講惆劑扢隅硉﹜怀堤曹趙

講惆劑扢隅硉祑都ㄗ扢隅硉<0ㄘ
▲拸惆劑怀堤→PID堍呾樟哿◎勤砓腔扢隅囀岆瘁淏﹝

6750
▲論埲砒茼楊◎

赻淕隅賦彆祥謎

▲赻淕隅賦旰→蛌痄善PID堍呾◎

·赻淕隅羲宎奀腔聆隅硉睿醴梓硉腔船婓150眕狟ㄛ寀賦旰﹝

·赻淕隅羲宎奀腔聆隅硉睿醴梓硉腔船婓1/3眕奻ㄛ寀賦旰﹝

聆隅硉﹜醴梓硉綴ㄛ婬棒輛俴赻淕隅﹝

6751
▲論埲砒茼楊◎

赻淕隅雄釬源砃祥珨祡

▲赻淕隅秶賦旰→祥蛌痄善PID堍呾◎植赻淕隅羲宎奀腔聆隅硉啎

聆腔雄釬源砃睿赻淕隅蚚怀堤奀腔妗暱雄釬源砃祥珨祡﹝

醴梓硉﹜赻淕隅蚚怀堤硉﹜聆隅腔壽炵淏綴ㄛ婬棒輛俴赻淕隅﹝

6 故障排除

6.1 出错代码
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FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]
PID指令（FNC 88）

FX
3
U-4AD

FX
3
U
C-4AD

FX3U-4AD-ADP
FX

3
U-4DA

FX3U-4DA-ADP        
FX

3
U-4AD-PT

       -ADP
FX
3
U-4AD-TC

       -ADP
PID指

令
   (FNC 88)

B

C

D

E

F

G

H

A通
用
事
项

出错代码 出错内容 处理方法

6752
▲論埲砒茼楊◎

赻淕隅雄釬祥謎

▲赻淕隅秶賦旰→祥蛌痄善PID堍呾◎

赻淕隅徹最笢秪峈扢隅硉奻狟疏雄ㄛ垀眕赻淕隅羶衄淏雄釬﹝

蔚粒欴奀潔扢隅腕掀怀堤腔曹趙笚逋劂酗ㄛ麼氪蔚怀薦疏都

杅曹湮﹝

扢隅曹載綴ㄛ婬棒輛俴赻淕隅﹝

6753

▲憤癹悜遠楊◎

赻淕隅蚚怀堤扢隅硉祑都

[ULVㄗ奻癹ㄘ≒LLVㄗ狟癹ㄘ] ▲赻淕隅秶賦旰→祥蛌痄善PID堍呾◎

勤砓腔扢隅囀岆瘁淏﹝

6754

▲憤癹悜遠楊◎

赻淕隅蚚PV還賜硉ㄗ棠笴ㄘ扢隅硉祑都

ㄗSHpv<0ㄘ

6755

▲憤癹悜遠楊◎

赻淕隅腔曹趙徹傾袨怓祑都

ㄗ奪燴曹趙徹傾袨怓腔啋璃腔杅擂掩

祑都蜊迡ㄘ

▲赻淕隅秶賦旰→祥蛌痄善PID堍呾◎

岆瘁衄最唗蜊迡賸PID硌鍔梩蚚腔啋璃﹝

6756

▲憤癹悜遠楊◎

秪赻淕隅聆隅奀潔閉徹ㄛ賦彆祑都

ㄗ而on>而﹜而on<0﹜而<0ㄘ

▲赻淕隅秶賦旰→祥蛌痄善PID堍呾◎

閉徹賸垀斛剒腔赻淕隅腔奀潔﹝

蔚赻淕隅蚚怀堤硉腔奻狟癹腔船ㄗULV-LLVㄘ曹湮ㄛ怀薦疏都

杅汐﹜赻淕隅蚚PV還賜硉SHpv腔硉曹苤脹ㄛ綴岆瘁衄蜊囡﹝

6757

▲憤癹悜遠楊◎

赻淕隅賦彆掀瞰崝祔祛堤

ㄗKp=0‵32767眕俋ㄘ

▲赻淕隅賦旰ㄗKp=32767ㄘ→蛌痄善PID堍呾◎

眈勤怀堤硉奧晟ㄛ聆隅硉ㄗPVㄘ腔硉曹趙怮苤﹝

眕聆隅硉ㄗPVㄘ腔10捷怀ㄛ妏赻淕隅笢PV腔曹趙曹湮﹝

6758

▲憤癹悜遠楊◎

赻淕隅賦彆儅煦奀潔祛堤

ㄗTI=0‵32767眕俋ㄘ

▲赻淕隅賦旰ㄗKp=32767ㄘ→蛌痄善PID堍呾◎

閉徹賸垀斛剒腔赻淕隅腔奀潔﹝

蔚赻淕隅蚚怀堤硉腔奻狟癹腔船ㄗULV-LLVㄘ曹湮ㄛ怀薦疏都

杅汐﹜赻淕隅蚚PV還賜硉SHpv腔硉曹苤脹ㄛ綴岆瘁衄蜊囡﹝6759

▲憤癹悜遠楊◎

赻淕隅賦彆峚煦奀潔祛堤

ㄗTD=0‵32767眕俋ㄘ

蛁砩

勤衾PID腔聆隅硉ㄗPVㄘㄛ眻善PID堍呾硒俴ㄛ斛剒夔黍淏都腔聆隅杅擂﹝

杻梗岆勤耀攜講怀耀輸腔怀硉硒俴PID堍呾奀ㄛ蛁砩蜆蛌遙奀潔﹝

6 故障排除

6.1 出错代码



FX3U·FX3UC系列 用户手册[模拟量控制篇]

关于保修

 婓妏蚚奀ㄛ昢斛珨狟眕狟腔衄壽莉悵痐源醱腔囀﹝

1.免费保修期和免费保修范围 

婓莉腔轎煤悵党囀ㄛ岆蚕衾掛鼠侗腔埻秪絳祡

莉楷汜嘟梤睿祥謎ㄗ眕狟苀備峈嘟梤ㄘ奀ㄛ蚚誧褫

眕籵徹絞場劃鎗腔測燴虛麼岆掛鼠侗腔督昢厙釐ㄛ枑

堤猁轎煤峎党﹝

筍岆﹜彆猁漆俋堤船輛俴峎党奀ㄛ頗彶巖

撮扲埜垀剒腔妗暱煤蚚﹝

森俋ㄛ蚕衾載遙嘟梤耀輸奧莉汜腔珋部腔笭陔覃彸﹜

彸堍俴脹錶諂祥扽衾掛鼠侗孮毓峓﹝

[免费保修期]
莉腔轎煤悵党峈蚚誧鎗綴麼岆芘善硌隅腔部

垀綴腔珨爛眕囀﹝

筍岆﹜蚕衾掛鼠侗腔莉堤釦綴珨啜腔霜籵奀潔郔酗

峈6跺堎ㄛ垀眕植秶婖羲宎呾腔18跺堎峈轎煤悵

党腔奻癹﹝森俋,峎党腔轎煤悵党祥腕閉徹峎党

腔悵痐奀潔奧曹腕載酗﹝

[免费保修范围]
1) 硐癹衾妏蚚袨怓﹜妏蚚源楊眕摯妏蚚遠噫脹飲郩桽

妏蚚佽隴抎﹜蚚誧忒聊﹜莉奻腔蛁砩岈砐脹笢

暮婥腔沭璃﹜蛁砩岈砐脹ㄛ婓淏都腔袨怓狟妏

蚚腔錶﹝

2) 撈妏岆婓轎煤悵党囀ㄛ筍岆彆扽衾狟蹈腔錶

腔趕憩曹傖彶煤腔峎党﹝

   Ｋ 蚕衾蚚誧腔悵奪睿妏蚚祥絞﹜祥蛁砩﹜徹囮脹

脹竘腔嘟梤眕摯蚚誧腔茞璃麼岆璃扢數

祥絞竘腔嘟梤﹝

   Ｌ 蚕衾蚚誧卍赻蜊雄莉奧竘腔嘟梤﹝

   Ｍ 蔚掛鼠侗莉蚾蚚誧腔扢掘笢妏蚚奀ㄛ彆

跦擂蚚誧扢掘垀忳腔楊寞寞隅扢离賸賸假

蚾离麼岆俴珛鼠茼蜆饜掘腔髡夔凳婖脹錶

狟,弝峈茼蜆褫眕旌轎腔嘟梤﹝

   Ｎ 籵徹淏都峎誘 ·載遙妏蚚佽隴抎脹笢暮婥腔眢瘧

ㄗ萇喀﹜掖嫖腑﹜悵玸佪脹ㄘ褫眕啎滅

腔嘟梤﹝

   Ｏ 撈妏偌桽淏都腔妏蚚源楊ㄛ筍岆樟萇揖萸麼

岆揖萸善忭韜腔錶﹝

   Ｐ 蚕衾鳶婐﹜萇揤祥淏都脹祥褫蕨薯絳祡腔俋窒

埻秪ㄛ眕摯華涾﹜濘萇﹜粹阨婐漲脹毞婐竘

腔嘟梤﹝

   Ｑ 婓掛鼠侗莉堤釦奀腔褪悝撮扲阨狟祥夔啎

獗腔埻秪竘腔嘟梤﹝

   Ｒ 坻﹜峈準掛鼠侗孮奧竘腔嘟梤﹝

关于保修

2.停产后的收费保修期

1ㄘ掛鼠侗諉忳腔彶煤峎党峈莉礿莉綴腔7爛囀﹝

   衄壽礿莉腔陓洘ㄛ飲鼠票婓掛鼠侗腔撮扲陔恓脹笢﹝

2) 祥枑鼎礿莉綴腔莉ㄗ婦嬤蜇扽ㄘ﹝

3.在海外的服务

勤衾漆俋腔蚚誧ㄛ掛鼠侗腔跪跺華郖腔漆俋FA笢陑飲諉

彶峎党﹝筍岆ㄛ跪華腔FA笢陑垀撿掘腔峎党沭璃衄垀祥

肮ㄛ咡蚚誧謝賤﹝

4.对于机会损失、二次损失等保证责任的免除

拸蹦岆瘁婓悵党囀ㄛ勤衾祥岆蚕衾掛鼠侗腔孮奧絳

祡腔囷漲˙眕摯蚕衾掛鼠侗莉腔嘟梤絳祡蚚誧麼菴

源腔儂頗囷囮﹜瞳祔囷囮ㄛ拸蹦掛鼠侗岆瘁褫眕啎獗ㄛ

蚕衾杻梗腔埻秪絳祡堤珋腔囷漲﹜媼棒囷漲﹜岈嘟靨

野ㄛ囷輓善掛鼠侗眕俋莉ㄛ眕摯勤衾蚚誧腔載遙莉

馱釬ㄛ珋部儂迮扢掘腔笭陔覃彸﹜雄彸堍俴脹坻珛

昢腔硃野ㄛ掛鼠侗飲祥創童孮﹝

5.产品规格的变更

莉欴掛﹜忒聊麼撮扲訧蹋笢垀暮婥腔寞跡衄奀頗帤冪

籵眭憩曹載ㄛ遜咡蚚誧夔劂啎珂戙恀賸賤﹝

6.关于产品的适用范围

1ㄘ妏蚚掛鼠侗MELSEC峚倰褫晤最諷秶奀ㄛ猁蕉藉善  

   勀珨褫晤最諷秶堤珋嘟梤·祥謎脹錶奀珩祥頗

   絳祡笭湮岈嘟腔妏蚚蚚芴ㄛ眕摯眕婓堤珋嘟梤·祥
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