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	使用TwinCAT 3.1对CX5130编写PLC程序指南





	概述



	本资料总结了使用TwinCAT 3.1 对CX5130编写PLC程序的步骤。
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1、 本例软、硬件配置：
	厂商
	名称
	型号
	版本

	BECKHOFF
	CPU单元
	CX5130-0115
	

	
	输入模块
	EL1008
	

	
	输出模块
	EL2008
	

	
	Ethernet/IP Master模块
	EL6652
	Ver 0017

	
	TwinCAT3.1
	
	V3.1.4022.29

	PC
	(OS：Windows7-32位)
	
	

	
	Visual Studio
	
	2013或以上版本




2、 本例设计思路以及具体实施步骤：
2.1  	系统构成如下图所示。
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2.2 概览
	步骤
	说明

	1
	配置IP 地址

	2
	连接目标控制器

	3
	扫描IO（自动扫描）

	4
	创建变量，并与IO链接。

	5
	控制器上电后，自动运行PLC程序



2.3 配置IP地址
	1
	为PC和CX5130配置IP地址，可为它们分配指定的地址，或自动分配地址。若使用指定的地址，它们需要在同一网段。
如：PC: 192.168.1.30
         255.255.255.0
CX5130: 192.168.1.20
         255.255.255.0

CX5130的IP设定路径如下：
Start ->Control Panel ->Network and Dial-up Connections
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2.4 连接目标控制器
	1
	打开VS2013。
	[image: ]

	2
	NEW project -> TwinCAT projects -> TwinCAT XAE project(XML format)

*项目名称必须是英文。
	[image: ]

	3
	双击SYSTEM，然后点击Choose Target。
	[image: ]

	4
	单击Search(Ethernet)…
	[image: ]


	5
	单击Broadcast Search或在Enter Host Name/IP旁边输入目标控制器的IP地址，并单击Enter Host Name/IP。
	[image: ]


	6
	选择与目标控制器连接的网卡，并单击OK。
	[image: ]

	7
	选择对应的控制器，并选择Host Name 或IP Address后，单击Add Route。
	[image: ]

	8
	输入用户名和密码。
Win XP/7的出厂设置：
用户名：Administrator 
密码：1
Win CE的出厂设置：
用户名：Administrator 
密码：空白

	[image: ]

	9
	添加成功后，Connected列中显示X标记。单击Close。
	[image: ]

	10
	选择新添加的控制器，单击OK。
	[image: ]

	11
	工具条中显示目标控制器名称说明PC已与它连接上。

*显示该工具条可以右击工具栏空白处 -> TwinCAT XAE Base。
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2.5 扫描IO（自动扫描） （手动扫描请参考TwinCAT3.1入门教程）
	1
	切换到配置模式。
	[image: ]

[image: ]

	2
	选择Decive->Scan，然后点击OK
	[image: ]
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	3
	选择所需要的设备。
	[image: ]

	4
	点南Yes和OK。
	[image: ]

[image: ]

	5
	扫描结果如图所示。
	[image: ]









2.6 创建变量并与IO链接。
	1
	右击PLC->Add New Item
	[image: ]


	2
	选择Standard PLC Project，并把名称改为英文。
	[image: ]

	3
	双击MAIN（PRG）文件，并编写程序。
	[image: ]
[image: ]

	4
	右键Untitled1 Project->Build
	

	5
	若编译无错误提示，自动在Untitiled1 Instance文件夹中生成输入输出变量用于链接IO。
	[image: ]

	6
	右击所需要的变量->Change Link…，完成变量与IO的链接。
	[image: ]

[image: ]

	7
	点击Activate Configuration，点击后PLC程序才能
	[image: ]

	8
	点击OK。
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[image: ]

	9
	点击Login进行在线查看程序的运行情况。
	[image: ]


	10
	点击Yes。
	[image: ]

	11
	点击Start，启动PLC程序。
	[image: ]

	12
	正常运行的PLC程序。
	[image: ]



2.7 控制器上电后，自动运行PLC程序。
在前面的调试阶段， Login 时，程序只是下载到内存运行。为了让控制器断电重启后还能按调试成功的程序运行，必须把程序执行码下载到控制器存储卡或者硬盘的指定路径。
	1
	TwinCAT 启动模式。
双击SYSTEM->Settings->选择Run Mode(Enable)，然后点击Apply。



*设置成功后，下次 Window 启动完成后， TwinCAT 将自动进入 Runing 模式。
	[image: ]

[image: ]

	2

	PLC 启动设置。
右击Untitiled1->Autostart  Boot  Project。

*如果设置成功，下次 TwinCAT 进入 Runing 模式后，将自动到指定路径下找到指定文件，装载到内存里运行。提示：特殊情况下，不想让 PLC 程序自启动，也可以在此取消设置。
	[image: ]

	3
	创建引导程序
右击Untitiled1->Activate Boot Project。
	[image: ]
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