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忒聊靡備 忒聊晤瘍

可编程控制器主机用手册

通信控制用手册

囀 倰瘍測鎢

← FX3U 炵蹈翋儂

→

⊕

← FX3U 炵蹈翋儂

→

⊕

← 晤最

⊕

← 笝傷耀輸

♀

← 籵蚚

← RS-232/RS-422/RS-485/USB 籵陓 妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃] ﹝

♀

→

→

→

→

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

鍚俋
腔忒
聊

鍚俋
腔忒
聊

鍚俋
腔忒
聊

鍚俋
腔忒
聊

FX3U炵蹈茞璃忒聊

FX3U炵蹈蚚誧忒聊[茞璃]

FX3UC炵蹈茞璃忒聊

FX3UC炵蹈蚚誧忒聊[茞璃]

FX3U·FX3UC炵蹈晤最忒聊
[價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎ㄗ
掛抎ㄘ]

FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶
]

FX3U-USB-BD蚚誧忒聊

FX3U-232-BD假蚾忒聊

FX3U-232ADP假蚾忒聊

FX2N-232IF茞璃忒聊

JY997D16001

JY997D19801

JY997D12701

JY997D11601

JY997D19401

JY992D87301

JY997D19701

JY997013501

JY997D12901

JY997D13701

JY992D74501

壽衾FX3U褫晤最諷秶翋儂腔怀怀堤寞跡
摯諉盄﹜假蚾ㄛ植FX3U炵蹈蚚誧忒聊[茞璃]
笢晡翹﹝砆牉佽隴統獗FX3U炵蹈蚚誧忒聊
[茞璃]笢腔囀﹝

迵FX3U·FX3UC炵蹈腔晤最(價掛硌鍔ㄛ茼蚚硌鍔摯祭輛枍倛芞硌鍔)衄壽腔砆牉佽隴ㄛ統蕉掛抎﹝

褫晤最諷秶翋儂睿杻忷孺桯脹腔莉茞璃陓洘統蕉跪赻腔忒聊﹝

森俋﹜剒猁腔忒聊ㄛ砃絞場劃莉奀腔鼎茼妀訰戙﹝

⊕斛剒腔忒聊

♀跦擂蚚芴剒猁腔忒聊

→	釬峈砆牉佽隴鍚俋等黃晤秶腔忒聊

相关手册的介绍

壽衾FX3U褫晤最諷秶翋儂腔怀怀堤寞跡﹜
諉盄﹜假蚾摯峎誘脹腔茞璃源醱腔砆牉囀﹝

壽衾FX3UC褫晤最諷秶翋儂腔怀怀堤寞跡
摯諉盄﹜假蚾ㄛ植FX3UC炵蹈蚚誧忒聊
[茞璃]笢晡﹝砆牉佽隴統獗FX3U炵蹈蚚
誧忒聊[茞璃]笢腔囀

壽衾FX3UC褫晤最諷秶翋儂腔怀怀堤寞跡﹜
諉盄ㄛ假蚾摯峎誘脹腔茞璃源醱腔砆牉囀﹝

壽衾FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔價掛硌鍔佽
隴·茼蚚硌鍔佽隴·跪笱啋璃腔佽隴脹迵佼
諷晤最眈壽腔囀﹝

笝傷耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

壽衾潠眢PC潔蟈諉ㄛ甜薊蟈諉ㄛ數呾儂蟈諉ㄛ
拸衪祜籵陓ㄗRS硌鍔﹜FX2N-232IFㄘ腔砆牉
囀﹝

壽衾USB籵陓髡夔孺桯啣腔炵苀饜离ㄛ雄腔
假蚾源楊腔囀﹝妏蚚奀ㄛ肮奀統蕉FX炵蹈
蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

RS-232籵陓髡夔孺桯啣腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ
肮奀統蕉FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

RS-232籵陓杻忷巠饜腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ
肮奀統蕉FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

RS-232籵陓杻忷孺桯耀輸腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚
奀ㄛ肮奀統蕉FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

09R713

09R513

09R514

09R515

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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⊕斛剒腔忒聊

♀跦擂蚚芴剒猁腔忒聊

→釬峈砆牉佽隴鍚俋等黃晤秶腔忒聊

忒聊靡備 忒聊晤瘍 囀 倰瘍測鎢

通信控制用手册

← RS-232C/RS-422/RS-485/USB籵陓
妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

← CC-LinkㄛMELSEC I/O LINKㄛAS-i炵苀
妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

→

→

→

→

♀

♀

♀

♀

→

♀

♀

♀

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

鍚俋腔
忒聊

鍚俋腔
忒聊

FX3U-422-BD假蚾忒聊
RS-422籵陓髡夔孺桯啣腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ
肮奀統蕉FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

RS-485籵陓髡夔孺桯啣腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ
肮奀統蕉FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

RS-485籵陓杻忷巠饜腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ
肮奀統蕉FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

RS-232/RS-485蛌遙諉諳腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚
奀ㄛ肮奀統蕉FX炵蹈蚚誧忒聊[籵陓諷秶]﹝

CCㄜLink翋桴杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝
妏蚚奀ㄛ統蕉FX2N-16CCL-M腔蚚誧忒聊﹝

壽衾CCㄜLink翋桴杻忷髡夔耀輸腔砆牉囀﹝

CCㄜLink堈最扢掘桴杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁
鍰﹝

壽衾CC-Link蚚堈最I/O桴摯堈最扢掘桴ㄛ統蕉跪赻腔忒聊眕
摯眈壽訧蹋﹝

壽衾CC-Lin/LT蚚堈最I/O桴ㄛ萇埭巠饜眕摯蚳蚚萇埭ㄛ統
蕉跪赻腔忒聊眕摯眈壽訧蹋﹝

CC-Link/LT翋桴杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝
妏蚚奀ㄛ統蕉FX2N-64CL-M蚚誧忒聊
ㄗ砆牉ㄘ﹝

壽衾CC-Link/LT翋桴杻忷髡夔耀輸腔砆牉囀﹝

ASㄜi炵苀蚚翋桴杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

JY997D13101

JY997D13001

JY997D13801

JY992D81901

JY992D87801

JY992D87901

JY992D71701

JY997D05401

JY997D06201

JY992D83501

FX3U-485-BD假蚾忒聊

FX3U-485ADP假蚾忒聊

FX-485PC-IF茞璃忒聊

FX2N-16CCL-M蚚誧硌鰍

FX2N-16CCL-M蚚誧忒聊

FX2N-32CCL蚚誧忒聊

CC-Link蚚堈最I/O桴眕摯
堈最扢掘桴

FX2N-64CL-M蚚誧忒聊
(砆牉)

堈最I/O萇埭巠饜

FX2N-32ASI-M蚚誧忒聊

♀
莉
呴蜇

MELSEC I/O Link翋桴杻忷孺桯耀輸腔妏蚚猁
鍰﹝

JY992D72101FX2N-16LNK-M蚚誧忒聊

FX2N-64CL-M蚚誧忒聊
(茞璃)

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

09R704

09R705

09R706

09R703

16

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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← 籵蚚

← 耀攜講怀﹜恲僅怀﹜恲僅諷秶

妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

← 耀攜講怀堤

妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

→

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

鍚俋腔
忒聊

鍚俋腔
忒聊

FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧忒

聊[耀攜講諷秶]

FX2N-2AD蚚誧忒聊

FX3UC-4AD假蚾忒聊

FX2N-4AD蚚誧忒聊

FX2NC-4AD蚚誧忒聊

FX2N-8AD蚚誧忒聊

FX3U-4AD-PT-ADP蚚誧
忒聊

FX2N-4AD-PT蚚誧忒聊

FX3U-4AD-TC-ADP蚚
誧忒聊

FX2N-4AD-TC蚚誧忒聊

FX2N-2LC蚚誧硌鰍

FX2N-2LC蚚誧忒聊

FX2N-2DA蚚誧忒聊

FX3U-4DA-ADP蚚誧忒聊

FX2N-4DA蚚誧忒聊

FX2NC-4DA蚚誧忒聊

FX3U-4AD-ADP蚚誧忒聊

JY997D19601 09R617

09R601

09R601

JY992D74601

JY997D13901

JY997D14901

JY992D62801

JY997D07501

JY992D85901

JY997D14701

JY992D65101

JY997D14801

JY992D65001

JY992D85501

JY992D85701

JY992D74801

JY997D14001

JY992D62901

JY997D07701

壽衾耀攜講杻忷孺桯髡夔耀輸(FX3UC-4AD)ㄛ
耀攜講杻忷巠饜(FX3U-****-ADP)腔砆牉囀
﹝

2籵耋 耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

4籵耋 耀攜講怀杻忷巠饜腔妏蚚猁鍰﹝

妏蚚奀ㄛ統蕉FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧忒聊
[耀攜講諷秶]﹝

4籵耋 耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

妏蚚奀ㄛ統蕉FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧忒聊
[耀攜講諷秶]﹝

4籵耋 耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

4籵耋 耀攜講怀杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

8籵耋 耀攜講怀(萇髒怀潭蚚)杻忷耀輸
腔妏蚚猁鍰﹝

4籵耋 PT-100恲僅換覜怀杻忷巠饜腔妏

蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ統蕉FX3U·FX3UC炵蹈
蚚誧忒聊 [耀攜講諷秶]﹝

4籵耋 PT-100恲僅換覜怀杻忷髡夔耀輸腔
妏蚚猁鍰﹝

4籵耋 萇髒怀杻忷巠饜腔妏蚚猁鍰﹝

妏蚚奀ㄛ統蕉FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧忒聊
[耀攜講諷秶]﹝

4籵耋 萇髒怀杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

2籵耋 恲僅諷秶杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝妏
蚚奀ㄛ統蕉FX2N-2LC蚚誧忒聊

2籵耋 恲僅諷秶杻忷髡夔耀輸腔砆牉囀﹝

2籵耋 耀攜講怀堤杻忷孺桯髡夔耀輸腔妏蚚猁
鍰﹝

4籵耋 耀攜講怀堤杻忷巠饜腔妏蚚猁鍰﹝

妏蚚奀ㄛ統蕉FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧忒聊
[耀攜講諷秶]﹝

4籵耋 耀攜講怀堤杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

4籵耋 耀攜講怀堤杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

⊕斛剒腔忒聊

♀跦擂蚚芴剒猁腔忒聊

→ 釬峈砆牉佽隴鍚俋等黃晤秶腔忒聊

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

忒聊靡備 忒聊晤瘍 囀 倰瘍測鎢

耀攜講諷秶蚚忒聊

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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⊕斛剒腔忒聊

♀跦擂蚚芴剒猁腔忒聊

→釬峈砆牉佽隴鍚俋等黃晤秶腔忒聊

← 耀攜講怀怀堤ㄗ髦磁ㄘ
妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

 ← 詢厒數杅
    妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

 ← 闕喳怀堤﹜隅弇
    妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

← 褫晤最芧謫羲壽
   妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

妏蚚跪莉奀ㄛ肮奀統蕉假蚾腔褫晤最諷秶翋儂腔蚚誧忒聊 [茞璃]﹝

← 籵蚚

→

→

→

→

→

→

→

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

莉
呴蜇

鍚俋腔
忒聊

鍚俋腔
忒聊

鍚俋腔
忒聊

FX0N-3A蚚誧忒聊

FX2N-5A蚚誧忒聊

FX3U-4HSX-ADP假蚾忒
聊

FX2N-1HC蚚誧忒聊

FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧
忒聊[隅弇諷秶]

FX3U-2HSY-ADP假蚾忒
聊

FX2N/FX-1PG蚚誧忒聊

FX2N-10PG假蚾忒聊

FX2N-10PG蚚誧忒聊

FX2N-10GM蚚誧硌鰍

FX2N-20GM蚚誧硌鰍

FX2N-1RM-SET

FX3UC-1PS-5V假蚾忒聊

FX3U-CNV-BD假蚾忒聊

FX2N-10GM,FX2N-
20GM忒厥忒聊

2籵耋 耀攜講怀ㄛ1籵耋 耀攜講怀堤腔杻
忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

4籵耋 耀攜講怀ㄛ1籵耋 耀攜講怀堤腔杻
忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

詢厒怀杻忷巠饜腔妏蚚猁鍰﹝

壽衾FX3U·FX3UC炵蹈囀离腔隅弇髡夔腔砆
牉囀﹝

詢厒怀堤杻忷巠饜腔妏蚚猁鍰﹝

妏蚚奀ㄛ統蕉FX3U·FX3UC炵蹈蚚誧忒聊
[隅弇諷秶]﹝

1粣闕喳怀堤杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

1粣闕喳怀堤杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝
妏蚚奀ㄛ統蕉FX2N-10PG蚚誧忒聊﹝

壽衾1粣闕喳怀堤杻忷髡夔耀輸腔砆牉囀﹝

1粣隅弇杻忷髡夔等啋腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ
統蕉FX2N-10GM,FX2N-20GM腔忒厥忒聊﹝

2粣隅弇杻忷髡夔等啋腔妏蚚猁鍰﹝妏蚚奀ㄛ
統蕉FX2N-10GM,FX2N-20GM腔忒厥忒聊﹝

壽衾1粣﹜2粣隅弇杻忷髡夔等啋腔砆牉囀﹝

褫晤最芧謫羲壽腔杻忷髡夔等啋腔妏蚚猁鍰﹝

FX3UC-1PS-5V萇埭等啋腔妏蚚猁鍰﹝

蟀諉籵陓﹜耀攜講杻忷巠饜妏蚚腔蟀諉
蛌遙髡夔孺桯啣腔妏蚚猁鍰﹝

1籵耋 詢厒數杅杻忷髡夔耀輸腔妏蚚猁鍰﹝

JY992D48601

JY997D11301

JY997D16301

JY992D63101

JY997D19501

JY997D16401

JY992D63001

JY992D91801

JY992D93301

JY992D77401

JY992D77301

JY992D77501

JY992D68101

JY997D12201

JY997D13601

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

09R615

09R618

09R604

09R605

09R606

09R613

忒聊靡備 忒聊晤瘍 囀 倰瘍測鎢

通信控制用手册

高速计数器用手册

定位控制用手册

其他手册
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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鳳忒聊衄眕狟撓笱源楊﹝

森俋ㄛ壽衾垀剒猁腔忒聊摯訧蹋ㄛ砃絞場劃莉奀腔鼎茼妀訰戙﹝

↙厙桴華硊ㄩwww.mitsubishielectric-automation.cn

1. 获取制作成册的手册

砃劃掛莉奀腔鼎茼妀訰戙﹝

2. 获取电子数据(PDF文件)

褫眕植鎂萇儂赻雄趙厙桴奻脤戙眈壽陓洘﹝

获取手册的方法

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛﹞茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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FX3U炵蹈

FX3UC炵蹈

FX2N炵蹈

FX2NC炵蹈

FX1N炵蹈

FX1NC炵蹈

FX1S炵蹈

髡夔孺桯啣

杻忷巠饜

詢厒怀怀堤杻忷巠饜

籵陓杻忷巠饜

耀攜講杻忷巠饜

孺桯扢掘

怀怀堤孺桯扢掘

杻忷髡夔耀輸/等啋麼岆杻忷
孺桯扢掘

FX3UC炵蹈杻忷髡夔耀輸

杻忷髡夔耀輸

杻忷髡夔等啋

FX3U褫晤最諷秶
麼岆價掛等啋

FX3U炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

FX3U炵蹈褫晤最諷秶價掛等啋腔軞備

FX3UC炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

FX2N炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

FX2NC炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

杻忷髡夔等啋腔軞備

FX3UCㄜ4AD
蜆莉笢呴儂蜇湍腔忒聊硐衄逄忒聊﹝

FX1N炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

FX1S炵蹈褫晤最諷秶腔軞備

FX3UC炵蹈褫晤最諷秶價掛等啋腔軞備
蜆莉硐衄逄腔忒聊﹝

FX1NC炵蹈褫晤最諷秶腔軞備
蜆莉硐衄逄腔忒聊﹝

髡夔孺桯啣ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX3U-232-BD,FX3U-422-BD,FX3U-485-BD,FX3U-USB-BD,FX3U-CNV-BD

詢厒怀怀堤杻忷巠饜﹜籵陓杻忷巠饜﹜耀攜講杻忷巠饜腔軞備筍岆ㄛ跦擂垀
妏蚚腔價掛等啋祥肮褫眕蟀諉腔扢掘珩祥肮﹝衄壽褫眕蟀諉腔扢掘ㄛ統蕉垀妏蚚腔
價掛等啋腔蚚誧忒聊[茞璃]輛俴﹝

詢厒怀怀堤杻忷巠饜ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX3U-2HSY-ADP,FX3U-4HSX-ADP

籵陓杻忷巠饜ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX3U-232ADP,FX3U-485ADP

耀攜講杻忷巠饜ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX3U-4AD-ADP,FX3U-4DA-ADP,FX3U-4AD-PT-ADP,FX3U-4AD-TC-ADP

怀怀堤孺桯扢掘ㄛ杻忷孺桯扢掘腔軞備筍岆ㄛ跦擂垀妏蚚腔價掛等啋祥肮褫眕蟀諉
腔扢掘珩祥肮﹝衄壽褫眕蟀諉腔扢掘ㄛ統蕉垀妏蚚腔價掛等啋腔蚚誧忒聊[茞璃]
輛俴﹝

FX2N炵蹈怀怀堤孺桯等啋ㄛ怀怀堤孺桯耀輸ㄛFX2NC炵蹈怀怀堤孺桯耀輸ㄛ
FX0N炵蹈怀怀堤孺桯耀輸腔軞備﹝筍岆ㄛ跦擂垀妏蚚腔價掛等啋祥肮褫眕蟀諉腔扢
掘珩祥肮﹝衄壽褫眕蟀諉腔扢掘ㄛ統蕉垀妏蚚腔價掛等啋腔蚚誧忒聊[茞璃]輛俴
﹝

杻忷髡夔等啋ㄛ杻忷髡夔耀輸腔軞備筍岆ㄛ跦擂垀妏蚚腔價掛等啋祥肮褫眕蟀諉腔扢
掘珩祥肮﹝衄壽褫眕蟀諉腔扢掘ㄛ統蕉垀妏蚚腔價掛等啋腔蚚誧忒聊[茞璃]輛俴
﹝

杻忷髡夔耀輸腔軞備
筍岆ㄛ跦擂垀妏蚚腔價掛等啋祥肮褫眕蟀諉腔扢掘珩祥肮﹝衄壽褫眕蟀諉腔扢掘ㄛ
統蕉垀妏蚚腔價掛等啋腔蚚誧忒聊[茞璃]輛俴﹝

FX3UC褫晤最諷秶
麼岆價掛等啋

关于手册中使用的总称·简称的记载

潠備·軞備 靡備

可编程控制器

功能扩展板

特殊适配器

扩展设备

20

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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CC-Link翋桴ㄗ桴ㄘ

CC-Link/LT翋桴

GX Developer

FXㄜPCS/WIN(ㄜE)

CC-Link/LT囀离翋桴

CC-Link/LTㄗ袚樓ㄘ翋桴

萇埭巠饜

蚳蚚萇埭

ASㄜi翋桴

MELSEC I/O LINK翋桴

孺桯萇埭等啋

湔揣碟

萇喀

俋峓扢掘

晤最馱撿

晤最璃

RS-232C/RS-422蛌遙

RS-232C/RS-485蛌遙

GOT1000炵蹈

GOT-900炵蹈

GOT-A900炵蹈

GOT-F900炵蹈

ET-940炵蹈

FX3U茞璃忒聊

FX3UC茞璃忒聊

晤最忒聊

籵陓諷秶忒聊

耀攜講諷秶忒聊

隅弇諷秶忒聊

忒厥宒晤最
ㄗHPPㄘ

CC-Link蚚堈最桴

CC-Link扢掘 CC-Link翋桴﹜CC-Link堈最扢掘桴腔軞備

堈最I/O桴摯堈最扢掘桴腔軞備

CC-Link/LT囀离翋桴﹜CC-Link/LTㄗ袚樓ㄘ翋桴腔軞備

FX3UC-32MT-LT囀离腔CC-Link/LT翋桴腔軞備

CC-Link/LT腔翋桴ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX2N-64CL-M

ASㄜi炵苀腔翋桴ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX2N-32ASI-M

MELSEC I/O LINK腔翋桴ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX2N-16LNK-M

跤CC-Link/LT炵苀鼎萇奀蟀諉腔等啋腔軞備

FX3UC-1PS-5V

FX3U-FLROM-16,FX3U-FLROM-64,FX3U-FLROM-64L

FX3U-32BL

晤最璃﹜忒厥宒晤最ㄛ儂賜醱腔軞備

晤最璃﹜忒厥宒晤最腔軞備

晤最璃腔軞備

倰瘍峈SW↓-D5C-GPPW-J,SW↓-D5C-GPPW-E腔晤最璃婦腔軞備

倰瘍峈FX-PCS/WIN,FX-PCS/WIN-E腔晤最璃婦腔軞備

倰瘍峈FX-20P(-E),FX-10P(-E)腔晤最腔軞備

FX-232AW,FX-232AWC,FX-232AWC-H

FX-485PC-IF-SET,FX-485PC-IF

GT15,GT11腔軞備

GOT-A900炵蹈ㄛGOT-F900炵蹈腔軞備

GOT-A900炵蹈腔軞備

GOT-F900炵蹈腔軞備

FX3U炵蹈 蚚誧忒聊 [茞璃]

FX3UC炵蹈 蚚誧忒聊 [茞璃]

FX3U·FX3UC炵蹈 晤最忒聊 [價掛﹞茼蚚硌鍔佽隴抎]

FX炵蹈蚚誧忒聊 [籵陓諷秶]

FX3U·FX3UC炵蹈 蚚誧忒聊 [耀攜講諷秶]

FX3U·FX3UC炵蹈 蚚誧忒聊 [隅弇諷秶]

ET-940炵蹈腔軞備
蜆莉硐衄逄忒聊﹝

跤CC-Link/LT炵苀鼎萇奀蟀諉腔萇埭腔軞備

CC-Link/LT翋桴﹜CC-Link/LT堈最I/O桴﹜萇埭巠饜﹜蚳蚚萇埭腔軞備

CC-Link腔翋桴ㄗ狟蹈倰瘍ㄘ腔軞備
FX2N-16CCL-M

CC-Link/LT扢掘

潠備·軞備 靡備

开放的现场总线 CC－Link，CC-Link/LT

AS－i系统

MELSEC I/O LINK

选件

外围设备

编程工具

人机界面

手册

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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1  前言

1.1  可编程控制器的编程语言

 婓掛梒笢ㄛ佽隴賸壽衾FX3U﹞FX3UC褫晤最諷秶腔價掛岈砐﹝

 迵FX3U·FX3UC褫晤最諷秶晤最腔衄壽杻萸衄眕狟撓萸﹝

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶盓厥狟醱3笱晤最逄晟﹝

1) 杻萸

硌鍔桶晤最源宒ㄛ憩岆籵徹"LD","AND","OUT"脹硌鍔逄晟怀佼諷硌鍔腔源宒﹝

蜆源宒岆佼諷最唗笢價掛腔怀倛怓﹝

2) 蹈桶珆尨妗瞰

1) 杻萸

枍倛芞晤最源宒ㄛ憩岆妏蚚佼唗睫瘍睿啋璃晤瘍婓芞尨腔賒醱奻賒佼諷枍倛芞腔源宒﹝

蚕衾佼諷隙繚岆籵徹揖萸睫瘍睿盄睫瘍懂桶珋腔ㄛ垀眕最唗腔囀載樓眢燴賤﹝

撈妏婓枍倛芞珆尨腔袨怓狟珩褫眕硒俴褫晤最諷秶腔堍俴潼諷﹝

2) 枍倛芞珆尨妗瞰

祭 硌鍔 啋璃晤瘍

0000 LD X000

0001 OR Y005

0002 ANI X002

0003 OUT Y005

 形成程序基础的指令表编程方式

1. 指令表编程

 在图示的画面上画梯形图符号的梯形图编程方式

2. 梯形图编辑

1) 杻萸

SFCㄗ佼唗髡夔芞ㄘ最唗憩岆跦擂儂迮腔雄釬霜最扢數佼諷腔源宒﹝

2) SFC最唗睿坻最唗倛宒腔誑遙俶

褫眕眈誑蛌遙腔硌鍔桶最唗摯枍倛芞最唗ㄛ彆甡桽珨隅腔寞寀晤秶ㄛ憩褫眕給徹懂蛌遙傖SFC芞﹝

 可以根据机械的动作流程进行顺控设计的输入方式

3. SFC(STL<步进梯形图>)编程

X000

Y005

X002
Y005

奻扴腔硌鍔桶最唗眕枍倛芞桶珋

1.1 可编程控制器的编程语言

1.1.1 编程语言的种类

1. 前言
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1  前言

1.1  可编程控制器的编程语言
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采用上述的3种方法制作的顺控程序，都通过指令(指令表编程时的内容)保存到可编程控制器的程序内存中。

· 使用如下图所示的各种输入方式编制的程序都可以相互转换后进行显示、编辑。

指令表

梯形图 SFC
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1.1.2 程序的互换性
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2  概要(顺控程序)

2.1  便利功能的介绍

婓掛梒笢ㄛ佽隴賸FX3U﹞FU3UC褫晤最諷秶腔價掛髡夔﹝

婓價掛髡夔笢ㄛ婦嬤賸褫晤最諷秶腔杻萸眕摯峈賸夔蚚誧衄虴華妏蚚蜆褫晤最諷秶腔髡夔垀剒腔萎倰

腔髡夔賡庄﹜統杅﹜湔揣堍俴脹腔砐醴ㄛ垀眕婓扢數最唗眳堐黍﹝

婓FX3U·FU3UC褫晤最諷秶笢ㄛ衄眕狟腔硌鍔髡夔﹝

蚕衾1眈詢厒數杅ㄛ岆粒蚚笢剿腔源宒勤植杻隅腔怀樟萇堤懂腔詢厒闕喳輛俴揭燴ㄛ垀眕拸蹦堍呾奀潔

嗣屾ㄛ郔詢褫眕硒俴100kHz(妏蚚詢厒怀杻忷巠饜奀ㄩ200kHz)腔數杅﹝

(2眈數杅郔詢褫湛50kHz [妏蚚詢厒怀杻忷巠饜奀ㄩ100kHz])
數杅腔賦彆麼岆妏蚚詢厒數杅蚳蚚腔掀誕硌鍔蕾撈怀堤ㄛ麼岆勤詢厒數杅腔數杅硉蚚詢厒數杅笢剿源宒

硒俴杻隅腔最唗揭燴﹝
→ 相关指令：高速计数器比较指令；HSCS(FNC 53)指令，

HSCR(FNC 54)指令，HSZ(FNC 55)指令

→ 相关指令：输入输出刷新REF(FNC 50)指令

↙ FX2N-1HC高速计数模块产品

1. 高速输入的计数中1相或是2相的[ 高速计数器 ] 功能

婓傖蠶芃陔源宒狟堍俴腔褫晤最諷秶腔怀傷赽陓洘ㄛ褫眕婓0祭腔堍呾眳掩傖蠶黍怀茬砉﹝

婓硒俴END硌鍔奀傖蠶怀堤怀堤陓洘﹝

怀怀堤芃陔硌鍔ㄛ憩岆褫眕婓最唗堍呾腔徹最笢鳳腕怀腔郔陔陓洘ㄛ蕾撈怀堤堍呾賦彆﹝

2. 读取最新输入信息中的[ 输入输出刷新 ] 功能

→ 相关指令：输入刷新(带滤波器设定）REFF（FNC 51)指令

→ 参考 35.7 章节

↗1. FX3U-16M↓ 峈X000‵X007﹝

婓褫晤最諷秶腔怀樟萇笢ㄛ峈賤樵怀陓瘍腔疏雄睿蕨補ㄛ扢离賸埮10ms 腔CㄜR薦疏﹝

蚕衾怀樟萇笢腔X000‵X017 ↗1妏蚚賸杅趼宒薦疏ㄛ垀眕褫眕籵徹佼諷最唗蜊曹薦疏腔硉﹝

3. 变更输入继电器的时间常数中的[ 调节输入滤波器 ] 功能

闕喳眸袙髡夔岆黍傻奀潔腔闕喳陓瘍腔珨笱源楊﹝

婓闕喳眸袙笢潼弝杻隅腔怀樟萇楷堤腔陓瘍ㄛ婓怀腔肮奀籵徹笢剿揭燴懂离弇杻忷落翑樟萇﹝

闕喳眸袙褫眕潠等華黍晜闕遵腔怀ㄛ秪森夔茼蚚嫘滓﹝

森俋ㄛ砑猁籵徹杻隅腔揖楷陓瘍眕笢剿腔源宒蚥珂揭燴葩娸腔堍呾奀ㄛ褫眕妏蚚狟醱腔[ 笢剿 ] 髡夔﹝

4. 脉冲捕捉功能

崝扢詢厒數杅耀輸腔茞璃數杅ㄛ褫眕黍郔詢50kHz(2﹜4捷崝腔錶壺俋)腔詢厒闕喳﹝

高速计数器数量不足时连接特殊功能模块（高速计数模块）

2.1 便利功能的介绍

2.1.1 输入处理用的便利功能

2. 概要(顺控程序)
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2  概要(顺控程序)

2.1  便利功能的介绍
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1)怀笢剿

潼弝蚕杻隅腔怀樟萇楷堤腔陓瘍ㄛ郔蚥珂揭燴婓怀腔奻汔朓﹜麼岆狟蔥朓硌隅腔笢剿赽最唗﹝

2)隅奀笢剿

藩路珨隅奀潔ㄛ郔蚥珂揭燴硌隅腔笢剿赽最唗﹝

3)數杅笢剿

郔蚥珂揭燴蚚詢厒數杅腔絞硉硌隅腔笢剿赽最唗﹝

婓傖蠶芃陔源宒狟堍俴腔褫晤最諷秶腔怀傷赽腔陓洘ㄛ婓0祭腔堍呾眳掩傖蠶黍怀茬砉﹝

婓硒俴END硌鍔奀傖蠶怀堤怀堤陓洘﹝

怀怀堤芃陔硌鍔ㄛ憩岆褫眕婓最唗堍呾腔徹最笢鳳腕怀腔郔陔陓洘ㄛ蕾撈怀堤堍呾賦彆﹝

5.短时间脉冲的读取及优先处理中的3种 [中断]功能

1.最新输入信息的输出中的 [输入输出刷新]功能

2.脉冲串输出控制的K12 [脉冲输出]功能

悜遠堍呾禸鏡源宒腔褫晤最諷秶腔禸鏡笚跦擂最唗腔硒俴囀祥肮奧曹趙﹝

妏蚚箝隅禸鏡耀宒ㄗM8039ㄛD8039ㄘㄛ憩褫眕嘐隅禸鏡笚ㄛ垀眕婓堍呾笢肮祭硒俴腔硌鍔珩褫眕婓嘐隅腔

笚囀掩揭燴﹝

1.将可编程控制器的扫描周期固定化的 [恒定扫描]模式

雄杻忷落翑樟萇M8034ㄛ怀堤坶湔囀湔頗掩壺﹝

秪森ㄛ褫晤最諷秶婓樟哿堍俴腔袨怓奀蔚怀堤樟萇(Y)飲扢离峈OFF﹝
筍岆ㄛ跪啋璃茬砉囀腔怀堤Y腔袨怓祥頗掩壺﹝秪森ㄛ婓晤最馱撿脹笢輛俴潼諷ㄛ啋璃峈ON腔錶

珩褫夔湔婓﹝

2.将输出信号成批OFF的 [禁止所有输出]模式

雄杻忷落翑樟萇M8034ㄛ褫眕婓埻猾祥雄悵厥RUN笢腔怀堤袨怓狟STOP褫晤最諷秶﹝

3.在STOP时也能保持RUN中的输出状态的 [存储器保持停止]功能

→ 相关指令：输入输出刷新REF(FNC 50)指令

→ 相关指令：脉冲输出PLSY(FNC 57)指令，带加减速的脉冲输出PLSR(FNC 59)指令

峈滅砦晤秶腔佼諷最唗掩昫迡麼掩聒蚚ㄛ褫眕腎翹壽瑩趼﹝

蚚GX Developerㄗ唳掛8.23Z 眕奻ㄘㄛ忒厥宒晤最脹腔婓盄紱釬ㄛ籵徹壽瑩趼腔硌隅源楊遜褫眕扢隅最唗腔

悵誘撰梗﹝

森奀ㄛ遜褫眕硒俴備峈 [輦砦曹載最唗ㄛ筍岆埰勍潼諷睿曹載絞硉]腔硌隅﹝

4.保护程序的 [关键字]的登录

→ 参考使用的编程工具的手册

籵徹扢隅統杅ㄛ褫眕婓最唗囀湔笢悵啋璃蛁庋ㄗ樑靡/荎恅杅趼/犖趼ㄘ郖﹝

5.对顺控程序附加 [注释]

→ 参考使用的编程工具的手册

撿掘賸褫眕婓褫晤最諷秶堍俴笢載蜊最唗腔髡夔﹝

秪森﹜拸剒礿砦儂迮蚾离ㄛ憩褫眕載樓詢虴薹華覃淕睿載蜊最唗﹝

6. RUN中的程序写入

→ 参考使用的编程工具的手册

3.定位控制的K12 [定位]功能

→ 相关指令：带DOG搜索的原点回归 DSZR(FNC 150)指令，中断定位 DVIT (FNC 151)指令，

原点回归 ZRN(FNC 156)指令，可变速的脉冲输出 PLSV (FNC 157)指令，

相对定位 DRVI (FNC 158)指令，绝对定位 DRVA(FNC 159)指令
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2.1.2 输出处理用的便利功能

2.1.3 支持顺控的功能
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2  概要(顺控程序)

2.2  应用指令的介绍

婓森硐賡庄植FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔茼蚚硌鍔笢恁腔衄測桶俶腔硌鍔﹝

沭璃蛌痄(CJ/FNC 00)
赽最唗覃蚚 (CALL/FNC 01)
埰勍笢剿 (EI/FNC 04)
輦砦笢剿 (DI/FNC 05)
悜遠毓峓腔宎 (FOR/FNC 08)脹

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ袧掘賸眕杅擂腔換冞睿掀誕﹜侐寀堍呾﹜軀憮堍呾﹜杅擂腔悜遠睿痄弇脹

腔價掛茼蚚硌鍔峈忑腔ㄛ怀怀堤芃陔﹜笢剿﹜詢厒數杅蚳蚚掀誕硌鍔﹜詢厒闕喳怀堤脹腔詢厒揭燴硌

鍔﹜婓SFC諷秶奻蔚儂迮諷秶腔都寞雄釬最唗猾蚾趙腔場宎趙袨怓硌鍔脹ㄛ袚"價掛髡夔﹜詢厒揭燴﹜妏蚚

潠等"腔跪笱寞跡﹝

1.充实的基本性能

蚕衾掘衄嗣跺蔚葩娸腔佼唗諷秶猾蚾趙腔晞豎硌鍔ㄛ秪森褫眕熬晤秶佼諷最唗腔馱釬講ㄛ甜褫眕誹埮怀

怀堤萸杅﹝

森俋ㄛ峈賸巠茼載樓詢撰腔諷秶遜掘衄腹萸堍呾睿PID堍呾﹝

2.高级控制变得简单

1.程序流程

→参考第8章

掀誕 (CMP/FNC 10)
揖萸掀誕 (FNC 224‵246)
腹萸杅掀誕

(ECMP/FNC 110ㄛEZCP/FNC 111)
潔掀誕 (ZCP/FNC 11)
詢厒數杅掀誕 (FNC 53‵55)
詢厒數杅桶掀誕 (HSCT/FNC 280)
杅擂換冞 (MOV/FNC 12)
腹萸杅杅擂換冞 (EMOV/FNC 112)
詢厒數杅換冞 (HCMOV/FNC 189)
BCD蛌遙 (BCD/FNC 18)
BIN蛌遙 (BIN/FNC 19)
跡濘鎢腔蛌遙 (FNC 170,FNC 171)脹

2.传送·比较

→参考第9,13,18,22,24,28,32章

BIN樓楊堍呾 (ADD/FNC 20)
BIN熬楊堍呾 (SUB/FNC 21)
BIN傚楊堍呾 (MUL/FNC 22)
BIN壺楊堍呾 (DIV/FNC 23)
BIN樓ㄜ (INC/FNC 24)
BIN羲源堍呾 (SQR/FNC 48)
褒滲杅 (FNC 130~135)
腹萸杅蛌遙 (FNC 49ㄛ118ㄛ119ㄛ129)
腹萸杅侐寀堍呾 (FNC 120‵123)
腹萸杅羲源堍呾(ESQR/FNC 127)

3.四则·逻辑运算

→参考第10,12,18章

酘蛌 (ROR/FNC 30)
衵蛌 (ROL/FNC 31)
湍輛弇悜遠衵蛌 (RCR/FNC 32)
湍輛弇悜遠酘蛌 (RCL/FNC 33)
弇衵痄 (SFTR/FNC 34)
弇酘痄 (SFTL/FNC 35)
趼衵痄 (WSFR/FNC 36)
趼酘痄(WSFL/FNC 37)脹

4.循环·移位

→参考第11章

傖蠶葩弇 (ZRST/FNC 40)
祒鎢 (DECO/FNC 41)
晤鎢 (ENCO/FNC 42)
ON弇杅 (SUM/FNC 43)
歙硉 (MEAN/FNC 45)
趼誹等弇腔杅擂煦燭·賦磁 (FNC 141,142)
16弇杅擂腔4弇腔賦磁·煦燭( FNC 143,144)
奻狟癹癹弇諷秶(LIMIT/FNC 256)
侚諷秶 (BAND/FNC 257)
郖諷秶 (ZONE/FNC 258)
杅擂輸揭燴 (FNC 192‵199)
趼睫揹揭燴 (FNC 200‵209)脹

5.数据处理

→参考第12,19,25,26,29章

怀芃陔 (REF/FNC 50)
怀芃陔ㄗ湍薦疏扢隅ㄘ(REFF/FNC 51)
闕喳躇僅 (SPD/FNC 56)
闕喳怀堤 (PLSY/FNC 57)
湍樓熬厒腔闕喳怀堤 (PLSR/FNC 59)脹

6.高速处理

→参考第13章

2.2.1 主要应用指令

2.2 应用指令的介绍
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2  概要(顺控程序)
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2.3  模拟量·定位特殊控制

場宎趙袨怓 (IST/FNC 60)

尨諒隅奀 (TTMR/ FNC 64)埰勍笢剿 (EI/FNC 04)

蝠杸怀堤 (ALT/ FNC 66)

訇硌鍔 (RAMP/ FNC 67)

唅蛌馱釬怢諷秶 (ROTC/ FNC 68)

杅趼瑩怀(TKY/ FNC 70)

杅趼宒羲壽 (DSW/ FNC 72)

7SEG祒鎢 (SEGD/FNC 73)

7SEG奀煦珆尨 (SEGL/FNC 74)

ASCII杅擂怀 (ASC/FNC 76)

BFM黍堤﹜BFM迡 (FNC 78,79,278,279)

揹俴杅擂腔換冞 (FNC 80,87)

曹籵陓 (FNC 270‵274)

HEX↙ASCII蛌遙 (ASCI/FNC 82)

ASCII↙HEX蛌遙 (HEX/FNC 83)

CRC堍呾 (CRC/FNC 188)

莉汜呴儂杅 (RND/FNC 184)

奀笘杅擂揭燴 (FNC 160~167)

數奀桶 (HOUR/FNC 169)

楷堤隅奀闕喳 (DUTY/FNC 186)

腎善孺桯敵湔 (LOGR/FNC 293)脹

7.便捷指令·外围设备用的指令

→参考第14,15,16,21,24,
30,31,33章

杅擂潰坰 (SER/FNC 61)

杅擂齬蹈 (FNC 69,149)

PID堍呾 (PID/FNC 88)脹湍輛弇悜遠

8.复杂的控制

→参考第11章

耀攜講怀

耀攜講怀堤

Pt100恲僅換覜怀

萇髒恲僅換覜怀

恲僅諷秶耀輸

1.模拟量输入输出控制

→请参考各产品的手册

闕喳怀堤耀輸ㄗ蚚佼諷最唗諷秶ㄘ

隅弇等啋ㄗ蚚隅弇蚳蚚硌鍔諷秶ㄘ

芧謫羲壽ㄗ賤呾潰聆ㄘ

2.定位控制

→请参考各产品的手册

带DOG搜索的原点回归 (DSZR/FNC 150)

中断定位 (DVIT/FNC 151)

使用成批设定方式定位 (TBL/FNC 152)

读出ABS的当前值 (ABS/FNC 155)

原点回归 (ZRN/FNC 156)

可变速的脉冲输出 (PLSV/FNC 157)

相对定位 (DRVI/FNC 158)

绝对定位 (DRVA/FNC 159)

9.定位控制

→参考第20章
→请参考定位控制篇的手册。

詢厒數杅ㄗ茞璃數杅ㄛ湍捷崝髡夔ㄘ

3.高速计数器

→请参考各产品的手册

砆牉囀統堐跪莉腔忒聊﹝
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2  概要(顺控程序)

2.4  链接·通信

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶盓厥狟蹈腔籵陓髡夔﹝

1. CC－Link
FX3U·FX3UC褫晤最諷秶釬峈CCㄜLink腔翋桴ㄛ

褫眕凳膘堤CCㄜLink炵苀﹝奧ㄛA炵蹈褫晤最諷

秶ㄛ麼岆QnA炵蹈褫晤最諷秶釬峈翋桴ㄛ褫眕

婓植桴(堈最扢掘桴)笢蟀諉FX炵蹈褫晤最諷秶﹝

CCㄜLink岆壺賸FX炵蹈莉眕俋ㄛ遜褫眕蟀諉曹

睿AC侜督炵苀眕摯換覜脹莉腔羲溫腔珋

部軞盄﹝

→参考各产品随机手册

2. CC－Link/LTCC－Link
FX3U·FX3UC褫晤最諷秶釬峈CCㄜLink/LT腔翋

桴ㄛ褫眕凳膘堤CCㄜLink/LT炵苀﹝堈最I/O耀輸ㄛ

婓珨啜腔X(怀)ㄛY(怀堤)啋璃掩煦饜跤褫眕

晤迡迵籵蚚怀怀堤眈肮腔最唗眕諷秶堍俴﹝

→有关CC-Link/LT内置主站，请参考

FX3UC硬件篇手册

→有关FX2N-64CL-M请参考产品手册

3. MELSEC I/O LINK
憩岆FX3U·FX3UC褫晤最諷秶釬峈翋桴腔堈最

I/O炵苀﹝堈最耀輸褫眕妏蚚MELSEC-I/O LINK堈
最I/O炵苀蚚腔耀輸(脹肮衾A炵蹈褫晤最諷秶)﹝

→参考各产品随机手册

4. AS-i系统
FX3U·FX3UC褫晤最諷秶釬峈ASㄜi炵苀腔翋桴ㄛ

褫眕凳膘硒俴換覜脯腔厙釐炵苀﹝

→参考各产品随机手册

5.简易的PC间链接
郔嗣褫蟀諉8怢褫晤最諷秶ㄛ婓涴虳莉眳潔赻

雄華輛俴杅擂蝠遙﹝

→参考通信控制手册

6.并联链接
蟀諉2怢褫晤最諷秶ㄛ婓涴虳莉眳潔赻雄華輛

俴杅擂蝠遙﹝

→参考通信控制手册

7.计算机链接
數呾儂釬峈翋桴ㄛ郔嗣褫蟀諉16怢腔FXㄛA炵蹈褫

晤最諷秶ㄛ植數呾儂眻諉硌隅褫晤最諷秶腔

啋璃綴輛俴杅擂蝠遙﹝數呾儂蟈諉腔衪祜ㄛ衄跡

宒1﹜跡宒4﹝森俋ㄛ妏蚚MX Component睿MX
Sheetㄛ褫眕蚚Excel源晞華扢隅褫晤最諷秶炵苀

腔潼諷/暮翹脹﹝

→参考通信控制手册

→关于MX Component和MX Sheet，
�������������请参考各个产品的手册

8.无协议通信
迵沭倛鎢堐黍﹜湖荂儂﹜數呾儂﹜聆講痀脹腔

RS-232C/RS-485諉諳扢掘眳潔ㄛ褫眕妗珋拸衪祜

腔揹俴籵陓﹝

→参考通信控制手册

9.变频器通信
籵徹RSㄜ485籵陓ㄛ褫眕諷秶郔嗣8怢腔曹腔

堍俴﹝

→相关指令：IVCK(FNC 270)指令，

IVDR(FNC 271)指令，

IVRD(FNC 272)指令，

IVWR(FNC 273)指令，

IVBWR(FNC 274)指令

→参考通信控制手册

2.4 链接·通信
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2.5  构成可编程控制器的软元件的介绍

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢囀离賸嗣跺腔樟萇睿隅奀﹜數杅ㄛ拸蹦闡跺飲衄拸杅腔a揖萸

(都羲揖萸) 睿b揖萸(都敕揖萸)﹝

蟀諉涴虳揖萸睿盄ㄛ凳傖褫晤最諷秶隙繚﹝

奧ㄛ婓褫晤最諷秶笢ㄛ掘衄釬峈悵湔杅硉杅擂蚚腔暮砪啋璃腔杅擂敵湔(D)﹜孺桯杅擂敵湔(R)脹﹝

璋芛桶尨陓瘍腔諉彶﹝

输入继电器：X
褫晤最諷秶笢植俋窒腔怀羲壽諉彶陓瘍腔敦諳岆怀樟萇ㄛ啋璃睫瘍峈"X"
囀离賸睫磁褫晤最諷秶腔寞耀萸杅腔怀樟萇

输出继电器的外部输出用触点(1个a触点)

囀离賸睫磁褫晤最諷秶寞耀萸杅腔怀堤揖萸

辅助继电器：M
褫晤最諷秶笢衄

嗣跺落翑樟萇ㄛ

啋璃睫瘍峈"M"

状态：S
褫晤最諷秶笢衄

嗣跺袨怓ㄛ啋璃

睫瘍峈"S"

定时器：T
褫晤最諷秶笢衄

嗣跺隅奀ㄛ啋

璃睫瘍峈"T"

计数器：C
褫晤最諷秶笢囀

离賸嗣跺數杅ㄛ

啋璃睫瘍峈"C"

输出继电器：Y
怀堤樟萇岆褫晤

最諷秶雄俋窒

蛹婥腔敦諳﹝

褫晤最諷秶笢衄

嗣跺怀堤樟萇ㄛ

啋璃睫瘍峈"Y"

怀傷赽麼岆
怀蟀諉

怀堤傷赽麼岆
怀堤蟀諉
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2.5 构成可编程控制器的软元件的介绍

2.5.1 各软元件的关系
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2  概要(顺控程序)

2.5  构成可编程控制器的软元件的介绍

跪價掛等啋笢ㄛ飲偌桽X000‵X007ㄛX010‵X017＃ㄛ

Y000‵Y007ㄛY010‵Y017＃煦饜賸8輛秶腔怀

樟萇ㄛ怀堤樟萇腔晤瘍﹝孺桯等啋睿孺桯

耀輸腔晤瘍ㄛ珩岆植價掛等啋羲宎偌蟀諉佼唗煦

梗XㄛY跪赻腔8輛秶腔蟀哿晤瘍﹝

婓杻隅腔怀樟萇腔怀薦疏笢ㄛ妏蚚賸杅

趼宒薦疏ㄛ籵徹最唗褫眕載蜊薦疏腔硉﹝秪

森ㄛ蚚衾眕詢厒黍峈醴腔腔蚚芴笢奀ㄛ頗煦饜

涴跺怀樟萇晤瘍﹝(統蕉薦疏覃誹﹜怀

笢剿﹜詢厒數杅﹜跪笱茼蚚硌鍔脹腔佽隴)

1.输入(X)·输出(Y)继电器

→参考4.2节

杅擂敵湔憩岆悵湔杅擂腔啋璃﹝

FX炵蹈褫晤最諷秶腔杅擂敵湔飲岆16弇(郔詢

弇岆淏蛹弇)ㄛ郪磁2跺敵湔綴褫眕揭燴32弇
(郔詢弇岆淏蛹弇)腔杅硉﹝(衄壽杅硉毓峓統蕉奻

扴腔[數杅])睿坻腔啋璃眈肮ㄛ杅擂敵湔珩

衄珨啜蚚腔睿礿萇悵厥(悵厥)蚚腔﹝

6.数据寄存器(D)
→参考4.8节

婓敵湔笢ㄛ掩備峈曹硊(党庉)蚚腔衄VㄛZ謗笱敵

湔﹝

VㄛZ岆狟垀尨華蜇樓婓坻啋璃奻腔﹝

[V0,Z0=5奀]
D100V0=D105,C20Z0-C25↘啋璃晤瘍+V↓麼岆

+Z↓腔硉

杅擂敵湔睿曹硊敵湔ㄛ褫蚚衾潔諉硌隅隅奀

睿數杅腔扢隅硉ㄛ眕摯蚚衾茼蚚硌鍔笢﹝

8.变址寄存器(V，Z)
→参考4.10节

褫晤最諷秶囀窒湍衄腔樟萇憩岆落翑樟萇﹝

迵怀怀堤樟萇祥肮ㄛ岆暫祥夔黍俋窒腔怀

ㄛ珩祥夔眻諉雄俋窒蛹婥腔最唗蚚腔樟萇﹝

遜衄撈妏剿羲褫晤最諷秶腔萇埭ㄛ珩夔劂暮砪

ON/OFF袨怓腔悵厥蚚腔樟萇﹝

2.辅助继电器(M)

→参考4.3节

釬峈祭輛枍倛芞麼岆SFC桶尨馱最晤瘍妏蚚腔

樟萇﹝

祥釬峈馱最晤瘍妏蚚腔奀緊ㄛ睿落翑樟萇眈肮ㄛ

褫眕釬峈珨啜腔揖萸/盄懂晤最﹝

褫眕釬峈陓瘍惆劑蚚衾淖剿俋窒嘟梤﹝

3.状态(S)
→参考4.4节

隅奀憩岆ㄛ蚚樓楊數呾褫晤最諷秶笢腔1msㄛ
10msㄛ100ms脹腔奀笘闕喳ㄛ絞樓楊數呾腔賦

彆湛善垀硌隅腔扢隅硉奀ㄛ怀堤揖萸憩雄釬腔

啋璃﹝

跦擂價插腔奀笘闕喳ㄛ隅奀褫眕聆講0.001‵
3276.7鏃﹝

T192‵T199ㄛ岆赽最唗睿笢剿赽最唗蚳蚚腔隅

奀﹝T250‵T255岆100ms腔價袧奀笘腔隅奀

ㄛ筍岆絞硉岆濛數源宒腔ㄛ垀眕隅奀

盄腔雄怀撈妏OFF珩夔悵厥絞硉ㄛ輛

俴濛數﹝

4.定时器(T)

→参考4.5节 恅璃敵湔(R)岆杅擂敵湔(D)腔孺桯啋璃﹝

籵徹萇喀懂妗珋礿萇悵厥﹝奧ㄛ妏蚚湔揣碟腔

奀緊ㄛ遜褫眕蔚孺桯敵湔(D)腔囀悵湔善孺桯

恅璃敵湔(ER)笢﹝筍岆ㄛ硐衄婓妏蚚湔揣碟腔

奀緊符褫眕妏蚚涴跺孺桯恅璃敵湔﹝

7.文件寄存器(R)，扩展文件寄存器(ER)
→参考4.8节

數杅衄眕狟撓笱﹝跦擂醴腔睿蚚芴祥肮褫眕煦羲

妏蚚﹝

1)數杅(悵厥)蚚

2)詢厒數杅蚚礿萇悵厥(悵厥)蚚

數杅岆褫晤最諷秶腔囀窒陓瘍蚚腔ㄛ砒茼

厒僅峈籵都杅10kHz眕狟﹝

ㄜ16弇數杅ㄩ崝數杅蚚ㄛ數杅毓峓1‵32767
ㄜ32弇數杅ㄩ崝數杅/熬數杅蚚ㄛ

  數杅毓峓-2147483648‵+2147483647

詢厒數杅衾褫晤最諷秶腔堍呾拸壽ㄛ飲硒俴

撓kHz腔數杅﹝

ㄜ32弇數杅ㄩ奻汔/狟蔥蚚ㄛ

數杅毓峓-2147483648‵+2147483647
(1眈1數杅ㄛ1眈2數杅ㄛ2眈2數杅)婓杻隅腔怀

樟萇笢煦饜

5.计数器(C)

→参考4.6节

→参考4.7节

2.5.2 软元件的动作及一览
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2.5  构成可编程控制器的软元件的介绍

煦盓蚚硌渀(P)岆蚚衾硌隅CJ(FNC 00)沭璃蛌痄

睿CALL(FNC 01)赽最唗覃蚚腔勤砓醴腔華﹝

笢剿蚚硌渀(I)岆蚚衾硌隅怀笢剿ㄛ隅奀笢剿

麼岆數杅笢剿腔笢剿赽最唗﹝

9. 指针(P)(I)
→参考4.11节

婓硌渀笢ㄛ衄煦盓蚚睿笢剿蚚謗笱﹝

10. 常数(K)(H)(E)
→参考第5章

褫晤最諷秶笢妏蚚腔跪笱杅硉笢ㄛK桶尨10輛秶

杅ㄛH桶尨16輛秶杅ㄛE桶尨妗杅(腹萸杅)﹝

涴虳飲蚚酕隅奀睿數杅腔扢隅硉摯絞硉ㄛ麼

岆茼蚚硌鍔腔紱釬杅﹝
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2  概要(顺控程序)

2.6  程序内存和软元件(电池后备)

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢梓袧饜掘賸RAM湔揣﹝

籵徹假蚾湔揣恁璃憩褫眕載蜊湔揣腔笱濬﹝

CPU

囀离啋璃囀湔(RAM)

囀离最唗囀湔(RAM)

囀离啋璃囀湔(RAM)

囀离最唗囀湔(RAM)

湔揣恁璃
(匢湔)

湔揣恁璃
(匢湔)

揖萸茬砉湔揣

怀樟萇(X) 怀堤樟萇(Y)
落翑樟萇(M) 落翑樟萇(M)

隅奀揖萸ㄛ數奀盄

數杅揖萸ㄛ數杅盄ㄛ葩弇盄

[弇啋璃囀湔]

[弇啋璃湔揣]

[杅擂囀湔]

恅璃敵湔ㄗRㄘ

炵苀ROM

CPU 炵苀ROM

1. 内置存储器的情况(未安装选件存储器盒)

2. 安装了存储器选件的情况(未使用内置存储器)

揖萸茬砉湔揣

怀樟萇(X) 怀堤樟萇(Y)
落翑樟萇(M) 袨怓(S)

隅奀揖萸ㄛ數奀盄

數杅揖萸ㄛ數杅盄ㄛ葩弇盄

杅擂敵湔(D)
隅奀絞硉敵湔(T)
數杅絞硉敵湔(C)
曹硊敵湔(VㄛZ)

[杅擂囀湔]

恅璃敵湔(R)

杅擂敵湔(D)
隅奀絞硉敵湔(T)
數杅絞硉敵湔(C)
曹硊敵湔(VㄛZ)

赻雄妎梗(萇埭ON奀)湔揣恁璃腔假蚾綴ㄛ
剿羲囀离最唗囀湔﹝(湔揣恁璃蚥珂雄釬)

統杅

佼諷最唗
帤假蚾腔奀緊

蛁庋

祥妏蚚﹝

恅璃敵湔(D)

統杅

佼諷最唗

蛁庋

恅璃敵湔(D)

孺桯恅璃敵湔(ER)

籵
徹
硌
鍔
換
冞
·
場
宎
趙

2.6 程序内存和软元件(电池后备)

2.6.1 存储器结构

·

·

·

·

·
·
·
·

·

·

·

·

·
·
·
·

·

·
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2.6  程序内存和软元件(电池后备)

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔杅擂囀湔ㄛ弇啋璃囀湔ㄛ眕摯最唗囀湔腔雄釬狟煦﹝

1. 备份动作

项目

統杅 祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

佼諷最唗

硌鍔 籵徹扢隅統杅

褫眕悵恅璃敵湔

杅擂敵湔(D)

珨啜蚚 壺

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺

礿萇悵厥蚚

恅璃蚚

杻忷蚚 壺

壺

壺
壺

祥曹趙 壺

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

壺

壺

壺

場宎硉扢隅↗1 祥曹趙 ↗1

礿萇悵厥蚚

恅璃蚚

100ms蚚

10ms蚚

濛數100ms蚚

濛數1ms蚚

珨啜蚚

礿萇悵厥蚚

詢厒蚚

絞硉

VㄛZ

恅璃敵湔(R)

孺桯恅璃敵湔(ER)↗2

曹硊敵湔(VㄛZ)

隅奀絞硉敵湔(T)

數杅絞硉敵湔(C)

奀笘杅擂

电源OFF 电源OFF→ON STOP→RUN RUN→STOP

1) 最唗囀湔腔笱濬

↗1 珨窒煦腔啋璃婓STOP↙RUN腔奀緊掩壺﹝

→关于特殊数据寄存器请参考36章
↗2 剒猁恁璃湔揣碟﹝

项目 电源OFF 电源OFF→ON STOP→RUN RUN→STOP

2) 趼啋璃囀湔腔笱濬

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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2.6.2 存储器的动作和停电保持(电源ON/OFF,RUN/STOP)
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2  概要(顺控程序)

2.6  程序内存和软元件(电池后备)

褫晤最諷秶腔最唗囀湔睿囀离啋璃腔礿萇悵厥衄眕狟撓笱﹝

1. 电池后备方式

2. 闪存后备方式

3) 弇啋璃囀湔腔笱濬

项目

项目

项目

保持内容 妏蚚黈萇喀ㄛ褫眕悵厥褫晤最諷秶囀离腔RAM湔揣﹜礿萇悵厥啋璃﹜眕摯奀笘杅擂﹝

藩路4‵5爛剒猁隅載遙

拸剒峎誘﹝

蜊迡腔棒杅衄癹秶﹝

(統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶翋儂腔茞璃忒聊)

维护

注意事项

保持内容

维护

注意事项

内容

内容

输入继电器(X) 壺
壺

壺

壺

祥曹趙

祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

壺祥曹趙

M8033=ON腔奀緊祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

祥曹趙

输出继电器(Y)

一般辅助用继电器(M)

停电保持用辅助继电器(M)

特殊辅助继电器(M) 壺

壺

壺

壺

壺

壺

場宎硉扢隅↗1 祥曹趙↗1

一般用状态(S)

停电保持用状态(S)

信号报警器(F)

100ms用

10ms 用

累计100ms用

累计1ms用

一般用

停电保持用

高速用

电源OFF 电源OFF→ON STOP→RUN RUN→STOP

触点映像区

(X,Y,M,S)

定时器触点

计时线圈(T)

计数器触点

计数线圈

复位线圈(C)

↗1 珨窒煦腔啋璃婓STOP↙RUN腔奀緊掩壺﹝

→关于特殊辅助继电器请参考36章

1)萇喀萇揤腴奀佼諷最唗睿坻腔悵厥囀飲頗秏囮﹝

2)假蚾湔揣碟恁璃(匢湔)腔奀緊ㄛ拸剒勤佼諷最唗輛俴萇喀綴掘﹝

1) 妏蚚湔揣碟笢囀离腔匢湔ㄛ褫眕悵厥佼諷最唗﹝

2)勤礿萇悵厥啋璃﹜奀笘杅擂輛俴悵厥奀剒猁肮奀妏蚚萇喀綴掘﹝

2.6.3 有关停电保持方式的种类
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2.6  程序内存和软元件(电池后备)
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1. 将停电保持软元件作为非停电保持软元件使用的时候

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶ㄛ籵徹狟垀扴腔統杅扢隅ㄛ褫眕蔚珨窒煦礿萇悵厥啋璃載蜊峈準礿萇悵厥

啋璃﹝

礿萇悵厥蚳蚚腔啋璃祥褫眕載蜊傖準礿萇悵厥啋璃﹝

涴笱錶狟ㄛ婓最唗笢妏蚚場宎趙闕喳(M8002)壺悵厥啋璃ㄛ涴欴憩褫眕蔚釬峈準礿萇悵厥啋璃妏

蚚﹝

1. ZRST(FNC 40) 指令(成批复位)

妏蚚ZRST硌鍔ㄛ硌隅跪啋璃腔毓峓綴褫眕壺﹝

2. M8032(断电保持区全部清空)

M8032峈ON綴ㄛ褫眕壺垀衄腔剿萇悵厥啋璃﹝

2. 将非停电保持软元件作为停电保持软元件使用的时候

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶ㄛ籵徹狟垀扴腔統杅扢隅褫眕蔚準礿萇悵厥啋璃載蜊傖礿萇悵厥啋璃﹝

指令
～

FNC 40
ZRST

成批复位 软元件

→ 有关 ZRST(FNC 40)指令的详细内容，请参考第12.1节
→ 除了ZRST指令以外，还可以使用FMOV(FNC 16)﹝

有关FMOV指令的详细内容请参考9.7节

→ 详细内容，请参考 36.2.11 节

2.6.4 一般用软元件和停电保持软元件的变更

2.6.5 停电保持软元件的初始化方法

1 12 2
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

2.7 参数的种类和设定

2.7.1 参数一览

婓統杅笢ㄛ婦嬤狟蹈腔扢隅砐醴﹝

扢隅統杅憩岆峈賸褫晤最諷秶夔劂堍俴奧輛俴腔遠噫扢隅﹝

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ撓綱湮飲褫眕婓堤釦奀腔場宎硉腔袨怓狟妏蚚ㄛ筍岆剒猁崝樓湔揣恁璃麼

扢隅蛁庋腔講脹衄壽湔揣腔囀ㄛ眕摯剒猁輛俴揹俴籵陓諳腔籵陓扢隅腔錶狟ㄛ妏蚚數呾儂脹腔晤最

馱撿載蜊扢隅﹝

区分

存储器容量

存储器容量

注释区域

文件寄存器

其他的特殊
设定容量 

设定锁存范围

设定I/O分配

特殊单元的
设定

无电池模式

调制解调器
初始化

RUN端子的
输入设定

RUN端子的
输入编号

串行通信口
的动作设定

常数的设定

详细设定

关键字

程序标题

软元件的
设定

设 定 I / O
分配

PC系统的
设定（1）
[PC模式]

其他

PC系统的
设定（2）
[串行通信]

项目 内容

褫眕怀腔佼諷最唗祭杅腔郔湮硉﹝
1)蚕囀离湔揣ㄛ麼岆湔揣恁璃腔湮苤懂樵隅奻癹﹝
2)最唗囀湔﹜恅璃敵湔﹜蛁庋鍰郖﹜坻腔杻忷扢隅講婦漪婓蜆湔揣講笢﹝

婓最唗囀湔笢婦漪蛁庋﹝
1) 蚕衾褫晤最諷秶笢隱衄蛁庋ㄛ峎誘腔奀緊憩晞衾燴賤囀﹝
2) 藩硌隅1跺輸ㄛ婓褫晤最諷秶笢憩樓50萸腔蛁庋ㄛ筍岆蚕衾妏蚚賸500祭湔揣

講ㄛ垀眕熬屾賸最唗囀湔講﹝

婓最唗囀湔笢婦漪杅擂敵湔﹝
1)寥馨佼諷最唗睿樓馱扢隅硉脹腔諷秶杅擂ㄛ褫眕晞衾妏蚚﹝
2)藩硌隅 1跺輸ㄛ憩褫眕秶釬 500萸腔恅璃敵湔ㄛ筍岆蚕衾妏蚚賸 500祭湔揣講ㄛ    

垀眕熬屾賸最唗囀湔講﹝

1)扢隅妏蚚 /祥妏蚚杻忷耀輸 /等啋腔場宎硉扢隅髡夔﹝
妏蚚腔錶狟ㄛ蚕衾梩蚚 4000祭ㄗ8跺輸ㄘ湔揣講ㄛ垀眕熬屾賸最唗囀湔講﹝

2)扢隅妏蚚 /祥妏蚚 TBL(FNC 152)硌鍔輛俴隅弇扢隅ㄗ都杅﹜扢隅桶ㄘ﹝
妏蚚腔錶狟ㄛ蚕衾梩蚚 9000祭ㄗ18跺輸ㄘ湔揣講ㄛ垀眕熬屾賸最唗囀湔講﹝

祥夔迡善褫晤最諷秶笢﹝
跦擂炵苀饜离扢隅毓峓腔趕ㄛ褫眕妏蚚GX Developer腔最唗潰脤輛俴潰脤﹝

勤杻忷耀輸/等啋腔晤瘍扢隅遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔場宎硉﹝
筍岆ㄛ剒猁扢隅囀湔腔講﹝

峈賸莞狟褫晤最諷秶腔萇喀珩夔劂堍俴垀剒腔扢隅﹝籵徹扢隅拸萇喀耀宒ㄛ憩褫眕赻
雄礿砦潰聆萇喀萇揤狟蔥堤渣ㄛ眕摯赻雄勤囀祥隅腔礿萇悵厥啋璃輛俴場宎趙﹝

褫眕載蜊褫晤最諷秶囀窒啋璃腔礿萇悵厥郖睿準礿萇悵厥郖腔毓峓﹝

褫眕扢隅釬峈最唗梓枙腔趼睫揹﹝

硌隅奻扴腔RUN怀腔怀晤瘍﹝X000‵X017

扢隅岆瘁蔚褫晤最諷秶腔珨跺怀傷赽釬峈RUN怀妏蚚﹝

蔚硌隅腔AT硌鍔釬峈場宎趙硌鍔赻雄換冞跤蟀諉婓揹俴籵陓諳奻腔覃秶賤覃﹝

峈賸滅砦佼諷最唗掩昫迡麼聒蚚奧扢离腔悵誘﹝褫眕蔚A‵Fㄛ0~9腔荎恅杅趼硌隅峈

壽瑩趼﹝Ver.2.20眕奻腔FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ崝樓賸菴2壽瑩趼ㄗ8跺趼睫ㄘㄛ
褫眕硌隅16跺趼睫腔壽瑩趼﹝

扢隅雄釬桶﹝筍岆ㄛ剒猁扢隅湔揣講﹝

扢隅郔詢厒僅﹜燭厒僅﹜鰾俴厒僅﹜埻萸隙寥厒僅﹜樓厒奀潔﹜熬厒奀潔﹜DVIT硌
鍔蚚笢剿怀扢隅﹝筍岆ㄛ剒猁扢隅湔揣講﹝

籵徹硌隅數呾儂賒醱奻腔跪囀懂勤茼狟醱腔扢隅﹝
扢隅籵陓跡宒 (D8120,D8400,D8420)
扢隅桴瘍 (D8121,D8421)
扢隅閉奀瓚隅 (D8129,D8409,D8429)
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2.7  参数的种类和设定

2.7.2 参数的初始值及可以变更的工具

存储器容量
(步)

锁存范围
(停电保持
区域)

程序标题

关键字的登录

无电池模式

调制解调器的初始化指定

RUN端子输入

串行通信口的动作设定

GX
Developer
的初始值

变更范围项目 FX-10P(-E)※1

FX-20P(-E)※1 FX-PCS/WIN(-E)※1

GOT-F900
系列 ※2

ET-940
系列 ※3

显示器未对应的编程工具的初始值

程序容量

注释容量

文件寄存器容量

特殊单元的初始值设定 ※5

定位的设定 ※5

辅助继电器 [M]

状态 [S]

计数器 [C] (16位)

计数器 [C] (32位)

数据寄存器 [D]

16000 ↗4

0

0

祥妏蚚

祥妏蚚

500‵1023

500‵999

100‵199

220‵255

200‵511

帤腎翹

帤腎翹

拸

拸扢隅

拸

拸扢隅

統蕉

2.7.3砐

統蕉

2.7.1砐

0‵1023

0‵999

0‵199

200‵255

0‵511

2000

0

0

ㄜ

ㄜ

8000

0

0

ㄜ

ㄜ

8000

ㄜ

0

ㄜ

ㄜ

500‵1023

500‵999

100‵199

220‵255

200‵511

ㄜ

帤腎翹

ㄜ

ㄜ

祥妏蚚

ㄜ

帤腎翹

帤腎翹

OFF

拸扢隅

祥酕ㄗX0ㄘ

拸扢隅

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

↗1.祥巠蚚衾FX3U·FX3UC褫晤最諷秶﹝場宎硉憩岆FX2N褫晤最諷秶腔硉﹝

↗2. 硐衄F940WGOT,F94↓GOT,F94↓忒厥宒GOT褫眕載蜊﹝

↗3. ETㄜ940炵蹈莉硐衄逄腔忒聊﹝

↗4. GX Developer Ver.8.13P‵Ver.8.22Y腔場宎硉峈8000祭﹝

↗5. GX Developer Ver.8.23Z眕奻莉笢勤茼﹝
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

2.7.3 存储器容量设定范围

2.7.4 存储器选件适合的机型

⊕ㄩ囀离湔揣講 ♀ㄩ籵徹載蜊都杅褫眕扢隅

设定存储器容量时的注意事项

注意要点

跪講腔扢隅ㄛ峈藩1跺輸熬屾500祭湔揣講﹝

跪扢隅剒猁雛逋眕狟鼠宒﹝

砑載蜊湔揣講腔扢隅奀ㄛ斛剕蔚最唗睿統杅珨迡褫晤最諷秶笢﹝

硐蔚統杅迡善褫晤最諷秶笢腔趕ㄛ婓褫晤最諷秶珨耜頗堤珋最唗堤渣ㄗ統杅堤渣ㄛ隙繚堤渣ㄛ逄楊渣昫

脹ㄘ﹝

↗1. GX Developer Ver.8.23Z 眕奻莉笢勤茼﹝

+≡ + +

设定存储器容量
设定注释容量
单位：块

设定文件寄存器
的容量
单位：块

设定特殊功能模块的
初始值 ※1

单位：块

定位的设定 ※1

单位：块

2000 步

4000 步

8000 步

16000 步

32000 步

64000 步

○

○

○

○

○

◎

0～3

0～7

0～15

0～31

0～63

0～127

0～3

0～7

0～14

0～14

0～14

0～14

－

－

8

8

8

8

－

－

－

18

18

18

湔揣講

腔扢隅毓峓

扢隅腔

蛁庋講

扢隅恅璃敵

湔腔講

杻忷髡夔耀輸腔

場宎硉扢隅 ※1

隅弇腔

扢隅 ※1

1) 蛁庋腔講扢隅峈藩1跺輸笢衄50萸腔啋璃蛁庋﹝

2) 恅璃敵湔腔講扢隅峈藩1跺輸笢衄500萸腔恅璃敵湔ㄗ16弇ㄘ﹝

3) 杻忷髡夔耀輸腔場宎硉扢隅※1妏蚚8跺輸ㄗ4000祭ㄘ﹝

4) 隅弇腔扢隅※1妏蚚18跺輸ㄗ9000祭ㄘ﹝

FX3U-FLROM-64

FX3U-FLROM-16

FX3U-FLROM-64L

64000

16000

64000

匢湔

匢湔

匢湔

1勀棒

1勀棒

1勀棒

衄悵誘羲壽

衄悵誘羲壽

衄悵誘羲壽ㄛ湍最唗換冞髡夔

型号 最大步数 存储器类型 允许写入次数 备注
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2  概要(顺控程序)
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2.7  参数的种类和设定

2.7.5 关键字

婓褫晤最諷秶笢腎翹賸壽瑩趼ㄛ憩褫眕癹秶ㄗ癹秶溼恀籵徹ㄘ晤最馱撿﹜珆尨耀輸﹜儂賜醱載蜊褫晤

最諷秶腔最唗﹜潼諷﹜曹載絞硉腔髡夔﹝

→关于显示模块的操作，功能的限制，请参考可编程控制器主机的硬件篇手册

→关于人机界面的操作，功能的限制请参考人机界面的手册

↗1. Ver.2.00A眕奻唳掛笢勤茼賸FX炵蹈腔褫晤最諷秶﹝
筍岆ㄛFX3UC炵蹈腔褫晤最諷秶剒猁Ver.8.13P眕奻腔唳掛符夔勤茼ㄛFX3U炵蹈褫晤最諷秶剒猁Ver.8.23Z眕奻腔唳掛符夔
勤茼﹝

↗2. ETㄜ940炵蹈莉硐衄恅忒聊﹝
妏蚚壽瑩趼睿菴2壽瑩趼扢离腔假俶岆衄癹僅腔ㄛ垀眕甜準岆勀拸珨囮腔﹝

·�壽瑩趼腔釬蚚憩岆渀勤蚚誧晤秶腔最唗ㄛ癹秶植俋峓扢掘輛俴溼恀﹝

昢斛蛁砩悵奪疑壽瑩趼﹝

跦擂晤最馱撿﹜腎翹壽瑩趼腔囀ㄛ彆疻咭壽瑩趼ㄛ蚚晤最馱撿祥夔勤褫晤最諷秶輛俴婓盄紱釬﹝

1.可编程控制器和编程工具的对应

2.关键字的设定和访问的限制

登记关键字时的注意事项

关键字的
字符

设定个数 编程工具和访问限制

关键字的登
录字符数

可编程
控制器的
对应版本

GX
Developer FX-10P(-E)

FX-20P(-E) FX-PCS/WIN(-E)
GOT-F900系列
ET-940系列※2

FX3U·FX3UC未对应的编程工具、人机界面

壽瑩趼

1)彆岆勤茼菴2壽瑩趼腔晤最馱撿腔錶ㄛ跦擂垀恁寁腔腎翹沭璃衄眕狟腔雄釬﹝

1)倰瘍峈FX-10P(-E)/FX-20P(-E)腔忒厥宒晤最腔錶狟ㄛ跦擂壽瑩趼ㄗ8跺趼睫ㄘ
  腔羲芛趼睫衄眕狟腔雄釬﹝

2) FX-10P(-E)/FX-20P(-E)眕俋腔晤最馱撿腔錶狟ㄛ勤垀衄腔壽瑩趼粒迵滅砦掩
  聒蚚肮脹腔悵誘渠囥

埰勍垀衄紱釬

2)彆岆奾帤勤茼菴2壽瑩趼腔晤最馱撿腔錶ㄛ垀衄腔婓盄紱釬飲掩輦砦﹜奧壽
瑩趼腔曹載﹜賤壺﹜PC湔揣壺腔紱釬珩曹腕祥褫眕硒俴﹝

躺躺扢隅賸壽瑩趼腔部磁

扢隅賸壽瑩趼睿菴2壽瑩趼
腔部磁

帤扢隅壽瑩趼睿菴2壽瑩趼
腔部磁

0‵9,A‵F 8跺趼睫 Ver.1.00眕奻
Ver.2.00A
眕奻↗1 勤茼

帤勤茼

勤茼

帤勤茼

躺躺賤壺壽瑩趼

帤勤茼
Ver.8.23Z
眕奻Ver.2.20眕奻

8跺趼睫(樓
壽瑩趼 16跺
趼睫)

0‵9,A‵F菴2壽瑩趼

登录条件
程序

读出

关键字的
开头文字

写入
监控 更改当前值

程序

读出 写入
监控 更改当前值

輦砦迡

輦砦黍/迡

輦砦垀衄腔婓盄紱釬

輦砦垀衄紱釬

滅砦聒蚚

輦砦昫迡

A,D~F,0~9

B

C

♀

℅

℅

℅

℅

♀

℅

℅

℅

℅

♀

♀

℅

♀

♀

℅

℅

℅

♀

♀

℅

♀

♀

℅
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

关键字的登录、变更
GX Developer [ Ver.8.23Z ] 腔紱釬佽隴

→关于在FX-10P(-E),FX-20P(-E),FX-PCS/WIN(-E)中登录、变更
关键字的操作，请参考各个产品的手册

1. 选择 [Online]→[Keyword setup] → [Register...] 后，会打开"New keyword register"对话框。

2. 设定关键字、第2关键字 ※1、登录条件 ※1 。

3. 点击[Execution]按键后，会打开"Keyword confirmation"对话框。

4. 再输入一次设定的关键字。

5. 点击[OK]后，在可编程控制器中登录关键字。

登记关键字时的注意事项

·�壽瑩趼腔釬蚚憩岆渀勤蚚誧晤秶腔最唗ㄛ癹秶植俋峓扢掘輛俴溼恀﹝

	 昢斛蛁砩悵奪疑壽瑩趼﹝

	 跦擂晤最馱撿ㄛ腎翹腔壽瑩趼腔囀ㄛ彆疻咭壽瑩趼腔趕ㄛ蚚晤最馱撿祥夔勤褫晤最諷秶輛俴婓盄紱	

	 釬﹝

设定项目

Keyword

婓扢隅菴2壽瑩趼奀ㄛ扢隅壽瑩趼﹝

恁寁腎翹沭璃奀ㄛ扢隅菴2壽瑩趼﹝

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫﹝

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫﹝2nd Keyword※1

Protection
level※1

设定内容 备注

植狟醱恁寁﹝
·�Read/write protection
·�write protection
·�All online operation
protection

↗1.菴2壽瑩趼硐夔婓Ver.2.20眕奻唳掛腔FX3UㄛFX3UC褫晤最諷秶笢妏蚚﹝
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2  概要(顺控程序)
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2.7  参数的种类和设定

从登录了关键字的可编程控制器中读出/写入程序
GX Developer [ Ver.8.23Z ] 的操作说明

→关于用FX-10P(-E),FX-20P(-E),FX-PCS/WIN(-E)读/写
程序的操作，请参考各个产品的手册

删除关键字

GX Developer [ Ver.8.23Z ] 腔紱釬佽隴
→关于用FX-10P(-E),FX-20P(-E),FX-PCS/WIN(-E)删除

关键字的操作，请参考各个产品的手册

1. 选择 [Online]→[Read from PLC...] →[Write to PLC...] 后，会打开"Input current keyword"对话框。

2. 设定登录在可编程控制器中的关键字、第2关键字 ※1 。

1. 选择 [Online]→[Keyword setup] →[Delete...] 后，会打开"Keyword cancel"对话框。

2. 设定登录在可编程控制器中的关键字、第2关键字 ※1 。

3. 点击[Execution]按键后，比较输入的关键字和登录的关键字

·珨祡腔錶狟ㄛ刉壺壽瑩趼﹝

·祥珨祡腔錶狟ㄛ祥硒俴垀恁寁腔刉壺﹝

3. 点击[Execution]按键后，比较输入的关键字和登录的关键字。

·珨祡腔錶狟ㄛ硒俴恁寁腔"Read from PLC..."麼岆"Write to PLC..."

·祥珨祡腔錶狟ㄛ祥硒俴恁寁腔"Read from PLC..."麼岆"Write to PLC..."

设定项目 设定内容 备注

设定项目 设定内容 备注

Keyword

2nd Keyword※1

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫﹝

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫﹝

Keyword

2nd Keyword

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫﹝

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫﹝

↗1.菴2壽瑩趼硐夔婓Ver.2.20眕奻唳掛腔FX3UㄛFX3UC褫晤最諷秶笢妏蚚﹝
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

关键字的解除，以及将已解除的关键字恢复有效（关键字保护）
GX Developer [ Ver.8.23Z ] 腔紱釬佽隴

→关于用FX-10P(-E),FX-20P(-E),FX-PCS/WIN(-E) 解除
关键字的操作，请参考各个产品的手册

1. 选择[Online]→[Keyword setup] →[Disable...] 后，会打开"Keyword Disable"对话框。

2. 设定关键字、第2关键字 ※1 。

3. 点击[Execution]按键后，解除关键字或将被解除的关键字恢复有效。

↗1. 菴2壽瑩趼﹜壽瑩趼悵誘ㄛ硐夔婓Ver.2.20眕奻唳掛腔FX3UㄛFX3UC褫晤最諷秶笢妏蚚﹝

Keyword Disable
Keyword

2nd Keyword※1

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫﹝

扢隅A‵F,0‵9腔8跺趼睫

掩賤壺腔壽瑩趼閥葩衄虴﹝Keyword Protect※1

设定项目 设定内容 备注

2.7.6 特殊功能模块的初始值设定 [ GX Developer Ver.8.23Z以上 ]

婓杻忷等啋腔場宎硉扢隅笢ㄛ褫眕蚚GX DeveloperㄗVer.8.23Z眕奻ㄘ蔚FX3U·FX3UC褫晤最諷秶

ㄗVer.2.20眕奻ㄘ奻蟀諉腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔場宎硉釬峈統杅輛俴扢隅﹝

彆妏蚚涴跺統杅ㄛ寀勤衾剒猁場宎ㄗ場宎趙ㄘ扢隅腔杻忷髡夔耀輸/等啋奧晟ㄛ拸剒婓蚚誧最唗笢輛俴場宎趙

扢隅﹝妏蚚4000祭ㄗ8輸ㄘ湔揣講﹝

→关于设定的操作请参考2.7.8节的内容

2.7.7 定位设定 [ TBL(FNC 152)指令用] [ GX Developer Ver.8.23Z以上 ]

隅弇扢隅岆婓FX3U·FX3UCㄗVer.2.20眕奻ㄘ褫晤最諷秶笢ㄛ勤崝樓腔TBL(FNC 152)硌鍔腔桶﹜統杅輛俴扢

隅﹝

妏蚚TBL(FNC 152)硌鍔腔部磁ㄛ斛剕扢隅涴跺統杅﹝

妏蚚9000祭ㄗ18輸ㄘ湔揣講﹝

→有关TBL(FNC 152)指令的详细内容，请参考定位控制的手册

→关于设定操作，请参考定位控制手册或第2.7.8节的内容
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2  概要(顺控程序)
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2.7  参数的种类和设定

2.7.8 使用GX Developer设定参数

源楊佽隴賸妏蚚GX Developer(Ver.8.23Z)扢隅統杅腔祭紬﹝

邧僻賒醱酘晚腔馱最醴翹笢腔 [Parameter]↙[PLC parameter]﹝

羶衄珆尨堤馱最醴翹奀ㄛ恁寁粕等戲 [View]↙[Project data list]﹝

1

2

打开参数的设定。

设定存储器容量。

设定项目 设定内容 设定范围

Memory capacity 扢隅最唗囀湔腔講﹝場宎硉ㄩ16000 ↗1

統蕉2.7.3誹

ㄜ

ㄜ

ㄜ

扢隅悵湔婓褫晤最諷秶笢腔蛁庋講﹝場宎硉ㄩ0啋璃蛁
庋50萸/1輸 ㄗ500祭ㄘ

扢隅恅璃敵湔腔講﹝場宎硉ㄩ0恅璃敵湔 500萸/1輸
ㄗ500祭ㄘ

珆尨婓佼諷最唗笢褫眕妏蚚腔祭杅﹝

扢隅杻忷髡夔耀輸腔場宎硉扢隅摯隅弇扢隅衄虴遜岆拸虴﹝

恁寁ㄛTBL(FNC 152)硌鍔腔扢隅髡夔曹傖衄虴﹝ㄗ曹傖衄虴綴頗
珆尨"隅弇腔扢隅" 恁砐縐ㄘ

恁寁ㄛ杻忷髡夔耀輸/等啋腔場宎硉扢隅髡夔曹傖衄虴﹝ㄗ曹傖衄
虴綴ㄛ婓"I/O煦饜腔扢隅"恁砐縐笢頗珆尨杻忷髡夔耀輸腔扢隅ㄘ

Comments capacity

File register capacity

Program capacity

Special Funtion Memory
capacity

Special Funtion
Block Settings

Positioning Instruction
Settings

↗1. GX Developer Ver.8.22Y 眕狟唳掛腔場宎硉峈8000祭﹝
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

3 软元件的设定。

4 PC名称的设定。

1. 点击"Device"选项卡后设定软元件。

1. 点击"PLC name"选项卡后，输入程序标题。

设定项目 设定内容 设定范围

设定项目 设定内容 设定范围

Supplemental relay

State

Timer

Counter(16 bit)

Counter(32 bit)

Data register

Extended register

扢隅落翑樟萇腔礿萇悵厥毓峓﹝場宎硉ㄩ500‵1023

扢隅袨怓腔礿萇悵厥毓峓﹝場宎硉ㄩ500‵999

祥夔載蜊扢隅﹝

扢隅數杅ㄗ16弇ㄘ腔礿萇悵厥毓峓﹝場宎硉ㄩ100‵199

扢隅數杅ㄗ32弇ㄘ腔礿萇悵厥毓峓﹝場宎硉ㄩ220‵255

扢隅杅擂敵湔腔礿萇悵厥毓峓﹝場宎硉ㄩ200‵511

嘐隅峈礿萇悵厥蚚腔啋璃﹝

0‵1023

0‵999

ㄜ

0‵199

220‵255

0‵511

ㄜ

Title 眕圉褒32跺趼睫ㄗ褒16跺趼睫ㄘ扢隅最唗梓枙﹝
圉褒32跺趼睫

ㄗ褒16跺趼睫ㄘ
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2  概要(顺控程序)
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2.7  参数的种类和设定

I/O
跦擂炵苀饜离岈珂扢隅賸毓峓腔趕ㄛ妏蚚GX Developer褫眕婓怀奀
褫眕輛俴潰脤﹝

杻忷髡夔耀輸/等啋腔等啋瘍﹝

扢隅賸場宎硉腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔靡備腔扢隅﹝

0‵377

0‵377

ㄜ

圉褒32跺趼睫

ㄗ褒16跺趼睫ㄘ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

勤恁笢腔耀輸腔扢隅囀輛俴刉壺﹝

勤眒扢隅腔"杻忷髡夔耀輸腔扢隅"輛俴窒壺﹝

植蟀諉腔褫晤最諷秶笢黍堤"杻忷髡夔耀輸腔扢隅"﹝

珆尨恁笢腔等啋瘍腔"杻忷耀輸腔場宎硉扢隅"勤趕遺﹝
↙ 統桽綴珜

恁笢腔俴痄雄善奻珨俴﹝ㄗ睿奻珨俴杸遙﹝ㄘ

恁笢腔俴痄雄善狟珨俴﹝ㄗ睿狟珨俴杸遙﹝ㄘ

Input relay

Output relay

Unit No.

Unit Name

Up

Dowm

Set

Delete

Delete All

Read PLC data

5 I/O分配、特殊模块的初始值设定。

1.点击"I/O assignment"选项卡后，设定I/O分配、特殊功能模块/单元的单元名称。

执行"Special Unit"时，需要在"Memory capacity"选项卡中选择"Special Function Block Settings"。

设定项目 设定内容 设定范围

Special Unit
(It is
necessary
to set the
memory
capacity.)
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

2. 在"Special Function Block Settings"对话框中设定特殊功能模块/单元的初始值。

3. 点击了[OK]键后设定结束，关闭"Special Function Block Settings"对话框。

"Unit No."恁砐縐 恁寁猁扢隅腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔耀輸瘍﹝

腎翹賸啋璃蛁庋綴珆尨﹝奻扴賒醱笢ㄛ婓U0\G0ㄗ耀輸瘍.0ㄛ
BFM # 0ㄘ腔啋璃蛁庋笢眒冪扢隅賸"硌隅籵耋1‵籵耋4腔怀耀

宒"奀腔珆尨﹝

婓猁扢隅場宎硉腔遣喳湔揣華硊ㄗBFM瘍ㄘ笢扢隅扢隅硉﹝扢隅

硉腔杅擂酗僅﹜濬倰飲婓"湮苤/濬倰"笢硌隅﹝

婓恁寁腔弇离笢脣俴﹝

刉壺恁笢腔俴﹝

恁笢腔俴痄雄善奻珨俴﹝ㄗ睿奻珨俴杸遙﹝ㄘ

恁笢腔俴痄雄善狟珨俴﹝ㄗ睿狟珨俴杸遙﹝ㄘ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

↗1

↗2

↗3

圉褒32跺趼睫
(褒16跺趼睫)

婓遣喳湔揣笢猁扢隅腔硉腔湮苤﹜濬倰狟垀尨恁寁﹝

16弇/ 10輛秶

32弇/ 10輛秶

16弇/ 16輛秶

32弇/ 16輛秶

婓恁笢腔等啋瘍笢輛俴場宎硉扢隅腔佼唗﹝

褫眕婓No.1‵98眳潔輛俴扢隅﹝

眕10輛秶杅硉勤猁扢隅場宎硉腔遣喳湔揣華硊ㄗBFM瘍ㄘ輛俴扢

隅﹝

勤扢隅場宎硉腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔靡備輛俴扢隅﹝

ㄗ婓"I/O煦饜腔扢隅"恁砐縐笢珆尨眒冪扢隅腔囀ㄘ
Unit Name

No.

Address

Comment

Value

Size/Type

Check the identification
Code before initializing

恁笢ㄛ憩勤場宎趙腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔儂倰測鎢輛俴潰脤﹝

勤猁扢隅腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔儂倰測鎢輛俴扢隅﹝Identification code

Insert

Delete

Up

Down

设定项目 设定内容 设定范围

↗1. 蔚遣喳湔揣華硊ㄗBFM瘍ㄘ扢离傖蟀諉腔杻忷髡夔耀輸/等啋厥衄腔晤瘍﹝
↗2. 遣喳湔揣華硊ㄗBFM瘍ㄘ笢扢隅腔硉ㄛ昢斛猁郩植蟀諉腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔扢隅毓峓﹝
↗3. 統蕉蟀諉腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔忒聊﹝
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2  概要(顺控程序)
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2.7  参数的种类和设定

Battery less mode
莞狟萇喀綴拸萇喀堍俴奀ㄛ恁寁蜆砐ㄛ頗赻雄硒俴萇喀惆渣腑腔
鏢腑眕摯礿萇悵厥郖腔啋璃壺腔紱釬﹝

婓褫晤最諷秶奻萇奀ㄛ勤覃秶賤覃輛俴赻雄場宎趙腔奀緊扢
隅﹝

猁蔚怀傷赽(X)笢腔1萸釬峈RUN怀腔錶狟﹝

MODEM initialized

Run terminal input

6 设定PC的系统设定(1)。

点击"PLC system(1)"选项卡，设定"Battery less mode"，"Modem initialized"，"RUN terminal input"。

设定项目 设定内容 设定范围

拸ㄛ
X000‵X017 ↗1

ㄜ

ㄜ

↗1. FX3U-16M↓ 峈 X000‵X007﹝
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

7 设定PC的系统设定(2)。

1. 点击"PLC system(2)"选项卡

2. 只有在对扩展的可编程控制器串行通信口进行通信设定时，选择要设定的通道，选中"Operate
Communication Setting"。
不设定的情况下，请勿选择"Operate Communication Setting"。

设定项目 设定内容 设定范围

籵耋腔恁寁

Operate communication
setting

Protocol

Data length

Parity

Stop bit

Transmission speed

Header

Terminator

Control line

H/W type

Control mode

Sum check

Transmission control
procedure

Station number setting

Time out judge time

恁笢腔揹俴籵陓諳蚚衾"數呾儂蟈諉"ㄛ"拸衪祜籵陓"ㄛ"曹籵陓"
奀酕恁寁﹝
婓妏蚚GX Developer換冞·潼諷佼諷最唗ㄛ麼岆婓潠眢PC潔蟈諉ㄛ
甜薊蟈諉狟妏蚚奀ㄛ昦酕恁寁﹝

恁寁扢隅峈揹俴籵陓諳腔籵耋﹝

剒猁跦擂撿极蚚芴輛俴扢隅﹝

→有关设定的详细内容，请参考通信控制手册。

CH1,CH2

〞

恁寁籵耋
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2  概要(顺控程序)
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2.7  参数的种类和设定

Bias speed [Hz]
勤怀堤闕喳腔跪怀堤晤瘍扢隅宎厒僅﹝
場宎硉ㄩ0
勤怀堤闕喳腔跪怀堤晤瘍扢隅郔詢厒僅﹝
場宎硉ㄩ100000

勤怀堤闕喳腔跪怀堤晤瘍扢隅DSZR(FNC 150)硌鍔腔鰾俴厒僅﹝
場宎硉ㄩ1000

勤怀堤闕喳腔跪怀堤晤瘍扢隅DSZR(FNC 150)硌鍔腔埻萸隙寥厒僅﹝
場宎硉ㄩ50000

勤怀堤闕喳腔跪怀堤晤瘍扢隅腔樓厒奀潔﹝場宎硉ㄩ100
勤怀堤闕喳腔跪怀堤晤瘍扢隅腔熬厒奀潔﹝場宎硉ㄩ100

怀堤闕喳腔跪怀堤晤瘍扢隅DVIT(FNC 151)硌鍔雄釬蚚腔笢剿怀↗3﹝
祥妏蚚DVIT硌鍔腔錶狟ㄛ婓闕喳怀堤勤砓啋璃笢硌隅蚚誧笢剿
硌鍔啋璃ㄗMㄘ﹝
場宎扢隅ㄩ
闕喳怀堤勤砓Y000ㄩX000 扢隅毓峓ㄩX000‵X007ㄛM8460
闕喳怀堤勤砓Y001ㄩX001 扢隅毓峓ㄩX000‵X007ㄛM8461
闕喳怀堤勤砓Y002ㄩX002 扢隅毓峓ㄩX000‵X007ㄛM8462
闕喳怀堤勤砓Y003↗4ㄩX003 扢隅毓峓ㄩX000‵X007ㄛM8463

Max. speed [Hz]

Creep speed [Hz]

Zero return speed [Hz]

Acceleration time [ms]

Decelertion time [ms]

Interruption input of DVIT
instruction

Individual setting

Y0

Y1

Y2

Y3 ↗4

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

闕喳怀堤勤砓峈Y000腔扢隅砐醴﹝

闕喳怀堤勤砓峈Y001腔扢隅砐醴﹝

闕喳怀堤勤砓峈Y002腔扢隅砐醴﹝

闕喳怀堤勤砓峈Y003腔扢隅砐醴﹝

珆尨TBL(FNC 152)硌鍔腔桶扢隅蚚腔"砆牉扢隅"勤趕遺﹝

→有关设定操作的内容请参考下一个项目

8 定位的设定。

婓Ver.2.20眕奻唳掛腔FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ源褫妏蚚隅弇腔扢隅﹝

设定项目 设定内容 设定范围

↗1. FX3UC褫晤最諷秶腔錶狟ㄛ扢隅毓峓峈10‵100000Hz﹝
FX3U腔褫晤最諷秶笢闕喳怀堤勤砓峈FX3U-2HSY-ADP腔錶狟ㄛ扢隅毓峓峈10‵200000Hz﹝

↗2. 鰾俴厒僅斛剕猁雛逋 [燭厒僅≒鰾俴厒僅≒郔詢厒僅 ]腔壽炵﹝
↗3. 扢隅腔笢剿怀ㄛ祥褫眕迵詢厒數杅﹜怀笢剿﹜闕喳眸袙怀﹜SPD(FNC 67)硌鍔腔怀﹜坻腔	 	
	 DVIT(FNC 151)硌鍔腔笢剿怀脹甜蚚﹝
↗4. FX3UC褫晤最諷秶祥夔扢隅﹝FX3U褫晤最諷秶蟀諉賸2怢FX3U-2HSY-ADP奀褫眕扢隅﹝

1.点击"Positioning"选项卡。

"Positioning"恁砐縐ㄛ岆婓"Memory capacity"恁砐縐笢恁寁"Positioning"綴珆尨腔﹝

2.使用TBL(FNC 152)指令对要使用的定位参数进行设定。

→有关TBL(FNC 152)指令，请参考定位控制手册

郔詢厒僅腔
1/10眕狟

↗1

↗1

50‵5000

50‵5000

酘耜

ㄜ

10‵32767↗2
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2  概要(顺控程序)

2.7  参数的种类和设定

1.点击 [ Individual setting ]键后，会显示"Positioning instruction settings"对话框。

设定各脉冲输出对象的定位表。

Y0
Y1
Y2
Y3↗1

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

Y000‵Y357
M0‵M7679
S0‵S4095

D0‵D6400
R0‵R31168

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

統蕉隅弇諷秶忒聊

統蕉隅弇諷秶忒聊

扢隅闕喳怀堤勤砓峈Y000腔隅弇桶﹝

扢隅闕喳怀堤勤砓峈Y001腔隅弇桶﹝

扢隅闕喳怀堤勤砓峈Y002腔隅弇桶﹝

扢隅闕喳怀堤勤砓峈Y003腔隅弇桶﹝

扢隅唅蛌源砃怀堤腔怀堤晤瘍﹝
場宎扢隅:闕喳怀堤勤砓Y000ㄩY010

闕喳怀堤勤砓Y001ㄩY011
闕喳怀堤勤砓Y002ㄩY012
闕喳怀堤勤砓Y003↗1ㄩY013

→参考定位控制手册

隅弇腔笱濬褫眕植狟醱撓笱笢恁寁﹝
DDVIT(笢剿隅弇),DPLSV(褫曹厒闕喳怀堤)ㄛ
DDRVI(眈勤隅弇),DDRVA(橈勤隅弇)

→参考定位控制手册

悵湔闕喳杅﹜薹腔扢隅杅擂腔啋璃宎晤瘍睿眒冪扢隅腔啋璃婓羲芛妏蚚腔
粣杅拸壽ㄛ梩蚚1600萸﹝
場宎扢隅ㄩR0

→参考定位控制手册
桶晤瘍﹝
褫眕婓1‵100毓峓囀扢隅﹝

婓祥肮腔隅弇笱濬眒扢隅腔雄釬ㄗ硌鍔ㄘ笢扢隅猁怀堤腔闕喳杅﹝
→参考定位控制手册

婓祥肮腔隅弇笱濬眒扢隅腔雄釬ㄗ硌鍔ㄘ笢扢隅猁怀堤腔厒僅ㄗ闕喳薹ㄘ﹝
→参考定位控制手册

恁寁蜆砐ㄛ褫晤最諷秶奻萇腔奀緊隅弇扢隅腔囀祥頗掩換冞﹝植珆尨脹笢
載蜊隅弇扢隅腔囀ㄛ甜婓婬棒奻萇綴甡導妏蚚蜆囀腔錶狟ㄛ猁酕恁寁﹝奧
ㄛ森奀蔚"宎啋璃"扢隅峈礿萇悵厥蚚腔啋璃﹝

蔚眒扢隅腔隅弇桶腔囀迡善褫晤最諷秶腔"宎啋璃"腔1600萸笢﹝

掩扢隅腔隅弇桶腔囀褫眕植褫晤最諷秶腔"宎啋璃"腔1600萸ㄗ垀衄腔闕
喳怀堤勤砓ㄘ笢黍堤﹝筍岆ㄛ祥黍堤帤扢隅隅弇笱濬腔晤瘍﹝

恁笢腔俴痄雄善奻珨俴﹝ㄗ睿奻珨俴杸遙﹝ㄘ

恁笢腔俴痄雄善狟珨俴﹝ㄗ睿狟珨俴杸遙﹝ㄘ

婓恁寁腔弇离笢脣俴﹝

刉壺恁笢腔俴﹝

蔚恁笢腔闕喳怀堤勤砓腔隅弇桶腔扢隅囀窒刉壺﹝

设定项目 设定内容 设定范围

↗1. FX3UC褫晤最諷秶笢祥夔扢隅﹝彆FX3U褫晤最諷秶蟀諉2怢FX3U-2HSY-ADPㄛ寀褫眕扢隅﹝

Rotation direction
Signal

Head Address

No.

Positioning
Instruction

Pulse(Pls)

Frequency(Hz)

Up

Down
Insert
Delete

Write

Read

Delete all lines
Positioning table
settings will not be
initialized when the
PLC is powered on
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2  概要(顺控程序)
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10

2.7  参数的种类和设定

9 将参数（＋顺控程序）传送到可编程控制器中。

1. 选择工具栏菜单的[Online] →[Write to PLC] 后，显示"Write to PLC"对话框。

2. 选中参数后，点击[Execute] 键。

恁笢腔囀頗換冞善褫晤最諷秶笢﹝

俇傖換冞腔統杅ㄛ婓褫晤最諷秶STOP↙RUN綴曹峈衄虴﹝

森俋ㄛ婓祭7腔"PC炵苀扢隅ㄗ2ㄘ"笢載蜊賸籵陓扢隅奀ㄛ剒猁蔚褫晤最諷秶腔萇埭剿羲綴婬奻萇ㄗONㄘ﹝

載蜊賸湔揣講腔扢隅奀ㄛ昢斛蔚最唗睿統杅珨迡褫晤最諷秶﹝ 

躺蔚統杅迡善褫晤最諷秶笢腔趕ㄛ婓褫晤最諷秶珨耜衄奀緊頗堤珋最唗堤渣ㄗ統杅堤渣ㄛ隙繚堤渣ㄛ

逄楊渣昫脹ㄘ﹝

注意要点

↗1. 跦擂GX Developer Ver.8.13P~Ver.8.24A腔唳掛ㄛPC儂倰曹峈FX3UC﹝

↗1
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3  指令一览

3.1  基本指令

记号 称呼 符号 功能 对象软元件 参照

触点指令

LD

LDI

LDP

LDF

AND

ANI

ANDP

ANDF

OR

ORI

ORP

ORF

ANB



毀

闕喳奻汔朓

闕喳狟蔥朓

迵

迵毀蛌

迵闕喳奻汔朓

迵闕喳狟蔥朓

麼

麼毀蛌

麼闕喳奻汔朓

麼闕喳狟蔥朓

隙繚輸迵

a揖萸腔軀憮堍呾羲宎

a揖萸腔軀憮堍呾羲宎

潰聆奻汔朓腔堍呾羲宎

潰聆狟蔥朓腔堍呾羲宎

揹薊a揖萸

揹薊b揖萸

潰聆奻汔朓腔揹薊蟀諉

潰聆狟蔥朓腔揹薊蟀諉

甜薊a揖萸

甜薊b揖萸

潰聆奻汔朓腔甜薊蟀諉

潰聆狟蔥朓腔甜薊蟀諉

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

7.1誹

7.1誹

7.5誹

7.5誹

7.3誹

7.3誹

7.5誹

7.5誹

7.4誹

7.4誹

7.5誹

7.5誹

隙繚輸腔揹薊蟀諉 7.7誹ㄜ

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

指令

对应的可编程控制器

垀衄價掛硌鍔

衄/拸勤砓啋璃ㄗD↓.bㄛRㄘ

FX3U

♀

♀

FX3UC

♀

♀

FX1S

♀

℅

FX1N

♀

℅

FX2N

♀

℅

FX1NC

♀

℅

FX2NC

♀

℅

3 指令一览

3.1 基本指令

價掛硌鍔婓狟醱腔炵蹈笢勤茼ㄛ筍岆勤砓啋璃狟桶垀尨祥肮﹝

婓掛梒笢ㄛ賡庄賸晤最笢褫眕妏蚚腔硌鍔腔珨擬﹝

FX3U·FX3UC炵蹈褫晤最諷秶笢陔崝硌鍔垀婓腔俴ㄛ蚚秝荌桶尨﹝

3 指令一览

3.1 基本指令
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3  指令一览
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10

MPS

MRD

MPP

IN V

SET

RST

PLS

PLF

MC N

MCR N

END

STL

RET

记号       称呼   符号        功能          对象软元件 参照

ORB

MPS

MRD

MPP

INV

MEP

MEF

OUT

SET

RST

PLS

PLF

MC

MCR

NOP

END

隙繚輸麼

湔揣輛梬

湔揣黍梬

湔揣堤梬

毀

M·E·P

M·E·F

怀堤

离弇

葩弇

闕喳

狟蔥朓闕喳

翋諷

翋諷葩弇

諾紱釬

賦旰

输出指令

主控指令 

结束指令 

其他指令 

隙繚輸腔甜薊蟀諉

堍呾湔揣

湔揣黍堤

湔揣黍堤迵葩弇

堍呾賦彆腔毀蛌

奻汔朓奀絳籵

狟蔥朓奀絳籵

盄雄硌鍔

悵厥盄雄釬

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

奻汔朓潰聆怀堤

狟蔥朓潰聆怀堤

賤壺悵厥腔雄釬ㄛ絞硉摯

敵湔腔壺

蟀諉善鼠僕揖萸腔硌鍔

賤壺蟀諉善鼠僕揖萸腔硌鍔

拸紱釬

最唗賦旰

祭輛枍倛芞腔羲宎

祭輛枍倛芞腔賦旰

7.6誹

7.8誹

7.8誹

7.8誹

7.10誹

7.11誹

7.11誹

7.2誹

7.13誹

7.13誹

7.12誹

7.12誹

7.9誹

7.9誹

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ 7.15誹

7.14誹

参照

34梒

34梒

对象软元件

S

ㄜ

功能符号

勤砓啋璃

称呼

 祭輛枍倛芞

 殿隙

记号

STL

RET

3.2 步进梯形图指令

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

Y,M

Y,M

Y,M,S,D↓.b,T,C

Y,M,S,D↓.b

Y,M,S,D↓.b,T,C
D,R,V,Z

3 指令一览
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3  指令一览

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

FNC
No

指令
记号 符号

程序流程

传送·比较

功能

沭璃泐蛌

赽最唗覃蚚

赽最唗殿隙

笢剿殿隙

埰勍笢剿

輦砦笢剿

翋最唗賦旰

潼諷隅奀

悜遠毓峓腔羲宎

悜遠毓峓腔賦旰

00

01

02

03

04

05

06

07

08

09

10

11

12

13

14

15

CJ

CALL

SRET

IRET

EI

DI

FEND

WDT

FOR

NEXT

CMP

ZCP

MOV

SMOV

CML

BMOV

掀誕

潔掀誕

換冞

痄弇換冞

毀砃換冞

傖蠶換冞

8.1誹

8.2誹

8.3誹

8.4誹

8.5誹

8.6誹

8.7誹

8.8誹

8.9誹

8.10誹

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

9.1誹

9.2誹

9.3誹

9.4誹

9.5誹

9.6誹

参照

对应的可编程控制器

茼蚚硌鍔翋猁婓硒俴侐寀堍呾睿唅蛌·弇痄ㄛ晞豎硌鍔脹ㄛ蚧岆揭燴杅硉杅擂腔部磁狟妏蚚﹝

FX3U·FX3UC炵蹈褫晤最諷秶笢陔崝腔硌鍔垀婓腔俴ㄛ蚚秝荌桶尨﹝

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

3.3 应用指令－按FNC.No顺序

CJ Pn

CALL

SRET

IRET

EI

DI

FEND

WDT

FOR

NEXT

CMP

ZCP

MOV

SMOV

BMOV

CML

S1

S1

S2

S2

D

DS

DS

S

D

D

S

S m1 m2 D n

n

S

Pn

3 指令一览

3.3应用指令－按FNC.No顺序

54
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3  指令一览

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

D2D1XCH

nS DFMOV

DSBCD

DSBIN

ADD S2 DS1

SUB S2 DS1

MUL S2 DS1

DIV S2 DS1

DINC

DDEC

DWAND S2S1

DWOR S2S1

DWXOR S2S1

DNEG

nDROR

nDROL

nDRCR

nDRCL

n2n1DSSFTR

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

传送·比较

四则·逻辑运算

循环·移位

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

ROR

ROL

RCR

RCL

SFTR

FMOV

XCH

BCD

BIN

ADD

SUB

MUL

DIV

INC

DEC

WAND

WOR

WXOR

NEG

嗣萸換冞

蝠遙

BCD蛌遙

BIN蛌遙

BIN樓楊

BIN熬楊

BIN傚楊

BIN壺楊

BIN樓1

BIN熬1

軀憮趼迵

軀憮趼麼

軀憮趼祑麼

硃鎢

悜遠衵蛌

悜遠酘蛌

湍輛弇悜遠衵痄

湍輛弇悜遠酘痄

弇衵痄

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

11.1誹

11.2誹

11.3誹

11.4誹

11.5誹

10.1誹

10.2誹

10.3誹

10.4誹

10.5誹

10.6誹

10.7誹

10.8誹

10.9誹

10.10誹

9.7誹

9.8誹

9.9誹

9.10誹

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

3 指令一览

55

3.3应用指令－按FNC.No顺序

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比

较
FCN20～

FNC29
四
则

·
逻

辑
运

算
FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
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3  指令一览

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

n2SFTL n1DS

n2WSFR n1DS

n2WSFL n1DS

nSFWR DS

nSFRD DS

D2D1ZRST

nDECO DS

nENCO DS

DSSUM

BON D nS

MEAN D nS

ANS m DS

ANR

DSSQR

DSFLT

nDREF

nREFF

nMTR D2D1S

HSCS S2 DS1

FNC
No

指令
记号

符号 功能

弇酘痄

趼衵痄

趼酘痄

痄弇黍堤[珂珂堤諷秶蚚]

参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

循环·移位

数据处理

高速处理

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

SFTL

WSFR

WSFL

SFWR

SFRD

ZRST

DECO

ENCO

SUM

BON

MEAN

ANS

ANR

SQR

FLT

REF

REFF

MTR

HSCS

痄弇迡[珂珂堤/
綴珂堤腔諷秶蚚]

蠶棒葩弇

祒鎢

晤鎢

ON弇杅

ON弇腔瓚隅

歙硉

陓瘍惆劑离弇

陓瘍惆劑葩弇

BIN羲源

BIN淕杅↙2輛秶腹萸杅蛌遙

怀怀堤芃陔

怀芃陔ㄗ湍薦疏扢隅ㄘ

撻淝怀

掀誕离弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

11.6誹

11.7誹

11.8誹

11.9誹

11.10誹

12.1誹

12.2誹

12.3誹

12.4誹

12.5誹

12.6誹

12.7誹

12.8誹

12.9誹

12.10誹

13.1誹

13.2誹

13.3誹

13.4誹

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

-

♀

♀

♀

-

♀

♀

♀

-

♀

♀

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

3 指令一览

3.3应用指令－按FNC.No顺序
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3  指令一览

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

HSCR S2 DS1

DHSZ SS2S1

SPD S2 DS1

PLSY S2 DS1

PWM S2 DS1

DPLSR S3S2S1

IST D1 D2S

nSER DS2S1

nABSD DS2S1

nINCD DS2S1

nDTTMR

STMR m DS

DALT

nRAMP DS2S1

DROTC m2m1S

nSORT Dm2m1S

TKY D1 D2S

D3HKY D2D1S

nDSW D2D1S

FNC
No

指令
记号

符号 功能

掀誕葩弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ

潔掀誕ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ

闕喳躇僅

闕喳怀堤

闕遵覃秶

湍樓熬厒腔闕喳怀堤

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

高速处理

便捷指令

外围设备I/O

54

55

56

57

58

59

60

61

62

63

64

65

66

67

68

69

70

71

72

HSCR

HSZ

SPD

PLSY

PWM

PLSR

IST

SER

ABSD

INCD

TTMR

STMR

ALT

RAMP

ROTC

SORT

TKY

HKY

DSW

場宎趙袨怓

杅擂潰坰

芧謫諷秶ㄗ橈勤源宒ㄘ

芧謫諷秶ㄗ眈勤源宒ㄘ

尨諒隅奀

杻忷隅奀

蝠杸怀堤

訇陓瘍

唅蛌馱釬怢諷秶

杅擂齬蹈

杅趼瑩怀

16瑩怀

杅趼宒羲壽

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

ㄜ

○

○

○

○

○

ㄜ

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

ㄜ

○

○

○

○

13.5誹

13.6誹

13.7誹

13.8誹

13.9誹

13.10誹

14.1誹

14.2誹

14.3誹

14.4誹

14.5誹

14.6誹

14.7誹

14.8誹

14.9誹

14.10誹

15.1誹

15.2誹

15.3誹

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

ㄜ

○

○

ㄜ

ㄜ

○

○

ㄜ

ㄜ

○

ㄜ

○

○

ㄜ

ㄜ

○

○

ㄜ

ㄜ

○

ㄜ

○

○

ㄜ

ㄜ

○

○

ㄜ

ㄜ

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

ㄜ

ㄜ

○

ㄜ

ㄜ

○

ㄜ

ㄜ

○

3 指令一览
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3.3应用指令－按FNC.No 顺序

1

2

3

4

5

6

7

8

9
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令
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能

软
元
件
·
常
数
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指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则

·
逻
辑

运
算
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3  指令一览

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.00眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.00眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

DSSEGD

SEGL D nS

nARWS D2D1S

DASC S

DSPR

nFROM Dm2m1

nTO Sm2m1

DSPRUN

ASCI D nS

HEX D nS

CCD D nS

DSVRRD

DSVRSC

n1RS2 nDmS

RS nDmS

DPID S3S2S1

ZPUSH D

FNC
No

指令
记号 符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3U
C

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1N
C

FX
2N
C

外围设备I/O

外部设备（选件设备）

数据传送 2

7僇祒鎢

7僇鎢奀潔煦賃珆尨

璋芛羲壽

ASCII 杅擂怀

ASCII鎢湖荂

BFM 黍堤

BFM 迡

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

揹俴杅擂換冞

8輛秶弇換冞

HEX↙ ASCII 腔蛌遙

ASCII ↙HEX腔蛌遙

苺桄鎢

萇弇黍堤

萇弇覦僅

揹俴杅擂換冞2

PID堍呾

曹硊敵湔腔蠶棒嗚旌

73

74

75

76

77

78

79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89~99

102

100
101

SEGD

SEGL

ARWS

ASC

PR

FROM

TO

RS

PRUN

ASCI

HEX

CCD

VRRD

VRSC

RS2

PID

ㄜ

ㄜ

ZPUSH

ㄜ

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀
↗ 
5

ㄜ

17.1誹

16.1誹

16.2誹

16.3誹

16.4誹

16.5誹

ㄜ

ㄜ

16.6誹

16.7誹

ㄜ

15.4誹

15.5誹

15.6誹

15.7誹

15.8誹

15.9誹

15.10誹

ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ
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3.3应用指令－按FNC.No 顺序
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3  指令一览

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

ZPOP D

ECMP S2 DS1

DEZCP SS2S1

DSEMOV

ESTR S2 DS1

DSEVAL

DSEBCD

DSEBIN

DS2EADD S1

DS2ESUB S1

DS2EMUL S1

DS2EDIV S1

DSEXP

DSLOGE

DSLOG10

DSESQR

DENEG

DSINT

103

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

104~
109

数据传送 2

浮点数

曹硊敵湔腔閥葩

2輛秶腹萸杅掀誕

2輛秶腹萸杅潔掀誕

2輛秶腹萸杅杅擂換冞

2輛秶腹萸杅↙ 趼睫揹腔蛌遙

趼睫揹↙ 2輛秶腹萸杅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅↙10輛秶腹萸杅腔蛌遙

10輛秶腹萸杅↙ 2輛秶腹萸杅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅樓楊堍呾

2輛秶腹萸杅熬楊堍呾

2輛秶腹萸杅傚楊堍呾

2輛秶腹萸杅壺楊堍呾

2輛秶腹萸杅硌杅堍呾

2輛秶腹萸杅赻勤杅堍呾

2輛秶腹萸杅都蚚勤杅堍呾

2輛秶腹萸杅羲源堍呾

2輛秶腹萸杅睫瘍楹蛌

2輛秶腹萸杅↙BIN 淕杅腔蛌遙

♀
↗

5
ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ ㄜ

ㄜ

17.2誹

18.1誹

18.2誹

18.3誹

ㄜ

18.4誹

18.5誹

18.6誹

18.7誹

18.8誹

18.9誹

18.10誹

18.11誹

18.12誹

18.13誹

18.14誹

18.15誹

18.16誹

18.17誹

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

ㄜ

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

ㄜ

♀

110

111

112

116

117

118

119

120

121

122

123

124

125

126

127

128

129

113~

115

ZPOP

－

ECMP

EZCP

EMOV

－

ESTR

EVAL

EBCD

EBIN

EADD

ESUB

EMUL

EDIV

EXP

LOGE

LOG10

ESQR

ENEG

INT

3 指令一览

59

3.3应用指令－按FNC.No 顺序

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则
·
逻

辑
运

算
FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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3  指令一览

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

DSSIN

DSCOS

DSTAN

DSASIN

DSACOS

DSATAN

DSRAD

DSDEG

WSUM nDS

WTOB nDS

BTOW nDS

UNI nDS

DIS nDS

SSWAP

SORT2 nm2m1S D

130

131

132

133

134

135

136

137

138,

139

140

141

142

143

144

147

148

149

145,

146

SIN

COS

TAN

ASIN

ACOS

ATAN

RAD

DEG

-

WSUM

WTOB

BTOW

UNI

DIS

-

SWAP

-

SORT2

2輛秶腹萸杅SIN堍呾

2輛秶腹萸杅COS堍呾

2輛秶腹萸杅TAN堍呾

2輛秶腹萸杅SIN-1堍呾

2輛秶腹萸杅COS-1堍呾

2輛秶腹萸杅TAN-1堍呾

2輛秶腹萸杅褒僅↙說僅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅說僅↙褒僅腔蛌遙

呾堤杅擂磁數硉

趼誹等弇腔杅擂煦燭

趼誹等弇腔杅擂賦磁

16弇杅擂腔4弇賦磁

16弇杅擂腔4弇煦燭

奻狟趼誹蛌遙

杅擂齬蹈2

18.18誹

18.19誹

18.20誹

18.21誹

18.22誹

18.23誹

18.24誹

18.25誹

ㄜ

19.1誹

19.2誹

19.3誹

19.4誹

19.5誹

ㄜ

19.6誹

ㄜ

19.7誹

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

ㄜ

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

♀

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3U
C

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1N
C

FX
2N
C

浮点数

浮点数

3 指令一览
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3  指令一览

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
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和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

D2DSZR D1S2S1

D2DVIT D1S2S1

nTBL D

D2D1ABS S

DS3ZRN S2S1

PLSV D1 D2S

DRVI D1 D2S2S1

DRVA D1 D2S2S1

TCMP S DS3S2S1

TZCP S DS2S1

DTADD S2S1

DSHTOS

DSSTOH

DTRD

STWR

D2HOUR D1S

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

定位

时钟运算

湍DOG刲坰腔埻萸隙寥

笢剿隅弇

桶跡扢隅隅弇

黍堤ABS絞硉

埻萸殿隙

褫曹厒闕喳怀堤

眈勤隅弇

橈勤隅弇

150

151

152

155

156

157

158

159

153,

154

160

161

162

163

164

165

166

167

168

169

DSZR

DVIT

TBL

ㄜ

ABS

ZRN

PLSV

DRVI

DRVA

TCMP

TZCP

TADD

TSUB

HTOS

STOH

TRD

TWR

ㄜ

HOUR

奀笘杅擂掀誕

奀笘杅擂潔掀誕

奀笘杅擂樓楊堍呾

奀笘杅擂熬楊堍呾

苤奀ㄛ煦ㄛ鏃杅擂腔鏃蛌遙

鏃杅擂腔[苤奀ㄛ煦ㄛ鏃]蛌遙

奀笘杅擂黍堤

奀笘杅擂迡

數奀

20.1誹

20.2誹

20.3誹

ㄜ

20.4誹

20.5誹

20.6誹

20.7誹

20.8誹

21.1誹

21.2誹

21.3誹

21.4誹

21.5誹

21.6誹

21.7誹

21.8誹

ㄜ

21.9誹

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

♀

♀

♀

♀

♀

ㄜ

ㄜ

ㄜ

 

-

-

-

-

ㄜ

ㄜ

ㄜ

 

-

-

-

-

↗

4

↗

4

↗

1
↗

1

↗

1
↗

1

↗

5

↗
2,
4

TSUB DS2S1
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3.3应用指令－按FNC.No 顺序

1

2

3

4

5

6

7

8

9
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前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则
·

逻
辑

运
算
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3  指令一览

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC 炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

DSGRY

D

D

SGBIN

SWR3A

RD3A

m2m1

m2m1

SD3EXTR SD2SD1S

COMRD DS

DRND

DUTY Dn2n1

nCRC DS

nHCMOV DS

nDS2S1BK+

nDS2S1BK-

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3U
C

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1N
C

FX
2N
C

外部设备

扩展功能

其他指令

数据块的处理

170

171

176

177

172~
175

178,
179

190,
191

180 EXTR

181

182

183

184

185

186

187

188

189

192

193

GRY

GBIN

－

RD3A

WR3A

－

－

COMRD

－

RND

－

DUTY

－

CRC

HCMOV

－

BK+

BK-

跡濘鎢腔蛌遙

跡濘鎢腔欄蛌遙

耀攜講耀輸腔黍堤

耀攜講耀輸腔迡

孺桯ROM髡夔(FX2N/FX2NC)

黍堤啋璃腔蛁庋杅擂

莉汜呴儂杅

堤珋隅奀闕喳

CRC堍呾

詢厒數杅換冞

↗

1
↗

1

↗

1
↗

1

↗

1
↗

1

↗

5

↗

5

↗

4

↗

5

↗

5

杅擂輸樓楊堍呾

杅擂輸熬楊堍呾

22.1誹

22.2誹

ㄜ

22.3誹

22.4誹

ㄜ

ㄜ

24.1誹

ㄜ

24.2誹

ㄜ

24.3誹

ㄜ

24.4誹

24.5誹

ㄜ

25.1誹

25.2誹

D

- - - - -

♀

♀

♀ ♀ ♀-

- - - - -

♀ ♀ -- - - -

♀ -- - - -

♀ ♀ -- - - -

♀ -- - - -

♀ -- - - -

♀ -- - - -

♀ ♀ ♀ ♀-

♀ ♀ ♀ ♀- - -

♀ ♀ ♀ ♀- - -
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3  指令一览
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9
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9

F
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0

F
N
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2
9

四
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·

逻
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运
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10

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

BKCMP=BKCMP=

nDS2S1BKCMP=

nDS2S1BKCMP>

nDS2S1BKCMP<

nDS2S1BKCMP<>

nDS2S1BKCMP<=

nDS2S1BKCMP>=

STR S2 DS1

VAL D1 D2S

D$+ S2S1

DSLEN

nRIGHT DS

nLEFT DS

S2MIDR DS1

S2MIDW DS1

INSTR S2 nS1 D

DS$MOV

FDEL D nS

FINS D nS

nPOP DS

210

211

212

BKCMP=

BKCMP>

BKCMP<

BKCMP<>

BKCMP<=

BKCMP>=

STR

VAL

$+

LEN

RIGHT

LEFT

MIDR

MIDW

INSTR

$MOV

FDEL

FINS

POP

=S1 S2

>S1 S2

<S1 S2

≧S1 S2

S1 S2

S1 S2

BIN↙趼睫揹腔蛌遙

趼睫揹↙BIN腔蛌遙

趼睫揹腔磁甜

潰聆堤趼睫揹腔酗僅

植趼睫揹腔衵耜羲宎堤

植趼睫揹腔酘耜羲宎堤

植趼睫揹笢砩堤

趼睫揹笢腔砩杸遙

趼睫揹腔潰坰

趼睫揹腔換冞

杅擂桶腔杅擂刉壺

杅擂桶腔杅擂脣

綴腔杅擂黍 [綴珂堤諷秶蚚]

25.3誹

25.3誹

25.3誹

25.3誹

25.3誹

25.3誹

26.1誹

26.2誹

26.3誹

26.4誹

26.5誹

26.6誹

26.7誹

26.8誹

26.9誹

26.10誹

27.1誹

27.2誹

27.3誹

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

↗

5

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

数据块的处理

字符串的控制

数据处理3

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

194

195

196

197

198

199

200

201

202

203

204

205

206

207

208

209

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -

- - - - -
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3.3应用指令－按FNC.No顺序

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

F
C
N
1
0
～
F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则

·
逻
辑

运
算

≧

≧
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3  指令一览

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

nDSFR

nDSFL

S2S1LD=

S2S1LD>

S2S1LD<

S2S1LD

S2S1LD

S2S1LD>=

AND= S2S1

S2S1AND>

S2S1AND<

S2S1AND<>

S2S1AND>=

<>

<=

AND<=

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3U

C

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1N

C

FX
2N

C

数据处理3

触点比较

213

214

215~
219

220~
223

♀

♀

♀

♀

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

16弇杅擂n弇衵痄ㄗ湍輛弇ㄘ

16弇杅擂n弇酘痄ㄗ湍輛弇ㄘ

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

27.4誹

27.5誹

ㄜ

ㄜ

28.1誹

28.1誹

28.1誹

ㄜ

28.1誹

28.1誹

28.1誹

ㄜ

28.2誹

28.2誹

28.2誹

ㄜ

28.2誹

28.2誹

28.2誹

ㄜ

224

225

226

227

228

229

230

231

232

233

234

235

236

237

238

239

SFR

SFL

－

－

LD=

LD>

LD<

－

LD<>

LD<=

LD>=

－

AND=

AND>

AND<

－

AND<>

AND<=

AND>=

－

S2S1

=S1 S2

>S1 S2

<S1 S2

≧S1 S2

S1 S2

S1 S2≧

=S1 S2

>S1 S2

<S1 S2

≧S1 S2

S1 S2

S1 S2≧

≧

≧

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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3 指令一览

3.3 应用指令－按FNC.No 顺序
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3  指令一览

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

S2S1OR=

S2S1OR >

S2S1OR <

S2S1OR<>

S2S1OR<=

S2S1OR>=

DLIMIT S3S2S1

DBAND S3S2S1

DZONE S3S2S1

DSCL S2S1

DABIN DS

BINDA DS

DSCL2 S2S1

触点比较

数据表的处理

=S1 S2

>S1 S2

<S1 S2

≧S1 S2

S1 S2

S1 S2

28.3誹

28.3誹

28.3誹

↗

5

↗

3

↗

5

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3UC

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1NC

FX
2NC

240

241

242

243

244

245

246

247~
249

250~
255

262~
268

269

256

257

258

259

260

261

OR=

OR>

OR<

-

OR<>

OR<=

OR>=

-

-

LIMIT

BAND

ZONE

SCL

DABIN

BINDA

-

SCL2

揖萸掀誕OR

揖萸掀誕OR

揖萸掀誕OR

揖萸掀誕OR

揖萸掀誕OR

揖萸掀誕OR

奻狟癹癹弇諷秶

侚諷秶

郖諷秶

隅梓ㄗ祥肮萸釱梓杅擂ㄘ

10輛秶ASCII ↙BIN腔蛌遙

BIN ↙10輛秶ASCII腔蛌遙

隅梓2ㄗX/Y釱梓杅擂ㄘ

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

28.3誹

28.3誹

28.3誹

29.1誹

29.2誹

29.3誹

29.4誹

29.5誹

29.6誹

-

29.7誹

- - - - -♀ ♀

- - - - -♀ ♀

- - - - -♀ ♀

- - - - -♀ ♀

- - - - -♀

- - - - -♀

- - - - -♀
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3.3应用指令－按FNC.No 顺序

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则

·
逻
辑

运
算

≧

≧
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3  指令一览

3.3  应用指令--按FNC.No顺序 

↗1ㄩFX2N/FX2NC炵蹈Ver.3.00眕奻莉笢勤茼 ↗4ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔

↗2ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢褫眕載蜊髡夔 ↗5ㄩFX3UC炵蹈Ver.2.20眕奻莉笢勤茼

↗3ㄩFX3UC炵蹈Ver.1.30眕奻莉笢勤茼

nIVCK DS2S1

nIVDR S3S2S1

nIVRD DS2S1

RBFM n1 n2Dm2m1

WBFM n1 n2Sm2m1

nHSCT DS2mS1

nSLOADR

DSAVER mS

mSIN ITR

D2LOGR nD1mS

nRWER S

nSINITER

IVWR

IVBWR

nS3S2S1

nS3S2S1

FNC
No

指令
记号

符号 功能 参照

对应的可编程控制器FX
3U

FX
3U
C

FX
1S

FX
1N

FX
2N

FX
1N
C

FX
2N
C

270

271

272

273

274

外部设备通信（变频器通信）

数据传送 3

扩展文件寄存器的控制

高速处理 2 

275~
277

281~
289

296~
299

280

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

曹腔堍俴潼諷

曹腔堍俴諷秶

曹腔統杅黍

曹腔統杅迡

曹腔統杅傖蠶迡

30.1誹

30.2誹

30.3誹

30.4誹

30.5誹

-

278

279

290

291

292

293

294

295

IVCK

IVDR

IVRD

IVWR

IVBWR

－

RBFM

WBFM

HSCT

－

LOADR

SAVER

INITR

LOGR

RWER

INITER

－

BFM煦賃黍堤

BFM煦賃迡

詢厒數杅桶掀誕

黍堤孺桯恅璃敵湔

孺桯恅璃敵湔腔珨甜迡

孺桯敵湔腔場宎趙

暮孺桯敵湔

孺桯恅璃敵湔腔刉壺·迡

孺桯恅璃敵湔腔場宎趙

↗

5

↗

5

↗

3

↗

3

31.1誹

31.2誹

32.1誹

-

33.1誹

33.2誹

33.3誹

33.4誹

33.5誹

33.6誹

ㄜ

♀ - - - - -

♀ - - - - -

♀ ♀ - - - - -

♀ ♀ - - - - -

♀ ♀ - - - - -

♀ ♀ - - - - -

♀ ♀ - - - - -

♀ - - - - -

♀ - - - - -

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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3 指令一览

3.3应用指令－按FNC.No 顺序
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4  软元件的作用与功能

4.1  软元件编号一览

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

4. 软元件的作用和功能

4.1 软元件编号一览

啋璃晤瘍狟輛俴煦饜﹝

森俋ㄛ婓價掛等啋奻蟀諉賸怀怀堤孺桯扢掘睿杻忷孺桯扢掘奀ㄛ怀樟萇睿怀堤樟萇腔晤瘍

統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶翋儂腔茞璃忒聊綴輛俴﹝

↗1. 跦擂褫晤最諷秶倰瘍奧祥肮﹝砆牉囀統蕉4.2誹﹝

↗2. 勤茼髡夔統蕉36梒﹝

    衄壽礿萇悵厥郖腔妏蚚ㄛ統蕉2.6誹

婓掛梒笢ㄛ勤褫晤最諷秶笢妏蚚腔杅硉睿囀离腔怀怀堤樟萇﹜落翑樟萇﹜袨怓﹜數杅﹜

杅擂敵湔脹跪笱啋璃腔釬蚚睿髡夔輛俴賸佽隴﹝

涴虳囀岆妏蚚褫晤最諷秶奀腔價插眭妎

 

软元件名称

输入输出继电器

输入继电器

输出继电器

辅助继电器

一般用 [可变]

保持用 [可变]

保持用 [固定]

特殊用↗2

状态

初始化状态 (一般用 [可变] )

定时器（ON 延迟定时器）

100ms
100ms

[子程序、中断子程序用]

10ms

1ms 累计型

100ms 累计型

1ms

计数器

一般用增计数 (16位) [可变]

保持用增计数 (16位) [可变]

一般用双方向 (32位) [可变]

保持用双方向 (32位) [可变]

保持用 [固定]

信号报警器用 (保持用 [可变] )

一般用 [可变]

保持用 [可变]

X000~X367↗1

Y000~Y367↗1

M0~M499

M500~M1023

M1024~M7679

M8000~M8511

S0~S9

S10~S499

S500~S899

S900~S999

S1000~S4095

T0~T191

T192~T199

T200~T245

T246~T249

T250~T255

T256~T511

C0~C99

C100~C199

C200~C219

C220~C234

248萸

248萸

500萸

524萸

6656萸

512萸

10萸

490萸

400萸

100萸

3096萸

192萸

8萸

46萸

4萸

6萸

256萸

100萸

100萸

20萸

15萸

啋璃腔晤瘍峈8輛秶晤瘍

怀怀堤磁數峈256萸

籵徹統杅褫眕載蜊悵厥/準悵厥腔扢隅

籵徹統杅褫眕載蜊悵厥/準悵厥腔扢隅

0.1~3276.7 鏃

0.1~3276.7 鏃

0.01~327.67 鏃

0.001~32.767 鏃

0.1~3276.7 鏃

0.001~32.767 鏃

0‵32,767腔數杅籵徹統杅褫眕載蜊

悵厥/準悵厥腔扢隅

ㄜ2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647腔數

杅ㄛ籵徹統杅褫眕載蜊悵厥/準悵厥腔

扢隅

4.2誹

4.3誹

36梒

4.4誹

4.5誹

4.6誹

内容 参照

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4 软元件的作用与功能
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4.1 软元件编号一览

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要
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令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则

·
逻
辑

运
算
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4  软元件的作用与功能

4.1  软元件编号一览

↗1. FX3U褫晤最諷秶笢ㄛ妏蚚FX3U-4HSX-ADPㄛ郔湮怀薹狟垀尨﹝

    等眈ㄩ200kHz
    邧眈ㄩ100kHz(1捷)ㄛ100kHz(4捷)
↗2.勤茼髡夔統蕉36梒﹝

    衄壽礿萇悵厥郖腔妏蚚ㄛ統蕉2.6誹﹝

高速计数器

内容 参照软元件名称

单相单计数的输入

双方向(32位)

单相双计数的输入

双方向(32位)

双相双计数的输入

双方向(32位)

C235~C245
C235~C255笢郔嗣褫眕妏蚚8萸 [悵厥蚚]籵徹統杅

褫眕載蜊悵厥/準悵厥腔扢隅ㄜ2,147,483,648‵ㄚ

2,147,483,647腔數杅

茞璃數杅↗1

等眈ㄩ100kHz℅6萸ㄛ10kHz℅2萸
邧眈ㄩ50kHzㄗ1捷ㄘㄛ50kHzㄗ4捷ㄘ

璃數杅

等眈ㄩ40kHz
邧眈ㄩ40kHzㄗ1捷ㄘㄛ10kHzㄗ4捷ㄘ

籵徹統杅褫眕載蜊悵厥/準悵厥腔扢隅

籵徹統杅褫眕蔚敵湔7488萸笢D1000眕
綴腔啋璃眕藩500萸峈等弇扢隅峈恅璃

敵湔

籵徹萇喀輛俴礿萇悵厥

躺婓假蚾湔揣碟奀褫蚚

数据寄存器（成对使用时32位）

文件寄存器·扩展文件寄存器

指针

嵌套

常数

一般用(16位)
[可变]

保持用(16位)
[可变]

特殊用(16位)↗2

变址用(16位)

JUMP,CALL分支用

10进制数(K)

16进制数(H)

实数(E)

字符串(" ")

主控用

定时器中断

计数器中断

文件寄存器(16位)

扩展文件寄存器(16位)

输入中断

输入延迟中断

C246~C250

C251~C255

D0~D199

D200~D511

保持用(16位)[固定]

<文件寄存器>

D512~D7999

<D1000~D7999>

7488萸

<7000萸>

D8000~D8511

V0~V7,Z0~Z7

R0~R32767

ER0~ER32767

P0~P4095

I0↓↓~I5↓↓

I6↓↓~I8↓↓

I010~I060

N0‵N7

16弇

32弇

16弇

32弇

32弇

趼睫揹

ㄜ32,768‵ㄚ32,767

ㄜ2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647

0‵FFFF

0‵FFFFFFFF

-1.0℅2128‵ㄜ1.0℅2ㄜ126ㄛ0ㄛ1.0℅2ㄜ126‵ㄜ1.0℅2128

褫眕蚚苤杅萸睿硌杅倛宒桶尨

200萸

312萸

512萸

16萸

32768萸

32768萸

4096萸 CJ硌鍔﹜CALL硌鍔蚚

6萸

6萸 HSCS硌鍔蚚

3萸

8萸 MC硌鍔蚚

4.7誹

4.8誹

36梒

4.10誹

4.9誹

4.11誹

5梒

蚚" "遺懂腔趼睫輛俴硌隅﹝硌鍔奻腔都杅笢ㄛ

郔嗣褫眕妏蚚善圉褒腔32跺趼睫

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
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4.1软元件编号一览
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4  软元件的作用与功能
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4.2  输入输出继电器[X,Y]

怀樟萇(X)﹜怀堤樟萇(Y)腔晤瘍狟桶垀尨﹝(晤瘍眕8輛秶杅煦饜)

怀樟萇﹜怀堤樟萇腔晤瘍岆蚕價掛等啋厥衄腔嘐隅晤瘍ㄛ睿渀勤孺桯扢掘蟀諉佼唗煦饜腔晤瘍郪傖腔﹝

蚕衾涴虳晤瘍妏蚚8輛秶杅ㄛ垀眕祥湔婓"8"ㄛ"9"腔杅硉﹝

4.2 输入输出继电器[X,Y]

4.2.1 输入输出继电器的编号

4.2.2 功能和作用

X000

Y000

X001

最唗妗瞰

Y000

X000

X000
褫晤最諷秶

Y000

Y000
都敕揖萸

都羲揖萸

俋窒萇埭

Y000

COM1

蛹婥

怀堤傷赽

0V

24V

S/S

X000

FX3UC

褫晤最諷秶

FX3U

褫晤最諷秶

倰瘍 FX3UC-32MT-LT 孺桯奀

磁數

256萸

磁數

256萸

怀

怀堤

倰瘍

怀

怀堤

X000~X017
16萸

X000~X357
240萸

Y000~Y357
240萸

Y000~Y017
16萸

FX3U-16M FX3U-32M FX3U-48M FX3U-64M FX3U-80M 孺桯奀

X000~X007
8萸

X000~X017
16萸

X000~X027
24萸

X000~X037
32萸

X000~X047
40萸

X000~X367
248萸

X000~X017
16萸

X000~X027
24萸

X000~X037
32萸

X000~X047
40萸

X000~X367
248萸

X000~X007
8萸

怀

陓瘍

怀傷赽

褫晤最諷秶笢ㄛ怀傷赽岆植俋窒腔羲壽諉彶

陓瘍腔敦諳﹝

褫晤最諷秶笢ㄛ褫晤最諷秶腔怀傷赽奻蟀

諉腔怀樟萇ㄗXㄘ峈嫖勷路燭腔萇赽宒樟萇

ㄛ秪森撿衄拸杅腔都羲揖萸ㄗa揖萸ㄘ睿都敕揖

萸ㄗb揖萸ㄘ﹝婓褫晤最諷秶笢褫眕呴砩華妏蚚

涴虳揖萸﹝

涴跺怀樟萇祥夔籵徹最唗懂雄﹝

褫晤最諷秶笢ㄛ怀堤傷赽岆砃俋窒腔蛹婥楷堤
陓瘍腔敦諳﹝
婓褫晤最諷秶笢ㄛ怀堤樟萇腔俋窒怀堤蚚揖
萸ㄗ樟萇揖萸﹜儒掅奪﹜儒极奪脹腔怀堤啋
璃ㄘ岆迵涴跺怀堤傷赽眈蟀諉腔﹝
怀堤樟萇茧衄拸杅跺萇赽宒腔都羲揖萸﹜都敕
揖萸ㄛ褫眕婓褫晤最諷秶笢呴砩華妏蚚﹝
森俋ㄛ俋窒怀堤揖萸ㄗ怀堤啋璃ㄘ睿囀窒揖萸
腔雄釬眳潔腔船梗綴珜垀尨﹝

X000

傷赽靡備摯諉盄ㄗ怀峈穢倰怀奀ㄘ眕FX3U炵蹈褫晤最諷秶峈瞰﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4  软元件的作用与功能

褫晤最諷秶岆籵徹悜遠硒俴狟垀尨腔揭燴佼唗奧妗珋佼唗諷秶腔﹝砉涴欴腔傖蠶怀怀堤源宒笢ㄛ壺賸怀

薦疏睿怀堤啋璃腔雄奀潔眕俋ㄛ遜頗秪禸鏡笚奧堤珋砒茼晊喧腔珋砓﹝

眕奻腔源宒掩備峈傖蠶怀怀堤源宒ㄗ麼岆芃陔源宒ㄘ﹝

4.2.3 输入继电器的动作时序

①②③...⑥表示处理顺序。怀揭燴

怀



傷

赽

怀茬砉

Ｋ 黍

X000

X001

X002

最唗揭燴

啋璃
茬砉

Ｍ迡

怀堤揭燴

怀堤

坶湔

囀湔

Ｐ怀堤

Y00

Y01

Y02

X000

Ｏ迡
M 0

Ｎ黍堤

Y000

落翑樟萇

悜遠
硒俴

[ 硒俴珨棒雄釬
 垀剒腔奀潔峈
 禸鏡笚
(禸鏡奀潔)]

Y000

输入处理

程序处理

输出处理

Ｋ 黍堤

怀

堤

傷

赽

垀衄硌鍔硒俴賦旰綴ㄛ怀堤Y茬砉笢腔ON/OFF
袨怓頗換冞祫怀堤坶湔囀湔ㄛ涴跺憩釬峈褫晤最
諷秶腔妗暱怀堤﹝
褫晤最諷秶囀腔俋窒怀堤蚚揖萸ㄛ冪徹怀堤蚚
啋璃腔砒茼晊喧奀潔綴雄釬﹝

褫晤最諷秶跦擂最唗囀湔笢腔硌鍔囀ㄛ植怀
茬砉睿坻啋璃腔茬砉笢黍堤跪啋璃
腔ON/OFF袨怓ㄛ綴植0祭甡棒羲宎堍呾ㄛ甜蔚
藩棒腕堤腔賦彆迡善茬砉笢﹝
秪森ㄛ跪啋璃腔茬砉呴覂最唗腔硒俴紨祭蜊
曹囀﹝
森俋ㄛ怀堤樟萇腔囀窒揖萸跦擂怀堤茬砉腔
囀奧硒俴雄釬﹝

褫晤最諷秶婓硒俴最唗ㄛ蔚褫晤最諷秶腔
垀衄怀傷赽腔ON/OFF袨怓黍怀茬砉﹝
最唗硒俴徹最笢撈妏怀楷汜曹趙ㄛ怀茬砉
腔囀珩祥頗曹趙ㄛ婓硒俴狟珨跺悜遠腔怀揭
燴奀黍蜆曹趙﹝
森俋ㄛ怀揖萸撈妏植ON↙OFF,OFF↙ON曹
趙ㄛ善瓚剿ON/OFF眳ㄛ跦擂怀薦疏腔
錶衄褫夔堤珋砒茼晊喧ㄗ埮10msㄘ﹝
ㄗ妏蚚杅趼宒薦疏腔怀傷赽腔怀薦疏ㄛ
褫眕籵徹佼諷最唗勤杅硉輛俴党蜊﹝ㄘ

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4  软元件的作用与功能
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4.3  辅助继电器[M]

↗1. 準礿萇悵厥郖﹝跦擂扢隅腔統杅ㄛ褫眕載蜊峈礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ郖﹝

↗2. 礿萇悵厥郖ㄗ悵厥ㄘ﹝跦擂扢隅腔統杅ㄛ褫眕載蜊峈準礿萇悵厥郖﹝

↗3. 祥夔籵徹統杅輛俴載蜊礿萇悵厥腔杻俶﹝

褫晤最諷秶笢衄嗣跺落翑樟萇﹝涴虳落翑樟萇腔盄迵怀堤樟萇眈肮ㄛ岆籵徹褫晤最諷秶笢腔跪笱

啋璃腔揖萸懂雄﹝

落翑樟萇衄拸杅腔萇赽都羲揖萸睿都敕揖萸ㄛ褫婓褫晤最諷秶笢呴砩華妏蚚﹝

筍岆ㄛ祥夔籵徹涴跺揖萸眻諉雄俋窒蛹婥ㄛ俋窒蛹婥斛剕籵徹怀堤樟萇輛俴雄﹝

4.3 辅助继电器 [M]

4.3.1 辅助继电器的编号

4.3.2 功能和动作实例

妏蚚潠眢PC潔蟈諉睿甜薊蟈諉腔錶狟ㄛ珨窒煦腔落翑樟萇掩梩蚚峈蟈諉妏蚚﹝

落翑樟萇ㄗMㄘ腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍眕10輛秶杅煦饜ㄘ

� � →参考通信控制手册

1. 一般用

珨啜蚚
礿萇悵厥蚚
ㄗ萇喀悵厥ㄘ

礿萇悵厥蚚
ㄗ萇喀悵厥ㄘ

杻忷蚚

FX3U·FX3UC

褫晤最諷秶

M100

M100

都羲揖萸

都敕揖萸

落翑樟萇隙繚

M100

絞褫晤最諷秶腔萇埭剿羲綴珨啜蚚腔落翑樟萇飲曹峈OFF﹝
洷咡跦擂礿萇眳腔袨怓輛俴諷秶奀ㄛ憩妏蚚礿萇悵厥
ㄗ悵厥ㄘ蚚落翑樟萇﹝

M 0~M499
500萸↗1

M500~M1023
524萸↗2

M1024~M7679
6656萸↗3

M8000~M8511
512萸

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4  软元件的作用与功能

4.3  辅助继电器[M]

婓褫晤最諷秶腔堍俴徹最笢剿羲萇埭ㄛ怀堤樟萇睿珨啜腔落翑樟萇窒飲曹峈OFF﹝

絞婬棒奻萇奀ㄛ壺怀沭璃峈ON腔眕俋ㄛ飲峈OFF﹝筍岆ㄛ跦擂諷秶勤砓祥肮ㄛ珩褫夔堤珋礿萇眳腔袨

怓掩暮蛂ㄛ婓婬棒堍俴奀笭陔婬珋腔錶﹝涴欴腔錶狟ㄛ妏蚚礿萇悵厥蚚落翑樟萇ㄗ衱靡悵厥樟萇ㄘ﹝

礿萇悵厥蚚啋璃岆籵徹褫晤最諷秶囀离腔綴掘萇喀硒俴礿萇悵厥腔﹝

2. 停电保持用

→有关停电保持方法的详细内容请参考2.6节

1) 礿萇悵厥蚚腔蚚芴妗瞰
洷咡婬棒雄奀ㄛ輛源砃迵礿萇腔輛源砃眈肮﹝

X000

M600

X001

褫晤最諷秶
礿萇悵厥ㄗ赻悵厥隙繚ㄘ

X000

X00

褫晤最諷秶
礿萇悵厥ㄗ离弇/葩弇隙繚ㄘ

SET M600

RST M600

X000

M600

X001

LS 1(X000) LS 2(X001)

M600 衵雄硌鍔

X001

M601

X000
M601 酘雄硌鍔

M8002
FNC 040

ZRST
M1024 M1999

酘芞笢岆妏蚚M600ㄗ礿萇悵厥蚚啋璃ㄘ赻悵厥雄釬腔枍
倛芞妗瞰﹝
婓蜆枍倛芞笢ㄛX000峈ONㄛM600雄釬腔趕ㄛX000撈妏羲
繚ㄛM600珩夔勤雄釬輛俴赻扂悵厥﹝
蚕衾M600岆礿萇悵厥蚚腔啋璃ㄛ撈妏蚕衾礿萇絳祡X000
羲繚ㄛ絞婬棒堍俴腔奀緊ㄛM600頗樟哿眳腔雄釬﹝
筍岆ㄛ婬棒堍俴腔奀緊ㄛX001腔都敕揖萸羲繚ㄛM600憩
祥頗雄釬﹝

妏蚚賸离弇﹜葩弇硌鍔奀ㄛ峈酘芞垀尨腔枍倛芞﹝

X000ˊONㄗ酘癹ㄘ↙M600ˊON↙砃衵雄↙礿萇↙
怢笢芴礿砦↙婬棒雄ㄗM600ˊONㄘ↙X001ˊON
ㄗ衵癹ㄘ↙M600=OFF﹜M601=ON↙砃酘雄

2) 蔚礿萇悵厥蚳蚚樟萇釬峈珨啜蚚樟萇妏蚚腔源楊
   蔚礿萇悵厥蚳蚚腔落翑樟萇釬峈珨啜蚚腔落翑樟萇妏蚚奀ㄛ婓最唗腔羲芛祭蜇輪扢离狟芞垀尨腔  
   葩弇枍倛芞﹝

酘癹
癹弇羲壽

衵癹
癹弇羲壽

厘殿雄釬腔怢

湍秶雄腔萇儂

場宎趙闕喳
M1024‵M1999掩葩弇

M600
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4.3 辅助继电器[M]
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4.4  状态[S]

↗1. 準礿萇悵厥郖﹝跦擂扢隅腔統杅ㄛ褫眕載蜊峈礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ郖﹝

↗2. 礿萇悵厥郖ㄗ悵厥ㄘ﹝跦擂扢隅腔統杅ㄛ褫眕載蜊峈準礿萇悵厥郖﹝

↗3. 祥夔籵徹統杅輛俴蜊曹礿萇悵厥腔杻俶﹝

袨怓S岆勤馱唗祭輛倛宒腔諷秶輛俴潠眢晤最垀剒腔笭猁啋璃ㄛ剒猁迵祭輛枍倛芞硌鍔STL郪磁妏蚚﹝

奧ㄛ婓妏蚚SFC芞ㄗSequentialFunctionChartㄘ腔晤最源宒笢珩褫眕妏蚚袨怓﹝

4.4 状态[S]

4.4.1 状态的编号

4.4.2 功能和动作实例

袨怓ㄗSㄘ腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍眕10輛秶杅煦饜ㄘ

� �

→有关步进梯形图指令，以及SFC方式的编程，请参考34章

1. 一般用

珨啜蚚
礿萇悵厥蚚
ㄗ萇喀悵厥ㄘ

嘐隅礿萇悵厥蚳蚚
ㄗ萇喀悵厥ㄘ

陓瘍惆劑蚚

FX3U·FX3UC

褫晤最諷秶

S0~S499
500萸↗1

(S0~S9釬峈場宎趙蚚)

S500~S899
400萸↗2

S1000~S4095
3096萸↗3

S900~S999
100萸↗2

S 2

S 20

S 21

S 22

場宎趙袨怓

TRAN

雄

雄
X000

Y000

TRAN

狟癹

狟癹
X001

Y001

TRAN

標踡

標踡 X002

Y002

TRAN

奻癹
奻癹 X003

X001
S10

S10
M30

Y005

酘芞垀尨腔馱唗祭輛諷秶笢ㄛ雄陓瘍X000峈ON
綴ㄛ 袨怓S20掩离弇ㄗONㄘㄛ狟蔥蚚萇棠概Y000馱
釬﹝
賦彆岆ㄛ彆狟癹癹弇羲壽X001峈ON腔趕ㄛ袨怓
S21憩掩离弇ㄗONㄘㄛ標踡蚚腔萇棠概Y001馱釬﹝
標踡腔癹弇羲壽X002峈ONㄛ袨怓S22憩頗离弇
ㄗONㄘ﹝
呴覂雄釬腔蛌痄ㄛ袨怓珩頗掩赻雄華葩弇ㄗOFFㄘ傖痄
雄袨怓﹝

絞褫晤最諷秶腔萇埭剿羲綴ㄛ珨啜蚚袨怓飲曹傖
OFF﹝
彆砑猁植礿萇腔袨怓羲宎堍俴奀ㄛ妏蚚礿萇悵厥
ㄗ悵厥ㄘ蚚袨怓 ﹝

袨怓迵落翑樟萇眈肮ㄛ衄拸杅跺都羲揖萸﹜都敕揖萸ㄛ褫眕婓佼諷最
唗笢呴砩妏蚚﹝
奧ㄛ祥蚚衾祭輛枍倛芞硌鍔腔奀緊ㄛ袨怓ㄗSㄘ珩睿落翑樟萇
ㄗMㄘ眈肮ㄛ褫眕婓珨啜腔佼諷笢妏蚚﹝ㄗ衵芞ㄘ

狟蔥

標踡

奻汔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4  软元件的作用与功能

4.4  状态[S]

礿萇悵厥蚚袨怓憩岆ㄛ撈妏婓褫晤最諷秶腔堍俴徹最笢剿羲萇埭ㄛ珩夔暮蛂礿萇眳腔ON/OFF袨怓ㄛ甜

婓婬棒堍俴腔奀緊褫眕植笢芴腔馱唗羲宎笭陔堍俴﹝

籵徹褫晤最諷秶笢囀离腔綴掘蚚萇喀硒俴礿萇悵厥

2.停电保持用

→有关停电保持方法的详细内容请参考2.6节

M8002
FNC 040
ZRST

S1000 S1200

M8000

Y000 X000
FNC 46
ANS

T 0 K 10 S900

X002
FNC 46
ANS

T 1 K 20 S901

X003 X004
FNC 46
ANS

T 2 K100 S902

M8048
Y010

X005
FNC 47
ANRP

X001

3.信号报警器用

蔚礿萇悵厥蚚袨怓釬峈珨啜蚚袨怓妏蚚奀ㄛ婓最唗腔羲

芛蜇輪扢离衵芞垀尨腔葩弇枍倛芞﹝
場宎趙

闕喳 場宎趙S1000‵S1200

陓瘍惆劑蚚袨怓ㄛ珩褫眕釬峈淖剿俋窒嘟梤蚚腔怀堤妏蚚﹝

瞰ㄛ秶釬狟芞垀尨腔俋窒嘟梤淖剿隙繚ㄛ勤杻忷杅擂敵湔D8049腔囀輛俴潼諷綴ㄛ頗珆尨堤S900‵
S999笢腔雄釬袨怓腔郔苤晤瘍﹝
楷汜嗣跺嘟梤奀ㄛ秏壺郔苤晤瘍腔嘟梤綴撈褫眭耋狟珨跺嘟梤晤瘍﹝

RUN潼諷
M8049 雄杻忷落翑樟萇M8049綴ㄛ潼諷曹峈衄虴﹝

雄輛怀堤Y000綴ㄛ彆潰聆善輛傷X000婓
1鏃囀祥雄釬ㄛ寀S900雄釬﹝

彆奻癹X001睿狟癹X002閉徹2鏃眕奻肮奀祥馱釬ㄛ

寀S901雄釬﹝

婓誹鼴奀潔祥善10鏃腔儂迮笢ㄛ蟀哿堍俴耀宒腔怀

X003峈ON腔奀緊ㄛ婓儂迮腔1跺堍俴笚笢雄釬羲壽

X004彆祥雄釬ㄛ寀S902雄釬﹝

S900‵S999笢睡珨跺峈ONㄛ寀杻忷落翑樟萇

M8048雄釬ㄛ嘟梤珆尨怀堤Y010雄釬﹝

褫眕籵徹葩弇偌瑩X005ㄛ蔚秪俋窒嘟梤淖剿最唗奧

雄釬腔袨怓曹傖OFF﹝
X005藩棒ON腔奀緊ㄛ頗植苤晤瘍腔雄釬袨怓羲宎佼

唗掩葩弇﹝

·

·

·

·

·

·

·

·

祥雄杻忷落翑樟萇M8049奀ㄛ礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ蚚袨怓迵珨啜袨怓珨欴ㄛ褫眕婓佼諷最唗囀妏蚚﹝

筍岆ㄛ婓FX-PCS/WIN(-E)璃腔SFC晤最耀宒狟ㄛ祥夔蔚S900‵S999釬峈SFC芞腔馱唗輛俴晤最﹝
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4.4状态[S]
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4  软元件的作用与功能
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4.5  定时器[T]

袨怓S岆勤馱唗祭輛倛宒腔諷秶輛俴潠眢晤最垀剒腔笭猁啋璃ㄛ剒猁迵祭輛枍倛芞硌鍔STL郪磁妏蚚﹝

奧ㄛ婓妏蚚SFC芞ㄗSequentialFunctionChartㄘ腔晤最源宒笢珩褫眕妏蚚袨怓﹝

4.5 定时器[T]

4.5.1 定时器的编号

4.5.2 功能和动作实例

� �

100ms倰
0.1~3276.7鏃

-- --- - - --- --- --

X000
T200

T200
Y000

K123

1.23鏃

扢隅硉

扢隅硉

X000

絞硉

Y000

X001
T250

T250
Y001

K345

X002
RST T250

絞硉

Y001

X001

X002

t 1+ t2 = 34.5鏃t2t1

隅奀ㄗTㄘ腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍眕10輛秶杅煦饜ㄘ

FX3U·FX3UC

褫晤最諷秶

10ms倰
0.01~327.67鏃

1ms濛數倰↗1

0.001~32.767鏃
100ms濛數倰↗1

0.1~3276.7鏃
1ms倰

0.001~32.767鏃

T 0~T199
200萸

赽最唗蚚
T192‵T199

T200~T245
46萸

T246‵T249
4萸

硒俴笢剿

   悵厥蚚↗1

T250‵T255
6萸

  悵厥蚚↗1

T256‵T511
256萸

祥釬峈隅奀妏蚚腔隅奀晤瘍ㄛ珩褫眕釬峈湔揣杅硉蚚腔杅擂敵湔妏蚚﹝

↗1. 濛數倰腔隅奀岆籵徹萇喀輛俴礿萇悵厥腔﹝

1. 一般用

2. 累计型

扢隅硉ㄗ都杅ㄘ

珩褫眕硌隅

杅擂敵湔

扢隅硉ㄗ都杅ㄘ
珩褫眕硌隅
杅擂敵湔

濛數 奀潔濛數
奀潔

絞隅奀盄T200腔雄怀X000峈ONㄛT200蚚腔絞硉數

杅憩勤10ms腔奀笘闕喳輛俴樓楊堍呾ㄛ彆涴跺硉脹衾扢隅

硉K123奀ㄛ隅奀腔怀堤揖萸雄釬﹝

珩憩岆佽ㄛ怀堤揖萸岆婓雄盄綴腔1.23鏃綴雄釬﹝

雄怀X000剿羲ㄛ麼岆礿萇奀ㄛ隅奀頗掩葩弇甜怀堤揖萸

珩葩弇﹝

絞隅奀盄T250腔雄怀X001峈ONㄛT250蚚腔絞硉數杅

憩勤100ms腔奀笘闕喳輛俴樓楊堍呾ㄛ彆涴跺硉脹衾扢隅硉

K345奀ㄛ隅奀腔怀堤揖萸雄釬﹝

婓數杅徹最笢ㄛ撈妏堤珋怀X001曹OFF麼礿萇腔錶ㄛ絞婬棒

堍俴奀珩夔樟哿數杅﹝濛數雄釬奀潔峈34.5鏃﹝

葩弇怀X002峈ON奀ㄛ隅奀頗掩葩弇甜怀堤揖萸珩葩弇﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4  软元件的作用与功能

4.5  定时器[T]

壺笢剿硒俴倰隅奀眕俋ㄛ盄掩雄綴羲宎數奀ㄛ善奀潔眕綴ㄛ婓郔場硒俴腔盄硌鍔揭怀堤揖萸雄釬﹝

植奻醱腔雄釬芞褫眕腕眭ㄛ植雄盄羲宎善揖萸雄釬峈砦腔隅奀揖萸腔雄釬儕僅湮祡褫眕蚚狟醱腔鼠宒桶尨

4.5.3 设定值的指定方法

4.5.4 子程序内的注意事项

4.5.5 定时器动作的详细内容和定时器的精度

1. 指定常数（K）

2.间接指定

X003
T10 K100

D5=K100
10鏃隅奀

X001
FNC 12
MOV

K100 D 5

X003
T10 D 5

X010
T 0

K12

T 0
Y010

T 0
揖萸雄釬

Y010
ON

隅奀羲宎數奀

T+T0
-汐

T10岆眕100msㄗ0.1sㄘ峈等弇腔隅奀﹝

蔚都杅硌隅峈100ㄛ寀0.1s℅100ˊ10s腔隅奀馱釬﹝

潔諉硌隅腔杅擂敵湔腔囀ㄛ麼岆啎珂婓最唗笢迡ㄛ

麼岆籵徹杅趼宒羲壽脹怀﹝

硌隅礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ蚚敵湔腔奀緊ㄛ彆萇喀萇揤狟

蔥ㄛ扢隅硉衄褫夔頗曹腕祥恛隅ㄛ剒猁蛁砩﹝

怀揭燴 X010ˊOFF↙ON

數奀雄釬ㄗ堍呾笚酗腔錶狟ㄛ赻雄勤

嗣跺奀笘輛俴數杅ㄘ
婓森揭揖萸

祥雄釬

菴nㄚ1跺悜遠菴n跺悜遠菴2跺悜遠菴1跺悜遠

1.2鏃
奀潔善

汐 ㄩ 跦擂1msㄛ10msㄛ100ms隅奀煦梗峈0.001ㄛ0.01ㄛ 0.1(鏃)
T ㄩ隅奀扢隅奀潔ㄗ鏃ㄘ

T0 ㄩ堍呾笚ㄗ鏃ㄘ

婓赽最唗睿笢剿赽最唗笢ㄛ妏蚚T192‵T199腔隅奀﹝涴笱隅奀婓硒俴盄硌鍔腔奀緊ㄛ麼岆硒俴

END硌鍔腔奀緊輛俴數奀﹝

彆湛善扢隅硉ㄛ寀婓硒俴盄硌鍔ㄛ麼岆硒俴END硌鍔腔奀緊怀堤揖萸雄釬﹝

蚕衾珨啜腔隅奀ㄛ躺躺婓硒俴盄硌鍔腔奀緊輛俴數奀ㄗ統蕉狟醱腔[隅奀雄釬腔砆牉囀睿隅奀儕

僅]ㄘㄛ垀眕硐衄婓議笱沭璃狟ㄛ符硒俴盄硌鍔腔赽最唗睿笢剿赽最唗ㄛ彆妏蚚蜆隅奀數奀憩祥夔硒

俴ㄛ祥夔淏都雄釬﹝

婓赽最唗睿笢剿赽最唗笢ㄛ彆妏蚚賸1ms濛數倰隅奀ㄛ絞坳湛善扢隅硉眕綴ㄛ婓郔場硒俴腔盄硌鍔

揭怀堤揖萸頗雄釬﹝昢斛蛁砩﹝

1)

2)

彆晤最腔奀緊ㄛ揖萸婓隅奀盄醱腔趕 ㄛ郔湮昫船錶峈ㄚ2T0﹝

森俋ㄛ隅奀腔扢隅硉峈0腔奀緊ㄛ婓狟珨跺悜遠笢ㄛ盄硌鍔硒俴奀ㄛ怀堤揖萸雄釬﹝

森俋ㄛ笢剿硒俴倰腔1ms隅奀岆婓盄硌鍔硒俴綴ㄛ眕笢剿源宒勤1ms腔奀笘闕喳輛俴數杅﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4.5  定时器[T]

X001 T 5
Y000

T 5 K200 T5 (20鏃)

X001

Y000
Y000 X001

X001 T 2

T 2

T 1

K10

K20

T 1

Y000

Y000

T 2

X001

T1 T2 T1
2鏃 1鏃 2鏃

X000
FNC 65
STMR

T 10 K100 M 0

S· m D·

X000

M 0

M 1

M 3

10鏃

10鏃

10鏃 10鏃

10鏃

M 2

X000 M 3
FNC 65
STMR

T 10 K100 M 0

X000

M 2

M 1

4.5.6 程序实例 [OFF延迟定时器，闪烁]

OFF延迟定时器

闪烁

使用了STMR(FNC 65)指令的多重定时器

1跺堍呾笚

壺森眕俋ㄛ妏蚚ALT(FNC 66)硌鍔珩褫眕妗珋匢佶腔雄釬﹝

妏蚚涴跺硌鍔ㄛ褫眕潠眢華秶釬OFF晊喧隅奀﹜等闕喳隅奀ㄛ匢佶隅奀﹝

森俋ㄛ妏蚚TTMR(FNC 64)尨諒隅奀硌鍔奀ㄛ遜褫眕跦擂羲壽腔怀奀潔懂扢隅隅奀腔奀潔﹝

→详细内容请参考14.6节

OFF延迟定时器·单脉冲定时器

闪烁

m硌隅腔硉岆 S﹞ 硌隅隅奀腔扢隅硉﹝

M0峈OFF晊喧隅奀﹝

M1峈怀植ON↙OFF綴腔等闕喳隅奀﹝

M2,M3峈匢佶蚚ㄛ偌桽匢佶蚚腔最唗妗瞰
ㄗ酘狟芞ㄘ輛俴蟀諉﹝

偌桽酘芞垀尨蟀諉M3腔奀緊ㄛM2ㄛM1峈匢佶怀﹝

彆X000峈OFFㄛ寀婓扢隅奀潔綴M0ㄛM1ㄛM3
飲曹峈OFFㄛT10珩頗掩葩弇﹝

婓森揭妏蚚腔隅奀祥夔婓坻腔珨啜枍倛芞笢笭
葩妏蚚

·

·

·

·

·

·

·
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4.5  定时器[T]
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詢弇

16弇 腴弇 

腴弇 

↗1. 硐衄婓釬峈杅擂敵湔腔杸測妏蚚腔錶狟衄虴﹝

0000111100001111
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4.5.7 作为数据软元件的处理

隅奀煦峈ㄩ跦擂扢隅硉奧雄釬腔怀堤揖萸掩妏蚚腔錶ㄛ眕摯婓諷秶笢蔚絞硉釬峈杅硉杅擂妏蚚腔錶﹝

隅奀腔絞硉敵湔腔賦凳狟垀尨ㄛ絞勤茼蚚硌鍔笢腔紱釬杅硌隅賸隅奀晤瘍綴ㄛ憩掩釬峈迵杅擂敵湔

眈肮腔16弇麼岆32弇腔悵湔杅擂腔啋璃懂揭燴﹝

砑猁蔚隅奀釬峈杅硉啋璃鍾魂妏蚚奀ㄛ堐黍綴扴腔茼蚚硌鍔佽隴囀﹝

1.定时器的当前值寄存器的结构

2.在应用指令中使用的实例

1) 16弇

2) 32弇

揭燴杅硉腔毓峓

16弇ㄩ0‵32,767
32弇ㄩㄜ2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647

睫瘍 ↗1

0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅

睫瘍
0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅

32弇

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4.6  计数器[C]

4.6 计数器 [C]

4.6.1 计数器的编号

4.6.2 计数器的特征

4.6.3 相关软元件（增/减的指定） [ 32位计数器 ]

↗1. 準礿萇悵厥郖﹝跦擂扢隅腔統杅ㄛ褫眕載蜊峈礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ郖﹝

↗2. 礿萇悵厥郖ㄗ悵厥ㄘ﹝跦擂扢隅腔統杅ㄛ褫眕載蜊峈準礿萇悵厥郖﹝

祥釬峈數杅妏蚚腔數杅晤瘍ㄛ褫眕釬峈悵湔杅硉蚚腔杅擂敵湔妏蚚﹝

16弇數杅睿32弇數杅腔杻萸狟垀尨﹝

褫眕偌桽數杅源砃腔遙ㄛ眕摯數杅毓峓脹腔妏蚚沭璃祥肮奧煦羲妏蚚﹝

崝熬數杅遙蚚腔落翑樟萇彆ON奀峈熬數杅ㄛOFF奀峈崝數杅﹝

數杅ㄗCㄘ腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍眕10輛秶杅煦饜ㄘ
→有关高速计数器的内容，请参考4.7节

一般用 一般用
停电保持用
（电池保持）

停电保持用
（电池保持）

FX3U·FX3UC

褫晤最諷秶

32位增/减计数器
－2,147,483,648～＋2,147,483,647

16位增计数器
0～32767 计数

C 0‵C 99
100萸↗1

C100‵C199
100萸↗2

C200‵C219
20萸↗1

C220‵C234
15萸↗2

项目

數杅源砃

扢隅硉

扢隅硉腔硌隅

絞硉腔曹趙

怀堤揖萸

葩弇雄釬

絞硉敵湔

16位计数器     

崝數杅

1‵32767

都杅K麼岆杅擂敵湔

數杅硉善綴祥曹趙

數杅硉善綴悵厥雄釬

硒俴RST硌鍔奀數杅腔絞硉峈0ㄛ怀堤揖萸珩葩弇

16弇

32位计数器

崝/熬數杅褫遙妏蚚ㄗ統蕉4.6.3砐ㄘ

ㄜ2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647

肮酘ㄛ筍岆杅擂敵湔剒猁傖勤ㄗ2跺ㄘ

數杅硉善綴,曹趙ㄗ遠倛數杅ㄘ

崝數杅奀悵厥ㄛ熬數杅奀葩弇

32弇

计数器号

C200

C201

C202

C203

C204

C205

C206

C207

C208

C209

切换方向

M8200

M8201

M8202

M8203

M8204

M8205

M8206

M8207

M8208

M8209

计数器号

C210

C211

C212

C213

C214

C215

C216

C217

C218

C219

切换方向

M8210

M8211

M8212

M8213

M8214

M8215

M8216

M8217

M8218

M8219

计数器号

C220

C221

C222

C223

C224

C225

C226

C227

C228

C229

切换方向

M8220

M8221

M8222

M8223

M8224

M8225

M8226

M8227

M8228

M8229

计数器号

C230

C231

C232

C233

C234

切换方向

M8230

M8231

M8232

M8233

M8234

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4.6  计数器[C]

X010
RST C 0

X011
C 0

C 0
Y000

K10

0
1

2
3

4
5

6
7

8
9

10

X010

X011

Y000

X013
RSR C200

X014
C200

C200
Y001

K-5

X012
M8200

X012

X013

X014

Y001

崝數杅 熬數杅 崝數杅

0 1
2

3 4 5 4 3
2

1
0

- 1
-2

-3-4
-5

-6
-7

-8
-7

-6 -5
-4-3

0

4.6.4 功能和动作实例

1. 16位计数器 一般用/停电保持用

2. 32位增/减计数器 一般用/停电保持用

16弇腔2輛秶崝數杅腔扢隅硉婓K1‵K32767ㄗ10輛秶都杅ㄘ毓峓囀衄虴﹝

K0腔雄釬睿K1眈肮ㄛ婓場棒數杅奀怀堤揖萸雄釬﹝

珨啜蚚數杅腔錶狟ㄛ彆褫晤最諷秶腔萇埭剿羲ㄛ寀數杅硉頗掩壺ㄛ筍岆礿萇悵厥ㄗ萇喀悵厥ㄘ

蚚數杅腔錶狟ㄛ頗暮蛂礿萇眳腔數杅硉ㄛ垀眕夔劂樟哿婓奻珨棒腔硉奻輛俴濛數數杅﹝

籵徹數杅怀X011ㄛ藩雄珨棒 C0盄ㄛ數杅腔絞硉憩頗崝樓ㄛ婓菴10棒硒俴盄硌鍔腔奀緊怀堤

揖萸雄釬﹝

森綴ㄛ撈妏數杅怀X011雄釬ㄛ筍岆數杅腔絞硉祥頗曹趙﹝

彆怀葩弇X010峈ONㄛ婓硒俴RST硌鍔腔奀緊ㄛ數杅腔絞硉曹0ㄛ怀堤揖萸珩葩弇﹝

釬峈數杅腔絞硉ㄛ壺賸褫眕籵徹奻扴腔都杅K輛俴扢隅眕俋ㄛ遜褫眕籵徹杅擂敵湔晤瘍輛俴硌隅﹝

瞰ㄛ硌隅D10綴ㄛD10腔囀彆岆123奀ㄛ憩脹肮衾K123腔扢隅﹝

妏蚚MOV硌鍔脹勤絞硉敵湔迡閉徹扢隅硉腔杅擂奀ㄛ絞衄狟珨跺數杅怀腔奀緊ㄛOUT盄峈

ONㄛ絞硉敵湔峈扢隅硉﹝

礿萇悵厥蚚腔錶狟ㄛ數杅腔絞硉睿怀堤揖萸腔雄釬﹜葩弇袨怓飲頗掩礿萇悵厥﹝

數杅腔礿萇悵厥岆籵徹褫晤最諷秶囀离腔綴掘蚚萇喀硒俴腔﹝

勤衾C→→→ㄛ雄M8 →→→綴峈熬數杅ㄛ祥雄腔奀緊峈崝數杅﹝ㄗ統蕉奻珨珜ㄘ

跦擂都杅K麼岆杅擂敵湔D腔囀ㄛ扢隅硉褫眕妏蚚淏蛹腔硉﹝

妏蚚杅擂敵湔腔錶狟ㄛ蔚晤瘍蟀哿腔啋璃弝峈珨勤ㄛ蔚32弇杅擂釬峈扢隅硉﹝

瞰ㄛ硌隅D0腔錶狟ㄛD1ㄛD0涴2跺憩岆32弇腔扢隅硉﹝

妏蚚數杅怀X014雄 C200盄腔奀緊ㄛ褫崝數杅珩褫熬數杅﹝

婓數杅腔絞硉蚕"ㄜ6"崝樓善"ㄜ5"腔奀緊ㄛ怀堤揖萸掩离弇ㄛ婓蚕"ㄜ5"熬屾善"ㄜ6"腔奀緊掩葩弇﹝

·

·

·

·

·

·

·

·

·

扢隅硉ㄗ都杅ㄘ
珩褫眕潔諉硌隅

扢隅硉ㄗ都杅ㄘ
珩褫眕潔諉硌隅

絞硉

絞硉

→有关停电保持方法的详细内容，请参考2.6节

32弇腔2輛秶崝/熬數杅腔扢隅硉婓 ㄜ2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647ㄗ10輛秶都杅ㄘ腔毓峓囀衄虴﹝

褫眕妏蚚落翑樟萇M8200‵M8234硌隅崝數杅/熬數杅腔源砃﹝

怀堤眒冪雄釬
腔錶

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4.6  计数器[C]

4.6.5 设定值的指定方法

1. 16位计数器 一般用/停电保持用

絞硉腔崝熬迵怀堤揖萸腔雄釬拸壽ㄛ彆植2,147,483,647羲宎崝數杅腔趕ㄛ憩曹傖ㄜ2,147,483,648﹝
肮欴華ㄛ彆植ㄜ2,147,483,648羲宎熬數杅ㄛ憩曹傖2,147,483,647﹝ㄗ砉涴欴腔雄釬備峈遠倛數杅﹝ㄘ

彆葩弇怀X013峈ONㄛ硒俴RST硌鍔ㄛ森奀數杅腔絞硉曹峈0ㄛ怀堤揖萸珩葩弇﹝

礿萇悵厥蚚腔錶狟ㄛ數杅腔絞硉睿怀堤揖萸腔雄釬﹜葩弇袨怓飲頗掩礿萇悵厥﹝

數杅腔礿萇悵厥岆籵徹褫晤最諷秶囀离腔綴掘蚚萇喀硒俴腔﹝

																																																			→有关停电保持方法的详细内容，请参考2.6节
32弇腔數杅珩褫眕釬峈32弇腔杅擂敵湔妏蚚﹝

奧ㄛ32弇腔數杅祥夔傖峈16弇茼蚚硌鍔笢腔勤砓啋璃﹝

妏蚚DMOV硌鍔脹勤絞硉敵湔迡閉徹扢隅硉腔杅擂腔錶狟ㄛ絞衄狟珨跺數杅怀奀ㄛ數杅憩頗

樟哿數杅ㄛ揖萸珩祥頗曹趙﹝

數杅憩岆婓勤褫晤最諷秶腔囀窒陓瘍XㄛYㄛMㄛSㄛC脹揖萸腔雄釬硒俴悜遠堍呾腔肮奀輛俴數杅﹝

瞰ㄛX011釬峈數杅怀奀ㄛ坳腔ON睿OFF腔厥哿奀潔斛剕猁掀褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔遜猁酗﹝

ㄗ籵都岆撓10Hz眕狟ㄘ

勤衾涴跺恀枙ㄛ綴醱蔚猁枑摯腔詢厒數杅ㄛ憩岆蚚笢剿揭燴勤杻隅腔怀數杅ㄛ迵禸鏡奀潔拸壽ㄛ硒俴撓

kHz腔數杅﹝

→有关高速计数器，参考4.7节

·

·

·

·

·

1) 硌隅都杅ㄗKㄘ

2)潔諉硌隅ㄗDㄘ

1) 硌隅都杅ㄗKㄘ

2)潔諉硌隅ㄗDㄘ

X003
C 0 K100

X001
FNC 12
MOV

K100 D 5

X003
C 0 D 5

X003
C200 K43,210

X001
FNC 12
DMOV

K43210 D5(D6)

X003
C200 D5(D6)

2. 32位计数器

4.6.6 计数器的响应速度

都杅ㄗ10輛秶都杅ㄘ1‵32,767

數杅100棒

潔諉硌隅杅擂敵湔腔囀ㄛ麼氪婓最唗笢啎珂迡ㄛ麼

氪籵徹杅趼宒羲壽脹岈珂黍﹝

硌隅賸礿萇悵厥ㄗ萇喀悵厥ㄘ蚚敵湔腔錶狟ㄛ彆萇

喀萇揤狟蔥ㄛ扢隅硉衄褫夔頗曹腕祥恛隅ㄛ剒猁蛁砩﹝

都杅ㄗ10輛秶都杅ㄘㄜ2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647

數杅43210棒

潔諉硌隅蚚杅擂敵湔眕2跺珨勤峈等弇輛俴揭燴﹝

妏蚚32弇硌鍔迡扢隅硉ㄛ肮奀蛁砩杅擂敵湔祥猁迵

坻最唗笢垀妏蚚腔笭葩﹝

D5=100

數杅100棒

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4  软元件的作用与功能

4.6  计数器[C]

4.6.7 作为数据软元件的使用

1. 计数器的当前值寄存器的结构

2. 应用指令中的应用实例

數杅煦峈ㄩ跦擂扢隅硉雄釬腔怀堤揖萸掩妏蚚腔錶ㄛ眕摯婓諷秶笢蔚數杅杅硉ㄗ絞硉ㄘ釬峈杅硉杅擂

妏蚚腔錶﹝

數杅腔絞硉敵湔腔賦凳狟垀尨ㄛ彆婓茼蚚硌鍔腔紱釬杅笢硌隅數杅晤瘍奀ㄛ迵杅擂敵湔眈肮ㄛ

褫眕釬峈16弇麼岆32弇腔杅擂悵湔啋璃揭燴﹝

筍岆ㄛ32弇腔數杅ㄛ岆釬峈1萸32弇杅擂揭燴﹝

1) 16弇

2) 32弇

峈賸載疑腔蔚數杅釬峈杅硉啋璃妏蚚ㄛ堐黍綴扴腔茼蚚硌鍔佽隴腔囀﹝

1010101010101010

124816326412
8

25
6

51
2

1,
02

4
2,

04
8

4,
09

6
8,

19
2

6,
38

4

b15 b0

詢弇 腴弇16弇

詢弇

0000111100001111

124816326412
8

25
6

51
2

1,
02

4
2,

04
8

4,
09

6
8,

19
2

16
,3

84

b31 b01010101010101010

32
,7

68
65

,5
36

13
1,

07
2

26
2,

14
4

52
4,

28
8

1,
0

48
,5

76
2,

0
97

,1
52

4,
19

4,
30

4
8,

3
88

,6
08

16
,7

77
,2

16
33

,5
54

,4
32

67
,1

08
,8

64
13

4,
2

17
,7

28
26

8,
43

5,
45

6
53

6,
87

0,
9

12
1,

07
3,

7
41

,8
24

FNC 12
MOV C 20 D 10

FNC 10
CMP K100 C 30 M 0

FNC 18
BCD C 10 K2Y000

FNC 22
MUL C 5 K 2 D4(D5)

FNC 12
DMOV C200 D0(D1)

FNC 11
DZCP K100 K20000 C200 M10

↗1

↗1. 勤32弇數杅ㄛ昢斛妏蚚32弇腔堍呾硌鍔﹝

睫瘍↗1

0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅
↗1. 硐衄婓釬峈杅擂敵湔腔杸測妏蚚腔錶狟衄虴﹝

睫瘍
0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅

揭燴杅硉腔毓峓
16弇ㄩ0‵32,767
32弇ㄩ-2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647

腴弇32弇

蔚C20ㄗ絞硉ㄘ換冞善D10﹝

蔚10輛秶淕杅100睿C30ㄗ絞硉ㄘ腔掀誕賦彆怀堤善M0‵
M2﹝

蔚C10ㄗ絞硉ㄘ腔囀蛌遙傖BCDㄛ怀堤善Y000‵Y007﹝
ㄗ諷秶7僇杅鎢奪珆尨ㄘ

蔚C5ㄗ絞硉ㄘ溫湮2捷綴ㄛ換冞善ㄗD5ㄛD4ㄘ笢﹝

蔚C200ㄗ絞硉ㄘ換冞善ㄗD1ㄛD0ㄘ﹝

蔚C200ㄗ絞硉ㄘ迵10輛秶淕杅100‵20000輛俴潔掀誕
腔賦彆ㄛ怀堤善M10‵M11﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
4 软元件的作用与功能

82

4.6 计数器[C]



83

4  软元件的作用与功能

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

4.7  高速计数器[C]

4.7 高速计数器 [C]

4.7.1 高速计数器的种类和软元件的编号

1. 高速计数器的种类
價掛等啋笢ㄛ囀离賸32弇崝熬數杅腔詢厒數杅ㄗ等眈等數杅﹜等眈邧數杅眕摯邧眈邧數杅ㄘ﹝婓涴跺詢厒

   數杅笢ㄛ跦擂數杅腔源楊祥肮褫眕煦峈茞璃數杅睿璃數杅謗笱﹝

奧ㄛ婓詢厒數杅笢ㄛ枑鼎賸褫眕恁寁俋窒葩弇怀傷赽睿俋窒雄怀傷赽ㄗ羲宎數杅ㄘ腔髡夔﹝

2. 根据高速计数器的计数不同的区分
· 茞璃數杅ㄩ涴笱數杅憩岆籵徹茞璃輛俴數杅﹝

筍岆ㄛ跦擂妏蚚沭璃ㄛ珩褫眕遙傖璃數杅﹝

→有关作为软件计数器使用的条件，参考4.7.9节
· 璃數杅ㄩ涴笱數杅憩岆籵徹CPU腔笢剿揭燴輛俴數杅﹝

藩跺數杅剒猁婓郔湮砒茼薹睿軘磁薹腔謗跺癹秶沭璃狟妏蚚﹝

→有关综合频率对响应频率的限制内容，参考4.7.10节
3. 高速计数器的种类和输入信号的形式

衄壽詢厒數杅腔笱濬ㄗ等眈等數杅﹜等眈邧數杅眕摯邧眈邧數杅ㄘ睿怀陓瘍ㄗ疏倛ㄘ狟垀尨﹝

怀陓瘍倛宒 數杅源砃

UP/DOWN

UP

DOWN

+1 +1 +1

- 1 - 1 - 1

A眈

B眈

A眈

B眈

A眈

B眈

A眈

B眈

+1 +1 - 1 - 1

+1 +1 +1 +1 +1

+1 +1 +1 +1

- 1 - 1 - 1 - 1 - 1

- 1 - 1 - 1 - 1

等眈等數杅腔怀

等眈邧數杅腔怀

邧眈邧數杅

腔怀

1捷

4捷

淏蛌奀 毀蛌奀

淏蛌奀 毀蛌奀

籵徹M8235~M8245腔ON/OFF懂

硌隅崝數杅麼岆熬數杅﹝

ONㄩ熬數杅

OFFㄩ崝數杅

酘芞垀尨ㄛ輛俴崝數杅麼岆熬數

杅﹝數杅源砃褫眕籵徹

M8246~M8250輛俴扢离﹝

ONㄩ熬數杅

OFFㄩ崝數杅

酘芞垀尨ㄛ輛俴崝數杅麼岆熬數

杅﹝數杅源砃褫眕籵徹

M8251~M8255輛俴扢离﹝

ONㄩ熬數杅

OFFㄩ崝數杅

4. 迵詢厒數杅怀眈蟀諉腔扢掘腔蛁砩岈砐
詢厒數杅腔怀ㄛ妏蚚籵蚚怀X000‵X007﹝跦擂垀蟀諉腔傷赽,褫眕蟀諉狟桶笢腔怀堤倛宒腔晤鎢↗1﹝
森俋ㄛ萇揤怀堤倰麼橈勤倰晤鎢ㄛ祥褫眕蟀諉善詢厒數杅怀奻﹝

→有关接线的内容请参考可编程控制器主机的硬件篇手册

褫眕眻諉蟀諉善價掛等啋腔怀傷赽腔怀堤源宒

褫眕眻諉蟀諉善FX3U-4HSX-ADP腔怀傷赽腔怀堤源宒

羲繚摩萇憤倰腔儒极奪怀堤源宒笢勤茼24V

船雄怀堤源宒ㄗ怀堤萇揤峈DC5V眕狟ㄘ

↗1. 偌桽萇奻腔眈俶ㄛ衄奀緊撈妏妏蚚奻桶腔怀堤源宒笢腔唅蛌晤鎢珩褫夔祥夔淏都堍俴ㄛ垀眕遜咡岈 

 珂夔劂寞跡﹝
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4  软元件的作用与功能

4.7  高速计数器[C]

5.  高速计数器的软元件一览

煦 數杅晤瘍

C235↗2

C236↗2

C237↗2

C238↗2

C239↗2

C240↗2

-

拸 拸

拸

-

C241
C242
C243

-

-

-

-

C249
C250

-

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

1捷↗4

C252

C254
C255

C244 C244(OP)

C245(OP)

C248

C253C245

C244(OP)↗3

C245(OP)↗3

C244↗3

C245↗3

C246↗2

C248(OP)↗2↗3

C253(OP)↗3

C247
C248↗3

C251↗2

C251↗3

1捷/4捷 杅擂酗僅

32弇
崝熬數杅

茞璃數杅↗1

璃數杅

茞璃數杅↗1

璃數杅

茞璃數杅↗1

璃數杅

32弇
崝熬數杅

32弇
崝熬數杅

俋窒葩弇腔怀傷赽 俋窒羲宎腔怀傷赽

等
眈
等
數
杅
怀


等
眈
等
數
杅
怀


邧
眈
邧
數
杅
怀


衄↗5

衄↗5 衄

拸

拸

衄

拸

拸

衄

衄↗5

衄↗5

拸

拸

衄↗5

衄↗5

衄↗5

C248(OP)

C253(OP)

↗1. 跦擂妏蚚沭璃褫眕釬峈璃數杅揭燴﹝掩釬峈璃數杅揭燴奀ㄛ忳善郔湮砒茼薹睿軘磁薹謗氪腔癹秶﹝

→有关作为软件计数器处理的条件，参考4.7.9节
→有关综合频率，参考4.7.10节

↗2. 婓涴跺詢厒數杅笢ㄛ諉盄奻衄剒猁蛁砩腔岈砐﹝

→有关接线的内容，参考可编程控制器主机的硬件篇手册

↗3. C244,C245,C248籵都岆釬峈璃數杅妏蚚腔ㄛ筍岆睿杻忷落翑樟萇ㄗM8388ㄛM8390‵M8392ㄘㄛ珨妏蚚綴ㄛ

珩褫眕釬峈茞璃數杅C244(OP),C245(OP),C248(OP)妏蚚﹝

→有关切换计数器功能的方法，参考4.7.7节

↗4. 邧眈邧數杅腔怀數杅ㄛ籵都岆1捷腔數杅ㄛ筍岆彆睿杻忷落翑樟萇ㄗM8388ㄛM8198ㄛM8199ㄘㄛ珨妏蚚綴ㄛ

褫眕釬峈4捷腔數杅妏蚚﹝

→有关作为4倍的计数器使用的方法，参考4.7.8节

↗5. 俋窒葩弇怀ㄛ籵都婓ON腔奀緊葩弇ㄛ筍岆彆睿杻忷落翑樟萇ㄗM8388ㄛ M8392ㄘ珨妏蚚奀ㄛ褫眕載蜊峈婓

OFF 奀葩弇﹝

→有关更改外部复位输入逻辑的方法，参考4.7.6节

↗6. C253ㄛ籵都岆釬峈茞璃數杅妏蚚腔ㄛ筍岆彆睿杻忷落翑樟萇ㄗM8388ㄛ M8392ㄘ珨妏蚚腔趕ㄛ憩褫眕釬峈

祥湍葩弇怀腔數杅C253ㄗOPㄘ妏蚚﹝筍岆ㄛ森奀C253ㄗOPㄘ釬峈璃數杅妏蚚

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔詢厒數杅笢ㄛ籵徹迵杻忷落翑樟萇郪磁妏蚚ㄛ褫眕蜊曹怀傷赽腔煦饜錶﹝

婓掛誹笢ㄛ蔚涴虳詢厒數杅腔啋璃狟桶垀尨華輛俴賸梗﹝晤最腔奀緊ㄛ蛁砩祥褫眕怀ㄗOPㄘ﹝

有关高速计数器的软元件的记载

籵腔啋璃晤瘍 遙綴腔啋璃晤瘍 籵腔啋璃晤瘍 遙綴腔啋璃晤瘍

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
4 软元件的作用与功能

84

4.7 高速计数器[C]
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4.7  高速计数器[C]

4.7.2 高速计数器的输入分配

勤茼跪跺詢厒數杅腔晤瘍ㄛ怀X000‵X007狟桶垀尨輛俴煦饜﹝

妏蚚詢厒數杅奀ㄛ勤茼腔價掛等啋怀晤瘍腔薦疏都杅頗赻雄曹趙ㄗX000‵X005ㄩ5米sㄛX006ㄛX007ㄩ
50米sㄘ﹝筍岆ㄛ祥釬峈詢厒數杅妏蚚腔怀傷赽ㄛ褫眕釬峈珨啜腔怀妏蚚﹝

妏蚚FX3U-4HSX-ADP奀ㄛ狟桶笢棉遺囀桶尨腔岆煦饜跤FX3U褫晤最諷秶蟀諉腔菴1怢FX3U-4HSX-ADP腔
怀晤瘍﹝壺森眕俋腔華源ㄛ岆煦饜跤菴2怢腔怀晤瘍﹝

→有关FX3U-4HSX-ADP的输入规格，请参考FX3U硬件篇的手册

→有关基本单元的输入规格，请参考要使用的可编程控制器主机的硬件篇手册

X000 X001 X002 X003 X004 X005 X006 X007

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D R

U/D R

U/D R

U/D R S

U/D

U/D R S

U/D

U D

U D R

U D R

U D

U D R S

U D R S

A B

A B R

A B R

A B

A B R S

H/W↗2

H/W↗2

H/W↗2

H/W↗2

H/W↗2

H/W↗2

S/W

S/W

S/W

S/W

H/W↗2

S/W

H/W↗2

H/W↗2

S/W

S/W

H/W↗2

S/W

S/W

H/W↗2

S/W

H/W↗2

S/W

S/W

S/W A B R S

C235↗1

C236↗1

C237↗1

C238↗1

C239↗1

C240↗1

C241

C242

C243

C244

C244(OP)↗3

C245

C245(OP)↗3

C246↗1

C247

C248

C248(OP)↗1↗3

C249

C250

C251↗1

C252

C253↗1

C253(OP)↗3

C254

C255

等眈等數杅

怀

等眈邧數杅

怀

邧眈邧數杅

怀↗4

计数器编号
输入端子的分配

区分

↗1.婓涴跺詢厒數杅笢ㄛ諉盄奻衄剒猁蛁砩腔岈砐﹝

→有关接线的内容，请参考使用的可编程控制器主机的硬件篇手册

↗2.迵詢厒數杅蚚腔掀誕离弇葩弇硌鍔ㄗDHSCS,DHSCR,DHSZ,DHSCTㄘ郪磁妏蚚奀ㄛ茞璃數杅ㄗH/Wㄘ曹峈璃

ㄗS/Wㄘ數杅﹝奧ㄛ硒俴俋窒葩弇怀腔軀憮毀蛌眕綴ㄛC253頗曹傖璃數杅﹝

→有关作为软件计数器处理的方法，参考4.7.9节
↗3.籵徹蚚最唗雄杻忷落翑樟萇褫眕遙妏蚚腔怀傷赽摯髡夔﹝

→有关作为硬件计数器处理的方法，参考4.7.7节
↗4.邧眈邧數杅腔數杅籵都峈1捷數杅﹝筍岆ㄛ彆睿杻忷落翑樟萇郪磁妏蚚奀ㄛ褫眕曹傖4捷數杅﹝

→有关可以作为4倍的计数器使用的方法，参考4.7.8节

怀X000‵X007ㄛ褫蚚衾詢厒數杅﹜怀笢剿﹜闕喳眸袙眕摯SPD,ZRN,DSZR,DVIT硌鍔睿籵蚚怀﹝秪森ㄛ

昦笭葩妏蚚怀傷赽﹝

瞰ㄛ妏蚚C251腔奀緊X000ㄛX001掩梩蚚賸ㄛ垀眕[C235,C236,C241,C244,C246,C247,C249,C252,C254]ㄛ[怀笢

剿硌渀I000ㄛI101]ㄛ[闕喳眸袙蚚揖萸M8170ㄛM8171]眕摯[妏蚚眈茼怀腔SPD,ZRN,DSZR,DVIT硌鍔]飲祥褫眕妏蚚﹝

FX3U-4HSX-ADP珨耜腔怀傷赽睿FX3U褫晤最諷秶腔價掛等啋珨耜腔怀傷赽ㄛ煦饜眈肮腔晤瘍ㄛ筍昢斛硐妏蚚

笢珨耜腔怀傷赽﹝彆謗氪腔怀傷赽飲妏蚚奀ㄛFX3U-4HSX-ADP珨耜睿價掛等啋怀珨耜腔怀憩傘OR腔壽炵

堍俴ㄛ涴欴褫夔祥夔妗珋砑猁腔堍俴﹝

有关禁止重复使用输入端子

·

·

H/Wㄩ茞璃數杅 S/Wㄩ璃數杅 Uㄩ崝數杅怀 Dㄩ熬數杅怀
AㄩA眈怀 BㄩB眈怀 Rㄩ俋窒葩弇怀 Sㄩ俋窒雄怀

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4  软元件的作用与功能

4.7  高速计数器[C]

4.7.3 高速计数器的使用

1. 单相单计数的输入

动作实例

X010
M8235

X011

X012
C235 K-5

RST C235

X010
M8244

X011

X012
C244 D0(D1)

RST C244

熬/崝數杅

熬/崝數杅

扢隅硉峈ㄗD1ㄛD0ㄘ

葩弇

葩弇

C235婓X012峈ON奀ㄛ勤怀X000腔OFF↙ON輛俴數杅﹝
X011峈ON奀ㄛ硒俴RST硌鍔ㄛ森奀C235蔚掩葩弇﹝

籵徹M8235‵M8245腔ON/OFFㄛ妏數杅C235‵C245婓熬/崝
數杅眳潔曹趙﹝

C244婓X012峈ONㄛ怀X006曹ON眕綴ㄛ蕾撈羲宎數杅﹝數
杅怀峈X000ㄛ婓涴跺瞰赽笢扢隅硉憩岆潔諉硌隅腔杅擂敵湔
腔囀ㄗD1ㄛD0ㄘ﹝
芞垀尨ㄛ褫眕籵徹X011婓最唗奻輛俴葩弇ㄛ筍岆磁奻X001珩
頗蕾撈掩葩弇﹝垀眕祥剒猁涴欴腔最唗﹝

籵徹M8235‵M8245腔ON/OFFㄛ妏數杅C235‵C245婓熬/崝
數杅眳潔曹趙﹝

奻扴腔數杅C235腔雄釬狟垀尨﹝

·

·

·

·

·

·

X010

X011

X000

C235
0

1
2

3
4 5 4

3
2

1
0

- 1
-2

-3 -4
-5

-6
-7

-8
-7

-6 -5
-4 -3

0

X012

葩弇腔怀

崝 崝熬

羲宎腔怀

怀堤眒冪雄釬腔錶

C235怀堤揖萸

跦擂數杅怀X000ㄛC235籵徹笢剿輛俴崝麼岆熬腔數杅﹝

·絞硉植"ㄜ6"崝樓善"ㄜ5"腔奀緊怀堤揖萸掩离弇ㄛ絞硉植"ㄜ5"熬屾善"ㄜ6"腔奀緊怀堤揖萸掩葩弇﹝

·絞硉腔崝熬迵怀堤揖萸腔雄釬迵拸壽ㄛ彆植2,147,483,647羲宎崝數杅ㄛ寀曹傖ㄜ2,147,483,648﹝肮欴

  華ㄛ彆植ㄜ2,147,483,648羲宎熬數杅ㄛ寀曹傖2,147,483,647﹝ㄗ涴欴腔雄釬掩備峈遠倛數杅ㄘ

·葩弇怀X011峈ONㄛ硒俴RST硌鍔, 森奀ㄛ數杅腔絞硉曹峈0ㄛ怀堤揖萸珩葩弇﹝

·婓礿萇悵厥蚚腔詢厒數杅笢ㄛ撈妏萇埭剿羲ㄛ數杅腔絞硉睿怀堤揖萸腔雄釬﹜葩弇袨怓飲頗掩悵厥﹝

數杅怀

絞硉

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4.7  高速计数器[C]

2. 单相双计数的输入

3. 双相双计数的输入

C246婓X012峈ON腔奀緊ㄛ彆怀X000蚕OFF↙ON腔趕憩

峈崝數杅ㄛ彆怀X001蚕 OFF↙ON奀憩峈熬數杅﹝

C246‵C250腔熬 /崝數杅雄釬褫眕籵徹M8246‵M8250腔

ON/OFF雄釬輛俴潼諷﹝

ONㄩ熬數杅

OFFㄩ崝數杅

C249婓X012峈ON奀ㄛ彆怀X006峈ON眕綴憩蕾撈羲宎數

杅﹝崝數杅怀峈X000ㄛ熬數杅怀峈X001﹝

酘芞垀尨ㄛ褫眕籵徹X011婓最唗奻輛俴葩弇ㄛ筍X002磁奻奀

憩頗蕾撈掩葩弇﹝垀眕祥剒猁涴欴腔最唗﹝

C246‵C250腔熬/崝數杅雄釬褫眕籵徹M8246‵8250ON/OFF

雄釬輛俴潼諷﹝

ONㄩ熬數杅

OFFㄩ崝數杅

X012峈ON腔奀緊ㄛC251籵徹笢剿勤怀X000ㄗA眈ㄘㄛX001

ㄗB眈ㄘ腔雄釬輛俴數杅﹝

X011峈ONㄛ硒俴RST硌鍔ㄛ森奀C251蔚掩葩弇﹝

絞硉閉堤扢隅硉腔趕Y002峈ONㄛ婓扢隅硉眕狟毓峓囀曹趙

奀峈OFF﹝

Y003跦擂數杅源砃奧ONㄗ熬ㄘㄛOFFㄗ崝ㄘ﹝

X012峈ON奀ㄛ彆X006峈ON綴憩蕾撈羲宎C254

腔數杅﹝蜆數杅腔怀峈X000ㄗA眈ㄘㄛX001ㄗB眈ㄘ﹝

壺賸妏蚚X011婓最唗奻輛俴葩弇眕俋ㄛX002峈ON奀珩褫眕蕾

撈蔚C254葩弇﹝

絞硉閉堤扢隅硉ㄗD1,D0ㄘ腔奀緊Y004雄釬ㄛ婓扢隅硉眕狟

腔毓峓囀曹趙奀峈OFF﹝

Y005岆跦擂數杅源砃奧ONㄗ熬ㄘㄛOFFㄗ崝ㄘ﹝

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

X011

X012
C249 K1234

RST C249

X011

X012
C246 D2(D3)

RST C246

扢隅硉峈ㄗD3ㄛD2ㄘ 

憩岆32弇崝/熬腔媼輛秶數杅ㄛ勤茼衾絞硉腔怀堤揖萸腔雄釬迵奻扴腔等眈等數杅怀腔詢厒數杅眈

肮﹝

憩岆32弇崝/熬腔媼輛秶數杅ㄛ勤茼衾絞硉腔怀堤揖萸腔雄釬迵奻扴腔等眈詢厒數杅眈肮﹝

X011

X012
C254 D0(D1)

RST C254

X011

X012
C251 K1234

RST C251

C251
Y002

M8251
Y003

C254
Y004

M8254
Y005

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4  软元件的作用与功能

4.7  高速计数器[C]

A眈

A眈

B眈

B眈

A眈

B眈

A眈

B眈

+1 +1 - 1 - 1

+1 +1 +1 +1 +1

+1 +1 +1 +1

- 1 - 1 - 1 - 1 - 1

- 1 - 1 - 1 - 1

4.7.4 当前值更新时序及当前值的比较

1. 当前值的更新时间

2. 当前值的比较

↗1.妏蚚HSZ硌鍔麼HSCT硌鍔奀ㄛ垀衄腔璃數杅腔郔湮砒茼薹睿軘磁薹飲忳善癹秶﹝

→有关软件计数器的最大响应频率和综合频率，参考4.7.10项

·邧眈晤鎢怀堤衄90僅眈弇船腔A眈睿B眈﹝擂森ㄛ詢厒數杅狟芞垀尨赻雄華硒俴崝/熬腔數杅﹝

·C251‵C255腔熬/崝數杅袨怓ㄛ褫眕籵徹M8251‵M8255腔ON/OFF雄釬輛俴潼諷﹝
ONㄩ熬數杅
OFFㄩ崝數杅

- 眕1捷雄釬腔奀緊

- 眕4捷雄釬腔奀緊

淏蛌奀 毀蛌奀

淏蛌奀 毀蛌奀

婓詢厒數杅蚚腔怀傷赽笢怀闕喳綴頗硒俴崝數杅麼岆熬數杅ㄛ筍岆啋璃腔絞硉岆偌桽狟桶垀尨腔
奀唗輛俴載陔腔﹝秪森ㄛ絞茞璃數杅籵徹妏蚚都蚚腔MOV硌鍔﹜CMP硌鍔睿揖萸掀誕硌鍔脹茼蚚硌鍔ㄛ蔚
詢厒數杅腔絞硉埻欴祥雄華輛俴揭燴奀ㄛ妏蚚腔岆眒冪偌桽狟桶笢腔奀唗載陔賸腔絞硉ㄛ垀眕頗忳善
禸鏡腔荌砒﹝

掀誕詢厒數杅腔絞硉綴怀堤奀ㄛ衄眕狟腔2笱源楊﹝
妏蚚掀誕硌鍔(CMP)﹜潔掀誕硌鍔(ZCP)睿掀誕揖萸硌鍔
數杅數杅奀祥剒猁掀誕賦彆腔錶狟ㄛ婓掀誕硌鍔(CMP硌鍔/ZCP硌鍔)麼掀誕揖萸硌鍔腔醱妏蚚
HCMOV硌鍔奀ㄛ婓翋最唗囀憩褫眕載樓巠奀↗1 華輛俴掀誕﹝

↗1. 猁婓詢厒數杅腔絞硉眒冪曹趙腔奀唗笢硒俴掀誕ㄛ蜊曹怀堤揖萸ㄗYㄘ奀ㄛ妏蚚詢厒數杅蚚  
    腔掀誕硌鍔(HSCS/HSCR/HSZ/HSCT硌鍔)﹝

妏蚚詢厒數杅蚚腔掀誕硌鍔(HSCS/HSCR/HSZ/HSCT硌鍔)
詢厒數杅蚚腔掀誕硌鍔(HSCS/HSCR/HSZ/HSCT硌鍔)ㄛ憩岆婓釬峈勤砓腔詢厒數杅輛俴數杅奀ㄛ硒
俴掀誕甜怀堤掀誕腔賦彆﹝ 涴虳硌鍔狟桶垀尨ㄛ婓妏蚚棒杅奻衄癹秶﹝勤掀誕賦彆硌隅賸怀堤樟萇
ㄗYㄘ奀ㄛ祥脹善END硌鍔腔怀堤芃陔ㄛ憩眻諉毀茬善怀堤腔ON/OFF袨怓笢﹝
彆岆樟萇怀堤倰腔褫晤最諷秶ㄛ蚕衾湔婓儂迮俶腔雄釬晊喧ㄗ埮10msㄘㄛ垀眕妏蚚儒极奪怀堤
倰腔莉﹝

茞璃數杅 絞硒俴數杅腔OUT硌鍔ㄛ麼HCMOV硌鍔

璃數杅 絞數杅怀奀

当前值的更新时序

1)

2)

指令 指令使用次数的限制

HSCS 婦嬤HSCT硌鍔婓囀褫眕妏蚚32棒﹝

硐夔妏蚚珨棒﹝

HSCS

HSCR

HSZ↗1

HSCT ↗1

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4.7  高速计数器[C]

4.7.5 相关软元件

1. 单相单计数输入计数器的增/减计数的切换用

2. 单相双计数和双相双计数输入计数器的增/减计数方向的监控用

3. 高速计数器的功能切换用

4. 硬件计数器/软件计数器的动作状态

C235

C236

C237

C238

C239

C240

C241

C242

C243

C244

C245

C246
C247
C248
C249
C250
C251
C252
C253
C254
C255

M8380

M8381

M8382

M8383

M8384

M8385

M8386

M8387

M8246
M8247
M8248
M8249
M8250
M8251
M8252
M8253
M8254
M8255

M8235

M8236

M8237

M8238

M8239

M8240

M8241

M8242

M8243

M8244

M8245

OFF ON

OFF ON

  种类    计数器编号 指定用软元件      增计数        减计数

  种类  计数器编号 指定用软元件      增计数        减计数

 软元件编号    名称      内容

软元件编号 名称 内容 ON OFF

等眈等數杅怀

等眈邧數杅怀

詢厒數杅腔髡
夔曹載蚚揖萸

詢厒數杅腔髡夔曹載蚚揖萸

俋窒葩弇怀腔軀憮遙ㄗ砆牉統獗4.7.6誹ㄘ

C244蚚髡夔遙啋璃ㄗ砆牉統獗4.7.7誹ㄘ

C245蚚髡夔遙啋璃ㄗ砆牉統獗4.7.7誹ㄘ

C248ㄛC253蚚髡夔遙啋璃ㄗ砆牉統獗4.7.7誹ㄘ

C251ㄛC252ㄛC254蚚腔1捷/4捷腔遙啋璃ㄗ砆牉統獗4.7.8誹ㄘ

C253ㄛC255ㄛC253(OP)蚚腔1捷/4捷腔遙啋璃ㄗ砆牉統獗4.7.8誹ㄘ

髡夔遙腔啋璃

雄釬袨怓 璃數杅 茞璃數杅

邧眈邧數杅怀

C235,C241,C244,C246,C247,C249,C251,C252,C254
腔雄釬袨怓

C236腔雄釬袨怓

C237,C242,C245腔雄釬袨怓

C238,C248,C248(OP),C250,C253,C255
腔雄釬袨怓

C239,C243腔雄釬袨怓

C240腔雄釬袨怓

C244(OP)腔雄釬袨怓

C245(OP)腔雄釬袨怓

M8388

M8389

M8390

M8391

M8392

M8198

M8199

↗1

↗1

↗1

↗1

↗1

↗1

↗1

↗1

↗1. 絞PLC蚕STOP曹峈RUN奀頗掩壺﹝
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4  软元件的作用与功能

4.7  高速计数器[C]

4.7.6 关于外部复位输入信号的逻辑变更

4.7.7 关于计数器的输入端子分配和功能的切换

數杅腔C241‵C245﹜C247‵C250睿C252‵C255腔俋窒葩弇怀ㄛ籵都婓ON腔奀緊葩弇﹝

褫眕籵徹晤迡狟醱腔最唗ㄛ妏軀憮毀蛌ㄛ珩憩岆褫眕蜊峈絞怀OFF腔奀緊葩弇﹝

璃數杅C244﹜C245﹜C248睿C253褫眕籵徹睿眕狟腔杻忷落翑樟萇郪磁妏蚚ㄛ妏怀傷赽腔煦饜睿髡

夔莉汜狟垀尨曹趙﹝

森俋ㄛ婓晤最腔奀緊蔚杻忷落翑樟萇迡婓數杅醱﹝

C244(OP)

C245(OP)

C248(OP)

C253(OP)

M8388
M8389

C244

M8388
M8390

C244
K♀♀♀

K♀♀♀

K♀♀♀

K♀♀♀

K♀♀♀

M8388
M8391

C245

M8388
M8392

C248

M8388
M8392

C253

C241~C245

C247~C250

C252~C255

计数器编号 外部复位输入信号的逻辑反转 变化的内容

计数器编号 作为硬件计数器使用的场合 变化的内容

蔚俋窒葩弇怀腔軀憮毀蛌ㄛ珩憩岆婓OFF
腔奀緊葩弇﹝

ㄗ勤砓腔數杅晤瘍垀衄腔軀憮飲毀蛌﹝ㄘ

注意事项

俋窒葩弇怀陓瘍腔軀憮毀蛌眕綴ㄛC253頗曹峈璃數杅﹝

· 數杅怀植X000曹峈X006﹝

· 羶衄葩弇怀﹝

· 釬峈璃數杅雄釬﹝ 羶衄葩弇怀﹝

· 釬峈璃數杅雄釬﹝ 羶衄葩弇怀﹝

· 羶衄雄怀﹝

· 數杅怀植X001曹峈X007﹝

· 羶衄葩弇怀﹝

· 羶衄雄怀﹝

· 釬峈茞璃數杅雄釬﹝

· 羶衄葩弇怀﹝

· 釬峈茞璃數杅雄釬

· 羶衄葩弇怀﹝

· 釬峈璃數杅雄釬﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4.7  高速计数器[C]

4.7.8 以4倍频使用双相双计数的计数器 C251～C255 的方法

C251

C252

C253

C254

C255

C253(OP)

∣

M8000
M8198

C251

K♀♀♀

K♀♀♀

K♀♀♀

K♀♀♀

K♀♀♀

K♀♀♀

+1 +1

- 1 - 1

+1 +1 +1 +1 +1

+1 +1 +1 +1

- 1 - 1 - 1 - 1 - 1

- 1 - 1 - 1 - 1

M8000
M8198

C252

M8000
M8199

M8388

M8000
M8199

C253

M8392

M8000
M8198

C254

M8000
M8199

C255

邧眈邧數杅怀數杅C251‵C255ㄛ籵都岆1捷腔ㄛ筍岆彆偌桽狟桶垀尨晤最腔趕ㄛ褫眕眕4捷雄釬﹝

计数器编号 作为4倍增的双相双输入计数器使用的场合 变化的内容

C253

1捷ㄗ曹載ㄘ

4捷ㄗ曹載綴ㄘ

A眈

B眈

A眈

B眈

A眈

B眈

A眈

B眈

淏蛌奀

毀蛌奀

淏蛌奀

毀蛌奀
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4  软元件的作用与功能

4.7  高速计数器[C]

4.7.9 将硬件计数器作为软件计数器使用的条件

詢厒數杅笢婦嬤茞璃數杅睿璃數杅﹝

筍岆ㄛ跦擂妏蚚源楊ㄛ茞璃數杅珩褫眕睿璃數杅硒俴眈肮腔揭燴﹝

婓涴笱錶狟ㄛ婓璃數杅腔郔湮砒茼薹睿軘磁薹毓峓囀妏蚚﹝

作为软件计数器使用的条件

 计数器编号 作为软件计数器使用的条件

DHSCSK100 C235 Y000

C235

DHSCSK100 C235Z0

M8389

M8388

C253

茞璃數杅ㄛ憩岆蚚茞璃輛俴數杅腔數杅ㄛ垀眕夔迵軘磁薹拸壽輛俴數杅﹝筍岆ㄛ婓狟扴沭璃狟
妏蚚奀ㄛ憩迵璃數杅腔揭燴源楊眈肮﹝婓涴笱錶狟ㄛ郔湮砒茼薹睿軘磁薹ㄛ飲睿坻腔
璃數杅眈肮﹝詢厒數杅笢ㄛ褫眕籵徹M8380‵M8387懂岆眕茞璃數杅ㄛ遜岆璃數杅雄
釬﹝

勤茞璃數杅晤瘍ㄛ妏蚚DHSCS(FNC 53)硌鍔﹜DHSCR(FNC 54)硌鍔﹜DHSZ(FNC 55)硌
鍔﹜DHSCT(FNC 280)硌鍔奀ㄛ脹肮衾璃數杅腔揭燴﹝瞰ㄩC235

勤衾DHSCS(FNC 53)硌鍔﹜DHSCR(FNC 54)硌鍔﹜DHSZ(FNC 55)硌鍔﹜DHSCT(FNC 280)
硌鍔笢硌隅腔數杅晤瘍ㄛ妏蚚曹硊敵湔奀ㄛ垀衄腔茞璃數杅飲睿璃數杅腔揭燴源楊眈
肮﹝瞰ㄩC235Z0

籵徹俋窒葩弇怀陓瘍軀憮曹載髡夔ㄛ硒俴軀憮毀蛌眕綴ㄛC253ㄗ茞璃數杅ㄘ曹腕睿璃數
杅腔揭燴源楊眈肮﹝瞰ㄩ毀蛌C253腔俋窒葩弇陓瘍腔軀憮﹝

→关于外部复位输入信号的逻辑反转，请参考4.7.6节

涴笱錶狟ㄛC235峈璃數杅﹝          

Y000

·

·

·

C235

C236

C237

C238

C239

C244(OP)

C245(OP)

C246

C248(OP)

C251

C253(OP)

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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K♀♀♀

K♀♀♀
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4.7  高速计数器[C]

4.7.10  高速计数器的响应频率

1. 硬件计数器的响应频率

茞璃數杅腔郔湮砒茼薹狟桶垀尨﹝

筍岆ㄛ跦擂妏蚚沭璃ㄛ衄奀緊茞璃數杅珩頗睿璃數杅珨欴湛善郔湮砒茼薹ㄛ植奧忳善軘磁薹腔癹

秶﹝

→关于可以作为软件计数器使用的条件请参考上页

2. 软件计数器的响应频率和综合频率

璃數杅腔郔湮砒茼薹睿軘磁薹狟桶垀尨﹝

婓最唗笢妏蚚賸HSZ硌鍔麼HSCT硌鍔腔錶狟ㄛ迵硌鍔腔紱釬杅拸壽ㄛ垀衄腔璃數杅腔郔湮砒茼薹

睿軘磁薹飲衄癹秶﹝

婓枒蹦炵苀饜离ㄛ麼氪晤最腔奀緊ㄛ猁蕉藉善蜆癹秶囀ㄛ婓睫磁郔湮砒茼薹睿軘磁薹腔毓峓囀妏蚚﹝

→关于可以作为软件计数器使用的条件请参考上页

1) 祥妏蚚耀攜講杻忷巠饜麼FX3U·FX3UC炵蹈腔杻忷髡夔耀輸/等啋奀

↗1. 婓HSCS,HSCR,HSZ,HSCT硌鍔硌隅腔數杅晤瘍奻蜇樓曹硊敵湔奀ㄛ垀衄腔茞璃數杅飲遙傖   

    璃數杅﹝

↗2. 詢厒數杅C244(OP)睿C245(OP)ㄛ祥夔輛俴10kHz眕奻腔數杅﹝

×1 40

80

30

60

×1 10

10

10

×1 40 30

×1 40 30

7.5× 4

计数器编号

计数器的种类

软件计数器

等眈等數杅怀

等眈邧數杅怀

邧眈邧

數杅怀



计算综合

频率用的

倍率

无HSZ,HSCT指令

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

仅有HSCT指令 仅有HSZ指令
HSZ指令和HSCT

指令两者

60-1.5℅
(硌鍔妏蚚
棒杅)

下面的计数器中和

HSCS,HSCR,HSZ,

HSCT指令并用的

软件计数器
※1

根据使用指令的条件而定的响应频率和综合频率

最大响应频率

1捷

4捷

C235,C236,C237,C238,C239,C240

C244(OP),C245(OP)

C246,C248(OP)

C251,C253

100KHz

10KHz

100KHz

50KHz

50KHz

200KHz

100KHz

100KHz

1捷

4捷

30-ㄗ硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ↗280-1.5℅

ㄗ硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ

40-ㄗ硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ↗2

(40-硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ¯4

(30-硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ¯4

C241,C242,
C243,C244,
C245

C235,C236,
C237,C238,
C239,C240

C244(OP),
C245(OP),

C246,
C248(OP),

C251,
C253,

C247,C248,
C249,C250

C252,
C253(OP),
C254,
C255

-

FX3U-4HSX-ADP基本单元

等眈等數杅怀

等眈邧數杅怀

邧眈邧數杅怀
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4  软元件的作用与功能

4.7  高速计数器[C]

2) 妏蚚賸耀攜講杻忷巠饜睿FX3U·FX3UC炵蹈腔杻忷髡夔耀輸/等啋奀

↗1. 婓HSCS﹜HSCR﹜HSZ﹜HSCT硌鍔硌隅腔數杅晤瘍奻蜇樓奻曹硊敵湔奀ㄛ垀衄腔茞璃數杅飲

     遙傖璃數杅﹝

↗2. 詢厒數杅C244(OP)睿C245(OP)ㄛ祥夔輛俴10kHz眕奻腔數杅﹝

1) 妏蚚腔硌鍔岆HSZ硌鍔妏蚚賸6棒ㄛ垀衄偌桽狟醱腔鼠宒數呾堤軘磁薹﹝

 軘磁薹ˊ 80 ㄜ 1.5 ℅ 6ˊ 71kHz

2) 妏蚚腔詢厒數杅腔砒茼薹腔磁數狟垀尨﹝

×1 30

60

25

50

×1 10

7.5

10

×1 30 25

×1

×4

30 25

6.2

计数器的种类

软件计数器

使用的高速计数器编号

等眈等數杅怀

等眈邧數杅怀

邧眈邧

數杅怀



计算综合

频率用的

倍率

无HSZ,HSCT指令

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

最大响应

频率

（kHz）

综合频率

（kHz）

仅有HSCT指令 仅有HSZ指令
HSZ指令和HSCT
指令两者下面的计数器中和

HSCS,HSCR,HSZ,

HSCT指令并用的

软件计数器
※1

根据使用指令的条件而定的响应频率和综合频率

1捷

4捷

25-ㄗ硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ↗250-1.5℅

ㄗ硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ

30-ㄗ硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ↗2

(30-硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ¯4

(25-硌鍔妏
蚚棒杅ㄘ¯4

C241,C242,
C243,C244,
C245

C235,C236,
C237,C238,
C239,C240

C244(OP),
C245(OP),

C246,
C248(OP),

C251,
C253,

C247,C248,
C249,C250

C252,
C253(OP),
C254,
C255

-
50-1.5℅
(硌鍔妏
蚚棒杅)

C237 30kHz

8.5kHz

40 - 6(棒) = 34kHz ×1

C241

C253(OP) [4捷]

20kHz

4kHz

40 - 6(棒) = 34kHz ×1

6(棒) 4 = ×4

  综合频率≧ [高速计数器的响应频率×综合频率计算用倍率] 的合计
→有关具体计算的实例，请参考下一页

4. 计算实例
婓最唗笢躺躺妏蚚賸6棒HSZ硌鍔腔錶狟ㄛ跦擂奻桶腔[躺衄HSZ硌鍔] 笢腔砐醴輛俴狟數呾﹝

涴跺數呾妗瞰笢ㄛ岆羶衄妏蚚耀攜講杻忷巠饜睿FX3U·FX3UC炵蹈腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔炵苀饜离

30kHz × 1[C237] + 20kHz × 1[C241] + 4 × 4[C253(OP)] = 66kHz ≒ 71kHz

输入频率 最大响应频率的计算 使用的指令
计算综合频率用

的倍率

釬峈璃數杅雄釬

璃數杅

HSZ硌鍔6棒

3. 有关综合频率的计算
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4.7  高速计数器[C]

4.7.11 使用上的注意事项

詢厒數杅腔盄雄蚚揖萸ㄛ婓詢厒數杅奀ㄛ妏蚚珨眻峈ON腔饒笱揖萸﹝

瞰ㄩM8000ㄗRUN潼諷ㄘ

勤茼C235腔怀晤瘍

硌隅賸數杅蚚怀樟萇腔晤瘍眕綴ㄛ詢

厒數杅祥夔淏輛俴數杅﹝

數杅奀妏蚚珨眻峈ON腔揖

萸輛俴晤最

C235
X000

C235

FNC 12
DMOV

K0 C235

RST

X010

X010

X010

C235

RST C235

ㄜ 埰勍躺壺絞硉腔錶

ㄜ 揖萸腔OFFㄚ 壺絞硉腔錶

蔚C235腔絞硉錨﹝

C235葩弇﹝
揖萸↙OFF,絞硉↙0ㄗ壺ㄘ

賤壺 C235腔葩弇茬砓﹝

彆蚚耀攜羲壽脹衄揖萸腔扢掘硒俴詢厒數杅腔雄釬奀ㄛ蚕衾羲壽腔淥雄ㄛ數杅褫夔堤珋數杅昫船ㄛ

蛁砩﹝

詢厒數杅笢妏蚚腔價掛等啋怀傷赽腔怀薦疏頗掩赻雄扢隅峈5米s(X000‵X005)ㄛ麼岆 50米s
(X006, X007)﹝
秪森ㄛ祥剒猁妏蚚REFF硌鍔睿杻忷杅擂敵湔 D8020(怀薦疏腔覃誹)﹝
森俋ㄛ祥釬峈詢厒數杅怀妏蚚腔怀樟萇腔怀薦疏峎厥10ms(場宎硉)﹝
怀X000‵X007褫眕蚚衾詢厒數杅﹜怀笢剿﹜闕喳眸袙眕摯 SPD, DSZR, DVIT, ZRN硌鍔睿籵蚚怀

﹝

秪森ㄛ昦笭葩妏蚚怀傷赽﹝

瞰妏蚚賸 C251奀ㄛ蚕衾 X000, X001飲掩梩蚚賸ㄛ垀眕 C235, C236, C241, C244, C246, C247, C249,
C252, C254 怀笢剿硌渀I00*, I10*  闕喳眸袙蚚揖萸M8170, M8171 睿 巠蚚怀腔SPD硌鍔  飲祥夔

妏蚚﹝

垀衄腔詢厒數杅ㄛ瞰ㄛ婓絞硉=扢隅硉腔袨怓狟ㄛ撈妏硒俴硌鍔ㄛ硐猁祥夔跤堤數杅怀闕喳ㄛ怀堤

揖萸飲祥頗雄釬﹝

籵徹妏詢厒數杅腔怀堤盄(OUT C***) ON/OFFㄛ褫眕妏數杅羲宎/礿砦ㄛ筍岆婓翋最唗笢妏蚚涴笱怀

堤盄輛俴晤最﹝彆婓祭輛枍倛芞(SFC)囀睿赽最唗﹜笢剿赽最唗囀蚚涴笱盄晤最奀ㄛ善硒俴涴虳祭輛

枍倛芞睿赽最唗眕ㄛ飲祥褫眕硒俴數杅睿礿砦﹝

怀善詢厒數杅笢腔陓瘍ㄛ祥夔閉徹奻扴腔砒茼薹﹝彆怀賸閉堤涴跺薹腔陓瘍奀ㄛ褫夔頗妏

WDT堤渣ㄛ甜薊蟈諉祥夔淏都堍俴﹝昢斛蛁砩﹝

妏蚚RST硌鍔勤詢厒數杅輛俴葩弇奀ㄛ遙俴善RST硌鍔腔雄OFF眳ㄛ詢厒數杅飲祥夔輛俴數杅﹝

洷咡硒俴 埰勍躺壺絞硉腔錶 睿 揖萸腔OFF睿絞硉腔葩弇 奀ㄛ偌桽狟醱腔囀紱釬﹝
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4.8  数据寄存器、文件寄存器[D]

4.8 数据寄存器、文件寄存器 [D]

4.8.1 数据寄存器、文件寄存器的编号

杅擂敵湔﹜恅璃敵湔ㄗDㄘ腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍眕10輛秶杅煦饜ㄘ

4.8.2 数据寄存器、文件寄存器的构造

1) 16弇

1跺ㄗ16弇ㄘ杅擂敵湔﹜恅璃敵湔褫眕揭燴ㄜ32768‵ㄚ32767腔杅硉

珨啜錶狟ㄛ妏蚚茼蚚硌鍔勤杅擂敵湔腔杅硉輛俴黍堤/迡﹝

森俋ㄛ珩褫眕籵徹儂賜醱﹜珆尨耀輸﹜晤最馱撿眻諉輛俴黍堤/迡﹝

2) 32弇

妏蚚2跺眈邁腔杅擂敵湔﹜恅璃敵湔ㄛ珆尨32弇杅擂﹝

ㄜ 杅擂敵湔腔詢弇晤瘍湮ㄛ腴弇晤瘍苤﹝

ㄜ 曹硊敵湔腔V峈詢弇ㄛZ峈腴弇﹝

擂森ㄛ褫眕揭燴-2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647 腔杅硉﹝

硌隅32弇奀ㄛ硌隅賸腴弇耜ㄗ瞰ㄩD0ㄘㄛ詢弇耜憩赻雄梩衄踡諉腔瘍鎢ㄗ瞰ㄩD1ㄘ﹝

腴弇耜暫褫硌隅杅ㄛ珩褫硌隅髒杅腔啋璃晤瘍ㄛ筍岆蕉藉善儂賜醱﹜珆尨耀輸﹜晤最馱撿腔潼諷髡

夔脹ㄛ膘祜腴弇耜髒杅腔啋璃晤瘍﹝

↗1. 準礿萇悵厥郖﹝籵徹扢隅統杅ㄛ褫眕載蜊峈礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ郖﹝

↗2. 礿萇悵厥郖ㄗ悵厥ㄘ﹝籵徹扢隅統杅ㄛ褫眕載蜊峈準礿萇悵厥郖﹝

↗3. 壽衾礿萇悵厥腔杻俶祥夔籵徹統杅輛俴曹載﹝

↗4. 籵徹扢隅都杅ㄛ褫眕蔚D1000眕綴腔杅擂敵湔眕500萸峈等弇釬峈恅璃敵湔﹝

妏蚚潠眢PC潔蟈諉睿甜薊蟈諉腔奀緊ㄛ珨窒煦腔杅擂敵湔掩梩蚚峈蟈諉蚚﹝

→参考通信控制手册

杅擂敵湔憩岆悵湔杅硉杅擂蚚腔啋璃ㄛ恅璃敵湔岆揭燴涴笱杅擂敵湔腔場宎硉腔啋璃﹝

飲岆16弇杅擂ㄗ郔詢弇峈淏蛹睫瘍ㄘㄛ蔚2跺杅擂敵湔﹜恅璃敵湔郪磁綴褫眕悵湔32弇ㄗ郔詢弇峈淏蛹

睫瘍ㄘ腔杅硉杅擂﹝

→有关文件寄存器的功能及动作，请参考4.8.4节

数据寄存器

一般用 特殊用
文件寄存器（保持）停电保持用

（电池保持）

FX3U·FX3UC

褫晤最諷秶

D 0‵D 199
200 萸↗1

D200‵D 511
312 萸↗2

D8000‵D 8511
512 萸

D1000↗4
眕綴郔湮7000萸

停电保持用
（电池保持）

D512‵D 7999
7488 萸↗3↗4
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07
3,
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82
4

睫瘍
0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅

腴弇詢弇 D 0ㄗ16弇ㄘ

詢弇 腴弇D 1ㄗ詢16弇ㄘ D 0ㄗ腴16弇ㄘ

睫瘍
0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅
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4.8  数据寄存器、文件寄存器[D]

4.8.3 数据寄存器的功能和动作实例

杅擂敵湔憩岆悵湔杅硉杅擂蚚腔啋璃﹝

蜆啋璃峈16弇杅擂ㄗ郔詢弇峈淏蛹睫瘍ㄘㄛ筍岆郪磁2跺啋璃綴褫眕悵湔32弇ㄗ郔詢弇峈淏蛹睫瘍ㄘ腔杅

硉杅擂﹝

1. 一般用/停电保持用
杅擂敵湔笢腔杅擂珨筒掩迡ㄛ婓坻杅擂帤掩迡眳飲祥曹趙﹝

婓RUN↙STOP奀眕摯礿萇奀ㄛ珨啜蚚杅擂敵湔腔垀衄杅擂飲掩壺峈0﹝
筍岆ㄛ彆雄杻忷落翑樟萇M8033ㄛ撈妏RUN↙STOP奀珩夔悵厥﹝

礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ蚚杅擂敵湔ㄛ婓RUN/STOP眕摯礿萇奀飲悵厥囀﹝

杅擂敵湔腔礿萇悵厥岆籵徹褫晤最諷秶囀离腔綴掘蚚萇喀硒俴腔﹝

→有关各个停电保持方法的详细内容，请参考2.6节
蔚礿萇悵厥蚳蚚腔杅擂敵湔釬峈珨啜蚚妏蚚奀ㄛ妏蚚RSTㄛ麼岆ZRST硌鍔婓最唗腔羲芛祭笢扢离狟

垀尨腔葩弇枍倛芞﹝

2. 特殊用
迡杻隅醴腔腔杅擂ㄛ啎珂迡杻隅腔囀腔杅擂敵湔﹝

蜆囀婓藩棒奻萇奀頗掩扢离峈場宎硉﹝

ㄗ珨啜掩錨ㄛ湍場宎硉腔籵徹炵苀ROM掩迡﹝ㄘ

瞰ㄛ炵苀ROM勤D8000笢腔WDT奀潔輛俴場宎扢隅ㄛ筍彆猁載蜊ㄛ妏蚚換冞硌鍔MOVㄗFNC 12ㄘ褫

眕砃D8000笢迡醴腔奀潔﹝

→有关特殊数据寄存器的停电保持特性，请参考2.6节和36章
→有关特殊数据寄存器的种类和功能，请参考36章

→有关文件寄存器，参考4.8.4节

M8002
FNC 40
ZRST

D512 D999

M8002
FNC 12
MOV

K250 D8000

FNC 07
WDT

場宎趙闕喳

D512‵D999腔杅擂錨

WDT掩扢隅峈250ms

WDT芃陔

場宎趙闕喳

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4  软元件的作用与功能

4.8  数据寄存器、文件寄存器[D]

3. 动作实例
杅擂敵湔褫眕揭燴杅硉杅擂ㄛ蚚衾跪笱諷秶﹝

婓掛砐笢ㄛ植涴虳蚚芴笢恁賸價掛硌鍔睿茼蚚硌鍔腔測桶瞰佽隴雄釬﹝

森俋ㄛ峈賸夔劂載衄虴妏蚚杅擂敵湔ㄛ堐黍綴醱腔茼蚚硌鍔佽隴﹝

1) 價掛硌鍔笢腔杅擂敵湔

硌隅峈隅奀睿數杅腔扢隅硉﹝

2) 茼蚚硌鍔笢腔杅擂敵湔

FNC 12(MOV)硌鍔腔雄釬妗瞰

3) 蔚帤妏蚚腔隅奀摯數杅釬峈杅擂敵湔妏蚚

FNC 12(MOV)硌鍔腔雄釬妗瞰

最唗笢祥妏蚚腔隅奀睿數杅褫釬峈16弇麼岆32弇腔杅硉悵湔啋璃ㄗ杅擂敵湔ㄘ妏蚚﹝

釬峈32弇妏蚚奀ㄛ迵杅擂敵湔眈肮ㄛ蚚2跺16弇啋璃ㄗ瞰ㄩC1ㄛC0脹ㄘㄛ珆尨32弇杅硉﹝

森俋ㄛ1跺32弇數杅ㄗ瞰ㄩC200脹ㄘ夔劂揭燴32弇腔杅硉﹝

硌隅腔杅擂敵湔笢腔囀釬峈跪數杅睿隅奀

腔扢隅硉輛俴雄釬﹝

數杅(C2)腔絞硉蜊傖D5腔囀﹝

數杅(C10)腔絞硉掩換冞祫D4﹝

蔚200ㄗ10輛秶杅ㄘ換冞祫D10﹝

蔚D10腔囀換冞祫D20﹝

80000ㄗ10輛秶杅ㄘ換冞祫D10(D11)﹝
蚕衾閉堤32767腔杅硉岆32弇腔ㄛ垀眕妏蚚32弇堍呾﹝

杅擂敵湔硌隅賸腴弇耜ㄗD10ㄘ綴ㄛ詢弇耜ㄗD11ㄘ
頗赻雄掩梩蚚﹝

aㄘ載蜊數杅腔絞硉﹝

bㄘ蔚隅奀睿數杅腔絞硉黍堤善杅擂敵湔笢﹝

cㄘ杅硉悵湔婓杅擂敵湔笢﹝

dㄘ蔚杅擂敵湔腔囀換冞祫坻杅擂敵湔笢﹝

蔚300ㄗ10輛秶杅ㄘ換冞祫T10﹝

蔚T10腔囀換冞祫C20腔絞硉敵湔笢﹝
森奀ㄛT10祥善隅奀腔釬蚚ㄛ奧岆釬峈杅擂敵
湔馱釬﹝

T 2 D 0

C 10 D 20

FNC 12
MOV

D 5 C 2

FNC 12
MOV

C 10 D 4

FNC 12
MOV

K200 D 10

16弇

FNC 12
DMOV

K80000 D10(D11)

32弇

FNC 12
MOV

D 10 D 20

FNC 12
MOV

K300 T 10

FNC 12
MOV

T 10 C 20

K300C 20
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4.8  数据寄存器、文件寄存器[D]

4.8.4 文件寄存器的功能和动作实例

恅璃敵湔ㄛ岆勤眈肮啋璃晤瘍腔杅擂敵湔扢隅場宎硉腔啋璃﹝

涴跺啋璃珩睿杅擂敵湔眈肮ㄛ岆16弇杅擂ㄗ郔詢弇峈淏蛹睫瘍ㄘㄛ筍岆郪磁2跺啋璃綴褫眕悵湔32
弇ㄗ郔詢弇峈淏蛹睫瘍ㄘ腔杅硉杅擂﹝

籵徹扢隅統杅ㄛ褫眕蔚杅擂敵湔D1000眕綴腔礿萇悵厥蚳蚚腔杅擂敵湔扢隅峈恅璃敵湔﹝郔嗣褫扢隅

7000萸﹝

統杅腔扢隅ㄛ褫眕硌隅1‵14跺輸ㄗ藩跺輸眈絞衾500萸腔恅璃敵湔ㄘㄛ筍岆涴欴藩跺輸憩熬屾賸500祭
腔最唗囀湔郖﹝

洷咡蔚D1000眕綴腔珨窒煦扢隅峈恅璃敵湔奀ㄛ呁豻腔敵湔褫眕釬峈礿萇悵厥蚳蚚腔杅擂敵湔妏

蚚﹝

1. 文件寄存器的动作
絞褫晤最諷秶奻萇奀睿STOP↙RUN奀ㄛ婓囀离湔揣﹜麼岆湔揣恁璃笢扢隅腔恅璃敵湔郖ㄗ[A]
窒ㄘ頗掩珨甜換冞祫炵苀RAM腔杅擂囀湔郖 [B] 窒笢﹝

秪森ㄛ杅擂敵湔郖[B] 窒峈礿萇悵厥啋璃ㄛ籵徹統杅扢隅峈恅璃敵湔ㄛ絞褫晤最諷秶奻萇奀麼

STOP↙RUN奀ㄛ最唗囀湔笢腔恅璃敵湔郖[A]窒頗掩換冞﹝秪森ㄛ硒俴萇埭葩弇麼氪STOP↙RUN腔

紱釬綴ㄛ婓杅擂囀湔笢載蜊腔囀頗掩場宎趙﹝

彆剒猁籵徹佼諷最唗ㄛ婓杅擂囀湔笢悵湔載蜊腔杅擂奀ㄛ瞳蚚綴扴腔BMOV(FNC 15)硌鍔腔肮晤瘍敵

湔載陔耀宒ㄛ蔚恅璃敵湔郖[A]窒載陔傖載蜊綴腔硉﹝

BMOV(FNC 15)硌鍔睿坻硌鍔腔梗

渀勤恅璃敵湔ㄗD1000眕綴ㄘ腔BMOV(FNC 15)硌鍔睿坻硌鍔腔梗狟桶垀尨﹝

扢隅峈恅璃敵湔腔杅擂敵湔ㄛ婓奻萇奀頗赻雄華蔚杅擂植恅璃敵湔郖[A]窒葩秶善杅擂敵湔郖

[B]窒笢﹝

籵徹俋峓扢掘勤恅璃敵湔輛俴潼諷奀ㄛ黍堤杅擂囀湔笢腔杅擂敵湔郖[B] 窒﹝

森俋ㄛ婓俋峓扢掘奻硒俴恅璃敵湔啋璃腔[載蜊絞硉]ㄛ[秶葩弇]麼岆[PC湔揣腔窒壺]腔奀

緊ㄛ珂勤最唗囀湔笢腔恅璃敵湔郖[A]窒輛俴載蜊ㄛ綴赻雄換冞跤杅擂敵湔郖[B]窒﹝

秪森ㄛ硒俴恅璃敵湔啋璃蜊迡奀ㄛ最唗囀湔剒猁婓 [囀离湔揣(RAM)]﹜麼岆[湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ]腔"迡
悵誘羲壽OFF"腔袨怓﹝ㄗ湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ腔迡悵誘羲壽彆峈ONㄛ憩祥夔植俋峓扢掘奻輛俴載蜊﹝

囀离湔揣笢
麼岆湔揣碟笢

指令 备注传送内容

最唗囀湔 杅擂囀湔

杅擂敵湔
[B]

杅擂敵湔
[A]

杅擂敵湔

奻萇奀ㄛ
STOP↙RUN

杅擂敵湔

最唗/蛁庋

500萸℅郔湮
14 輸
(郔湮7000萸)

炵苀RAM笢

迡

黍堤

D0

D1000

D7999

呁豻腔郖褫眕釬峈籵蚚腔悵厥敵湔

釬峈FNC 15(BMOV)眕俋腔茼蚚硌鍔笢腔紱
釬杅睿隅奀﹜數杅腔潔諉硌隅硉麼岆
RST硌鍔笢腔啋璃掩硌隅腔D1000眕綴腔
啋璃ㄛ勤[B]窒硒俴睿珨啜腔杅擂敵湔
眈肮腔揭燴ㄛ輛俴黍堤/迡﹝

BMOV硌鍔

BMOV硌鍔眕

俋腔茼蚚硌鍔

脹

褫眕勤最唗囀湔笢腔恅璃敵湔郖[A]
窒輛俴黍堤/迡﹝

渀勤囀湔茬砉笢腔杅擂敵湔郖[B]
窒ㄛ粒蚚迵珨啜腔杅擂敵湔眈肮腔揭

燴ㄛ褫眕輛俴黍堤/迡﹝

杅擂敵湔郖[B]窒岆扢离婓褫晤最諷

秶腔炵苀RAM笢腔ㄛ秪森褫眕祥忳恁

璃囀湔腔倰瘍癹秶ㄛ呴砩載蜊囀﹝

ㄜ
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4  软元件的作用与功能

4.8  数据寄存器、文件寄存器[D]

2. 文件寄存器←→数据寄存器 <使用BMOV(FNC 15)指令更新相同编号>
杅擂敵湔褫眕揭燴杅硉杅擂BMOV(FNC 15)硌鍔腔 ㄛ   飲硌隅峈眈肮腔恅璃敵湔ㄛ蜆硌鍔憩頗曹

傖肮晤瘍敵湔載陔耀宒ㄛ頗硒俴眕狟腔雄釬﹝

D7999

D 0

D1100 D1100

D1499 D1499

D1100 D1100

D1499 D1499

D1000

D7999

D 0

X002

OFF
M8024

BMOVP K400

S· D· n

X003

X001
M8024

FNC15
BMOVP D1100 D1100 K400

n

M8001
M8024

ON

囀离RAM湔揣笢
麼岆湔揣碟笢 炵苀RAM笢

囀离RAM湔揣笢
麼岆湔揣碟笢 炵苀RAM笢

黍堤

BMOV源砃

毀蛌OFF

BMOV源砃

毀蛌OFF

最唗囀湔 杅擂囀湔

杅擂敵湔
[B]

杅擂敵湔
[A]

杅擂敵湔

杅擂敵湔

杅擂囀湔

杅擂敵湔
[B]

杅擂敵湔

杅擂敵湔

最唗/蛁庋

最唗囀湔

杅擂敵湔
[A]

最唗/蛁庋

500萸℅郔湮
14 輸
(郔湮7000萸)

D1000
500萸℅郔湮
14 輸
(郔湮7000萸)

黍堤

迡

硌隅眈肮腔恅璃敵湔晤瘍

硌隅眈肮腔恅璃敵湔晤瘍

·BMOV毀蛌換冞M8024峈OFF腔袨怓狟ㄛX002峈ON奀ㄛ      
  酘芞垀尨ㄛ頗蔚恅璃敵湔腔囀黍杅擂囀湔笢腔杅     
  擂敵湔郖[B]窒﹝

·BMOV毀蛌換冞M8024峈ON腔袨怓狟ㄛX003峈ON奀ㄛ
  酘芞垀尨ㄛ頗蔚杅擂囀湔笢腔杅擂敵湔腔囀赻雄迡
  善最唗囀湔腔恅璃敵湔郖笢﹝

S· D·

堍俴笢
珨眻OFF

載陔眈肮晤瘍腔恅璃敵湔腔奀緊ㄛ斛剕蔚恅璃敵湔腔晤瘍扢隅峈 S﹞ˊ D﹞﹝

森俋ㄛ扢隅腔奀緊眕n硌隅腔換冞萸杅祥夔閉堤恅璃敵湔郖﹝閉堤恅璃敵湔郖ㄛ頗堤堍呾渣昫ㄛ

奧祥夔硒俴硌鍔﹝

勤 S·ㄛD·粒蚚曹硊党庉奀ㄛ妗暱腔啋璃晤瘍猁婓恅璃敵湔郖囀ㄛ迵森肮奀ㄛ硐衄絞換冞萸杅婓恅

璃敵湔郖毓峓囀ㄛ符夔硒俴硌鍔﹝

D1100 D1100FNC 15
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4.8  数据寄存器、文件寄存器[D]

X000峈ON綴ㄛ酘芞垀尨黍堤杅擂敵湔郖

[B]窒腔囀﹝

褫眕婓 D  笢硌隅恅璃敵湔,筍岆硌隅賸迵 S 
眈肮晤瘍腔趕ㄛ頗曹傖肮晤瘍載陔耀宒﹝

→有关相同编号的更新，参考上一页

3.数据寄存器←→文件寄存器<使用BMOV(FNC 15)指令写入>
勤BMOV(FNC 15)硌鍔腔醴梓紱釬杅硌隅賸恅璃敵湔ㄗD1000眕綴ㄘ奀ㄛ褫眕眻諉迡最唗囀湔腔恅璃敵湔

郖[A]窒 ﹝

籵徹諷秶 BMOV(FNC 15)腔BMOV毀砃換冞M8024ㄛ褫眕蚚珨跺最唗砃謗跺源砃換冞﹝ㄗ狟芞ㄘ

500萸℅郔湮
14輸
(郔湮7000萸)

D1100D1000

D7999

D 0

D1100

D1499

D599

D200

D1499

X001
FNC 15
BMOVP D200 D1100 K400

·

·

·

n
OFF

M8024

X000
FNC 15
BMOVP D1100 D200 K400

X001
M8024

M8001
M8024

n

M8024(OFF):D1100

M8024(ON) :D1100 D200

D200

D7999

D599

D 0
D200

黍
堤

D1499

D1100

X000
FNC 15
BMOVP D1100 D200 K400

n
OFF

M8024

杅擂囀湔

杅擂敵湔
[B]

杅擂敵湔

杅擂敵湔

炵苀RAM笢囀离RAM湔揣笢
麼岆湔揣碟笢

最唗囀湔

恅璃敵湔
[A]

最唗/蛁庋

迡

500萸℅郔湮
14輸
(郔湮7000萸)

D1000

杅擂囀湔

杅擂敵湔
[B]

杅擂敵湔

杅擂敵湔

炵苀RAM笢囀离RAM湔揣笢
麼岆湔揣碟笢

最唗囀湔

恅璃敵湔
[A]

最唗/蛁庋

写入

数据寄存器的成批传送

S· D·

S·

S·

D·

D·

X001峈ON綴ㄛ酘芞垀尨ㄛ蔚杅擂換冞祫杅擂敵

湔郖[B]窒睿恅璃敵湔郖[A]窒笢﹝森俋ㄛ

婓[A]窒笢湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ腔迡悵誘羲壽峈ON奧
祥夔迡腔錶狟ㄛ硐迡 [B]窒﹝

妏蚚珨啜茼蚚硌鍔ㄛ婓 D  笢硌隅恅璃敵湔

啋璃腔奀緊ㄛ硐蔚杅擂換冞善杅擂敵湔郖[B]
窒笢﹝

珩褫眕婓 S 笢硌隅恅璃敵湔ㄛ筍岆彆硌隅

賸睿 D  眈肮腔晤瘍奀ㄛ憩曹傖眈肮晤瘍載陔耀

宒﹝

→有关相同编号的更新，参考上一页

·

·

BMOV源砃

毀蛌

BMOV源砃

毀蛌OFF运行中
一直OFF

杅擂敵湔腔傖蠶換冞

杅擂敵湔腔傖蠶換冞

眕摯恅璃敵湔腔迡

读出的注意事项

撈妏勤BMOV(FNC 15)硌鍔腔埭紱釬杅硌隅恅璃敵湔ㄗD1000眕綴ㄘㄛ婓醴梓紱釬杅笢祥硌隅眈肮晤瘍

腔恅璃敵湔ㄗ肮晤瘍敵湔載陔耀宒眕俋ㄘㄛ祥頗黍堤最唗囀湔笢腔恅璃敵湔郖[A]窒腔囀﹝

1) 婓埭紱釬杅笢硌隅恅璃敵湔ㄛ醴梓紱釬杅笢硌隅杅擂敵湔腔錶

S· D·

迡


→

←
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4  软元件的作用与功能

4.8  数据寄存器、文件寄存器[D]

1.使用存储器盒的注意事项
載蜊湔揣碟匢湔笢腔恅璃敵湔囀奀ㄛ偌桽眕狟沭璃硒俴﹝

·湔揣碟腔迡悵誘羲壽离衾OFF珨耜﹝

·匢湔腔埰勍迡棒杅婓1勀棒眕狟﹝

籵徹最唗輛俴迡奀ㄛ妏蚚蟀哿硒俴腔硌鍔ㄛ婓褫晤最諷秶腔藩跺禸鏡笚笢飲頗勤匢湔迡﹝

猁旌轎涴笱錶ㄛ斛剕妏蚚闕喳硒俴倰ㄗBMOVPㄘ硌鍔﹝

·匢湔腔迡ㄛ珨跺蟀哿腔輸ㄗ500萸ㄘ剒猁笢66‵132ms﹝婓森眳潔腔最唗硒俴掩笢剿﹝蚕衾森奀腔WDT帤
  掩芃陔ㄛ垀眕剒猁粒婓蚚誧最唗笢脣WDT硌鍔脹腔渠囥﹝

2.用BMOV(FNC 15)指令的相同编号更新模式使用文件寄存器时的注意事项
·載陔眈肮晤瘍腔恅璃敵湔奀ㄛ斛剕蔚恅璃敵湔腔晤瘍扢隅峈 S  ˊ D ﹝

·n硌隅腔換冞萸杅昦閉堤恅璃敵湔腔毓峓﹝

·閉堤恅璃敵湔毓峓腔錶狟ㄛ頗堤堍呾渣昫ㄗM8067ㄘㄛ祥硒俴硌鍔﹝

·曹硊党庉腔錶勤 S  ㄛ D  輛俴曹硊党庉奀ㄛ妗暱腔啋璃晤瘍猁婓恅璃敵湔郖囀ㄛ肮奀ㄛ硐衄絞  

  換冞萸杅婓恅璃敵湔毓峓囀ㄛ符夔硒俴硌鍔﹝

2) 埭紱釬杅睿醴梓紱釬杅硌隅賸祥肮腔啋璃晤瘍腔恅璃敵湔腔錶

D7999

D 0

D1400

D1499 D1499

D1100

D1400
D1199

X001
FNC 15
BMOVP D1100 D1400 K100

n
OFF

M8024

X001峈ON綴ㄛ酘芞垀尨ㄛ杅擂敵湔郖[B]
窒腔杅擂頗掩換冞善杅擂敵湔郖[B] 窒睿恅

璃敵湔郖[A]窒笢﹝森俋ㄛ絞[A]窒蚕衾湔揣

碟ㄗ匢湔ㄘ腔迡悵誘羲壽离ON奧祥夔迡腔

奀緊ㄛ硐夔勤[B]窒輛俴迡﹝

D1000

囀离RAM湔揣笢
麼岆湔揣碟笢

最唗囀湔

恅璃敵湔
[A]

最唗/蛁庋

500萸℅郔湮
14輸
(郔湮7000萸)

炵苀RAM笢

杅擂囀湔

杅擂敵湔
[B]

杅擂敵湔

杅擂敵湔

S· D·

迡

迡


写入

·

4.8.5 使用文件寄存器的注意事项

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
4 软元件的作用与功能

102

4.8 数据寄存器、文件寄存器[D]
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4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

R0ㄛER0ㄗ16弇ㄘ

1010101010101010

124816326412
8

25
6

51
2

1,
02

4
2,
04

8
4,
09

6
8,
19
2

16
,3
8
4

b15 b0

4.9 文件寄存器[R]、扩展文件寄存器 [ER]

4.9.1 文件寄存器[R]、扩展文件寄存器 [ER]的编号

4.9.2 数据的存储地点和访问方法

4.9.3 文件寄存器，扩展文件寄存器的构造

恅璃敵湔ㄗRㄘ岆孺桯杅擂敵湔ㄗDㄘ蚚腔啋璃﹝籵徹萇喀輛俴礿萇悵厥﹝

森俋ㄛ妏蚚湔揣碟奀ㄛ恅璃敵湔ㄗRㄘ腔囀珩褫眕悵湔婓孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ笢﹝筍岆ㄛ硐衄婓妏蚚

賸湔揣碟腔錶狟符褫眕妏蚚涴笱孺桯恅璃敵湔﹝

敵湔ㄗRㄘ睿孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍偌10輛秶杅煦饜ㄘ

蚕衾恅璃敵湔ㄗRㄘ睿孺桯恅璃敵湔ㄛ悵湔杅擂蚚腔囀湔祥肮ㄛ秪森溼恀腔源楊珩狟桶垀尨祥肮﹝

恅璃敵湔蚕1萸16弇凳傖﹝涴笱啋璃睿杅擂敵湔眈肮ㄛ褫眕婓茼蚚硌鍔脹笢蚚16弇/32弇堍呾硌鍔輛俴揭

燴﹝

珨啜妏蚚茼蚚硌鍔勤恅璃敵湔輛俴杅硉腔黍堤/迡﹝

森俋ㄛ珩褫眕蚚儂賜醱﹜珆尨耀輸ㄛ晤最馱撿眻諉輛俴黍堤/迡﹝

↗1. 躺婓妏蚚湔揣碟腔奀緊褫眕妏蚚ㄗ悵湔婓湔揣碟腔匢湔笢ㄘ﹝

FX3U·FX3UC

可编程控制器

文件寄存器（R）
（电池保持）

软元件

访问方法 文件寄存器

♀

♀

♀

♀

♀

♀

最唗笢黍堤

最唗笢迡

珆尨耀輸

杅擂腔曹載源楊

扩展文件寄存器

→躺蚳蚚硌鍔褫眕

→躺蚳蚚硌鍔褫眕

♀

℅

♀

℅

数据存储地点

扩展文件寄存器（ER）
（文件用）

R0‵R32767
32768 萸

ER0‵ER32767
32768 萸 ↗1

数据存储地点

访问方法的差异

恅璃敵湔

孺桯恅璃敵湔

囀离RAMㄗ萇喀綴掘腔郖ㄘ

湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ

GX Developer 腔婓盄聆彸紱釬

妏蚚GX Developer輛俴傖蠶迡

數呾儂蟈諉髡夔

1) 16位

詢弇 腴弇

睫瘍
0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅

1跺恅璃敵湔ㄗ16弇ㄘ笢ㄛ褫眕揭燴-32768 ~ +32768腔杅硉﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4  软元件的作用与功能

4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

2) 32弇
妏蚚眈邁腔2跺恅璃敵湔ㄛ珆尨32弇杅擂﹝ㄗ詢弇晤瘍湮ㄛ腴弇晤瘍苤ㄘ

秪森ㄛ褫眕揭燴-2,147,483,648‵ㄚ2,147,483,647腔杅硉﹝

硌隅32弇奀ㄛ硌隅腴弇耜ㄗ瞰ㄩR0ㄘ綴詢弇耜頗掩踡諉ㄗ瞰ㄩR1ㄘ腔瘍鎢赻雄梩蚚﹝

腴弇耜笢褫眕硌隅杅﹜麼髒杅腔啋璃晤瘍ㄛ筍岆蕉藉善儂賜醱﹜珆尨耀輸﹜晤最馱撿腔潼諷髡夔脹ㄛ

膘祜婓腴弇耜妏蚚髒杅腔啋璃晤瘍﹝

0000111100001111

124816326412
8

25
6

51
2

1,
02
4

2,
04
8

4,
09
6

8,
19
2

16
,3
84

b31 b0
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13
1,
07
2

26
2,
14
4

52
4,
28
8

1,
04
8,
57
6

2,
09
7,
15
2

4,
19
4,
30
4
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4.9.4 文件寄存器，扩展文件寄存器的初始化

1. 在程序中执行的方法
珨窒煦腔恅璃敵湔ㄗRㄘ腔場宎趙

瞰ㄘ蔚R0‵R199場宎趙ㄗ壺ㄘ腔奀緊

2. 在GX Developer中执行的方法
 婓 GX Developer笢ㄛ恁寁[Online]↙[Clear PLC memory]綴ㄛ壺[Data device]﹝
 筍岆ㄛ硒俴涴跺紱釬腔奀緊ㄛ隅奀﹜數杅﹜杅擂敵湔﹜恅璃敵湔眕摯恅璃敵湔腔囀飲被初始化。

眕僇峈等弇場宎趙恅璃敵湔眕摯孺桯恅璃敵湔

瞰ㄘ場宎趙R0‵R4095睿ER0‵ER4095ㄗ場宎趙R0睿ER0腔宎腔2跺僇ㄘ奀

詢弇 腴弇R1ㄛER1ㄗ詢16弇ㄘ R0ㄛER0ㄗ腴16弇ㄘ

睫瘍
0ㄩ淏杅
1ㄩ蛹杅

·

·

·

硌鍔

硌鍔

FNC 16
FMOVP

K0 R0 K200

FNC 292
INITRP

R0 K2 R0‵R4095腔絞硉飲曹峈"FFFFH"﹝

 即使执行了[电源OFF]和[STOP→RUN的操作]，文件寄存器的内容也通过内置电池被保持。

 对文件寄存器的内容初始化时，请通过使用顺控程序或是GX Developer执行数据清除的操作。

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
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4.9文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]
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4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

恅璃敵湔睿杅擂敵湔眈肮ㄛ飲褫眕蚚衾揭燴杅硉杅擂腔跪笱諷秶﹝

婓掛砐笢ㄛ植涴虳蚚芴笢恁價掛硌鍔睿茼蚚硌鍔腔測桶岈瞰勤雄釬輛俴佽隴﹝

森俋ㄛ峈賸夔衄虴妏蚚恅璃敵湔ㄛ堐黍綴扴腔茼蚚硌鍔佽隴﹝

4.9.5 文件寄存器的功能和动作实例 

2. 应用指令中的文件寄存器

FNC 12(MOV ) 指令的动作实例

·載蜊數杅腔絞硉﹝

T 2 R 0

C 10 R 20

FNC 12
MOV

R 5 C 2

FNC 12
MOV

C 10 R 4

FNC 12
MOV

K200 R 10

16弇

FNC 12
DMOV K80000 R10(R11)

32弇

FNC 12
MOV

D 10 R 20

數杅ㄗC2ㄘ腔絞硉載蜊峈R5腔囀﹝

蔚數杅ㄗC10ㄘ腔絞硉換冞跤R4﹝

200ㄗ10輛秶杅ㄘ換冞善R10﹝

D10腔囀換冞跤R20﹝

數杅睿隅奀蔚掩硌隅腔杅擂敵湔腔囀釬峈跪赻腔

扢隅硉奧雄釬﹝

 ·蔚隅奀睿數杅腔絞硉黍恅璃敵湔笢﹝

 ·蔚杅硉悵湔善恅璃敵湔笢﹝

·蔚杅擂敵湔腔囀換冞善坻恅璃敵湔笢﹝

1. 基本指令中的文件寄存器
 ·硌隅峈隅奀睿數杅腔扢隅硉

80000ㄗ10輛秶杅ㄘ換冞善R10ㄗR11ㄘ﹝

蚕衾杅擂閉堤32767ㄛ垀眕妏蚚32弇邧笭D硌鍔ㄗ32弇堍

呾ㄘ﹝硌隅賸杅擂敵湔腔腴弇耜ㄗR10ㄘ綴ㄛ詢弇耜

ㄗR11ㄘ頗掩赻雄梩蚚﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4  软元件的作用与功能

4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

 孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘㄛ籵都褫眕釬峈暮翹杅擂腔悵湔弇离睿扢隅杅擂腔悵湔弇离妏蚚﹝

 硐衄籵徹狟桶笢腔蚳蚚硌鍔符褫妏蚚涴笱啋璃﹝彆籵徹坻腔硌鍔妏蚚杅擂囀奀ㄛ婓蔚囀黍堤善眈

肮啋璃晤瘍腔恅璃敵湔笢綴ㄛ婬妏蚚恅璃敵湔珨耜腔啋璃﹝

 筍岆ㄛ硐衄絞妏蚚賸湔揣碟奀源褫妏蚚涴笱啋璃﹝

4.9.6 扩展文件寄存器的功能和动作实例

LOADR(FNC 290)

SAVER(FNC 291)

INITR(FNC 292)

LOGR(FNC 293)

RWER(FNC 293)

INITER(FNC 295)

指令 内容

蔚孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ腔杅擂黍堤善恅璃敵湔ㄗRㄘ笢腔硌鍔

蔚恅璃敵湔ㄗRㄘ腔杅擂眕2048萸ㄗ1僇ㄘ峈等弇迡ㄗ換冞ㄘ善孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ笢腔

硌鍔﹝蚚衾蔚陔秶釬腔1僇ㄗ2048萸ㄘ腔杅擂悵湔善孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗1腔錶

恅璃敵湔ㄗRㄘ眕摯孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗1眕2048萸 (1僇)峈等弇輛俴場宎趙腔硌鍔﹝妏蚚

LOGR硌鍔羲宎暮翹杅擂ㄛ勤恅璃敵湔ㄗRㄘ眕摯孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗1輛俴場宎趙奀ㄛ

妏蚚蜆硌鍔﹝

蔚硌隅腔恅璃敵湔ㄗRㄘ迡ㄗ換冞ㄘ善孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗1笢腔硌鍔﹝FX3UC Ver1.30
眕奻腔唳掛盓厥﹝蔚砩腔恅璃敵湔ㄗRㄘ腔囀悵湔善孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗1笢奀ㄛ妏蚚

蜆硌鍔﹝

眕2048萸ㄗ1僇ㄘ峈等弇勤孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗1輛俴場宎趙腔硌鍔﹝FX3UC Ver1.30眕奻腔

唳掛笢盓厥﹝硒俴SAVER硌鍔勤孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗1輛俴場宎趙奀ㄛ妏蚚蜆硌鍔﹝

暮翹硌隅杅擂ㄛ迡善恅璃敵湔ㄗRㄘ↗1睿孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ笢腔硌鍔﹝

↗1.硐衄妏蚚湔揣碟腔奀緊符褫溼恀孺桯恅璃敵湔﹝

LOGR硌鍔

R4096

R0

R32767

ER2048

ER0

ER32767

ER4096

R2048

2048萸

2048萸

2048萸

2048萸

2048萸

2048萸

2048萸

R30720 ER30720

ER6144

籵蚚啋璃
ㄗ佼諷最唗ㄘ 珨啜腔

茼蚚硌鍔 LOADR硌鍔ㄗ1萸等弇ㄘ

SAVER硌鍔ㄗ僇等弇ㄘ
RWER硌鍔ㄗ砩萸杅ㄘ

孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ
假蚾湔揣碟奀褫眕妏蚚

恅璃敵湔ㄗRㄘ
囀离RAM笢褫眕妏蚚

INITER硌鍔ㄗ場宎趙ㄘ
ㄗ僇等弇ㄘ

垀衄萸腔
傖蠶迡

祥頗隍囮俶

16僇

1僇

晤最馱撿

GX Developer

INITER硌鍔ㄗ場宎趙ㄘ
ㄗ僇等弇ㄘ

1. 扩展文件寄存器和文件寄存器的关系
  婓褫晤最諷秶笢ㄛ孺桯恅璃敵湔睿恅璃敵湔腔弇离壽炵狟芞垀尨﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4.9文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]
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前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

1.有关文件寄存器和扩展文件寄存器的段
婓杅擂賦凳奻ㄛ恅璃敵湔睿孺桯恅璃敵湔笢飲衄僇﹝藩1僇岆蚕2048萸啋璃凳傖腔ㄛ跪僇腔宎啋璃

狟桶垀尨﹝

1. 对扩展文件寄存器写入数据时的注意事项
蚕衾孺桯恅璃敵湔岆悵湔婓湔揣碟囀腔匢湔笢ㄛ秪森蛁砩眕狟珨虳猁萸

2. 有关扩展文件寄存器的初始化
蚕衾孺桯恅璃敵湔腔囀岆悵湔婓湔揣碟腔匢湔笢腔ㄛ秪森褫眕籵徹佼諷最唗麼GX Developer笢腔杅擂

壺紱釬懂硒俴場宎趙﹝

1) 婓最唗笢硒俴腔源楊

aㄘ 眕僇峈等弇躺躺場宎趙孺桯恅璃敵湔﹝[Ver.1.30眕奻]
瞰ㄘER0‵ER4095腔場宎趙ㄗER0腔宎2僇腔場宎趙ㄘ

bㄘ 眕僇峈等弇場宎趙恅璃敵湔眕摯孺桯恅璃敵湔

瞰ㄘR0‵R4095睿ER0‵ER4095腔場宎趙ㄗR0睿ER0腔宎2僇腔場宎趙ㄘ

2) 婓GX Developer笢硒俴腔源楊

婓GX Developer笢ㄛ恁寁[Online]↙[Clear PLC memory]綴ㄛ壺[Data device]﹝筍岆ㄛ硒俴涴跺紱釬腔

奀緊ㄛ隅奀﹜數杅﹜杅擂敵湔﹜恅璃敵湔眕摯孺桯恅璃敵湔腔囀飲掩場宎趙﹝

·妏蚚SAVER硌鍔蔚杅擂迡孺桯恅璃敵湔笢奀

硒俴蜆硌鍔ㄛ珂蔚釬峈迡勤砓腔僇輛俴場宎趙﹝奧ㄛ婓場宎趙綴ㄛ蔚迡杅擂悵湔善恅璃敵湔

笢﹝

FX3UC 炵蹈Ver.1.30眕奻腔奀緊ㄛ妏蚚RWER硌鍔綴拸剒勤迡勤砓腔僇輛俴場宎趙﹝

·妏蚚LOGR硌鍔ㄛ蔚杅擂迡孺桯恅璃敵湔笢奀

杅擂羲宎暮翹眳ㄛ珂勤迡勤砓腔僇輛俴場宎趙﹝

·妏蚚INITR硌鍔奀

蜆硌鍔岆勤掩硌隅腔僇腔恅璃敵湔恅璃敵湔眕摯孺桯恅璃敵湔腔囀輛俴場宎趙﹝彆躺躺妏蚚蜆

硌鍔勤孺桯恅璃敵湔場宎趙奀ㄛ斛剕婓硒俴硌鍔ㄛ蔚恅璃敵湔恅璃敵湔腔囀婃奀悵湔善祥妏蚚

腔恅璃敵湔恅璃敵湔麼祥妏蚚腔杅擂敵湔笢﹝

FX3UC炵蹈 Ver.1.30眕奻莉笢ㄛ躺躺勤孺桯恅璃敵湔場宎趙奀ㄛ妏蚚INITER硌鍔﹝

僇0

僇1

僇2

僇3

僇4

僇5

僇6

僇7

僇8

僇9

僇10

僇11

僇12

僇13

僇14

僇15

R0

R2048

R4096

R6144

R8192

R10240

R12288

R14336

R16384

R18432

R20480

R22528

R24576

R26624

R28672

R30720

ERO~ER2047,RO~R2047

ER2048~ER4095,R2048~R4095

ER4096~ER6143,R4096~R6143

ER6144~ER8191,R6144~R8191

ER8192~ER10239,R8192~R10239

ER10240~ER12287,R10240~R12287

ER12288~ER14335,R12288~R14335

ER14336~ER16338,R14336~R16338

ER16384~ER18431,R16384~R18431

ER18432~ER20479,R18432~R20479

ER20480~ER22527,R20480~R22527

ER22528~ER24575,R22528~R24575

ER24576~ER26623,R24576~R26623

ER26624~ER28671,R26624~R28671

ER28672~ER30719,R28672~R30719

ER30720~ER32767,R30720~R32767

4.9.7 使用扩展文件寄存器的注意事项

ER0‵ER4095腔絞硉飲曹峈"FFFFH"﹝

R0‵R4095睿ER0‵ER4095腔絞硉飲曹峈"FFFFH"﹝

硌鍔怀 FNC 295
INITERP

R0 K2

FNC 292
INITERP

R0 K2
硌鍔怀
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4  软元件的作用与功能

4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

GX Developer ㄗVer.8.23Z眕奻ㄘ腔紱釬﹝

→有关GX Developer 操作的详细内容，参考GX Developer 的手册

 萸僻Windows腔[羲宎]ㄜ[最唗]ㄜ[MELSOFT Application]ㄜ[GX Developer] ﹝

4.9.8 关于文件寄存器及扩展文件寄存器的数据登录

1  启动GX Developer（GPPW）。

 偌桽狟桶囀扢隅"PLC Series"睿"PLC Type"﹝

2 设定可编程控制器的机型。

↗1. 婓Ver.8.23Z睿8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

必须设定项目

PLC Series
PLC Type

设定内容

FXCPU
FX3U(C) ↗1

↗1

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4.9 文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]
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4  软元件的作用与功能
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4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

1. 右键点击Project datda list中的[Device memory]，打开子菜单。

2. 点击 [New...]后，显示"New"对话框。

3. 点击[OK]后，显示确认用的对话框。

4. 点击[Yes]。

3 数据的设定。

↗1. 婓Ver.8.23Z睿8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

F X3U(C )↗1
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4.9 文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]
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4  软元件的作用与功能

4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

5. 在"Device Label"中输入要设定的软元件编号，然后点击[DIsplay]按钮。

6. 在"DIsplay"按键右边的2个的选择框中，选择要设定的数据类型。

7. 根据要设定的数据的内容，将数据输入到各个软元件中，或输入到字符串中。

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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4.9  文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]

1. 选择[Online]－ [Write to PLC]后，打开"Write to PLC"的对话框。

4. 点击[Execute]按键后，执行写入（传送）。

2. 选择"软元件内存"的"MAIN（制作的软元件内存的名称）"。

3. 点击"软元件数据"选项卡，在对象软元件中增加扩展文件寄存器。
婓吽扢隅笢ㄛ孺桯恅璃敵湔準黍堤/迡腔勤砓﹝

猁恁寁奀ㄛ萸僻孺桯恅璃敵湔腔酘耜腔♀梓暮ㄛ曹傖♂﹝

森俋ㄛ婓GX Developer Ver.8.18U眕奻唳掛笢ㄛ褫眕硌隅猁迡腔孺桯恅璃敵湔腔毓峓﹝

4 写入（传送）到可编程控制器中。

↗1. 婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

↗1. 婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

点击后

变成"●"
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4.9 文件寄存器[R]、扩展文件寄存器[ER]
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4  软元件的作用与功能

4.10  变址寄存器[V，Z]

4.10 变址寄存器 [V，Z]

4.10.1 变址寄存器的编号

曹硊敵湔岆壺賸褫迵杅擂敵湔腔妏蚚源楊眈肮眕俋ㄛ遜褫眕籵徹婓茼蚚硌鍔腔紱釬杅笢郪磁妏蚚坻腔

啋璃晤瘍睿杅硉ㄛ植奧婓最唗笢載蜊啋璃腔晤瘍睿杅硉囀腔杻忷敵湔﹝

曹硊敵湔[VㄛZ]腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍眕10輛秶杅煦饜ㄘ

躺躺硌隅曹硊敵湔V麼岆Z腔奀緊ㄛ煦梗釬峈V0ㄛZ0揭燴﹝

4.10.2 功能和构造

4.10.3 软元件的修饰

褫眕掩党庉腔啋璃ㄛ摯党庉腔囀狟垀尨﹝

→有关变址修饰的使用方法、注意事项，参考5.7节

10进制数软元件、数值：M,S,T,C,D,R,KnM,KnS,P,K
瞰ㄛV0=K5ㄛ硒俴D20V0奀ㄛ勤啋璃晤瘍峈D25ㄗD20ㄚ5ㄘ腔硒俴硌鍔﹝

森俋ㄛ遜褫眕党庉都杅ㄛ硌隅K30V0奀ㄛ掩硒俴硌鍔腔岆釬峈10輛秶腔杅硉K35ㄗ30ㄚ5ㄘ﹝

8进制数软元件：X,Y,KnX,KnY
瞰ㄛZ1ˊK8ㄛ硒俴X0Z1奀ㄛ勤啋璃晤瘍峈X10ㄗX0+8:8輛秶杅樓楊ㄘ腔硒俴硌鍔﹝

勤啋璃晤瘍峈8輛秶杅腔啋璃輛俴曹硊党庉奀ㄛV﹜Z腔囀珩頗掩遙呾傖8輛秶杅綴輛俴樓楊堍呾﹝

秪森ㄛ樑隅Z1=K10ㄛX0Z1掩硌隅峈 X12ㄛ昢斛蛁砩森奀祥岆X10﹝

16进制数值：H
瞰ㄛV5=K30ㄛ硌隅都杅H30V5奀ㄛ掩弝峈H4E(30H+K30)﹝
森俋ㄛV5=H30ㄛ硌隅都杅H30V5奀ㄛ掩弝峈H60(30H+30H)﹝

V
16弇

Z
V0~V7:8萸 Z0~ Z7 :8萸

↗1.衄壽礿萇悵厥腔杻俶褫眕籵徹統杅輛俴載蜊﹝

FX3U·FX3UC
褫晤最諷秶

曹硊蚚

V0(V)‵V7ㄛ Z0(Z)‵Z7
16萸↗1

FNC 12
DMOV K300

K300→(V2,Z2)

Z2

1. 16位
曹硊敵湔撿衄睿杅擂敵湔眈肮腔賦凳﹝

2. 32位
党庉32弇腔茼蚚硌鍔笢腔啋璃奀ㄛ麼氪摯揭燴閉堤16弇毓峓腔杅硉奀斛剕妏蚚Z0‵Z7﹝

16弇

32弇

V0ㄗ詢弇ㄘ

V1ㄗ詢弇ㄘ

V2ㄗ詢弇ㄘ

V3ㄗ詢弇ㄘ

V4ㄗ詢弇ㄘ

V5ㄗ詢弇ㄘ

V6ㄗ詢弇ㄘ

V7ㄗ詢弇ㄘ

Z0ㄗ腴弇ㄘ

Z1ㄗ腴弇ㄘ

Z2ㄗ腴弇ㄘ

Z3ㄗ腴弇ㄘ

Z4ㄗ腴弇ㄘ

Z5ㄗ腴弇ㄘ

Z6ㄗ腴弇ㄘ

Z7ㄗ腴弇ㄘ

酘芞垀尨腔VㄛZ郪磁ㄛ蚕衾FX褫晤最諷秶蔚Z耜釬峈32弇敵湔腔腴

弇耜雄釬ㄛ垀眕撈妏硌隅賸詢弇耜腔V0~V7珩祥頗硒俴党庉﹝

森俋ㄛ釬峈32弇硌隅奀ㄛ頗肮奀統蕉Vㄗ詢弇ㄘㄛZㄗ腴弇ㄘㄛ秪森珨筒V
ㄗ詢弇ㄘ耜笢隱湔衄梗腔蚚芴笢腔杅硉奀ㄛ頗曹傖眈絞湮腔杅硉ㄛ植奧堤珋

堍呾渣昫﹝

32位变址寄存器的写入实例

撈妏32弇茼蚚硌鍔笢妏蚚腔曹硊硉羶衄閉堤16弇杅硉毓峓ㄛ珩偌桽酘芞垀

尨婓勤Z輛俴杅硉腔迡奀ㄛ妏蚚DMOV硌鍔脹腔32弇堍呾硌鍔ㄛ肮奀蜊迡

Vㄗ詢弇ㄘㄛZㄗ腴弇ㄘ﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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4  软元件的作用与功能

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

4.11  指针[P]，[I] 

4.11 指针 [P]，[I]

4.11.2 分支用指针的功能和动作实例

4.11.1 指针的编号

硌渀ㄗPㄘ﹜ㄗIㄘ腔晤瘍狟桶垀尨﹝ㄗ晤瘍眕10輛秶杅煦饜ㄘ

森俋ㄛ妏蚚怀笢剿蚚硌渀奀ㄛ煦饜跤硌渀腔怀晤瘍ㄛ祥夔睿妏蚚眈肮怀毓峓腔[詢厒數杅]眕摯[闕喳躇

僅ㄗFNC 56ㄘ] 脹珨妏蚚﹝

煦盓蚚硌渀腔釬蚚睿雄釬狟垀尨﹝

森俋ㄛ涴虳硌渀飲迵茼蚚硌鍔郪磁妏蚚ㄛ垀眕衄壽砆牉腔妏蚚源楊統蕉跪硌鍔腔砆牉佽隴﹝

→中断功能的详细内容，参考35章

FNC 00
CJ

P 0
X001

P0

FNC 01
CALL

P 1
X001

P1

FNC 06
FEND

FNC 02
SRET

P63

FNC 00
CJ

P 63

END

系列 分支用
END跳转用

输入中断
输入延迟中断用

定时器中断用 计数器中断用

P0~P62
P64~P4095

4095萸

P63
1萸

I00↓(X000) I30↓(X003)
I10↓(X001) I40↓(X004)
I20↓(X002) I50↓(X005)

6萸

I6↓↓

I7↓↓

I8↓↓

3萸

I010 I040
I020 I050
I030 I060

6萸

1. 使用分支用指针（P）的应用指令

·CJ(FNC 00) 沭璃泐蛌

·CALL(FNC 01) 赽最唗覃蚚

·END泐蛌蚚硌渀P63腔釬蚚

祥夔晤最﹝

梓

梓

梓

泐

蛌

泐

蛌

殿

隙

翋最唗

赽最唗

X001峈ONㄛ泐蛌善CJ(FNC 00)硌鍔硌隅腔梓弇离ㄛ

硒俴眳綴腔最唗﹝

X001峈ONㄛ硒俴CALL(FNC 01)硌鍔硌隅腔梓弇离腔

赽最唗ㄛ妏蚚SRET(FNC 02)硌鍔殿隙善埻懂腔弇离﹝

P63岆桶尨妏蚚CJ(FNC 00)硌鍔奀泐埲善END祭腔杻忷

硌渀﹝

秪森ㄛ蔚P63釬峈梓晤最奀ㄛ最唗頗堤渣ㄛ蛁砩﹝

→请参考8.1节5. 的不需要指针P63的标签
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4  软元件的作用与功能

4.11  指针[P]，[I] 

4.11.3 中断用指针的功能和动作实例

→中断功能的详细内容，参考35章

笢剿蚚硌渀婦嬤眕狟3笱ㄛ迵茼蚚硌鍔IRET(FNC 03)笢剿殿隙﹜EI(FNC 04)埰勍笢剿﹜睿DI(FNC 05)輦砦笢

剿珨妏蚚﹝

↗1. RUN↙STOP奀壺

1. 输入中断（延迟中断）用：6点
曹硊敵湔撿衄睿杅擂敵湔眈肮腔賦凳

→输入中断功能的详细内容，参考35.3节和35.4节

褫眕婓祥忳褫晤最諷秶禸鏡笚腔荌砒狟ㄛ諉彶懂赻杻隅腔怀晤瘍腔怀陓瘍﹝揖楷蜆怀陓瘍ㄛ硒俴

笢剿赽最唗﹝蚕衾怀笢剿褫眕揭燴掀禸鏡笚載傻腔陓瘍ㄛ秪森褫婓佼諷徹最笢釬峈剒猁蚥珂揭燴麼氪傻

奀潔闕喳揭燴諷秶奀妏蚚。

注意输入端子的重复使用（禁止）

怀 X000‵X007ㄛ蚚衾詢厒數杅﹜怀笢剿﹜闕喳眸袙睿 SPD,DSZR,DVIT,ZRN硌鍔摯籵蚚怀﹝秪森

昦笭葩妏蚚怀傷赽﹝

瞰ㄛ妏蚚怀笢剿硌渀 [I001]奀ㄛ蚕衾X000掩梩蚚ㄛ垀眕祥夔妏蚚 [C235,C241,C244,C246,C247,C249,
C251,C252,C254]﹜[怀笢剿硌渀 I000]﹜[闕喳眸袙蚚揖萸M8170]睿 [蜆怀腔SPD硌鍔 ]﹝

输入中断的延迟功能

婓怀笢剿笢ㄛ衄眕 1ms峈等弇晊喧硒俴笢剿赽最唗腔髡夔﹝

褫眕妏蚚狟醱腔耀啣最唗懂硌隅晊喧奀潔﹝

妏蚚賸涴笱晊喧髡夔綴ㄛ婓覃誹怀笢剿笢妏蚚腔換覜腔假蚾弇离奀ㄛ褫眕拸剒鑑雄妗暱腔弇离奧輛俴萇

奻腔覃誹﹝

扢隅晊喧奀潔蚚腔揖萸

洷咡籵徹怀笢剿揭燴腔最唗

M8393
D8393FNC 12

MOV

FNC 03
I RET

K♀♀♀↗

Ｋ 晊喧奀潔ㄗ等弇ㄩmsㄘ

硌隅晊喧奀潔腔最唗
酘晚腔硌隅晊喧奀潔腔最唗ㄛ斛剕猁迡婓笢剿赽最唗腔羲
芛揭﹝
涴跺最唗岆耀啣最唗ㄛ妏蚚奀硐剒党蜊晊喧奀潔ㄗＫㄘ﹝
森俋ㄛ涴跺奀潔腔硌隅ㄛ硐夔妏蚚都杅ㄗKㄘ麼岆杅擂敵
湔ㄗDㄘ﹝

笢剿最唗賦旰

·

·

输入
输入中断用指针

禁止中断标志位 输入信号的ON脉宽或是OFF脉宽

5米s眕奻

上升沿中断 下降沿中断

X000

X001

X002

X003

X004

X005

I001

I101

I201

I301

I401

I501

I000

I100

I200

I300

I400

I500

M8050↗ 1

M8051↗ 1

M8052↗ 1

M8053↗ 1

M8054↗ 1

M8055↗ 1
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4  软元件的作用与功能
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4.11  指针[P]，[I] 

埰勍笢剿腔毓峓

笢剿赽最唗Ｋ

笢剿

硌渀

笢剿

硌渀

笢剿赽最唗Ｌ

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

潰聆堤X000腔奻汔朓

潰聆堤X000腔奻汔朓

FNC 03
IRET

END

动作

2. 定时器中断用：3点
→定时器中断功能的详细内容，参考35.5节

藩路硌隅腔笢剿悜遠奀潔ㄗ10ms‵99msㄘㄛ硒俴笢剿赽最唗﹝

蚚衾迵褫晤最諷秶腔禸鏡笚祥肮腔剒猁悜遠笢剿揭燴腔諷秶笢﹝

褫晤最諷秶籵都峈輦砦笢剿腔袨怓﹝

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿綴ㄛ婓禸鏡最唗徹

最笢ㄛX000麼X001峈ONㄛ硒俴笢剿赽

最唗Ｋ麼Ｌㄛ綴籵徹IRET硌鍔殿隙善

翋最唗﹝

·

笢剿蚚硌渀ㄗI***ㄘㄛ婓晤最奀昢斛

釬峈梓溫婓FEND硌鍔綴﹝
·

定时器中断用 中断周期（ms） 中断周期（ms）

I6↓↓

I7↓↓

I8↓↓

M8056 ↗1

M8057 ↗1

M8058 ↗1

↗1. RUN↙STOP奀壺

婓硌渀靡備腔↓↓笢ㄛ沓迡10‵99腔淕杅﹝

瞰ㄩ I610=藩10ms 腔隅奀笢剿

注意事项

隅奀笢剿奀潔扢隅婓 9ms 眕狟奀ㄛ婓眕狟錶狟衄褫夔堤珋祥夔偌桽淏腔笚揭燴隅奀笢剿ㄛ垀眕膘祜

婓 10ms 眕奻妏蚚﹝

·笢剿最唗腔揭燴奀潔誕酗腔錶

·翋最唗囀妏蚚賸揭燴奀潔誕酗腔茼蚚硌鍔腔錶

I001

I101
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4  软元件的作用与功能

4.11  指针[P]，[I] 

埰勍笢剿

翋最唗
腔賦旰

笢剿
赽最唗

笢剿殿隙

祭

祭

硌隅數杅笢剿

硌隅笢剿硌渀腔晤瘍

笢剿赽最唗
[笢剿最唗]

笢剿殿隙

RUN
潼諷

笢剿
硌渀

笢剿
硌渀

动作

动作

3. 计数器中断用：6点
→计数器中断功能的详细内容，参考35.6节

跦擂詢厒數杅蚚掀誕离弇硌鍔(DHSCS硌鍔)腔掀誕賦彆ㄛ硒俴笢剿赽最唗﹝

蚚衾妏蚚詢厒數杅蚥珂揭燴數杅賦彆腔諷秶﹝

EI硌鍔眕綴隅奀笢剿曹峈衄虴﹝

森俋ㄛ祥剒猁隅奀笢剿腔輦砦潔奀ㄛ

憩祥剒猁晤迡DIㄗ輦砦笢剿硌鍔ㄘ﹝

·

FEND桶尨翋最唗腔賦旰﹝

笢剿赽最唗斛剕晤迡婓FEND綴醱﹝

·

藩路20ms硒俴笢剿赽最唗﹝

妏蚚IRET硌鍔殿隙善翋最唗﹝

·

EI硌鍔眕綴埰勍笢剿ㄛ晤迡翋最唗﹝·

雄詢厒數杅腔盄ㄛ婓DHSCS硌鍔

(FNC 53)笢硌隅笢剿硌渀﹝

·

C255腔絞硉婓999↙1000麼1001↙
1000笢曹趙腔奀緊ㄛ硒俴笢剿赽最唗﹝

妏蚚笢剿最唗腔妗瞰ㄛ統蕉奻扴腔怀

笢剿﹝

·

指针编号 禁止中断标志位

I010

I020

I030

↗1. RUN↙STOP奀壺

M8059 ↗1

指针编号 禁止中断标志位

I040

I050

I060

M8059 ↗1

116

0

I 620

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

END

藩路20ms腔笢剿

M8000

FNC 04
EI

FNC 53
DHSCS K1000 C255

FNC 03
IRET

END

0

C255

I010

FNC 06
FEND

I010

K2, 147,483,6 47

翋最唗

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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5.1  可编程控制器处理的数据(8进制数/10进制数/16进制数/实数)

5. 指令的软元件·常数的指定方法

5.1 可编程控制器处理的数据（8进制数/10进制数/16进制数/实数）

婓FX炵蹈褫晤最諷秶笢ㄛ跦擂跪赻腔蚚芴睿醴腔祥肮ㄛ衄5笱杅硉褫鼎妏蚚﹝

涴虳杅硉腔釬蚚睿髡夔狟垀尨

婓掛梒笢ㄛ佽隴賸釬峈褫晤最諷秶硌鍔妏蚚價插腔佼諷硌鍔腔埭紱釬杅睿醴梓紱釬杅腔硌隅源楊﹝

·10輛秶杅ㄛ16輛秶杅睿妗杅腔都杅硌隅

·弇啋璃腔弇杅硌隅

·杅擂敵湔腔弇弇离硌隅

·杻忷髡夔耀輸/等啋腔BFM(遣喳湔揣)腔眻諉硌隅

·蜇樓賸曹硊敵湔腔曹硊党庉

5.1.1 数值的种类

1. 10进制数(DEC:DECIMAL NUMBER)
·隅奀睿數杅腔扢隅硉ㄗK都杅ㄘ

·落翑樟萇ㄗMㄘ﹜隅奀ㄗTㄘ﹜數杅ㄗCㄘ﹜袨怓ㄗSㄘ脹腔晤瘍ㄗ啋璃晤瘍ㄘ

·茼蚚硌鍔腔紱釬杅笢腔杅硉硌隅睿硌鍔雄釬腔硌隅ㄗK都杅ㄘ

2. 16进制数(HEX:HEXADECIMAL NUMBER)
·茼蚚硌鍔腔紱釬杅笢腔杅硉硌隅睿硌鍔雄釬腔硌隅ㄗH都杅ㄘ

4. 8进制数(OCT : OCTAL NUMBER)
FX炵蹈褫晤最諷秶笢ㄛ怀樟萇﹜怀堤樟萇腔啋璃晤瘍飲岆眕8輛秶杅煦饜腔﹝

蚕衾婓8輛秶杅笢ㄛ祥湔婓[8,9]ㄛ垀眕偌(0‵7ㄛ10‵17ㄛ···70‵77ㄛ100‵107)奻汔齬蹈﹝

5. BCD(BCD : BINARY CODE DECIMAL)
BCD憩岆蔚凳傖10輛秶杅腔跪弇奻0‵9腔杅硉眕4弇腔BIN懂桶珋腔源宒﹝

蚕衾跪弇晞衾妏蚚ㄛ垀眕巠蚚衾BCD怀堤倰腔杅趼宒羲壽睿7僇鎢珆尨諷秶脹蚚芴笢﹝

6.妗杅ㄗ腹萸杅ㄘ

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ撿衄夔劂硒俴詢儕僅堍呾腔腹萸杅堍呾髡夔﹝

粒蚚2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ輛俴腹萸堍呾ㄛ甜粒蚚賸10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ輛俴潼諷﹝

3. 2进制数(BIN:BINARY NUMBER)
勤隅奀﹜數杅麼岆杅擂敵湔腔杅硉硌隅ㄛ岆偌桽奻扴腔10

輛秶杅睿16輛秶杅硒俴腔ㄛ筍岆婓褫晤最諷秶腔囀窒ㄛ涴虳杅

硉飲眕2輛秶杅輛俴揭燴﹝

森俋ㄛ婓俋峓扢掘奻潼諷涴虳啋璃腔奀緊ㄛ頗衵芞垀尨ㄛ赻

雄蛌遙傖10輛秶杅綴珆尨﹝ㄗ珩褫眕遙傖16輛秶ㄘ

·蛹杅腔揭燴

婓褫晤最諷秶囀窒ㄛ蛹杅岆眕2腔硃鎢懂桶珋腔﹝

砆牉囀統蕉NEGㄗFNC 29ㄘ硌鍔腔佽隴﹝
1010100011000000

124816326412
8

25
6

51
2

1,
02
4

2,
04
8

4,
09
6

8,
19
2

16
,3
84

K 7 8 9
1+ 4+1 6+ 256+512
= 789

K 7 8 9ㄗ10輛秶ㄘ

ㄗ2輛秶ㄘ

ㄗ10輛秶ㄘ

赻雄蛌遙

0ㄩ淏腔硉   1ㄩ蛹腔硉

瑩攫怀10輛秶杅怀腔瞰赽

晤最馱撿腔潼諷
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5.1可编程控制器处理的数据(8进制数/10进制数/16进制数/实数)
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5  指令的软元件·常量的指定方法

5.1  可编程控制器处理的数据(8进制数/10进制数/16进制数/实数)

5.1.2 数值的转换

5.1.3 浮点运算中数值的使用

FX褫晤最諷秶笢揭燴腔杅硉ㄛ褫眕偌桽狟桶腔囀輛俴蛌遙﹝

浮点运算中的数值的处理

婓褫晤最諷秶囀窒妏蚚BIN腔淕杅硉﹝

婓淕杅腔壺楊堍呾笢ㄛ頗腕堤瞰40¯3ˊ13 豻1 腔湘偶﹝

淕杅腔羲源堍呾笢苤杅萸珩掩忔﹝

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ峈賸夔劂載樓詢儕僅華硒俴涴虳堍呾ㄛ褫眕硒俴腹萸堍呾﹝

0 0 00 0000 0000 0000 0000

1 1 01 0000 0001 0000 0001

2 2 02 0000 0010 0000

3 3 03 0000 0011 0000 0011

4 4 04 0000 0100 0000 0100

5 5 05 0000 0101 0000 0101

6 6 06 0000 0110 0000

7 7 07 0000 0111 0000 0111

8 10 08 0000 1000 0000 1000

9 11 09 0000 1001 0000 1001

10 12 0A 0000 1010 0001 0000

11 13 0B 0000 1011 0001 0001

12 14 0C 0000 1100 0001 0010

13 15 0D 0000 1101 0001 0011

14 16 0E 0000 1110 0001 0100

15 17 0F 0000 1111 0001 0101

16 1020 00000001 0001 0110

1001

＃
＃

＃
＃

＃
＃

＃
＃

＃
＃

＃
＃

＃
＃

99 143 63 0110 10010110

主要用途

10进制数(DEC) 8进制数(OCT) 16进制数(HEX) 2进制数(BIN) BCD

10进制数(DEC) 8进制数(OCT) 2进制数(BIN) BCD

都杅K眕摯怀怀堤
樟萇眕俋腔囀窒
啋璃晤瘍

怀樟萇﹜怀堤樟
萇腔啋璃晤瘍

褫晤最諷秶囀窒腔
揭燴

BCD杅趼宒羲壽ㄛ
7僇鎢珆尨

都杅H脹

16进制数(HEX)

0110

0010

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

118

5 指令的软元件·常量的指定方法

5.1 可编程控制器处理的数值(8进制数/10进制数/16进制数/实数)
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5.1  可编程控制器处理的数据(8进制数/10进制数/16进制数/实数)

婓杅擂敵湔笢揭燴2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔奀緊ㄛ妏蚚晤瘍蟀哿腔珨勤杅擂敵湔﹝

瞰ㄗD11ㄛD10ㄘ腔奀緊ㄛ狟垀尨﹝

蚕衾勤蚚誧奧晟ㄛ2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ岆祥眢燴賤腔杅硉ㄛ垀眕珩褫眕蔚蛌遙傖10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ﹝

筍岆ㄛ囀窒腔禸鏡岆粒蚚2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ﹝

婓杅擂敵湔笢揭燴10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔奀緊ㄛ妏蚚晤瘍蟀哿腔珨勤杅擂敵湔ㄛ筍岆迵2輛秶腹萸杅

ㄗ妗杅ㄘ祥肮ㄛ晤瘍苤腔峈帣杅僇ㄛ晤瘍湮腔峈硌杅僇﹝

瞰ㄛ妏蚚杅擂敵湔ㄗD1,D0ㄘ腔奀緊狟垀尨ㄛ粒蚚MOV硌鍔勤D0睿D1輛俴迡﹝

10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘˊ[帣杅D0 ]℅10 [硌杅D1 ]
   帣杅D0ˊ㊣( 1000~9999)麼 0
   硌杅D1ˊㄜ41‵ㄚ35
軞眳ㄛD0,D1腔郔詢弇峈淏蛹睫瘍弇ㄛ飲釬峈2腔硃鎢揭燴﹝

森俋ㄛ婓帣杅D0笢ㄛ瞰祥湔婓100﹝婓峈100腔奀緊ㄛ憩曹傖 1000℅10ㄜ1﹝
10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔揭燴毓峓狟垀尨﹝

ㄜ 郔苤橈勤硉

ㄜ 郔湮橈勤硉

10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ婓狟醱腔硌鍔笢衄虴﹝

ㄜ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ ↙ 10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔蛌遙ㄩFNC 118([D] EBCD)
ㄜ 10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ↙ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔蛌遙 ㄩFNC 119([D] EBIN)

淏蛹蚕b31腔睫瘍樵隅ㄛ筍祥岆硃鎢腔揭燴﹝

錨ㄗM8020ㄘㄛ質弇ㄗM8021ㄘㄛ輛弇ㄗM8022ㄘ腔揭燴

婓腹萸禸鏡笢腔跪笱梓祩弇腔雄釬狟垀尨﹝

ㄜ 錨梓祩ㄩ賦彆淩峈0奀峈1
ㄜ 質弇梓祩ㄩ賦彆帤湛善郔苤等弇ㄛ筍祥岆0奀峈1
ㄜ 輛弇梓祩ㄩ賦彆腔橈勤硉閉堤褫眕揭燴腔杅硉奀峈1

2进制浮点数（实数）的监控

婓GX Developer眳濬腔盓厥賸腹萸杅珆尨腔晤最璃笢ㄛ褫眕眻諉潼諷2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ﹝

森俋ㄛ婓祥盓厥腹萸杅珆尨腔晤最馱撿笢ㄛ褫眕蔚2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ褫眕蛌遙傖10輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ綴

婬輛俴潼諷﹝

2进制浮点数（实数）

10进制浮点数（实数）

E 0‵E 7ˊ0麼1 A 0‵A22ˊ0麼 1
帣杅僇腔睫瘍(0ㄩ淏ㄛ1ㄩ蛹) b0‵b31=0腔奀緊峈0

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

=

=

=

± (20+A22 × 2-1+A21× 2-2+ +A0× 2-23 )
× 2(E7 × 27+E6× 26+ +E0× 20)/ 2127

(瞰 ) A22= 1, A21=0, A20= 1, A19~ ~A0=0, E7= 1, E6 E1=0, E0= 1

± (20+1× 2-1+0 × 2-2+1× 2-3+ +0 × 2-23 )
× 2(1× 27+0 × 26+ +1× 20)/2 127
±1. 625 × 2129/ 2127= ±1.625 × 22

D 10(b15~ b0)

S E7 E6 E5 E1 E0 A22 A21 A20 A2 A1 A0

27 26 25 21 20 2- 1 2-2 2-3 2-21 2-22 2-23

D 11(b15~ b0)

b30b31 b29 b28 b23b24 b22 b21 b2 b1 b0b20

硌杅僇腔8弇 帣杅僇腔8弇
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编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
5 指令的软元件·常量的指定方法

119
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5  指令的软元件·常量的指定方法

5.2  常数K，H，E(10进制数/16进制数/实数)的指定

5.2 常数K，H，E（10进制数/16进制数/实数）的指定

佼諷最唗笢揭燴都杅奀ㄛ妏蚚都杅Kㄗ10輛秶杅ㄘ﹜都杅Hㄗ16輛秶杅ㄘ麼Eㄗ腹萸杅ㄘ﹝

婓晤最蚚腔俋峓扢掘笢ㄛ衄壽硌鍔奻腔杅硉紱釬笢ㄛ 10輛秶杅腔杅硉笢蜇樓Kㄛ16輛秶杅腔杅硉笢蜇樓Hㄛ腹

萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔杅硉笢蜇樓E綴怀﹝ㄗ瞰ㄩ10輛秶杅···K100ㄛ16輛秶杅···H64ㄛ妗杅···E1.23麼

岆E1.23ㄚ10ㄘ﹝

釬蚚睿髡夔狟垀尨﹝

「K」岆桶尨10輛秶淕杅腔睫瘍﹝翋猁蚚衾硌隅隅奀睿數杅腔扢隅硉ㄛ麼岆茼蚚硌鍔腔紱釬杅笢腔杅硉﹝

ㄗ瞰ㄩK1234ㄘ

10輛秶都杅腔硌隅毓峓狟垀尨﹝

ㄜ 妏蚚趼杅擂ㄗ16弇ㄘ奀·····K-32768‵K32767

ㄜ 妏蚚2跺趼杅擂ㄗ32弇ㄘ奀···Kㄜ2147483648‵K2147483647

5.2.1 常数K（10进制数）

「H」岆桶尨16輛秶杅腔睫瘍﹝翋猁蚚衾硌隅茼蚚硌鍔腔紱釬杅腔杅硉﹝ㄗ瞰ㄩH1234ㄘ

奧ㄛ跪弇杅婓0‵9腔毓峓囀妏蚚腔奀緊ㄛ跪弇腔袨怓ㄗ1麼0ㄘ睿BCD測鎢眈肮ㄛ秪森褫眕硌隅BCD杅擂﹝

ㄗ瞰ㄩH1234 眕BCD硌隅杅擂奀ㄛ婓0‵9腔毓峓囀硌隅16輛秶杅腔跪弇杅ㄘ

16輛秶都杅腔扢隅毓峓狟垀尨﹝

ㄜ 妏蚚趼杅擂ㄗ16弇ㄘ奀·····H0‵HFFFF (BCD 杅擂腔奀緊峈H0‵H9999)

ㄜ 妏蚚2跺趼杅擂ㄗ32弇ㄘ奀···H0‵HFFFFFFFF (BCD 杅擂腔奀緊峈H0‵H99999999)

5.2.2 常数H（16进制数）

「E」岆桶尨妗杅ㄗ腹萸杅ㄘ腔睫瘍﹝翋猁蚚衾硌隅茼蚚硌鍔腔紱釬杅腔杅硉﹝

ㄗ瞰ㄩE1.234 麼岆E1.234ㄚ3ㄘ

妗杅腔硌隅毓峓峈ㄛㄜ1.0℅2128‵ㄜ1.0℅2-126ㄛ0ㄛ1.0℅2ㄜ126‵1.0℅2128﹝

婓佼諷最唗笢ㄛ妗杅褫眕硌隅"籵桶尨"睿"硌杅桶尨"謗笱﹝

ㄜ 籵桶尨··· 憩蔚扢隅腔杅硉硌隅﹝

瞰ㄛ10.2345憩眕E10.2345硌隅﹝

ㄜ 硌杅桶尨··· 扢隅腔杅硉眕ㄗ杅硉ㄘ℅10n硌隅﹝

瞰ㄛ1234眕E1.234ㄚ3硌隅﹝

「E1.234ㄚ3」腔「ㄚ3」桶尨10腔n棒源ㄗㄚ3峈103ㄘ﹝

5.2.3 常数E（实数）
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5.2 常数K，H，E(10进制数/16进制数/实数)的指定
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5  指令的软元件·常量的指定方法
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5.3  字符串

5.3 字符串

趼睫揹笢ㄛ婦嬤婓茼蚚硌鍔腔紱釬杅笢眻諉硌隅趼睫揹腔趼睫揹都杅睿趼睫揹杅擂﹝

趼睫揹岆佼諷最唗笢眻諉硌隅趼睫揹腔啋璃﹝

眕" "遺懂腔圉褒趼睫ㄗ瞰ㄩ"ABCD1234"ㄘ硌隅﹝

趼睫揹笢褫眕妏蚚JIS8測鎢﹝

筍岆ㄛ趼睫揹郔嗣褫眕硌隅32跺趼睫﹝

5.3.1 字符串常数（"ABC"）

趼睫揹腔杅擂ㄛ植硌隅啋璃羲宎ㄛ善NUL測鎢ㄗ00Hㄘ峈砦眕趼誹峈等弇掩弝峈珨跺趼睫揹﹝

筍岆ㄛ婓硌隅弇杅腔弇啋璃笢极珋ㄗ妎ㄘ趼睫揹杅擂腔奀緊ㄛ蚕衾硌鍔峈16弇酗僅ㄛ垀眕婦漪硌尨趼睫揹

杅擂賦旰腔NUL測鎢ㄗ00Hㄘ腔杅擂珩剒猁岆16弇﹝ㄗ統蕉狟醱2笢腔瞰2ㄘ

軞眳ㄛ狟錶狟ㄛ茼蚚硌鍔笢頗堤珋禸鏡堤渣﹝ㄗ堤渣測鎢ㄩK6706ㄘ

·婓茼蚚硌鍔腔埭最唗笢硌隅腔啋璃晤瘍眕綴ㄛ眈茼啋璃毓峓囀帤扢隅「00H」腔錶﹝

·婓茼蚚硌鍔腔杶笢硌隅腔啋璃笢ㄛ悵湔趼睫揹杅擂ㄗ婦漪賸桶尨趼睫揹杅擂腔藺帣腔「00H」麼「000H」ㄘ  

  蚚腔啋璃杅祥劂腔錶﹝

1) 趼啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂

  ·夔劂妎梗峈趼睫揹杅擂腔瞰赽 ·祥夔妎梗峈趼睫揹杅擂腔瞰赽

00H

D100
D101
D102

D100
D101
D102

D110 D7999

00H

M115~M100
M131~M116
M147~M132

M211~M196

M115~M100
M131~M116
M147~M132

M7679~M7664

M7623~M7608
M7639~M7624
M7655~M7640
M7671~M7656
M7679~M7672 00H

5.3.2 字符串数据

菴2跺趼睫

菴4跺趼睫

菴6跺趼睫

菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴5跺趼睫

菴21跺趼睫

菴2跺趼睫

菴4跺趼睫

菴6跺趼睫

菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴5跺趼睫

菴nㄜ1跺趼睫菴n跺趼睫

菴2跺趼睫

菴4跺趼睫

菴6跺趼睫

菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴5跺趼睫

菴nㄜ1跺趼睫菴n跺趼睫

菴2跺趼睫

菴4跺趼睫

菴6跺趼睫

菴8跺趼睫

菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴5跺趼睫

菴7跺趼睫

夔劂潰聆堤桶尨

趼睫揹賦旰腔「00H」

夔劂潰聆堤桶尨

趼睫揹賦旰腔「00H」

植硌隅啋璃善藺帣腔啋璃晤瘍笢

祥夔潰聆堤桶尨趼睫揹賦旰腔「00H」

植硌隅啋璃善藺帣腔啋璃晤瘍笢

祥夔潰聆堤桶尨趼睫揹賦旰腔「00H」

蚕衾桶尨趼睫揹賦旰腔「00H」腔杅

擂腔弇羶衄湛善16弇ㄛ秪森祥夔妎

梗趼睫揹杅擂腔藺帣﹝

2) 弇杅硌隅腔弇啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂

  ·夔劂妎梗峈趼睫揹杅擂腔瞰赽 ·祥夔妎梗峈趼睫揹杅擂腔瞰赽

菴2跺趼睫

菴4跺趼睫

菴6跺趼睫

菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴5跺趼睫

菴13跺趼睫

<瞰1>

<瞰2>

16弇

16弇

16弇
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5.3 字符串 
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5  指令的软元件·常量的指定方法

5.4  位的位数指定(Kn □* * *)

5.4 位的位数指定（Kn□***）

絊X,Y,M,Sㄛ躺揭燴ON/OFF陓洘腔啋璃掩備峈弇啋璃﹝

迵森眈勤ㄛT,C,D,R脹揭燴杅硉腔啋璃掩備峈趼啋璃﹝

撈妏岆弇啋璃ㄛ籵徹郪磁妏蚚綴珩褫眕揭燴杅硉﹝涴笱錶狟ㄛ眕弇杅Kn睿宎啋璃腔晤瘍腔郪磁懂珆尨﹝

弇杅峈4弇等弇腔K1‵K4ㄗ16弇杅擂ㄘ﹜K1‵K8ㄗ32弇杅擂ㄘ﹝

瞰ㄛK2M0ㄛ蚕衾岆M0‵M7ㄛ垀眕岆2弇杅腔杅擂﹝

位软元件的处理

砃 K1M0‵K3M06換冞16弇杅擂綴ㄛ杅擂酗僅祥逋腔詢弇窒煦祥掩換冞﹝

32弇杅擂腔錶眈肮﹝

婓16弇ㄗ麼32弇ㄘ腔堍呾徹最笢ㄛ勤弇啋璃硌隅K1‵K3ㄗ麼K1‵K7ㄘ腔弇杅奀ㄛ祥逋腔詢弇掩珨眻弝峈0﹝

秪森ㄛ珨眻揭燴淏杅﹝

M15 M8 M7 M0

D 0

D 1

K2M0 0

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

0 1 0 1 0 1 0 1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0 1 0 1

M6 M5M12 M11 M10 M9 M4 M3 M2 M1M14 M13

M 0
FNC 19
BIN

K 2X004 D 0

睫瘍弇ㄗ0=淏杅 1ˊ蛹杅ㄘ

籵徹X004‵X013蔚BCD2弇杅腔杅擂蛌遙傖BIN綴換冞祫D0

睫瘍弇ㄗ0=淏杅 1ˊ蛹杅ㄘ

腴弇
換冞

拸曹趙

換冞
腴弇

硐猁羶衄杻梗腔癹秶ㄛ掩硌隅腔弇璃腔晤瘍褫眕岆砩腔ㄛ筍岆膘祜婓XㄛY腔部磁ㄛ鴃講蔚郔腴弇腔晤瘍扢

离峈0﹝ㄗ硌隅X000,X010,X020 Y000,Y010,Y020 脹ㄘ

婓MㄛS腔部磁ㄛ郔燴砑岆8腔捷杅ㄛ筍岆峈賸旌轎髦觴ㄛ膘祜扢隅峈M0,M10,M20 脹﹝

连续字的指定
垀彖眕D1羲芛腔珨蟀揹腔杅擂敵湔ㄛ憩岆D1,D2,D3,D4    ﹝

婓趼腔部磁ㄛ籵徹硌隅弇杅珩褫眕蔚釬峈珨蟀揹腔趼輛俴揭燴﹝狟芞垀尨﹝

·K1X000, K1X004, K1X010, K1X014

·K2Y000, K2Y020, K2X030

·K2M0, K3M12, K3M24, K3M36

·K4S16, K4S32, K4S48

珩憩岆佽ㄛ婓祥泐徹啋璃腔枑狟ㄛ眕跪弇杅腔等弇奻扴垀尨華妏蚚啋璃﹝

筍岆ㄛ32弇堍呾笢妏蚚賸K4Y000腔奀緊ㄛ詢16弇掩弝峈0﹝

剒猁32弇杅擂腔奀緊ㄛ猁妏蚚K8Y000﹝
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5 指令的软元件·常量的指定方法

5.2 位的位数指定(Kn □* * *)
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5.5  字软元件的位指定(D□.b)

5.5 字软元件的位指定（D□.b）

硌隅趼啋璃腔弇ㄛ褫眕蔚釬峈弇杅擂妏蚚﹝

硌隅趼啋璃腔弇奀ㄛ妏蚚趼啋璃晤瘍睿弇晤瘍ㄗ16輛秶杅ㄘ輛俴扢隅﹝

ㄗ瞰ㄩD0.0   桶尨杅擂敵湔 D 腔0弇晤瘍ㄘ

婓啋璃晤瘍ㄛ弇晤瘍笢祥夔硒俴曹硊党淏﹝

勤砓腔趼啋璃 ㄩ杅擂敵湔麼杻忷杅擂敵湔

弇晤瘍 ㄩ0‵Fㄗ16輛秶ㄘ

5.6 缓冲存储器的直接指定（U□\G□）

D0.F
D0.3

D0 F E D C B A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

FNC 12
MOV

K10 U0\G10

FNC 12
MOV

K20 U0\10Z0

16弇

MOV硌鍔腔瞰赽

党淏BFM晤瘍腔瞰赽

換冞勤砓

等啋瘍 BFM 10瘍

換冞勤砓

換冞勤砓

等啋瘍 BFM(10+Z0)瘍

換冞勤砓

褫眕眻諉硌隅杻忷髡夔耀輸睿杻忷髡夔等啋腔BFM(遣喳湔揣)﹝

BFM峈16弇麼32弇腔趼杅擂ㄛ翋猁蚚衾茼蚚硌鍔腔紱釬杅﹝

BFM岆諉覂杻忷髡夔耀輸麼杻忷髡夔等啋腔耀輸瘍ㄗUㄘ睿BFM晤瘍ㄗ\Gㄘ綴硌隅腔﹝

ㄗ瞰ㄩU0\G0   桶尨耀輸瘍峈0腔杻忷髡夔耀輸麼杻忷髡夔等啋腔BFM #0瘍﹝ㄘ

森俋ㄛ婓BFM晤瘍笢褫眕輛俴曹硊党淏﹝

硌隅毓峓狟垀尨﹝

耀輸瘍ㄗUㄘ  0‵7

BFM晤瘍ㄗ\Gㄘ  0‵32767
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5.7  变址修正

5.7 变址修正

衄壽曹硊敵湔腔髡夔睿賦凳ㄛ眒婓「4.10曹硊敵湔[V,Z]」笢砆牉鏡扴賸ㄛ垀眕岈珂堐黍﹝

LD,LDI,AND,ANI,OR,ORI,OUT,SET,RST,PLS,PLF硌鍔笢妏蚚腔弇啋璃 [X,Y,M(杻忷落翑樟萇壺俋)]ㄛTㄛ

C(0‵199)飲褫眕輛俴曹硊党淏﹝

狟醱瞰撼婓曹硊敵湔Zㄗ0ㄘ笢ㄛ勤LD硌鍔腔X000睿M0輛俴党淏

腔瞰赽懂佽隴雄釬﹝ㄗ衵芞ㄘ

蔚K5麼K10岈珂換冞善曹硊敵湔Zㄗ0ㄘ笢﹝

絞Z(0)=5奀ㄛ彆「M(0+5)=X005」綴X005峈ONㄛ寀怀堤(ON)

Y000﹜彆「M(0+5)=M5」綴M5峈ONㄛ寀怀堤(ON) Y001﹝

森俋ㄛ絞Z(0)=10奀ㄛ彆「X(0+10)=X012↗1」綴X012↗1峈ONㄛ

寀怀堤(ON) Y000ㄛ彆「M(0+10)=M10」綴M10峈ONㄛ寀怀堤

(ON) Y001﹝

↗1.統蕉蛁砩岈砐3)﹝

·党淏腔曹硊敵湔笢ㄛ褫眕妏蚚Z0‵Z7ㄛV0‵V7﹝

·勤衾隅奀ㄛ數杅腔OUT硌鍔ㄛ褫眕党淏隅奀晤瘍ㄛ數杅

  晤瘍睿扢隅硉笢硌隅腔啋璃﹝

褫眕曹硊党淏婓OUT硌鍔笢妏蚚腔弇啋璃[T,C]腔扢隅硉﹝

狟醱瞰撼婓曹硊敵湔V2笢ㄛ党淏OUT硌鍔TO腔扢隅硉D0腔瞰赽輛

俴佽隴﹝ㄗ衵芞ㄘ

蔚K0麼K10岈珂換冞善曹硊敵湔V2笢﹝

X001峈ONㄛV2ˊ0腔奀緊ㄛ彆「D(0+0)=D0」ㄛ扢隅硉峈D0ㄛ寀

T0雄釬﹝

森俋ㄛV2=10腔奀緊ㄛ彆「D(0+10)=D10」ㄛ扢隅硉峈D10ㄛ寀T0

雄釬﹝

5.7.1 基本指令的变址修正

位软元件的情况

字软元件、常数的情况

注意事项

1) 32弇數杅睿杻忷落翑樟萇祥夔輛俴曹硊党淏﹝

2) 16弇數杅輛俴曹硊党淏綴ㄛ祥夔釬峈 32弇腔數杅揭燴﹝

3)曹硊党淏XㄛY腔 8輛秶杅啋璃晤瘍腔奀緊ㄛ勤啋璃晤瘍輛俴曹硊党淏腔囀眕 8輛秶杅遙呾輛俴樓楊  

  堍呾﹝瞰ㄛ婓怀X000奻蜇樓腔曹硊党淏硉傘K0ㄛK8ㄛK16曹趙腔錶狟ㄛ怀X000珩頗偌桽「X(000+0)=X000」,
「X(000+8)=X10」,「X(000+16)=X20」睿 8輛秶杅遙呾綴ㄛ勤啋璃晤瘍輛俴樓楊堍呾綴蜊曹﹝

注意事项

1) OUT硌鍔峈 32弇數杅腔奀緊ㄛ祥夔曹硊党淏扢隅硉﹝

X030
FNC12
MOVP

K5 Z(0)

K5↙ Z(0)

X030
K10 Z(0)

K10↙ Z(0)

Y000

Y001

X000Z(0)

Z(0)=5 : X005=ON↙Y000=ON
M5=ON↙Y00=ON

Z(0)=10 : X012↗2=ON↙Y000=ON
M10=ON↙Y001=ON

FNC12
MOVP

MOZ (0)

X030
FNC 12
MOVP

K0 V2

K0 ↙ V2

X030
K10 V2

K10 ↙ V2

X001

FNC 12
MOVP

D0V2
V2=0 ㄩT0腔扢隅硉峈D0腔絞硉

V2=10 ㄩT0腔扢隅硉峈D10腔絞硉

↗2. 統蕉蛁砩岈砐3)﹝

T 0
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5.7  变址修正

5.7.2 应用指令的变址修饰

可以变址修饰应用指令的标明方法
婓茼蚚硌鍔佽隴笢ㄛ褫眕輛俴曹硊党庉腔紱釬杅腔桶尨源楊狟芞垀尨ㄛ籵徹婓埭紱釬杅 麼岆醴梓紱釬杅

睫瘍 笢樓奻「·」ㄛ眕森睿祥湍党庉髡夔腔紱釬杅輛俴梗﹝

位软元件的情况
蚚曹硊敵湔V1勤CMP(FNC 10)腔掀誕賦彆輛俴党庉ㄛ眕森峈瞰佽

隴﹝

蔚K0麼K10岈珂換冞善曹硊敵湔V1笢﹝

絞X001峈ONㄛV1=0腔奀緊ㄛ寀「M(0+0)=M0」ㄛ掀誕賦彆怀堤善

M0‵M2笢﹝

森俋ㄛV1=10奀ㄛ寀「M(0+10)=M10」ㄛ掀誕賦彆怀堤善M10‵M12

笢﹝

·婓輛俴党庉腔曹硊敵湔笢ㄛ褫眕妏蚚Z0‵Z7ㄛV0‵V7﹝

字软元件的情况
1. 16位指令的操作数修饰

蚚曹硊敵湔V3笢勤MOV硌鍔腔換冞醴梓D0輛俴党庉ㄛ眕森峈瞰佽

隴﹝ㄗ衵芞ㄘ

蔚K0麼K10岈珂換冞善曹硊敵湔V3笢﹝

X001峈ONㄛV3ˊ0奀ㄛ寀「D(0+0)=D0」ㄛ蔚K500換冞祫D0笢﹝

森俋ㄛ絞V3ˊ10奀ㄛ寀「D(0+10)=D10」ㄛ蔚K500換冞祫D10笢﹝

字软元件的情况
2. 32位指令的操作数修饰

32弇硌鍔腔部磁ㄛ硌鍔笢妏蚚腔曹硊敵湔珩剒猁眕32弇輛俴硌隅﹝

婓32弇硌鍔笢硌隅曹硊敵湔峈Z耜ㄗZ0‵Z7ㄘ綴ㄛ撈婦漪賸迵Z耜

傖郪腔V耜ㄗV0‵V7ㄘㄛ珨釬峈32弇敵湔堍俴﹝

蚚曹硊敵湔[V4,Z4]党庉DMOV硌鍔腔換冞醴梓[D1,D0] 眕森峈瞰佽

隴﹝ㄗ衵芞ㄘ

蔚K0麼K10啎珂換冞善曹硊敵湔[V4,Z4]笢﹝

X003峈ONㄛ[V4,Z4]ˊ0奀ㄛ寀 [ D(1+0)ㄛD(0+0) ]= [ D1,D0]ㄛ蔚

K69000換冞祫[ D1,D0]笢﹝

森俋ㄛ[V4,Z4]ˊ10奀ㄛ寀 [ D(1+10)ㄛD(0+10) ]= [ D11,D10]ㄛ蔚

K69000換冞祫[ D11,D10]笢﹝

X000
K0 V1

K0 ↙

↙

V1

X000
K10 V1

K10 V1

X001

V1=0 V1=10
D0>D1↙M0=ON M10=ON
D0=D1↙M1=ON M11=ON
D0<D1↙M2=ON M12=ON

FNC 12
MOVP

D0 D1FNC 10
CMP

M0V1

X000
K0 V3

K0

X000
K10 V3

K10 V3

X001
K500 D0V3

V3=0 : K500 D0 (D0+0)
V3=10 : K500 D10 (D0+10)

FNC 12
MOVP

FNC12
MOVP

FNC12
MOV

X002
K0 Z4

K0 V4,Z4

X002
K10 Z4

K10 V4,Z4

X003
K69000 D0Z4

V4,Z4=0 : K69000 D1 ,D0 (D0+0)
V4,Z4=10 : K69000 D11,D10 (D0+10)

FNC12
DMOVP

FNC12
DMOVP

FNC12
DMOVP

↙

↙
↙

↙
↙

↙

↙

↙

V3

FNC 12
MOV

K100 D 10

桶尨褫眕輛俴曹硊党庉﹝

注意事项

1) 撈妏迡曹硊敵湔腔杅硉羶衄閉堤16弇腔杅硉毓峓(0‵32767)ㄛ珩斛剕妏蚚32弇硌鍔勤VㄛZ飲輛俴蜊    

   迡﹝躺躺蜊迡賸Z耜ㄛV耜笢頗湔衄坻腔杅硉ㄛ植奧曹傖眈絞湮腔杅硉ㄛ絳祡堤珋堍呾堤渣﹝

FNC 12
MOVP
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5  指令的软元件·常量的指定方法

5.7  变址修正

2) 勤16弇數杅曹硊党庉綴ㄛ祥褫眕釬峈32弇腔數杅妏蚚﹝彆曹硊党庉腔賦彆剒猁岆32弇數杅腔錶

   狟ㄛ勤數杅C200眕綴腔數杅樓Z0‵Z7﹝

3) 曹硊敵湔

   祥夔勤VㄛZ掛旯輛俴曹硊党庉﹝

4) 杻忷髡夔耀輸/等啋腔遣喳湔揣腔眻諉硌隅

   遣喳湔揣腔眻諉硌隅U↓\G↓遣喳湔揣腔晤瘍褫眕掩曹硊党庉﹝

   耀輸瘍祥夔掩曹硊党庉﹝ㄗU0\G0Z0衄虴ㄛU0Z0\G0祥褫ㄘ

5) 弇杅硌隅腔曹硊党庉

   硌隅弇杅蚚腔Kn腔"n"祥夔輛俴曹硊党庉﹝

ㄗK4M0Z0衄虴ㄛK0Z0M0祥褫ㄘ

定时器当前值的显示示例

可以使用变址寄存器编写显示定时器T0～T9当前值用的程序。

常数的情况
用变址寄存器V6修饰MOV指令的发送源，以此为例说明。（右图）

将K0或K20事先传送到变址寄存器V6中。

X005为ON，V6＝0时，则「K(6+0)=K6」，将K6传送至D10中。

此外，V6＝20时，则「K(6+20)=K26」，将K26传送至D10中。

X030
K0 V3

K0↙V3

K8 V3

K8↙

↙

V3

X033
K2X0V3 K2Y0

V3=0 : X7 ~ X0 ↙Y7~Y0
V3=8 : X17 ~ X10 ↙Y7~Y0
V3=16 : X27 ~ X20 ↙Y7~Y0

X031

K16 V3

K16↙V3

X032

FNC 12
MOVP

M8000
FNC 19
BIN

K1X000 Z0

(X003~X000)BCD• (Z0)BIN

FNC 18
BCD

T 0Z0 K4Y000

(T0Z0)BIN (Y017~ Y000)BCD

X004
K0 V6

K0 V6

X004
K20 V6

K20 V6

X005
K6V6 D10

V6=0 : K6 (K6+0) ↙ D10
V6=20 : K26 (K6+20) ↙ D10

扢隅隅奀晤瘍
蚚腔杅趼宒羲壽
怀X003‵X000

珆尨隅奀絞硉蚚腔
7僇鎢珆尨
怀堤 Y017‵Y000

褫晤最諷秶

↙

↙

RUN潼諷

勤茼Z0ˊ0‵9ㄛ寀T0Z0=T0‵T9﹝

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOV

6) 怀怀堤樟萇ㄗ8輛秶啋璃晤瘍ㄘ腔曹硊党庉勤X,Y,KnX,KnY

腔8輛秶啋璃晤瘍輛俴曹硊党庉奀ㄛ勤啋璃晤瘍輛俴曹硊党庉

腔曹硊敵湔囀頗掩遙呾傖8輛秶杅綴婬輛俴樓楊堍呾﹝

婓衵芞腔瞰赽笢ㄛ妏蚚MOV硌鍔怀堤Y007‵Y000ㄛ籵徹曹硊党

庉綴褫眕蔚蜆怀遙傖X007‵X000ㄛX017‵X010ㄛX027‵X020﹝

籵徹蔚曹硊硉蜊迡傖K0,K8,K16ㄛ寀「X000+0=X000」,「X000+8=X10」

「X000+16=X20」撈婓8輛秶杅遙呾綴ㄛ婬樓婓啋璃晤瘍奻ㄛ

妏釬峈埭紱釬杅腔怀傷赽蜊曹﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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5 指令的软元件·常数的指定方法

5.7 变址修饰
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5  指令的软元件·常量的指定方法
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5.7  变址修正

彆蚚曹硊敵湔V﹜Z党庉勤砓啋璃腔晤瘍ㄛ饒繫褫籵徹最唗蜊曹勤砓啋璃腔晤瘍﹝彆勤衄妏蚚棒杅

癹秶腔硌鍔妏蚚涴珨髡夔腔趕ㄛ寀褫眕腕善迵嗣棒妏蚚蜆硌鍔晤最眈肮腔虴彆﹝

使用TKY（FNC 70）指令的修饰实例

蔚2郪0‵9峈砦腔瑩ㄗ杅趼瑩ㄘ怀腔怀杅擂悵湔善

D0, D1笢﹝

TKY硌鍔ㄗFNC 70ㄘ岆婓最唗笢硐夔妏蚚珨棒腔硌鍔ㄛ

筍岆籵徹勤怀杅擂腔宎啋璃晤瘍﹜怀杅擂腔悵

湔啋璃晤瘍﹜妏偌瑩陓洘峈ON腔宎啋璃晤瘍輛

俴党庉ㄛ褫怀2郪0‵9腔瑩ㄗ杅趼瑩ㄘ怀﹝

森俋ㄛ婓蜆硌鍔硒俴徹最笢ㄛ撈妏蜊曹Vㄛ遙珩拸虴﹝

彆猁砑妏蜆曹載衄虴ㄛ妏硌鍔腔雄OFF珨棒﹝

5.7.3 使用次数受限制的指令的变址修饰实例

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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5.7 变址修饰 
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TKY硌鍔 怀杅擂
腔宎
啋璃晤瘍

偌瑩陓洘
腔宎
啋璃晤瘍

杅擂悵
湔弇离

X012
K0 V0

X012

X013

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

FNC 70
TKY

K0

K16

K2

K20

X000V0 D0V1 MOV2

K0 V1

V2

V0

V1

V2

(K0)→(V0)

(K0)→(V1)

(K0)→(V2)

(K16)→(V0)

(K2)→(V1)

(K20)→(V2)
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5  指令的软元件·常量的指定方法

备 注
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6.1  指令说明的阅读方法

10.1 FNC 20－ADD / BIN加法运算

概要
2跺硉輛俴樓楊堍呾ㄗAㄚBˊCㄘ綴腕堤賦彆腔硌鍔﹝

→有关浮点数加法运算[EADD(FNC 120)指令]，参考18.8节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

樓楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

樓楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔樓楊堍呾賦彆腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(ADD,ADDP)
蔚     睿     腔囀輛俴媼輛秶樓楊堍呾綴換冞善    笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴樓楊堍呾﹝

5＋（- 8）＝－ 3

·    睿    笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

2. 32弇堍呾(DADD,DADDP)
蔚[ +1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]腔囀輛俴媼輛秶樓楊堍呾綴換冞善[ +1ㄛ ]笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴樓楊堍呾﹝

5,500＋（- 8,540）＝－ 3,040

·[ +1， ]睿[ +1， ]笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂♂♂

♂ ♂♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂

♂ ♂ ♂

DADD

DADDP

FNC 20
ADD

ADDITION

ADD

ADDP

FNC 20
ADD

+ →
硌鍔怀

FNC 20
DADD

硌鍔怀
[ +1, ]+[ +1, ]→[ +1, ]

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1 1

1

1 1

1 1

1

1

2

2

2

2 2

2

2 2

2 2

2

2
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10.1 FNC 20－ADD / BIN加法运算

10 四则逻辑运算－FNC 20～FNC 29

其他

掛梒笢ㄛ佽隴賸婓晤迡佼諷最唗笢ㄛ怀怀堤揭燴睿硌鍔眈誑腔壽炵ㄛ摯晤最腔源楊脹﹝

掛忒聊笢腔茼蚚硌鍔ㄛ飲偌桽狟腔跡宒佽隴﹝
衄壽茼蚚硌鍔腔桶尨源楊睿價掛寞寀ㄛ岈珂堐黍綴醱腔 6.5茼蚚硌鍔腔珨啜籵寀 ﹝

6. 编程前须知

6.1 指令说明的阅读方法

珆尨勤茼腔褫晤最
諷秶腔唳掛

勤茼腔炵蹈

珆尨勤茼唳掛

·↙Ver.2.20: Ver.2.20眕狟

·Ver.2.20↙: Ver.2.20眕奻
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6  编程前须知

6.1  指令说明的阅读方法

1)桶尨茼蚚硌鍔晤瘍(FNC No.)睿硌鍔睫瘍﹝潠謹桶尨腔砩佷狟垀尨﹝

概要

1.指令格式

桶尨褫眕硌隅峈硌鍔紱釬杅腔啋璃腔囀摯褫眕扢隅腔杅擂濬倰﹝

1)囀

  鏡扴賸跪硌鍔笢妏蚚腔紱釬杅腔囀﹝

2)埭紱釬杅/醴梓紱釬杅腔党庉

  砉 S ㄛS1 涴欴腔氝樓賸 · 睫瘍腔紱釬杅ㄛ桶尨褫眕輛俴曹硊党庉﹝

  祥硒俴曹硊党庉腔紱釬杅ㄛ頗砉 S ㄛS1 涴欴桶尨﹝

3)杅擂濬倰

 ㄜ 弇ㄩ弇啋璃

 ㄜ BIN 16弇 ㄩ16弇腔媼輛秶測鎢

 ㄜ BIN 32弇 ㄩ32弇腔媼輛秶測鎢

 ㄜ BIN 64弇 ㄩ64弇腔媼輛秶測鎢

 ㄜ BIN 16/32弇 ㄩ16弇麼32弇腔媼輛秶測鎢

 ㄜ BIN 32/64弇 ㄩ32弇麼64弇腔媼輛秶測鎢

 ㄜ BCD4弇 ㄩ4弇杅ㄗ16弇ㄘ腔BCD鎢
 ㄜ BCD8弇 ㄩ8弇杅ㄗ32弇ㄘ腔BCD鎢
 ㄜ BCD4/8弇 ㄩ4弇杅ㄗ16弇ㄘ麼8弇杅ㄗ32弇ㄘ腔BCD鎢
 ㄜ 趼睫揹 ㄩASCII鎢ㄛShift JIS測鎢脹腔趼睫測鎢

 ㄜ 趼睫揹(躺ASCII) ㄩASCII鎢
 ㄜ 妗杅(2輛秶) ㄩ2輛秶腔腹萸杅

 ㄜ 妗杅(10輛秶) ㄩ10輛秶腔腹萸杅

2.设定数据

D

P

P

D

左侧上下的虚线为与16位32位指令无关的单独指令。 WDT(FNC 07)

MOV(FNC 12)

CJ(FNC 00)

HSCS(FNC 53)

CMP(FNC 10)

MTR(FNC 52)

INC(FNC 24)

左侧上半段的实线表示可以使用16位指令，下半段的[D]表示可以使用32位
指令。

无32位指令的指令在左侧下半段为虚线，上半段的实线表示只可以使用

16位指令。

无16位指令的指令在左侧上半段为虚线，下半段的[D]表示只可以使用32位
指令。

右侧上半段的实线表示可以使用连续执行指令，下半段的[P]表示可以使用

脉冲执行型的指令。

无脉冲执行方式的指令在右侧下半段为虚线，上半段的实线表示只可以使

用连续执行型。

睫瘍

FNC 晤瘍

硌鍔靡備

FNC 晤瘍

硌鍔靡備

FNC 晤瘍

硌鍔靡備

FNC 晤瘍

硌鍔靡備

FNC 晤瘍

硌鍔靡備

FNC 晤瘍

硌鍔靡備

FNC 晤瘍

硌鍔靡備

眈茼硌鍔(瞰)囀

右侧上半段的 表示使用了连续执行型指令后，每个扫描周期目标操

作数的内容都会变化的指令。

在驱动指令时只执行一次运算的情况下，使用右侧下半段中以[P]表示的

脉冲执行型指令。
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6.1  指令说明的阅读方法

桶尨褫眕硌隅峈硌鍔紱釬杅腔啋璃﹝

盓厥蜆硌鍔腔奀緊ㄛ蚚  ♂  睫瘍桶尨﹝

对象软元件

佽隴跪硌鍔腔髡夔﹝

功能和动作说明

暮婥賸妏蚚跪硌鍔奀腔蛁砩岈砐﹝

注意要点

暮婥賸妏蚚跪硌鍔奀褫眕蕉藉善腔翋猁腔堤渣﹝

衄壽堤渣腔砆牉囀ㄛ統蕉  37梒嘟梤腔堐黍源楊睿堤渣測鎢珨擬  ﹝

出错

暮婥賸妏蚚賸跪硌鍔腔撿极瞰赽﹝

程序示例
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2) 趼啋璃

� ·K ㄩ10輛秶淕杅

� ·H ㄩ16輛秶淕杅

� ·KnX ㄩ怀樟萇(X)腔弇杅硌隅↗1

� ·KnY ㄩ怀堤樟萇(Y)腔弇杅硌隅↗1

� ·KnM ㄩ落翑樟萇(M)腔弇杅硌隅 ↗1

� ·KnS ㄩ袨怓(S)腔弇杅硌隅 ↗1

� ·T ㄩ隅奀(T)腔絞硉

� ·C ㄩ數杅(C)腔絞硉

� ·D ㄩ杅擂敵湔(恅璃敵湔)

� ·VㄛZㄩ曹硊敵湔

� ·党庉ㄩ褫瘁妏蚚曹硊敵湔輛俴党庉

         脹脹

↗1. 帤硌隅腔Knㄛ16弇奀峈K1‵K4,32弇奀峈K1‵K8

1) 弇啋璃

�·X ㄩ怀樟萇(X)
�·Y ㄩ怀堤樟萇(Y)
�·M ㄩ落翑樟萇(M)

�·S ㄩ袨怓(S)
脹脹
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6  编程前须知

6.2  编程方面的基本注意事项

佽隴賸婓晤最奀剒猁蛁砩腔囀﹝

佽隴賸婓晤最奀剒猁蛁砩腔囀﹝

1) 撈妏岆硒俴眈肮雄釬腔佼諷枍倛芞ㄛ揖萸腔凳傖源楊祥肮ㄛ珩夔潠趙最唗睿誹埮祭杅﹝

2) 甜薊揖萸誕嗣腔枍倛芞迡婓酘源掀誕疑

祥剒猁ORB硌鍔

祥剒猁ANB硌鍔

执行

6.2 编程方面的基本注意事项

1. 触点的构成和步

佼諷最唗岆偌桽  植奻祫狟  善  植酘善衵  腔佼唗輛俴揭燴腔﹝

佼諷硌鍔桶珩偌桽涴跺佼唗晤鎢﹝

2. 程序的执行及编程顺序

6.2.1 程序的步骤及执行顺序

1 LD 1 LD

3 OR

4 OUT

2 AND

2 LD

1

1
5

6

8

7 9 10

11

3

2

4

LD 1 LD

2 OR

3 AND

4 OUT

2 LD

3 OR

5 OUT
4 ANB

3 AND 4 ORB

5 OUT
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6.2  编程方面的基本注意事项

彆佼諷最唗笢硒俴盄腔邧笭怀堤ㄗ邧盄ㄘㄛ寀綴耜腔盄蚥珂雄釬﹝

衵芞垀尨ㄛ蕉藉珨狟肮珨盄Y003掩婓嗣跺弇离妏蚚腔錶﹝

釬峈珨笱瞰赽ㄛX001=ON,X002=OFF﹝

郔場腔Y003蚕衾X001峈ONㄛ垀眕婓茬砓湔揣囀峈ON ㄛ怀

堤Y004珩峈ON﹝

筍岆ㄛ菴2棒腔Y003蚕衾怀X002峈OFFㄛ垀眕婓茬砓湔揣

囀掩蜊迡峈OFF﹝

秪森﹜妗暱腔俋窒怀堤Y003ˊOFFㄛY004ˊON﹝

1
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1. 双重输出的动作

邧笭怀堤(邧盄)ㄛ甜準峊掖賸最唗笢腔怀(最唗堤渣)ㄛ筍

岆蚕衾頗妏奻扴腔雄釬曹腕葩娸ㄛ秪森悝炾狟醱腔瞰赽綴載

蜊最唗﹝

森俋ㄛ遜衄坳晤最源楊ㄛ妏蚚SETㄛRST硌鍔麼泐蛌硌鍔ㄛ眕摯妏蚚祭輛枍倛芞硌鍔ㄛ婓跪袨怓笢勤肮珨

跺怀堤盄晤最﹝

森俋ㄛ妏蚚祭輛枍倛芞硌鍔腔奀緊蛁砩ㄩ彆翋最唗笢湔婓腔怀堤盄ㄛ婓袨怓笢珩掩晤最奀ㄛ頗掩弝峈邧

笭盄﹝

2. 双重输出的对策

6.2.2 双重输出(双线圈)的动作及对策

X001
Y003

Y004

Y003

Y000
Y000

Y000

M100

M100

M101

M101

Y000

X001=ON X002=OFF

Y003

X002

怀揭燴

菴1棒

菴2棒

Y003=OFF Y004=ON

A B
A B

C

D

E

C

D

E

A B

C

D

E

怀堤揭燴

綺謹

或

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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6  编程前须知

6.2  编程方面的基本注意事项

6.2.3 不能编程的回路图及对策

A B
F

C

E

D

C E
F

A

B

A E

C

D

A B
C

D

E

A

B

E

C
D

偌桽衵芞垀尨ㄛ載蜊謗跺源砃飲衄萇霜霜徹腔隙繚﹝(蔚羶衄D奀腔隙繚睿羶衄B奀腔隙繚輛俴甜薊腔賦彆﹝)

1. 桥式电路

·盄腔衵耜昦迡揖萸﹝

·膘祜揖萸眳潔腔盄溫婓醱晤最﹝

揖萸A睿B眳潔腔盄(E)溫婓最唗醱ㄛ褫眕誹吽祭杅﹝

2. 线圈连接的位置

134
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6.3  输入输出处理，响应延迟
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1. 输入输出继电器的动作时序和响应延迟

6.3 输入输出处理，响应延迟

FX褫晤最諷秶笢ㄛ笭葩硒俴Ｋ‵Ｍ輛俴怀怀

堤揭燴﹝

秪森ㄛ婓褫晤最諷秶腔諷秶笢ㄛ壺賸怀薦疏

睿怀堤啋璃腔雄奀潔眕俋ㄛ跦擂禸鏡笚衄奀

頗堤珋砒茼晊喧﹝

[怀腔揭燴]
黍怀茬砓
湔揣

祥夔黍
涴跺怀ON

黍涴跺怀ON

怀揭燴 禸鏡笚

最唗
揭燴

最唗
揭燴

最唗
揭燴

最唗
揭燴

奀潔(         )怀堤揭燴

祥夔黍
涴跺怀OFF

黍堤怀芞砓綴ㄛ
跦擂最唗輛俴
堍呾

怀堤
啋璃
腔雄

禸鏡
奀潔

(禸鏡笚)

傖蠶黍怀傷赽腔ON/OFF

[怀堤腔揭燴] 
換冞祫怀堤
坶湔囀湔笢 

[最唗腔揭燴]
跪啋璃腔茬砓
湔揣腔載陔以最新信息获取最新输入输出

婓奻扴腔禸鏡笚笢ㄛ砑猁鳳怀腔郔陔陓洘奀

麼氪猁蔚堍呾賦彆蕾撈怀堤奀ㄛ褫眕妏蚚「怀怀

堤芃陔硌鍔」﹝

2. 不能获取宽度窄的输入脉冲

褫晤最諷秶腔怀ON 奀潔麼OFF奀潔ㄛ斛剕掀褫晤最諷秶腔悜遠禸鏡奀潔ㄚ怀薦疏腔奀潔載酗﹝

蕉藉怀薦疏10ms 腔砒茼晊喧ㄛ10ms腔悜遠禸鏡奀潔腔趕ㄛON奀潔﹜OFF奀潔跪剒猁20ms﹝
秪森ㄛ祥褫眕揭燴1000/(20+20)=25Hz眕奻腔怀闕喳﹝筍岆ㄛ妏蚚褫晤最諷秶腔杻忷髡夔睿茼蚚硌鍔奀ㄛ

褫眕蜊囡涴跺錶﹝

改善用的便利功能

妏蚚狟醱腔髡夔ㄛ褫眕鳳掀禸鏡笚

載傻腔闕喳﹝

  詢厒數杅髡夔

  怀笢剿髡夔

  闕喳眸袙髡夔

  怀薦疏硉腔覃誹髡夔

1

2

3

OFF OFFON ON

成批输入输出方式
（刷新方式）

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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6  编程前须知

6.4  程序流程控制指令之间的相互关系

6.4 程序流程控制指令之间的相互关系

眕狟桶尨賸跪笱最唗霜最諷秶硌鍔腔眈誑壽薊﹝

狟桶笢腔      笢桶尨衄婦漪壽炵腔錶ㄛ      笢桶尨潔衄綴笭葩腔錶﹝

奻齬腔硌鍔

酘蹈腔硌鍔

瞰 1

左列
上列 MC-MCR

MC-MCR

CJ-P

CJ-P

EI-DI

EI-DI

FOR-NEXT

FOR-NEXT

STL-RET

STL-RET

P-SRET

I-IRET

FEND-END

O-FEND

O-END
(拸FEND)

8脯

5脯

1跺
STL笢

↗2

↗1

↗1

瞰1

瞰2

瞰 2

奻齬腔硌鍔

酘蹈腔硌鍔

MC - CJ - P - MCR MC - CJ - MCR - P

136
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6.4  程序流程控制指令之间的相互关系

P-SRET I-IRET FEND-END

↗1

FOR FOR NEXT NEXT

↗1 漪曹峈疻咭DI腔袨怓﹝

甜準堤渣﹝

备 注

↗2

↗3

偌桽妗盄垀尨雄釬﹝

郔場腔FEND睿END衄虴ㄛ

甜準絞場砑猁腔最唗﹝

甜準堤渣﹝

壺珨窒煦腔瞰俋ㄛ褫眕郪磁衄婦漪壽炵腔硌鍔﹝

筍岆ㄛ蛁砩眕狟腔瞰俋錶﹝

ＫMC-MCR祥夔婓FOR-NEXT,STL-RET,P-SRET,
I-IRET笢妏蚚﹝

ＬSTL-RET祥夔婓FOR-NEXT,P-SRET,I-IRET笢
		妏蚚﹝

ＭMC-MCR,FOR-NEXT,P-SRET,I-IRET硌鍔眳潔

		祥掩I,IRET,SRET,FEND,END脹硌鍔殑結﹝

↗3

↗3

↗3

↗3

↗3

↗3

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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6 编程前须知

6.4 程序流程控制指令之间的相互关

○ㄩ羶衄恀枙ㄛ褫眕妏蚚腔郪磁﹝
×ㄩ輦砦妏蚚腔郪磁ㄛ頗楷汜堍呾堤渣﹝

△ㄩ甜準輦砦妏蚚ㄛ筍岆頗妏雄釬曹腕葩娸ㄛ垀眕膘祜鴃講祥猁妏蚚腔郪磁﹝
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6  编程前须知

6.5  应用指令的一般通则

ㄩ祥頗秪籵徹硒俴硌鍔ㄛ奧妏囀曹趙腔紱釬杅備峈埭紱釬杅ㄛ眕蜆睫瘍桶尨﹝

褫眕妏蚚曹硊敵湔党庉啋璃晤瘍腔奀緊ㄛ眕氝樓賸「·」睫瘍腔    桶尨ㄛ衄嗣跺

埭紱釬杅腔奀緊眕 S1 ㄛ   桶尨﹝

ㄩ籵徹硒俴硌鍔ㄛ囀楷汜曹趙腔紱釬杅備峈醴梓紱釬杅ㄛ眕蜆睫瘍桶尨﹝

肮欴華ㄛ褫眕輛俴曹硊党庉腔醴梓紱釬杅衄嗣跺腔奀緊ㄛ眕   ㄛ 脹桶尨﹝

ㄩ祥睫磁埭紱釬杅珩祥睫磁醴梓紱釬杅腔紱釬杅眕m睿n桶尨﹝

肮欴華ㄛ褫眕輛俴曹硊党庉腔紱釬杅衄嗣跺腔奀緊ㄛ眕m1·ㄛm2·ㄛn1·ㄛn2· 脹桶

尨﹝

6.5 应用指令的一般通则

ㄜ 蜆褫晤最諷秶腔茼蚚硌鍔掩煦饜賸FNC 00‵FNC↓↓↓腔髡夔晤瘍ㄛ跪硌鍔笢掩忨軑賸桶尨囀腔睫 

 瘍ㄗ翑暮睫ㄘ﹝

瞰ㄛ婓FNC 13笢掩忨軑賸備峈SMOVㄗ弇痄雄ㄘ腔睫瘍﹝

ㄜ 茼蚚硌鍔笢躺衄硌鍔窒煦憩夔馱釬腔ㄛ筍載嗣腔岆婓硌鍔靡綴踡諉紱釬杅腔郪磁凳傖﹝

ㄜ 茼蚚硌鍔腔硌鍔窒煦腔最唗祭籵都峈1祭ㄛ筍岆跪紱釬杅跦擂岆16弇硌鍔麼32弇硌鍔ㄛ頗曹傖2麼4祭﹝

6.5.1 应用指令的表示和执行形式

指令和操作数

ㄜ 衄奀頗揭燴X,Y,M,S脹腔弇啋璃﹝

ㄜ 衄奀郪磁涴虳弇啋璃ㄛ珆尨峈KnXㄛKnYㄛKnMㄛKnSㄛ蔚森褫眕釬峈杅硉杅擂揭燴﹝

→参考5.4节

ㄜ 衄奀緊妏蚚杅擂敵湔D麼隅奀T﹜數杅C腔絞硉敵湔﹝

ㄜ 杅擂敵湔D峈16弇ㄛ揭燴32弇杅擂腔奀緊ㄛ頗郪磁蟀哿2萸腔杅擂敵湔﹝

瞰ㄛ釬峈32弇硌鍔腔紱釬杅ㄛ硌隅賸杅擂敵湔D0腔奀緊ㄛ憩揭燴(D1,D0)腔32弇杅擂﹝ㄗD1峈詢16弇ㄛ

D0峈腴16弇ㄘ

蔚T﹜C腔絞硉敵湔釬峈珨啜腔杅擂敵湔妏蚚奀ㄛ揭燴眈肮﹝

筍岆ㄛC200‵C255腔32弇數杅揭燴1萸腔32弇腔杅擂ㄛ祥夔硌隅峈16弇硌鍔腔紱釬杅﹝

操作数的对象软元件

m, n

FNC 13
SMOV

nm1 m2

1 2

1 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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6.5  应用指令的一般通则

韜鍔1
FNC 12

MOV
D10 D12

韜鍔2
FNC 12
DMOV

D20 D22

X000
FNC 12
MOVP

D10 D12

X001
D10 D12

P
FNC 12

MOVD

跦擂茼蚚硌鍔揭燴腔杅硉腔湮苤ㄛ褫眕煦傖「16弇硌鍔」睿「32弇硌鍔」謗笱﹝奧ㄛ跦擂蜆硌鍔腔跪硒俴倛

宒祥肮ㄛ煦峈「蟀哿硒俴倰」睿「闕喳硒俴倰」謗笱濬倰﹝

跦擂茼蚚硌鍔祥肮ㄛ煦峈撿掘涴虳垀衄腔郪磁睿祥撿掘謗笱﹝

指令形式和执行形式

1. 16位/32位指令

ㄜ 揭燴杅硉腔茼蚚硌鍔笢ㄛ跦擂杅硉杅擂腔弇酗煦峈16弇睿32弇錶﹝

2. 脉冲执行/连续执行型

脉冲执行型

衵芞垀尨ㄛX000植OFF曹傖ON腔奀緊ㄛ硐硒俴珨棒硌鍔ㄛ壺

森眕俋腔錶飲祥硒俴﹝秪森ㄛ祥剒猁珨眻硒俴腔錶狟ㄛ膘

祜妏蚚闕喳硒俴倰硌鍔﹝

P腔睫瘍桶尨闕喳硒俴倰腔硌鍔﹝

DMOVP珩眈肮﹝

连续执行型

衵芞笢峈蟀哿硒俴倰腔硌鍔ㄛX001峈ON腔奀緊ㄛ藩跺禸鏡笚

飲頗硒俴﹝

FNC 24(INC),FNC 25(DEC)脹硌鍔ㄛ妏蚚蟀哿硒俴倰硌鍔奀ㄛ藩跺禸鏡笚醴梓紱釬杅腔囀飲頗蜊曹﹝

壽衾婓妏蚚蟀哿硒俴倰硌鍔奀剒猁蛁砩腔硌鍔ㄛ婓狟芞垀尨腔茼蚚硌鍔佽隴腔梓枙窒煦笢ㄛ樓奻賸 睫瘍眕

尨梗﹝

睡珨笱錶狟ㄛ雄怀X000睿X001峈OFF腔奀緊祥硒俴硌鍔ㄛ壺準杻梗暮婥腔硌鍔ㄛ醴梓紱釬杅珩祥頗

蜊曹﹝

ㄜ 32弇硌鍔腔奀緊ㄛ婓DMOV笢氝樓賸[D]腔睫瘍懂桶尨﹝

ㄜ 硌隅啋璃褫眕妏蚚髒杅麼岆杅ㄛ蜆瘍鎢迵踡諉綴腔啋璃郪磁妏蚚﹝ㄗT,C,D脹腔趼啋璃腔錶ㄘ

峈賸旌轎髦觴ㄛ膘祜婓32弇硌鍔腔紱釬杅笢硌隅腴弇耜啋璃妏蚚髒杅瘍鎢﹝

ㄜ 32弇數杅ㄗC200‵C255ㄘ蜆啋璃1跺撈峈32弇ㄛ祥褫眕釬峈16弇硌鍔腔紱釬杅妏蚚﹝

蔚D10腔囀換冞善D12腔硌鍔

蔚(D21,D20)腔囀換冞善(D23,D22)腔硌鍔﹝

晤瘍

硌鍔靡備

FNC 12
MOV
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跦擂茼蚚硌鍔腔笱濬祥肮ㄛ梓祩弇腔雄釬狟垀尨﹝

ㄗ瞰ㄘ M8020ㄩ錨梓祩 M8021ㄩ質弇梓祩 M8022ㄩ輛弇梓祩

M8029ㄩ硌鍔硒俴賦旰梓祩 M8090ㄩ輸掀誕梓祩 M8328ㄩ硌鍔祥硒俴梓祩

M8329ㄩ硌鍔硒俴祑都賦旰梓祩  M8304ㄩ錨梓祩弇      M8306ㄩ輛弇梓祩弇

跪笱硌鍔藩棒ON硒俴奀ㄛ涴虳梓祩弇峈ON麼OFF雄釬ㄛ筍岆OFF硒俴腔奀緊睿堤渣腔奀緊祥蜊曹﹝

蚕衾梓祩弇婓嗣杅腔硌鍔笢頗曹趙ㄛ垀眕藩棒硒俴涴虳硌鍔腔奀緊傘ON/OFF曹趙﹝

統蕉狟醱腔瞰赽ㄛ婓跪硌鍔腔淏狟源晤迡梓祩弇揖萸﹝

1. 多个标志位的程序（指令执行结束标志位M8029的例子）

勤妏蚚眈肮梓祩弇雄釬腔茼蚚硌鍔奧晟ㄛ蔚硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029摩笢婓珨晤最奀ㄛ壺賸麵衾瓚剿闡跺

硌鍔腔硒俴囀絳祡梓祩弇諷秶硒俴ㄛ森俋珩褫夔祥夔淏都黍跪跺硌鍔眈勤茼腔梓祩弇﹝

婓茼蚚硌鍔腔淏狟源眕俋腔弇离笢妏蚚奀ㄛ統蕉狟珨珜腔囀﹝

6.5.2 一般标志位的使用

~

M8000
FNC 72
DSW

X10 Y10 D0 K1

FNC 22
MUL

D0 K10 D20
M8029

M0
FNC 57
DPLSY

K1000 D20 Y000

RST M0
M8029

X000
SET M0

~

RST M0

FNC 22
MUL

D0 K10 D20

M8000

X10 Y10 D0

~

FNC 72
DSW

K1

X000

M0SET

M0

K1000 D20 Y000FNC 57
DPLSY

M8029

M8029

M1

K1000 D22 Y001FNC 57
DPLSY

淏瞰赽

渣昫瞰赽

M8029釬峈
DSW腔硒俴

賦旰梓祩弇雄釬

M8029釬峈
DPLSY腔硒俴
賦旰梓祩弇雄釬

M8029釬峈
DPLSY(狟耜)腔

硒俴賦旰
梓祩弇雄釬

M8029釬峈
DSW腔硒俴

賦旰梓祩弇雄釬

M8029釬峈
DPLSY(奻耜)
腔硒俴賦旰
梓祩弇雄釬

硒俴賦旰

硒俴賦旰

硒俴賦旰

硒俴賦旰

DPLSY(奻耜)腔硌鍔蚚最唗

DPLSY硌鍔ㄗ奻耜ㄘ

DSW硌鍔蚚最唗

DPLSY硌鍔ㄗ狟耜ㄘ
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6.5  应用指令的一般通则

2. 在应用指令的正下方以外的位置中任用的方法介绍

勤嗣跺茼蚚硌鍔晤最綴ㄛ珨啜梓祩弇頗跦擂跪赻腔茼蚚硌鍔腔ON硒俴輛俴曹趙﹝

秪森ㄛ砑猁婓蜆硌鍔腔淏狟源眕俋腔弇离笢妏蚚奀ㄛ珂婓茼蚚硌鍔腔淏狟源蚚珨啜梓祩弇ㄛON/OFF坻腔弇

啋璃ㄛ綴蔚蜆揖萸釬峈硌鍔揖萸妏蚚﹝

~

M8000
FNC 72
DSW

X10 Y10 D0 K1

FNC 22
MUL

D0 K10 D20

M8029

M0
FNC 57
DPLSY

K1000 D20 Y000

M8029

M100

M200

M100

~
RST M0

M200
Y030

蔚DSW腔硒俴賦
旰梓祩弇M8029
載蜊峈M100

蔚DPLSY腔硒俴
賦旰梓祩弇M8029
載蜊峈M200

釬峈DSW賦旰
梓祩弇雄釬

釬峈DPLSY賦旰
梓祩弇雄釬

硒俴賦旰

硒俴賦旰
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茼蚚硌鍔腔賦凳睿勤砓啋璃摯晤瘍毓峓脹堤珋渣昫ㄛ婓堍呾硒俴徹最笢堤渣腔奀緊ㄛ狟醱腔梓祩弇雄釬ㄛ

甜堤渣腔陓洘掩暮砪狟懂﹝

1. 运算出错

·堍呾堤渣綴ㄛM8068掩离弇ㄛ堤渣腔祭晤瘍頗掩悵湔善D8313,D8312笢﹝

·撈妏坻腔硌鍔笢堤珋陔腔渣昫ㄛ囀珩祥掩載陔ㄛ善硒俴秶葩弇麼剿萇峈砦雄釬飲掩悵厥﹝

·楷汜堤渣腔祭婓32767祭眕腔錶狟ㄛ蚚D8068ㄗ16弇ㄘ珩夔劂堤渣祭﹝

珨窒煦硌鍔笢ㄛ褫眕籵徹迵蜆茼蚚硌鍔樵隅腔杻衄腔落翑樟萇珨妏蚚ㄛ妗珋髡夔腔孺桯ㄛ眕狟撼瞰佽隴﹝

ㄜ X000峈ON奀ㄛ誑遙D10睿D11腔囀硌鍔﹝

ㄜ 婓XCH硌鍔珂雄M8160ㄛ蔚XCH硌鍔腔埭紱釬杅睿

	 醴梓紱釬杅硌隅峈眈肮腔啋璃ㄛ憩褫輛俴詢8弇睿腴8

	 弇腔誑遙﹝

ㄜ 峈賸殿隙善籵腔XCH硌鍔ㄛ剒猁珂剿羲 M8160﹝

·堍呾堤渣綴ㄛM8067掩离弇ㄛ堍呾堤渣測鎢掩悵湔善D8067笢ㄛ堤渣祭掩悵湔善D8315,D8314ㄗ32弇ㄘ笢﹝

·楷汜堤渣腔祭婓32767祭眕腔錶狟ㄛ蚚D8069ㄗ16弇ㄘ珩夔劂堤渣祭﹝

·坻腔祭笢堤珋陔腔渣昫奀ㄛ涴跺硌鍔腔堤渣測鎢睿祭晤瘍甡棒掩載陔﹝ㄗ堤渣賤壺奀峈OFF﹝ㄘ

·褫晤最諷秶植STOP↙RUN奀侘潔掩壺ㄛ堤渣湔婓腔錶狟頗婬棒离ON﹝

※1. 和FX0/FX0S/FX0N/FX1/FX2/FX2C/FX1S/FX1N/FX2N/FX1NC/FX2NC系列的互换功能。

※1. 和FX0/FX0S/FX0N/FX1/FX2/FX2C/FX1S/FX1N/FX2N/FX1NC/FX2NC系列的互换功能。

2. 运算出错锁存

X000
FNC 17
XCHP

D10 D11

X000

D10 D10

M8160

M8160

6.5.3 运算出错标志位的使用

森俋ㄛ婓笢剿最唗笢妏蚚剒猁髡夔孺桯梓祩弇腔硌鍔奀ㄛ雄髡夔孺桯梓祩弇眳ㄛ婓DI硌鍔ㄗ輦砦笢剿ㄘ﹜

髡夔孺桯梓祩弇腔OFF綴晤迡EI硌鍔ㄗ埰勍笢剿ㄘ﹝

6.5.4 扩展功能用标志位的使用

XCH硌鍔蚚腔髡夔孺桯

蚚梓祩弇

肮珨晤瘍

出错标志位
保存出错代码

的软元件

保存出错步的

软元件（32位）

保存出错步的

软元件※1

M8067 D8067 D8315,D8314 D8069

出错标志位
保存出错代码

的软元件

保存出错步的

软元件（32位）

保存出错步的

软元件※1

M8068 _ D8313,D8312 D8068

FNC 17
XCHP
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指令的使用次数和同时驱动的限制
婓茼蚚硌鍔笢ㄛ衄硐夔晤迡硌隅棒杅ㄛ輦砦笭葩妏蚚腔硌鍔﹝

要多次使用上述指令的时候

衄壽紱釬杅笢褫眕曹硊党庉腔硌鍔ㄛ妏蚚曹硊敵湔褫眕載蜊硌鍔囀啋璃腔晤瘍睿杅硉﹝

秪森ㄛ祥剒猁嗣跺肮奀雄奀ㄛ珩褫眕腕善迵妗暱嗣棒妏蚚腔諷秶眈肮腔虴彆﹝

→参考5.7.3项 有使用次数限制指令的变址修饰例子

指令的同时驱动限制
婓茼蚚硌鍔笢ㄛ衄涴欴腔硌鍔撈妏硌鍔掛旯褫眕嗣棒晤最ㄛ筍岆肮奀雄萸杅衄寞隅﹝

撈妏岆狟蹈硌鍔眕俋腔硌鍔ㄛ彆肮奀雄嗣跺渀勤肮珨怀怀堤晤瘍腔硌鍔奀ㄛ蛁砩頗倛傖邧笭怀堤﹝

奧ㄛ蚕衾硌鍔腔郪磁頗妏雄釬曹腕葩娸ㄛ衄奀緊頗堤珋祥夔硒俴硌鍔腔錶﹝

砆牉囀統蕉跪硌鍔腔佽隴笢腔蛁砩岈砐﹝

森俋ㄛ衄壽跪硌鍔腔郪磁統蕉「6.4最唗霜最諷秶硌鍔腔眈誑壽炵」﹝

1.定位指令

昦勤眈肮腔怀堤晤瘍肮奀妏蚚FNC 57(PLSY),FNC 58 (PWM),FNC 59(PLSR),FNC 150(DSZR),

FNC 151(DVIT),FNC 156(ZRN), FNC 157(PLSV),FNC 158(DRVI),FNC 159(DRVA)硌鍔﹝

2.高速处理指令

FNC 53(HSCS),FNC 54(HSCR),FNC 55(HSZ),婦漪FNC 280(HSCT)硌鍔婓囀肮奀雄腔磁數萸杅祥夔閉堤

32萸﹝[FNC 280(HSCT)硌鍔腔妏蚚棒杅躺峈1棒]

筍岆ㄛ「FNC 280(HSCT)硌鍔」 "FNC 55(HSZ)硌鍔腔桶詢厒掀誕耀宒"睿「FNC 55(HSZ)硌鍔腔薹諷秶耀

宒」腔妏蚚棒杅峈跪1棒﹝

3.外部设备通信指令

·祥猁勤眈肮腔籵陓諳肮奀妏蚚嗣跺FNC 80(RS),FNC 87(RS2)硌鍔﹝

·FNC 80(RS),FNC 87(RS2),FNC 270(IVCK),FNC 271(IVRD),FNC 273(IVWR),FNC 274(IVBWR)硌鍔渀勤   

眈肮腔籵陓諳奀ㄛ祥夔郪磁妏蚚﹝

6.5.5 指令使用次数的限制

FNC 56(SPD)

FNC 60(IST)

FNC 69(SORT)

FNC 70(TKY)

FNC 71(HKY)

FNC 75(ARWS)

FNC 77(PR)

FNC 149(SORT2)

FNC 186(DUTY)

FNC 280(HSCT)

硌鍔靡備 妏蚚棒杅 掘蛁

FNC 52(MTR) 1

8
ㄗ1跺硌鍔/1跺怀 眕狟ㄘ

1

1

1

1

1

2

2

5
ㄗ1跺硌鍔/1跺怀堤 眕狟ㄘ

1

蛁砩祥夔睿DVIT硌鍔腔笢剿怀﹜ZRN硌鍔腔DOG怀﹜DSZR硌鍔

腔錨萸陓瘍﹜怀笢剿睿詢厒數杅腔跪怀晤瘍笭葩﹝

〞

〞

〞

〞

〞

〞

〞

〞

〞

〞

·褫眕勤眈肮腔籵陓諳肮奀妏蚚嗣跺FNC 270(IVCK),FNC 271(IVRD),FNC 273(IVWR),FNC 274(IVBWR)硌鍔﹝
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7  基本指令



毀

闕喳奻汔朓

闕喳狟蔥朓

迵

迵毀蛌

迵闕喳奻汔朓

迵闕喳狟蔥朓

麼

麼毀蛌

麼闕喳奻汔朓

麼闕喳狟蔥朓

a揖萸腔軀憮堍呾羲宎

a揖萸腔軀憮堍呾羲宎

潰聆善奻汔朓堍呾羲宎

潰聆善狟蔥朓堍呾羲宎

揹薊a揖萸

揹薊b揖萸

奻汔朓潰堤腔揹薊蟀諉

狟蔥朓潰堤腔揹薊蟀諉

甜薊a揖萸

甜薊b揖萸

奻汔朓潰堤腔甜薊蟀諉

狟蔥朓潰堤腔甜薊蟀諉

7.1誹

7.1誹

7.5誹

7.5誹

7.3誹

7.3誹

7.5誹

7.5誹

7.4誹

7.4誹

7.5誹

7.5誹

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

X,Y,M,S,D↓.b,T,C

7. 基本指令

婓掛梒笢ㄛ鏡扴賸價掛佼諷硌鍔腔笱濬摯髡夔﹝

勤衾佼唗諷秶腔場悝氪奧晟ㄛ袧掘賸悝炾褫晤最諷秶蚚腔諒悝璃﹝

记号       称呼   符号             功能           对象软元件     参照

LD

LDI

LDP

LDF

AND

ANI

ANDP

ANDF

OR

ORI

ORP

ORF

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

*勤砓啋璃

触点指令

7 基本指令
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7  基本指令

前
言

1

概
要

2

指
令
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3
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用

和
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能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

MPS

MRD

MPP

INV

SET

RS

PLS

PLF

MC N

MCR N

END

结合指令

输出指令

主控指令

其他指令

结束指令

*勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

勤砓啋璃

ANB

ORB

MPS

MRD

MPP

INV

OUT

SET

RST

PLS

PLF

MC

MCR

NOP

END

隙繚輸迵

隙繚輸麼

湔揣輛梬

湔揣黍梬

湔揣堤梬

毀蛌

隙繚輸腔揹薊蟀諉

隙繚輸腔甜薊蟀諉

揤剽梬

黍剽梬

粟堤剽梬

堍呾賦彆腔毀蛌

7.7誹

7.6誹

7.8誹

7.8誹

7.8誹

7.10誹

7.2誹

7.12誹

7.12誹

7.11誹

7.11誹

7.9誹

7.9誹

7.13誹

7.14誹

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

盄雄

雄釬悵厥 Y,M,S,D↓.b

Y,M

Y,M

怀堤

离弇

葩弇

闕喳

狟蔥朓闕喳

翋諷

翋諷葩弇

諾紱釬

賦旰

奻汔朓潰聆怀堤

狟蔥朓潰聆怀堤

蟀諉善鼠僕揖萸

賤壺蟀諉善鼠僕揖萸

拸揭燴

最唗賦旰

賤壺悵厥腔雄釬,
壺絞硉摯敵

湔

Y,M,S,D↓.b,T,
C,D,R,V,Z

Y,M,S,D↓.b,T,C

ㄜ

ㄜ

7.11誹

7.11誹
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8

9
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MEP

MEF

M·E·P

M·E·F

奻汔朓奀絳籵

狟蔥朓奀絳籵
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7  基本指令

7.1  LD,LDI指令

LD
LD

LDI
LDI

X000
Y000

X000 ON

Y000

7.1 LD,LDI指令

概要
LD,LDI硌鍔岆蟀諉婓譫盄奻腔揖萸﹝

 睿綴扴腔ANB硌鍔郪磁綴ㄛ珩褫蚚婓煦盓萸揭﹝

功能和动作说明

1. LD指令（a触点的逻辑运算开始）

→有关指令步数，参考7.15节

↖1:勤杻忷落翑樟萇(M)ㄛ32弇數杅(C)祥夔輛俴曹硊党庉(VㄛZ)﹝

↖2:袨怓(S)ㄛD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

1.指令格式

2.对象软元件

迵譫盄蟀諉



毀

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硒俴沭璃硌鍔睫瘍

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

LD

LDI

X Y M T C S D↓.b

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖
1

↖
1

↖
1

↖
1

↖
2

↖
2

↖
2

↖
2

KnX KnY KnM KnS T C D R V K H E P"↓"Z 党庉U↓\G↓

譫盄

LD硌鍔   

ON

ON

0000 LD X000
0001 OUT Y000

ON

-

-

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

價掛硌鍔

價掛硌鍔

7 基本指令
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7  基本指令
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7
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0
0
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0
9
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序
流
程

8

F
N
C
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0

F
N
C
1
9

传
送
·
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较

9

F
N
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2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
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运
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10

7.1  LD,LDI指令

2. LD指令（a触点的逻辑运算开始）

3.变址修饰

X000
Y000

LDI硌鍔
LDI
OUT

0000
0001

X000
Y000

X000

Y000

X000V0
Y000

LD
OUT

0000
0001

X000V0
Y000

LD
OUT

0000
0001

D0.3
Y000

D0.3
Y000

迵譫盄蟀諉

譫盄

ON

ON

ON

ONON

婓LD睿LDI硌鍔笢妏蚚腔啋璃ㄛ褫眕籵徹曹硊敵湔ㄗVㄛZㄘ輛俴党庉﹝

ㄗ袨怓(S)ㄛ杻忷落翑樟萇(M)﹜32弇數杅(C)﹜D↓.b祥夔党庉﹝ㄘ

曹硊党庉笢褫眕妏蚚V0‵V7ㄛZ0‵Z7﹝

妏蚚腔啋璃峈怀(X)﹜怀堤(Y)腔奀緊ㄛ曹

硊敵湔(V,Z)腔硉遙呾傖8輛秶杅綴輛俴樓楊

堍呾﹝

瞰ㄩV0腔硉峈10腔奀緊ㄛ蚕X012樵隅LD揖萸

腔ON(絳籵)/OFF(祥絳籵)﹝

出错
·LD麼LDI硌鍔笢妏蚚I/O晤瘍ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔I/O晤瘍腔奀緊ㄛM8316(I/O準妗暱假蚾腔

硌隅堤渣)峈ON。 

·妏蚚I/O晤瘍眕俋腔啋璃(M,T,C)奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔啋璃晤瘍腔奀緊ㄛ堤珋堍呾堤渣  

 ㄗ堤渣測鎢ㄩ6706ㄘ﹝

枍倛芞最唗

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

硌鍔桶最唗

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

硒俴杅擂敵湔腔弇硌隅奀ㄛ婓杅擂敵湔

(D)腔晤瘍綴怀"·"ㄛ綴諉覂怀弇晤瘍

(0‵F)﹝

褫眕妏蚚腔杅擂敵湔躺16弇腔衄虴﹝

植腴弇羲宎偌桽0,1,2,  .9,A,B, F腔佼唗硌

隅弇晤瘍﹝

瞰ㄩ酘晚腔瞰赽笢ㄛD0腔菴3弇樵隅LD揖萸腔

ON(絳籵)/OFF(祥絳籵)﹝

1
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3

4

5

6

7

8

9
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7  基本指令

7.2  OUT指令

X000

M100

M101

Y000

X001

7.2 OUT指令

概要
OUT硌鍔岆勤怀堤樟萇(Y)﹜落翑樟萇(M)﹜袨怓(S)﹜隅奀(T)﹜數杅(C)腔盄雄腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1.使用位软元件时

蚚OUT硌鍔晤迡腔啋璃ㄛ跦擂雄揖萸腔袨怓硒俴ON/OFF﹝

甜薊腔OUT硌鍔夔劂嗣棒蟀哿妏蚚﹝

狟醱腔最唗尨瞰笢ㄛ諉覂OUT M100腔OUT M101憩岆涴跺砩佷﹝

筍岆ㄛ勤肮珨啋璃晤瘍ㄛ妏蚚嗣跺OUT硌鍔奀ㄛ頗曹傖邧笭怀堤ㄗ邧盄ㄘㄛ蛁砩﹝

→有关指令步数，参考7.15节

↖1:勤杻忷落翑樟萇(M)ㄛ32弇數杅(C)祥夔輛俴曹硊党庉(VㄛZ)﹝

↖2:袨怓(S)ㄛD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

1.指令格式

2.对象软元件

頗赻雄奪燴最唗祭瘍﹝

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅

扢隅硉

炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

OUT

X Y M T C S D↓.b

♂

♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂

↖
1

♂
↖
1

↖
2

↖2

KnX KnY KnM KnS T C D R V K H E P"↓"Z 党庉U↓\G↓

OUT
OUT

怀堤

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

LD
OUT
LDI
OUT
OUT

0000
0001
0002
0003
0004

X000
Y000
X001
M100
M101

X000
Y000

X00
M100

M101

OUT硌鍔

OUT硌鍔

OUT硌鍔

OUT硌鍔

OUT硌鍔

OUT硌鍔

ON ON

ON

ON

ON

ON

ON

ON

-

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

OUT硌鍔腔雄揖萸

7 基本指令
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7  基本指令
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10

7.2  OUT指令

2.使用定时器和计数器时

3.变址修饰

OUT硌鍔笢妏蚚腔啋璃ㄛ褫眕蚚曹硊敵湔(V,Z)輛俴党庉﹝

ㄗ袨怓(S)﹜杻忷落翑樟萇(M)﹜32弇數杅(C)﹜D↓.b祥夔党庉﹝ㄘ

婓渀勤隅奀腔數奀盄睿數杅腔數杅盄腔OUT硌鍔綴剒猁樓奻扢隅硉﹝

扢隅硉褫眕妏蚚10輛秶杅(K)眻諉硌隅ㄛ珩褫眕妏蚚杅擂敵湔(D)麼恅璃敵湔(R)潔諉硌隅﹝

1)眻諉硌隅

3)隅奀﹜數杅腔扢隅毓峓

隅奀睿數杅腔扢隅硉腔扢隅毓峓眕摯妗暱腔隅奀都杅﹜OUT硌鍔腔最唗祭杅ㄗ婦漪扢隅硉ㄘ飲統桽		

狟桶垀尨﹝

2)潔諉硌隅

褫眕婓杅擂敵湔(D)睿恅璃敵湔(R)笢扢

隅隅奀睿數杅腔扢隅硉﹝森奀ㄛ杅擂敵

湔(D)睿恅璃敵湔(R)腔絞硉撈峈隅奀

腔扢隅硉﹝

婓雄隅奀睿數杅眳ㄛ剒猁岈珂籵徹

MOV硌鍔麼DSW硌鍔﹜儂賜醱脹蔚扢隅硉

迡釬峈扢隅硉妏蚚腔杅擂敵湔(D)睿恅璃

敵湔(R)笢﹝

曹硊党庉笢褫眕妏蚚V0‵V7ㄛZ0‵Z7﹝

妏蚚腔啋璃峈怀(X)﹜怀堤(Y)腔奀緊ㄛ

曹硊敵湔(V,Z)腔硉遙呾傖8輛秶杅綴輛俴

樓楊堍呾﹝

瞰ㄩZ0腔硉峈20腔奀緊ㄛY024 ON/OFF﹝

眕10輛秶杅扢隅隅奀﹜數杅腔扢隅硉﹝

3

3

3

5

X000

X001
T1

C0 K50

T0 K30

K30

LD
OUT
(SP)
LDI
OUT
(SP)
OUT
(SP)

0000
0001

0004
0005

0008

X000
T0
K30
X001
T1
K30
C0
K50

X000

X001
T11

C10 D20

T10 D10

R15

Y000Z0
LD
OUT

0000
0001

X000
Y000Z0

1ms隅奀

10ms隅奀

100ms隅奀

16弇數杅

32弇數杅

1‵32767

1‵32767

1‵32767

-2,147,483,648‵+2,147,483,647

0.01~32.767鏃

0.01~327.67鏃

0.1‵3276.7鏃

肮酘

肮酘

定时器，计数器 设定范围(K的值或D,R的当前值) 实际的设定值 步数

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

LD
OUT
(SP)
LDI
OUT
(SP)
OUT
(SP)

0000
0001

0004
0005

0008

X000
T10
D10
X001
T11
R15
C10
D20

枍倛芞最唗

枍倛芞最唗

硌鍔桶最唗

硌鍔桶最唗

X000
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7  基本指令

7.2  OUT指令

注意要点
妏蚚杻忷囀窒樟萇(M)ㄛ隅奀ㄛ數杅奀ㄛ最唗祭偌桽奻扴腔"隅奀ㄛ數杅腔扢隅毓峓"笢暮婥腔囀

崝樓。

出错
·OUT硌鍔笢妏蚚怀堤Y晤瘍奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔I/O晤瘍奀ㄛM8316(I/O準妗暱假蚾腔硌隅  

  堤渣)峈ON﹝

·妏蚚I/O晤瘍眕俋腔啋璃(M,T,C)奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔啋璃晤瘍奀ㄛ堤珋堍呾堤渣ㄗ堤 

  渣測鎢ㄩ6706ㄘ﹝

1. 数据寄存器(D)的位指定

婓OUT硌鍔妏蚚腔啋璃笢ㄛ褫眕硌隅杅擂敵湔(D)腔弇﹝

硒俴杅擂敵湔腔弇硌隅奀ㄛ婓杅擂敵湔

(D)腔晤瘍綴怀"·"ㄛ綴踡諉覂怀弇晤

瘍(0‵F)﹝褫眕妏蚚腔杅擂敵湔躺16弇腔衄

虴﹝

植腴弇羲宎偌桽0,1,2,  9,A,B, F腔佼唗硌

隅弇晤瘍﹝

瞰ㄩ酘晚腔瞰赽笢ㄛ籵徹X000腔ON/OFF諷

秶D0腔菴3弇腔ON/OFF﹝

D0.3
X000 LD

OUT
0000
0001

X000
D0.3

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗
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7  基本指令

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

7.3  AND,ANI指令

7.3 AND,ANI指令

概要
AND,ANI硌鍔岆硒俴揹薊蟀諉1跺揖萸﹝

揹薊揖萸腔杅講羶衄癹秶ㄛ蜆硌鍔褫眕蟀哿嗣棒妏蚚﹝

OUT硌鍔綴ㄛ籵徹揖萸勤坻腔盄妏蚚OUT硌鍔ㄛ備峈軝諉怀堤﹝

硐猁佼唗祥渣ㄛ涴欴腔軝諉怀堤褫眕笭葩妏蚚嗣棒﹝

1.指令格式

X002
Y003

LD
AND
OUT

0000
0001
0002

X002
X000
Y003

X000

X002

Y003

X000

AND AND

ANI
ANI

→有关指令步数，参考7.15节

迵

迵毀蛌

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.对象软元件

↖1:勤杻忷落翑樟萇(M)ㄛ32弇數杅(C)祥夔輛俴曹硊党庉(VㄛZ)﹝

↖2:袨怓(S)ㄛD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

AND

ANI

X Y M T C S D↓.b

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖
1

↖
1

↖
1

↖
1

↖
2

↖
2

↖2

↖2

KnX KnY KnM KnS T C D R V K H E P"↓"Z 党庉U↓\G↓

功能和动作说明

1. AND指令(串联a触点)

LD硌鍔

AND硌鍔

AND硌鍔

揹薊揖萸

ON

ON

ON

ON

ON

-

-

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则

·
逻
辑

运
算
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7.3 AND,ANI指令

價掛硌鍔

價掛硌鍔
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7  基本指令

7.3  AND,ANI指令

出错
·AND麼ANI硌鍔笢妏蚚I/O晤瘍奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔I/O晤瘍奀ㄛM8316(I/O準妗暱假蚾腔硌

  隅堤渣)峈ON﹝

·妏蚚I/O晤瘍眕俋腔啋璃(M﹜T﹜C)奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔啋璃晤瘍奀ㄛ堤珋堍呾堤渣  

 ㄗ堤渣測鎢ㄩ6706ㄘ﹝

2. ANI指令(串联b触点)

婓OUT硌鍔妏蚚腔啋璃笢ㄛ褫眕硌隅杅擂敵湔(D)腔弇﹝

3.变址修饰

AND睿ANI硌鍔笢妏蚚腔啋璃ㄛ褫眕粒蚚曹硊敵湔(V,Z)輛俴党庉﹝

ㄗ袨怓(S)﹜杻忷落翑樟萇(M)﹜32弇數杅(C)﹜D↓.b祥夔党庉﹝ㄘ

4.数据寄存器(D)的位指定

婓AND睿ANI硌鍔妏蚚腔啋璃笢ㄛ褫眕硌隅杅擂敵湔(D)腔弇﹝

曹硊党庉笢褫眕妏蚚V0‵V7ㄛZ0‵Z7﹝

妏蚚腔啋璃峈怀(X)﹜怀堤(Y)腔奀緊ㄛ曹

硊敵湔(V,Z)腔硉遙呾傖8輛秶杅綴輛俴樓楊

堍呾﹝

瞰ㄩV0腔硉峈10腔奀緊ㄛ籵徹X012妏AND揖   

    萸ON/OFF﹝

X002
Y003

X000 LD
ANI
OUT

0000
0001
0002

X002
X000
Y003

X002

Y003

X000

Y003
X000V0 LD

AND
OUT

0000
0001
0002

X002
X000V0
Y003

X002

Y003
D0.3 LD

AND
OUT

0000
0001
0002

X002
D0.3
Y003

X002

揹薊揖萸

ANI硌鍔

LD硌鍔

ANI硌鍔

ON

ON

ON ON

ON

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

枍倛芞最唗

枍倛芞最唗

硌鍔桶最唗

硌鍔桶最唗
硒俴杅擂敵湔腔弇硌隅奀ㄛ婓杅擂敵湔

(D)腔晤瘍綴怀"·"ㄛ綴踡諉覂怀弇晤

瘍(0‵F)﹝褫眕妏蚚腔杅擂敵湔躺16弇腔衄

虴﹝

植腴弇羲宎偌桽0,1,2,  9,A,B,  F腔佼唗硌

隅弇晤瘍﹝

瞰ㄩ酘晚腔瞰赽笢ㄛD0腔菴3弇峈ON腔奀緊ㄛ         

    AND揖萸峈ON(絳籵)﹝
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7  基本指令
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7.3  AND,ANI指令

程序实例

T0

Y005

K30

Y003

LD
AND
OUT
LD
ANI
OUT
AND
OUT
(SP)
LD
ANI
OUT

0000
0001
0002
0003
0004
0005
0006
0007

0010
0011
0012

X000
X001
Y003
X002
X003
Y004
X004
T0
K30
X005
T0
Y005

X001X000

X002

X005

Y004
X003

T0

X004

揹薊揖萸

揹薊揖萸

揹薊揖萸

揹薊揖萸

AND硌鍔

AND硌鍔

ANI硌鍔

ANI硌鍔

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言
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要
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令
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令
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7  基本指令

7.4  OR,ORI指令

OR
OR

ORI
ORI

7.4 OR,ORI指令

概要
OR,ORI硌鍔褫眕釬峈甜薊蟀諉1跺揖萸腔硌鍔妏蚚﹝

揹薊蟀諉賸2跺眕奻腔揖萸奀ㄛ猁蔚涴欴腔揹薊隙繚輸迵坻隙繚甜薊腔奀緊ㄛ粒蚚綴扴腔ORB硌鍔﹝

OR,ORI岆植涴跺硌鍔腔祭羲宎ㄛ迵醱腔LD,LDI硌鍔腔祭輛俴甜薊蟀諉﹝甜薊蟀諉腔棒杅祥忳癹秶﹝

功能和动作说明

1. OR指令（并联a触点）

→有关指令步数，参考7.15节

↖1:勤杻忷落翑樟萇(M)ㄛ32弇數杅(C)祥夔輛俴曹硊党庉(VㄛZ)﹝

↖2:袨怓(S)ㄛD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

1.指令格式

2.对象软元件

麼

麼毀蛌

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硒俴沭璃硌鍔睫瘍

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

OR

ORI

X Y M T C S D↓.b

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖
1

↖
1

↖
1

↖
1

↖
2

↖
2

↖
2

↖
2

KnX KnY KnM KnS T C D R V K H E P"↓"Z 党庉U↓\G↓

X000

X000

X001

Y000

X001

LD
OR
OUT

0000
0001
0002

X000
X001
Y000

Y000

LD硌鍔

OR硌鍔

ON

ON

ON

ON

ON

ONON

-

-

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

價掛硌鍔

價掛硌鍔
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7  基本指令
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7.4  OR,ORI指令

X000

Y001

X002

LD
ORI
OUT

0000
0001
0002

X000

X002

X000
X002
Y001

Y001

OR

OR

OR

OR

LD

X000

X001V0

LDANB

LD
OR
OUT

0000
0001
0002

X000
X001V0
Y000

Y000

2. ORI指令(并联b触点)

3. ANB指令的关系

4.变址修饰

ANB硌鍔

ANB硌鍔綴

LD硌鍔

ORI硌鍔 ON

ON

ON

ON

ON ON

ON

ON

OR睿ORI硌鍔笢妏蚚腔啋璃ㄛ褫眕粒蚚曹硊敵湔(V,Z)輛俴党庉﹝

ㄗ袨怓(S)ㄛ杻忷落翑樟萇(M)ㄛ32弇數杅(C)ㄛD↓.b祥夔党庉﹝ㄘ

蚚OR,ORI硌鍔甜薊蟀諉ㄛ埻寀奻岆迵醱腔LDㄛ

LDI萸蟀諉ㄛ筍岆婓綴扴腔ANB硌鍔綴ㄛ寀岆

迵珨跺腔LD,LDI萸蟀諉﹝

曹硊党庉笢褫眕妏蚚V0‵V7ㄛZ0‵Z7﹝

妏蚚腔啋璃峈怀(X)﹜怀堤(Y)腔奀緊ㄛ曹

硊敵湔(V,Z)腔硉遙呾傖8輛秶杅綴婬輛俴樓

楊堍呾﹝

瞰ㄩV0腔硉峈10腔奀緊ㄛ蚕X013樵隅OR揖萸  

    腔ON(絳籵)/OFF(祥絳籵)﹝

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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要
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令
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7  基本指令

7.4  OR,ORI指令

5.数据寄存器(D)的位指定
婓OR睿ORI硌鍔妏蚚腔啋璃笢ㄛ褫眕硌隅杅擂敵湔(D)腔弇﹝

出错
·�OR麼ORI硌鍔笢妏蚚I/O晤瘍奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔I/O晤瘍奀ㄛM8316(I/O準妗暱假蚾腔硌

隅堤渣)峈ON﹝

·�妏蚚I/O晤瘍眕俋腔啋璃(M,T,C)奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔啋璃晤瘍奀ㄛ堤珋堍呾堤渣
ㄗ堤渣測鎢ㄩ6706ㄘ﹝

LD
OR
OUT

0000
0001
0002

X000
D0.3
Y000

Y000

X000

D0.3

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

硒俴杅擂敵湔腔弇硌隅奀ㄛ婓杅擂敵湔

(D)腔晤瘍綴怀"·"ㄛ綴怀弇晤瘍(0‵F)﹝

褫眕妏蚚腔杅擂敵湔躺16弇腔衄虴﹝

植腴弇羲宎偌桽0,1,2,  9,A,B,  F腔佼唗硌

隅弇晤瘍﹝

瞰ㄩ酘晚腔瞰赽笢ㄛ蚕D0腔菴3弇樵隅OR揖 

 萸腔ON(絳籵)/OFF(祥絳籵)﹝

7 基本指令
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7  基本指令
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令
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指
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9
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7.5 LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF 指令

概要
LDP,ANDP,ORP硌鍔岆潰聆奻汔朓腔揖萸硌鍔ㄛ躺婓硌隅弇啋璃腔奻汔朓ㄗ植OFF蜊曹善ON腔奀緊ㄘ奀ㄛ

諉籵1跺禸鏡笚﹝

LDF,ANDF,ORF硌鍔岆潰聆狟蔥朓腔揖萸硌鍔ㄛ躺婓硌隅弇啋璃腔狟蔥朓ㄗ植ON蜊曹善OFF腔奀緊ㄘ奀ㄛ

諉籵1跺禸鏡笚﹝

1.指令格式

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

LDP

LDF

ANDP

ANDF

ORP

ORF

LDP

LDP

LDF

LDF

ANDP

ANDP

ANDF

ANDF

ORP

ORP

ORF

ORF

價掛硌鍔

闕喳奻汔朓

闕喳狟蔥朓

迵闕喳奻汔朓

麼闕喳奻汔朓

麼闕喳狟蔥朓

迵闕喳狟蔥朓

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

價掛硌鍔 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

價掛硌鍔 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

價掛硌鍔 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

價掛硌鍔 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

價掛硌鍔 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉U↓\G↓

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

→有关指令步数，参考7.15节

2.对象软元件

-

-

-

-

-

-

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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令
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7  基本指令

7.5  LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF指令

功能和动作说明

1. LDP,ANDP,ORP指令(检测到上升沿时运算开始、串联连接、并联连接)

ON

ON ON

ON

X000

X001

M0
0000 LDP X000
0002 ORP X001
0004 OUT M0
0005 LD M8000
0006 ANDP X002
0008 OUT M1M8000 X002

M1

X000

M0

X001

ON

M8000

M1

X002 ON ON ON

LDP硌鍔

LDP硌鍔

ORP硌鍔

ORP硌鍔

RUN潼諷

ANDP硌鍔

1跺禸鏡笚
ON

1跺禸鏡
笚ON

ANDP硌鍔

婓奻芞笢ㄛX000‵X002植OFF曹傖ON奀ㄛ M0麼M1硐峎厥1跺禸鏡笚峈ON﹝

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

7 基本指令
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7  基本指令

前
言

1
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要

2
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3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4
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件
·
常
数

的
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5

编
程
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始
前

6
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令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
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较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9
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则
·

逻
辑

运
算
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7.5  LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF指令

2. LDF,ANDF,ORF指令(检测到下降沿时运算开始、串联连接、并联连接)

3.数据寄存器(D)的位指定

X000

X001

M0

M8000 X002
M1

0000 LDF X000
X001

X002

0002 ORF
OUT
LD

OUT

0004 M0

M1

0005 M8000
0006 ANDF
0008

ON

ON ON

ONX000

M0

X001

ON

M8000

M1

X002 ON ON ON

D0.3
Y000

LDP
OUT

0000
0001

D0.3
Y000

LDF硌鍔

ORF硌鍔

ANDF硌鍔

LDF硌鍔

ORF硌鍔

ANDF硌鍔

1跺禸鏡
笚ON

1跺禸鏡
笚ON

婓奻芞笢ㄛX000‵X002植OFF曹傖ON奀ㄛ M0麼M1硐峎厥1跺禸鏡笚峈ON﹝

LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF硌鍔蚚腔啋璃笢ㄛ褫眕硌隅杅擂敵湔(D)腔弇﹝

枍倛芞最唗

奀唗芞

硌鍔桶最唗

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

RUN潼諷

硒俴杅擂敵湔腔弇硌隅奀ㄛ婓杅擂敵湔(D)

腔晤瘍綴怀"·"ㄛ綴怀弇晤瘍(0‵F)﹝

褫眕妏蚚腔杅擂敵湔躺16弇腔衄虴﹝

植腴弇羲宎偌桽0,1,2,  9,A,B,  F腔佼唗硌隅

弇晤瘍﹝

瞰ㄩ酘晚腔瞰赽笢ㄛD0腔菴3弇植OFF曹ON奀ㄛ 

 LDP揖萸ON(絳籵)/OFF(祥絳籵)﹝

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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7  基本指令

7.5  LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF指令

4. 输出驱动实例

狟醱腔枍倛芞雄釬眈肮﹝

拸蹦睡笱錶ㄛX010植OFF曹峈ON腔奀緊ㄛ M6硐峎厥1跺笚峈ON﹝

拸蹦睡笱錶ㄛX020植OFF曹峈ON奀ㄛ硐硒俴1棒MOV硌鍔﹝

=

=

X010
M6

X010
PLS M6

X010

M 6

X020
FNC 12

MOV
K10 D0

X020
FNC 12
MOVP

K10 D0

▲OUT硌鍔◎
▲闕喳硌鍔◎

禸鏡笚

▲茼蚚硌鍔腔闕喳硌鍔◎▲奻汔朓潰堤◎

7 基本指令
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7  基本指令
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7.5  LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF指令

5. 辅助继电器(M)编号决定的不同动作

眕X000雄腔M2800峈笢陑ㄛ煦峈奻狟AB輸﹝AB跪輸囀腔奻

汔朓麼狟蔥朓潰聆揖萸ㄛ硐衄郔醱1跺頗雄釬﹝

C輸腔揖萸笢蚕衾衄LD硌鍔ㄛ垀眕婓M2800 ON奀絳籵﹝

妏蚚涴跺杻俶ㄛ夔劂載樓衄虴華勤祭輛枍倛芞隙繚笢腔「粒蚚

肮珨陓瘍輛俴袨怓蛌痄」輛俴晤最﹝

蚕X000雄M0綴ㄛM0勤茼腔Ｋ‵Ｎ腔垀衄揖萸飲頗雄釬﹝

·Ｋ‵Ｍㄛ硒俴M0腔奻汔朓潰聆﹝

·Ｎ笢蚕衾衄LD硌鍔ㄛ垀眕M0峈ON奀絳籵﹝

M0

M0
M51

X000
M0

SET

Ｌ

M0Ｎ

M0
M52SET

Ｍ

M50SET

M53

M2800

X000
M2800

M1SET

M0SET
M2800

M2800
M3SET

M2SET
M2800

M2800
M5SET

M4SET
M2800

M2800
M6SET

M7
M2800

蔚落翑樟萇(M)硌隅峈LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF硌鍔腔啋璃奀ㄛ跦擂涴跺啋璃腔晤瘍毓峓ㄛ頗

狟芞垀尨ㄛ堤珋祥肮腔雄釬﹝

▲M0‵M2799,M3072‵M7679◎

▲M2800,M3071◎

A輸

B輸

C輸

Ｋ

1
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7  基本指令

7.5  LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF指令

注意要点
1.同一步中编写的LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF指令，在1个扫描周期中被多次执行的情况下的注

意事项

肮珨祭笢晤迡腔LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF硌鍔ㄛ婓1跺禸鏡笚笢掩嗣棒硒俴腔奀緊ㄛ狟垀尨﹝

被执行多次的程序

·FOR-NEXT硌鍔眳潔腔最唗

·婓1跺禸鏡笚笢ㄛ嗣跺CALL硌鍔覃蚚硒俴眈肮腔赽最唗

·妏蚚CJ硌鍔ㄛ泐蛌善祭晤瘍苤腔梓(P)腔最唗

动作

1)啋璃植OFF曹趙善ON腔錶

菴1棒ㄩLDP,ANDP,ORP硌鍔婓ON狟硒俴﹝

菴2棒眕綴ㄩ睿硒俴奻珨棒硌鍔奀腔啋璃袨怓眈肮奀ㄛOFF狟硒俴﹝

2)啋璃植ON曹趙善OFF腔錶

菴1棒ㄩLDF,ANDF,ORF硌鍔婓ON狟硒俴﹝

菴2棒眕綴ㄩ睿硒俴奻珨棒硌鍔奀腔啋璃袨怓眈肮奀ㄛOFF狟硒俴﹝

2. RUN过程中写入的注意事项

1)狟蔥朓硌鍔

婦漪狟蔥朓硌鍔(LDF硌鍔/ANDF硌鍔/ORF硌鍔)腔枍倛芞婓RUN笢迡賦旰奀ㄛ狟蔥朓硌鍔腔勤砓啋璃

婓ON/OFF珨袨怓狟飲祥硒俴﹝

森俋ㄛ狟蔥朓硌鍔(PLF硌鍔)腔錶狟ㄛ雄釬沭璃腔啋璃珩肮欴岆婓ON/OFF珨袨怓狟飲祥硒俴﹝

勤砓啋璃﹜雄釬沭璃腔啋璃婬棒植ON善OFF腔奀緊硒俴狟蔥朓硌鍔﹝

2)奻汔朓硌鍔

婦漪奻汔朓硌鍔腔枍倛芞婓RUN笢迡賦旰奀ㄛ彆奻汔朓硌鍔腔勤砓啋璃﹜雄釬沭璃腔啋璃峈ON袨

怓奀寀硒俴﹝

釬峈勤砓腔奻汔朓硌鍔ㄩLDP,ANDP,ORPㄛ闕喳硒俴倰茼蚚硌鍔ㄗMOVP脹ㄘ

↗1.祥硒俴PLS硌鍔﹝

触点的ON/OFF状态(RUN
中写入时的导通状态)

上升沿指令 下降沿指令

OFF

ON

X000

FNC 08
FOR

FNC 09
NEXT

K♀♀

祥硒俴

硒俴↗1

祥硒俴

祥硒俴

7 基本指令
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7  基本指令
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7.6  ORB指令

7.6 ORB 指令

概要
 蚕2跺眕奻腔揖萸揹薊蟀諉腔隙繚備峈揹薊隙繚輸﹝

功能和动作说明
1. ORB指令（回路块的并联连接）

 甜薊蟀諉揹薊隙繚輸奀ㄛ煦盓腔萸妏蚚LD,LDI硌鍔ㄛ煦盓腔賦旰妏蚚ORB硌鍔﹝

ORB硌鍔ㄛ迵綴扴腔ANB硌鍔脹眈肮ㄛ飲岆祥湍啋璃晤瘍腔黃蕾硌鍔﹝

 衄嗣跺甜薊隙繚奀ㄛ婓藩跺隙繚輸笢妏蚚ORB硌鍔ㄛ植奧蟀諉﹝

注意要点
妏蚚ORB硌鍔蟀諉腔甜薊隙繚杅講羶衄癹秶﹝ㄗ奻扴燴砑最唗腔部磁ㄘ

森俋ㄛ呥傖蠶妏蚚ORB硌鍔珩拸溥ㄛ筍岆蚕衾 LD,LDI硌鍔腔笭葩妏蚚棒杅癹秶婓 8棒眕狟ㄛ秪森昢斛蛁

砩﹝ㄗ奻扴祥燴砑最唗腔部磁ㄘ﹝

1. 指令格式

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

隙繚輸麼

拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉U↓\G↓

2. 对象软元件

ORB

ORB

ORB

X000 X001

X002 X003

X004 X005

0000 X000
0001 AND X001
0002 X002
0003 X003
0004
0005 X004
0006 X005
0007
0008 Y006

ORB

ORB

1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

揹薊隙繚輸

燴砑腔最唗 祥燴砑腔最唗

ORB硌鍔

ORB硌鍔

Y006

AND

AND

LD

LD

LDI

OUT

0000 X000
0001 AND X001
0002 X002
0003 X003
0004
0005

X004

0006
X005

0007
0008 Y006

LDI

ORB

AND

ORB

LD

LD

AND

OUT

-

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

價掛硌鍔
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9
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7  基本指令

7.7  ANB指令

7.7 ANB 指令

概要
絞煦盓隙繚ㄗ甜薊隙繚輸ㄘ迵醱腔隙繚揹薊蟀諉奀ㄛ妏蚚ANB硌鍔﹝

煦盓腔萸妏蚚LD,LDI硌鍔ㄛ甜薊隙繚輸賦旰綴ㄛ褫眕妏蚚ANB硌鍔睿醱腔隙繚揹薊蟀諉﹝

衄嗣跺甜薊隙繚腔奀緊ㄛ勤藩跺隙繚輸妏蚚ANB硌鍔ㄛ植奧蟀諉﹝

功能和动作说明

1. ANB指令（回路块的串联连接）

1. 定位指令

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

隙繚輸迵

拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2. 对象软元件

ANB

ORB

ANB
1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

煦盓萸

ANB

X000 X002
Y007

ORB

X001

X003

X004 X005

X006

X003

ANB

LD

0000 LD X000
0001 OR X001
0002 LD X002
0003 AND
0004 LD I X004
0005 AND
0006 ORB
0007 OR X006
0008
0009 OR X003
0010 OUT Y007

迵醱腔隙繚揹薊蟀諉

ANB硌鍔綴腔OR硌鍔

甜薊輸腔賦旰

ANB硌鍔腔OR硌鍔

注意要点
ANB硌鍔腔妏蚚棒杅羶衄癹秶﹝

森俋ㄛ 埰勍傖蠶妏蚚ANB硌鍔ㄛ筍岆蛁砩睿ORB硌鍔眈肮ㄛLD,LDI硌鍔腔妏蚚棒杅衄癹秶ㄗ8棒眕狟ㄘ﹝

-

U↓\G↓

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

甜薊輸

X005

X003

價掛硌鍔

7 基本指令
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7.8 MPS,MRD,MPP指令

概要
 婓褫晤最諷秶笢ㄛ衄11跺掩備峈剽梬腔囀湔,蚚衾暮砪堍呾腔笢潔賦彆ㄗON麼OFFㄘ﹝

1. 指令格式

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

揤剽梬

拸勤砓啋璃

拸勤砓啋璃

拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2.对象软元件

MPS

MPS

MRD
MPP

MPS
1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

黍剽梬

MRD
MPS

1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

粟堤剽梬

MPP
MPS

1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

-

-

-

U↓\G↓

價掛硌鍔

價掛硌鍔

價掛硌鍔

1
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5
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7  基本指令

7.8  MPS,MRD,MPP指令

功能和动作说明
 蜆硌鍔岆蚚衾晤迡嗣笭煦盓怀堤隙繚腔晞豎硌鍔﹝

·妏蚚MPS硌鍔湔揣堍呾腔笢潔賦彆綴ㄛ雄怀堤Y002﹝

·妏蚚MRD硌鍔黍蜆湔揣囀綴ㄛ雄怀堤Y003﹝

MRD硌鍔褫眕嗣棒晤最﹝

·婓郔笝怀堤隙繚笢妏蚚MPP硌鍔杸測MRD硌鍔﹝

植奧婓黍堤奻扴湔揣囀腔肮奀蔚葩弇﹝

Ｋ

剽梬

1. MPS,MRD,MPP指令（压入堆栈，读取堆栈，弹出堆栈）

出错
MPS 硌鍔珩褫眕笭葩妏蚚ㄛ筍岆 MPS 硌鍔睿 MPP 硌鍔腔杅講船苤衾 11ㄛ郔笝謗氪腔硌鍔杅講剒猁珨祡﹝

X004 X005
Y002

Y004

X006
Y003

MPS

MRD

MPP

Y005
MRD

MPP
MRD

MPS

MPP

1
2
3

10
11

0018 LD X004
0019 MPS
0020 AND X005
0021 OUT Y002
0022 MRD
0023 AND X006
0024 OUT Y003
0025 MRD
0026 OUT Y004
0027 MPP
0028 AND X007
0029 OUT Y005
0030 END

18

X007

Ｌ

7 基本指令
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7  基本指令
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7.8  MPS,MRD,MPP指令

编程实例
1) 晤最尨瞰1ㄗ1僇剽梬ㄘ

	 婓涴跺妗瞰笢ㄛ硐妏蚚賸珨僇剽梬﹝

X000 X001 X002
Y000

Y001

X003 X004
Y002

Y003
X005

MPS

MPP

MPP

X006 X007
Y004

Y005
X010

MPS

MRD
Y006

X011

MRD
Y007

X012

MPP

0000 LD X000
0001 AND X001
0002
0003 AND X002
0004 OUT Y000
0005
0006 OUT Y001
0007 LD X003
0008
0009 AND X004
0010 OUT Y002
0011
0012 AND X005
0013 OUT Y003
0014 LD X006
0015
0016 AND X007
0017 OUT Y004
0018
0019 AND X010
0020 OUT Y005
0021
0022 AND X011
0023 OUT Y006
0024
0025 AND X012
0026 OUT Y007

MPS

MPP

MPS

MPP

MPS

MRD

MRD

MPP

MPS

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则
·
逻

辑
运

算
FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
7 基本指令

167

7.8 MPS,MRD,MPP 指令



168

7  基本指令

7.8  MPS,MRD,MPP指令

2) 晤最尨瞰2ㄗ1僇剽梬ANB,ORB硌鍔甜蚚ㄘ

3) 晤最尨瞰3ㄗ2僇剽梬ㄘ

X000 X001
Y000

X002

MPS

X003
Y001

X004

X005 X006

X007
Y002

Y003
X010

X011

MRD

MPP

0000 LD X000
0001 MPS
0002 LD X001
0003 OR X002
0004 ANB
0005 OUT Y000
0006 MRD
0007 LD X003
0008 AND X004
0009 LD X005
0010 AND X006
0011 ORB
0012 ANB
0013 OUT Y001
0014 MPP
0015 AND X007
0016 OUT Y002
0017 LD X010
0018 OR X011
0019 ANB
0020 OUT Y003

X000 X001 X002
Y000

Y001

MPP

X003

X004 X005
Y002

Y003

MPS

MPP

X006

MPS

MPS

MPP

0000 LD X000
0001 MPS
0002 AND X001
0003 MPS
0004 AND X002
0005 OUT Y000
0006 MPP
0007 AND X003
0008 OUT Y001
0009 MPP
0010 AND X004
0011 MPS
0012 AND X005
0013 OUT Y002
0014 MPP
0015 AND X006
0016 OUT Y003

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

7 基本指令

168

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 7.8 MPS,MRD,MPP 指令



169

7  基本指令
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7.8  MPS,MRD,MPP指令

4) 晤最尨瞰4ㄗ4僇剽梬ㄘ

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

X000 X001 X002 X003 X004
Y000

Y001

Y002

Y003

Y004

MPS MPS MPS MPS

MPP

MPP

MPP

MPP

0000 LD X000
0001 MPS
0002 AND X001
0003 MPS
0004 AND X002
0005 MPS
0006 AND X003
0007 MPS
0008 AND X004

0009 OUT Y000
0010 MPP
0011 OUT Y001
0012 MPP
0013 OUT Y002
0014 MPP
0015 OUT Y003
0016 MPP
0017 OUT Y004

X004

X000

X001

X002

X003

0000 LD X000
0001 OUT Y004
0002 AND X001
0003 OUT Y003
0004 AND X002
0005 OUT Y002
0006 AND X003
0007 OUT Y001
0008 AND X004
0009 OUT Y000

Y001

Y002

Y003

Y004

Y000

婓芞奻源腔枍倛芞笢ㄛ剒猁妏蚚笭腔MPS硌鍔晤最﹝
筍岆ㄛ彆蜊蚚芞笢狟源腔隙繚ㄛ祥妏蚚MPS硌鍔珩夔侂晤最﹝
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7  基本指令

7.9  MC,MCR指令

7.9 MC,MCR指令

概要
硒俴MC硌鍔綴ㄛ譫盄(LD,LDI萸)痄雄善MC揖萸眳綴﹝

妏蚚MCR硌鍔ㄛ褫眕蔚殿隙埻懂腔譫盄弇离﹝

籵徹載蜊啋璃晤瘍Y﹜Mㄛ褫眕嗣棒妏蚚MC硌鍔﹝

筍妏蚚肮珨啋璃晤瘍奀ㄛ睿OUT硌鍔眈肮ㄛ頗堤珋邧盄怀堤﹝

功能和动作说明

1. MC,MCR指令（连接到公共触点，解除连接到公共触点）
硒俴MC硌鍔綴ㄛ譫盄痄雄善MC揖萸眳綴﹝

MC揖萸綴腔譫盄奻蟀諉腔雄硌鍔ㄛ硐婓MC硌鍔硒俴奀符硒俴跪跺雄釬ㄛ祥硒俴MC硌鍔奀峈OFF硒

俴ㄗ迵揖萸OFF奀腔雄釬眈肮ㄘ﹝

狟暮腔晤最尨瞰笢ㄛ怀X000峈ON奀ㄛ憩硒俴植MC善MCR腔硌鍔ㄛ筍岆X000峈OFF奀ㄛ跪跺雄啋璃

腔雄釬狟﹝

				曹峈OFF腔啋璃ㄩ隅奀ㄗ濛數隅奀壺俋ㄘㄛ蚚OUT硌鍔雄腔啋璃

				悵厥袨怓腔啋璃ㄩ濛數隅奀﹜數杅﹜蚚SET/RST硌鍔雄腔啋璃

森俋ㄛ枍倛芞最唗腔雄釬佽隴蚚GX Developer腔隙繚ㄗ黍堤ㄘ睿隙繚ㄗ潼諷ㄘ珆尨﹝

1.指令格式

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

翋諷

拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2.对象软元件

MC

MC

MCR

MC

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

翋諷葩弇

MCR
MCR

2祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

X000
MC N 0 M100

N 0 M100

X001
Y000

X002
Y001

MCR N 0

→有关MC指令的指令步数，参考7.15节

↘2祭硌鍔

↘迡MCR N0硌鍔﹝

3祭硌鍔

♂ ↖

↖:杻忷落翑樟萇(M)壺俋

0000
0001

0004
0005
0006
0007
0008

LD
MC
SP
LD
OUT
LD
OUT
MCR

X000
N 0
M100
X001
Y000
X002
Y001
N 0

-

-

U↓\G↓

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

價掛硌鍔

價掛硌鍔
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7  基本指令
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7.9  MC,MCR指令

编程实例
1) 拸杶腔部磁

X000
MC N 0 M100

N 0 M100

X00
Y000

X002
Y001

MCR N 0

X003
MC N 0 M150

N 0 M150

X004
Y002

X005
Y003

MCR N 0

↘ 譫盄殿隙ㄗN0峈杶脹撰ㄘ

↘2祭硌鍔

3祭硌鍔

0000
0001

0004
0005
0006
0007
0008

LD
MC
SP
LD
OUT
LD
OUT
MCR

X000
N 0
M100
X001
Y000
X002
Y001
N 0

羶衄杶賦凳腔奀緊ㄛ褫眕婬棒妏蚚N0晤最﹝
N0腔妏蚚棒杅羶衄癹秶﹝
婓衄杶賦凳奀ㄛ狟珨珜笢腔瞰2垀尨ㄛ杶
脹撰N腔晤瘍植N0↙N1  N6↙N7ㄛ甡棒崝湮﹝

↘
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7  基本指令

7.9  MC,MCR指令

2) 衄杶腔部磁

妏蚚MC硌鍔奀ㄛ杶脹撰N腔晤瘍甡棒崝湮﹝

(N0↙N1↙N2↙N3↙N4↙N5↙N6↙N7)

殿隙奀ㄛ粒蚚MCR硌鍔ㄛ植湮腔杶脹撰羲宎賤壺﹝

(N7↙N6↙N5↙N4↙N3↙N2↙N1↙N0)

瞰ㄛ祥勤MCR N6,MCR N7晤最奀ㄛ勤MCR N5晤最ㄛ寀杶脹撰頗珨狟赽殿隙善5﹝

杶脹撰郔湮褫眕晤迡8撰ㄗN7ㄘ

[B]

[A]

[C]

[B]

[A]

N 1

N 2

X000
MC N 0 M100

N 0 M100

X001
Y000

X002
MC N 1 M101

N 1 M101

X003
Y001

X004
MC N 2 M102

N 2 M102

X005
Y002

MCR N 2

X006
Y003

MCR N 1

X007
Y004

MCR N 0

X010
Y005

N 0

N 1

N 2

N 0

[D]

[C]

X000
OFF奀

X002
OFF奀

X004
OFF奀

脹撰N0
譫盄B婓X000峈ON奀ㄛ傘慾魂袨怓﹝

脹撰N1
譫盄C婓X000﹜X002飲峈ON奀ㄛ傘慾魂袨怓﹝

脹撰N2
譫盄D婓X000﹜X002﹜X004飲峈ON奀ㄛ傘慾魂袨怓﹝

脹撰N1
妏蚚MCR N2ㄛ譫盄殿隙C袨怓﹝

脹撰N0
妏蚚MCR N1ㄛ譫盄殿隙B袨怓﹝

場宎袨怓
妏蚚MCR N0ㄛ譫盄殿隙郔場腔A袨怓﹝
秪森ㄛ蚕X010腔ON/OFF樵隅Y005腔ON/OFFㄛ
奧迵X000ㄛX002ㄛX004拸壽﹝

枍倛芞最唗

7 基本指令
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7  基本指令
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7.10  INV指令

7.10 INV指令

概要
1.指令格式

INV硌鍔ㄛ岆蔚INV硌鍔硒俴腔堍呾賦彆毀蛌腔硌鍔ㄛ拸剒硌隅啋璃晤瘍﹝

功能和动作说明
1. INV指令(运算结果的反转)

2. INV指令的动作范围

奻芞笢ㄛX000峈OFF奀ㄛY000峈ONㄛ彆X000峈ON奀ㄛ寀Y000峈OFF﹝

INV硌鍔褫眕婓迵揹薊揖萸硌鍔 (AND,ANI,ANDP,ANDF硌鍔 )眈肮腔弇离揭晤最﹝

祥夔砉硌鍔桶奻腔 LD,LDI,LDP,LDF饒欴迵譫盄蟀諉ㄛ珩祥夔砉OR,ORI,ORP,ORF硌鍔饒欴黃蕾華迵揖萸硌

鍔甜薊妏蚚﹝

婓婦漪ORB硌鍔﹜ANB硌鍔腔葩娸腔隙繚笢晤迡 INV硌鍔奀ㄛINV硌鍔腔雄釬毓峓狟芞垀尨﹝

INV硌鍔腔髡夔ㄛ岆蔚 INV硌鍔硒俴湔婓腔 LD,LDI,LDP,LDF硌鍔眕綴腔堍呾賦彆毀蛌﹝

秪森ㄛ奻芞垀尨ㄛ婓 ORB 硌鍔﹜ ANB 硌鍔笢晤最奀ㄛ植跪赻腔 INV 硌鍔腔弇离奻獗善腔

LD,LDI,LDP,LDFA眕綴腔輸釬峈 INV堍呾腔勤砓﹝

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2.对象软元件

INV

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

毀 蛌

X000
Y000

X000

Y000

OFF

ON OFF

ON

ON

OFF0 LD X000
1 INV
2 OUT Y000

OFF ON

LD

LD

LD

LD

LD

LD

ON OFF

INV硌鍔硒俴腔堍呾賦彆 INV硌鍔硒俴綴腔堍呾賦彆

U↓\G↓

毀蛌

INV
INV

1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰-

價掛硌鍔

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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7  基本指令

7.11  MEP,MEF指令

7.11 MEP,MEF指令

概要
MEP﹜MEF硌鍔岆妏堍呾賦彆闕喳趙腔硌鍔ㄛ祥剒猁硌隅啋璃晤瘍﹝

1) MEP

婓善MEP硌鍔峈砦腔堍呾賦彆ㄛ 植OFF→ON奀曹峈絳籵袨怓﹝

彆妏蚚MEP硌鍔ㄛ饒繫婓揹薊賸嗣跺揖萸腔錶狟ㄛ準都眢妗珋闕喳趙揭燴﹝

2) MEF

婓善MEF硌鍔峈砦腔堍呾賦彆ㄛ植ON→OFF奀曹峈絳籵袨怓﹝

彆妏蚚MEF硌鍔ㄛ饒繫婓揹薊賸嗣跺揖萸腔錶狟ㄛ準都眢妗珋闕喳趙揭燴﹝

功能和动作说明

1. MEP指令（运算结果的上升沿时为ON）

1. 指令格式

2. 对象软元件

M·E·P

M·E·F

MEP

MEF

MEP

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

MEF

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

-

-

價掛硌鍔

價掛硌鍔

1祭

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E PD↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

MEP

MEF

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

羶衄勤砓啋璃

羶衄勤砓啋璃

2. MEF指令（运算结果的下降沿时为ON）

LD
AND
MEP
SET

0
1
2
3

X000
X000 X001

M0SET
X000
X001

M0

OFF

X001 OFF

M0 OFF

LD
AND
MEF
SET

0
1
2
3

X000
X000 X001

M0SET
X000
X001

M0

OFF

X001 OFF

M0 OFF

OFF

OFF

枍倛芞最唗 奀唗芞硌鍔桶最唗

枍倛芞最唗 奀唗芞硌鍔桶最唗

····

····

····

····

····

····
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7.11  MEP,MEF指令

注意要点

1. 在子程序以及FOR～NEXT指令等中，用MEP、MEF指令对用变址修饰的触点进行脉冲化的话，可

能无法正常动作。

2. MEP、MEF指令是根据到MEP/MEF指令正前面为止的运算结果而动作的，所以请在与AND指令相

同的位置上使用。

MEP、MEF指令不能用于LD、OR的位置。

3. RUN中写入时的注意事项

1ㄘ 堍呾賦彆奻汔朓闕喳趙硌鍔ㄗMEP硌鍔ㄘ

勤婦漪MEP硌鍔腔隙繚腔RUN笢迡賦旰奀ㄛ善MEP硌鍔峈砦腔堍呾賦彆峈ON奀ㄛMEP硌鍔腔硒俴賦彆

曹峈ONㄗ絳籵袨怓ㄘ﹝

2ㄘ 堍呾賦彆狟蔥朓闕喳趙硌鍔ㄗMEF硌鍔ㄘ

勤婦漪MEF硌鍔腔隙繚腔RUN笢迡賦旰奀ㄛ迵善MEF硌鍔峈砦腔堍呾賦彆ㄗON/OFFㄘ拸壽ㄛMEF硌

鍔腔硒俴賦彆曹峈OFFㄗ準絳籵袨怓ㄘ﹝善MEF硌鍔腔堍呾賦彆婬棒植ON曹峈OFF奀ㄛMEF硌鍔腔硒俴

賦彆曹峈ONㄗ絳籵袨怓ㄘ﹝

出错

·MEP﹜MEF硌鍔堤珋堍呾堤渣﹝

到MEP/MEF指令为止的运算结果 MEP指令

OFF

ON

OFFㄗ準絳籵ㄘ

ONㄗ絳籵ㄘ

MEF指令

OFFㄗ準絳籵ㄘ

OFFㄗ準絳籵ㄘ

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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7  基本指令

7.12  PLS,PLF指令

7.12 PLS,PLF 指令

概要
妏蚚PLS硌鍔綴ㄛ躺婓雄怀ON眕綴腔1跺禸鏡笚囀ㄛ勤砓啋璃雄釬﹝

妏蚚PLF硌鍔綴ㄛ躺婓雄怀OFF眕綴腔1跺禸鏡笚囀ㄛ勤砓啋璃雄釬﹝

瞰ㄛ雄怀悵厥峈ON奀ㄛ褫晤最諷秶植RUN↙STOP↙RUN奀ㄛPLS M0硌鍔雄釬ㄛ筍岆PLS

M600ㄗ萇喀綴掘ㄘ祥雄釬﹝ㄗ綴耜腔RUN奀ㄘ﹝

涴岆秪峈STOP徹最笢M600悵厥賸雄釬袨怓﹝

婓奻芞笢ㄛX000植ON曹峈OFF奀ㄛ硐衄珨跺禸鏡笚腔M1峈ON﹝

功能和动作说明

1. PLS指令（上升沿的微分输出）

1.指令格式

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

闕喳

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2.对象软元件

PLS

PLS

PLF

PLS

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

狟蔥朓闕喳

PLF

PLF

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

→有关指令步数，参考7.15节

♂ ↖

♂

♂

♂↖

↖:杻忷落翑樟萇(M)壺俋

X000
M0PLS

0000 LD X000
0001 PLS M 0

X000

M 0

ON

X000
M1PLF

0000 LD X000
0001 PLF M 1

X000

M 1

1跺禸鏡
笚ON

1跺禸鏡
笚ONPLF硌鍔

PLS硌鍔

ON

-

-

U↓\G↓

枍倛芞最唗 奀唗芞硌鍔桶最唗

2. PLF指令（下降沿的微分输出）

價掛硌鍔

價掛硌鍔

枍倛芞最唗 奀唗芞硌鍔桶最唗

7 基本指令
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7.12  PLS,PLF指令

X000
M0

X000

M1

X000
M0PLS

M1
=

X000

M 0

M 1

X000
M0PLS

M0
D0K10FNC 12

MOV

X000
D0K10FNC 12

MOVP

3. 输出驱动示例

迵狟醱腔隙繚腔雄釬眈肮﹝

拸蹦闡笱錶ㄛ絞X000植OFF曹峈ON奀ㄛ飲硐衄珨跺禸鏡笚腔M0峈ON﹝

拸蹦闡笱錶ㄛ絞X000植OFF曹峈ON奀ㄛ MOV硌鍔硐硒俴珨棒﹝

▲OUT硌鍔◎ ▲闕喳硌鍔◎

▲闕喳硌鍔◎ ▲茼蚚硌鍔腔闕喳硒俴倰◎

1跺禸鏡笚ON

注意要点

1. RUN中写入时的注意事项

1)狟蔥朓硌鍔

勤婦漪狟蔥朓硌鍔(LDF硌鍔/ANDF硌鍔/ORF硌鍔)腔隙繚輛俴RUN笢迡賦旰奀ㄛ狟蔥朓硌鍔啋璃婓

ON/OFF珨袨怓狟飲祥硒俴﹝

森俋ㄛ婓狟蔥朓硌鍔(PLF硌鍔)奀ㄛ釬峈雄釬沭璃腔啋璃ON/OFF飲祥硒俴﹝絞勤砓啋璃﹜雄釬沭璃腔

啋璃婬棒植ON曹峈OFF奀ㄛ硒俴狟蔥朓硌鍔ㄗPLF硌鍔ㄘ﹝

2)奻汔朓硌鍔

勤婦漪奻汔朓硌鍔腔隙繚輛俴RUN笢迡賦旰奀ㄛ岆奻汔朓硌鍔腔勤砓啋璃﹜雄釬沭璃腔啋璃峈ONㄛ

寀硒俴硌鍔﹝

傖峈勤砓腔奻汔朓硌鍔ㄩLDP,ANDP,ORPㄛ闕喳硒俴倰茼蚚硌鍔(MOVP脹)

↗1. 祥硒俴PLS硌鍔﹝

触点的ON/OFF状态
（RUN中写入时的导通状态）

上升沿指令 下降沿指令

OFF

ON

祥硒俴

  硒俴↗1

祥硒俴

祥硒俴

ON

ON

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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7  基本指令

7.13  SET,RST指令

7.13 SET,RST 指令

概要
1)弇啋璃腔离弇ㄗSET硌鍔[雄釬悵厥]ㄘ

SET硌鍔岆絞硌鍔怀峈ON奀ㄛ勤怀堤樟萇(Y)﹜落翑樟萇(M)ㄛ袨怓(S)眕摯趼啋璃腔硌隅弇离ON腔

硌鍔﹝

森俋ㄛ撈妏硌隅怀峈OFFㄛ籵徹SET硌鍔离ON腔啋璃珩褫眕悵厥ON雄釬﹝

2)弇啋璃腔葩弇ㄗRST硌鍔[賤壺雄釬悵厥]ㄘ

RST硌鍔岆勤怀堤樟萇(Y)﹜落翑樟萇(M)﹜袨怓(S)﹜隅奀(T)﹜數杅(C)眕摯趼啋璃腔硌隅弇輛俴

葩弇腔硌鍔﹝

褫眕勤蚚SET硌鍔离ON腔啋璃輛俴葩弇ㄗOFF揭燴ㄘ﹝

3)趼啋璃腔絞硉壺ㄗRST硌鍔[絞硉摯敵湔腔壺]ㄘ

RST硌鍔岆壺 (T)﹜數杅(C)﹜杅擂敵湔(D)﹜恅璃敵湔(R)﹜曹硊敵湔(V),(Z)腔絞硉杅擂腔硌鍔﹝

森俋ㄛ猁蔚杅擂敵湔(D)睿曹硊敵湔(V),(Z)腔囀錨奀ㄛ珩褫妏蚚RST硌鍔﹝ㄗ妏蚚都杅峈K0腔MOV

換冞硌鍔珩褫眕腕善眈肮虴彆﹝ㄘ

鍚俋ㄛ妏蚚RST硌鍔珩褫眕勤濛數隅奀T246~T255腔絞硉睿揖萸葩弇﹝

褫眕勤衾肮珨啋璃ㄛ嗣棒妏蚚SETㄛRST硌鍔ㄛ奧佼唗珩褫呴砩﹝

功能和动作说明
SET硌鍔岆勤怀堤樟萇(Y)﹜落翑樟萇(M)﹜袨怓(S)眕摯杅擂敵湔(D)腔硌隅弇輛俴盄雄腔硌鍔﹝

1.使用位软元件时

甜薊腔SET硌鍔ㄛ褫眕蟀哿妏蚚嗣棒﹝

狟醱腔晤最尨瞰笢ㄛSET Y000綴諉覂RST Y000腔最唗憩岆涴跺錶﹝

1.指令格式

X000
SET Y000

X001
RST Y000

X000

X001

Y000

0 LD
1 SET
2 LD
3 RST

X000
Y000
X001
Y000

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

离弇

葩弇

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2.对象软元件

SET

RST

SET

RST

SET

RST

_

_

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

SET硌鍔 RST硌鍔

→有关指令步数，参考7.15节

♂

♂ ♂

♂

♂

↖
1
↖
1

↖
2
↖
2

↖
2

↖
2

↖
2

↖
2

↖
1 ↖2 ↖2 ↖2

↖2

↖1:祥褫眕勤杻忷落翑樟萇(M)﹜32弇數杅(C)輛俴曹硊党庉(VㄛZ)﹝
↖2:袨怓(S)﹜D↓.b﹜ 趼啋璃祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

U↓\G↓

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗 奀唗芞

ON

ON

ON

價掛硌鍔

價掛硌鍔

7 基本指令
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2. 使用字软元件（定时器、计数器）时

X010
RST C 0

X011
C 0

Y000
C 0

K10

X010

X011
RST

X012

Y002

妏蚚RST硌鍔葩弇數杅睿濛數倰隅奀﹝

1) 囀窒數杅腔晤最

勤衾雄詢厒數杅數杅盄蚚腔揖萸ㄛ妏蚚詢厒數杅硒俴奀珨眻峈ON腔揖萸晤最﹝

彆妏蚚賸煦饜峈詢厒數杅蚚怀晤瘍腔怀樟萇ㄗX000‵X005ㄘ蔚釬峈數杅盄雄奀ㄛ祥夔淏

數杅﹝

用于跳转程序/子程序/中断程序时的注意事项

婓泐蛌最唗﹜赽最唗眕摯笢剿最唗笢勤隅奀ㄛ數杅硒俴RST硌鍔奀ㄛ隅奀睿數杅悵厥掩葩弇

腔袨怓ㄛ甜隅奀睿數杅衄褫夔堤珋祥馱釬腔錶﹝

衄壽砆牉囀ㄛ統蕉狟醱囀﹝

→有关跳转的程序，参考8.1.1 项

→有关子程序，参考8.2.1项

→有关中断程序，参考35.2.3项

2) 詢厒數杅腔晤最

數杅源砃

佼諷葩弇隙繚

數杅盄

K麼D

C→→→

C→→→

C→→→

M8→→→

蚕C0勤X011腔OFF↙ON腔棒杅崝數杅ㄛ數杅賦彆湛善扢隅硉K10

腔奀緊ㄛ怀堤揖萸C0雄釬﹝森綴ㄛ撈妏X011植OFF曹峈ONㄛ數

杅腔絞硉珩祥蜊曹ㄛ怀堤揖萸珩悵厥雄釬﹝

峈賸壺涴虳ㄛ閥葩怀堤揖萸ㄛ猁妏X010峈ON﹝

OUT C硌鍔綴醱ㄛ剒猁硌隅都杅K麼潔諉扢隅蚚腔杅擂敵湔晤瘍﹝

礿萇悵厥ㄗ悵厥ㄘ蚚數杅腔部磁ㄛ撈妏礿萇珩夔悵厥絞硉眕

摯怀堤揖萸腔雄釬袨怓睿葩弇袨怓﹝

C235‵C245腔等眈等怀數杅笢ㄛ妏蚚杻忷落翑樟萇M8235

‵M8245懂硌隅數杅源砃﹝

X010ㄩON奀菰熬

X010ㄩOFF奀菰崝

X011峈ON奀ㄛ數杅C→→→腔怀堤揖萸閥葩ㄛ數杅腔絞硉

珩曹峈0﹝

勤衾湍葩弇怀腔數杅(C241,C242, )ㄛ眈茼腔葩弇怀峈

ON奀ㄛ籵徹笢剿雄釬褫妗珋肮奻眈肮腔堍俴ㄛ垀眕祥剒猁峈森晤

最﹝

X012峈ON奀ㄛ勤蚕數杅晤瘍樵隅腔數杅怀X000‵X005腔

ON/OFF棒杅輛俴數杅﹝

勤衾湍羲宎怀腔數杅(C244,C245, )ㄛ眈茼腔羲宎怀祥

峈ONㄛ寀拸楊羲宎輛俴數杅﹝

數杅腔絞硉崝樓ㄛ冪徹扢隅硉ㄗK麼D腔囀ㄘ腔奀緊ㄛ怀堤

揖萸掩离弇ㄛ婓熬屾腔源砃笢冪徹腔奀緊掩葩弇﹝

1
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7  基本指令

3.变址修饰

SET硌鍔睿RST硌鍔笢妏蚚腔啋璃ㄛ褫眕粒蚚曹硊敵湔(V,Z)輛俴党庉﹝

ㄗ袨怓(S)﹜杻忷落翑樟萇(M)﹜32弇數杅(C)﹜D↓.b﹜趼啋璃祥夔党庉﹝ㄘ

4.数据寄存器(D)的位指定

婓SET硌鍔睿RST硌鍔妏蚚腔啋璃笢ㄛ褫眕硌隅杅擂敵湔(D)腔弇﹝

曹硊党庉笢褫眕妏蚚V0‵V7ㄛZ0‵Z7﹝

妏蚚腔啋璃峈怀(X)﹜怀堤(Y)奀ㄛ曹硊敵

湔(V,Z)腔硉遙呾傖8輛秶杅綴婬輛俴樓楊堍

呾﹝

瞰ㄩZ0腔硉峈20腔奀緊ㄛY024 ON/OFF﹝

硒俴杅擂敵湔腔弇硌隅奀ㄛ婓杅擂敵湔

(D)腔晤瘍綴怀"·"ㄛ綴怀弇晤瘍(0‵F)﹝

褫眕妏蚚腔杅擂敵湔躺16弇腔衄虴﹝

植腴弇羲宎偌桽0,1,2,  9,A,B,  F腔佼唗硌

隅弇晤瘍﹝

瞰ㄩ酘耜腔瞰赽笢ㄛX000峈ON綴ㄛD0腔菴3

弇峈ON,X001峈ON綴ㄛD0腔菴3弇曹OFF﹝

注意要点
·婓肮珨禸鏡笚囀ㄛ勤怀堤樟萇(Y)硒俴SET睿RST硌鍔奀ㄛ頗怀堤擒END硌鍔ㄗ最唗腔賦旰ㄘ輪腔饒沭

硌鍔腔賦彆﹝

出错
·SET硌鍔麼RST硌鍔笢妏蚚怀堤晤瘍奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔I/O晤瘍奀ㄛM8316(I/O準妗暱假

蚾腔硌隅堤渣)峈ON﹝

·妏蚚I/O晤瘍眕俋腔啋璃(M,T,C)奀ㄛ蚕衾曹硊党庉曹傖妗暱奻祥湔婓腔啋璃晤瘍奀ㄛ堤珋堍呾堤渣

(堤渣測鎢ㄩ6706)﹝

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗

LD
SET
LD
RST

0000
0001
0004
0005

X000
Y000Z0
X001
Y000Z0

X000
Y000Z0SET

X001
Y000Z0RST

LD
SET
LD
RST

0000
0001
0004
0005

X000
D0.3
X001
D0.3

X000
D0.3SET

X001
D0.3RST

7 基本指令
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7  基本指令
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7.14  NOP指令

7.14 NOP指令

概要

功能和动作说明

1. NOP指令（空操作）

NOP硌鍔峈諾紱釬腔硌鍔﹝

迡婓最唗笢奀ㄛ褫晤最諷秶頗拸弝湔婓奧樟哿堍俴﹝

載蜊珋衄腔最唗ㄛ蜊迡傖NOP硌鍔奀ㄛ脹肮衾硒俴刉壺硌鍔腔紱釬﹝

1.指令格式

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

諾紱釬

拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2.对象软元件

NOP

NOP

NOP
1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

揖萸腔傻繚 隙繚剿羲

AND↙NOP ANI↙NOP
OR↙NOP

OUT↙NOP(堤渣)

ORI↙NOP

U↓\G↓

NOP硌鍔峈諾紱釬腔硌鍔﹝

蔚最唗窒壺奀ㄛ垀衄硌鍔飲傖峈NOP﹝

婓珨啜腔硌鍔睿硌鍔眳潔樓NOP奀ㄛ褫晤最諷秶頗拸弝湔婓奧樟哿堍俴﹝

婓最唗腔笢潔樓NOPㄛ絞剒猁載蜊﹜崝樓最唗腔奀緊ㄛ硐剒猁竭苤華曹雄祭晤瘍憩夔妗珋ㄛ筍岆猁最唗

衄豻講﹝

森俋ㄛ蔚眒冪迡腔硌鍔遙傖NOP硌鍔ㄛ寀隙繚頗楷汜曹趙ㄛ昢斛蛁砩﹝
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7  基本指令

7.15  END指令

7.15 END 指令

概要
END硌鍔桶尨最唗賦旰腔硌鍔﹝

ㄗ昦婓最唗笢潔迡END硌鍔﹝ㄘ

褫晤最諷秶笭葩硒俴「怀揭燴」↙「硒俴最唗」↙「怀堤揭燴」ㄛ婓最唗腔郔綴迡END硌鍔ㄛ寀祥硒

俴森綴腔呁豻腔最唗祭ㄛ奧眻諉輛俴怀堤揭燴﹝

婓最唗腔郔綴羶衄迡END硌鍔腔奀緊ㄛFX褫晤最諷秶頗硒俴善最唗腔郔綴珨祭ㄛ綴符硒俴怀堤揭燴﹝

森俋ㄛ菴珨棒硒俴羲宎RUN奀ㄛ岆植END硌鍔羲宎硒俴腔﹝硒俴END硌鍔奀ㄛ珩芃陔艘藷僩隅奀

ㄗ潰脤禸鏡笚岆瘁徹酗腔隅奀ㄘ﹝

功能和动作说明

1. END指令（程序结束以及输入输出处理和返回0步）

1. 指令格式

X Y M T C S T C D R V Z K H E P

賦旰

拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

2. 对象软元件

END

END

END1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

指令

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

注意要点
最唗笢潔昦迡 END 硌鍔﹝

籵徹晤最馱撿換冞奀ㄛEND 硌鍔眕綴飲傖峈 NOP 硌鍔ㄗ諾紱釬ㄘ﹝

LD X000

OUT Y000
END
NOP
NOP

NOP

000祭
001
002

怀堤揭燴

怀揭燴

U↓\G↓

7 基本指令
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7  基本指令
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7.16  指令步数和指定软元件

7.16 指令步数和指定软元件

壽衾ORB,ANB,MPS,MPD,MPP,MCR,INV,NOP,END硌鍔ㄛ統蕉跪硌鍔腔佽隴珜﹝

LD,LDI,
AND,ANI,
OR,ORI

OUT SET RST PLS,PLF
LDP,LDF

ANDP,ANDF
ORP,ORF

MC

1 - 2

1 1 1 1

1 1 1 1

2 2 2 2 2

2

2

2

2

2 3

3

3

3 3 3 3 3 3 4

1 2 2 2 - 2

2 2 2 2 - 2 -

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-- - -

1 3 - 2 - 2

1 3 - 2 - 2

1 3 - 2 - 2

1 5 - 2 - 2

1 2 2 2 2

22 2 2 2

3 - - -

3 3 3 3

3 3 3 3 3

3

-

-

-

-3 4 - -

- - - - -

-

-

-

-

-

-

-

-

-

3 4 - 3

- - - -

3 3 3 3

- - - 3

- - - -

- - - -

3 3 3 3 3

软元件

指令

弇啋璃

湍曹硊腔弇
啋璃

趼啋璃

趼啋璃腔弇硌隅

湍曹硊腔趼
啋璃

X000~X357

Y000~Y357

M0~M1535

M1536~M3583

M3548~M7679

S0~S1023

S1024~S4095

X000~X357

Y000~Y357

M0~M7679

T0~T511

S0~S4095

C0~C199

C200~C255

T0~T191,
T200~T245

T192~T199,
T246~T511

C0~C199

C200~C255

杻忷落翑樟萇

M8000~M8255

杻忷落翑樟萇

M8256~M8511

杻忷落翑樟萇

M8000~M8511

D0~D7999.
杻忷杅擂敵湔

D8000~D8511,
R0~R32767

D↓.b ,
杻忷落翑樟萇

D↓.b

D0~D7999.
杻忷杅擂敵湔

D8000~D8511

R0~R32767

-

-

-

-

--

- -

-
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09

8 程序流程－FNC 00~FNC 09

FNC 00~FNC 09笢ㄛ枑鼎賸最唗腔沭璃硒俴摯蚥珂揭燴脹翋猁迵佼諷最唗腔諷秶霜最眈壽腔硌鍔﹝

指令记号FNC No.

CJ Pn

CALL

SRET

IRET

EI

DI

FEND

WDT

FOR

NEXT

S

Pn

符号 功能 参照

00

01

02

03

04

05

06

07

08

09

CJ

CALL

SRET

IRET

EI

DI

FEND

WDT

FOR

NEXT

沭璃泐蛌

赽最唗覃蚚

赽最唗殿隙

笢剿殿隙

埰勍笢剿

輦砦笢剿

翋最唗賦旰

艘藷僩隅奀

悜遠毓峓腔羲宎

悜遠毓峓腔賦旰

8.1誹

8.2誹

8.3誹

8.4誹

8.5誹

8.6誹

8.7誹

8.8誹

8.9誹

8.10誹

8 程序流程－FNC 00~FNC 09
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8.1  FNC 00−CJ / 条件跳转

8.1 FNC 00~CJ/条件跳转

概要
妏CJ,CJP硌鍔羲宎善硌渀(P)峈砦腔佼諷最唗祥硒俴腔硌鍔﹝

褫眕坫傻悜遠奀潔ㄗ禸鏡笚ㄘ睿硒俴妏蚚邧盄腔最唗﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

3祭

32弇硌鍔

硌渀晤瘍

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z P

FNC 00
CJ P

CONDITIONAL
JUMP

CJ

CJP

CJ

Pn

CJ

ON

CJP

CJP

ON

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

泐蛌醴梓梓暮晤瘍腔硌渀晤瘍ㄗPㄘ
(nˊ1‵4095ㄛ筍岆ㄛP63峈END泐蛌)

K H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

功能和动作说明

1. 16位运算（CJ,CJP）
絞硌鍔怀峈ON奀ㄛ硒俴硌隅梓暮ㄗ硌渀晤瘍ㄘ腔最唗﹝

1) CJ硌鍔奀

2) CJP硌鍔奀

蚚誧最唗

硌鍔

硌鍔

梓暮

硌鍔ON奀泐蛌

蚚誧最唗
硌鍔ON奀掩泐蛌ㄛ奧祥硒俴堍呾

蚚誧最唗
硌鍔ON奀躺1跺禸鏡笚掩泐蛌ㄛ奧祥硒俴堍呾

蚚誧最唗

蚚誧最唗

蚚誧最唗

硌鍔ON奀躺泐蛌珨棒

梓暮

硌鍔怀

硌鍔怀

藩棒禸鏡奀硒俴

珨棒禸鏡硒俴

♂ ♂

Pn

Pn

Pn

Pn

U↓\G↓

Pn
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.1  FNC 00−CJ / 条件跳转

1. 标记的输入位置与指令表编程的关系

梓暮腔晤最狟垀尨﹝

晤迡枍倛芞最唗奀ㄛ蔚嫖梓痄雄善枍倛芞腔譫盄酘耜ㄛ婓隙繚輸宎弇离揭怀梓暮ㄗPㄘ﹝

2. 对比CJ指令，步号小的步编写标记

褫眕婓掀CJ硌鍔祭瘍苤腔弇离笢晤迡梓暮ㄛ筍岆禸鏡奀潔閉堤200ms眕奻ㄗ吽扢隅ㄘ奀ㄛ頗楷汜艘藷僩隅

奀堤渣ㄛ昢斛蛁砩﹝

3. 从多个CJ指令向1个标记的跳转

紱釬杅笢腔硌渀晤瘍峈肮珨晤瘍ㄛ梓暮峈1跺奀ㄛ雄釬狟垀尨﹝

X020峈ON奀ㄛ植森揭砃梓暮P9泐蛌﹝X020峈OFFㄛX021峈ON奀ㄛ植X021腔CJ硌鍔砃梓暮P9泐蛌﹝

4. 标记（P）的重复使用

梓暮晤瘍婦嬤綴扴腔CALL硌鍔蚚腔梓暮ㄛ彆妏蚚賸笭葩晤瘍奀頗堤渣﹝

注意要点

X030

X031

X032
P 20 Y011

Y010

FNC 00
CJ

P 20
LD X030
CJ P 20

LD X031
OUT Y010

P 20
LD X032
OUT Y011

X022
FNC 00

CJ
P 10

X020

X021

FNC 00
CJ

P 9

FNC 00
CJ

P 9

P 9

FNC 00
CJ

P 9

END

X030

X020
P 9FNC 00

CJ

P 9

譫盄

梓暮

梓暮

硌渀

P 10
梓暮

P 9
梓暮

梓暮

蚚誧最唗

蚚誧最唗
梓暮
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8.1  FNC 00−CJ / 条件跳转

5.不需要输入指针P63的标记

硌渀P63桶尨砃END祭泐蛌﹝森奀ㄛ昦勤P63晤最﹝

勤梓暮P63晤最奀ㄛ褫晤最諷秶笢頗珆尨堤渣測鎢6507ㄗ梓暮隅砱渣昫ㄘ甜礿砦堍俴﹝

6.向子程序的指针跳转的情况

CALL硌鍔妏蚚腔梓暮睿眕CJ硌鍔妏蚚腔梓暮祥夔僕蚚﹝

7.指令触点常ON时为无条件跳转

婓褫晤最諷秶堍俴笢M8000岆揭衾都ON腔袨怓ㄛ垀眕狟垀尨腔妏蚚源楊峈拸沭璃泐蛌﹝

P 63

FNC 00
CJ

P 63

END

X000

M8000

K10

FNC 01
CALLP

C0
X001

P15

FNC 06
FEND

FNC 02
SRET

P15

FNC 00
CJ

P15

FNC 00
CJ

P5

P5

M8000

梓暮

昦勤晤最﹝

硌鍔

梓暮

梓暮

RUN潼諷

(珨眻峈ONㄘ

蚚誧最唗

蚚誧最唗
ㄗ掩泐蛌奧祥硒俴堍呾﹝ㄘ

蚚誧最唗

CALL硌鍔蚳蚚赽最唗

婓FEND硌鍔綴晤迡梓暮ㄗPㄘ

RUN潼諷
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.1  FNC 00−CJ / 条件跳转

1. OFF处理后要跳转的情况

婓X023植OFF曹峈ON腔1跺禸鏡笚綴ㄛCJ P7硌鍔衄虴﹝

粒蚚涴跺源楊ㄛ褫眕蔚CJ P7硌鍔‵梓暮 P7眳潔腔怀堤窒OFF綴符輛俴泐蛌﹝

程序实例

PLS M0

P7

X023

FNC 00
CJ

P7
M0

X023

梓暮
蚚誧最唗
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8.1  FNC 00−CJ / 条件跳转

狟醱腔晤最尨瞰笢ㄛ絞X000峈ON奀ㄛ植菴1跺隙繚腔CJ硌鍔砃梓暮P8泐蛌﹝

絞X000峈OFF奀祥輛俴泐蛌ㄛ筍岆植1祭羲宎偌佼唗硒俴最唗ㄛ婓菴11跺隙繚腔CJ硌鍔砃梓暮P9泐蛌﹝

掩泐蛌腔硌鍔祥硒俴﹝

·Y001怀堤腔邧盄雄釬

X000ˊOFF奀籵徹X001雄釬

X000ˊON奀籵徹X012雄釬

撈妏岆秪沭璃泐蛌奧煦羲腔最唗ㄛ婓泐蛌囀麼岆泐蛌俋

勤肮珨盄ㄗY000ㄘ晤最2棒眕奻奀ㄛ寀弝峈珨啜腔邧笭

盄揭燴﹝

·濛數隅奀(T246)腔葩弇(RST)硌鍔婓泐蛌俋奀

數奀盄(OUT T246)撈妏掩泐蛌ㄛ葩弇ㄗ揖萸腔閥葩睿

絞硉腔壺ㄘ珩衄虴﹝

·數杅(C0)腔葩弇硌鍔婓泐蛌俋奀

數杅盄撈妏掩泐蛌ㄛ葩弇ㄗ揖萸腔閥葩睿絞硉腔壺ㄘ

珩衄虴﹝

·赽最唗隅奀(T192‵T199)腔雄釬

盄雄綴ㄛ撈妏泐蛌ㄛ雄釬珩厥哿ㄛ怀堤揖萸珩雄釬﹝

·詢厒數杅(C235~C255)腔雄釬

盄雄綴ㄛ撈妏泐蛌ㄛ雄釬珩厥哿ㄛ怀堤揖萸珩雄釬﹝

1. 说明动作用的梯形图实例1

8.1.1 CJ指令和触点线圈的动作

X000

X001
Y001

X002
M1

X003
S 1

X004
T 0

X005
RST T246

X006
T246

X007
RST C 0

X010
C 0

X011 FNC 12
MOV

K 3 D 0

X000

X012
Y001

X013
RST T246

RST C 0

P 8

P 9

FNC 00
CJ

P 8

FNC 00
CJ

P 9

K 10

K1000

K 20

0

4

6

8

11

15

18

22

25

29

35

40

42

梓暮

梓暮

菴1跺隙繚

菴11跺隙繚

区分 跳转前的触点状态 跳转中的线圈动作

Y,M,S
(Y001,M1,S1)

10msㄛ100ms隅奀
(TO)

1ms隅奀ㄗT246ㄘ

數杅ㄗC0ㄘ

茼蚚硌鍔ㄗMOVㄘ

X001, X002, X 003 OFF

X001, X002, X 003 ON

X004 OFF

X004 ON

X011 ON

X011 OFF

X007 OFF
X010 ON

X007 OFF
X010 OFF

X005 OFF
X006 ON

X005 OFF
X006 OFF

隅奀祥馱釬 筍岆ㄛX013峈ON奀掩葩弇﹝

數奀樟哿ㄗX000 OFF綴揖萸雄釬ㄘ

數杅祥馱釬 筍岆X013峈ON奀掩葩弇﹝

數杅笢剿ㄗX000 OFF綴樟哿ㄘ

泐蛌笢祥硒俴FNC硌鍔﹝ 筍岆ㄛFNC 52‵58腔雄釬樟哿﹝

Y001, M1, S1 OFF

Y001, M1, S1 ON

隅奀祥馱釬

數奀笢剿ㄗX000 OFF綴樟哿ㄘ

上述的程序中，如跳转中各个输入变化，则各线圈的动作如下表所示。
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.1  FNC 00−CJ / 条件跳转

2. 说明动作用的梯形图实例2（仅针对定时器·计数器的RST指令被跳转的情况）

时序图

在跳转中使用定时器·计数器动作的程序实例

时序图

絞渀勤數杅C0腔RST硌鍔婓堍俴腔袨怓狟ㄗX010

峈ONㄘ奀ㄛ彆X011峈ONㄛ妏蚚CJ(FNC 00)硌鍔ㄛ

頗婓眒冪硒俴RST硌鍔腔袨怓狟輛俴泐蛌﹝

婓涴跺泐蛌腔袨怓笢ㄛ數杅C0珨眻傘葩弇袨怓ㄛ

秪森ㄛ撈妏X012峈ONㄛ絞硉珩頗悵厥0腔袨怓﹝

砑猁賤壺蜆葩弇袨怓奀ㄛ剒猁婓OFF狟硒俴渀勤數

杅C0腔RST硌鍔﹝ㄗ統蕉狟醱腔最唗ㄘ

X011諷秶

CJ硌鍔腔泐蛌雄釬

數杅

葩弇

↗1 婓葩弇眈肮腔禸鏡笚

笢ㄛ數杅C0腔葩弇袨怓珩

掩賤壺﹝

C0絞硉

梓暮

X010

K10
C0

RST C0

X012

P0FNC 00
CJ

P0

X011

梓暮

賤壺泐蛌笢腔數杅C0
腔葩弇袨怓腔最唗

X010

K10
C0

RST C0

X012

P0FNC 00
CJ

P0

X011

M8000
RST C0

X012

1
2

3

ONX012

RST
C0

4
5

1
2

3

↗1

X011諷秶

CJ硌鍔腔泐蛌雄釬

C0絞硉

X012

X010

RST
C0

1
2

3

ON

1
2

葩弇笢

蚕衾C0悵厥葩弇怓ㄛ

垀眕撈妏X012峈ONㄛ

絞硉珩祥蜊曹﹝
數杅

葩弇
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8.1  FNC 00−CJ / 条件跳转

翋諷硌鍔睿泐蛌硌鍔腔壽炵摯雄釬囀狟垀尨﹝

筍岆ㄛ蚕衾ＬㄛＮㄛＯ腔堍俴頗曹腕葩娸ㄛ垀眕旌轎妏蚚﹝

8.1.2 主控和跳转指令的关系

翋

諷
翋

諷

翋

諷

MC N 0 M1CJ P 1

MC N 0 M 0

P 1

CJ P 0

CJ P 2

P 2

CJ P 3

MCR N 0

P 3

CJ P 4

MCR N 0

MC N 0 M 2

P 4

MCR N 0

P 0

Ｋ植MC俋砃MC俋﹝

褫眕呴砩泐蛌﹝

Ｌ植MC俋砃MC囀﹝

迵MC腔雄釬拸壽腔泐

蛌﹝M0撈妏峈OFF奀ㄛ

婓P1眕綴弝M0峈ON﹝

Ｍ植MC囀砃MC囀﹝

M0ˊOFF奀祥夔泐蛌﹝

Ｎ植MC囀砃MC俋﹝

M0ˊOFF奀祥夔泐蛌﹝

M0=ON奀褫眕泐蛌ㄛ

筍岆MCR曹峈拸虴﹝

M1峈ONㄛ褫眕泐蛌﹝

泐蛌眕綴腔枍倛芞ㄛ迵M2腔ON/OFF拸壽ㄛ飲掩弝

峈ON奧雄釬﹝

奧ㄛ郔場腔MCR N 0掩綺謹﹝

Ｏ植MC囀砃

坻MC囀

腔泐蛌
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09

8.2 FNC 01－CALL / 子程序调用

概要
婓佼諷最唗笢ㄛ勤砑猁僕肮揭燴腔最唗輛俴覃蚚腔硌鍔﹝

褫眕熬屾最唗腔祭杅ㄛ載樓衄虴華扢數最唗﹝

森俋ㄛ晤迡赽最唗奀遜剒猁妏蚚FEND(FNC 06)硌鍔睿SRET(FNC 02)硌鍔﹝

赽最唗覃蚚腔硌渀 褫眕硌隅P0‵P62ㄛP64‵P4095腔晤瘍﹝

森俋ㄛ蚕衾P63峈CJ(FNC 00)蚳蚚(END泐蛌)ㄛ垀眕祥褫眕釬峈CALL(FNC 01)硌鍔腔硌渀妏蚚﹝

1.指令格式

2.设定数据

硌渀晤瘍

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z P

FNC 01
CALL P

SUBROUTINE
CALL

CALL

CALLP

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

泐蛌醴梓梓暮腔硌渀晤瘍ㄗPㄘ(P0~P62,P64~P4095)

K H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

功能和动作说明

1. 16位运算（CJ,CJP）
絞硌鍔怀峈ON奀ㄛ硒俴CALL硌鍔ㄛ砃梓暮 腔祭泐蛌﹝

諉覂ㄛ硒俴梓暮 腔赽最唗﹝

硒俴SERT(FNC 02)綴ㄛ殿隙善CALL硌鍔腔狟珨祭﹝

·婓翋最唗腔郔綴蚚FEND硌鍔晤最﹝

·CALL硌鍔蚚腔梓暮(P)ㄛ婓FEND硌鍔綴晤最﹝

♂ ♂

3.对象软元件

3祭

M8000

FNC 01
CALL

FNC 06
FEND

FNC 02
SRET

硌鍔

梓暮

蚚誧最唗

翋最唗

硌植0祭羲宎善FEND硌鍔腔最唗﹝

赽最唗

硌植梓暮 羲宎善SRET硌鍔腔最唗﹝

蚚誧最唗

蚚誧最唗
RUN潼諷

ㄗ珨眻峈ONㄘ

Pn

Pn

Pn

U↓\G↓

Pn

Pn

Pn

Pn

Pn
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8.2  FNC 01−CALL / 子程序调用

1. 标记(P)编号的重复

CALL硌鍔笢ㄛ紱釬杅ㄗPㄘ腔晤瘍笭葩珩拸溥﹝

筍岆ㄛ昦迵CALL硌鍔眕俋ㄗCJ硌鍔ㄘ腔硌鍔笢妏蚚梓暮ㄗPㄘ腔晤瘍笭葩﹝

注意要点

P 9

FNC 01
CALLP

P 9
X030

X020 FNC 00
CJ

P 9

P 10

FNC 01
CALL

P 10

FNC 06
FEND

FNC 02
SRET

END

X000

P 11

P 12

FNC 01
CALLP

P 11

FNC 06
FEND

FNC 01
CALL

P 12

FNC 02
SRET

FNC 02
SRET

END

X001

X002

X003

梓暮

翋最唗

X000峈ONㄛ寀砃梓暮 P10腔祭泐蛌﹝

翋最唗

X001ˊOFF↙ON綴躺砃梓暮 P11泐蛌珨棒﹝

赽最唗1

赽最唗2

硒俴SRET硌鍔綴殿隙善翋最唗﹝

硒俴赽最唗1奀ㄛX002峈ONㄛ寀砃梓暮P12腔祭泐蛌﹝

硒俴P12腔赽最唗綴ㄛ妏蚚SRET硌鍔殿隙善P11腔赽最唗﹝

赽最唗

硒俴赽最唗綴ㄛ籵徹硒俴SRET硌鍔ㄛ褫眕殿隙善埻懂腔祭ㄚ1腔弇离﹝

蚚誧最唗

梓暮

梓暮

梓暮

程序实例

1. 基本使用实例（1层）

2. 子程序内的多重CALL实例（多层嵌套）
子程序内的CALL指令最多允许使用4次，整体而言最多允许5层嵌套。
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.2  FNC 01−CALL / 子程序调用

婓森佽隴赽最唗睿笢剿赽最唗囀晤最奻腔蛁砩岈砐﹝

飲甡桽婓赽最唗囀腔錶樓眕佽隴ㄛ笢剿赽最唗囀腔錶眈肮﹝

1. 在子程序内使用定时器的情况（中断子程序内相同）

婓赽最唗囀妏蚚T192‵T199腔濛數隅奀﹝

蜆隅奀婓硒俴盄硌鍔奀ㄛ麼岆硒俴END硌鍔奀輛俴數奀﹝

彆湛善隅奀扢隅硉ㄛ婓硒俴盄硌鍔奀ㄛ麼岆硒俴END硌鍔奀怀堤揖萸雄釬﹝

蚕衾珨啜腔隅奀硐婓硒俴盄硌鍔奀輛俴數奀ㄛ秪森ㄛ彆蚚衾躺婓議笱沭璃狟符硒俴盄硌鍔腔赽最唗

囀奀ㄛ寀祥夔輛俴數奀﹝

2. 使用1ms累计定时器时的注意事项（中断子程序内相同）

婓赽最唗囀妏蚚1ms濛數隅奀奀ㄛ絞湛善扢隅硉綴ㄛ怀堤揖萸頗婓郔場硒俴盄硌鍔奀ㄗ硒俴赽最唗奀ㄘ

雄釬ㄛ昢斛蛁砩﹝

3. 子程序内使用的软元件的保持对策（中断子程序内相同）

婓赽最唗囀掩离ON腔啋璃ㄛ婓最唗賦旰綴珩掩悵厥﹝ㄗ統蕉狟醱最唗ㄘ

森俋ㄛ勤隅奀睿數杅硒俴RST硌鍔綴ㄛ隅奀睿數杅腔葩弇袨怓珩掩悵厥﹝

秪森ㄛ勤涴虳啋璃晤最奀ㄛ麼岆晤迡傖婓最唗賦旰綴腔翋最唗笢輛俴葩弇ㄛ麼岆晤迡傖婓赽最唗笢硒俴葩

弇睿硒俴OFF腔最唗﹝ㄗ統蕉狟珜笢腔最唗ㄘ

输出保持的实例

衄C0勤X001數杅ㄛ怀X000綴赽最唗P0躺硒俴1跺禸鏡ㄛ數杅葩弇摯怀堤Y007腔最唗﹝

1) 最唗尨瞰

8.2.1 子程序和中断子程序内的注意事项

X000

X000

K10

FNC 01
CALLP

C0

RST C0

X001

P0

FNC 06
FEND

FNC 02
SRET

P0

Y007

X001

1
2

3

RST
C0

Y007

籵徹X000硒俴腔

P0赽最唗腔雄釬

C0絞硉

葩弇笢

硒俴赽最唗

Y007怀堤

怀堤掩悵厥

數杅

葩弇

蚕衾C0腔葩弇硌鍔衄虴ㄛ

垀眕撈妏衄闕喳怀ㄛ

絞硉珩祥蜊曹﹝

2) 奀唗芞
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8.2  FNC 01−CALL / 子程序调用

X000

X000

FNC 01
CALLP

RST C0

X002

P0

FNC 06
FEND

RST C0

FNC 02
SRET

P0

RST Y007

M8001

Y007

X001
C0

K10

X001

1
2

3

RST
C0

Y007

1
2

3
4

X002

被保持的输出复位的实例（对策）

1)最唗撼瞰

RUN潼諷
(珨眻峈OFF)

眕砩腔奀唗葩弇Y007腔最唗

婓赽最唗笢蔚眳腔RST C0硌鍔

OFF腔最唗

A

A

B

B

籵徹X000
硒俴腔P0

C0絞硉

數杅葩弇

(奻扴腔  窒)

Y007葩弇

數杅葩弇

OFF硒俴(奻扴腔  窒)

硒俴赽最唗

2)奀唗芞

1
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8.3 FNC 02－SRET / 子程序返回

概要
植赽最唗殿隙善翋最唗腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

〞〞

FNC 02
SERT

SUBROUTINE
RETURN

SRET

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 祥剒猁雄揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

拸扢隅杅擂﹝

功能和动作说明
硒俴賸翋最唗笢腔CALL硌鍔綴ㄛ泐蛌善赽最唗ㄛ綴妏蚚SRET硌鍔殿隙善翋最唗﹝

→参考上述的8.2节

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

3.对象软元件

—

操作数

种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓
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8.4 FNC 03－IRET /中断返回

概要
植笢剿赽最唗殿隙善翋最唗腔硌鍔﹝

1.指令格式

1.中断功能的种类

2.设定数据

〞〞

FNC 03
IRET

INTERRUPTION
RETURN

IRET

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 祥剒猁雄揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

拸扢隅杅擂﹝

功能和动作说明
婓揭燴翋最唗徹最笢彆莉汜笢剿ㄗ怀ㄛ隅奀ㄛ數杅ㄘㄛ寀泐蛌善笢剿(I)最唗ㄛ綴妏蚚IRET硌鍔殿隙

翋最唗﹝

泐蛌善笢剿最唗腔源楊婦嬤狟桶笢腔3笱﹝

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

3.对象软元件

—

操作数

种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

I00*~150*

I6**~18**

1010~1060

功能 中断编号 内容 参考

怀笢剿

隅奀笢剿

數杅笢剿

籵徹怀(X)陓瘍腔ON/OFF硒俴笢剿揭燴﹝

藩路硌隅腔奀潔潔路ㄗ嘐隅笚ㄘ硒俴笢剿揭燴﹝

詢厒數杅崝數杅奀硒俴笢剿揭燴﹝

35.3誹ㄛ35.4誹

35.5誹

35.6誹

→有关中断功能，参考35章

U↓\G↓

黃蕾硌鍔
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8.4  FNC 03−IRET / 中断返回

程序实例

I620

C255

I001

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

FNC 03
IRET

M8000

I010

FNC 03
IRET

END

翋最唗

笢剿

硌渀 潰聆堤X000腔奻汔朓

20ms笚腔笢剿

詢厒數杅

笢剿

硌渀

笢剿

硌渀

怀笢剿

赽最唗

隅奀笢剿

赽最唗

詢厒數杅

赽最唗

褫晤最諷秶籵都峈輦砦笢剿袨怓﹝

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿﹝

婓翋最唗揭燴徹最笢彆X000峈ONㄛ寀笢剿赽最唗

I001硌渀眕綴腔硌鍔掩硒俴ㄛ籵徹IRET硌鍔殿隙善

埻懂腔翋最唗笢﹝

藩潔路隅奀奀潔20ms頗硒俴I620腔隅奀笢剿ㄛ藩

棒妏蚚IRET硌鍔殿隙善翋最唗笢﹝

絞詢厒數杅腔絞硉迵DHSCS(FNC 53)硌鍔硌隅

腔硉珨祡腔奀緊ㄛ硒俴I010腔詢厒數杅笢剿ㄛ綴

妏蚚IRET硌鍔殿隙善翋最唗﹝

笢剿蚚硌渀(I***)斛剕婓FEND硌鍔綴醱釬峈梓暮晤最﹝
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8.5  FNC 04−EI / 允许中断

8.5 FNC 04－EI / 允许中断

概要
褫晤最諷秶籵都峈輦砦笢剿袨怓﹝妏蚚涴跺硌鍔ㄛ褫眕妏褫晤最諷秶曹峈埰勍笢剿腔袨怓﹝

妏蚚怀笢剿睿隅奀笢剿ㄛ數杅笢剿髡夔腔奀緊ㄛ妏蚚蜆硌鍔﹝

1. 指令格式

2. 设定数据

〞〞

FNC 04
EI

INTERRUPTION
ENABLE

EI

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 祥剒猁雄揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

拸扢隅杅擂﹝

功能和动作说明
EI硌鍔岆祥剒猁硌鍔ㄗ雄ㄘ揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

3. 对象软元件

—

操作数

种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

→有关中断功能，参考35章
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.6  FNC 05−DI / 禁止中断

8.6 FNC 05－DI / 禁止中断

概要
婓蜊峈埰勍笢剿綴ㄛ妏蚚DI(FNC 05)硌鍔褫眕婬棒載蜊峈輦砦笢剿﹝

1.指令格式

2.设定数据

〞〞

FNC 05
D 1

INTERRUBPTION
DISENABLE

DI

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 祥剒猁雄揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

拸扢隅杅擂﹝

功能和动作说明
DI硌鍔岆祥剒猁硌鍔ㄗ雄ㄘ揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

→有关中断功能，参考35章

注意要点
DI硌鍔眕綴莉汜腔笢剿ㄗ猁ㄘㄛ婓硒俴賸EI(FNC 04)硌鍔綴掩源褫揭燴﹝

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

3.对象软元件

—

操作数

种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓
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8.7  FNC 06−FEND / 主程序结束

8.7 FNC 06－FEND/ 主程序结束

概要
桶尨翋最唗賦旰腔硌鍔﹝

1.指令格式

1. CJ指令的情况

2.设定数据

〞〞

FNC 06
FEND

FIRST END
FEND

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 祥剒猁雄揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

拸扢隅杅擂﹝

功能和动作说明
硒俴FEND硌鍔綴ㄛ頗硒俴迵END硌鍔眈肮腔怀堤揭燴﹜怀揭燴﹜艘藷僩隅奀腔芃陔ㄛ綴殿隙善0祭腔最

唗﹝婓晤迡赽最唗睿笢剿最唗奀剒猁妏蚚涴跺硌鍔﹝

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

3.对象软元件

—

操作数

种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

X010

0

P20

FNC 06
FEND

FNC 06
FEND

END

FNC 00
CJ

P 20

翋最唗

翋最唗

泐
蛌

翋最唗

X
01
0ˊ

O
F
F
奀

X
01
0ˊ

O
N
奀

U↓\G↓

黃蕾硌鍔
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.7  FNC 06−FEND / 主程序结束

I 100

P21

0

X011
FNC 01

CALL
P 21

FNC 06
FEND

END

注意要点

1. 多次编写FEND指令时

婓郔綴腔FEND硌鍔睿END硌鍔眳潔晤迡赽最唗睿笢剿赽最唗﹝

2. CALL,CALLP指令时

婓FEND硌鍔綴晤迡梓ㄛ斛剕妏蚚SRET硌鍔﹝

3. CALL,CALLP指令时

硒俴CALL,CALLP硌鍔綴ㄛ善硒俴SRET硌鍔眳ㄛ硒俴賸FEND硌鍔ㄛ頗堤渣﹝

4. FOR指令时

硒俴FOR硌鍔綴ㄛ善硒俴NEXT硌鍔眳ㄛ硒俴賸FEND硌鍔ㄛ頗堤渣﹝

5. 使用中断功能(I)时
斛剕婓FEND硌鍔綴晤迡笢剿蚚梓ㄗ硌渀ㄘㄛ奧剒猁妏蚚IRET硌鍔﹝

2. CALL指令的情况

翋最唗

翋最唗

X
01

1ˊ
O

N
奀

X
01

1ˊ
O

F
F
奀

赽最唗

笢剿赽最唗
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8.8  FNC 07−WDT / 看门狗定时器

8.8 FNC 07－WDT / 看门狗定时器

概要
籵徹佼諷最唗勤艘藷僩隅奀輛俴芃陔﹝

1. 指令格式

2. 设定数据

〞〞

FNC 07
WDT P

WATCHDOG
TIMER

WDT

WDTP

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

拸扢隅杅擂﹝

功能和动作说明
褫晤最諷秶腔堍呾笚ㄗ0‵END麼FEND硌鍔腔硒俴奀潔ㄘ猁閉堤200ms奀ㄛ褫晤最諷秶頗堤珋艘藷

僩隅奀堤渣ㄗ潰聆堤堍呾祑都ㄘㄛ綴CPU堤渣ㄛLED腑謠綴礿砦﹝濬侔涴欴腔堍呾笚誕酗腔錶ㄛ婓

最唗笢潔脣WDT硌鍔ㄛ褫眕旌轎堤珋涴欴腔渣昫﹝

功能和动作说明

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

3. 对象软元件

—

操作数

种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

D8000

FNC 07
WDTP

FNC 07
WDT

功能 名称 内容

艘藷僩隅奀腔奀潔 郔湮褫眕扢隅善32,767ms﹝ㄗ場宎硉ㄩ200ㄘ等弇峈ms

藩棒禸鏡飲硒俴

硌鍔揖萸

硌鍔怀

硌鍔怀

硌鍔揖萸

硒俴1跺禸鏡

黃蕾硌鍔
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.8  FNC 07−WDT / 看门狗定时器

注意要点

1. 看门狗定时器出错的情况

狟垀尨腔錶狟ㄛ頗莉汜艘藷僩隅奀渣昫ㄛ垀眕婓宎祭腔蜇輪怀狟醱腔最唗ㄛ眕晊酗艘藷僩隅奀

奀潔ㄛ麼岆渣羲FROM/TO硌鍔腔硒俴奀唗﹝

1) 蟀諉誕嗣杻忷孺桯扢掘奀腔蛁砩岈砐

婓蟀諉賸誕嗣杅講腔杻忷孺桯扢掘ㄗ隅弇﹜芧謫羲壽﹜耀攜講﹜蟈諉脹ㄘ腔炵苀笢ㄛ褫晤最諷秶堍俴奀

掩硒俴腔遣喳湔揣腔場宎趙奀潔頗曹酗ㄛ堍呾奀潔頗晊酗ㄛ秪森衄奀頗堤珋艘藷僩隅奀堤渣﹝

2) 誕嗣FROM/TO硌鍔肮奀雄奀腔蛁砩岈砐

硒俴嗣跺FROM/TO硌鍔ㄛ換冞嗣跺遣喳湔揣腔奀緊ㄛ堍呾奀潔頗晊酗ㄛ秪森衄奀頗堤珋艘藷僩隅奀堤

渣﹝

3) 詢厒數杅ㄗ璃數杅ㄘ誕嗣奀腔蛁砩岈砐

晤迡嗣跺詢厒數杅ㄛ肮奀勤詢輛俴數杅奀ㄛ堍呾奀潔頗晊酗ㄛ秪森衄奀頗堤珋艘藷僩隅奀堤渣﹝

2. 有更改看门狗定时器时间的方法。

→有关「看门狗定时器时间的变更」的详细内容，参考36.2.2项

籵徹蜊迡D8000ㄗ艘藷僩隅奀奀潔ㄘ腔囀ㄛ褫眕載蜊艘藷僩隅奀腔潰聆奀潔﹝ㄗ場宎硉峈200msㄘ

怀狟腔最唗綴ㄛ森綴腔佼諷最唗頗偌桽陔腔艘藷僩隅奀奀潔輛俴潼弝﹝

程序举例

1. 出现运算周期长的故障时

瞰蔚240ms腔最唗珨煦峈媼ㄛ婓笢潔晤迡WDT硌鍔綴ㄛ圉窒煦睿綴圉窒煦飲曹傖200ms眕狟﹝

2. CJ指令的标签（P）比CJ指令的步编号小的情况

婓梓ㄗPㄘ眳綴晤最﹝

M8002
0 FNC 12

MOV
K300 D8000

FNC 07
WDT

FNC 07
WDT

END

END

M8000
FNC 07

WDT

FNC 00
CJ Pn

場宎趙闕喳

240ms腔
最唗

梓
Pn RUN潼諷

硌鍔

絞硌鍔揖萸峈ON奀最唗

婓硌鍔揖萸笢妏蚚怀樟萇(X)綴ㄛ秪峈祥夔
硒俴怀芃陔ㄛ垀眕祥夔植PㄜCJ笢迕堤懂﹝
婓硌鍔揖萸笢ㄛ妏蚚褫眕婓泐蛌腔最唗笢掩
OFF腔啋璃﹝

120ms腔
最唗

120ms腔
最唗

艘藷僩隅奀奀潔 300ms

艘藷僩隅奀芃陔
羶衄晤迡WDT(FNC 07)硌鍔腔奀緊ㄛ
END揭燴奀D8000腔硉曹峈衄虴﹝
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8.8  FNC 07−WDT / 看门狗定时器

3. FOR～NEXT指令的重复次数较多的情况

婓FOR‵NEXT眳潔晤最﹝

FNC 08
FOR

FNC 07
WDT

K30000

FNC 09
NEXT

最唗
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.9  FNC 08−FOR / 循环范围的开始

8.9 FNC 08－FOR /循环范围的开始

概要
植FOR硌鍔羲宎善NEXT(FNC 09)硌鍔眳潔腔最唗偌硌隅棒杅笭葩堍俴﹝

1.指令格式

2.设定数据

BIN 16弇

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z P

FNC 08
FOR

FOR
FOR —

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

FOR~NEXT硌鍔眳潔腔笭葩棒杅

[   ˊK1‵K32767 (ㄜ32768‵0釬峈1揭燴﹝)]

K H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

功能和动作说明
→详细内容，参考NEXT(FNC 09)指令

相关指令
迵NEXT(FNC 09)硌鍔傖勤晤最﹝

♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

3.对象软元件

3祭

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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8.10  FNC 09−NEXT / 循环范围的结束

8.10 FNC 09－NEXT /循环范围的结束

概要
植FOR(FNC 08)硌鍔羲宎善NEXT硌鍔眳潔腔最唗偌硌隅棒杅笭葩硒俴﹝

1.指令格式

2.设定数据

〞〞

FNC 09
NEXT

FIRST END
NEXT

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 祥剒猁雄揖萸腔黃蕾硌鍔﹝

拸扢隅杅擂﹝

功能和动作说明
FOR‵NEXT硌鍔眳潔腔揭燴笭葩n棒ㄗ埭杅擂笢硌隅腔棒杅ㄘ﹝

笭葩賸硌隅棒杅綴ㄛ硒俴NEXT硌鍔眕綴腔祭揭燴﹝

相关指令
迵FOR(FNC 08)硌鍔傖勤晤最﹝

注意要点

1.多层次数限制

婓FORㄜNEXT硌鍔眳潔ㄛ蔚FORㄜNEXT硌鍔杶晤最奀ㄛ郔嗣埰勍5脯﹝

FNC 08
FOR

FNC 09
NEXT

FOR

1脯

FOR

FOR

NEXT

2脯 3脯

FOR

1脯

FOR

FOR

NEXT

NEXT

NEXT

2脯

1脯

1祭

X Y M T C S T C D R V Z K H E P
拸勤砓啋璃

D↓.b KnX KnY KnM KnS "↓"党庉

3.对象软元件

—

操作数

种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀趼睫揹
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

笭葩 棒

黃蕾硌鍔

U↓\G↓

NEXT

NEXT

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
8.10  FNC 09−NEXT / 循环范围的结束

出错

1. 看门狗定时器出错

絞笭葩棒杅扢隅誕湮ㄛ寀悜遠奀潔ㄗ堍呾笚ㄘㄗD8010ㄘ頗曹湮ㄛ楷汜艘藷僩隅奀堤渣腔奀緊ㄛ剒猁載蜊

艘藷僩隅奀腔奀潔ㄛ麼岆硒俴艘藷僩隅奀腔葩弇﹝

→有关「更改看门狗定时器的时间」的详细内容，参考36.2.2项

→有关看门狗定时器的复位情况，参考WDT(FNC 07)指令

2. 容易出错的程序举例

狟醱腔最唗頗堤渣﹝

FOR

FOR

NEXT

FOR

FOR

NEXT

FOR

FEND

END

NEXT

NEXT

NEXT

NEXT

NEXT硌鍔婓FOR硌鍔腔醱﹝

FOR硌鍔睿NEXT硌鍔腔跺杅祥珨祡﹝

↘羶衄晤最

↘羶衄晤最

拸NEXT硌鍔﹝

FEND硌鍔麼END硌鍔眳綴衄NEXT硌鍔﹝
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8  程序流程—FNC 00~FNC 09
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8.10  FNC 09−NEXT / 循环范围的结束

程序举例

1. FOR～NEXT指令3个环路程序的实例

X010=ON
7×6×4=168棒

6×4=24棒
4棒

0棒
24棒
4棒

X010

P 22

FNC 09
NEXT

FNC 08
FOR

K 4

FNC 08
FOR

D 0Z

FNC 00
CJ

P 22

FNC 08
FOR

K1X000

FNC 09
NEXT

FNC 09
NEXT

7棒

6棒

4棒
X010=OFF

Ｍ眳潔笭葩4棒﹝

D0Z(Z峈4腔奀緊峈D4)腔杅擂硉(絞硉)峈6奀ㄛ
Ｌ眳潔笭葩6棒﹝

·�X010ˊOFF奀
K1X000ˊ7奀ㄛＫ眳潔笭葩7棒﹝

·�X010ˊON奀
泐蛌善硌渀P22ㄛ祥硒俴Ｋ﹝

壽衾ＫㄛＬㄛＭ腔笭葩棒杅   

Ｋ Ｌ Ｍ

Ｋ 

Ｌ 

Ｍ
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19

9 传送·比较－FNC 10～FNC 19

FNC 10‵FNC 19笢ㄛ袧掘賸妏蚚茼蚚硌鍔奀郔峈笭猁腔杅擂換冞睿掀誕脹價掛腔杅擂紱釬硌鍔﹝

DS

CMP

ZCP

MOV

SMOV

S1S2

S1 S2 S

S

S m1m2 D n

D

D

D

D2

DSBCD

DSBIN

指令记号FNC No. 符号 功能 参照

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

CMP

ZCP

MOV

SMOV

CML

BMOV

FMOV

XCH

BCD

BIN

9.1誹

9.2誹

9.3誹

9.4誹

9.5誹

9.6誹

9.7誹

9.8誹

9.9誹

9.10誹

掀誕

潔掀誕

換冞

弇痄雄

毀蛌換冞

傖蠶換冞

嗣萸換冞

蝠遙

BCD蛌遙

BIN蛌遙

CML

BMOV

FMOV

XCH

S D n

S D n

D1

9 传送·比较－FNC 10～FNC 19
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
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9.1  FNC 10−CMP / 比较

9.1 FNC 10－CMP / 比较

概要
掀誕2跺硉ㄛ蔚賦彆ㄗ湮ㄛ珨祡ㄛ苤ㄘ怀堤跤弇啋璃ㄗ3萸ㄘ﹝

→有关触点比较指令，参考28章

→有关浮点数比较，参考18.1节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

傖峈掀誕硉腔杅擂麼啋璃晤瘍

傖峈掀誕埭腔杅擂麼啋璃晤瘍

怀堤掀誕賦彆腔宎弇啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

弇

功能和动作说明

1. 16位运算(CMP,CMPP)
絞硌鍔怀峈ON奀ㄛ硒俴硌隅梓暮ㄗ硌渀晤瘍ㄘ腔最唗﹝

勤掀誕硉 睿掀誕埭   腔囀輛俴掀誕ㄛ跦擂賦彆ㄗ苤ㄛ珨祡ㄛ湮ㄘㄛ妏 ㄛ ㄚ1, ㄚ2

笢珨跺峈ON﹝

·埭杅擂  ㄛ  釬峈BINㄗ媼輛秶ㄘ腔硉輛俴揭燴﹝

·偌測杅倛宒輛俴湮苤腔掀誕﹝瞰ㄩㄜ10<2

+1

+2 +1

+2

=

<

>

硌鍔怀

悵厥

悵厥

悵厥

撈妏岆硌鍔怀峈OFFㄛ CMP硌鍔祥硒俴奀ㄛ  ‵ ㄚ2珩頗悵厥絞硌鍔怀植ON曹峈OFF眳腔袨怓﹝

DCMP

DCMPP
P

FNC 10
CMP

COMPARE

D CMP

CMPP

FNC 10
CMP

48
49

50
51

奀ON

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂ ♂ ♂ ↖

↖: D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

♂ ♂ ♂

16弇硌鍔 32弇硌鍔

奀ON

奀ON

U↓\G↓

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2 2

1 2

1 2

1

1

2

1

2

3

4

5

6

7

8
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.1  FNC 10−CMP / 比较

2. CALL指令的情况

勤掀誕硉 [ +1ㄛ ]睿掀誕埭[ +1ㄛ ]腔囀輛俴掀誕ㄛ跦擂賦彆ㄗ苤ㄛ珨祡ㄛ湮ㄘㄛ妏 ㄛ

ㄚ1ㄛ ㄚ2笢珨跺峈ON﹝

·埭杅擂 [ +1ㄛ ]ㄛ[ +1ㄛ ]釬峈BINㄗ媼輛秶ㄘ腔硉輛俴揭燴﹝

·偌測杅倛宒輛俴湮苤腔掀誕﹝瞰ㄩㄜ125400<22466

注意要点

1.软元件的占用点数

眕 笢硌隅腔啋璃峈宎梩蚚3萸﹝蛁砩祥猁迵坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

程序举例

1.比较计数器的当前值

砑婓祥硒俴硌鍔奀壺掀誕賦彆ㄛ婓奻扴腔最唗狟源硃喃﹝

1) RST硌鍔

2) ZRST硌鍔

FNC 10
DCMP

+

+

+

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

48
49

50
51

+1,

+1

+2

奀ON

硌鍔怀

悵厥

悵厥

悵厥

奀ON

奀ON

+1,

X000
FNC 10
CMP K100 C 20 M 0

M 0

M 1

M 2

K100>

=

<

C 20(絞硉

絞硉

絞硉

)奀ON

奀ON

奀ON

K100 C 20( )

K100 C 20( )

X000

C20

M0

M1

M2

99
100

101

X000
RST M0

RST M1

RST M2

X000
FNC 40
ZRST

M0 M2

+1

+2

撈妏岆硌鍔怀峈OFFㄛ DCMP硌鍔祥硒俴奀ㄛ  ‵  ㄚ2珩頗悵厥絞硌鍔怀植ON曹峈OFF眳腔袨怓﹝

ON悵厥 ON悵厥 ON悵厥

M0‵M2腔葩弇

1

1 1

1

1

1 1

1 1

1 1

2 2

2 2

2

2 2

2 2

2 2

2 2

1 1
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
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9.2 FNC 11－ZCP /区间比较

概要
渀勤2跺硉ㄗ潔ㄘㄛ蔚迵掀誕埭腔硉掀誕腕堤腔賦彆ㄗ奻ㄛ笢ㄛ狟ㄘ怀堤善弇啋璃ㄗ3萸ㄘ笢﹝

→有关触点比较指令，参考28章

→有关浮点数比较，参考18.2节
1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

17祭9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

狟耜腔掀誕硉腔杅擂麼啋璃晤瘍

奻耜腔掀誕硉腔杅擂麼啋璃晤瘍

掀誕埭腔杅擂麼啋璃晤瘍

怀堤掀誕賦彆腔宎弇啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

弇

功能和动作说明

1. 16位运算(ZCP,ZCPP)
蔚掀誕埭 腔囀迵狟掀誕硉 睿奻掀誕硉 輛俴掀誕ㄛ跦擂賦彆ㄗ苤ㄛ郖囀ㄛ湮ㄘㄛ妏 ㄛ  

 ㄚ1ㄛ ㄚ2笢珨跺峈ON﹝

·偌測杅倛宒輛俴湮苤腔掀誕﹝瞰ㄩㄜ10<2<10

撈妏岆硌鍔怀峈OFFㄛ ZCP硌鍔祥硒俴奀ㄛ ‵  ㄚ2珩頗悵厥絞硌鍔怀植ON曹峈OFF眳腔袨怓﹝

DZCP

DZCPP
P

FNC 11
ZCP

ZONE COMPARE

D ZCP

ZCPP

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂ ♂ ♂ ↖

↖: D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

♂ ♂

♂

♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

FNC 11
ZCP

+1

+2

>

>

≒ ≒

奀 ON

硌鍔怀

奀 ON

奀 ON

16弇硌鍔 16弇硌鍔

1

2

1

2

U↓\G↓

1 2

1

1

1

2

2

2

1

2

3

4

5

6

7

8

9
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19

注意要点

1. 软元件的占用点数

眕 笢硌隅腔啋璃峈宎梩蚚3萸﹝蛁砩祥猁迵坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

程序举例

1. 根据上下比较值的大小的注意事项

狟掀誕硉 腔硉剒猁掀奻掀誕硉 苤﹝

1) 狟掀誕硉 <奻掀誕硉 腔奀緊

2. 32位运算(DZCP,DZCPP)
蔚掀誕埭[ +1ㄛ ]腔囀迵狟掀誕硉 [ +1ㄛ ] 睿奻掀誕硉[ +1ㄛ ]輛俴掀誕ㄛ跦擂賦彆

ㄗ苤ㄛ郖囀ㄛ湮ㄘㄛ妏 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2笢珨跺峈ON﹝

·偌測杅倛宒輛俴湮苤腔掀誕﹝瞰ㄩㄜ125400<22466<1015444

撈妏岆硌鍔怀峈OFFㄛ ZCP硌鍔祥硒俴奀ㄛ ‵     ㄚ2珩頗悵厥絞硌鍔怀植ON曹峈OFF眳腔袨怓﹝

FNC11
DZCP

+1

+2

> 奀ON

≤ ≤ 奀ON

> 奀ON

+1,

+1,

+1,

+1,

硌鍔怀

2) 狟掀誕硉 >奻掀誕硉 腔奀緊

X000

M 3

M 4

M 5

X000

ZCP K100 K120 C30 M3

99
100

119
120

121

…

C30

M3

M4

M5

X000

M 3

M 4

M 5

X000

ZCP K120 K100 C30 M3

99
100

119
120

121

…

C30

M3

M4

M5

K120>C 30 (絞硉) 奀峈 ON

K120=C 30 (絞硉) 奀峈 ON

K120<C 30 (絞硉) 奀峈 ON

釬峈K120 揭燴﹝

1

1

1

1

1 +1,

+1,

+1,

1

1 2

2

2

2 2

2 2

1

1

2

2

2

1

1

1

2

K100 > C 30 (絞硉) 奀峈 ON

K100 C 30 (絞硉) �K120奀峈 ON

K120 < C 30 (絞硉) 奀峈 ON

≤ ≤

1 2
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9.3  FNC 12−MOV / 传送

9.3 FNC 12－MOV /传送

概要
楷蔚啋璃腔囀換冞ㄗ葩秶ㄘ善坻腔啋璃笢腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

9祭5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

換冞埭腔杅擂麼悵湔杅擂腔啋璃晤瘍

換冞醴梓腔啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(MOV,MOVP)
蔚換冞埭    腔囀1萸換冞跤換冞醴梓    ﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓    祥曹趙﹝

·婓換冞埭    笢硌隅都杅(K)奀ㄛ赻雄蛌遙傖BIN﹝

硌隅弇啋璃腔弇杅ㄗK1X000↙K1Y000ㄘ腔錶

郔嗣換冞16跺ㄗ4腔捷杅ㄘ弇啋璃

DMOV

DMOVP
P

FNC 12
MOV

MOVE

D MOV

MOVP

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

FNC 12
MOV

→

ON

ONX000

OFFX001

OFFX002

ONX003

ONY000 OFF

ONY001 OFF

ONY003

ONY002 OFF

硒俴

硌鍔怀

硌鍔怀

硌鍔揖萸

硒俴綴

換冞

: K1Y000:K1X000

ON ON ON OFF

Y3 Y2 Y1 Y0X3 X2 X1 X0

ON OFFOFF ON

X3 X2 X1 X0

ON OFFOFF ON

Y3 Y2 Y1 Y0

ON OFF OFF ON

K1X000 K1Y000

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

其他

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

FNC 12
MOV

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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9.3  FNC 12−MOV / 传送

2. 32位运算(DMOV,DMOVP)
蔚換冞埭[ +1ㄛ ]腔囀1萸換冞善換冞醴梓[ +1ㄛ ] 笢﹝ㄗ趼啋璃峈2萸腔換冞ㄘ

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓 祥曹趙﹝

·婓換冞埭[ +1ㄛ ]笢硌隅都杅(K)奀ㄛ赻雄蛌遙傖BIN﹝

字软元件的情况

指定位软元件的位数（K8X000→K8Y000）的情况

字软元件的情况

ON

50

500

K50 K0

:D10 :D50

K50 K50

換冞

硌鍔揖萸

FNC 12
MOV

D10 D50

FNC 12
DMOV

[ +1, ] → [ +1, ]

ON

ONX000

OFFX001

OFF~

ONX037

ONY000 OFF

ONY001 OFF

ONY037

ON OFF~

換冞

: K8Y000: K8X000
Y37~ Y1 Y0X37~ X1 X0

X37~ X1 X0 Y37~ Y1 Y0

ON OFFOFF ON

ON OFF OFF ON ON OFF OFF ON

ON ON ON OFF

FNC 12
DMOV K8X000 K8Y000

K500000 K4321

:D11,D10 :D51,D50

K500000 K500000

換冞

ON

500000

5000004321

FNC 12
DMOV

D10 D50

硒俴

硌鍔怀

硒俴綴

硒俴

硌鍔怀

硌鍔怀

硒俴綴

硒俴

硌鍔怀

硒俴綴

硌鍔揖萸

硌鍔揖萸
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9.3  FNC 12−MOV / 传送

程序举例

1. 读出定时器、计数器当前值的例子

2. 间接指定定时器，计数器设定值的例子

籵徹羲壽(X002)腔ON/OFF褫眕勤隅奀(T 20)扢隅2跺扢隅硉﹝

2跺眕奻腔奀緊ㄛ剒猁妏蚚嗣跺羲壽﹝

3. 位软元件的传送

衵芞垀尨粒蚚價掛硌鍔腔枍倛芞ㄛ珩褫眕蚚狟醱腔MOV硌鍔懂桶珋﹝

4. 32位数据的传送

堍呾賦彆釬峈32弇掩怀堤腔茼蚚硌鍔ㄗMUL脹ㄘ麼氪蚚32弇腔杅硉﹜麼岆32弇腔弇啋璃換冞詢厒數杅絞

硉ㄗC235‵C255ㄘ奀ㄛ斛剕妏蚚DMOV硌鍔﹝

X001
FNC 12

MOV
T 0 D 20

X002
FNC 12
MOV

K100 D 10

M 0
T 20

(K100)↙(D 10)

D 10

X002
FNC 12

MOV
K 50 D 10 (K50)↙(D 10)

X000

X001

X002

X003

Y000

Y001

Y002

Y003

M8000
FNC12
MOV

K1X000 K1Y000

C235

D0(D1) D10(D11) (D 1,D 0)↙(D 11,D 10)FNC 12
DMOV

FNC 12
DMOV

(T0 絞硉) ↙(D 20)
數杅珩眈肮﹝

RUN潼諷

X002=ON奀 D 10=K100(10鏃隅奀)
X002=OFF奀 D 10=K50(5 鏃隅奀)

硌鍔怀

硌鍔怀
D20(D21) (C235絞硉)↙(D 21,D 20)

1

2

3

4

5

6

7

8

9
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.4  FNC 13−SMOV / 位移动

Ｋ     植BIN蛌遙峈BCD﹝

Ｌ 植菴m1弇杅腔腴m2弇杅窒煦腔杅擂ㄛ掩換冞 

 ㄗ磁傖ㄘ善     '腔菴n弇杅宎m2弇杅﹝

'腔103弇杅ㄛ掩100弇杅婓硒俴懂赻     '
腔換冞奀祥忳睡荌砒﹝

Ｍ 磁傖腔杅擂ㄗBCDㄘ蛌遙傖BIN綴ㄛ悵湔善  

      笢﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(CMP,CMPP)
換冞埭    睿換冞醴梓    腔囀蛌遙(0000‵99999)傖4弇杅腔BCDㄛm1弇杅腔腴m2弇杅窒煦掩換冞(磁傖)

善換冞醴梓    腔n弇杅宎揭ㄛ綴蛌遙傖BINㄛ悵湔婓換冞醴梓    笢﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓    祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭    腔杅擂眕摯換冞醴梓    笢腔硌隅換冞眕俋腔弇杅祥曹趙﹝

FNC 13
SMOV P

SHIFT MOVE

SMOV

SMOVP

FNC 13
SMOV

m1 m2 n

菴4弇杅 菴3弇杅 菴2弇杅

硌鍔揖萸ˊON

菴2弇杅

100101102103

100101102103

'

9.4 FNC 13－SMOV /位移动

概要
眕弇杅峈等弇ㄗ4弇ㄘ輛俴杅擂腔煦饜·磁傖腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

11祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

悵湔衄猁輛俴弇痄雄腔杅擂啋璃腔晤瘍

猁痄雄腔宎弇腔弇离

猁痄雄腔弇腔跺杅

悵湔眒冪輛俴弇痄雄腔杅擂腔啋璃晤瘍

硌隅痄雄醴梓腔宎弇腔弇离

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

操作数种类 内容 数据类型

3.对象软元件

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹 硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

m1

m2

n

m1

m2

n

'

'

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

m1=4,m2=2,n=3奀

ㄗ媼輛秶16弇ㄘ

ㄗBCD 4弇杅ㄘ

ㄗBCD 4弇杅ㄘ

ㄗ媼輛秶16弇ㄘ

∣赻雄蛌遙 Ｋ

祥曹趙

∣弇痄雄 Ｌ

∣赻雄蛌遙 Ｍ

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

1

U↓\G↓
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9.4  FNC 13−SMOV / 位移动

程序举例

	 磁傖3弇杅腔杅趼宒羲壽腔杅擂綴ㄛ眕媼輛秶悵湔善D2笢﹝

2. 扩展功能

籵徹羲壽(X002)腔ON/OFF褫眕勤隅奀(T 20)扢隅2跺扢隅硉﹝

2跺眕奻腔奀緊ㄛ剒猁妏蚚嗣跺羲壽﹝

X010
M8168

M8168
X010

FNC 13
SMOV

D 1 K 4 K 2 D 2 K 3

FNC 13
SMOV

D 1 K 1 K 1 D 2 K 3

FNC 19
BIN

K2X020 D 2

FNC 19
BIN

K1X000 D 1

M8000

X003~X000 X027~X020

8 1 8 1
8 1

6 57

102 101 100

·�M8168珩褫蚚衾坻硌鍔﹝

	 婓SMOV硌鍔笢妏蚚綴ㄛ昢斛殿隙OFF﹝

蔚準蟀哿腔怀傷赽笢蟀諉腔3跺
杅趼宒羲壽腔杅擂輛俴磁傖﹝

褫晤最諷秶

(X20~X27)BCD 2弇杅

↙D 2(媼輛秶)

(X000~X003)BCD 1弇杅

↙D 1(媼輛秶)

D1腔1弇杅窒煦(BCD)換冞善D2腔
菴3弇杅(BCD)綴ㄛ赻雄蛌遙傖BIN﹝

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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9.5  FNC 14−CML / 反转传送

U↓\G↓

功能和动作说明

1. 16位运算(CMP,CMPP)
蔚 笢硌隅腔啋璃腔跪弇毀蛌(0↙1,1↙0)綴ㄛ換冞祫 ﹝

·婓 笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄蛌遙峈BIN﹝

·洷咡蔚褫晤最諷秶腔怀堤眕軀憮毀蛌怀堤奀褫眕妏蚚﹝

FNC 14
CML PD

COMPLEMENT

CML

CMLP

9.5 FNC 14－CML / 反转传送

概要
眕弇峈等弇毀蛌杅擂綴輛俴換冞ㄗ葩秶ㄘ腔硌鍔﹝

1.指令格式

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DCML

DCMLP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

3.对象软元件

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

其他

2.设定数据

猁硒俴毀蛌腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔猁硒俴毀蛌綴腔杅擂腔醴梓趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

FNC14
CML

→

0101110001010101

0 1 0 1 0 1 0 1 1 1 0 0 0 1 0 1

b15 b14 b13 b12 b11 b11 b9 b8 b7 b6 n5 b4 b3 b2 b1 b0

硌鍔怀

睫瘍弇ㄗ0=淏杅 1ˊ蛹杅ㄘ 硌鍔揖萸ˊON

毀蛌腔杅擂掩換冞

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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9.5  FNC 14−CML / 反转传送

2. 32位运算(DCML,DCMLP)
蔚[ ㄚ1, ]笢硌隅腔啋璃腔跪弇毀蛌(0↙1,1↙0)綴ㄛ換冞祫[ ㄚ1, ]﹝

·婓[ ㄚ1, ]笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄蛌遙峈BIN﹝

·洷咡蔚褫晤最諷秶腔怀堤眕軀憮毀蛌怀堤奀褫眕妏蚚﹝

FNC14
DCML

→+1, +1,

010111001010101

0 1 0 1 0 1 0 1 1 0 0 0 1 0 1

b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25 ~ b7 b6 n5 b4 b3 b2 b1 b0

M8000
FNC 14
CML

K1X000 K1M0

X000

X001

X002

X003

M 0

M1

M 2

M 3

X000

X001

X002

X003

M 0

M1

M 2

M 3

X000
FNC 14
CML

D 0 K1Y000 (D 0)→ (K1Y000)

Y017

0101010101010101

0 1 0 1

Y016 Y015 Y014 Y013 Y012 Y011 Y010 Y007 Y006 Y005 Y004 Y003 Y002 Y001 Y000

X000=OND 0

K1Y000

Y015 b14 b13 b12 b11 b11 b9 b8 b7 b6 n5 b4 b3 b2 b1 b0

硌鍔怀

睫瘍弇ㄗ0=淏杅 1ˊ蛹杅ㄘ

睫瘍弇ㄗ0=淏杅 1ˊ蛹杅ㄘ

祥曹趙 毀蛌腔杅擂

掩換冞

硌鍔揖萸ˊON

RUN潼諷

毀蛌腔杅擂掩換冞

程序举例

1.反转输入的获取

褫眕妏蚚CML硌鍔晤迡狟扴腔佼諷最唗﹝

2.指定位数的软元件的位数为4点的情况
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.6  FNC 15−BMOV / 成批传送

功能和动作说明

1. 16位运算(CMP,CMPP)
蔚 羲宎腔n萸腔杅擂傖蠶換冞善 羲宎腔n萸笢﹝

·閉堤啋璃晤瘍毓峓奀ㄛ婓褫夔腔毓峓囀換冞﹝

FNC 15
BMOV P

BLOCK MOVE

BMOV

BMOVP

9.6 FNC 15－BMOV / 成批传送

概要
勤硌隅萸杅腔嗣跺杅擂輛俴傖蠶換冞ㄗ葩秶ㄘ﹝

1.指令格式

7祭

n

n

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

即使传送编号范围重迭也能传送
拸蹦換冞埭腔杅擂衄拸換冞ㄛ峈賸滅砦杅擂埭羶衄換冞憩掩蜊迡ㄛ粒蚚晤瘍笭詞腔源楊ㄛ偌Ｋ‵Ｍ腔佼唗赻雄

換冞﹝

3.对象软元件

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂

♂ ♂

♂♂♂

♂

♂♂♂♂♂

其他

2.设定数据

換冞埭腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔啋璃晤瘍

換冞醴梓腔啋璃晤瘍

換冞萸杅ㄗ婦嬤恅璃敵湔ㄘ [n�512]

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硌鍔怀
FNC 15
BMOV

n

n萸

Ｋ

Ｌ

Ｍ

D 9

D 10

D 11

D 10

D 11

D 12

Ｍ

Ｌ

Ｋ

D 11

D 12

D 13

D 10

D 11

D 12

FNC 15
BMOV

D 10 D 9 K 3

X002

X001

D 10 D 11 K 3

+1

+n

+1

+n

16弇硌鍔 16弇硌鍔

≤

U↓\G↓

FNC 15
BMOV
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9.6  FNC 15−BMOV / 成批传送

注意要点
湍衄弇杅硌隅腔弇啋璃腔錶狟ㄛ 睿     猁粒蚚眈肮腔弇杅﹝

扩展功能（双向传送功能）
籵徹諷秶BMOV(FNC 15)硌鍔腔源砃毀蛌梓祩弇M8024※1ㄛ褫眕婓1跺最唗笢妗珋邧砃換冞

↗1. M8024婓RUN↙STOP奀掩壺﹝

M8024※1:OFF

M8024※1:ON

→
D5→D10
D6→D11
D7→D12

→

D5

→

D10
D6

→

D11
D7

→

D12

X000
FNC 15
BMOVP

D5 D10 K3

X001
M8024

M8001
M8024

n

n

※1

※1

M8000
FNC 15
BMOV K1M0 K1Y000 K 2 Y000

Y001

Y002

M 0

M 1

M 2

M 3 Y003

Y004

Y005

Y006

M 4

M 5

M 6

M 7 Y007

BMOV源砃毀蛌梓祩弇 換冞源砃

堍俴笢

珨眻峈OFF

BMOV源砃

毀蛌OFF

粒蚚眈肮腔弇杅﹝

ㄗ瞰ㄛK1ㄘ n=2萸

BMOV源砃毀蛌

1

2

3

4

5

6

7

8

9
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.6  FNC 15−BMOV / 成批传送

BMOV(FNC 15)硌鍔ㄛ勤恅璃敵湔ㄗD1000眕綴ㄘ撿掘杻梗腔髡夔

→文件寄存器的详细内容，参考4.8节

掩扢隅峈恅璃敵湔腔杅擂敵湔ㄛ婓奻萇奀杅擂頗赻雄華植恅璃敵湔郖[A]窒葩秶善杅擂敵湔郖

[B]窒﹝

籵徹統杅扢隅ㄛ褫眕蔚D1000‵D7999釬峈恅璃敵湔迡善最唗囀湔郖笢ㄛ麼植笢黍﹝

1) 扢隅衙猁

恅璃敵湔(D1000‵D7999)婓場宎袨怓狟祥湔婓ㄛ硐衄籵徹晤最馱撿輛俴統杅扢隅ㄛ悵賸恅璃敵湔

萸杅綴符曹峈衄虴﹝

2) 恅璃敵湔萸杅

婓統杅扢隅笢ㄛ眕恅璃敵湔500萸峈1輸輛俴扢隅﹝

褫眕扢隅腔萸杅ㄛ岆褫眕硌隅1‵14輸ㄗ藩1輸500萸ㄘ﹝

藩1輸頗妏最唗囀湔熬屾500祭﹝

3) BMOV(FNC 15)硌鍔睿坻硌鍔腔梗

勤恅璃敵湔(D1000眕綴)奧晟ㄛBMOV(FNC 15)睿坻硌鍔腔梗狟桶垀尨﹝

1. 文件寄存器

9.6.1 文件寄存器←→数据寄存器之间的传送功能

指令 传送内容 备注

BMOV硌鍔
褫眕勤最唗囀湔笢腔恅璃敵湔郖[A]
窒輛俴黍堤/迡﹝

勤衾茬砓湔揣笢腔杅擂敵湔郖[B]
窒ㄛ褫眕睿籵腔杅擂敵湔珨欴華輛
俴黍堤/迡腔揭燴﹝

蚕衾杅擂敵湔郖[B]窒ㄛ岆扢婓褫晤最諷秶
囀腔炵苀RAM笢ㄛ秪森祥忳湔揣恁璃倛宒腔癹
秶ㄛ褫眕呴砩華載蜊囀﹝

〞

BMOV硌鍔眕俋
腔茼蚚硌鍔脹

囀离湔揣囀

麼岆

湔揣碟囀

最唗

囀湔

杅擂

囀湔

最唗/
蛁庋

500萸℅郔湮

14輸
(郔湮7000萸)

奻萇奀

STOP↙RUN奀恅璃

敵湔

[A]

恅璃

敵湔

[B]

迡

黍堤
杅擂敵湔

呁豻腔郖褫眕釬峈籵蚚腔悵厥敵湔妏蚚﹝

杅擂

敵湔

炵苀RAM囀
D 0

D 1000

D 7999

D1000
蔚D1000眕綴腔啋璃硌隅峈壺FNC 15(BMO
V)眕俋腔茼蚚硌鍔笢腔紱釬杅眕摯隅奀﹜

數杅腔潔諉硌隅硉ㄛ麼氪RST硌鍔笢腔

啋璃奀ㄛ迵珨啜腔杅擂敵湔珨欴妏蚚ㄛ渀勤

B窒輛俴黍迡紱釬﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

222

9.6 FNC 15－BMOV / 成批传送

9 传送·比较－FNC 10～FNC 19



225

9  传送·比较—FNC 10~FNC 19

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
作
用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

9.6  FNC 15−BMOV / 成批传送

珩褫眕婓 笢硌隅恅璃敵湔ㄛ筍岆硌隅賸迵 眈肮腔晤瘍ㄛ寀曹峈肮晤瘍敵湔載陔耀宒﹝筍

岆ㄛ撈妏婓 ㄛ 笢硌隅賸祥肮晤瘍腔恅璃敵湔ㄛ珩祥夔植恅璃敵湔郖砃恅璃敵湔郖換

冞杅擂﹝濬侔涴欴腔錶狟ㄛ剒猁珂婓肮晤瘍敵湔載陔耀宒笢ㄛ蔚 笢硌隅腔恅璃敵湔囀黍堤

善杅擂敵湔郖[B]窒眕綴ㄛ硒俴迡﹝

→有关文件寄存器的同编号寄存器更新模式，参考4.8.2项

2.使用上的注意事项

1)載陔肮晤瘍腔恅璃敵湔囀ㄗ肮晤瘍載陔耀宒ㄘ腔奀緊ㄛ恅璃敵湔晤瘍斛剕扢离峈    ˊ    ﹝

2)妏蚚肮晤瘍載陔耀宒腔奀緊ㄛ蛁砩眕n硌隅腔換冞萸杅祥夔閉堤恅璃敵湔腔郖﹝

3)妏蚚肮晤瘍載陔耀宒腔奀緊ㄛ閉堤賸恅璃敵湔郖ㄛ寀楷汜堍呾堤渣ㄗM8067ㄘㄛ硌鍔祥硒俴﹝

4)硒俴曹硊党庉ㄗ肮晤瘍載陔耀宒ㄘ奀

ㄛ 腔曹硊党庉妗暱腔啋璃晤瘍婓恅璃敵湔郖笢ㄛ迵森肮奀ㄛ換冞萸杅珩婓恅璃敵湔毓峓

囀ㄛ硐衄涴欴符硒俴硌鍔﹝

5)辦匢湔揣腔揭燴ㄗFX3U-FLROM-64湔揣碟ㄘ

載陔辦匢湔揣囀腔恅璃敵湔囀奀ㄛ偌桽狟醱腔沭璃硒俴﹝

-蔚湔揣恁璃腔悵誘羲壽扢离婓「OFF」珨耜﹝

-籵徹最唗迡善湔揣笢奀ㄛ妏蚚蟀哿硒俴倰腔硌鍔ㄛ寀藩跺褫晤最諷秶腔堍呾笚笢飲頗硒俴勤辦匢

湔揣腔迡﹝

蚕衾辦匢湔揣埰勍迡腔棒杅衄癹秶ㄛ垀眕膘祜妏蚚BMOVP硌鍔(闕喳硒俴倰)熬屾迡腔棒杅﹝

-迡善辦匢湔揣奀ㄛ蟀哿腔1跺輸ㄗ500萸ㄘ剒猁66‵132ms﹝

潔最唗腔硒俴掩笢剿﹝森奀ㄛ艘藷僩隅奀祥頗掩芃陔ㄛ秪森剒猁婓蚚誧最唗笢粒脣WDT硌鍔脹

腔勤茼渠囥﹝

6)衄壽恅璃敵湔腔雄釬

婓囀离湔揣麼岆湔揣碟笢褫悵湔恅璃敵湔﹝

勤恅璃敵湔腔黍堤/迡ㄛ迵籵腔杅擂敵湔祥肮ㄛ硐衄蚚俋峓扢掘ㄛ麼岆BMOV(FNC 15)硌鍔符褫眕

眻諉揭燴恅璃敵湔﹝

7) BMOV(FNC 15)硌鍔腔醴梓紱釬杅笢帤硌隅恅璃敵湔奀ㄛ祥溼恀恅璃敵湔﹝

aㄘ 湔揣腔雄釬衙猁

D1000

囀离RAM湔揣囀

麼岆

湔揣碟囀

最唗

囀湔
茬砉
湔揣

最唗/
蛁庋

500萸×郔湮

14輸
(郔湮7000萸)

恅璃

敵湔

[A]

恅璃

敵湔

[B]

杅擂

敵湔

杅擂敵湔

炵苀RAM囀

D7999

D599

D 0
D200

D1499

D1100

X000
FNC 15
BMOVP D1100

n

D200 K400

黍
堤

bㄘ 最唗撼瞰

X000峈ON綴ㄛ黍堤杅擂敵湔郖[B]窒﹝

1
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9.7  FNC 16−FMOV / 多点传送

功能和动作说明

1. 16位运算(FMOV,FMOVP)
蔚 腔囀換冞善眕 宎腔n萸腔啋璃笢﹝

·n萸腔啋璃囀飲眈肮﹝

·眕n硌隅腔跺杅閉堤賸啋璃晤瘍毓峓奀ㄛ婓褫夔腔毓峓囀換冞﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓     祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭     腔杅擂祥曹趙﹝

·換冞埭     笢硌隅賸都杅ㄗKㄘ奀ㄛ赻雄蛌遙峈BIN﹝

FNC 16
FMOV PD

FILL MOVE

FMOV

FMOVP

9.7 FNC 16－FMOV /多点传送

概要
蔚肮珨杅擂換冞善硌隅萸杅腔啋璃笢腔輛俴嗣萸換冞硌鍔﹝

1.指令格式

7祭 13祭

n

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DFMOV

DFMOVP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

3.对象软元件

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂ ♂ ♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂♂♂♂♂♂♂♂

其他

2.设定数据

換冞埭腔杅擂﹜麼岆悵湔杅擂腔啋璃晤瘍

換冞醴梓腔宎趼啋璃晤瘍ㄗ換冞埭腔肮珨杅擂掩傖蠶換冞﹝ㄘ

換冞萸杅 [K1≒n≒K512ㄛH1≒n≒H1FF]

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16弇

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硌鍔怀
FNC 16
BMOV

n

n

+1

+2

+3

+4

16弇硌鍔 32弇硌鍔

n

U↓\G↓
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9.7  FNC 16−FMOV / 多点传送

功能和动作说明

2. 32位运算(DFMOV,DFMOVP)
蔚[ +1ㄛ ]腔囀換冞善眕[ +1ㄛ ]宎腔n萸腔32弇啋璃笢﹝

·n萸腔32弇啋璃囀飲眈肮﹝

·眕n硌隅腔跺杅閉堤賸啋璃晤瘍毓峓奀ㄛ婓褫夔腔毓峓囀換冞﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓[ +1ㄛ ]祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭[ +1ㄛ ]腔杅擂祥曹趙﹝

·換冞埭[ +1ㄛ ]笢硌隅賸都杅(K)奀ㄛ赻雄蛌遙峈BIN﹝

硒俴腔杅硉躺峈撼瞰﹝

硒俴 硒俴綴

程序举例

1. 指定数据多次写入

X000
FNC 16
DFMOV n

+1,

n

n
X000

FNC 16
FMOV

K 0 D 0 K 5

K 0 K 0 D 0

K 0 D 1

K 0 D 2

K 0 D 3

K 0 D 4

K 3…… → K 0

K 5…… → K 0

K 65…… → K 0

K 7…… → K 0

K100…… → K 0

+1,

+3, +2

+5, +4

+7, +6

+9, +8

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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令
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令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29

四
则

·
逻
辑

运
算

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

225

9 传送·比较－FNC 10～FNC 19

9.7 FNC 16－FMOV / 多点传送



228

9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.8  FNC 17−XCH / 交换

FNC 17
XCH PD

EXCHANGE

XCH

XCHP

9.8 FNC 17－XCH /交换

概要
婓2跺啋璃眳潔輛俴杅擂蝠遙﹝

1.指令格式

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DXCH

DXCHP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

功能和动作说明

1. 16位运算(XCH,XCHP)
睿 眈誑眳潔輛俴杅擂蝠遙﹝

2. 32弇堍呾(DXCH,DXCHP)
[ +1ㄛ ]睿 [ +1ㄛ ]眈誑潔輛俴杅擂蝠遙﹝

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

其他

2.设定数据

悵湔蝠遙杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔蝠遙杅擂腔啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

FNC 17
XCHP

K10=

K36=

K36

K10

=

=

FNC 17
DXCHP

K10000=

K1433600=

K1433600

K10000

=

=

+1, +1,

+1,

+1,

蝠遙

硒俴綴硒俴

蝠遙

硒俴綴硒俴

硌鍔怀

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

1 1

1

1 1

1 1

2

2

2

2

2 2

2

2 2

+1,

+1,

1 1

2 2

2 2

1

1

2

2
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9.8  FNC 17−XCH / 交换

扩展功能(FX2/FX2C系列的互换功能)
婓M8160峈ON腔袨怓狟硒俴硌鍔奀ㄛ蝠遙趼啋璃腔詢8弇(趼誹)睿腴8弇(趼誹)﹝

蚕衾蜆雄釬睿SWAP(FNC 147)硌鍔峈眈肮腔雄釬ㄛ垀眕陔晤最腔奀緊ㄛ妏蚚SWAP硌鍔﹝

森俋ㄛ32弇堍呾腔奀緊ㄛ蝠遙跪跺趼啋璃腔詢8弇(趼誹)睿腴8弇(趼誹)﹝

出错
狟醱腔錶狟頗堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇(M8067)峈ONㄛ渣昫測鎢悵湔婓D8067笢﹝

·M8160峈ON奀ㄛ 睿 腔啋璃晤瘍祥珨祡腔奀緊﹝

M8000

FNC 17
DXCH

D 10 D 10

M8160

M8160

SWAP

D 11 D 10

X000

詢8弇 腴8弇 詢8弇 腴8弇

1 2

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.9  FNC 18−BCD / BCD转换

功能和动作说明

1. 16位运算(BCD,BCDP)
蔚 S  腔BIN(2輛秶杅)杅擂蛌遙傖BCD(10輛秶杅)杅擂綴換冞善 D  笢﹝

· S  腔杅擂ㄛ褫眕蛌遙傖K0‵K9999腔BCD(10輛秶杅)﹝

· S  睿 D  硌隅弇杅腔奀緊ㄛ統蕉狟桶﹝

FNC 18
BCD PD

BINARY CODE
TO DECIMAL

BCD

BCDP

9.9 FNC 18－BCD / BCD 转换

概要
蔚BIN(2輛秶杅)蛌遙傖BCD(10輛秶杅)綴換冞腔硌鍔﹝

褫晤最諷秶腔堍呾偌桽BINㄗ2輛秶杅ㄘ杅擂輛俴揭燴ㄛ婓湍BCD祒鎢腔7僇鎢珆尨笢

珆尨杅硉奀,褫妏蚚掛硌鍔﹝

1.指令格式

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBCD

DBCDP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

其他

2.设定数据

悵湔蛌遙埭ㄗ2輛秶杅ㄘ杅擂腔趼啋璃晤瘍

蛌遙醴梓ㄗ10輛秶杅ㄘ腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

操作数种类 内容 数据类型

硌鍔怀

衵芞峈ㄛK4Y000腔錶

1弇杅

2弇杅

3弇杅

4弇杅

褫晤最諷秶

K1Y000

K2Y000

K3Y000

K4Y000

0 ~ 9

00 ~ 99

000 ~ 999

0000 ~ 9999

FNC 18
BCD BCD(FNC 18)

Y014~ Y010~ Y004~ Y000~
Y017 Y013 Y007 Y003

BIN

BCD

位数 数据范围

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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9.9  FNC 18−BCD / BCD转换

注意要点

1.使用SEGL(FNC 74), ARWS(FNC 75)时
蚕衾SEGL(FNC 74), ARWS(FNC 75)夔劂赻雄硒俴BCD睿BIN眳潔腔蛌遙ㄛ秪森祥剒猁妏蚚蜆硌鍔﹝

2.有关BCD的输入输出处理

侐寀堍呾(+-×÷)睿樓珨﹜熬珨硌鍔脹褫晤最諷秶囀腔堍呾飲眕BIN(2輛秶杅)硒俴﹝

·婓蔚BCDㄗ10輛秶杅ㄘ腔杅趼宒羲壽陓洘黍褫晤最諷秶奀ㄛ妏蚚BIN(FNC 19)腔BCD↙BIN蛌遙換冞硌

  鍔﹝

·婓砃BCDㄗ10輛秶杅ㄘ腔7僇鎢珆尨輛俴怀堤奀ㄛ妏蚚BCD(FNC 18)腔BIN↙BCD腔蛌遙換冞硌鍔﹝

相关指令

出错
BCD,BCDP(16弇硌鍔)腔錶狟ㄛ 腔硉婓0‵9999眕俋毓峓奀堤珋堍呾堤渣﹝

DBCD,DBCDP(32弇硌鍔)腔錶狟ㄛ 腔硉婓0‵99999999眕俋毓峓奀堤珋堍呾堤渣﹝

2. 32位运算(DBCD,DBCDP)
蔚[ ㄚ1ㄛ ]腔BIN(2輛秶杅)杅擂蛌遙傖BCD(10輛秶杅)杅擂綴換冞善[ +1ㄛ ]笢﹝

·[ ㄚ1ㄛ ]腔杅擂ㄛ褫眕蛌遙傖K0‵K99999999眳潔腔BCD(10輛秶杅)﹝

·[ ㄚ1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]硌隅弇杅腔奀緊ㄛ統蕉狟桶.

FNC 18
DBCD

Y034~ Y030~ Y024~ Y020~ Y014~ Y010~ Y004~ Y000~
Y037 Y033 Y027 Y023 Y017 Y013 Y007 Y003

BIN

BCD

硌鍔怀

衵芞峈ㄛK8Y000腔錶

褫晤最諷秶
BCD(FNC 18)

[ +1， ] 位数

指令

数据范围

功能

K1Y000

K2Y000

K3Y000

K4Y000

K5Y000

K6Y000

K7Y000

K8Y000

0～9

00～99

000～999

0000～9999

00000～99999

000000～999999

0000000～9999999

00000000～99999999

1弇杅

2弇杅

3弇杅

4弇杅

5弇杅

6弇杅

7弇杅

8弇杅

BIN (FNC 19) 10輛秶杅ㄗBCDㄘ↙2輛秶杅ㄗBINㄘ腔蛌遙

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.9  FNC 18−BCD / BCD转换

程序举例

1. 7段数码管显示1位数的情况

FNC 18
BCD

D0 K1Y000
X000

FNC 18
BCD

D0 K2Y000
X000

K4 K3 K2 K1

FNC 18
DBCD D0 K5Y000

X000

D1,D0

K4 K3 K2 K1K8 K7 K6 K5

褫晤最諷秶

怀堤醴梓

怀堤醴梓

褫晤最諷秶

褫晤最諷秶

2弇杅奀峈K2
3弇杅奀峈K3
4弇杅奀峈K4

5弇杅奀峈K5
6弇杅奀峈K6
7弇杅奀峈K7
8弇杅奀峈K8

2. 7段数码管显示2位数以上、4位数以下的情况

3. 7段数码管显示5位数以上、8位数以下的情况

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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9.10  FNC 19−BIN / BIN转换

K2X000腔錶

硌鍔怀

功能和动作说明

1. 16位运算(BIN,BINP)
蔚    腔BCD(10輛秶杅)杅擂蛌遙傖BIN(2輛秶杅)杅擂綴換冞善    笢﹝

·    腔杅擂ㄛ褫眕婓0‵9999ㄗBCDㄘ腔毓峓囀蛌遙﹝

·    睿    硌隅弇杅腔奀緊ㄛ統蕉狟桶﹝

FNC 19
BIN P

BINARY

BIN

BINP

9.10 FNC 19－BIN / BIN 转换

概要
蔚10輛秶杅(BCD)蛌遙傖2輛秶杅(BIN)腔硌鍔﹝

婓蔚杅趼宒羲壽眳濬ㄛ眕BCD(10輛秶杅)扢隅腔杅硉蛌遙傖褫晤最諷秶腔堍呾笢褫眕揭燴腔BINㄗ2輛秶杅ㄘ

杅擂綴黍腔錶狟ㄛ褫眕妏蚚掛硌鍔﹝

1.指令格式

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBIN

DBINP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

其他

2.设定数据

悵湔蛌遙埭ㄗ10輛秶杅ㄘ腔杅擂腔趼啋璃晤瘍

蛌遙醴梓ㄗ2輛秶杅ㄘ腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

操作数种类 内容 数据类型

D

FNC 19
BIN

X014~ X010~ X004~ X000~
X017 X013 X007 X003

BIN(FNC 19)

BCD

BIN

97 86

1弇杅

2弇杅

3弇杅

4弇杅

K1X000

K2X000

K3X000

K4X000

0~9

00~99

000~999

0000~9999

位数 数据范围

褫晤最諷秶

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
9.10  FNC 19−BIN / BIN转换

注意要点

1.使用DSW(FNC 72)时
蚕衾DSW(FNC 72)硌鍔夔劂赻雄硒俴BCD睿BIN眳潔腔蛌遙ㄛ秪森祥剒猁妏蚚蜆硌鍔﹝

2.有关BCD的输入输出处理

侐寀堍呾(+ -℅¯ )睿樓珨ㄛ熬珨硌鍔脹褫晤最諷秶囀腔堍呾飲眕BIN(2輛秶杅)硒俴﹝

·婓蔚BCDㄗ10輛秶杅ㄘ腔杅趼宒羲壽陓洘黍褫晤最諷秶笢奀ㄛ妏蚚BIN(FNC 19)腔BCD↙BIN蛌遙換冞

硌鍔﹝

·婓砃BCDㄗ10輛秶杅ㄘ腔7僇杅鎢奪珆尨輛俴怀堤奀ㄛ妏蚚BCD(FNC 18)腔BIN↙BCD腔蛌遙換冞硌鍔﹝

相关指令

出错
準BCD (10輛秶杅)奀ㄛM8067ㄗ堍呾堤渣ㄘ峈ON﹝

2. 32位运算(DBIN,DBINP)
蔚[ ㄚ1ㄛ ]腔BCD(10輛秶杅)杅擂蛌遙傖BIN(2輛秶杅)杅擂綴換冞善[ +1ㄛ ]笢﹝

·[ ㄚ1ㄛ ]腔杅擂ㄛ褫眕婓0‵99999999(BCD)腔毓峓囀蛌遙﹝

·[ ㄚ1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]硌隅弇杅腔奀緊ㄛ統蕉狟桶﹝

FNC 19
DBIN

硌鍔怀

K8X000腔錶

[ +1， ] 位数

指令

数据范围

功能

K1Y000

K2Y000

K3Y000

K4Y000

K5Y000

K6Y000

K7Y000

K8Y000

0～9

00～99

000～999

0000～9999

00000～99999

000000～999999

0000000～9999999

00000000～99999999

1弇杅

2弇杅

3弇杅

4弇杅

5弇杅

6弇杅

7弇杅

8弇杅

BIN (FNC 18) 2輛秶杅ㄗBINㄘ蛌遙傖10輛秶杅ㄗBCDㄘ

X034~ X030~ X024~ X020~ X014~ X010~ X004~ X000~
X037 X033 X027 X023 X017 X013 X007 X003

BCD

BIN

97 8653 42

BIN(FNC 19)
褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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9  传送·比较—FNC 10~FNC 19
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9.10  FNC 19−BIN / BIN转换

程序举例

1. 数字式开关1位数的情况

怀堤醴梓

珩褫妏蚚MOV硌鍔﹝

杅趼宒
羲壽腔怀

怀堤醴梓

杅趼宒
羲壽腔怀

褫晤最諷秶

褫晤最諷秶

褫晤最諷秶

2弇杅奀峈K2
3弇杅奀峈K3
4弇杅奀峈K4

5弇杅奀峈K5
6弇杅奀峈K6
7弇杅奀峈K7
8弇杅奀峈K8

2. 数字式开关2位数以上、4位数以下的情况

3. 数字式开关5位数以上、8位数以下的情况

FNC 19
BIN

K1X000 D0
X000

FNC 12
MOV

K1X000 D0
X000

6

FNC 19
BIN

K2X000 D0
X000 K4 K3 K2 K1

97 86

97 8653 42

K4 K3 K2 K1K8 K7 K6 K5
FNC19
DBIN

K5X000 D0
X000

1
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29

10. 四则逻辑运算－FNC 20～FNC 29

FNC 20‵FNC 29笢ㄛ袧掘賸渀勤杅硉杅擂硒俴侐寀堍呾摯軀憮堍呾腔硌鍔﹝

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ壺賸BIN倛宒腔侐寀堍呾硌鍔眕俋ㄛ遜袧掘賸腹萸杅倛宒腔侐寀堍呾硌鍔﹝

衄壽砆牉囀ㄛ統堐跪硌鍔腔賤佽﹝

→有关浮点数的运算，参考18章

ADD S2 DS1

SUB S2 DS1

MUL S2 DS1

DIV S2 DS1

DINC

DDEC

DWAND S2S1

DWOR S2S1

DWXOR S2S1

DNEG

指令记号FNC No. 符号 功能 参照

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

120

121

122

123

[D] EADD

[D] ESUB

[D] EMUL

[D] EDIV

ADD

SUB

MUL

DIV

INC

DEC

WAND

WOR

WXOR

NEG

BIN樓楊

BIN熬楊

BIN傚楊

BIN壺楊

BIN樓珨

BIN熬珨

軀憮迵

軀憮麼

軀憮祑麼

硃鎢

2輛秶腹萸杅樓楊

2輛秶腹萸杅熬楊

2輛秶腹萸杅傚楊

2輛秶腹萸杅壺楊

10.1誹

10.2誹

10.3誹

10.4誹

10.5誹

10.6誹

10.7誹

10.8誹

10.9誹

10.10誹

有关浮点数运算指令

指令记号FNC No. 处理内容

10. 四则逻辑运算－FNC 20～FNC 29
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10.1  FNC 20−ADD / BIN加法运算

10.1 FNC 20－ADD / BIN加法运算

概要
2跺硉輛俴樓楊堍呾ㄗAㄚBˊCㄘ綴腕堤賦彆腔硌鍔﹝

→有关浮点数加法运算[EADD(FNC 120)指令]，参考18.8节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

樓楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

樓楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔樓楊堍呾賦彆腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(ADD,ADDP)
蔚     睿     腔囀輛俴媼輛秶樓楊堍呾綴換冞善    笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴樓楊堍呾﹝

5＋（- 8）＝－ 3

·    睿    笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

2. 32弇堍呾(DADD,DADDP)
蔚[ +1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]腔囀輛俴媼輛秶樓楊堍呾綴換冞善[ +1ㄛ ]笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴樓楊堍呾﹝

5,500＋（- 8,540）＝－ 3,040

·[ +1， ]睿[ +1， ]笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

DADD

DADDP

FNC 20
ADD

ADDITION

ADD

ADDP

FNC 20
ADD

+ →
硌鍔怀

FNC 20
DADD

硌鍔怀
[ +1, ]+[ +1, ]→[ +1, ]

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1 1

1

1 1

1 1

1

1

2

2

2 2

2

2 2

2 2

2

2

1

2
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5

6

7

8

9
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10 四则逻辑运算－FNC 20～FNC 29

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂♂♂

♂ ♂♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂

♂ ♂ ♂

1

2

其他
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10.1  FNC 20−ADD / BIN加法运算

M8020

M8021

M8022

錨

質弇

輛弇

ON ㄩ堍呾賦彆峈0奀
OFFㄩ堍呾賦彆峈0眕俋奀

ON ㄩ堍呾賦彆祥善ㄜ32,768(16弇堍呾)麼岆ㄜ2,147,483,648(32弇堍呾)奀ㄛ

質弇梓祩弇雄釬﹝

OFFㄩ堍呾賦彆閉堤ㄜ32,768(16弇堍呾)麼岆ㄜ2,147,483,648(32弇堍呾)奀

ON ㄩ堍呾賦彆 閉堤32,767(16弇堍呾)麼岆2,147,483,647(32弇堍呾)奀ㄛ

輛弇梓祩弇雄釬﹝

OFFㄩ堍呾賦彆祥善32,767(16弇堍呾)麼岆2,147,483,647(32弇堍呾)奀

软元件 名称 内容

-2 - 1 0 -32,768

-2 - 1 0 -2, 147,483,648

32,767 0 1 2

2, 147,483,647 0 1 2

- 1 0 1

- 1 0 1

錨梓祩弇

質弇梓祩弇 杅擂腔

郔詢弇

曹峈1

杅擂腔

郔詢弇

曹峈0

輛弇梓祩弇

錨梓祩弇

錨梓祩弇

錨梓祩弇

錨梓祩弇

質弇梓祩弇 輛弇梓祩弇

錨梓祩弇
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相关软元件

1. 标志位的动作及数值的正负的关系

注意要点

1. 使用32位运算(DADD,DADPP)指令时

婓趼啋璃腔硌隅笢ㄛ岆硌隅腴16弇珨耜腔啋璃ㄛ綴蟀哿晤瘍腔啋璃寀傖峈詢弇耜﹝

峈賸晤瘍祥笭葩ㄛ膘祜硌隅啋璃峈髒杅晤瘍﹝

2. 源操作数和目标操作数中指定为同一软元件

埭紱釬杅睿醴梓紱釬杅珩褫眕硌隅峈肮珨跺啋璃晤瘍﹝

涴笱錶狟ㄛ妏蚚蟀哿硒俴倰腔硌鍔(ADD,DADD)ㄛ寀藩跺堍呾笚樓楊堍呾腔賦彆飲頗曹趙ㄛ蛁砩﹝

FNC 20
ADD

D 0 K 25 D 0
X001

(D 0) + 25→(D 0)

﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜

﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜

→有关标志位的动作，参考6.5.2项
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10.1  FNC 20−ADD / BIN加法运算

+32,767→0→+1→+2→

←-2←-1←0←-32,768

+2,147,483,647→0→+1→+2→

←-2←-1←0←-2,147,483,648

+32,767→-32,768→-32,767

+2,147,483,647→-2,147,483,648→-2,147,483,7

程序举例

1. 采用＋1加法运算程序的ADD指令和INC指令的区别

ADD[P]ㄛ憩岆藩棒X001植OFF曹峈ON奀ㄛD0腔囀奻樓珨堍呾﹝

涴跺硌鍔呥迵綴扴腔INCP硌鍔竭濬侔ㄛ筍岆衄狟醱珨虳囀奻腔祥肮﹝

+(+1)=

+(- 1)=

+(+1)=

+(- 1)=

ADD/ADDP/DADD/DADDP指令 INC/INCP/DINC/DINCP指令

梓祩弇(錨ㄛ質弇ㄛ輛弇) 雄釬 祥雄釬

16弇堍呾

32弇堍呾

堍
呾
賦
彆

FNC 20
ADDP

D 0 K 1 D 0

FNC 24
INCP

D 0

X001
(D 0) + 1→(D 0)

X001
(D 0) + 1→(D 0)

1 2

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29
10.2  FNC 21−SUB / BIN减法运算

10.2 FNC 21－SUB / BIN减法运算

概要
2跺硉輛俴熬楊堍呾ㄗA－B＝Cㄘ綴腕堤賦彆腔硌鍔﹝

→有关浮点数减法运算[ESUB(FNC 121)指令]，参考18.9节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

熬楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

熬楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔熬楊堍呾賦彆腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(SUB,SUBP)
蔚 睿 腔囀輛俴媼輛秶熬楊堍呾綴換冞善 笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴熬楊堍呾﹝

(5－(- 8)＝13)

·     睿     笢硌隅都杅ㄗKㄘ綴ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

2. 32弇堍呾(DSUB,DSUBP)
蔚[ +1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]腔囀輛俴媼輛秶熬楊堍呾綴換冞善[ +1ㄛ ]笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴熬楊堍呾﹝

(5,500－(- 8,540)＝ 14,040)

·[ +1， ]和[ +1， ]笢硌隅都杅ㄗKㄘ綴ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂♂♂

♂ ♂♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂

♂ ♂ ♂

DSUB

DSUBP

FNC 21
SUB

SUBTRACTION

SUB

SUBP

FNC 21
SUB

－ →
硌鍔怀

FNC 21
DSUB

硌鍔怀
[ +1, ]－[ +1, ]→[ +1, ]

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1 1

1

1 1

1 1

2

2

2

2

2

2 2

1 1 2 2

2

2 2
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10.2  FNC 21−SUB / BIN减法运算

M8020

M8021

M8022

錨

質弇

輛弇

ON ㄩ堍呾賦彆峈0奀
OFFㄩ堍呾賦彆峈0眕俋奀

ON ㄩ堍呾賦彆祥善ㄜ32,768(16弇堍呾)麼岆ㄜ2,147,483,648(32弇堍呾)奀ㄛ

質弇梓祩弇雄釬﹝

OFFㄩ堍呾賦彆閉堤ㄜ32,768(16弇堍呾)麼岆ㄜ2,147,483,648(32弇堍呾)奀

ON ㄩ堍呾賦彆 閉堤32,767(16弇堍呾)麼岆2,147,483,647(32弇堍呾)奀ㄛ

輛弇梓祩弇雄釬﹝

OFFㄩ堍呾賦彆祥善32,767(16弇堍呾)麼岆2,147,483,647(32弇堍呾)奀

软元件 名称 内容

-2 - 1 0 -32,768

-2 - 1 0 -2, 147,483,648

32,767 0 1 2

2, 147,483,647 0 1 2

- 1 0 1

- 1 0 1

錨梓祩弇

質弇梓祩弇 杅擂腔

郔詢弇

曹峈1

杅擂腔

郔詢弇

曹峈0

輛弇梓祩弇

錨梓祩弇

錨梓祩弇

錨梓祩弇

錨梓祩弇

質弇梓祩弇 輛弇梓祩弇

錨梓祩弇

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 10.2 FNC 21－SUB / BIN 减法运算
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相关软元件

1. 标志位的动作及数值的正负的关系

注意要点

1. 使用32位运算(DSUB,DSUBP)指令时

婓趼啋璃腔硌隅笢ㄛ岆硌隅腴16弇珨耜腔啋璃ㄛ綴蟀哿晤瘍腔啋璃寀傖峈詢弇耜﹝

峈賸晤瘍祥笭葩ㄛ膘祜硌隅啋璃峈髒杅晤瘍﹝

2. 源操作数和目标操作数中指定为同一软元件

埭紱釬杅睿醴梓紱釬杅珩褫眕硌隅峈肮珨跺啋璃腔晤瘍﹝

涴笱錶狟ㄛ妏蚚蟀哿硒俴倰腔硌鍔(SUB,DSUB)綴ㄛ藩跺堍呾笚熬楊堍呾腔賦彆飲頗曹趙ㄛ蛁砩﹝

FNC 21
SUB

D 0 K 25 D 0
X001

(D 0) － 25→(D 0)

﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜

﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜ ﹜

1
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4
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→有关标志位的动作，参考6.5.2项
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10.2  FNC 21−SUB / BIN减法运算

←-2←-1←0←-32,768

+32,767→0→+1→+2→

←-2←-1←0←-2,147,483,648

+2,147,483,647→0→+1→+2→

+32,767→-32,768→-32,767

+2,147,483,647→-2,147,483,648→-2,147,483,7

程序举例

1.采用－1减法运算程序的SUB指令和DEC指令的区别

藩棒X001植OFF曹峈ON奀ㄛD0腔囀奻熬珨堍呾﹝

涴跺硌鍔呥迵綴扴腔DECP硌鍔竭濬侔ㄛ筍岆衄狟醱珨虳囀奻腔祥肮﹝

-( +1)=

-( - 1)=

-( +1)=

-( - 1)=

[D] SUB指令 [D] DEC指令

梓祩弇(錨ㄛ質弇ㄛ輛弇) 雄釬 祥雄釬

16弇堍呾

32弇堍呾

堍
呾
賦
彆

FNC 21
SUBP

D 0 K 1 D 0

FNC 25
DECP

D 0

X001
(D 0)－1→(D 0)

X001
(D 0)－1→(D 0)

1 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
10 四则逻辑运算－FNC 20～FNC 29

10.2 FNC 21－SUB / BIN 减法运算
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10.3  FNC 22−MUL / BIN乘法运算

10.3 FNC 22－MUL /BIN乘法运算

概要
2跺硉輛俴傚楊堍呾ㄗA×B＝Cㄘ綴腕堤賦彆腔硌鍔﹝

→有关浮点数乘法[EMUL(FNC 122)指令]，参考18.10节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

傚楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

傚楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔傚楊堍呾賦彆腔宎趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(MUL,MULP)
蔚 睿 腔囀輛俴媼輛秶傚楊堍呾綴換冞善[ ㄚ1ㄛ ]腔32弇ㄗ邧趼ㄘ笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴傚楊堍呾﹝

5×(- 8)＝－40

·    睿    笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"
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♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂

♂↖

♂♂♂♂♂

♂ ♂♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂

♂ ♂ ♂

DMUL

DMULP

FNC 22
MUL

MULTIPLICATION

MUL

MULP

FNC 22
MUL

硌鍔怀 BIN

16弇 16弇 32弇

BIN BIN
(    )℅(    )→(    +1,    )

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

2

↖:躺16弇堍呾奀褫眕/32弇堍呾奀祥褫眕

1

1

1

1

2

2

2

2
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其他
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10.3  FNC 22−MUL / BIN乘法运算

FNC 22
DMUL

D50

FNC 12
DMOV

FNC 12
DMOV K8Y000

K8Y000

D102

D100

[ +1, ]×[ +1，  ]→[ +3， +2， +1， ]

×

K53(H0035)

K15(H000F)

硌鍔揖萸ˊON

睫瘍弇 (0=淏杅 1ˊ蛹杅)

K759(H031B)

0 0 0 … 0 0 1 1 0 0 0 1 1 0 1 1
Y027 Y026 Y025 … Y013 Y012 Y011 Y010 Y007 Y006 Y005 Y004 Y003 Y002 Y001 Y000

祥怀堤 砃K2Y000怀堤堍呾賦彆﹝

2. 32弇堍呾(DMUL,DMULP)
蔚[ +1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]腔囀輛俴媼輛秶傚楊堍呾綴換冞善[ +3ㄛ ㄚ2ㄛ ㄚ1ㄛ  ]腔64

弇(趼啋璃℅4)笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴熬楊堍呾﹝

5,500℅(- 8,540)ˊㄜ46,970,000

·[ +1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]笢硌隅都杅(K)奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

·[ +3, +2, +1ㄛ ]笢硌隅弇杅峈(k1~8)奀ㄛ硐夔鳳腕腴32弇腔賦彆ㄛ腕祥善詢32弇腔賦彆﹝

珂換冞珨棒善趼啋璃笢綴ㄛ婬硒俴堍呾﹝

·[ +1， ]硌隅弇杅ㄗK1~8ㄘ腔錶

褫眕硌隅K1~K8腔弇杅﹝

瞰ㄛ硌隅K2奀ㄛ硐夔腕善傚儅ㄗ32弇ㄘ笢腔腴8弇﹝

FNC 22
DMUL

硌鍔怀

硌鍔怀

FNC 22
DMUL

硌鍔怀

BIN BIN BIN

32弇 32弇 64弇

K150

D101↙Y037~Y020怀堤

D103↙Y077~Y060怀堤

D102↙Y057~Y040

D100↙Y017~Y000

K100℅K150↙K15000

(D51,D50) (D103,D102,D101,D100)
D100

K53 K15 K2Y000

1

1

2

2

1

1

1 1

1

1 2

2

2 2

2

2

1 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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相关软元件

1.标志位的动作和数值的关系

软元件 名称

錨弇 ON ㄩ堍呾賦彆峈0奀
OFFㄩ堍呾賦彆峈0眕俋奀

内容

M8304
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10.3  FNC 22−MUL / BIN乘法运算

程序举例
1. 16位运算

2. 32位运算

FNC 22
X000

MUL

→有关浮点数运算，参考18章

(D 0)℅(D 2)↙(D 5,D 4)
8 9 72D 0 D 2 D 4

FNC 22
X001

DMUL
(D 1,D 0)℅(D 3,D 2)↙(D 7,D 6,D 5,D 4)

1756 327 574,212D 0 D 2 D 4

1 2

1 2

因版本不同的功能变更
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注意要点
1. 的指定软元件

·妏蚚32弇堍呾(DMUL,DMULP)奀ㄛ祥夔硌隅Z﹝

2. 通过编程工具监控运算结果时

撈妏妏蚚趼啋璃奀ㄛ珩祥褫眕勤釬峈堍呾賦彆腔64弇杅擂輛俴傖蠶潼諷﹝

涴笱錶狟ㄛ膘祜硒俴腹萸杅堍呾﹝

对应版本
项目 功能概要

FX3U FX3UC

Ver.2.30眕奻 Ver.2.30眕奻 錨梓祩弇 MUL硌鍔腔堍呾賦彆峈0奀ㄛ杻忷啋璃M8304峈ON﹝
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10.4  FNC 23−DIV / BIN除法运算

10.4 FNC 23－DIV / BIN除法运算

概要
2跺硉輛俴壺楊堍呾[(A÷B＝C)(豻杅)]綴腕堤賦彆腔硌鍔﹝

→有关浮点数除法运算[EDIV(FNC 123)指令]，参考18.11节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

壺楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍ㄗ掩壺杅ㄘ

壺楊堍呾腔杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍ㄗ壺杅ㄘ

悵湔壺楊堍呾賦彆腔宎趼啋璃晤瘍ㄗ妀﹜豻杅ㄘ

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 32/64弇

功能和动作说明

1. 16位运算(DIV,DIVP)
    腔囀釬峈掩壺杅ㄛ   腔囀釬峈壺杅ㄛ妀換冞善    笢ㄛ豻杅換冞善    ㄚ1笢﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴壺楊堍呾﹝

[(36÷(- 5)＝－7(妀)，1(豻杅)]

·堍呾賦彆ㄗ妀ㄛ豻杅ㄘㄛ頗梩蚚硌隅    羲宎磁數2萸腔啋璃ㄛ垀眕蛁砩祥夔迵坻諷秶笭葩﹝

·    睿    笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂

♂↖

♂♂♂♂♂

♂ ♂♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂

♂ ♂ ♂

DDIV

DDIVP

FNC 23
DIV

DIVISION

DIV

DIVP

FNC 23
DIV BIN

掩壺杅

16弇 16弇 16弇 16弇

壺杅 妀 豻杅

BIN BIN BIN
( )÷( )→( )…( +1)

硌鍔怀

↖:躺16弇堍呾奀褫眕/32弇堍呾奀祥褫眕

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 10.4 FNC 23－DIV / BIN除法运算
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10.4  FNC 23−DIV / BIN除法运算

2. 32弇堍呾(DDIV,DDIVP)
[ +1ㄛ  ]腔囀釬峈掩壺杅ㄛ[ +1ㄛ ]腔囀釬峈壺杅ㄛ蔚壺腕腔妀換冞善[ +1ㄛ ]ㄛ豻杅

換冞善[ +3ㄛ ㄚ2]笢 ﹝

·堍呾賦彆ㄗ妀ㄛ豻杅ㄘㄛ頗梩蚚硌隅     羲宎磁數4萸腔啋璃ㄛ垀眕蛁砩祥夔迵坻諷秶笭葩﹝

·跪杅擂腔郔詢弇峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍弇ㄛ涴虳杅擂眕測杅源宒輛俴壺楊堍呾﹝

(5500÷(-540)＝－10(妀)，－100(豻杅))

·[ +1， ]睿[ +1，  ]笢硌隅都杅(K)奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

FNC 23
DDIV

BIN
掩壺杅

32弇 32弇 32弇 32弇

壺杅 妀 豻杅

BIN BIN BIN
[ +1, ]÷[ +1，  ]→[ +1， ]…[ +3， +2]

硌鍔怀
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注意要点
1.有关运算结果

·妀睿豻杅腔郔詢弇珆尨峈淏(0)﹜蛹(1)腔睫瘍﹝

·絞掩壺杅麼壺杅珨峈蛹奀ㄛ妀峈蛹﹝

絞掩壺杅峈蛹奀ㄛ豻杅峈蛹﹝

2. 的指定软元件

·籵徹硌隅弇杅懂硌隅弇啋璃奀ㄛ祥夔腕堤豻杅﹝

·32弇堍呾(DSUB,DSUBP)奀ㄛ祥夔硌隅啋璃腔Z﹝

相关软元件

出错
·壺杅 峈0奀ㄛ頗楷汜堍呾堤渣ㄛ甜祥夔硒俴硌鍔﹝

·堍呾賦彆閉徹32,767(16弇堍呾)麼氪2,147,483,647(32弇堍呾)奀ㄛ堤珋堍呾堤渣﹝(輛弇梓祩弇珩峈ON)

程序举例
1. 16弇堍呾

2. 32弇堍呾

FNC 23
X000

DIV
(D 0)¯ (D 2)↙ (D 4)    (D 5)
100 33 3

D 0 D 2 D 4
掩壺杅 壺杅 妀

1

豻杅

FNC 23
X001

DDIV
(D 1, D 0)¯ (D 3, D 2)↙ (D 5, D 4)    (D 7, D 6)
100,000 3333 30

D 0 D 2 D 4
掩壺杅 壺杅 妀

10

豻杅

1

1

1

1 1

1

1 2

2

2

2 2

2

2

2

21

21

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 10.4 FNC 23－DIV / BIN 除法运算
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软元件 名称

錨弇
ONㄩ堍呾賦彆峈0奀
OFFㄩ堍呾賦彆峈0眕俋奀

ONㄩ堍呾賦彆峈0奀
OFFㄩ堍呾賦彆峈0眕俋奀

輛弇

内容

M8304↗1

M8306↗1

↗1. Ver.2.30勤茼
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10.4  FNC 23−DIV / BIN除法运算

因版本不同的功能变更

对应版本
项目

零标志位 DIV指令的运算结果为0时，M8304为ON。

DIV硌鍔腔堍呾賦彆祛堤奀ㄛM8306峈ON﹝

16弇堍呾奀ㄩ郔湮腔蛹杅ㄗ-32,768ㄘ壺眕-1奀﹝

32弇堍呾奀ㄩ郔湮腔蛹杅ㄗ-2,147,483,648ㄘ壺眕-1奀﹝

进位标志位

功能概要
FX3U FX3UC

Ver.2.30眕奻 Ver.2.30眕奻

10.4 FNC 23－DIV / BIN 除法运算

10 四则逻辑运算－FNC 20～FNC 29FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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10.5  FNC 24−INC / BIN加一

10.5 FNC 24－INC /BIN加一

概要
硌隅腔啋璃杅擂笢樓"1"ㄗ＋1樓楊ㄘ腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

5祭3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

悵湔掩樓珨杅擂腔趼啋璃晤瘍 BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(INC,INCP)
    腔囀樓珨堍呾綴ㄛ換冞善     笢﹝

2. 32位运算(DINC,DINCP)
[ +1， ]腔囀樓珨堍呾綴ㄛ換冞善[ +1，  ]笢﹝

注意要点

1.连续执行型指令中，每个运算周期都执行加一运算，请务必注意。

2.有关标志位的动作

1) 16弇堍呾

+32,767奻樓1綴ㄛ曹峈-32,768ㄛ筍岆梓祩弇ㄗ錨ㄛ質弇ㄛ輛弇ㄘ祥雄釬﹝

2) 32弇堍呾

+2,147,483,647奻樓1綴ㄛ曹峈-2,147,483,648ㄛ筍岆梓祩弇ㄗ錨ㄛ質弇ㄛ輛弇ㄘ祥雄釬﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

DINC

DINCP

FNC 24
INC

INCREMENT

INC

INCP

FNC 24
INCP + 1→

硌鍔怀

FNC 24
DINCP [ +1, ]+1→[ +1, ]

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 10.5 FNC 24－INC /BIN加一
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10.5  FNC 24−INC / BIN加一

X010

M 1

X011

FNC 12
MOVP

K 0 0↙(Z)

(Z)+1↙(Z)

(Z)=10奀
M 1=ON

(C 0Z)↙(K4Y000)

Z

FNC 18
BCDP C 0Z BIN BCDK4Y000

FNC 24
INCP Z

FNC 10
CMPP

K 10 Z M 0

1

2

3

4

5

6

7

8

9
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程序举例

數杅C0‵C9腔絞硉冪徹BCD蛌遙綴怀
堤善K4Y000笢﹝

籵徹葩弇怀X010壺Z

藩絞X011峈ON奀ㄛ甡棒怀堤C0ㄛC1＃C9
腔絞硉

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 10.5 FNC 24－INC /BIN 加一

10 四则逻辑运算－FNC 20～FNC 29
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10.6  FNC 25−DEC / BIN减一

10.6 FNC 25－DEC /BIN减一

概要
硌隅腔啋璃杅擂笢熬"1"ㄗ－1加法ㄘ腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

32弇硌鍔16弇硌鍔

5祭3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

悵湔掩熬珨杅擂腔趼啋璃晤瘍 BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(DEC,DECP)
     腔囀熬珨堍呾綴ㄛ換冞善     笢﹝

2. 32位运算(DDEC,DDECP)
[ +1， ]腔囀熬珨堍呾綴ㄛ換冞善[ +1， ]笢﹝

注意要点

1.有关标志位的动作

1) 16弇堍呾

-32,768奻熬1綴ㄛ曹峈+32,767ㄛ筍岆梓祩弇ㄗ錨ㄛ質弇ㄛ輛弇ㄘ祥雄釬﹝

2) 32弇堍呾

-2,147,483,648奻熬1綴ㄛ曹峈+2,147,483,647ㄛ筍岆梓祩弇ㄗ錨ㄛ質弇ㄛ輛弇ㄘ祥雄釬﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他
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妗
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位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂ ♂♂♂♂♂♂♂♂

DDEC

DDECP

FNC 25
DEC

DECREMENT

DEC

DECP

FNC 25
DECP －1→

硌鍔怀

FNC 25
DDECP [ +1, ]－1→[ +1, ]

硌鍔怀

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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10.7  FNC 26−WAND / 逻辑与

10.7 FNC 26－WAND / 逻辑与

概要
2跺杅硉輛俴軀憮迵堍呾(AND)腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

軀憮迵杅擂麼悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

軀憮迵杅擂麼悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔軀憮迵賦彆腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(WAND,WANDP)
    睿    腔囀眕跪弇峈等弇輛俴軀憮迵(AND)堍呾綴ㄛ換冞善    笢﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓     腔杅擂祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭(    ㄛ   )腔杅擂祥曹趙﹝

·換冞埭     睿     笢硌隅都杅(K)奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

·軀憮迵堍呾眕弇峈等弇ㄛ狟桶笢(1＿1＝1 0＿1=0 1＿0=0 0＿0=0)垀尨曹趙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

DAND

DANDP

FNC 26
AND

AND

W

WAND

WANDP

FNC 26
WAND

＿   ↙
硌鍔怀

桶笢ㄩ1＝ON, 0=OFF

WAND(FNC 26)硌鍔

1

0

1

0

0

0

1

1

0

0

1

0
弇等弇腔軀憮堍呾

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1
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10.7  FNC 26−WAND / 逻辑与

2. 32位运算(DAND,DANDP)
[ +1， ]和[ +1，  ]腔囀眕跪弇峈等弇輛俴軀憮迵(AND)堍呾綴ㄛ換冞善[ +1， ]笢﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓[ +1， ]腔杅擂祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭[ +1， ]，[ +1， ]腔杅擂祥曹趙﹝

·換冞埭[ +1， ]睿[ +1， ]笢硌隅都杅(K)奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

·軀憮迵堍呾眕弇峈等弇ㄛ狟桶笢(1＿1＝1 0＿1=0 1＿0=0 0＿0=0)垀尨曹趙﹝

FNC 26
DAND

+1, ＿ +1, ↙  +1ㄛ
硌鍔怀

表中：1＝ON, 0=OFF

DAND(FNC 26)硌鍔

1

0

1

0

0

0

1

1

0

0

1

0
弇等弇腔軀憮堍呾

+1, +1,
+1,

1

1

1

1 1

1

1 1

1 2

2

2

2 2

2

2 2

2

1 1 2 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 10.7 FNC 26－WAND / 逻辑与
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29
10.8  FNC 27−WOR / 逻辑或

10.8 FNC 27－WOR /逻辑或

概要
2跺杅硉輛俴軀憮麼堍呾(OR)腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

軀憮麼杅擂麼悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

軀憮麼杅擂麼悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔軀憮麼賦彆腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(WOR,WORP)
睿 腔囀眕跪弇峈等弇輛俴軀憮麼(OR)堍呾綴ㄛ換冞善 笢﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓    腔杅擂祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭(    ,    )腔杅擂祥曹趙﹝

·換冞埭 睿    笢硌隅都杅(K)奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

·軀憮麼堍呾眕弇峈等弇ㄛ狟桶笢(1∨1＝1 0∨1=1 0∨0=0 1∨0=1)垀尨曹趙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

DOR

DORP

FNC 27W
OR

OR

WOR

WORP

FNC 27
WOR

ˍ ↙
硌鍔怀

桶笢ㄩ1＝ON, 0=OFF

WOR(FNC 27)硌鍔

1

0

1

0

0

0

1

1

1

0

1

1
弇等弇腔軀憮堍呾

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

1 2

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言

概
要

指
令
一
览

软
元
件
的
作
用

和
功
能

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

编
程
开
始
前

基
本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比

较
FCN20～

FNC29
四
则

·
逻

辑
运

算
FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂

♂♂

♂

♂

♂

♂♂♂♂♂

♂ ♂♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂

♂ ♂ ♂

1

2

其他
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29

前
言

1

概
要

2

指
令
一
览

3

软
元
件
的
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用

和
功
能

4

软
元
件
·
常
数

的
指
定
方
法

5

编
程
开
始
前

6

基
本
指
令

7

F
N
C
0
0

F
N
C
0
9

程
序
流
程

8

F
N
C
1
0

F
N
C
1
9

传
送
·
比
较

9

F
N
C
2
0

F
N
C
2
9

四
则
·

逻
辑

运
算

10

10.8  FNC 27−WOR / 逻辑或

2. 32位运算(DOR,DORP)
[ +1， ]睿[ +1， ]腔囀渀勤跪弇輛俴軀憮麼(OR)堍呾綴ㄛ換冞善[ +1， ]笢﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓[ +1， ]腔杅擂祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭([    +1， ]，[ +1， ])腔杅擂祥曹趙﹝

·換冞埭[ +1， ]睿[ +1， ]笢硌隅都杅(K)奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

·軀憮麼堍呾眕弇峈等弇ㄛ狟桶笢(1∨1＝1 0∨1=1 0∨0=0 1∨0=1)垀尨曹趙﹝

FNC 27
DOR

+1, ˍ +1, ↙ +1ㄛ
硌鍔怀

表中：1＝ON, 0=OFF

DOR(FNC 27)硌鍔

1

0

1

0

0

0

1

1

1

0

1

1
弇等弇腔軀憮堍呾

+1, +1,
+1,

1 1

1

1

1 1

1

1 1

2

2

2

2 2

2

2 2

2

1 1 2 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 10.8 FNC 27－WOR / 逻辑或
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29
10.9  FNC 28−WXOR / 逻辑异或

10.9 FNC 28－ WXOR / 逻辑异或

概要
2个数值进行逻辑异或运算(XOR)的指令。

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

猁輛俴軀憮祑麼腔杅擂ㄛ麼悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

猁輛俴軀憮祑麼腔杅擂ㄛ麼悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔軀憮祑麼賦彆腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(WXOR,WXORP)
睿 腔囀眕跪弇峈等弇ㄛ輛俴軀憮祑麼(XOR)堍呾綴ㄛ換冞善 笢﹝

· 硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓  腔杅擂祥曹趙﹝

· 硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭( , )腔杅擂祥曹趙﹝

· 換冞埭 睿 笢硌隅都杅(K)奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

· 軀憮麼堍呾眕弇峈等弇ㄛ狟桶笢(1 1＝1 0 1=1 0 0=0 1 0=1)垀尨曹趙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

DXOR

DXORP

FNC 28W
XOR

EXCLUSIVE OR

WXOR

WXORP

FNC 28
WXOR

↙
硌鍔怀

表中：1＝ON, 0=OFF

WXOR(FNC 28)硌鍔

1

0

1

0

0

0

1

1

1

0

0

1
弇等弇腔軀憮堍呾

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

12

2

2

2

2

1 2

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

前
言
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要
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令
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软
元
件
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能

软
元
件
·
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数

的
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定
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程
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始
前
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本
指
令

FCN00～
FNC09

程
序
流
程

FCN10～
FNC19

传
送
·
比
较

FCN20～
FNC29
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则

·
逻

辑
运

算
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D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"
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数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂

♂♂

♂

♂

♂

♂♂♂♂♂

♂ ♂♂♂♂

♂♂♂

♂♂♂

♂ ♂ ♂

1

2

其他
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29
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指
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8
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1
0
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C
1
9
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送
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9
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C
2
0

F
N
C
2
9
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则
·
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辑
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10.9  FNC 28−WXOR / 逻辑异或

2. 32位运算(DXOR,DXORP)
[ +1， ]睿[ +1， ]腔囀眕跪弇峈等弇輛俴軀憮祑麼(XOR)堍呾綴ㄛ換冞善[ +1， ]笢﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ換冞醴梓[ +1ㄛ ]腔杅擂祥曹趙﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛ換冞埭ㄗ[ +1ㄛ ]ㄛ[ +1ㄛ ]ㄘ腔杅擂祥曹趙﹝

·換冞埭[ +1ㄛ ]睿[ +1ㄛ ]笢硌隅都杅ㄗKㄘ奀ㄛ頗赻雄華輛俴BIN蛌遙﹝

·軀憮祑麼堍呾眕弇峈等弇ㄛ狟桶笢ㄗ1  1ˊ1 0  0=0 1  0=1 0  1=1ㄘ垀尨曹趙﹝

FNC 28
DXOR

+1, +1, ↙ +1ㄛ
硌鍔怀

表中：1＝ON, 0=OFF

DXOR(FNC 28)硌鍔

1

0

1

0

0

0

1

1

1

0

0

1
弇等弇腔軀憮堍呾

+1, +1,
+1,

程序举例
WXOR硌鍔睿CML(FNC 14)硌鍔郪磁妏蚚奀ㄛ遜褫眕硒俴軀憮祑麼瘁(XORNOT)腔堍呾﹝

X000
FNC 28
WXOR

D 10 D 12 D 14

FNC 14
CML

D 14 D 14

1

1

1 1

1 1

1 1

1

1 1

2 2

2 22

2 2

2 2

2 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29
10.10  FNC 29−NEG / 补码

10.10 FNC 29－ NEG /补码

概要
堤杅硉腔2腔硃鎢(跪弇毀蛌ㄚ1綴腔硉)腔硌鍔﹝

妏蚚涴跺硌鍔綴ㄛ褫眕毀蛌杅硉腔睫瘍﹝

→有关浮点数符号反转指令[ENEG(FNC 128)指令]，参考18.16节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

5祭3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

悵湔郗硃鎢腔杅擂腔趼啋璃晤瘍ㄛ眕摯悵湔醴梓啋璃晤瘍

(堍呾賦彆掩悵湔婓肮珨趼啋璃晤瘍笢﹝) BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(NEG,NEGP)
蔚 囀笢腔跪弇毀蛌(0↙1ㄛ1↙0)綴樓珨腔賦彆悵湔善埻珂腔啋璃笢﹝

2. 32弇堍呾(DNEG,DNEGP)
蔚[ +1ㄛ  ]囀笢腔跪弇毀蛌(0↙1ㄛ1↙0)綴樓珨腔賦彆悵湔善埻珂腔啋璃笢﹝

注意要点
妏蚚蟀哿硒俴倰(NEG,NEGP)硌鍔奀ㄛ藩跺禸鏡笚ㄗ跪堍呾笚ㄘ飲硒俴ㄛ昢斛蛁砩﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂ ♂♂♂♂♂♂♂♂

DNEG

DNEGP

FNC 29
NEG

NEGATION

NEG

NEGP

FNC 29
NEGP ( )+1→

硌鍔怀

FNC 29
DNEGP

( +1, )+1=( +1, )
硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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10  四则逻辑运算—FNC 20~FNC 29
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10.10  FNC 29−NEG / 补码

2.使用SUB(减法运算)指令的绝对值处理

撈妏祥妏蚚NEG硌鍔(硃鎢堍呾)ㄛ(D30)笢珩頗珨眻悵湔船腔橈勤硉﹝

1.使用NEG指令使负数绝对值化

程序举例
狟醱賡庄渀勤蛹腔BIN硉ㄛ堤橈勤硉腔瞰赽﹝

负数的显示及绝对值（参考）
婓褫晤最諷秶笢ㄛ蚚2腔硃鎢珆尨蛹杅﹝

郔詢弇峈1奀峈蛹杅ㄛ妏蚚硃鎢硌鍔褫眕堤橈勤硉﹝

M 0
FNC 29
NEGP

D D10↙D1010

M8000
FNC 44
BON

D 10 M 0 K 15 BON(ON弇腔瓚剿)硌鍔ㄛ憩岆D10腔菴15弇
(b0‵b15腔b15)峈1奀ㄛM0峈ON

躺婓M0峈ON奀ㄛ勤D10硒俴NEGP硌鍔

橈勤硉腔郔湮硉硐夔善32,767峈砦﹝

RUN潼諷

X000

M10

M11

M12

FNC 21
SUB

D 10 D 20 D 30

FNC 21
SUB

D 20 D 10 D 30

FNC 10
CMP

D 10 D 20 M 10
(D 10)ˇ(D 20)

(D 10)ˊ2

(D 10)ˊ1

(D 10)ˊ0

(D 10)ˊ-1

(D 10)ˊ-2

(D 10)ˊ-32,767

(D 10)ˊ-32,768 (D 10)ㄚ1ˊ-32,768

(D 10)≡(D 20)奀
(D 10)ㄜ(D 20)↙(D 30)

(D 10)ˉ(D 20)奀
(D 20)ㄜ(D 10)↙(D 30)

M 10ˊON
(D 10)ˊ(D 20)

M 11ˊON
(D 10)ˉ(D 20)

M 12ˊON

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0

1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1

1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

(D 10)ㄚ1ˊ32,767

(D 10)ㄚ1ˊ2

(D 10)ㄚ1ˊ1

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 10.10 FNC 29－ NEG /补码
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39

FNC No.

30 ROR 11. 1誹

31 ROL 11.2誹

32 RCR 11.3誹

33 RCL 11.4誹

34 FTR 11.5誹

35 FTL 11.6誹

36 SFR 11.7誹

37 SFL 11.8誹

38 FWR 11.9誹

39

S

S

W

W

S

SFRD 11. 10誹

nDROR

nDROL

nDRCR

nDRCL

n2n1DSSFTR

n2SFTL n1DS

n2WSFR n1DS

n2WSFL n1DS

nSFWR DS

nSFRD DS

指令记号 符号 功能 参照

悜遠衵痄

悜遠酘痄

湍輛弇悜遠衵痄

湍輛弇悜遠酘痄

弇衵痄

弇酘痄

趼衵痄

趼酘痄

痄弇黍堤[珂珂堤諷秶蚚]

移位写入
[先入先出/先入后出控制用]

FNC 30‵FNC 39笢ㄛ袧掘賸褫眕妏弇杅擂睿趼杅擂偌硌隅源砃ㄛ唅蛌甜痄弇腔硌鍔﹝

11. 循环·移位－FNC 30~FNC 39
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11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

11.1  FNC 30−ROR / 循环右移

n

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R U↓\G↓ V Z K H E " • " P

n

DROR

DRORP
P

FNC 30
ROR

ROTATION
RIGHT

D ROR

RORP

FNC 30
RORP

n

0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0
b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0
b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

11.1 FNC 30－ROR / 循环右移

概要
妏祥婦嬤輛弇梓祩婓囀腔硌隅弇杅窒煦腔弇陓洘衵痄﹜唅蛌腔硌鍔﹝

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

5祭 9祭 
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

悵湔悜遠衵痄杅擂腔趼啋璃晤瘍

唅蛌痄雄腔弇杅 [n�16ㄗ16弇硌鍔ㄘㄛn�32ㄗ32弇硌鍔ㄘ]

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

紱釬杅
笱濬

弇啋璃

炵苀·蚚誧

趼啋璃 坻

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅

党庉

妗
杅

趼睫
揹

硌渀

: 16弇堍呾笢ㄛK4Y♀♀♀,K4M♀♀♀,K4S♀♀♀衄虴﹝

32弇堍呾笢ㄛK8Y♀♀♀,K8M♀♀♀,K8S♀♀♀衄虴﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(ROR,RORP)
腔16弇笢腔n弇悜遠衵痄﹝

                                           
硌鍔怀

硒俴

硒俴綴

詢弇 腴弇

腴弇

·郔綴腔弇悵湔婓輛弇梓祩ㄗM8022ㄘ笢﹝

·弇杅硌隅啋璃腔錶狟ㄛK4ㄗ16弇硌鍔ㄘ衄虴﹝

n弇ㄗK4奀ㄘ

輛弇梓祩

硒俴1棒
眕綴

nㄜ1弇

痄雄b0‵b3ㄗnㄜ1ㄘ

n弇

詢弇

悜遠衵痄 葩秶nㄜ1弇腔袨怓

痄雄 痄雄
b3‵b0 b15‵b4

輛弇梓祩

M8022

悵湔b3
腔囀

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
11.1  FNC 30−ROR / 循环右移

FNC 30
DRORP

n

0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0

M8022

0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 M80221 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0

2. 32位运算(DROR,DRORP)
[ +1ㄛ ]腔32弇笢腔n弇悜遠衵痄﹝

硌鍔怀

·郔綴腔弇悵湔婓輛弇梓祩ㄗM8022ㄘ笢﹝

·弇杅硌隅啋璃腔錶狟ㄛK8ㄗ32弇硌鍔ㄘ衄虴﹝

硒俴

硒俴綴

詢弇 腴弇

詢弇 腴弇

n弇ㄗK4奀ㄘ

輛弇梓祩

硒俴1棒
眕綴

葩秶n-1弇
腔袨怓

痄雄b0‵b3
ㄗnㄜ1ㄘ

葩秶nㄜ1弇腔袨怓
悜遠衵痄

n弇

痄雄
b3‵b0

M8022

痄雄

相关软元件

b31‵b4

輛弇梓祩

保存b3
的内容

啋璃 靡備 囀

↙有关进位标志的使用方法，参考6.5.2项

輛弇 郔綴植郔腴弇痄堤腔弇峈1奀峈ON﹝

注意要点

1. 连续执行型(ROR,DROR)指令的场合
蛁砩藩跺禸鏡笚ㄗ堍呾笚ㄘ飲頗硒俴悜遠痄弇﹝

2. 在     中指定位数指定软元件的场合
躺K4ㄗ16弇硌鍔ㄘ麼K8ㄗ32弇硌鍔ㄘ衄虴﹝ㄗ瞰K4Y010,K8M0ㄘ

b31b30b29b28b27b26b25b24b23b22b21b20b19b18b17b16b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

b31b30b29b28b27b26b25b24b23b22b21b20b19b18b17b16b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
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运
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速
处
理
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令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
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循
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12

F
N
C
5
0
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9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

11.2  FNC 31−ROL / 循环左移

n

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " • " P

n

DROL

DROLP
P

FNC 31
ROL

ROTATION
LEFT

D ROL

ROLP

FNC 31
ROLP

n

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1

b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

1

M8022

M8022

11.2 FNC 31－ROL /循环左移

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

5祭 
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭 
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

操作数种类 内容 数据类型

党庉

操作数
种类

位软元件

炵苀·蚚誧

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

:16弇堍呾笢ㄛK4Y♀♀♀,K4M♀♀♀,K4S♀♀♀衄虴﹝

32弇堍呾笢ㄛK8Y♀♀♀,K8M♀♀♀,K8S♀♀♀衄虴﹝

硌鍔怀

硒俴

硒俴綴

功能和动作说明

1. 16位运算(ROR,RORP)
腔16弇笢腔n弇悜遠酘痄﹝                                         

詢弇 腴弇

詢弇 腴弇

n弇ㄗK4奀ㄘ

輛弇梓祩

硒俴1棒
眕綴

n弇
悜遠酘痄

痄雄 痄雄
b11‵b0 b15‵b12

輛弇梓祩

保存b12
的内容

概要
妏祥婦嬤輛弇梓祩婓囀腔硌隅弇杅窒煦腔弇陓洘酘痄﹜唅蛌腔硌鍔﹝

悵湔悜遠酘痄杅擂腔趼啋璃晤瘍

唅蛌痄雄腔弇杅 [n≒16ㄗ16弇硌鍔ㄘㄛn≒32ㄗ32弇硌鍔ㄘ]

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

·郔綴腔弇悵湔婓輛弇梓祩ㄗM8022ㄘ笢﹝

·弇杅硌隅啋璃腔錶狟ㄛK4ㄗ16弇硌鍔ㄘ衄虴﹝

痄雄
b12(16ㄜn)‵b15

葩秶16ㄜn弇
腔袨怓

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
11.2  FNC 31−ROL / 循环左移

2. 32位运算(DROR,DROLP)

詢弇 腴弇

詢弇 腴弇

輛弇梓祩

硒俴1棒
眕綴

葩秶32-n弇
腔袨怓

悜遠酘痄
n弇

相关软元件

痄雄
b27‵b0

痄雄
b31‵b28

輛弇梓祩

輛弇M8022

FNC 31
DROLP

n

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1

b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25 b24 b23 b22 b21 b20 b19 b18 b17 b16 b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0
b0

b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25 b24 b23 b22 b21 b20 b19 b18 b17 b16 b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 11

M8022

M8022

[ +1ㄛ ]腔32弇笢腔n弇悜遠酘痄﹝

硌鍔怀

·郔綴腔弇悵湔婓輛弇梓祩ㄗM8022ㄘ笢﹝

·弇杅硌隅啋璃腔錶狟ㄛK8ㄗ32弇硌鍔ㄘ衄虴﹝

n弇ㄗK4奀ㄘ

16－n弇

痄雄b28(32ㄜn)‵b31

悵湔b28
腔囀

硒俴

硒俴綴

啋璃 靡備 囀

↙衄壽輛弇梓祩腔妏蚚源楊ㄛ統蕉6.5.2砐

郔綴植郔詢弇痄堤腔弇峈1奀离ON﹝

注意要点

1. 连续执行型(ROL,DROL)指令的场合
	 蛁砩藩跺禸鏡笚ㄗ堍呾笚ㄘ飲頗硒俴悜遠痄弇﹝

2. 在    中指定位数指定软元件的场合
	 躺K4ㄗ16弇硌鍔ㄘ麼K8ㄗ32弇硌鍔ㄘ衄虴﹝ㄗ瞰K4Y010,K8M0ㄘ
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
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11.3  FNC 32−RCR / 带进位循环右移

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " • " P党庉

:16弇堍呾笢ㄛK4Y♀♀♀,K4M♀♀♀,K4S♀♀♀衄虴﹝

32弇堍呾笢ㄛK8Y♀♀♀,K8M♀♀♀,K8S♀♀♀衄虴﹝

詢弇 腴弇

詢弇 腴弇

n弇ㄗK4奀ㄘ

輛弇梓祩

輛弇梓祩

輛弇梓祩

痄雄b3

硒俴1棒
眕綴

n弇 悜遠衵痄

痄雄b15‵b4

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇n

n

DRCR

DRCRP
P

FNC 32
RCR

ROTATION RIGHT
WITH CARRY

D RCR

RCRP

FNC 32
RCRP

n

0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1
M8022

b3(n- 1)

M8022

M8022

11.3 FNC 32－RCR /带进位循环右移

概要
妏婦嬤輛弇梓祩婓囀腔硌隅弇杅窒煦腔弇陓洘衵痄﹜唅蛌腔硌鍔﹝

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

5祭 
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭 
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

操作数种类 内容 数据类型

悵湔悜遠衵痄杅擂腔趼啋璃晤瘍

唅蛌痄雄腔弇杅 [n≒16ㄗ16弇硌鍔ㄘㄛn≒32ㄗ32弇硌鍔ㄘ]

操作数
种类

位软元件

炵苀·蚚誧

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

功能和动作说明

1. 16位运算(RCR,RCRP)
腔16弇ㄚ1弇ㄗ輛弇梓祩M8022ㄘ砃衵痄雄n弇﹝

硌鍔怀

硒俴

硒俴綴

蔚輛弇梓祩腔ON/OFF蜇樓婓
b2(nㄜ2)‵b0腔郔傷 ㄛ綴痄雄

痄雄眕綴
b3(nㄜ1)
‵b0

M8022ˊON腔錶

悵湔郔綴弇b3(nㄜ1弇)
腔袨怓

0

痄雄

痄雄
b2‵b0

秪峈悜遠隙繚笢衄輛弇梓祩ㄛ垀眕彆硒俴悜遠痄弇硌鍔眳M8022憩珂ON麼OFFㄛ寀頗掩冞醴梓紱釬杅
笢﹝

D↓.b

16弇硌鍔 32弇硌鍔

b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

U↓\G↓
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
11.3  FNC 32−RCR / 带进位循环右移

2. 32位运算(DRCR,DRCRP)

詢弇

蔚輛弇梓祩腔ON/OFF蜇樓婓
b2(nㄜ2)‵b0腔郔傷ㄛ綴痄雄

腴弇

詢弇 腴弇

悜遠衵痄

硒俴1棒眕綴 輛弇梓祩M8022
M8022ˊOFF奀

悵湔郔笝

弇b3(nㄜ1)
腔袨怓

痄雄

b3

輛弇梓祩 M8022痄雄b31‵b4
痄雄b31‵b4

痄雄

b2‵b0

輛弇M8022

FNC 32
DROLP

n

[ +1ㄛ ]腔32弇ㄚ1弇ㄗ輛弇梓祩M8022ㄘ砃衵痄雄n弇﹝

硌鍔怀

n弇ㄗK4奀ㄘ

n弇

软元件 名称 内容

→有关进位标志的使用方法，参考6.5.2项

郔綴植郔腴弇痄堤腔弇峈1奀离ON﹝

263

11 悜遠·弇痄ㄜFNC 30~FNC 39

0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0

1

0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 1 0 0 01 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0硒俴

硒俴綴

相关软元件

注意要点

1.连续执行型(RCR,DRCR)指令的场合

蛁砩藩跺禸鏡笚ㄗ堍呾笚ㄘ飲頗硒俴悜遠痄弇﹝

2.想在 中指定位数指定软元件的场合

躺K4ㄗ16弇硌鍔ㄘ麼K8ㄗ32弇硌鍔ㄘ衄虴﹝ㄗ瞰K4Y010,K8M0ㄘ

b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25 b24 b23 b22 b21 b20 b19 b18 b17 b16 b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25 b24 b23 b22 b21 b20 b19 b18 b17 b16 b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 11.3 FNC 32－RCR / 带进位循环右移
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位

11
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9
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据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

11.4  FNC 33−RCL / 带进位循环左移

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

:16弇堍呾笢ㄛK4Y♀♀♀,K4M♀♀♀,K4S♀♀♀衄虴﹝

32弇堍呾笢ㄛK8Y♀♀♀,K8M♀♀♀,K8S♀♀♀衄虴﹝

詢弇 腴弇

詢弇 腴弇

n弇
悜遠酘痄

n

n

DRCL

DRCLP
P

FNC 33
RCL

ROTATION LEFT
WITH CARRY

D RCL

RCLP

FNC 33
RCLP

n

1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1

0

1 1 1 0 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0

1

M8022

11.4 FNC 33－RCL /带进位循环左移

概要
妏婦嬤輛弇梓祩婓囀腔硌隅弇杅窒煦腔弇陓洘酘痄﹜唅蛌腔硌鍔﹝

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

5祭 
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭 
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰 

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

悵湔悜遠酘痄杅擂腔趼啋璃晤瘍

唅蛌痄雄腔弇杅 [n�16ㄗ16弇硌鍔ㄘㄛn�32ㄗ32弇硌鍔ㄘ]

操作数
种类

位软元件

炵苀·蚚誧

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " • " P党庉

功能和动作说明

1. 16位运算(RCL,RCLP)
腔16弇ㄚ1弇ㄗ輛弇梓祩M8022ㄘ砃酘痄雄n弇﹝

硌鍔怀

n弇ㄗK4奀ㄘ

輛弇梓祩
M8022ˊON奀

菴珨棒
硒俴綴

痄雄b15‵
b12(16ㄜn)

悵湔郔綴弇
b12

(16-n+1弇)
腔袨怓

痄雄 b12

輛弇梓祩

痄雄 b11‵b0 痄雄 b15‵b13
痄雄
輛弇梓祩 M8022

秪峈悜遠隙繚笢衄輛弇梓祩ㄛ垀眕彆硒俴悜遠痄弇硌鍔眳M8022憩珂ON麼OFFㄛ寀頗掩冞醴梓紱釬杅
笢﹝

硒俴

硒俴綴

蔚輛弇梓祩腔袨怓蜇樓婓
b15‵b13(16ㄜnㄚ1)腔郔傷ㄛ綴痄雄

D↓.b

16弇硌鍔 32弇硌鍔

b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

U↓\G↓
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
11.4  FNC 33−RCL / 带进位循环左移

詢弇 腴弇

詢弇 腴弇

硒俴1棒
眕綴

輛弇

265

11 悜遠·弇痄ㄜFNC 30~FNC 39

M8022

FNC 33
DRCLP

n

1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1

0

1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1

1 1 1 1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0

1

1 1 1 0 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0

M8022
M8022
b28

2. 32位运算(DRCL,DRCLP)
[ +1ㄛ ] 腔32弇ㄚ1弇ㄗ輛弇梓祩M8022ㄘ砃酘痄雄n弇﹝

硌鍔怀

n弇ㄗK4奀ㄘ

痄雄
b31‵b28
(b32ㄜn)

輛弇梓祩

輛弇梓祩

輛弇梓祩

M8022ˊON奀

蔚輛弇梓祩腔袨怓蜇樓婓
b31‵b29(32ㄜnㄚ1) 腔郔傷ㄛ
綴痄雄

悜遠酘痄

悵湔郔笝
弇b28
(32ㄜn弇)
腔袨怓﹝

痄雄b27‵b0 痄雄
b31‵b29

痄雄
痄雄

相关软元件

啋璃 靡備 囀

↙衄壽輛弇梓祩腔妏蚚源楊ㄛ統蕉6.5.2砐

郔綴植郔詢弇痄堤腔弇峈1奀离ON﹝

注意要点

硒俴

硒俴綴

1. 连续执行型(RCL,DRCL)指令的场合
蛁砩藩跺禸鏡笚(堍呾笚)飲頗硒俴悜遠痄弇﹝

2. 想在    中指定位数指定软元件的场合
躺K4(16弇硌鍔)麼K8(32弇硌鍔)衄虴﹝(瞰K4Y010,K8M0)

b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25 b24 b23 b22 b21 b20 b19 b18 b17 b16 b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

b31 b30 b29 b28 b27 b26 b25 b24 b23 b22 b21 b20 b19 b18 b17 b16 b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 11.4 FNC 33－RCL / 带进位循环左转
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11.5  FNC 34−SFTR / 位右移

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P党庉

n1

n2

•

n1

n2

SFTR

SFTRP
P

FNC 34
SFTR

SHIFT RIGHT

FNC 34
SFTRP

n1 n2

+2+8

+2 +1

+7 +6 +5 +4 +1

概要

妏硌隅弇酗僅腔弇啋璃藩棒衵痄硌隅腔弇酗僅腔硌鍔﹝

痄雄綴ㄛ植郔詢弇羲宎換冞n2萸酗僅腔 弇啋璃﹝

11.5 FNC 34－SFTR / 位右移

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

紱釬杅
笱濬

弇啋璃

炵苀·蚚誧

趼啋璃 坻

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

衵痄綴婓痄弇杅擂笢悵湔腔宎弇啋璃晤瘍

衵痄腔宎弇啋璃晤瘍

痄弇杅擂腔弇杅擂酗僅 n2�n1�1024

衵痄腔弇萸杅 n2�n1�1024

弇

弇

BIN 16弇

BIN 16弇

↖ㄩD↓.b祥褫眕曹硊党庉﹝

1. 16位运算(SFTR,SFTRP)
勤衾眕    宎腔n1弇ㄗ痄弇敵湔腔酗僅ㄘ杅擂ㄛ衵痄n2弇ㄗ狟暮腔ＫㄛＬㄘ﹝

痄弇綴ㄛ蔚     羲宎n2弇杅擂換冞ㄗ狟暮腔Ｍㄘ善植    ㄚn1-n2羲宎腔n2弇笢﹝

功能和动作说明

硌鍔怀

n2萸(n2=3奀)

+3

+2+8 +7 +6 +5 +4 +1+3

硒俴

硒俴綴

n1萸(n1=9奀)

Ｍ葩秶

Ｌ
n2弇衵痄
(n2=3)

Ｋ
祛堤
(刉壺杅擂)

痄雄腔 +2‵ (n2=3) 痄雄腔 +8‵ (n2=3)

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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11 悜遠·弇痄ㄜFNC 30~FNC 39

SFTRP硌鍔笢ㄛ藩棒絞硌鍔怀植OFF曹峈ON奀ㄛ硒俴n2弇痄弇ㄛ筍岆蛁砩SFTR硌鍔笢ㄛ藩跺禸鏡笚
ㄗ堍呾笚ㄘ飲硒俴痄弇﹝

注意要点

出错

換冞埭    睿痄弇啋璃    笭葩奀ㄛ楷汜堍呾堤渣﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6710ㄘ

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 11.5 FNC 34－SFTR / 位右移
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11.6  FNC 35−SFTL / 位左移

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P党庉

功能和动作说明

1. 16位运算(SFTL,SFTLP)
勤衾眕 宎腔n1弇ㄗ痄弇敵湔腔酗僅ㄘ杅擂ㄛ酘痄n2弇ㄗ狟暮腔ＫㄛＬㄘ﹝

痄弇綴ㄛ蔚 羲宎腔n2弇杅擂換冞善ㄗ狟醱腔Ｍㄘ植 羲宎腔n2弇笢﹝

n1

n2

•

n1

n2

SFTL

SFTLP
P

FNC 35
SFTL

SHIFT LEFT

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

紱釬杅
笱濬

弇啋璃

炵苀·蚚誧

趼啋璃 坻

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

酘痄綴婓痄弇杅擂笢悵湔腔宎弇啋璃晤瘍

酘痄腔宎弇啋璃晤瘍

痄弇杅擂腔弇杅擂酗僅 n2≒n1≒1024

酘痄腔弇萸杅 n2≒n1≒1024

弇

弇

BIN 16弇

BIN 16弇

↖ㄩD↓.b祥褫眕曹硊党庉﹝

11.6 FNC 35－SFTL / 位左移

概要
妏硌隅弇酗僅腔弇啋璃藩棒酘痄硌隅腔弇酗僅腔硌鍔﹝

痄雄綴ㄛ植郔腴弇羲宎換冞n2萸酗僅腔 弇啋璃﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

FNC 35
SFTLP

n1 n2
硌鍔怀

硒俴

硒俴綴

+2+8 +7 +6 +5 +4 +1+3

+2+8 +7 +6 +5 +4 +1+3

+2 +1

n2萸(n2=3奀)

痄雄腔    +2‵    (n2=3)痄雄腔    ‵    ㄚ5 (n2=3)

n1萸(n1=9奀)

祛堤
(刉壺杅擂)

n2弇酘痄
(n2=3)

Ｍ葩秶

Ｋ Ｌ

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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11 悜遠·弇痄ㄜFNC 30~FNC 39

X000

S 0

M8046

S 1

S 7

M8000

X000

M8046

X001

X002

X000

FNC 35
SFTL

M 0 S 0 K 8 K 1

M 0

FNC 12
MOV

K2S 0 K2Y000

END

X000

X001

X007

Y001

Y007

Y000

1

M8047

妏X000‵X007甡棒离ONㄛ寀Y000‵Y007珩甡棒雄釬﹝
珨筒佼唗渣昫ㄛ蔚祥頗雄釬﹝

注意要点

SFTLP硌鍔笢ㄛ藩棒絞硌鍔怀植OFF曹峈ON奀ㄛ硒俴n2弇痄弇ㄛ筍岆蛁砩SFTL硌鍔笢ㄛ藩跺禸鏡
笚ㄗ堍呾笚ㄘ飲硒俴痄弇﹝

出错

換冞埭    睿痄弇啋璃    笭葩腔奀緊ㄛ楷汜堍呾堤渣﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6710ㄘ

程序举例（带条件一位数据的步进）

宎杅擂

M0腔1弇釬峈宎怀ㄛ凳傖S0‵S7腔8弇酗腔痄弇敵湔﹝

1ㄩ妏蚚袨怓ㄗSㄘ奀ㄛ籵徹袨怓腔雄怓潼諷髡夔ㄛ褫眕勤堍俴笢腔
    袨怓輛俴潼諷﹝

STL潼諷衄虴

杅擂
怀

撈妏X000峈ONㄛY000珩祥雄釬﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 11.6 FNC 35－SFTL / 位左移

(S7~S0) (Y007~Y000)
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令
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外
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FNC100～
FNC109
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2

FNC
80～

FNC89
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部
设
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设
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14
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部
设
备

I/O

15

F
N
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8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109
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送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

11.6  FNC 35−SFTL / 位左移

F1,F2褫晤最諷秶笢腔SFT硌鍔睿FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢腔SFTL(FNC 35)硌鍔腔勤茼壽炵狟垀尨﹝

11.6.1 F1,F2可编程控制器的SFT（移位）指令替换

1. F1，F2可编程控制器
楷M100ㄩ怀杅擂

M101‵M117ㄗ8輛秶晤瘍ㄘㄩ痄弇敵湔15僇

2. FX3U·FX3UC可编程控制器

杅擂怀

痄弇怀

葩弇怀

杅擂怀 M101‵M115(10輛秶晤瘍)ㄩ痄弇敵湔 15

痄弇敵湔M101‵M115腔傖蠶葩弇

痄弇怀

葩弇怀

杅擂怀 宎
啋璃

宎
啋璃

僇杅 痄1弇

嘐隅硉

X000

X001

X002

OUT

SFT

RST

M100

M117

0000
0001
0002
0003
0004
0005

X000

FNC 35
SFTLP

M100 M101 K 15 K 1
X001

X002
FNC 40
ZRST

M100

M101 M115

LD
OUT
LD
SFT
LD
RST

X000
M100
X001
M100
X002
M100

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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枍倛芞最唗 硌鍔桶最唗
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11.7  FNC 36−WSFR / 字右移

11.7 FNC 36－WSFR /字右移

概要
蔚n1跺趼酗腔趼啋璃衵痄n2跺趼腔硌鍔﹝

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P党庉

n1

n2

•

n1

n2

WSFR

WSFRP
P

FNC 36
WSFR

WORD SHIFT RIGHT

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数
种类

位软元件

炵苀·蚚誧

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

操作数种类 内容 数据类型

衵痄綴婓痄弇杅擂笢悵湔腔宎啋璃晤瘍

悵湔衵痄杅擂腔宎趼啋璃晤瘍

痄弇杅擂腔趼杅擂酗僅 n2≒n≒512

衵痄腔趼萸杅 n2≒n1≒512

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(WSFR,WSFRP)
勤勤衾眕     宎腔n1跺趼啋璃ㄛ衵痄n2跺趼ㄗ狟醱腔ＫㄛＬㄘ﹝

痄弇綴ㄛ蔚     羲宎腔n2萸杅擂換冞ㄗ狟醱腔Ｍㄘ善植[ +n1-n2]羲宎腔n2萸笢

FNC 36
WSFRP

n1 n2
硌鍔怀

+2+8

+2 +1

+7 +6 +5 +4 +1

n2萸(n2=3奀)

+3

+2+8 +7 +6 +5 +4 +1+3

硒俴

硒俴綴

n1萸(n1=9奀)

Ｍ葩秶

Ｌ
n2跺趼衵痄
(n2=3)

Ｋ
祛堤
(刉壺杅擂)

痄雄腔 +2‵ (n2=3) 痄雄腔 +8‵ (n2=3)

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
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19
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11.7  FNC 36−WSFR / 字右移

注意要点
WSFRP硌鍔笢雄怀ON綴ㄛ痄雄n2跺趼ㄛ筍岆婓WSFR硌鍔笢藩跺禸鏡笚飲頗硒俴痄雄ㄛ

昢斛蛁砩﹝

出错
換冞埭     睿痄弇啋璃     笭葩腔奀緊ㄛ楷汜堍呾堤渣﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6710ㄘ

程序举例

1. 位数指定软元件的移位

X 7 X 6 X 5 X 4 X 3 X 2 X 1 X 0

Y 17 Y 16 Y 15 Y 14 Y 13 Y 12 Y 11 Y 10 Y 7 Y 6 Y 5 Y 4 Y 3 Y 2 Y 1 Y 0

X000
FNC 36
WSFRP

K1X000 K1Y000 K 4 K 2

n1 n2

婓弇杅硌隅啋璃笢酕眈肮腔弇杅硌隅﹝

妏弇杅恉磁ㄗKn↓↓↓↓ㄘ

Ｍ

Ｌ Ｋ

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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11.8 FNC 37－WSFL /字左移

概要
蔚趼杅擂陓洘酘痄硌隅趼跺杅腔硌鍔﹝

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P党庉

n1

n2

•

n1

n2

操作数
种类

位软元件

炵苀·蚚誧

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

操作数种类 内容 数据类型

楷酘痄綴婓痄弇杅擂笢悵湔腔宎啋璃晤瘍

悵湔酘痄杅擂腔宎趼啋璃晤瘍

痄弇杅擂腔趼杅擂酗僅 n2≒n1≒512

酘痄腔趼萸杅 n2≒n1≒512

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(SFTL,SFTLP)
勤勤衾眕 宎腔n1跺趼啋璃ㄛ衵痄n2跺趼ㄗ狟醱腔ＫㄛＬㄘ﹝

痄弇綴ㄛ蔚    羲宎腔n2萸換冞ㄗ狟醱腔Ｍㄘ善植    羲宎腔n2萸笢﹝

FNC 37
WSFLP

n1 n2
硌鍔怀

硒俴

硒俴綴

+2+8 +7 +6 +5 +4 +1+3

+2+8 +7 +6 +5 +4 +1+3

+2 +1

n2萸(n2=3奀)

痄雄腔     +2‵ (n2=3)痄雄腔 ㄚ5‵     (n2=3)

n1萸(n1=9奀)

祛堤
(刉壺杅擂)

n2跺趼酘痄
(n2=3)

Ｍ葩秶

Ｋ Ｌ

U↓\G↓

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
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11 循环·移位－FNC 30~FNC 39

WSFL

WSFRLP
P

FNC 37
WSFL

WORD SHIFT LEFT

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

11.8  FNC 37−WSFL / 字左移
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11.8  FNC 37−WSFL / 字左移

注意要点
WSFLP硌鍔笢ㄛ藩棒絞硌鍔怀植OFF曹峈ONㄛ憩硒俴n2跺趼腔痄弇ㄛ筍岆蛁砩WSFL硌鍔笢ㄛ藩跺堍呾

笚飲硒俴痄弇﹝

出错
換冞埭    睿痄弇啋璃    笭葩腔奀緊ㄛ楷汜堍呾堤渣﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6710ㄘ

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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11.9 FNC 38－SFWR /移位写入 [先入先出 /先入后出控制用]

概要
峈珂珂堤睿珂綴堤諷秶袧掘腔杅擂迡硌鍔﹝

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P党庉

n1

•

n1

SFWR

SFERP
P

FNC 38
SFWR

SHIFT REGISTER
WRITE

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

7祭
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数
种类

位软元件

炵苀·蚚誧

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

操作数种类 内容 数据类型

悵湔砑珂腔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔杅擂甜痄弇腔宎趼啋璃晤瘍 2≒n≒512

悵湔杅擂腔萸杅(蚚衾硌渀奀ㄛ峈ㄚ1綴腔硉) 2≒n≒512

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(SFWR,SFWRP)
婓    +1羲宎腔nㄜ1萸笢甡棒迡    腔囀ㄛ甜勤    笢悵湔腔杅擂杅ㄚ1﹝

瞰ㄛ   ˊ0奀ㄛ迡    ㄚ1ㄛ   ˊ1奀ㄛ迡    ㄚ2﹝

1) X000植OFF曹峈ON奀ㄛ 腔囀掩悵湔善 ㄚ1笢ㄛ ㄚ1腔囀曹峈    腔硉﹝

2) 腔囀曹趙綴婬棒硒俴怀植OFF曹峈ON綴ㄛ 腔囀掩悵湔善 ㄚ2笢ㄛ ㄚ2腔囀曹峈 ﹝

(蚕衾蚚蟀哿硒俴倰硌鍔SFWRㄛ藩跺堍呾笚飲甡棒掩悵湔ㄛ秪森蚚闕喳硒俴倰硌鍔SFWRP晤最﹝)

3) 眕狟腔硒俴徹最眈肮ㄛ甡棒植衵傷羲宎髦磁婓珨ㄛ婓硌渀     腔囀笢桶尨杅擂腔悵湔萸杅﹝

FNC 38
SFWRP

n
硌鍔怀

D·D+n … D+2D+8 D+7 D+6 D+5 D+4 D+3 D+1

S·

n
S·

D·D+n … D+2D+10 D+9

D+10 D+9

D+8 D+7 D+6 D+5 D+4 D+3 S·

S·

D·D+n … S·D+10 D+9 D+8 D+7 D+6 D+5 D+4 D+3 S·

+1→

+1→

(K1)(K0)

(K2)(K1)

硒俴

硒俴綴

硌渀

菴2棒硒俴

菴1棒硒俴ㄗ ˊ0ㄘ
硌渀

硌渀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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11.9  FNC 38−SFWR / 移位写入 [先入先出 / 先入后出控制用]

相关软元件
→有关进位标志的使用方法，参考6.5.2项

相关指令

软元件 名称 内容

内容指令

M8022

SFRD(FNC 39)

POP (FNC 212)

痄弇黍堤 [珂珂堤諷秶蚚]

黍綴腔杅擂 [珂綴堤諷秶蚚]

硌渀     腔囀閉徹nㄜ1奀ㄛ曹峈拸揭燴ㄗ祥迡ㄘㄛ輛弇梓祩M8022离ON﹝

注意要点

1. 连续执行型（SFWR）指令的场合

蛁砩藩跺禸鏡笚ㄗ堍呾笚ㄘ飲頗甡棒悵湔ㄗ蜊迡ㄘ﹝

出错
換冞埭 睿痄弇啋璃 笭葩腔奀緊ㄛ楷汜堍呾堤渣﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6710ㄘ

程序举例

1. 先入先出控制的例子

→有关先入后出控制的程序举例，参考27.3节

狟醱瞰撼妏蚚賸痄弇迡ㄗSFWRㄘㄛ痄弇黍堤ㄗSFRDㄘ硌鍔腔岈瞰樓眕佽隴﹝

1) 雄釬囀

ㄜ 腎暮莉晤瘍腔肮奀ㄛ峈賸夔妗珋珂踱腔昜珂堤踱涴欴腔珂珂堤埻寀ㄛ眕狟賡庄賸怀堤絞茼蜆

腔莉晤瘍腔枍倛芞妗瞰﹝

ㄜ 莉晤瘍峈4弇杅眕狟腔16輛秶杅ㄛ郔湮踱湔講婓99萸眕狟﹝

輛弇

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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11.9 FNC 38－SFWR / 移位写入 [先入先出 / 先入后出控制用]

11 循环·移位－FNC 30~FNC 39
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
11.9  FNC 38−SFWR / 移位写入 [先入先出 / 先入后出控制用]

X020
FNC 12
MOVP

K4X000 D256

FNC 38
SFWRP

D256 D257 K100

X021
FNC 39
SFRDP

D257 D357 K100

FNC12
MOV

D357 K4Y000
M8000

RUN潼諷

踱偌聽

堤踱偌聽

1234D256

0320

0

0232
0462
0539
0142
0

0

D258
D259
D260
D261
D262
D263

D355
D356 0

5D257

0
0

4

0

0232
0462
0539
0142
0
0

+1 - 1

0320D357

0
0

0320

0

0232
0462
0539
0142
1234

6

100
99

1

7

2
3
4
5
6

MOV硌鍔

1 2 3 4

X20 X21 Y017~Y000X017~X000

硒俴SFWRP硌鍔 硒俴SFRDP硌鍔

痄弇

踱 堤踱

7僇杅鎢奪珆尨

MOV硌鍔

2) 最唗

植X000‵X017怀莉晤瘍ㄛ甜蔚換冞善D256笢

硌渀
D257悵湔莉晤瘍蚚腔杅擂敵湔
D258‵D356ㄗ99萸ㄘ

跦擂堤踱猁蔚珂腔莉晤瘍怀堤善D357笢

蔚茼蜆堤腔莉晤瘍眕16輛秶4弇杅怀堤善Y000‵Y017

杅趼宒羲壽0000‵FFFF

硌鍔 硌鍔

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
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12
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N
C
5
0

F
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C
5
9

高
速
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理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
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令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位
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11.10 FNC 39－SFRD /移位读出 [先入先出控制用 ]

概要
峈珂珂堤諷秶袧掘腔杅擂黍堤硌鍔﹝

↗1. ㄚ1峈硌渀腔窒煦﹝

X Y M T C S D• .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P党庉

n

•

n

SFRD

SFRDP
P

FNC 39
SFRD

SHIFT REGISTER
READ

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

7祭
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数
种类

位软元件

炵苀·蚚誧

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
妗
杅

趼睫
揹

硌渀

操作数种类 内容 数据类型

腔悵湔杅擂腔宎趼啋璃晤瘍ㄗ郔傷峈硌渀ㄛ杅擂岆植 ㄚ1羲宎腔ㄘ

悵湔珂堤腔杅擂腔趼啋璃晤瘍 2≒n≒512

硌隅掩悵湔腔杅擂腔萸杅ㄚ1↗1腔硉﹝ 2≒n≒512

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(SFRD,SFRDP)
妏蚚SFWR(FNC 38)硌鍔掩甡棒迡腔    ㄚ1換冞ㄗ黍堤ㄘ善    笢綴ㄛ植    ㄚ1羲宎腔nㄜ1萸紨趼衵痄﹝

笢悵湔腔杅擂杅ㄜ1﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1 1

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

278
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11  循环·移位—FNC 30~FNC 39
11.10  FNC 39−SFRD / 移位读出 [先入先出控制用]

杅擂腔黍堤ㄛ籵都植 ㄚ1羲宎硒俴ㄛ筍岆硌渀 腔囀峈0奀ㄛ錨梓祩弇M8020雄

釬﹝ [ 峈0奀峈拸揭燴ㄛM8020离ON﹝]

1)硌鍔揖萸峈ON奀ㄛ ㄚ1腔囀換冞ㄗ黍堤ㄘ善 笢﹝

2)迵森肮奀ㄛ硌渀 腔囀熬屾ㄛ酘耜腔杅擂紨趼衵痄﹝

 ㄗ蚕衾蚚蟀哿硒俴倰硌鍔SFRDㄛ藩跺堍呾笚飲痄弇ㄛ秪森蚚闕喳硒俴倰硌鍔SFRDP晤最﹝)

菴2棒硒俴

硌渀

硌渀

硌渀

趼杅擂腔痄弇

趼杅擂腔痄弇

菴1棒硒俴

S·S+n … S+2S+10 S+9 S+8 S+7 S+6 S+5 S+4 S+3 S+1

D·

D·

S·S+n … S+2S+10 S+9 S+8 S+7 S+6 S+5 S+4 S+3S+n

D·

S·S+n … S+10 S+9 S+8 S+7 S+6 S+5 S+4 S+3S+nS+n

- 1→

- 1→

S+2

S+1

n

=n

硒俴

硒俴綴

相关软元件
→有关零标志的使用方法，参考6.5.2项

相关指令

软元件 名称 内容

内容指令

M8022

SFWR(FNC 38)

POP(FNC 212)

痄弇迡 [珂珂堤/珂綴堤諷秶蚚]

黍綴腔杅擂 [珂綴堤諷秶蚚]

錨

注意要点

1.执行读出后的数据

ㄚn腔囀祥頗秪峈黍堤奧曹趙﹝

2.连续执行型（SFRD）指令的场合

蛁砩藩跺禸鏡笚ㄗ堍呾笚ㄘ飲頗甡棒黍堤ㄛ筍    ㄚn腔囀祥頗曹趙﹝

程序举例
統蕉SFWR(FNC 38)腔最唗撼瞰﹝

→有关程序举例，参考11.9节

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
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备

I/O
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C
8
0
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C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109
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传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
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理

2

19

FNC150
FNC159

定
位
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眈勤衾FNC 10‵FNC 39腔價掛茼蚚硌鍔ㄛFNC 40‵FNC 49硌鍔夔劂輛俴載樓葩娸腔揭燴ㄛ麼釬峈雛逋杻忷

蚚芴腔硌鍔妏蚚﹝

40 ZRST

DECO

ENCO

SUM

12.1誹傖蠶葩弇

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

祒鎢

晤鎢

ON弇杅

ON弇腔瓚隅

歙硉

陓瘍惆劑离弇

陓瘍惆劑葩弇

BIN羲源

BIN淕杅↙2輛秶腹萸杅蛌遙

12.2誹

12.3誹

12.4誹

12.5誹

12.6誹

12.7誹

12.8誹

12.9誹

12.10誹

41

42

43

44 BON

45 MEAN

46 ANS

47 ANR

48 SQR

49 FLT

D2D1ZRST

nDECO DS

nENCO DS

DSSUM

BON D nS

MEAN D nS

ANS m DS

ANR

DSSQR

DSFLT

12. 数据处理－FNC 40～FNC 49
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.1  FNC 40−ZRST / 成批复位

2跺硌隅腔啋璃眳潔硒俴傖蠶葩弇腔硌鍔﹝

蚚衾婓笢剿堍俴綴植場羲宎堍俴奀ㄛ眕摯勤諷秶杅擂輛俴葩弇奀﹝

概要

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(ZRST,ZRSTP)
蔚肮珨笱濬腔   ～ 窒葩弇﹝

为位软元件时

啋璃 ～ 腔傖蠶葩弇

    ～     腔啋璃毓峓窒掩迡OFF(葩弇)﹝

,

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P

内容操作数种类

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类

数据类型

5祭
ZRST

ZRSTP
P

FNC 40
ZRST

ZONE RESET

FNC 40
ZRST

OFF

+2+9 +8 +7 +6 +5 +4 +3 +1

OFFOFF OFFOFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

傖蠶葩弇腔郔傷腔弇/趼啋璃晤瘍 BIN 16/32弇

BIN 16/32弇傖蠶葩弇腔藺帣腔弇/趼啋璃晤瘍 硌隅肮珨笱濬腔猁匼

闕喳硒俴倰

≦

系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址

修饰

常数 指针
字符
串

实
数

硌鍔怀

硒俴

硒俴

硒俴綴

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

12.1 FNC 40－ZRST /成批复位

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1 1

2

1

1

1

1

1

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

1

2

2

2

2

2

2

2

2

U↓\G↓
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
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12.1  FNC 40−ZRST / 成批复位

          硌隅峈肮珨笱濬腔啋璃ㄛ     晤瘍≒    晤瘍﹝

     晤瘍>     晤瘍奀ㄛ   笢硌隅腔啋璃躺躺葩弇1萸﹝

,

,

FNC 40
ZRST

K0

K0K0 K0K0 K0 K0 K0 K0 K0 K0 K0

X001
M0RST

T0RST

D0RST

M0葩弇

D0葩弇

T0腔絞硉葩弇

X002
K0 勤D0~D99迡K0FNC 16

FMOV
D0 K100

FNC 40
ZRST

C180 C230

16位
數杅

硌鍔怀 硌鍔怀

例如

數杅
32弇

FNC 40
ZRST

C180 C199

FNC 40
ZRST

C200 C230

为字软元件时

1. RST指令

2. FMOV(FNC 16)指令

1. 指定软元件时的注意事项

2. 关于高速计数器（C235～C255）的指定

注意要点

相关指令

腔啋璃毓峓窒掩迡K0 ﹝

釬峈啋璃腔等黃葩弇硌鍔ㄛ褫眕勤弇啋璃(Y,M,S)睿趼啋璃(T,C,D)妏蚚RST硌鍔﹝

釬峈都杅(瞰ㄩK0)腔傖蠶迡硌鍔衄FMOV(FNC 16)硌鍔ㄛ褫眕婓趼啋璃(KnYㄛKnMㄛKnSㄛTㄛCㄛD)
笢迡0﹝

ZRST硌鍔釬峈16弇揭燴腔硌鍔ㄛ筍珩褫眕婓 , 笢硌隅32弇數杅﹝

筍岆ㄛ硌隅奀祥埰勍堤珋濬侔 笢硌隅16弇數杅ㄛ 笢硌隅32弇數杅腔髦婓腔錶﹝

硌鍔怀

硒俴綴

硒俴

啋璃 腔傖蠶葩弇

～

～

硒俴

1 2

1

1 1

2

2 2

+2+9 +8 +7 +6 +5 +4 +3 +11 1 1 1 1 1 1 1 1 12

1

1 1

1

1

1

2

2

2

2

2
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.1  FNC 40−ZRST / 成批复位

絞褫晤最諷秶峈ON睿RUN奀ㄛ勤弇啋璃睿趼啋璃腔硌隅毓峓硒俴葩弇﹝

1. 将保持区域的软元件作为非保持使用的情况

程序举例

M8002
FNC 40
ZRST

M500 M599 M500‵M599傖蠶葩弇

S0‵S127傖蠶葩弇

C235‵C255傖蠶葩弇

(0腔迡眕摯揖萸腔葩弇)
FNC 40
ZRST

C235 C255

FNC 40
ZRST

S0 S127

場宎
闕喳

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
备)

1 2

1 2

1 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

腔硉眈勤茼腔    ～ ㄚ2nㄜ1笢腔1跺离ON﹝

概要

功能和动作说明

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

1. 16位运算(DECO,DECOP)

蔚杅趼杅擂笢砩珨跺蛌遙傘1萸腔ON弇腔硌鍔﹝

跦擂ON弇腔弇离褫眕蔚弇晤瘍黍傖杅硉﹝

峈弇啋璃奀ㄗ1≦n≦8ㄘ
笢硌隅腔啋璃腔n弇杅ㄗ1≦n≦8ㄘㄛ婓  笢掩祒鎢﹝

飲峈0奀ㄛ弇啋璃    峈ON﹝

nˊ8奀ㄛ 峈弇啋璃奀ㄛ郔湮28ˊ256萸﹝

硌鍔怀

1)

-

-

n

悵湔猁祒鎢腔杅擂ㄛ麼岆杅擂腔趼啋璃晤瘍 BIN 16弇

悵湔祒鎢賦彆腔弇/趼啋璃晤瘍 BIN 16弇

BIN 16弇悵湔祒鎢賦彆腔啋璃腔弇萸杅
(nˊ1‵8 nˊ0奀峈祥揭燴)

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

7祭 DECO

DECOP
P

FNC 41
DECO

DECODE

0000000000000010

M31M63M127M255 ………

K1K2K3K4K5K6K7K8

(D0)窒峈OFF
奀离ON

0 0 0 0 1 1 1 0

124816326412
8 2n

8弇

b0b1b2b3b4b5b6b7

M255 M0M1M2M3M4M5M6M7M8M9M10M11M12M13M14M15

b8b9b10b11b12b13b14b15

=D0奀

=M0奀

Y,M,S奀
掩綺謹

郔湮善256萸(跦擂n腔硌隅祥肮梩蚚萸杅珩曹趙﹝)

( 1 n 8)

FNC 41
DECO

n=8奀

峈砦 峈砦 峈砦 峈砦

硌鍔睫瘍

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

硒俴沭璃

≦ ≦

n

↘

n↘

12.2 FNC 41－DECO /译码

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P

n

紱釬杅

笱濬

趼啋璃弇啋璃 坻

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊

党庉

都杅
趼睫
揹 硌渀

妗

杅
弇杅硌隅

U↓\G↓

12.2  FNC 41−DECO / 译码
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.2  FNC 41−DECO / 译码

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ祥硒俴硌鍔ㄛ筍岆眒冪婓堍俴腔祒鎢怀堤頗悵厥眳腔ON/OFF袨怓﹝

·nˊ0奀腔硌鍔峈祥揭燴﹝

2) 趼啋璃奀ㄗ1≦n≦4ㄘ
腔腴n弇ㄛ婓 笢掩祒鎢﹝

飲峈0奀ㄛ趼啋璃 腔b0峈ON﹝

n≦3奀    腔詢弇飲峈0(OFF)﹝

T,C,D,R,U↓\G↓,V,Z,K,H奀

硌鍔怀

掩綺謹

郔湮善16弇

(D0)窒峈OFF
奀离ON

4弇

注意要点

-

-

0000000000000001

K1K2K3K4

1 0 1 0 0 1 1 1 1

1248

0 001 0 1 0
b0b1b2b3b4b5b6b7b8b9b10b11b12b13b14b15

b0b1b2b3b4b5b6b7b8b9b10b11b12b13b14b15

FNC 41
DECO

n

( 1 n 4)

=D0奀

=D2奀

n=4奀

≦ ≦

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

2n↘

n↘

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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F
N
C
3
0
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C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

12.2  FNC 41−DECO / 译码

程序举例

1. 根据数据寄存器的数值，使位软元件置ON的情况

D0腔硉(絞硉14)婓M0‵M15笢祒鎢﹝

X000‵X002腔硉(X000,X001峈ONㄛX002峈OFF)婓D0笢祒鎢﹝

2. 根据位软元件的内容，使字软元件中的位置ON的情况

·D0腔b0‵b3腔硉峈14(0+2+4+8)奀ㄛM0羲宎腔菴15瘍腔M14峈1(ON)﹝
·D0ˊ0奀ㄛM0峈1(ON)﹝
·妏nˊK4ㄛ跦擂D0(0‵15)腔杅硉ㄛM0‵M15笢砩珨跺峈1萸(ON)﹝
·妏n婓K1‵K8眳潔曹趙ㄛD0憩褫眕勤茼0‵255腔杅硉﹝

	 筍岆ㄛ涴欴腔趕釬峈祒鎢垀剒腔 腔啋璃毓峓憩掩梩蚚賸ㄛ垀眕蛁砩祥夔迵坻諷秶笭葩﹝

M8000
FNC 41
DECO

D 0 M 0 K 4

n

(D0b4 b15)

0 0 0 0 1 1 1 0
b01234567

124816326412
8

b15
D0腔b0～b3=14奀

K0奀ㄛD0峈ON

峈砦 峈砦 峈砦 峈砦

0000000000000010

=K4

M31M63M127M255 ………

K1K2K3K4K5K6K7K8

M255
=M0奀

(D0 b0 b3)

0001000000000000

K1K2K3

0 1 1

124

X0X1X2

b0b1b2b3b4b5b6b7b8b9b10b11b12b13b14b15
=D0

M8000
FNC 41
DECO

X000 D0 K3

掩綺謹
4弇

～
～

2n↘

n↘

M0M1M2M3M4M5M6M7M8M9M10M11M12M13M14M15

郔湮善256萸(跦擂n腔硌隅祥肮梩蚚萸杅珩曹趙﹝)

窒峈0(OFF)

n

2n↘

n↘

窒峈OFF
奀离ON

·X000‵X002腔硉峈3(1+2+0)奀ㄛb0羲宎腔菴4瘍腔b3峈1(ON)﹝
·X000‵X002飲峈0(OFF)奀ㄛb0峈1(ON)﹝
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12.3 FNC 42－ENCO /编码
11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

概要

1.指令格式

2.设定数据

堤婓杅擂笢ON弇腔弇离腔硌鍔﹝

n

ENCO

ENCOP
P

FNC 42
ENCO

ENCODE

FNC 42
ENCO

n

1100000000000000
b15 D10 4

b0

7
0 0 0 0 1 0 0 0

012456

M17 M16 M15 M14 M13 M12 M11 M10 n=3奀

=M10奀

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

7弇

紱釬杅笱濬 囀

悵湔猁晤鎢腔杅擂ㄛ麼岆杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔晤鎢賦彆腔趼啋璃晤瘍

悵湔晤鎢賦彆腔啋璃腔弇萸杅 ㄗnˊ1‵8 nˊ0奀峈祥揭燴ㄘ

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

杅擂濬倰

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(ENCO,ENCOP)
婓 笢悵湔  腔2n弇晤鎢綴腔硉﹝

晤鎢憩岆蔚ON弇腔弇离蛌遙傖BIN杅擂﹝

1) 峈弇啋璃奀(1≦n≦8)
羲宎2n跺(1≦n≦8)腔ON弇弇离ㄛ婓 笢晤鎢﹝

- nˊ8奀ㄛ 峈郔湮28ˊ256萸﹝

- 腔晤鎢賦彆植詢弇善腴弇n弇ㄛ窒峈0(OFF)﹝

硌鍔怀

窒峈0

Y,M,S奀

( 1 n 8)≦ ≦

Ｍ

Ｌ Ｋ

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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12.3 FNC 42－ENCO / 编码
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n

紱釬杅

笱濬

趼啋璃弇啋璃 坻

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊

党庉

都杅
趼睫
揹 硌渀

妗

杅
弇杅硌隅

U↓\G↓

12.3  FNC 42−ENCO / 编码
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令

14
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C
7
0
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C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

12.3  FNC 42−ENCO / 编码

FNC 42
ENCO

n

T,C,D,R,U↓ G↓,V,Z,奀

0001000010101010
b15 b0

1100000000000000
b15 4

b0

012456
7

2n=8(n=3奀 )

D0

D2

2) 峈趼啋璃奀ㄗ1�n�4ㄘ
	 善 笢硌隅腔啋璃腔弇2n跺ㄗ1≦n≦4ㄘ峈砦腔ON弇弇离ㄛ飲婓 笢晤鎢﹝

- 腔晤鎢賦彆植詢弇善腴弇n弇ㄛ窒峈0ㄗOFFㄘ﹝

≦ ≦

硌鍔怀

掩綺謹

( 1 n 4)≦ ≦

窒峈0

Ｍ

Ｌ Ｋ

注意要点

1. 的数据中多个位为ON的情况
綺謹腴弇耜ㄛ勤詢弇耜腔ON弇离輛俴晤鎢﹝

2. 指令输入为OFF时
祥硒俴硌鍔ㄛ筍岆眒冪婓堍俴腔晤鎢怀堤頗悵厥眳腔ON/OFF袨怓﹝
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11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

1.指令格式

概要
數呾婓硌隅腔啋璃腔杅擂笢衄嗣屾跺峈"1"ㄗONㄘ腔硌鍔﹝

悵湔埭杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔賦彆杅擂腔趼啋璃晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(SUM,SUMP)
勤 笢峈ON腔弇輛俴數杅綴悵湔善 笢﹝

· 飲峈0ㄗOFFㄘ奀ㄛ錨弇梓祩M8020峈ON﹝

硌鍔怀
笢ON腔弇杅↙

2.设定数据

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

FNC 43
SUM

K21847

K21847

K0

K9

16弇杅擂
趼杅擂

(跺杅)

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 1 1

0000000000000000

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 1 1

1001000000000000

123456789

32 16 8 4 2 1

硒俴

硒俴綴

↘ ↘ ↘ ↘ ↘ ↘

12.4 FNC 43－SUM / ON位数

b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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12. 数据处理－FNC 40～FNC 49
12.4 FNC 43－SUM / ON 位数

5弇 9弇
DSUM

DSUMP
P

FNC 43
SUM

SUM

D SUM

SUMP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P党庉

紱釬杅

笱濬

趼啋璃弇啋璃 坻

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹 硌渀

妗

杅
弇杅硌隅

U↓\G↓

12.4  FNC 43−SUM / ON位数
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
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12.4  FNC 43−SUM / ON位数

硌鍔怀

2. 32位运算(DSUM,DSUMP)

3.依据 的值的 的运算结果(16位运算的情况)

M8020

b15 b14 b13 b12 b11 b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0 10輛秶杅

0 0000 0

1 1 0001 OFF

ON

1 0 2

3

0002

0003

0004

0005

0006

0007

0009

000A

000B

1

1

OFF

OFF1 1 2

1 0 0 4

5

1 OFF

OFF

OFF

OFF

1 0 1 2

1 1 0 6

7

2

1 1 1 3

1 0 0 0 8

9

0008 1 OFF

OFF

OFF

OFF

1 0 0 1 2

1 0 1 0 10 2

1 0 1 1 11 3

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

0 1 1 -5 FFFB 15

0 0 -4 FFFC 14

0 1 -3 FFFD

FFFE

FFFF

15

0 -2 15

- 1 16

FNC 43
DSUM

K21847

K21847

K0

K9

K0

K0

0 0 0 0 0

1001000000000000

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 1 1

1001000000000000

b16b17b31 … b0b1b2b3b4b5b6b7b8b9b10b11b12b13b14b15

b16b17b31 … b0b1b2b3b4b5b6b7b8b9b10b11b12b13b14b15

32 16 8 4 2 1

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 1 10 0 0 0 0

000000000000000000000

123456789

…

勤[ +1ㄛ ]笢峈ON腔弇輛俴數杅綴悵湔善 笢﹝

· 笢悵湔ON弇腔萸杅ㄛ ㄚ1笢悵湔K0﹝

·[ +1ㄛ ]飲峈0ㄗOFFㄘ奀ㄛ錨弇梓祩M8020峈ON﹝

[ +1ㄛ ]腔ON弇杅↙ ㄚ1ㄛ

硒俴

硒俴綴

32弇杅擂
K0迡趼杅擂

弇啋璃 趼啋璃 錨梓祩弇

(跺杅) ↘ ↘ ↘ ↘ ↘ ↘

16輛秶杅
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晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
12. 数据处理－FNC 40～FNC 49

12.4 FNC 43－SUM / ON 位数



294

12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.4  FNC 43−SUM / ON位数

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

注意要点
硌鍔怀峈OFF奀祥硒俴硌鍔ㄛ筍岆眒冪婓雄釬腔ON弇杅腔怀堤頗悵厥眳腔ON/OFF袨怓﹝

程序举例
X000峈ON奀ㄛ勤D0笢ON腔弇杅數杅綴悵湔善D2笢﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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12 数据处理－FNC 40～FNC 49
12.4 FNC 43－SUM / ON 位数

D0笢1腔跺杅悵湔善D2笢

錨梓祩弇

錨梓祩弇

X000
FNC 43
SUM

D 0 D 2

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 1 1

D 0 = K0 D 2 = K0

M8020=ON

M8020=OFF

32 16 8 4 2 1

D 0 = K21847 D 2 = K9

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
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b0b1b2b3b4b5b6b7b8b9b10b11b12b13b14b15
0 1 0 0 1 1 1 11 0 1 0 10 00

K4K5K6K7 K0K1K2K3K8K9K10K11K12K13K14K15

0

1

n=5

n=8
(OFF)

(ON)

12.5 FNC 44－BON / ON位的判定

概要
检查软元件中指定位的位置为ON还是OFF的指令。

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

雄腔弇啋璃晤瘍

猁瓚隅腔弇弇离 [nㄩ0‵15(16弇硌鍔)ㄛnㄩ0‵31(32弇硌鍔)]

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(BON,BONP)
腔n弇腔袨怓(ON麼OFF)怀堤善 ﹝[ON↙ ˊONㄛOFF↙ ˊOFF]

·換冞埭  笢硌隅賸都杅(K)奀ㄛ頗赻雄硒俴BIN蛌遙﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

n

n

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂ ♂ ♂

♂♂ ♂ ♂ ↖

♂♂ ♂ ♂

DBON

DBONP

FNC 44
BON

BIT ON CHECK

BON

BONP

FNC 44
BON

硌鍔怀

↖: D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

n

(n=K0~K15)

↘n

ˊ菴n弇腔ON/OFF

弇啋璃

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 12.5 FNC 44－BON / ON位的判定

12 数据处理－FNC 40～FNC 49
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.5  FNC 44−BON / ON位的判定

0

1

b0b1b2b3b4b5b6b7b8b9b10b11b12b13b14b15
0 1 0 0 1 1 1 11 0 1 0 10 00

K4K5K6K7 K0K1K2K3K8K9K10K11K12K13K14K15

b16b17…b29b30b31
0 1 … 1 11

…K29K30 K16K17K31

n=29

n=5
(OFF)

(ON)

2. 32弇堍呾(DBON,DBONP)
蔚[ +1ㄛ ]笢腔n弇腔袨怓(ON麼OFF)怀堤善  ﹝[ON↙  ˊONㄛOFF↙ ˊOFF]

·換冞埭[ +1ㄛ ]笢硌隅賸都杅(K)奀ㄛ頗赻雄硒俴BIN蛌遙﹝

程序举例
D10笢腔nˊ菴9弇峈1(ON)奀ㄛM0峈1(ON)﹝

FNC 44
DBON

硌鍔怀
n

(n=K0~K31)

[ +1, ] ˊ菴n弇腔ON/OFF

弇啋璃

+1,

↘n

X000
FNC 44
BON

D 10 M 0 K 9

M 0 ON

M 0 OFF

0101010101010101

0101010000010100

b0b15

D 10

b0b15

b7b8
n=9

n=9

n

=

=

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 12.5 FNC 44－BON / ON位的判断
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
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20[ +1, ]
[ +1, ]+[ +3, +2]+     +[{ +n℅2ㄜ1},{ +n℅2ㄜ2}]

12.6 FNC 45－MEAN / 平均值

概要
求数据的平均值的指令。

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

悵湔砑猁腔歙硉杅擂腔宎趼啋璃晤瘍

悵湔腕腔歙硉杅擂腔趼啋璃晤瘍

歙杅擂杅 (nˊ1‵64)

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

功能和动作说明

1. 16位运算(MEAN,MEANP)
将 开始的n个16位数据的平均值保存到  中。

·磁數岆堤測杅睿綴掩n壺﹝

·豻杅忔﹝

2. 32位运算(DMEAN,DMEANP)
蔚[ +1ㄛ ]羲宎腔n跺32弇杅擂腔歙硉悵湔善[ +1ㄛ ]﹝

·磁數岆堤測杅睿綴掩n壺﹝

·豻杅忔﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

n

n

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂♂♂♂♂♂♂♂♂♂

♂

♂

♂♂ ♂ ♂

DMEAN

DMEANP

FNC 45
MEAN

MEAN

MEAN

MEANP

FNC 45
MEAN

硌鍔怀
n

FNC 45
DMEAN

硌鍔怀
n

+ +1 +     + +nㄜ1
n

n

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 12.6 FNC 45－MEAN / 平均值

12 数据处理－FNC 40～FNC 49
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.6  FNC 45−MEAN / 平均值

注意要点
啋璃晤瘍祛堤奀ㄛ婓褫夔腔毓峓囀蔚n釬峈誕苤腔硉揭燴﹝

出错
絞n峈1‵64眕俋奀ㄛ頗楷汜堍呾堤渣ㄗM8067ㄘ﹝

程序举例
蔚D0ㄛD1ㄛD2腔杅擂眈樓ㄛ壺眕3綴腕腔硉悵湔善D10笢﹝

FNC 45
MEAN

K 3D 10D 0
X000

n

3
(D 0)+(D 1)+(D 2)

(D 10)

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 12.6 FNC 45－MEAN / 平均值

12 数据处理－FNC 40～FNC 49

295

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
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12.7 FNC 46－ANS / 信号报警器置位

概要
勤陓瘍惆劑蚚腔袨怓ㄗS900‵S999ㄘ輛俴离弇蚚腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 -

瓚剿奀潔腔數奀隅奀晤瘍

瓚剿奀潔腔杅擂 [mˊ1‵32,767ㄗ100ms等弇ㄘ]

扢离腔陓瘍惆劑啋璃

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

功能和动作说明

1. 16位运算

硌鍔怀閉堤瓚隅奀潔[m℅100msㄛ隅奀 ]眕奻厥哿峈ON奀ㄛ扢离 ﹝

硌鍔怀婓祥雛瓚隅奀潔[m℅100ms]憩眒OFF腔錶狟ㄛ葩弇瓚隅蚚隅奀 腔絞硉ㄛ祥扢离 ﹝

森俋ㄛ硌鍔怀OFF綴ㄛ瓚隅蚚隅奀葩弇﹝

相关软元件

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

m

m

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂

♂

♂ ♂♂

↖

↖

♂

FNC 46
ANS

ANNUNCIATOR
SET

FNC 45
ANS

祥雛瓚隅奀潔 閉堤瓚隅奀潔
(祥雛n℅100ms) (閉堤m℅100ms)

硌鍔怀 硌鍔怀

ANS

1

2

↖1:T0‵T199
↖2:S900‵S999

m

软元件 名称 内容

M8049

M8048

D8049

陓瘍惆劑衄虴

陓瘍惆劑雄釬

ON袨怓郔苤晤瘍

M8049离ON綴ㄛ狟醱腔M8048睿D8049馱釬﹝

M8049峈ONㄛ袨怓S900‵S999笢珨雄釬腔奀緊ㄛM8048离ON﹝

悵湔S900‵S999笢雄釬腔郔苤晤瘍﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 12.7 FNC 46－ANS / 信号报警器置位
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.7  FNC 46−ANS / 信号报警器置位

程序举例

1.通过信号报警器显示故障编号

狟垀尨ㄛ晤迡淖剿俋窒嘟梤蚚腔最唗ㄛ潼諷D8049ㄗON袨怓郔苤晤瘍ㄘ腔囀奀ㄛ頗珆尨S900‵S999

笢峈ON腔袨怓腔郔苤晤瘍﹝

肮奀楷汜嗣跺嘟梤奀ㄛ齬壺賸郔苤晤瘍腔嘟梤綴褫眕腕眭狟珨跺嘟梤晤瘍﹝

M8000

Y005 X000
FNC 46
ANS

X001 X002
FNC 46
ANS

X003 X004
FNC 46
ANS

M8049

Y005
X005

M8048
Y006

X007
FNC 47
ANRP

END

T 0 K 10 S900

T 1 K 20 S901

T 2 K100 S902

0

33

12

21

30

32

34

36

RUN潼諷

輛 傷

奻癹 狟癹

蟀哿

輛

陓瘍惆劑雄釬 珆尨嘟梤

葩弇

悜遠

M8049离ON綴潼諷衄虴

雄輛怀堤Y005綴ㄛ彆輛傷腔潰聆X000婓1鏃
囀祥离ON奀ㄛ扢离S900﹝

蚕衾DOG祑都奧絳祡腔奻癹X001睿狟癹X002肮奀祥雄釬
閉堤2鏃奀ㄛS901雄釬﹝

S900‵S999笢砩珨跺峈ON綴M8048雄釬ㄛ怀堤嘟梤
珆尨腔Y006雄釬﹝

婓潔路奀潔祥雛10鏃腔扢掘笢ㄛ蟀哿堍俴耀宒怀X003
峈ON奀ㄛ婓扢掘腔1跺笚堍俴笢ㄛ雄釬腔羲壽X004
祥馱釬奀ㄛ寀S902雄釬﹝

籵徹俋窒嘟梤淖剿最唗ㄛ妏蚚葩弇偌聽X007妏眒雄釬腔
袨怓OFF﹝X007藩棒离ON奀ㄛ陔晤瘍腔雄釬袨怓甡棒
掩葩弇﹝眒冪ON腔陔晤瘍葩弇﹝
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12.8 FNC 47－ANR / 信号报警器复位

概要
勤陓瘍惆劑ㄗS900‵S999ㄘ笢眒冪离ON腔苤晤瘍輛俴葩弇﹝

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

1祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

拸扢隅杅擂﹝

拸勤砓啋璃﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(ANR,ANRP)
硌鍔怀峈ON綴ㄛ蔚陓瘍惆劑S900‵S999笢堍俴笢腔袨怓葩弇﹝

·衄嗣跺袨怓雄釬奀ㄛ葩弇晤瘍郔陔腔珨跺袨怓﹝

婬棒妏硌鍔怀峈ON綴ㄛ婓雄釬腔陓瘍惆劑蚚袨怓ㄗS900‵S999ㄘ笢ㄛ狟珨跺陔腔晤瘍掩葩弇﹝

注意要点

1. 每个扫描周期的执行

·妏蚚ANR硌鍔奀ㄛ藩跺禸鏡笚飲甡棒掩葩弇﹝

·妏蚚ANRP硌鍔奀ㄛ躺硒俴1跺禸鏡笚ㄗ1棒ㄘ﹝

程序举例
統蕉ANS(FNC 46)硌鍔﹝

相关软元件

P

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

FNC 47
ANR

ANNUNCIATOR
RESET

软元件 名称 内容

M8049

M8048

D8049

陓瘍惆劑衄虴

陓瘍惆劑雄釬

ON袨怓郔苤晤瘍

M8049离ON綴ㄛ狟醱腔M8048睿D8049馱釬﹝

M8049峈ONㄛ袨怓S900‵S999笢砩珨跺雄釬腔奀緊ㄛM8048离ON﹝

悵湔S900‵S999笢雄釬腔郔苤晤瘍﹝

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

ANR

ANRP

FNC 47
ANRP

硌鍔怀

→有关程序举例，参考12.7节

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49

功能和动作说明

1. 16位运算(SQR,SQRP)
	 數呾堤 腔杅擂腔源跦綴ㄛ悵湔善 笢﹝

2. 32位运算(DSQR,DSQRP)
	 數呾堤 +1, 腔杅擂腔源跦綴ㄛ悵湔善 +1, 笢﹝

12.9 FNC 48－SQR / BIN开方运算

概要
源跦ㄗ羲跦瘍ㄘ腔硌鍔﹝

珩衄腹萸杅堍呾蚚腔ESQRㄗFNC127ㄘ硌鍔

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

注意要点

1.有关运算结果

1)忔苤杅萸淕杅﹝

	 忔綴汜傖奀ㄛM8021ㄗ質弇梓祩ㄘ离ON﹝

2)淩腔0奀ㄛM8020ㄗ錨弇梓祩ㄘ离ON﹝

程序举例
D10腔源跦悵湔善D12笢﹝

D10腔硉峈100﹝

PD

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

FNC 48
SQR

SQUARE ROOT
9祭5祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DSQR

DSQRP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

SQR

SQRP

悵湔猁掩羲源跦堍呾杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔掩硒俴賸羲源跦堍呾杅擂腔杅擂敵湔晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂♂

♂ ♂

→ESQR（FNC127）指令，请参考18.15节

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FNC 48
SQR

FNC 48
DSQR

→

→

X000
D 10 D 12FNC 48

SQR
D 10 D 12

100 10

→

→=

+1, +1,

硌鍔怀

硌鍔怀

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
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数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位
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环
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数
据
处
理
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高
速
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指
令

FNC70～
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部
设
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I/O

FNC100～
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送
2

FNC
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设
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功能和动作说明

1. 16位运算(FLT,FLTP)
蔚  腔BIN淕杅硉杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅(妗杅)硉綴ㄛ悵湔婓[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

2.设定数据

3.对象软元件

紱釬杅笱濬 囀 杅擂濬倰

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

悵湔BIN淕杅硉腔杅擂敵湔晤瘍

悵湔2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔杅擂敵湔晤瘍

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂♂ ♂

12.10 FNC 49－FLT / BIN 整数→ 2进制浮点数转换

概要
蔚BIN淕杅硉蛌遙傖2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔硌鍔﹝

1.指令格式

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

注意要点

1.不需要常数(K,H)的浮点数转换

蚕衾婓跪2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ堍呾硌鍔笢ㄛ硌隅腔KㄛH腔硉頗赻雄蛌遙傖2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ垀眕祥剒

猁妏蚚FLT硌鍔輛俴蛌遙﹝

(RAD硌鍔,DEG硌鍔,EXP硌鍔,LOGE硌鍔脹飲祥夔硌隅KㄛH)

相关指令

相关指令

PD
FNC 49
FLT

FLOAT

软元件 内容

INT (FNC 129) FLT硌鍔腔欄蛌遙雄釬硌鍔﹝

软元件 内容

M8020

M8021

名称

錨弇梓祩

質弇梓祩

淩腔0奀离ON﹝

忔苤杅萸奀离ON﹝

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

FLT

FLTP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DFLT

DFLTP

FNC 49
FLT

FNC 49
DFLT

2. 32位运算(DFLT,DFLTP)
蔚[ +1, ]腔BIN淕杅硉杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅(妗杅)硉綴ㄛ悵湔婓[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

硌鍔怀

BIN淕杅硉 2輛秶腹萸杅(妗杅)硉

硌鍔怀

↙ ( +1ㄛ  )

BIN淕杅硉 2輛秶腹萸杅(妗杅)硉
( +1, )↙ ( +1ㄛ  )

→有关零位、借位标志的使用方法，参考6.5.2项

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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12  数据处理—FNC 40~FNC 49
12.10  FNC 49−FLT / BIN整数→2进制浮点数转换

程序举例

1. 采用2进制浮点数运算的四则运算

佽隴狟醱瞰枙笢腔佼諷最唗﹝

1) 數呾瞰赽

2) 佼諷最唗

(D 0) ¯ (X017~X010)
16弇 BIN BCD 2弇杅

× K34.5
(D 11,D 10)

(D 22)
BIN

(D 13, D 12)

(D 15, D 14)

Ｋ Ｌ

Ｍ

ＮＯ

Ｐ

Ｑ

Ｒ

2輛秶腹萸杅堍呾

10輛秶腹萸杅堍呾
潼諷蚚

32弇BIN淕杅

(D 21ㄛD 20)
2輛秶腹萸杅

堍呾

(D 25ㄛD 24)
2輛秶腹萸杅

堍呾
(D 29ㄛD 28)
2輛秶腹萸杅

堍呾

(D 27ㄛD 26)
2輛秶腹萸杅

堍呾

M8000
D 0 D 20

K2X010 D 22

D 22 D 24

FNC 123
DEDIV

D 20 D 24 D 28

FNC 122
DEMUL

D 28 D 26 D 10

FNC 118
DEBCD

D 10 D 12

FNC 129
DINT

D 10 D 14

FNC 123
DEDIV

K345 K 10 D 26

(D 0)↙ (D21ㄛD20)
BIN 2輛秶腹萸杅堍呾

(D22)↙ (D25ㄛD24)
BIN 2輛秶腹萸杅堍呾

K345¯ K 10↙ (D27ㄛD26)
2輛秶腹萸杅堍呾

(D21ㄛD20)¯ (D25ㄛD24)↙ (D29ㄛD28)
2輛秶腹萸杅壺楊堍呾 2輛秶腹萸杅堍呾

(D11ㄛD10) ↙ (D13ㄛD12)
2輛秶腹萸杅堍呾 10輛秶腹萸杅堍呾 潼諷蚚

(D11ㄛD10) ↙ (D15ㄛD14)
2輛秶腹萸杅堍呾 32弇BIN淕杅

(D29ㄛD28)℅ (D27ㄛD26)↙ (D11ㄛD10)
2輛秶腹萸杅傚楊堍呾

(X017~X010)↙ (D22)
BCD BIN

Ｋ

Ｌ

Ｍ

Ｎ

Ｏ

Ｐ

Ｑ

Ｒ

FNC 49
FLT

FNC 19
BIN

FNC 49
FLT

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
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nDREF

nREFF

nMTR D2D1S

HSCS S2 DS1

HSCR S2 DS1

DHSZ SS2S1

SPD S2 DS1

PLSY S2 DS1

PWM S2 DS1

DPLSR S3S2S1

13. 高速处理－FNC 50～FNC 59

婓FNC 50‵FNC 59笢ㄛ枑鼎賸蚚郔陔腔怀怀堤陓洘輛俴佼諷ㄛ眕摯瞳蚚褫晤最諷秶腔詢厒揭燴夔薯腔笢

剿揭燴倰腔詢厒揭燴硌鍔﹝

指令记号�FNC No. 符号� 功能� 参照�

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

REF

REFF

MTR

HSCS

HSCR

HSZ

SPD

PLSY

PWM

PLSR

怀怀堤芃陔

怀芃陔ㄗ湍薦疏扢隅ㄘ

撻淝怀

掀誕离弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ

掀誕葩弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ

潔掀誕ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ

闕喳躇僅

闕喳怀堤

闕遵覃秶

湍樓熬厒腔闕喳怀堤

13.1誹

13.2誹

13.3誹

13.4誹

13.5誹

13.6誹

13.7誹

13.8誹

13.9誹

13.10誹

13. 高速处理－FNC 50～FNC 59

302

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]



306

13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.1  FNC 50−REF / 输入输出刷新

1 2

3 3

13.1 FNC 50－REF / 输入输出刷新

概要
婓佼諷最唗禸鏡徹最笢ㄛ砑猁鳳腕郔陔腔怀ㄗXㄘ陓洘奀ㄛ眕摯蔚怀堤ㄗYㄘ禸鏡賦彆蕾撈怀堤腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(REF,REFP)
1)芃陔怀堤ㄗYㄘ奀

芃陔怀堤ㄗDㄘ羲宎腔n萸ㄗ8萸等弇ㄘ﹝

FNC 50
REF

n

ON

ON

ON

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

REF

REFP

-

-

芃陔腔弇啋璃ㄗXㄛYㄘ晤瘍

芃陔腔弇啋璃萸杅ㄗ8‵256笢8腔捷杅ㄘ

弇

BIN16弇n

n ↖ ↖

↖ ↖

P
FNC 50
REF

REFRESH

硌鍔怀

宎晤瘍

砒茼晊喧腔蜊囡奀潔 砒茼晊喧腔蜊囡奀潔

萸杅

- 硒俴蜆硌鍔奀ㄛ蔚硌隅毓峓囀腔怀堤袨怓芃陔善怀堤坶湔湔揣﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

↖1: X000,X010,X020     郔笝怀晤瘍峈砦ㄗ郔腴弇弇杅晤瘍躺峈0ㄘ
↖2: Y000,Y010,Y020     郔笝怀堤晤瘍峈砦ㄗ郔腴弇弇杅晤瘍躺峈0ㄘ
↖3: K8(H8),K16(H10)     K256(H100)峈砦 ㄗ躺硌8腔捷杅ㄘ

茬砓湔揣
怀堤ㄗYㄘ
REF硌鍔(硒俴)

END硌鍔腔揭燴(怀堤)

怀堤芃陔
·REF硌鍔ㄚEND揭燴

·躺END揭燴

K8(H8),K16(H10)   K256(H100)峈砦ㄗ躺硌8腔捷杅ㄘ

Y000,Y010,Y020   郔笝怀堤Y腔晤瘍峈砦ㄗ郔腴弇弇杅晤瘍躺峈0ㄘ
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13.1  FNC 50−REF / 输入输出刷新

X000
FNC 50

REF
X010 K 8

X001
FNC 50

REF
Y000 K 24

FNC 50
REF

n

ON

ON

20ms5ms

10ms 10ms

ON

10ms

2) 芃陔怀(X)奀

芃陔怀(D)羲宎腔n萸(8萸等弇)﹝

程序举例

1. 输入刷新的情况

躺X010‵X017腔8萸掩芃陔﹝

2. 输出刷新的情况

躺Y000‵Y007ㄛY010‵Y017ㄛY020~Y027腔24萸掩芃陔﹝

硌鍔怀

宎晤瘍

砒茼晊喧腔蜊囡奀潔

祥离ON﹝

萸杅

K8(H8),K16(H10)＃K256(H100)峈砦ㄗ躺硌8腔捷杅ㄘ

Y000,Y010,Y020＃郔笝怀X腔晤瘍峈砦ㄗ郔腴弇弇杅晤瘍躺峈0ㄘ

- 彆婓硌鍔硒俴眳埮10ms怀薦疏腔砒茼晊喧奀潔ㄛ怀陓洘憩眒冪离ONㄛ

寀硒俴蜆硌鍔奀ㄛ怀茬砉湔揣峈ON﹝

- X000‵X017↗1腔怀薦疏腔砒茼晊喧奀潔褫眕蜊曹﹝

↗1. 婓FX3U-16M↓笢ㄛ峈X000‵X007﹝
→详细内容，参考后述的「13.1.1 使用REF指令前须知」

n

n

怀傷赽

怀陓瘍(X)

薦疏奀潔

REF硌鍔(硒俴)

END硌鍔(怀)腔揭燴

怀芃陔
·REF硌鍔ㄚEND揭燴

·躺END揭燴

注意要点

1. 刷新点数「n」的设定

扢离峈濬侔 K8(H8),K16(H10)   K256(H100) 腔8腔捷杅﹝彆岆壺森眕俋腔杅硉ㄛ頗堤渣﹝

2. 指定起始软元件号(D)的设定

砉X000,X010,X020   睿Y000,Y010,Y020   涴欴ㄛ蔚郔腴弇腔弇杅晤瘍扢离峈0﹝
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.1  FNC 50−REF / 输入输出刷新

13.1.1使用REF指令前须知

1.关于输入滤波器的变更
怀薦疏腔硉ㄛ岆跦擂D8020腔扢隅囀(場宎硉ㄩ10ms)雄釬腔﹝
猁坫傻怀薦疏腔硉奀ㄛ妏蚚MOV硌鍔脹載蜊D8020腔囀﹝

对应范围：X000～X017(X020以后固定为10ms，不能更改)
奻扴毓峓躺渀勤價掛等啋ㄛ跦擂囀离怀萸杅衄奀緊頗熬屾﹝
(FX3U-16M↓奀ㄛX000‵X007峈勤茼毓峓﹝)

2.关于输出响应时间
硒俴REF硌鍔綴ㄛ怀堤(Y)婓狟扴腔砒茼奀潔眕綴諉籵怀堤陓瘍﹝

→详细内容，参考使用的可编程控制器硬件手册中的规格

对应范围：Y000～连接的最终输出编号为止

1)樟萇怀堤倰腔錶
婓怀堤樟萇腔砒茼奀潔綴怀堤揖萸雄釬﹝

ㄜ Y000眕綴ㄩ埮10ms

2)儒极奪怀堤倰腔錶
ㄜ Y000ㄛY001ㄛY002ㄛY003ㄩ5米s眕狟(蛹婥萇霜10mA眕奻 DC5‵24V)
ㄜ Y004眕綴ㄩ0.2ms眕狟(蛹婥萇霜100mA眕奻 DC24V)

3.在FOR～NEXT指令之间及标签(新步号)~CJ指令(老步号)之间使用的情况
彆婓諷秶徹最笢ㄛ撈妏岆婓赽最唗禸鏡潔ㄛ珩剒猁怀陓洘摯撈奀怀堤奀ㄛ褫眕婓赽最唗囀輛俴芃陔﹝

4.使用输入中断功能(I)的情况
婓硒俴衄怀怀堤雄釬腔笢剿揭燴奀ㄛ婓笢剿赽最唗囀硒俴怀怀堤芃陔ㄛ黍郔陔腔怀(X)陓洘眕摯撈奀
怀堤(Y)腔禸鏡賦彆ㄛ植奧蜊囡秪禸鏡奀潔竘腔船﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

305

13.1 FNC 50－REF / 输入输出刷新

13 高速处理－FNC 50～FNC 59

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)



309
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13.2 FNC 51－REFF /输入刷新（带滤波器设定）

概要

怀X000~X017↗1腔怀薦疏峈杅趼宒薦疏ㄛ粒蚚掛硌鍔睿D8020褫眕載蜊薦疏腔奀潔﹝

妏蚚掛硌鍔ㄛ褫眕婓最唗腔砩祭笢ㄛ跦擂硌隅腔怀薦疏奀潔鳳怀X000~X017↗1腔陓洘ㄛ甜換冞

善茬砓湔揣笢﹝

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(REFF,REFFP)
跦擂怀腔杅趼宒薦疏奀潔[n℅1ms]芃陔怀X000~X017↗1腔16萸茬砓湔揣﹝

·彆婓硌鍔硒俴腔n℅1ms怀眒冪峈ON奀ㄛ寀怀茬砓湔揣峈ONㄛ彆怀眒冪峈OFF奀ㄛ

寀怀茬砓湔揣峈OFF﹝

·硌鍔怀峈ON奀ㄛREFF硌鍔婓藩跺禸鏡笚飲掩硒俴﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ祥硒俴蜆硌鍔ㄛX000~X017↗1腔怀薦疏峈D8020腔扢隅硉﹝(曹峈怀揭燴奀腔硉)

↗1. FX3U-16M↓笢ㄛ峈X000‵X007﹝

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

REFF

REFFP

-

-

杅趼宒薦疏腔奀潔杅擂 [K0‵K60(H0‵H3C)℅1ms ] BIN16弇n

n ↖ ↖♂ ♂

P
FNC 51
REFF

REFRESH AND
FILTER ADJUST

↖1: K0(H0)‵K60(H3C)

FNC 51
REFF

n
硌鍔怀

K0‵K60 (0‵60ms腔薦疏都杅)

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.2  FNC 51−REFF / 输入刷新（带滤波器设定）

注意要点

1. 滤波器时间「n」的设定

请在K0(H0)～K60(H3C) [0~60ms]的范围内设定n。

2. 输入滤波器的运行

X000～X017↗1内置数字式滤波器，可以采用应用指令在0～60ms范围内以1ms为单位更改滤波器的时间。

但是，设定为0时，变为下表中的值。

↗1. FX3U-16M↓笢ㄛ峈X000‵X007﹝

↗2.妏蚚5米s怀薦疏奀ㄛ狟垀尨扢离﹝

ㄜ 諉盄酗僅悵5m眕狟﹝

ㄜ 婓怀傷赽笢蟀諉1.5K次(1W眕奻)腔穢萇郯ㄛ峈睫磁翋儂腔怀萇霜ㄛ勤源扢掘耜腔羲摩萇憤倰

儒极奪怀堤腔蛹婥萇霜猁婓20mA眕奻﹝

↗3.妏蚚FX3U-16M↓奀ㄛX010‵X017腔薦疏奀潔嘐隅峈10ms﹝

程序举例

1. 程序和滤波器时间的关系

↗4. FX3U-16M↓笢ㄛ峈X000‵X007﹝

X010
FNC 51
REFF

K 1

X000

X001

M8000
FNC 51
REFF

K 20

X000

END

1 ms

20ms

输入编号 设定为0时的输入滤波器的值

5米s↗2

50米s

200米s↗3

X000~X005

X006,X007

X010~X017↗3

X010峈ON奀ㄛ
蚚怀薦疏1ms芃陔X000‵X17↗4
腔茬砓湔揣

怀揭燴

怀堤揭燴

REFF硌鍔

REFF硌鍔

END

佼諷
最唗

D8020腔扢隅硉
(場宎硉:10ms)

蚚怀薦疏20ms芃陔X000‵X17↗4
腔茬砓湔揣

蚚D8020笢扢隅腔怀薦疏硉芃陔
茬砓湔揣

n
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
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13.2  FNC 51−REFF / 输入刷新（带滤波器设定）

13.2.1 使用REFF指令前须知

籵都ㄛ峈賸滅砦怀揖萸腔淥絕睿婑秞頗婓褫晤最諷秶腔怀笢扢离埮10ms腔CㄜR薦疏﹝
婓涴欴腔褫晤最諷秶笢ㄛ怀X000‵X017↗1粒蚚賸杅趼宒薦疏ㄛ秪森籵徹硌鍔褫眕婓0‵60ms眳潔載蜊
硉﹝
↗1. FX3U-16M↓奀ㄛ峈X000‵X007﹝

1.数字式滤波器的变更方法（执行END指令）
婓杻忷杅擂敵湔D8020笢扢隅X000‵X017↗2腔怀薦疏腔場宎硉(10ms)﹝
秪森ㄛ粒蚚MOV硌鍔脹蜊迡蜆硉奀ㄛ褫眕載蜊婓硒俴END硌鍔奀掩硒俴腔X000‵X017↗2腔怀薦疏硉﹝

↗2. FX3U-16M↓奀ㄛ峈X000‵X007﹝

2.有关自动更改数字式滤波器的指令
迵粒蚚REFF硌鍔載蜊薦疏腔奀潔拸壽ㄛ狟扴腔髡夔睿硌鍔ㄛ飲岆婓怀薦疏赻雄曹趙(X000‵X005:5米s﹜
X006ㄛX007:50米s)綴硒俴﹝
筍岆ㄛ婓狟扴腔髡夔睿硌鍔眕俋腔蚚芴笢ㄛ蚚衾籵最唗笢奀ㄛ蚕衾頗曹傖D8020笢扢隅腔薦疏奀潔ㄛ垀眕
彆眈茼腔怀陓瘍腔ON遵僅麼岆OFF遵僅祥夔閉堤怀薦疏奀潔ㄛ寀祥夔淏揭燴最唗﹝

·怀笢剿髡夔笢硌隅腔笢剿硌渀腔怀

·詢厒數杅笢妏蚚腔怀

·SPD(FNC 56)硌鍔笢妏蚚腔怀

REFF硌鍔

硌鍔ON奀

杅趼宒薦疏
場宎硉10ms

怀茬砓
湔揣C-R薦疏

嘐隅峈10ms

硒俴END硌鍔奀

D8020

怀傷赽

X000‵X017

怀傷赽

X020‵

↗2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59

13.3 FNC 52－MTR / 矩阵输入

概要
眕8萸怀睿n萸怀堤(儒极奪)腔奀潔煦賃源宒黍8萸xn蹈腔怀陓瘍(羲壽)腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算( MTR)
勤8萸腔    怀睿n萸腔    儒极奪怀堤輛俴奀潔煦賃諷秶ㄛ眕晞甡棒黍8萸n蹈腔怀陓瘍ㄛ綴怀堤善

    笢﹝

·蕉藉善怀薦疏砒茼晊喧10msㄛ跪怀堤偌藩20ms佼唗甡棒輛俴笢剿ㄛ硒俴撈奀腔怀怀堤揭燴﹝

蟀哿硒俴倰MTR -

扢隅撻淝怀腔蹈杅ㄗK2‵K8/H2‵H8ㄘ

FNC 52
MTR

MATRIX

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂ ♂n

n

n

操作数种类 内容 数据类型

弇

弇

弇

BIN 16弇

FNC 52
MTR

硌鍔怀
(珨眻峈ON)

怀晤瘍 怀堤晤瘍
ON

怀堤醴梓 蹈杅

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

2

撻淝腔俴陓瘍怀腔宎啋璃ㄗXㄘ晤瘍X000ㄛX010ㄛX020   郔笝腔怀X
晤瘍峈砦ㄗ郔腴弇腔弇杅晤瘍硐夔峈0ㄘ

撻淝腔蹈陓瘍怀堤腔宎啋璃ㄗYㄘ晤瘍Y000ㄛY010ㄛY020   郔笝腔怀堤Y
晤瘍峈砦ㄗ郔腴弇腔弇杅晤瘍硐夔峈0ㄘ

ON怀堤醴梓華硊腔宎啋璃ㄗY,M,Sㄘ晤瘍Y000, Y010, Y020, M000,
M010, M020   ,S000 ,S010 ,S020   郔笝腔Y,M,S晤瘍峈砦

ㄗ郔腴弇腔弇杅晤瘍硐夔峈0ㄘ

1

1

2

2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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令
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2

FNC
80～

FNC89
外
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设
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0
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6
9
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指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
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送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

13.3  FNC 52−MTR / 矩阵输入

+1

20ms

软元件 名称 内容

硌鍔硒俴賦旰 場棒腔悜遠雄釬綴离ON﹝M8029

注意要点

1. 软元件的占用点数

1) 眕  笢硌隅腔怀釬峈宎ㄛ梩蚚8萸腔怀﹝

2) 眕  笢硌隅腔怀堤釬峈宎ㄛ梩蚚n萸腔怀堤﹝

笢硌隅怀堤奀ㄛ蛁砩祥猁迵  笢硌隅腔怀堤晤瘍ㄗ梩蚚n萸ㄘ笭葩﹝

2. 有关接线

勤1跺羲壽ㄛ斛剕猁珨跺0.1A/50V腔媼憤奪﹝

3. 有关输出形式

妏蚚儒极奪怀堤﹝

相关软元件

狟芞岆眕FX3U炵蹈腔價掛等啋(穢倰怀/穢倰怀堤)峈瞰﹝衄壽諉盄錶ㄛ統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟

扴忒聊﹝

→FX3U硬件篇手册

→FX3UC硬件篇手册

硌隅
揖萸

黍菴1蹈腔怀

M8029ㄗ硒俴賦旰ㄘ

COM +1 +2 +3 +4 +5 +6 +7

S/S +1 +2 +3 +4 +5 +6 +7

+
1

D
2

D
2

+
2

D
2

+
3

D
2

+
4

D
2

+
5

D
2

+
6

D
2

+
7

D
2

SS S S S S S S

D1 D1 D1 D1 D1 D1 D1 D1

+
10

D
2

D
2

D
2

D
2

D
2

D
2

D
2

+
11

+
12

+
13

+
14

+
15

+
16

D
2

+
170.1A(50V)

0V24V

媼憤奪

褫晤最諷秶

梩蚚n萸

怀ㄗXㄘ[穢倰]
怀堤ㄗYㄘ[穢倰]

菴2蹈

菴1蹈

Ｋ

Ｌ

Ｍ

Ｎ

Ｏ

Ｐ

1

1

黍菴2蹈腔怀

1

12

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.3  FNC 52−MTR / 矩阵输入

程序举例
nˊ3萸腔怀堤(Y020,Y021,Y022)甡棒笭葩离ON﹝

藩棒甡棒毀葩ㄛ鳳腕菴1蹈ㄛ菴2蹈ㄛ菴3蹈腔怀8萸ㄛ甜悵湔善M30‵M37ㄛM40‵M47ㄛM50‵M57笢﹝

狟醱腔瞰赽笢ㄛ森最唗岆眕FX3U炵蹈腔價掛等啋(穢倰怀/穢倰怀堤)峈瞰﹝

衄壽諉盄腔錶ㄛ統蕉妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟扴忒聊﹝

→FX3U硬件篇手册

→FX3UC硬件篇手册

M0

Y020

Y021

Y022

20ms

M0
FNC 52
MTR

X020 Y020 M 30 K 3

X021

M
51

X022

M
52

X023

M
53

X024

M
54

X025

M
55

X026

M
56

X027
M

57

M
50

M
40

X021X022X023X024X025X026X027

M
41

M
42

M
43

M
44

M
45

M
46

M
47

M
31

M
32

M
33

M
34

M
35

M
36

M
37

M
30

X020 X021 X022 X023 X024 X025 X026 X027S/S0V24V

COM1 Y020 Y021 Y022 Y023 Y024 Y025 Y026 Y027

黍菴1蹈腔怀

黍菴2蹈腔怀

黍菴3蹈腔怀

M8029ㄗ硒俴賦旰ㄘ

n

怀晤瘍  怀堤晤瘍 ON怀堤醴梓   蹈杅

媼憤奪
0.1A(50V)

菴3蹈

媼憤奪
0.1A(50V)

菴2蹈

媼憤奪
0.1A(50V)

菴1蹈

褫晤最諷秶
穢倰怀
穢倰怀堤

①

②

③

④

⑤

⑥

1 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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2
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2
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13.3  FNC 52−MTR / 矩阵输入

80ms 80ms 160ms 160ms

13.3.1 MTR指令的使用方法和注意要点

1.衄壽硌鍔怀
1)硌鍔怀珨眻峈ON奀
MTR硌鍔ㄛ籵都妏蚚珨眻峈ON腔陓瘍釬峈硌鍔怀﹝

2.有关MTR指令使用的输入编号
1) MTR硌鍔妏蚚腔怀

籵都妏蚚怀X020眕綴腔﹝
2) 妏蚚怀X000‵X017奀

黍厒僅頗曹辦ㄛ筍岆蚕衾怀堤儒极奪腔遜埻奀潔酗甜怀鍾鏗僅詢ㄛ秪森頗莉汜昫怀腔錶﹝
秪森ㄛ婓MTR硌鍔妏蚚腔儒极奪怀堤奻蟀諉蛹婥萇郯ㄗ3.3k次/0.5Wㄘ﹝
衄壽蛹婥笢妏蚚腔萇埭ㄛ妏蚚狟桶笢腔萇埭﹝

狟芞岆眕FX3U炵蹈腔價掛等啋ㄗ穢倰怀/穢倰怀堤ㄘ峈瞰﹝

3.衄壽怀陓瘍腔ON/OFF奀潔
蚕衾勤8俴℅8蹈ˊ64萸腔怀ㄛ偌桽80ms﹜麼岆160ms腔黍笚輛俴雄釬ㄛ垀眕跪怀陓瘍腔ON/OFF遵
僅剒猁湛善狟醱腔硉眕奻﹝

↗1. FX3U-16M↓峈X000‵X007﹝
↗2. FX3U-16M↓峈X010眕綴﹝

M♀♀(珨眻峈ON)
FNC 52
MTR

X020 Y040 M 0 K 8

负载中使用的电源

馱釬萇埭

雄褫晤最諷秶腔萇埭

AC萇埭倰腔褫晤最諷秶

DC萇埭倰腔褫晤最諷秶

妏蚚怀X000‵X017↗1奀 妏蚚怀X020↗2眕綴奀

+ -
統蕉奻珨珜

儒极奪怀堤

蛹婥萇郯

COM5 Y020 Y021 Y022 Y023 Y024 Y025 Y026 Y027

0V X000 X001 X002 X003 X004 X005 X006 X007

3.3k次/0.5W

FX3U-64MT/ES

撻淝
隙繚

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59

K2,147,483,647

FNC 53
D HSCS

M8000

RUN潼諷
C255 K2,147,483,647

FNC 53
DHSCS

K100 C255 Y010

1 2

13.4 FNC 53－HSCS / 比较置位（高速计数器用）

概要
藩棒數杅奀ㄛ飲蔚詢厒數杅腔數杅硉睿硌隅硉酕掀誕ㄛ綴蕾撈离弇俋窒怀堤(Y)腔硌鍔﹝

→有关本指令使用的计数器中断，请参考35.6节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DHSCS)
絞  笢硌隅腔詢厒數杅(C235‵C255)腔絞硉ㄛ曹傖掀誕硉[ ㄚ1ㄛ ]奀(掀誕硉K200奀峈199↙200

麼201↙200)ㄛ弇啋璃 掩离弇(ON)ㄛ迵禸鏡笚拸壽﹝涴跺硌鍔岆諉覂詢厒數杅腔數杅揭燴眳綴硒俴

掀誕揭燴腔硌鍔﹝

动作

詢厒數杅C255腔絞硉植99曹峈100麼氪植101曹峈100ㄗ數杅ㄘ奀ㄛY010掩离弇ㄗ怀堤芃陔ㄘ﹝

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

13祭 蟀哿硒俴倰DHSCS

FNC 53
HSCS

SET BY HIGH
SPEED COUNTER

D

詢厒數杅腔啋璃晤瘍 [C235‵C255]

珨祡綴輛俴离弇ㄗONㄘ腔弇啋璃晤瘍

BIN32弇

弇

↖ ↖♂♂♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

↖1: D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝
↖2:妏蚚數杅笢剿奀ㄛ硌隅笢剿硌渀﹝

迵詢厒數杅腔絞硉掀誕腔杅擂ㄛ麼岆悵湔掀誕杅擂腔趼啋璃晤瘍 BIN32弇

→有关该指令使用的计数器中断，参考35.6节

硌鍔怀

掀誕硉 掀誕埭 怀堤醴梓
离弇

掀誕硉 掀誕埭 怀堤醴梓

= ↙

离弇

K100 = C255↙ Y010

1

2

1

1

1 1

1

2

2

2

2

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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13.4  FNC 53−HSCS / 比较置位(高速计数器用)

相关指令

睿詢厒數杅珨妏蚚腔硌鍔狟垀尨﹝

 注意要点

1. 计数比较方法的选定

妏蚚蜆硌鍔奀ㄛ茞璃數杅(C235,C236,C237,C238,C239,C240,C244(OP),C245(OP),C246,C248(OP),

C251,C253)頗赻雄華遙傖璃數杅ㄛ甜荌砒跪數杅腔郔詢薹眕摯軘磁薹﹝

統蕉狟醱腔數杅雄釬綴ㄛ跦擂撿极諷秶囀懂恁寁岆妏蚚蜆硌鍔ㄛ遜岆妏蚚籵蚚腔掀誕硌鍔﹝

1) 妏蚚蜆硌鍔奀腔猁萸

- 祥忳褫晤最諷秶禸鏡奀潔腔荌砒ㄛ砑猁數杅珨祡奀怀堤腔奀緊妏蚚

2) 妏蚚籵蚚掀誕硌鍔奀腔猁萸

- 砑猁勤閉堤璃數杅數杅夔薯腔薹輛俴數杅奀

- 笭弝數杅ㄛ筍岆妏蚚賸數杅賦彆腔雄釬褫眕綺謹禸鏡奀潔腔荌砒

- 閉堤硌鍔腔妏蚚棒杅(32棒)奀

2. 软元件的指定范围

笢褫眕硌隅腔啋璃ㄛ躺詢厒數杅(C235‵C255)衄虴﹝

3. 只可以使用32位运算指令

蚕衾詢厒數杅蚚腔硌鍔岆32弇蚳蚚硌鍔ㄛ垀眕怀"DHSCS"(FNC 53)﹝

4. 关于针对相同的高速计数器执行HSCS(FNC 53),HSCR(FNC 54),HSZ(FNC 55)指令的优先动作顺序

→详细内容，参考13.4.1节的6.

5. 通过外部端子执行复位动作

→详细内容，参考13.4.1节的5.

6. 其他的使用上的注意事项，请参考后述内容

→详细内容，参考下一页

指令

掀誕离弇ㄗ詢厒數杅ㄘ

掀誕葩弇ㄗ詢厒數杅ㄘ

潔掀誕ㄗ詢厒數杅ㄘ

詢厒數杅腔換冞

詢厒數杅杅擂桶腔掀誕

指令名称FNC No.

DHSCS

DHSCR

DHSZ

DHCMOV

DHSCT

FNC 53

FNC 54

FNC 55

FNC 189

FNC 280

M8000
FNC 189
DHCMOV C251 D100 K0

SET Y010
FNC 230
LD≡ K100 D100

FNC 50
REF Y010 K8
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.4  FNC 53−HSCS / 比较置位(高速计数器用)

13.4.1 使用高速计数器用指令时的通用注意事项

程序举例
渀勤數杅腔絞硉ㄛ蚚砩腔2跺硉煦梗釬掀誕ㄛ眕煦梗妏跪怀堤ㄗYㄘ离弇ㄗONㄘ﹝

詢厒數杅蚚腔硌鍔婦嬤DHSCS(FNC 53),DHSCR(FNC 54),DHSZ(FNC 55),DHSCT(FNC 280)硌鍔ㄛ狟醱佽

隴籵蚚腔蛁砩岈砐﹝

1.程序中的使用次数的限制

DHSCS ,DHSCR ,DHSZㄛ睿籵腔硌鍔眈肮褫眕拸杅棒晤最﹝筍岆ㄛ褫眕肮奀雄涴虳硌鍔腔杅講岆衄癹秶

腔﹝奧ㄛDHSCT婓最唗笢硐褫眕妏蚚1棒﹝

↗1.妏蚚DHSZ硌鍔睿DHSCT硌鍔奀ㄛ垀衄腔璃數杅腔郔湮砒茼薹睿軘磁薹飲忳癹秶﹝

2.高速计数器的响应频率

妏蚚DHSZ硌鍔睿DHSCT硌鍔奀ㄛ垀衄腔璃數杅腔郔湮砒茼薹睿軘磁薹飲忳癹秶﹝

→有关软件计数器的最大响应频率和综合频率，参考4.7.10项

M8000

RUN潼諷
C255 K2,147,483,647

FNC 53
DHSCS

K100 C255 Y010

FNC 53
DHSCS

K150 C255 Y011

C255

Y010

Y011

0
…

99
100

101
…

149
150

151

扢隅詢厒數杅腔郔湮數杅硉

C255=K100↙ Y010=ON

C255=K150↙ Y011=ON

掀誕硉 掀誕埭 怀堤醴梓

指令

婦嬤DHSCT硌鍔婓囀郔嗣褫眕肮奀雄32沭﹝

硐褫眕雄1沭﹝ㄗ硌鍔硐褫眕妏蚚1棒ㄘ

指令同时驱动点数的限制

DHSCS

DHSCR

DHSZ↗1

DHSCT↗1

1 2

1 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 13.4 FNC 53－HSCS / 比较置位（高速计数器用）

13 高速处理－FNC 50～FNC 59

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

315



319

13  高速处理—FNC 50~FNC 59
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13.4  FNC 53−HSCS / 比较置位(高速计数器用)

X001

M8000

RUN潼諷
M8025

FNC 54
DHSCR

K 0 C241 Y000

C241 K9,999

M8000

FNC 53
DHSCS

K100 C255 Y010

FNC 53
DHSCS

K100 C255 Y000

3.有关输出Y编号的指令

妏蚚嗣跺眈肮腔詢厒數杅蚚硌鍔奀ㄛ眕摯肮奀雄坻腔詢厒數杅蚚硌鍔奀ㄛ勤砓怀堤(Y)腔詢2弇杅妏

蚚肮珨晤瘍(8萸等弇囀)腔啋璃﹝

1)妏蚚肮珨晤瘍(8萸等弇囀)腔啋璃腔錶

瞰ㄩ妏蚚Y000奀峈Y000‵Y007ㄛ妏蚚Y010奀峈Y010‵Y017脹

2)嗣棒妏蚚詢厒數杅蚚硌鍔綴ㄛ怀堤(Y)晤瘍渣羲腔錶

眕狟醱腔瞰赽輛俴佽隴﹝

絞C255湛善K100ㄛ眕笢剿源宒硒俴Y000腔怀堤雄ㄛ奧Y010婓END揭燴奀掩雄﹝

洷咡粒笢剿雄奀ㄛ蚚詢2弇杅腔晤瘍眈肮腔Y001‵Y007﹝

4.通过更改当前值执行计数器动作时的注意事项

詢厒數杅蚚硌鍔ㄛ婓詢厒數杅蚚怀(X)笢衄闕喳怀奀ㄛ掀誕賦彆雄釬﹝

筍岆ㄛ彆妏蚚狟醱腔源楊載蜊詢厒數杅腔絞硉奀祥雄釬﹝

1)載蜊源楊(瞰)

aㄘ妏蚚DMOV硌鍔脹蜊迡釬峈掀誕勤砓腔趼啋璃腔囀﹝

bㄘ婓最唗笢葩弇詢厒數杅腔絞硉﹝

2)雄釬

撈妏掀誕賦彆岆妏怀堤离ON麼离OFF腔珂樵沭璃ㄛ躺躺雄硌鍔奀掀誕賦彆祥曹趙﹝

5.通过外部端子复位的动作[M8025※1：HSC(外部复位)模式]
壽衾C241脹掘衄俋窒葩弇傷赽(R)腔詢厒數杅ㄛ飲岆甡擂葩弇怀陓瘍腔奻汔朓硒俴硌鍔綴ㄛ怀堤掀誕賦彆﹝

1)最唗

婓雄賸M8025↗1腔袨怓狟妏蚚詢厒數杅蚚硌鍔奀ㄛ婓籵徹俋窒葩弇傷赽壺詢厒數杅ㄗC241ㄘ腔絞

硉奀婬棒硒俴硌鍔ㄛ拸剒數杅怀ㄛ憩褫眕怀堤掀誕賦彆﹝

↗1. M8025婓植RUN曹峈STOP奀掩壺﹝

2)雄釬

樑扢C241腔絞硉峈100ㄛ俋窒葩弇怀X001离ON綴ㄛ寀C241腔絞硉曹峈0ㄛ撈妏羶衄數杅怀ㄛ森奀

Y000珩頗掩葩弇﹝

俋窒葩弇耀宒

C241蚚腔俋窒
葩弇傷赽

↗1
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.4  FNC 53−HSCS / 比较置位(高速计数器用)

赻扂葩弇最唗

(1)腔DHSCS
6)腔DHSCR

(赻扂葩弇)
(1)腔DHSCS (1)腔DHSCS

(2)腔DHSCS

(3)腔DHSCR

(4)腔DHSZ

(5)腔DHSCR

(6)腔DHSCR

(赻扂葩弇)

(2)腔DHSCS

(3)腔DHSCR

(4)腔DHSZ

(5)腔DHSCR

(6)腔DHSCR

(赻扂葩弇)

(2)腔DHSCS

(3)腔DHSCR

(4)腔DHSZ

(5)腔DHSCR

(6)腔DHSCR

(赻扂葩弇)

(4)腔DHSZ

(1)腔DHSCS

(2)腔DHSCS

(3)腔DHSCR

(5)腔DHSCR

程序的顺序

FX3U·FX3UC可编程控制器的动作 FX2N·FX2NC·FX1N·FX1NC·FX1S可编程控制器的动作
[参考]

处理的顺序

FX3U·FX3UC FX2N·FX2NC

6.关于对相同的高速计数器使用相同比较值的情况下的HSCS(FNC 53),HSCR(FNC 54),HSZ(FNC 55)
指令的优先动作顺序

勤眈肮詢厒數杅妏蚚眈肮腔掀誕硉腔錶狟ㄛHSCS(FNC 53),HSCR(FNC 54),HSZ(FNC 55)硌鍔腔雄釬笢ㄛ

郔蚥珂硒俴HSCR(FNC 54)腔掀誕勤桽詢厒數杅腔葩弇(赻扂葩弇)雄釬﹝(狟桶)

森奀ㄛ迵HSCR(FNC 54)硌鍔腔赻扂葩弇妏蚚眈肮掀誕硉晤最腔HSCS,HSCR,HSZ硌鍔腔掀誕賦彆飲祥曹趙﹝

峈賸雄掀誕賦彆ㄛ蔚掀誕硉扢隅婓"K0"﹝

↗1.峈賸妏(1)~(3),(5)腔硌鍔腔掀誕賦彆曹趙ㄛ蔚(1)~(3),

(5)腔掀誕硉"K500"扢隅峈"K0"﹝

↗2.洷咡妏(4)腔HSZ腔Y005峈ON奀ㄛ掀誕硉

"K500"扢隅峈誕苤腔硉﹝

筍岆ㄛ蚕衾怀堤笢頗堤珋砒茼晊喧ㄛ垀眕絞硉植扢

隅腔硉曹趙峈K500(K0)腔奀潔囀ㄛ怀堤衄奀緊頗祥雄釬﹝

↗1.婓怀堤笢ㄛ蚕衾湔婓砒茼晊喧ㄛ垀眕絞硉植0曹峈1

腔奀潔囀ㄛ怀堤衄奀緊頗祥雄釬﹝

M8000
C235 K10000

( 1)

(2)

(3)

FNC 53
DHSCS K500 C235 Y000

K500 C235 Y001

K500 C235 Y002

FNC 53
DHSCS

FNC 54
DHSCR

M8000
(4)

FNC 55
DHSZ

K250 K500 C235

K250 K500 C235
FNC 11
DZCPP

Y003

Y003

M8000
(5)

FNC 54
DHSCR K500 C235

K500 C235
FNC 54
DHSCR

Y006

C235 (6)

500

250

0

Y003

Y004

Y005

Y000~Y002,Y006

ON ON

OFF

OFF

500

250

0

Y003

Y004

Y005

ON ON

ON

Y000,Y001

Y002

ON

OFF

FN1N·FX1S·FX1NC

祥曹趙﹝↗1

絞硉
絞硉

絞硉ㄩ1

絞硉ㄩ1

祥曹趙﹝↗2

↗1
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
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1

K2,147,483,647

FNC 54
DHSCR

M8000

RUN潼諷
C255 K2,147,483,647

FNC 54
DHSCR

K100 C255 Y010

1

13.5 FNC 54－HSCR / 比较复位（高速计数器用）

概要
藩棒數杅奀ㄛ蔚詢厒數杅腔數杅硉睿硌隅硉酕掀誕ㄛ綴蕾撈葩弇俋窒怀堤ㄗYㄘ腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DHSCR)
絞 笢硌隅腔詢厒數杅(C235‵C255)腔絞硉ㄛ曹傖掀誕硉[ ㄚ1ㄛ ]奀(掀誕硉K200奀峈199↙200

麼201↙200)ㄛ拸蹦禸鏡笚嗣屾ㄛ弇啋璃 掩葩弇(OFF)ㄛ迵禸鏡笚拸壽﹝涴跺硌鍔岆諉覂詢厒數杅

腔數杅揭燴眳綴硒俴掀誕揭燴腔硌鍔﹝

动作

詢厒數杅C255腔絞硉植99曹峈100麼氪植101曹峈100(數杅)奀ㄛY010掩葩弇(怀堤芃陔)﹝

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

13祭 蟀哿硒俴倰DHSCR

FNC 54
HSCR

RESET BY HIGH
SPEED COUNTER

D

詢厒數杅腔啋璃晤瘍 [C235‵C255]

珨祡綴輛俴葩弇ㄗOFFㄘ腔弇啋璃晤瘍

BIN32弇

弇

↖ ↖♂♂♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

↖1: D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝
↖2:珩褫硌隅迵 眈肮腔數杅ㄗ統蕉最唗撼瞰ㄘ

迵詢厒數杅腔絞硉掀誕腔杅擂ㄛ麼岆悵湔掀誕杅擂腔趼啋璃晤瘍 BIN32弇

硌鍔怀

掀誕硉 掀誕埭 怀堤醴梓
离弇

掀誕硉 掀誕埭 怀堤醴梓

= ↙

离弇

K100 = C255↙ Y010

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

2

2

2

2

2 21 1

1
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.5  FNC 54−HSCR / 比较复位（高速计数器用）

M8000

RUN潼諷
C255 K300

FNC 54
DHSCR

K400 C255 C255

400

300

C255

C255

相关指令

睿詢厒數杅珨妏蚚腔硌鍔狟垀尨﹝

注意要点

1.计数比较方法的选定

妏蚚蜆硌鍔奀ㄛ茞璃數杅(C235,C236,C237,C238,C239,C240,C244(OP),C245(OP),C246,C248(OP),

C251,C253)頗赻雄華遙傖璃數杅ㄛ甜荌砒跪數杅腔郔詢薹眕摯軘磁薹﹝

統蕉狟醱腔數杅雄釬綴ㄛ跦擂撿极諷秶囀懂恁寁岆妏蚚蜆硌鍔ㄛ遜岆妏蚚籵蚚腔掀誕硌鍔﹝

1)妏蚚蜆硌鍔奀腔猁萸

- 祥忳褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔腔荌砒ㄛ砑猁數杅珨祡奀怀堤腔奀緊妏蚚

2)妏蚚籵蚚腔掀誕硌鍔奀腔猁萸

-砑猁勤閉堤璃數杅腔數杅夔薯腔薹輛俴數杅奀

-笭弝數杅ㄛ筍岆妏蚚賸數杅賦彆腔雄釬褫眕綺謹禸鏡奀潔腔荌砒

-閉堤硌鍔腔妏蚚棒杅(32棒)奀

2.只可以使用32位运算指令

由于高速计数器用的指令是32位专用指令，所以请务必输入"DHSCR"(FNC 54)。

3.关于针对相同的高速计数器执行HSCS(FNC 53),HSCR(FNC 54),HSZ(FNC 55)指令的优先动作顺序

→详细内容，参考13.4.1节的6.

4.通过外部端子执行复位动作

→详细内容，参考13.4.1节的5.

5.其他的使用上的注意事项

→详细内容，参考13.4.1节

程序举例

1.自我复位的梯形图实例

C255的当前值变为400后，立即执行C255的复位，当前值为0，输出触点为OFF。

指令

掀誕离弇ㄗ詢厒數杅ㄘ

掀誕葩弇ㄗ詢厒數杅ㄘ

潔掀誕ㄗ詢厒數杅ㄘ

詢厒數杅腔換冞

詢厒數杅桶跡掀誕

指令名称FNC No.

DHSCS

DHSCR

DHSZ

DHCMOV

DHSCT

FNC 53

FNC 54

FNC 55

FNC 189

FNC 280

M8000
FNC189
DHCMOV C251 D100 K0

RST Y010FNC 230
LD≡ K10000 D100

M8000
FNC 50
REF Y010 K8

掀誕硉 掀誕埭 怀堤醴梓

DHSCR腔葩弇硉

崝數杅硉

絞硉

怀堤揖萸
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理

13

F
N
C
6
0

F
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C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

FNC 55
DHSZ

K2,147,483,647

ˇ ↙

≦   ≦ ↙﹛﹛  +1
ˇ ↙﹛﹛  +2

13.6 FNC 55－HSZ /区间比较（高速计数器用）

概要
蔚詢厒數杅腔絞硉睿2跺硉(潔)輛俴掀誕ㄛ甜蔚掀誕賦彆怀堤(芃陔)善弇啋璃(3萸)笢﹝

→有关表格高速比较模式，请参考13.6.2节

→有关频率控制模式，请参考13.6.3节
1.指令格式

3.对象软元件

2.设定数据

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DHSZ)
絞 笢硌隅腔詢厒數杅(C235~C255)腔絞硉睿2跺掀誕萸(掀誕硉1ㄛ掀誕硉2)輛俴潔掀誕ㄛ迵禸鏡笚

拸壽ㄛ蔚掀誕腕堤腔苤﹜潔囀﹜湮腔賦彆腔 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2笢砩珨跺离ON﹝
涴跺硌鍔岆諉覂詢厒數杅腔數杅揭燴眳綴硒俴掀誕揭燴腔硌鍔﹝

比较点

掀誕硉1睿掀誕硉2腔壽炵狟垀尨﹝

[ ㄚ1ㄛ ]�[ +1ㄛ ]

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

17祭 蟀哿硒俴倰DHSZ

FNC 55
HSZ

ZONE COMPARE
FOR H. S. C

D

詢厒數杅腔啋璃晤瘍 [C235‵C255]

怀堤迵掀誕奻癹硉睿掀誕狟癹硉掀誕腔賦彆腔宎弇啋璃晤瘍

BIN32弇

弇

↖♂♂♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂

♂

♂

↖1: D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

硌鍔怀

掀誕硉1 掀誕硉2 掀誕埭 怀堤醴梓

迵詢厒數杅腔絞硉輛俴掀誕腔杅擂ㄛ麼岆悵湔掀誕杅擂腔趼啋璃晤瘍
(掀誕硉1)

迵詢厒數杅腔絞硉輛俴掀誕腔杅擂ㄛ麼岆悵湔掀誕杅擂腔趼啋璃晤瘍
(掀誕硉2)

BIN32弇

BIN32弇

离弇

掀誕硉1

掀誕硉2

+1,

+1,

比较点 内容[32位]

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1 1

1

1

1

2

2

2 2

2 2

2

2

≦
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相关指令

睿詢厒數杅珨妏蚚腔硌鍔狟垀尨﹝

注意要点

1.计数器比较方法的选定

妏蚚蜆硌鍔奀ㄛ茞璃數杅(C235, C236, C237, C238, C239, C240, C244(OP), C245(OP), C246, C248(OP),

C251, C253)頗赻雄華遙傖璃數杅ㄛ甜荌砒跪數杅腔郔詢薹眕摯軘磁薹﹝

統蕉狟醱腔數杅雄釬綴ㄛ跦擂撿极諷秶囀懂恁寁岆妏蚚蜆硌鍔ㄛ遜岆妏蚚籵蚚腔掀誕硌鍔﹝

1)妏蚚蜆硌鍔奀腔猁萸

- 祥忳褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔腔荌砒ㄛ砑猁數杅珨祡奀怀堤腔奀緊妏蚚

动作

詢厒數杅C251腔絞硉狟曹趙ㄗ數杅ㄘ奀ㄛ婓Y000﹜Y001﹜Y002腔砩珨跺笢怀堤掀誕賦彆﹝

指令

掀誕离弇ㄗ詢厒數杅ㄘ

掀誕葩弇ㄗ詢厒數杅ㄘ

潔掀誕ㄗ詢厒數杅ㄘ

詢厒數杅腔換冞

詢厒數杅桶跡掀誕

指令名称FNC No.

DHSCS

DHSCR

DHSZ

DHCMOV

DHSCT

FNC 53

FNC 54

FNC 55

FNC 189

FNC 280

M8000

RUN潼諷
C251 K2,147,483,647

FNC 55
DHSZ K1000 K2000 Y000C251

掀誕硉1掀誕硉2 掀誕埭 怀堤醴梓

比较模式 C251的当前值
输出触点（Y）的变化

Y000 Y001 Y002

K1000ˇ C251 ↙ Y000

1000ˇ

999↙ 1000

999↘ 1000

999↙ 1000

999↘ 1000

1000≒ ≒ 2000

2000↙ 2001

2000↘ 2001

2000↙ 2001

2000↘ 2001

ˇ 2000

ON

ON↙ OFF

OFF↙ ON

ON↙ OFF

OFF↙ ON

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF↙ ON

ON↙ OFF

OFF↙ ON

ON↙ OFF

ON

ON↙ OFF

OFF↙ ON

ON↙ OFF

OFF↙ ON

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF

OFF↙ ON

ON↙ OFF

OFF↙ ON

ON↙ OFF

ON

ON

K1000≒ C251≒ k2000↙ Y001
C251ˇ k2000↙ Y002

ˇ

ˉ

≒ ﹛﹛≒

1

1 2

2
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16

FNC100
FNC109
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送

2

17

FNC110
FNC139
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点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
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理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

2)妏蚚籵蚚腔掀誕硌鍔奀腔猁萸

-砑猁勤閉堤璃數杅腔數杅夔薯腔薹輛俴數杅奀

-峈數杅笭猁ㄛ筍岆妏蚚賸數杅賦彆腔雄釬褫眕綺謹禸鏡奀潔腔荌砒

-閉堤硌鍔腔妏蚚棒杅ㄗ32棒ㄘ奀

2.软元件的指定范围

笢褫眕硌隅腔啋璃ㄛ躺詢厒數杅ㄗC235‵C255ㄘ衄虴﹝

3.只可以使用32位运算指令

蚕衾詢厒數杅蚚腔硌鍔岆32弇蚳蚚硌鍔ㄛ垀眕昢斛怀"DHSZ"(FNC 55)﹝

4.比较值1 和比较值2 的设定数据值的注意事项

扢隅傖    ≒﹛﹛﹝

5.比较时序和输出结果之间的关系

1) DHSZ硌鍔躺婓詢厒數杅腔數杅闕喳掩怀奀硒俴掀誕ㄛ綴妏賦彆怀堤离ON﹝

2)萇埭ON奀麼STOP↙RUN奀ㄛ蚕衾腕祥善掀誕賦彆ㄛ秪森撈妏睫磁掀誕沭璃賦彆珩祥怀堤﹝

→有关详细内容，请参考「13.6.1电源ON时比较结果先置ON的程序[ZCP(FNC 11)指令]」

6.关于针对相同的高速计数器执行HSCS(FNC 53),HSCR(FNC 54),HSZ(FNC 55)指令的优先动作顺序

→详细内容，参考13.4.1节的6.

7.通过外部端子执行复位动作

→详细内容，参考13.4.1节的5.

8.软元件的占用点数

1)掀誕硉梩蚚 ㄛ 宎跪2萸﹝

2)怀堤梩蚚 宎腔3萸 ﹝砆牉囀ㄛ統蕉狟珨珜

M8000
DHCMOV C251 D100

Y010

K0

Y011

Y012

FNC 226
LD K10000 D100

FNC 230
LD>= K10000 D100 FNC 237

AND<= K20000 D100

FNC 225
LD K20000 D100

M8000
FNC 50
REF

Y010 K8

ˇ

ˉ

13.6.1 电源ON时比较结果置ON的程序 [ZCP（FNC 11）指令]

DHSZ硌鍔躺婓數杅闕喳掩怀奀ㄛ怀堤掀誕賦彆﹝C235腔絞硉撈妏峈0ㄛ雄奀Y010珩頗悵厥眳腔OFF
腔袨怓﹝

峈賸硒俴Y010腔場宎趙雄釬ㄛ妏蚚籵腔潔掀誕硌鍔DZCPPㄛ籵徹躺婓雄奀腔闕喳硒俴ㄛ掀誕C235腔絞

硉睿K1000ㄛK1200綴ㄛ珂雄Y010﹝
瞰撼狟醱腔最唗妗瞰輛俴佽隴﹝

动作说明
怀堤Y010‵Y012狟垀尨﹝

Y010 ON Y011 ON Y012 ON

1,000 1, 200
C235

0
腔絞硉

===

1

1

2

2

1 2

ㄗ 峈1000ㄛ 峈1999奀,絞C235腔絞硉植999曹峈1000麼植1999曹峈2000奀,怀堤 蕾撈掩离ON﹝1 2 ㄘ
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程序举例

时序图

奀唗芞笢腔Ｋ峈ㄛ萇埭ON奀詢厒數杅(瞰ㄩC235)腔絞硉峈0奀ㄛY010甡導悵厥OFF袨怓﹝

1) 峈賸硒俴Y010腔場宎趙雄釬ㄛ妏蚚籵腔潔掀誕硌鍔DZCPPㄛ籵徹躺婓RUN奀腔闕喳硒俴ㄛ掀誕C235

腔絞硉睿K1000ㄛK1200綴ㄛ珂雄Y010﹝

2) 珨眻善怀闕喳怀ㄛ粒蚚DHSZ硌鍔腔掀誕怀堤掩雄眳ㄛY010腔掀誕賦彆飲掩悵厥﹝

3) 跦擂數杅腔絞硉ㄛDHSZ硌鍔雄(A)ㄛ(B)麼(C)腔怀堤﹝

X010
RST C235

C235
M8000

RUN潼諷

雄

X010
FNC 11
DZCPP

K1000 K1200 C235 Y010

K9999 X000

FNC 55
DHSZ

K1000 K1200 C235 Y010

FNC 40
ZRST

Y010 Y012

＃闕喳怀ㄩ

Y010‵Y012葩弇

雄綴ㄛ躺硒俴1跺禸鏡腔掀誕
K1000ˇC235 :Y010 ON
K1000≒C235≒K1200 :Y011 ON
K1200ˉC235 :Y012 ON

雄綴ㄛ懂赻X000腔闕喳怀奀
硒俴笢剿掀誕
K1000ˇC235 :Y010 ON
K1000≒C235≒K1200 :Y011 ON
K1200ˉC235 :Y012 ON

X000

X010

Y010

Y011

0

1000

1200

Y012

A

B

C

ㄗC235怀闕喳ㄘ

ㄗ雄ㄘ

ㄗ毓峓狟ㄘ

ㄗ毓峓囀ㄘ

ㄗ毓峓奻ㄘ

ㄗ數杅腔絞硉ㄘ

Ｋ

1 2
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13.6  FNC 55−HSZ / 区间比较（高速计数器用）

K2,147,483,647

FNC 55
DHSZ

M8130

13.6.2 表格高速比较模式（M8130）

佽隴賸壽衾DHSZ硌鍔腔桶跡詢厒掀誕耀宒ㄗ詢厒耀倰怀堤ㄘ﹝

砑猁珨棒硒俴嗣跺怀堤雄釬奀ㄛ妏蚚郔湮褫眕妏16萸怀堤曹趙腔HSCT硌鍔﹝

1. 设定数据

功能和动作说明

1. 32位运算(DHSZ)

褫眕籵徹硌隅DHSZ硌鍔腔 峈桶跡詢厒掀誕耀宒汒隴蚚腔杻忷落翑樟萇M8130ㄛ妗珋眕狟腔杻忷髡夔﹝

1) 婓 笢硌隅掀誕桶跡蚚啋璃腔宎晤瘍﹝蚕衾掀誕桶跡蚚腔杅擂藩1俴梩蚚4跺啋璃ㄛ秪森梩蚚眕

宎腔 ℅4萸﹝

2) 笢硌隅掀誕桶跡腔俴杅﹝

秶釬腔桶跡植 笢硌隅腔宎敵湔羲宎ㄛ俴杅峈 笢硌隅腔俴杅﹝

3) 掀誕杅擂

掀誕杅擂妏蚚32弇杅擂﹝

4) 怀堤Y晤瘍

怀堤Y晤瘍ㄛ蚚16輛秶杅硌隅﹝

瞰ㄘ硌隅Y010奀ㄛ峈H10﹝

5) 离弇/葩弇腔硌隅

蜆离弇﹜葩弇籵徹笢剿眻諉諷秶﹝

比较表格

操作数种类 内容 数据类型

悵湔桶跡杅擂腔宎趼啋璃晤瘍ㄗ躺硌杅擂敵湔Dㄘ

桶跡腔俴杅(躺K,H) K1‵K128/H1‵H80

詢厒數杅腔啋璃晤瘍 [C235‵C255]

M8130ㄗ桶跡詢厒掀誕耀宒汒隴蚚腔杻忷落翑樟萇ㄘ

BIN32弇

BIN32弇

BIN32弇

弇

硌鍔怀

宎
啋璃 俴杅 掀誕埭

桶跡詢厒掀誕耀宒

离弇ㄗONㄘ

葩弇ㄗOFFㄘ

K1/H1

K0/H0

设定内容

SET/RST

+1, +2 +3
0

+5, +4 +6 +7
1

+9, +8 +10 +11
2

+5, +4 +6 +7
- 1

~ ~ ~ ~

∣

∣

∣

∣
植0羲宎笭葩

比较数据（32位） 输出Y编号 表格计数器（D8130）

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1 1 1

2

2

2

2

2

2
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2.动作

FNC 12
DMOV

K123 D200

H10 D202

M8002

K1 D203

K234 D204

H10 D206

K0 D207

K345 D208

H11 D210

K1 D211

K456 D212

H11 D214

K0 D215

K567 D216

H11 D218

K1 D219

C251 K2,147,483,647

C251FNC 55
DHSZ

D200 K5 M8130

RST C251

RST Y011

掀誕杅擂

怀堤Y晤瘍

怀堤腔SET/RST
K1ㄩ离弇﹝

掀誕杅擂

怀堤Y晤瘍

怀堤腔SET/RST
K0ㄩ葩弇﹝

掀誕杅擂

怀堤Y晤瘍

怀堤腔SET/RST
K1ㄩ离弇﹝

掀誕杅擂

怀堤Y晤瘍

怀堤腔SET/RST
K0ㄩ葩弇﹝

掀誕杅擂

怀堤Y晤瘍

怀堤腔SET/RST
K1ㄩ离弇﹝

硌鍔怀

俴杅 掀誕埭

桶跡詢厒掀誕耀宒

葩弇

硌鍔怀

宎
啋璃

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
DMOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
DMOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
DMOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
DMOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV
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13.6  FNC 55−HSZ / 区间比较（高速计数器用）

比较表格

D201,D200
K123

D 202
H10

D 203
K1

0

D205,D204
K 234

D 206
H10

D 207
K0

1

D209,D208
K345

D 210
H11

D 211
K1

2

D213,D212
K456

D 214
H11

D 215
K0

3

D217,D216
K567

D 218
H11

D 219
K1

4

567

456

345

234

123

Y010

Y011

比较数据 输出Y编号
C251
絞硉

植0羲宎笭葩

剒猁葩弇
數杅蚚腔
最唗

剒猁葩弇
怀堤蚚腔
最唗

表格计数器SET/RST

∣

∣

∣

∣

∣

1) 硒俴蜆硌鍔綴ㄛ桶跡杅擂腔郔奻珨俴腔桶跡掩扢

离傖掀誕勤砓杅擂﹝

2)詢厒數杅C251腔絞硉睿掀誕勤砓腔桶跡杅擂

珨祡奀ㄛ掀誕勤砓腔桶跡杅擂笢硌隅腔怀堤Y晤

瘍掩硒俴SET/RST﹝

甜ㄛ涴跺怀堤Y祥脹善硒俴END硌鍔腔怀堤芃陔ㄛ眻諉硒俴怀堤揭燴﹝

3)桶跡數杅(D8130)腔絞硉掩「ㄚ1」﹝

4)掀誕勤砓腔桶跡杅擂痄善狟珨俴腔桶跡﹝

5)婓桶跡數杅(D8130)腔絞硉曹峈4眳ㄛ笭葩2)~3)腔雄釬﹝

絞硉曹峈4奀ㄛ殿隙善雄釬1)ㄛ桶跡數杅葩弇(D8130=0)﹝

森奀ㄛ賦旰梓祩弇M8131峈ON﹝

6)硌鍔揖萸剿羲(硌鍔硒俴OFF)綴ㄛ笢砦硒俴硌鍔ㄛ桶跡數杅(D8130)葩弇(D8130ˊ0)﹝

注意要点
1.指令使用次数的限制

涴跺硌鍔ㄛ婓最唗笢硐夔晤最1棒﹝

森俋ㄛ迵蚚衾坻蚚芴腔DHSCS,DHSCR,DHSZ,DHSCT硌鍔饜磁ㄛ褫眕肮奀雄腔硌鍔癹隅婓32跺眕狟﹝

2.中途断开指令输入的情况

笢剿硌鍔腔硒俴ㄛ桶跡數杅D8130掩葩弇(K0)﹝

筍岆ㄛ婓森眳ㄛ掩离弇/葩弇腔怀堤頗悵厥袨怓﹝

3.有关输出的开始时期

婓蜆硌鍔忑棒硒俴綴腔END硌鍔揭俇傖桶跡腔秶釬ㄛ森綴憩峈衄虴﹝

秪森ㄛ怀堤植菴2棒禸鏡羲宎雄釬﹝

4.有关高速计数器的当前值

釬峈雄釬勤砓腔詢厒數杅腔絞硉苤衾掀誕桶跡腔菴1俴腔硉ㄛ昢斛植森揭羲宎硒俴蜆硌鍔﹝
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13.6  FNC 55−HSZ / 区间比较（高速计数器用）

13.6.3 频率控制模式（HSZ，PLSY指令）（M8132）

蔚薹諷秶耀宒扠隴蚚落翑樟萇M8132硌隅峈DHSZ硌鍔腔 ㄛ籵徹迵DPLSY硌鍔郪磁妏蚚ㄛ撿衄眕狟腔
杻忷髡夔﹝
森奀ㄛ 硐勤茼杅擂敵湔Dㄛ 硐勤茼KㄛHㄛ掩癹秶峈1≒KㄛH≒128﹝
森俋ㄛ 褫眕硌隅峈詢厒數杅C235‵C255﹝
薹諷秶耀宒(準潔掀誕﹝)
PLSY硌鍔ㄛ狟珜垀尨ㄛ躺闕喳怀堤褫婓蚚誧耜曹載﹝

1.控制例子

表格的构成及数据设定实例

D 301, D 30 ,

,

,

,

,

0
K 20

D 302 D 303
K300

0

D305, D3 04
K600

D 306 D 307
K500

1

D309, D308
K700

D 310 D 311
K200

2

D 313, D312
K800

D 314 D 315
K 100

3

D 317, D316
K 0

D 318 D 319
K 0

4

FNC 55
DHSZ

M8132

PLS M10

Y000FNC 57
DPLSY

D8132 K0
M10

FNC 12
DMOVP

K20 D300

K300 D302

K600 D304

K500 D306

K700 D308

K200 D310

K800 D312

K100 D314

K0 D316

K0 D318

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

FNC 12
DMOVP

比较数据 频率 表格计数器(D8130)

笢硌隅腔
宎啋璃(32弇)

笢硌隅腔俴杅

硌鍔怀

宎
啋璃

闕喳講
(K0峈蟀哿)

闕喳
怀堤

薹諷秶
耀宒俴杅 掀誕埭

薹

掀誕杅擂

薹

掀誕杅擂

薹

掀誕杅擂

薹

掀誕杅擂

薹

掀誕杅擂

薹

∣

∣

∣

∣

∣

1 2

1

2

21
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0

100

200
300

500

0 20 600 700 800

1)婓凳傖桶跡腔杅擂敵湔笢ㄛ砉掛最唗瞰赽笢珨欴ㄛ啎珂迡隅狟腔杅擂﹝

2)珨眻善 笢硌隅腔詢厒數杅腔絞硉迵(D301,D300)腔硉眈脹峈砦ㄛPLSY硌鍔腔怀堤薹飲峈(D303,

D302)腔硉﹝ㄗD302峈腴16弇﹝D303峈詢16弇ㄛ珨啜珨眻峈0﹝ㄘ

3)森綴ㄛ輛菴2俴腔雄釬ㄛ甡棒硒俴跪俴腔雄釬﹝

4)硒俴俇郔綴珨俴腔雄釬綴ㄛ賦旰梓祩M8133雄釬ㄛ殿隙善菴1俴笭葩雄釬﹝

5)洷咡婓郔綴珨俴笢礿砦雄釬奀ㄛ蔚郔綴腔桶跡腔薹扢隅峈K0﹝

6)硌鍔怀OFF綴ㄛ闕喳怀堤曹峈OFFㄛ桶跡數杅D8131珩掩葩弇﹝

7)婓蜆硌鍔場棒硒俴綴腔END硌鍔揭俇傖桶跡腔秶釬ㄛ森綴蜆硌鍔衄虴﹝

8)秪森ㄛPLSY硌鍔腔硒俴ㄛ岆植硌鍔怀峈ON綴腔菴2棒禸鏡羲宎硒俴腔ㄛ秪森妏蚚PLS M10腔揖萸﹝

褫眕掛瞰垀尨籵徹最唗砃桶跡笢迡杅擂ㄛ珩褫眕籵徹俋峓扢掘腔瑩攫紱釬眻諉迡﹝

1) M8132ㄩ薹諷秶耀宒扠隴蚚腔杻忷落翑樟萇﹝

2) D8132ㄩ薹諷秶耀宒奀ㄛ渀勤桶跡數杅D8131腔菰崝數杅ㄛ甡棒蔚桶跡囀腔扢隅薹黍D8132笢﹝

3) D8134(腴弇)ㄛD8135(詢弇)ㄩ

婓薹諷秶耀宒奀ㄛ渀勤桶跡數杅腔菰崝數杅ㄛ甡棒黍桶跡囀腔掀誕杅擂﹝

注意要点
1) 蜆硌鍔硐夔妏蚚1棒﹝

2) 樓奻蚚衾坻蚚芴腔DHSCS(FNC 53),DHSCR(FNC 54),DHSZ(FNC 55),DHSCT(FNC 280)硌鍔ㄛ褫眕肮

奀雄腔硌鍔癹隅婓32跺眕狟﹝

3) 蚕衾婓硒俴END硌鍔奀符秶釬桶跡ㄛ垀眕善秶釬俇傖眳剒猁晊喧PLSY(FNC 57)硌鍔腔硒俴﹝

4) 婓HSZ硌鍔雄腔徹最笢ㄛ昦載蜊桶跡腔杅擂﹝

5) 妏蚚薹諷秶耀宒奀ㄛ祥夔勤Y000﹜Y001肮奀怀堤﹝

输出脉冲特性
怀堤闕喳
薹ㄗHZㄘ

↙C251腔絞硉
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ㄚ1勤 植OFF↙ON腔雄釬輛俴數杅ㄛ

婓 ms眳綴蔚賦彆悵湔善 笢﹝

蚕森 ㄚ1掩葩弇ㄛ婬棒勤 腔雄釬輛俴數杅﹝

+2
呁豻奀潔(ms)

ms
數杅奀潔

+1
絞硉

FNC 56
SPD

13.7 FNC 56－SPD /脉冲密度

概要
粒蚚笢剿怀源宒勤硌隅奀潔囀腔怀闕喳輛俴數杅腔硌鍔﹝

跦擂唳掛祥肮ㄛ蜆硌鍔腔髡夔衄褫夔頗祥肮﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(SPD)
硐婓 ℅1ms奀潔囀勤怀 腔闕喳輛俴數杅ㄛ聆隅硉悵湔善 ㄛ絞硉悵湔善 ㄚ1ㄛ呁豻奀潔悵

湔善 ㄚ2(ms)笢﹝

笭葩涴跺紱釬ㄛ褫眕婓聆講硉 笢ㄛ腕善闕喳躇僅ㄗ珩憩岆迵蛌厒傖掀瞰腔硉ㄘ﹝

1)奀唗芞

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

13祭 蟀哿硒俴倰DSPD

FNC 56
SPD

SPEED DETECT

D
7祭 蟀哿硒俴倰SPD

怀ㄗXㄘ闕喳腔啋璃晤瘍

奀潔(ms)杅擂麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔闕喳躇僅杅擂腔宎趼啋璃晤瘍

弇

BIN16/32弇

BIN16/32弇

↖

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂

♂

♂ ♂♂

♂

↖:褫眕硌隅X000~X007﹝

ms
數杅奀潔

硌鍔怀

硌鍔怀 硌鍔揖萸峈ON

ㄚ2褫眕蚚衾聆隅呁豻奀潔﹝

聆講硉

ms

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2 2

2
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13.7  FNC 56−SPD / 脉冲密度

[ +1, ]ms

[ +1, ]
聆講硉

[ ㄚ3ㄛ ㄚ2 ]勤 植OFF↙ON腔雄釬輛俴數杅ㄛ

婓[ +1ㄛ ]ms眳綴蔚賦彆悵湔善[ ㄚ1ㄛ ]
笢﹝

蚕森[ ㄚ3ㄛ ㄚ2 ]掩葩弇ㄛ婬棒勤 腔雄釬輛俴

數杅﹝

2. 32位运算(DSPD) [Ver.2.20 以上]

硐婓[ ㄚ1ㄛ ]℅1ms奀潔囀勤怀 腔闕喳輛俴數杅ㄛ聆講硉悵湔善[ +1ㄛ ]ㄛ
絞硉悵湔善[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]ㄛ呁豻奀潔悵湔善[ ㄚ5ㄛ ㄚ4](ms)笢﹝

笭葩涴跺紱釬ㄛ褫眕婓聆講硉[ +1ㄛ ]笢ㄛ腕善闕喳躇僅ㄗ珩憩岆迵蛌厒傖掀瞰腔硉ㄘ﹝

1) 奀唗芞

2) 聆講硉 腔硉ㄛ狟垀尨迵蛌杅傖掀瞰﹝

諉輪羲壽
n跺闕喳/蛌

t峈 笢硌隅聆隅奀潔腔遵僅ㄗmsㄘ

怀X000

FNC 56
DSPD

[ +5, +4]
呁豻奀潔(ms)

[ +1, ]ms
數杅奀潔

[ +3, +2]
絞硉

[ +1, ]ms
數杅奀潔      

硌鍔怀

硌鍔怀 硌鍔揖萸峈ON

[ ㄚ5ㄛ ㄚ4 ]褫眕蚚衾聆隅呁豻奀潔﹝

1

1

1

1

1

2

2

2

2 2

2 2 2 2

2

2

2
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13.7  FNC 56−SPD / 脉冲密度

根据版本的功能变更

涴跺硌鍔秪唳掛祥肮曹載腔髡夔狟桶垀尨﹝

注意要点

1. 输入的输入规格
·硌隅腔 怀腔X000‵X007祥夔迵狟醱腔蚚芴笭葩妏蚚﹝

- 詢厒數杅

- 怀笢剿

- 闕喳眸袙

- DSZR硌鍔

- DVIT硌鍔

- ZRN硌鍔

·涴跺硌鍔ㄛ藩1萸怀峈1跺硌鍔眕狟﹝

·怀X000‵X007腔ON/OFF腔郔湮薹ㄛ狟桶垀尨﹝

↗1.洷咡黍眈絞衾50k‵100kHz腔砒茼薹腔闕喳奀ㄛ昢斛扢离狟﹝

-諉盄酗僅婓5m眕狟﹝

-怀傷赽笢蟀諉1.5K次(1W眕奻)腔穢萇郯ㄛ勤源扢掘珨耜腔羲摩萇憤倰儒极奪腔怀堤蛹婥萇霜猁婓20mA眕奻﹝

2.梩蚚啋璃
1) 16弇堍呾腔錶

眕 峈宎梩蚚3萸﹝

2) 32弇堍呾腔錶

眕 峈宎梩蚚6萸﹝

2) [ ㄚ1ㄛ ]腔硉ㄛ狟垀尨迵蛌杅傖掀瞰﹝

对应版本
项目

FX3U FX3UC

Ver.2.00眕奻

X000~X005

X006, X007

100kHz↗1

10kHz

100kHz↗1

10kHz
200kHz

Ver.2.00眕奻 崝樓32弇硌鍔 埰勍32弇堍呾ㄗDSPDㄘ﹝

指令名称

使用的输入编号

最大输入频率

FX3U可编程控制器

基本单元 FX3U-4HSX-ADP
FX3UC可编程控制器
[FX3UC-32MT-LT]

諉輪羲壽
n跺闕喳/蛌

t峈[ , ]笢硌隅聆隅奀潔腔遵僅ㄗmsㄘ

怀X000

2 2

1

1
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FNC 57
PLSY

13.8 FNC 57－PLSY / 脉冲输出

概要
楷堤闕喳陓瘍蚚腔硌鍔﹝

→有关频率控制模式请参考13.6.3节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(PLSY)
植怀堤Y 笢怀堤 跺薹峈 腔闕喳揹﹝

·婓 笢硌隅薹﹝ 埰勍扢隅毓峓ㄩ1‵32767(Hz)

·婓 笢硌隅楷堤腔闕喳講﹝ 埰勍扢隅毓峓ㄩ1‵32767(PLS)

·婓 笢硌隅衄闕喳怀堤腔Y晤瘍﹝ 埰勍扢隅毓峓ㄩY000,Y001

2. 32位运算(DPLSY)
怀堤Y 笢怀堤[ ㄚ1ㄛ ]跺薹峈[ ㄚ1ㄛ ]腔闕喳揹﹝

·婓[ ㄚ1ㄛ ]笢硌隅薹﹝ 埰勍扢隅毓峓ㄩ1‵200,000(Hz)

·婓[ ㄚ1ㄛ ]笢硌隅楷堤腔闕喳講	 埰勍扢隅毓峓ㄩ1‵2,147,483,647(PLS)

·婓 笢硌隅衄闕喳怀堤腔Y晤瘍﹝ 埰勍扢隅毓峓ㄩY000﹜Y001

→有关无限制输出脉冲的方法，参考程序举例

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

13祭 蟀哿硒俴倰DPLSY

FNC 57
PLSY

PULSE Y

D
7祭 蟀哿硒俴倰PLSY

薹杅擂(Hz)麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

闕喳講杅擂麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

怀堤闕喳腔弇啋璃ㄗYㄘ晤瘍

BIN16/32弇

BIN16/32弇

弇

↖

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂

♂

♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂ ♂ ♂

♂

♂

↖ㄩ硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000ㄛY001﹝
↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜ㄛ祥夔迵FX3UC-32MT-LT蟀諉﹝

硌鍔怀

FNC 57
DPLSY

硌鍔怀

闕喳講

薹

[ +1, 闕喳講]

[ +1, 薹]

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

2

2

2

2

2

2

2

2 2

2

2 2

2

1

1

1

1

1

1

1 1

1 1
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.8  FNC 57−PLSY / 脉冲输出

FNC 57
PLSY

K1000 K0 Y000

FNC 57
DPLSY

K1000 K0 Y001

M8029

M8029
×

FNC 57
PLSY

K1000 K0 Y000

FNC 57
DPLSY

K1000 K0 Y000

M8029

M8029

FNC 12
DMOV

K0

相关软元件

1.指令执行结束标志位

硌鍔硒俴賦旰腔梓祩弇ㄛ婓坻硌鍔笢珩妏蚚眈肮腔梓祩弇(M8029)﹝妏蚚賸妏梓祩弇曹趙腔坻硌鍔睿嗣跺

PLSY(FNC 57)硌鍔奀ㄛ昢斛婓猁潼弝腔硌鍔腔淏狟源妏蚚﹝

→有关指令执行结束的标志位的使用方法，参考6.5.2节

2.输出脉冲数的当前值监控
植Y000﹜Y001怀堤腔闕喳杅頗掩悵湔婓狟醱腔杻忷杅擂敵湔笢﹝

跪杅擂敵湔腔囀ㄛ褫眕蚚狟醱腔最唗壺﹝

3.停止脉冲输出
·硌鍔怀OFF綴ㄛ頗撈覦礿砦怀堤ㄛ婬棒离ON綴ㄛ植郔場羲宎堍俴﹝

·狟醱腔杻忷落翑樟萇ㄗMㄘ离ON綴怀堤頗礿砦﹝

婬棒怀堤闕喳奀ㄛ彆迵怀堤陓瘍眈勤茼腔啋璃ㄗM8349麼M8359ㄘOFF綴ㄛ蔚闕喳怀堤硌鍔硒俴OFF↙

ON綴婬棒雄﹝

软元件

软元件 内容

内容
高位 低位

Y000腔怀堤闕喳杅濛數

Y001腔怀堤闕喳杅濛數

Y000﹜Y001腔怀堤闕喳
杅濛數軞睿

妏蚚PLSY硌鍔ㄛPLSR硌鍔植Y000怀堤腔闕喳杅腔濛數

妏蚚PLSY硌鍔ㄛPLSR硌鍔植Y001怀堤腔闕喳杅腔濛數

妏蚚PLSY硌鍔ㄛPLSR硌鍔植Y000睿Y001怀堤腔闕喳杅腔磁數濛數杅

礿砦Y000闕喳怀堤ㄗ撈覦礿砦ㄘ

礿砦Y001闕喳怀堤ㄗ撈覦礿砦ㄘ

指令名称

D8141

D8143

D8137

M8349

M8359

D8140

D8142

D8136

软元件

ON ㄩ硌隅腔闕喳杅腔楷汜賦旰
OFFㄩ祥善硌隅闕喳講奀腔笢剿眕摯礿砦楷堤蟀哿闕喳奀

内容

M8029

名称

硌鍔硒俴賦旰

硌鍔怀1 硌鍔怀1

硌鍔怀2

硌鍔怀1

硌鍔怀2
籵徹硌鍔怀2腔DPLSY硌鍔妏
曹趙﹝

硌鍔怀2

硌鍔怀
奻桶笢腔腴弇

啋璃
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13.8  FNC 57−PLSY / 脉冲输出

注意要点

1. ， 中指定字软元件的情况

彆婓硌鍔硒俴徹最笢載蜊趼啋璃腔硉奀ㄛ硌鍔腔雄釬曹峈狟垀尨腔錶﹝

· 笢腔杅擂掩載蜊奀ㄛ怀堤薹珩呴眳眈茼蜊曹﹝

· 掩載蜊奀ㄛ植硌鍔狟珨棒掩雄羲宎曹載囀汜虴﹝

2. 频率

妏蚚價掛等啋腔儒极奪怀堤奀ㄛ蔚怀堤薹 扢隅婓100000Hz眕狟﹝

蚚閉堤100,000Hz薹腔闕喳妏蛹婥堍俴奀ㄛ褫晤最諷秶衄奀緊頗堤珋嘟梤﹝

3. 有关脉冲输出

· 笢褫眕硌隅腔啋璃ㄛ硐衄價掛等啋腔儒极奪怀堤ㄛ眕摯詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000﹜Y001衄虴﹝

婓樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶笢妏蚚PLSY(FNC 57)硌鍔奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

↗1. 詢厒怀堤杻忷巠饜祥褫眕蟀諉婓FX3UCㄜ32MT-LT奻﹝

·闕喳腔ON/OFF奀潔梩諾掀峈50%﹝(撈ON=50%,OFF=50%)

·粒蚚祥忳佼諷最唗(禸鏡笚)荌砒腔蚳蚚茞璃懂硒俴怀堤諷秶﹝

·楷堤蟀哿闕喳奀ㄛ硌鍔怀峈OFFㄛ寀 怀堤峈OFF﹝

4. FX3U·FX3UC系列基本单元的脉冲输出端子的使用

怀堤Y000睿Y001峈詢厒砒茼怀堤﹝妏蚚闕喳怀堤硌

鍔睿隅弇眈壽硌鍔奀ㄛ蔚羲摩萇憤倰儒极奪怀堤腔

蛹婥萇霜覃誹婓10~100mA(DC5~24V)﹝

蛹婥誕腔部磁ㄛ狟芞笢腔隙繚垀尨ㄛ婓妏蚚腔

怀堤傷赽(Y000麼Y001)腔俋窒甜薊脹虴萇郯ㄛ眕

悵怀堤儒极奪笢霜徹腔萇霜睫磁奻扴腔寞隅萇霜﹝

5. 使用高速输出特殊适配器时的注意事项

1) 詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄雄﹝

2) 詢厒怀堤杻忷巠饜腔闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽ㄛ扢峈「闕喳揹ㄚ源砃」(PLS·DIR)珨耜﹝

扢隅峈「淏蛌闕喳揹ㄛ毀蛌闕喳揹」(FP·RP)珨耜ㄛ寀婓狟桶垀尨腔怀堤袨怓狟ㄛ怀堤醴梓華硊頗蜊曹ㄛ

秪森祥夔淏都雄釬﹝

3) 婓褫晤最諷秶STOP奀麼岆萇埭OFF奀ㄛ紱釬闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽﹝
婓闕喳楷堤徹最笢ㄛ昦紱釬闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽﹝

脉冲输出

目标地址

对动作有影响

的输出
动作

项目 内容

Y004峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y000怀堤闕喳﹝

Y004峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y004怀堤闕喳﹝

Y005峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y001怀堤闕喳﹝

Y005峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y005怀堤闕喳﹝

Y004

Y005

    ˊY000

    ˊY001

俋窒

萇埭

怀隙繚

扢掘

蛹婥

萇郯

妏蚚萇揤毓峓

妏蚚萇霜毓峓

怀堤薹

DC5‵24V

10‵100mA

100kHz眕狟

脹虴

萇郯

褫晤最諷秶

ㄗ儒极奪怀堤ㄘ

 [穢倰怀堤]

Y000

COM1

1

1

1

2

2

1
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.8  FNC 57−PLSY / 脉冲输出

4) 蟀諉賸詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ偌桽狟桶囀垀尨煦饜迵價掛等啋眈肮腔怀堤晤瘍﹝

怀堤傷赽躺妏蚚謗氪眳珨ㄛ祥妏蚚腔怀堤傷赽奻昦諉盄﹝

詢厒怀堤杻忷巠饜睿價掛等啋腔怀堤ㄛ狟垀尨雄釬﹝

2) 妏蚚肮珨怀堤ㄗY000ㄛY001ㄘ腔錶

闕喳怀堤徹最笢潼諷(BUSY/READY)腔梓祩弇离ON奀ㄛ祥夔硒俴妏蚚賸眈肮怀堤腔闕喳怀堤硌鍔睿隅弇硌

鍔﹝

秪森ㄛ撈妏硌鍔雄揖萸峈OFFㄛ硐猁岆闕喳怀堤徹最笢潼諷腔梓祩弇峈ONㄛ憩昦硒俴硌隅賸肮珨怀堤

晤瘍腔隅弇硌鍔睿闕喳怀堤硌鍔﹝

掩雄奀ㄛ絞闕喳怀堤潼諷腔梓祩弇峈OFF綴ㄛ冪徹1跺禸鏡笚眕奻綴婬棒硒俴硌鍔﹝

3) 郪磁賸DHSZ(FNC 55)硌鍔睿PLSY(FNC 57)硌鍔腔「薹諷秶耀宒」ㄛ婓最唗笢硐褫眕妏蚚1棒﹝

输出编号的分配

输出的动作

FP·RP珨耜
淏蛌闕喳揹(FP)

毀蛌闕喳揹(RP)

闕喳揹

源砃

闕喳怀堤醴梓

唅蛌源砃腔陓瘍

闕喳怀堤醴梓

唅蛌源砃腔陓瘍

闕喳怀堤

湍樓熬厒腔闕喳怀堤

湍DOG刲坰腔埻萸隙寥

笢剿隅弇

埻萸隙寥

褫覃厒闕喳怀堤

眈勤隅弇

橈勤隅弇

闕遵覃秶

Y000

Y004

Y000

Y004

Y001

Y005

Y001

Y005

Y002

Y006

Y002

Y006

Y003

Y007

Y003

Y007PLS·DIR珨耜

闕喳怀堤
PLSY(FNC 57)

PLSR(FNC 59)

DSZR(FNC 150)

DVIT(FNC 151)

ZRN(FNC 156)

PLSV(FNC 157)

DRVI(FNC 158)

DRVA(FNC 159)

PWM(FNC 58)

Y000

Y001

M8340

M8350

Y000,Y001

Y000,Y001

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

隅弇

硌鍔怀
拸癹秶ㄗK0ㄘ

1000Hz

詢厒揭燴

FNC 57
DPLSY

K1000 K0 Y000
Y000

6.其他

1) 脉冲输出指令和定位指令的种类及对象输出编号

高速输出特殊适配器的

输出方式设定开关的状态 信号名称

区分

脉冲输出目标软元件 脉冲输出过程中监控的标志位

指令 指令名称 对象输出编号

各定位指令的

设定名称

输出编号

第1块

第1轴 第2轴 第1轴 第2轴

第2块

程序举例（希望脉冲的输出数量没有限制时）

蔚    扢隅峈K0奀ㄛ褫眕拸癹秶楷堤闕喳﹝2
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11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

樟萇怀堤倰腔價掛等啋 硌鍔雄釬笢ㄛ眈茼腔怀堤珩曹峈ON袨怓﹝ㄗLED珩峈ON袨怓ㄘ

雄釬﹝

雄釬﹝

詢厒怀堤杻忷巠饜

儒极奪怀堤倰腔價掛等啋

输出的动作
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F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

FNC 58
PWM

13.9 FNC 58－PWM / 脉宽调制

概要
硌隅賸闕喳腔笚睿ON奀潔腔闕喳怀堤腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(PWM)
眕笚[ ms]等弇怀堤ON闕喳遵僅峈 ms腔闕喳﹝

·婓 笢硌隅闕遵t﹝

扢隅毓峓ㄩ0‵32,767 ms

·婓 笢硌隅笚T0﹝

扢隅毓峓ㄩ1‵32,767 ms

·婓 笢硌隅怀堤闕喳腔Y晤瘍﹝

扢隅毓峓ㄩㄩY000,Y001,Y002,Y003

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅

闕遵
t

笚
To

炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

7祭 蟀哿硒俴倰PWM

闕遵(ms)杅擂麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

笚(ms)杅擂麼岆悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

怀堤闕喳腔啋璃ㄗYㄘ晤瘍

BIN16弇

BIN16弇

弇

↖

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂

♂

♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂ ♂ ♂

♂

♂

↖ㄩ 硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000ㄛY001ㄛY002﹜Y003﹝
↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜ㄛ祥夔迵FX3UC-32MT-LT蟀諉﹝

硌鍔怀

FNC 58
PWM

PULSE WIDTH
MODULATION

t

T0

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

2

2

2

2
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.9  FNC 58−PWM / 脉宽调制

注意要点

1. 设定脉宽及周期的时间

闕遵 睿笚 腔硉ㄛ扢隅峈 ≦ ﹝

2. 有关脉冲输出

·褫眕婓 笢硌隅腔啋璃ㄛ跦擂炵苀饜离錶躺衄狟蹈腔怀堤衄虴﹝

- 妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜↗1奀ㄩY000,Y001,Y002 ↗2,Y003 ↗3

- 妏蚚價掛等啋腔儒极奪怀堤奀(祥妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜奀)ㄩY000,Y001,Y002

↗1. 詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔迵FX3UC-32MT-LT蟀諉﹝

﹛婓樟萇怀堤倰腔褫晤最諷秶笢妏蚚PWM(FNC 58)硌鍔奀ㄛ剒猁詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

↗2. 硌隅詢厒怀堤杻忷巠饜腔Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁菴2跺詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

·粒蚚祥忳佼諷最唗ㄗ禸鏡笚ㄘ腔荌砒腔笢剿揭燴源宒懂硒俴怀堤諷秶﹝

·硌鍔怀峈OFFㄛ寀 怀堤珩峈OFF﹝

·闕喳怀堤徹最笢潼諷(BUSY/READY)腔梓祩弇离ON奀ㄛ祥夔硒俴妏蚚賸眈肮怀堤腔闕喳怀堤硌鍔睿隅弇硌

鍔﹝

秪森ㄛ撈妏硌鍔雄揖萸峈OFFㄛ硐猁岆闕喳怀堤徹最笢潼諷腔梓祩弇峈ONㄛ憩昦硒俴硌隅賸肮珨怀堤

晤瘍腔隅弇硌鍔睿闕喳怀堤硌鍔﹝

掩雄奀ㄛ絞闕喳怀堤潼諷梓祩弇峈OFF綴ㄛ冪徹1跺禸鏡笚眕奻綴婬棒硒俴硌鍔﹝

3. 使用高速输出特殊适配器时的注意事项

1) 詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄雄﹝

2) 詢厒怀堤杻忷巠饜腔闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽ㄛ扢隅峈「闕喳揹ㄚ源砃」(PLS·DIR)珨耜﹝

扢隅峈「淏蛌闕喳揹﹜毀蛌闕喳揹」(FP·RP)珨耜ㄛ寀婓狟桶垀尨腔怀堤袨怓狟怀堤醴梓華硊頗

蜊曹ㄛ秪森祥夔淏都雄釬﹝

3) 婓褫晤最諷秶STOP奀麼岆萇埭OFF奀ㄛ紱釬闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽﹝

楷堤闕喳徹最笢ㄛ昦紱釬闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽﹝

脉冲输出目标软元件

脉冲输出

目标地址

对动作有影响

的输出
动作

脉冲输出过程中监控的标志位

Y000

Y001

Y002

Y003

M8340

M8350

M8360

M8370

Y004

Y005

Y006

Y007

Y004峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y000怀堤闕喳﹝

Y004峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y004怀堤闕喳﹝

Y005峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y001怀堤闕喳﹝

Y005峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y005怀堤闕喳﹝

Y006峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y002怀堤闕喳﹝

Y006峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y006怀堤闕喳﹝

Y007峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y003怀堤闕喳﹝

Y007峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y007怀堤闕喳﹝

ˊY000

ˊY001

ˊY002

ˊY003

1 12 2
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13.9  FNC 58−PWM / 脉宽调制

4)蟀諉賸詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ偌桽狟桶囀垀尨煦饜迵價掛等啋眈肮腔怀堤晤瘍﹝

怀堤傷赽躺妏蚚謗氪眳珨ㄛ祥妏蚚腔怀堤傷赽奻昦諉盄﹝

詢厒怀堤杻忷巠饜睿價掛等啋腔怀堤ㄛ狟垀尨雄釬﹝

输出编号的分配

平滑回路的例子

输出的动作

FP·RP珨耜

樟萇怀堤倰腔價掛等啋

詢厒怀堤杻忷巠饜

儒极奪怀堤倰腔價掛等啋 雄釬﹝

雄釬﹝

淏蛌闕喳揹(FP)

毀蛌闕喳揹(RP)

闕喳揹

源砃

闕喳怀堤醴梓

唅蛌源砃腔陓瘍

闕喳怀堤醴梓

唅蛌源砃腔陓瘍

Y000

Y004

Y000

Y004

Y001

Y005

Y001

Y005

Y002

Y006

Y002

Y006

Y003

Y007

Y003

Y007
PLS·DIR珨耜

高速输出特殊适配器的

输出方式设定开关的状态 信号名称
各定位指令的

设定名称

输出编号

输出的动作

第1个

第1轴 第2轴 第1轴 第2轴

第2个

执行ON/OFF动作，但是由于PWM(FNC 58)指令不适用于继电器输出，所以

请勿使用。（请注意，由于输出的响应延迟，触点的振荡，触点寿命等的理

由可以导致不能正常动作，因此请勿使用）

程序举例
婓狟醱瞰撼腔最唗笢ㄛ妏D10腔囀婓0‵50潔曹趙奀ㄛY000腔歙怀堤峈0‵100%﹝

(D10)腔囀閉堤50奀頗堤渣﹝

婓狟醱腔瞰赽笢ㄛ妏蚚賸FX3U炵蹈腔價掛等啋(穢倰怀堤)﹝跦擂垀妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟扴忒聊輛俴蟀

諉﹝

→FX3U硬件篇手册

→FX3UC硬件篇手册

X0
D10 K50 Y000FNC 58

PWM

D10

50ms

Y000

R>>P

τ=P(kΩ)×C(µF)=470ms>>T0

薦疏腔奀潔都杅τ猁堈湮衾闕喳笚T0﹝

歙怀堤萇霜e笢腔疏雄硉→e湮衙峈Δe
e

T0
≤

Y000COM1 Y001 Y002 Y003

COM 24+
510Ω

12V
1kΩ

1kΩ

1kΩ

1kΩ

P
22Ω E

R
( 1kΩ)

e V
+

C
470µ F

10V5V褫晤最諷秶

﹝
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59

13.10 FNC 59－PLSR / 带加减速的脉冲输出

概要
湍樓熬厒髡夔腔闕喳怀堤硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(PLSR)
植怀堤Y 怀堤闕喳ㄛ郔詢薹    ㄛ硒俴    ms奀潔腔樓熬厒ㄛ怀堤闕喳杅躺峈    ﹝

9祭 蟀哿硒俴倰PLSR 17祭 蟀哿硒俴倰D PLSR

悵湔郔詢薹(Hz)杅擂ㄛ麼岆杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔軞腔闕喳杅(PLS)杅擂ㄛ麼岆杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔樓熬厒奀潔(ms)杅擂ㄛ麼岆杅擂腔趼啋璃晤瘍

怀堤闕喳腔啋璃ㄗYㄘ晤瘍

BIN16/32弇

BIN16/32弇

BIN16弇

弇

↖

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖ㄩ 勤價掛等啋腔儒极奪怀堤,麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000ㄛY001酕硌隅﹝
↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜ㄛ祥夔迵FX3UC-32MT-LT蟀諉﹝

硌鍔怀

樓熬厒奀潔

闕喳薹(Hz)

(PLS)

郔詢薹

軞怀堤闕喳杅

樓熬厒奀潔

FNC 59
PLSR

PULSE R

FNC 59
PLSR

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

操作数种类 内容 数据类型

ㄩ郔詢薹(Hz)﹝

埰勍扢隅毓峓ㄩ10‵32,767(Hz)

ㄩ軞怀堤闕喳杅(PLS)﹝

  埰勍扢隅毓峓ㄩ1‵32,767 (PLS)

ㄩ樓熬厒奀潔(ms)﹝

  埰勍扢隅毓峓ㄩ50‵5000 (ms)

ㄩ闕喳怀堤陓瘍

  埰勍扢隅毓峓ㄩY000,Y001

D

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

3

1

1

1
1

1

2

2

2

2

2

3

3

3 3

3

3

郔詢薹
(Hz)

軞怀堤
闕喳杅
(PLS)

樓熬厒
奀潔
(ms)

怀堤晤瘍
(Y000,Y001)
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令
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FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

13.10  FNC 59−PLSR / 带加减速的脉冲输出



343

13  高速处理—FNC 50~FNC 59

F
N
C
3
0
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N
C
3
9

循
环
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位

11
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C
4
0

F
N
C
4
9
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据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20
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2. 32位运算(DPLSR)
植怀堤Y 怀堤闕喳ㄛ郔詢薹[ +1ㄛ ]ㄛ硒俴[ +1ㄛ ]ms奀潔腔樓熬厒ㄛ怀堤闕喳杅躺峈

[ +1ㄛ ]﹝

·[ +1ㄛ ]ㄩ郔詢薹(Hz)﹝

 埰勍扢隅毓峓ㄩ10‵200,000(Hz)

·[ +1ㄛ ]ㄩ軞怀堤闕喳杅(PLS)﹝

 埰勍扢隅毓峓ㄩ1‵2,147,483,647 (PLS)

·[ +1ㄛ ]ㄩ樓熬厒奀潔(ms)﹝

 埰勍扢隅毓峓ㄩ50‵5000 (ms)

·     ㄩ闕喳怀堤陓瘍

 埰勍扢隅毓峓ㄩY000,Y001

3.有关脉冲输出的规格

·潠眢腔隅弇ㄗ湍樓熬厒髡夔ㄘ

  堍俴倰宒狟芞垀尨﹝

·衄壽怀堤揭燴

  粒蚚祥忳禸鏡笚荌砒腔蚳蚚茞璃懂硒俴怀堤諷秶﹝

·壽衾硌鍔堍俴笢腔杅擂載蜊

撈妏杸遙賸紱釬杅ㄛ婓堍俴笢珩祥毀茬﹝婓狟珨棒腔硌鍔雄奀ㄛ載蜊囀衄虴﹝

硌鍔怀                                                 
FNC 59
PLSR

郔詢
薹
(Hz)

軞怀堤
闕喳杅
(PLS)

樓熬厒
奀潔
(ms)

怀堤晤瘍
(Y000,Y001)

闕喳薹(Hz)

郔詢薹(Hz)
16弇硌鍔ㄩ10‵32,767Hz
32弇硌鍔ㄩ10‵200,000Hz

·16弇硌鍔ㄩ1‵32,767 PLS
·32弇硌鍔ㄩ1‵2,147,483,647 PLS

軞怀堤闕喳杅

樓熬厒奀潔

50~5000ms 50~5000ms

樓熬厒奀潔

1

1

1

1

1

1

2 2

2

2

2

2

3

3

3 3

3 3

3
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.10  FNC 59−PLSR / 带加减速的脉冲输出

相关软元件

1.指令执行结束标志位

→有关指令执行结束的标志位的使用方法，参考6.5.2节

注意要点

1.最高频率

妏蚚價掛等啋腔儒极奪怀堤奀ㄛ郔詢薹    扢隅婓100000Hz眕狟﹝

蚚閉堤100,000Hz薹腔闕喳妏蛹婥堍俴奀ㄛ褫晤最諷秶衄褫夔堤珋祑都﹝

2.有关脉冲输出

·褫眕婓    笢硌隅腔啋璃ㄛ躺價掛等啋腔儒极奪怀堤ㄛ詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000ㄛY001衄虴﹝

↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔迵FX3UC-32MT-LT蟀諉﹝

婓樟萇怀堤倰腔褫晤最諷秶笢妏蚚PLSR(FNC 59)硌鍔奀ㄛ剒猁詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

·闕喳腔ON/OFF奀潔腔梩諾掀峈50%﹝ㄗ撈ON=50%,OFF=50%ㄘ

·粒蚚祥忳佼諷最唗ㄗ禸鏡笚ㄘ荌砒腔蚳蚚茞璃懂硒俴怀堤諷秶﹝

·楷堤蟀哿闕喳奀ㄛ硌鍔怀峈OFF奀ㄛ寀    怀堤曹峈OFF﹝

M8349

M8359

2.输出脉冲数的监控

植Y000﹜Y001怀堤腔闕喳杅頗掩悵湔婓狟醱腔杻忷杅擂敵湔笢﹝

3.停止脉冲输出

·硌鍔怀OFF綴ㄛ頗撈覦礿砦怀堤ㄛ婬棒离ON綴ㄛ植郔場羲宎堍俴﹝

·狟醱腔杻忷落翑樟萇ㄗMㄘ离ON綴怀堤頗礿砦﹝

褫眕蚚狟醱腔最唗壺跪杅擂敵湔腔囀﹝

婬棒怀堤闕喳奀ㄛ婓迵怀堤陓瘍眈勤茼腔啋璃ㄗM8349麼M8359ㄘ峈OFF綴ㄛ蔚闕喳怀堤硌鍔硒俴OFF

↙ONㄛ眕婬棒雄﹝

软元件

软元件
内容

内容

数据内容
高位 低位

名称 内容

M8029

FNC 12
DMOV

K0

D8141

D8143

D8137

D8140

D8142

D8136

硌鍔硒俴賦旰

Y000腔怀堤闕喳杅濛數

Y001腔怀堤闕喳杅濛數

Y000﹜Y001腔怀堤闕喳杅

濛數軞睿

妏蚚PLSY硌鍔﹜PLSR硌鍔植Y000怀堤腔闕喳杅腔濛數

妏蚚PLSY硌鍔﹜PLSR硌鍔植Y001怀堤腔闕喳杅腔濛數

妏蚚PLSY硌鍔﹜PLSR硌鍔植Y000睿Y001怀堤腔闕喳杅腔磁數濛數杅

OFFㄩ硌鍔怀峈OFF麼闕喳怀堤徹最笢ㄗ婓怀堤闕喳笢芴笢剿奀ㄛ祥离ON﹝ㄘ

ON ㄩ 笢扢隅腔闕喳杅腔怀堤賦旰

礿砦Y000闕喳怀堤ㄗ撈覦礿砦ㄘ

礿砦Y001闕喳怀堤ㄗ撈覦礿砦ㄘ

硌鍔怀 奻桶腔腴弇

啋璃

软元件

1

1

2
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3. FX3U·FX3UC系列基本单元的脉冲输出端子的使用

怀堤Y000睿Y001峈詢厒砒茼怀堤﹝

妏蚚闕喳怀堤硌鍔睿隅弇眈壽硌鍔奀ㄛ羲摩萇憤倰儒极奪怀堤腔蛹婥萇霜覃誹婓10‵100mA(DC5‵24V)﹝

蛹婥誕腔部磁ㄛ狟芞笢腔隙繚垀尨ㄛ婓妏蚚腔怀堤傷赽ㄗY000麼Y001ㄘ腔俋窒甜薊脹虴萇郯ㄛ悵怀

堤儒极奪笢霜徹腔萇霜睫磁奻扴腔寞隅萇霜﹝

4.妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜奀腔蛁砩岈砐

1) 詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄雄﹝

2) 詢厒怀堤杻忷巠饜腔闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽ㄛ扢隅婓「闕喳揹ㄚ源砃」(PLS·DIR)珨耜﹝

扢隅婓「淏蛌闕喳揹ㄛ毀蛌闕喳揹」(FP·RP)珨耜ㄛ寀婓狟桶垀尨腔怀堤袨怓狟闕喳怀堤醴梓華硊頗蜊

曹ㄛ秪森祥夔淏都雄釬﹝

3) 婓褫晤最諷秶峈STOP麼岆萇埭OFF奀ㄛ紱釬闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽﹝

婓楷堤闕喳徹最笢昦紱釬闕喳怀堤源宒腔扢隅羲壽﹝

4) 蟀諉賸詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ偌桽狟桶囀煦饜迵價掛等啋眈肮腔怀堤晤瘍﹝

怀堤傷赽躺妏蚚謗氪眳珨ㄛ祥妏蚚腔怀堤傷赽奻昦諉盄﹝

詢厒怀堤杻忷巠饜睿價掛等啋腔怀堤ㄛ狟垀尨雄釬﹝

项目

脉冲输出

目标地址

输出编号的分配

输出的动作

高速输出特殊适配器的

输出方式设定开关的状态
信号名称

各定位指令的

设定名称

输出编号

输出的动作

第1块

第1轴 第2轴 第1轴 第2轴

第2块

对动作有影响

的输出
动作

妏蚚萇揤毓峓

妏蚚萇霜毓峓

怀堤薹

Y004峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y000怀堤闕喳﹝
Y004峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y004怀堤闕喳﹝

Y005峈ON奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y001怀堤闕喳﹝
Y005峈OFF奀ㄛ植詢厒怀堤巠饜腔Y005怀堤闕喳﹝

ˊY000

ˊY001

FP·RP珨耜

PLS·DIR珨耜

淏蛌闕喳揹(FP)

毀蛌闕喳揹(RP)

闕喳揹

源砃

樟萇怀堤倰腔價掛等啋

詢厒怀堤杻忷巠饜

儒极奪怀堤倰腔價掛等啋

硌鍔硒俴徹最笢ㄛ眈茼腔怀堤峈ON腔袨怓﹝ㄗLED珩峈ON袨怓ㄘ

雄釬﹝

雄釬﹝

闕喳怀堤醴梓

唅蛌源砃腔陓瘍

闕喳怀堤醴梓

唅蛌源砃腔陓瘍

Y000

Y004

Y000

Y004

Y001

Y005

Y001

Y005

Y002

Y006

Y002

Y006

Y003

Y007

Y003

Y007

Y004

Y005

俋窒

萇埭

扢掘

蛹婥

萇郯

脹虴

萇郯

褫晤最諷秶

ㄗ儒极奪怀堤ㄘ

[穢倰怀堤]

Y000

COM1

怀隙繚

DC5~24V

10‵100mA

100kHz眕狟

内容
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13  高速处理—FNC 50~FNC 59
13.10  FNC 59−PLSR / 带加减速的脉冲输出

5. 其他

1) 闕喳怀堤硌鍔睿隅弇硌鍔腔笱濬摯勤砓怀堤晤瘍

2) 妏蚚肮珨怀堤ㄗY000﹜Y001ㄘ腔錶

闕喳怀堤徹最笢潼諷(BUSY/READY)腔梓祩弇离ON奀ㄛ祥夔硒俴妏蚚賸眈肮怀堤腔闕喳怀堤硌鍔睿隅弇硌

鍔﹝

秪森ㄛ撈妏硌鍔雄揖萸峈OFFㄛ硐猁岆闕喳怀堤徹最笢潼諷腔梓祩弇峈ONㄛ憩昦硒俴硌隅賸肮珨怀堤

晤瘍腔隅弇硌鍔睿闕喳怀堤硌鍔﹝

硌鍔掩雄奀ㄛ絞闕喳怀堤潼諷腔梓祩弇峈OFF奀ㄛ冪徹1跺禸鏡笚眕奻綴婬棒硒俴硌鍔﹝

区分

脉冲输出目标软元件 脉冲输出过程中监控的标志位

闕喳怀堤

隅弇

詢厒揭燴

Y000

Y001

M8340

M8350

PLSY(FNC 57)

PLSR(FNC 59)

DSZR(FNC 150)

DVIT(FNC 151)

ZRN(FNC 156)

PLSV(FNC 157)

DRVI(FNC 158)

DRVA(FNC 159)

PWM(FNC 58)

闕喳怀堤

湍樓熬厒腔闕喳怀堤

湍DOG刲坰腔埻萸隙寥

笢剿隅弇

埻萸隙寥

褫覃厒闕喳怀堤

眈勤隅弇

橈勤隅弇

闕遵覃秶

Y000,Y001

Y000,Y001

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

Y000,Y001,Y002,Y003

指令 指令名称 对象输出编号
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11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14 方便指令－FNC 60～FNC 69

婓FNC 60‵FNC 69笢ㄛ枑鼎賸褫眕蚚郔屾腔佼諷最唗妗珋葩娸腔諷秶腔源晞硌鍔﹝

指令记号FNC No. 符号 功能 参照

60

61

62

63

64

65

66

67

68

69

IST

SER

ABSD

INCD

TTMR

STMR

ALT

RAMP

ROTC

SORT

14.1誹

14.2誹

14.3誹

14.4誹

14.5誹

14.6誹

14.7誹

14.8誹

14.9誹

14.10誹

場宎趙袨怓

杅擂潰坰

芧謫諷秶橈勤源宒

芧謫諷秶眈勤源宒

尨諒隅奀

杻忷隅奀

蝠杸怀堤

訇陓瘍

唅蛌馱釬怢諷秶

杅擂齬唗

IST D1 D2S

nSER DS2S1

nABSD DS2S1

nINCD DS2S1

nDTTMR

STMR m DS

DALT

nRAMP DS2S1

DROTC m2m1S

nSORT Dm2m1S

14 方便指令－FNC 60～FNC 69
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.1  FNC 60−IST / 初始化状态

FNC 60
IST

INITIAL STATE
IST

14.1 FNC 60－IST / 初始化状态

概要
婓粒蚚祭輛枍倛芞腔最唗笢ㄛ勤場宎趙袨怓眕摯杻忷落翑樟萇輛俴赻雄諷秶腔硌鍔﹝

1.指令格式

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 —

功能和动作说明

·婓 笢硌隅堍俴耀宒腔宎怀﹝

恁寁堍俴耀宒蚚腔羲壽ㄛ梩蚚植宎啋璃羲宎腔8萸ㄛ煦梗煦饜狟醱腔羲壽髡夔﹝

狟桶垀尨ㄛ煦饜X020奀ㄛ峈賸滅砦X020‵X024肮奀峈ONㄛ斛剕妏蚚唅蛌羲壽﹝

祥妏蚚腔羲壽ㄛ拸剒諉盄ㄛ筍岆蚕衾掩IST硌鍔梩蚚賸ㄛ垀眕祥夔蚚衾坻蚚芴﹝

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂♂

蟀哿堍俴

埻萸隙寥羲宎

赻雄羲宎

礿砦

跪跺紱釬

埻萸隙寥

祭輛

悜遠堍俴珨棒

♂♂

↖2

↖1

↖2

♂

♂

其他

2.设定数据

堍俴耀宒腔遙羲壽腔宎啋璃晤瘍

赻雄耀宒狟妗蚚袨怓腔郔苤袨怓晤瘍 [ < ]

赻雄耀宒狟妗蚚袨怓腔郔湮袨怓晤瘍 [ < ]

弇

弇

弇

操作数种类 内容 数据类型

X020 +4 X024

源地址 软元件编号（例） 开关功能 源地址 软元件编号（例） 开关功能

+1 X021 +5 X025

+2 X022 +6 X026

+3 X023 +7 X027

↖1:D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

↖2:S20‵S899ㄛS1000‵S4095

· 笢硌隅妗蚚袨怓腔郔苤晤瘍﹝ㄗ赻雄耀宒蚚ㄘ

·� 笢硌隅妗蚚袨怓腔郔湮晤瘍﹝ㄗ赻雄耀宒蚚ㄘ

FNC 60
IST

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

2

2

2

1

1 2

2

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14.1  FNC 60−IST / 初始化状态

注意要点

1. 关于 软元件和使用开关

恁寁耀宒蚚腔羲壽ㄛ祥剒猁窒妏蚚﹝

蔚祥妏蚚腔羲壽ㄛ扢离峈諾瘍ㄗ祥夔蚚衾坻蚚芴ㄘ﹝

2. 关于IST指令和STL指令的编程顺序

·剒猁婓袨怓S0‵S2脹珨蟀揹腔STL隙繚珂晤迡IST硌鍔腔最唗﹝

3. 关于原点回归动作中使用的状态

埻萸隙寥雄釬蚚腔袨怓妏蚚S10‵S19﹝

埻萸隙寥雄釬腔郔笝袨怓笢ㄛ婓M8043离弇綴ㄛ硒俴赻扂葩弇﹝

4. 关于指令的使用次数的限制

IST硌鍔婓最唗笢硐夔晤迡1跺﹝

1. 通过开关操作控制软元件(占用软元件)
硌鍔怀峈ON奀ㄛ狟醱腔啋璃頗掩諷秶赻雄遙﹝硌鍔怀曹峈OFF奀ㄛ寀祥曹趙﹝

昦蔚眕狟腔袨怓釬峈籵腔袨怓晤最﹝

埻萸隙寥俇傖(M8043)祥离ON奀ㄛ彆婓跪跺紱釬(X020)﹜埻萸隙寥(X021)﹜赻雄(X022ㄛX023ㄛX024)

迵跪羲壽髡夔眳潔輛俴遙ㄛ寀垀衄怀堤曹峈OFF﹝

婓埻萸隙寥俇傖眕綴ㄛ符褫眕婬棒雄赻雄堍俴﹝

→关于该指令的导入，请参考「14.1.2导入IST指令的实例(工件传送设备举例)」

↗1. RUN↙STOP奀壺

↗2. 硒俴END硌鍔奀揭燴

S0

S1

S2

软元件编号

软元件编号

动作功能

动作功能

软元件编号 动作功能

M8040

M8041※1

M8042

M8043※1

M8045

M8047※2

S0～S9

S10～S19

輦砦蛌痄

羲宎蛌痄

雄闕喳

埻萸隙寥俇傖

垀衄怀堤輦砦葩弇

STL潼諷衄虴

跪跺紱釬腔場宎趙袨怓

埻萸隙寥腔場宎趙袨怓

赻雄堍俴腔場宎趙袨怓

釬峈場宎趙袨怓掩梩蚚

·S0‵S2ㄛ釬峈奻垀扴腔跪跺紱釬蚚ㄛ埻萸隙寥蚚ㄛ赻雄堍俴蚚掩妏蚚﹝

·S2‵S9褫眕呴砩妏蚚﹝

釬峈埻萸隙寥蚚掩梩蚚

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.1  FNC 60−IST / 初始化状态

14.1.1 IST指令的等价梯形图

衄壽妏蚚IST硌鍔掩赻雄諷秶腔杻忷落翑樟萇(M)睿場宎趙袨怓(S0‵S9)腔砆牉囀ㄛ狟醱腔脹歎枍倛芞

垀尨﹝ㄗ釬峈統蕉眭妎ㄛ堐黍珨梢ㄘ

此外，该等价梯形图不能编写为程序。

↗1. 脹歎枍倛芞躺蚚衾佽隴ㄛ妗暱奻祥夔晤迡涴欴腔最唗﹝

↗1. 垀衄怀堤ㄩ帤掩袨怓 雄腔怀堤(Y)ㄛ眕摯掩袨怓 籵徹OUT﹜SET硌鍔雄腔怀堤(Y)

硒俴跪跺﹜埻萸隙寥﹜赻雄耀宒眳潔腔遙綴ㄛ儂迮揭衾準埻萸弇离奀ㄛ勤垀衄怀堤眕摯導腔袨怓輛俴傖蠶

葩弇﹝ㄗ雄M8045奀祥勤垀衄怀堤↗1輛俴葩弇﹝ㄘ

1. 等价梯形图

2. 运行模式的切换

M8041
M8041

X027

X020

M8042

M8047

STL

S 0
M8044

M8043

S 1
X025

M8043RST

X022~X024 M8043 M8041
S 2

S1 M8043

S2

S2

M
80

45

X024 蟀哿

X026 赻雄羲宎

X026 赻雄羲宎

X025 埻萸隙寥羲宎

X020 跪跺

X021 埻萸隙寥

M8022 場宎趙闕喳

M8040 赻悵厥

M8000 RUN潼諷

X020 跪跺

赻雄 埻萸隙寥俇傖

埻萸隙寥俇傖

埻萸隙寥俇傖

埻萸隙寥俇傖陓瘍
腔葩弇

X021 埻萸隙寥

埻萸隙寥
X021

導腔袨怓腔傖蠶葩弇

眕摯迵森眈蟀諉腔

OUT怀堤葩弇﹝

絞M8045峈OFF奀ㄛ

垀衄怀堤Y掩葩弇﹝

輦砦垀衄怀堤葩弇

遙善
埻萸隙寥
腔X021

遙善
跪跺耀宒
腔X020

跪跺
X020

赻雄
X022~X024

赻雄
X022~X024

X027 礿砦

X027 礿砦

X024 蟀哿

雄闕喳

羲宎蛌痄

雄闕喳

埻萸沭璃

羲宎蛌痄

S2腔雄釬徹最笢ㄛ撈妏植赻雄遙善埻萸隙寥ㄛ場宎趙袨怓眕俋腔袨怓睿怀堤珩祥掩葩弇﹝

STL潼諷衄虴

埻萸隙寥
羲宎

礿砦

跪跺

輦砦蛌痄

X022 祭輛

X022 祭輛

X023 悜遠珨棒

X023 悜遠珨棒

PLS M8042
↗1

↗1

↗1

↗1

M8040

婓赻雄耀宒狟ㄛ偌狟羲宎偌瑩綴M8041符雄釬﹝

蚧岆婓蟀哿耀宒奀ㄛ硒俴赻悵厥雄釬ㄛ偌礿砦

偌瑩綴掩賤壺﹝

婓祭輛耀宒狟ㄛ藩棒偌羲宎瑩奀M8040峈OFF﹝
婓埻萸隙寥睿悜遠珨棒腔耀宒狟ㄛ偌礿砦瑩ㄛ寀

赻悵厥雄釬ㄛ偌羲宎瑩綴賤壺﹝

跦擂跪耀宒腔怀ㄛ硒俴場宎趙袨怓腔遙腔肮

奀ㄛ遜褫眕硒俴雄M8043腔諷秶﹝

筍岆ㄛM8044﹜M8043剒猁蚕蚚誧最唗脹諷秶﹝

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59
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14.1  FNC 60−IST / 初始化状态

14.1.2 导入IST指令的实例（工件传送设备举例）

1. 运行模式

2. 传送机械

X004

X026

X002

X001

Y000

Y002

Y00 1 ON

X002

X001

Y000

Y001

X001

X002

X003

X004

Y002

Y004

Y003

Y001

Y002

Y00 1 OFF

X003

Y003

Y004

埻萸隙寥

埻萸隙寥 悜遠堍俴珨棒

蟀哿堍俴

羲宎

萇埭

A萸 B萸

踡摹礿砦

馱璃

侂羲

標踡

奻汔

狟蔥

衵痄

酘痄

礿砦

祭輛

跪跺紱釬

侂羲

標踡

奻汔 酘痄

衵痄狟蔥

妏蚚儂迮忒蔚馱璃植A萸換冞善B萸腔扢掘凳婖

运行模式 动作内容

衵芞垀尨腔儂迮忒腔跪跺紱釬蚚

蛹婥萇埭奻萇/剿萇腔俋窒隙繚蚚腔偌聽

羲宎 酘癹

埻萸

奻癹

狟癹 Ｍ奻汔

Ｐ侂羲

Ｑ奻汔

侂羲

狟癹

標踡

Ｌ標踡

埻萸沭璃ˋ

奻癹(X002=ON)ㄛ酘癹(X004=ON)
侂羲(Y001=OFF)

Ｋ狟蔥

忒雄
跪跺紱釬ㄩ 妏蚚跪偌聽勤跪蛹婥礿紱釬腔耀宒﹝

偌狟埻萸隙寥蚚偌瑩ㄛ妏儂迮赻雄殿隙善埻萸腔耀宒﹝

藩棒偌狟羲宎偌瑩憩輛1跺馱唗﹝

婓埻萸弇离偌狟羲宎偌瑩綴ㄛ硒俴1跺悜遠腔赻雄堍俴綴ㄛ婓埻萸弇离礿砦﹝彆婓笢芴偌狟礿

砦偌瑩ㄛ憩婓蜆馱唗礿砦ㄛ婬棒偌羲宎偌瑩綴頗植試符腔弇离羲宎樟哿堍俴ㄛ綴婓埻萸揭赻

雄礿砦﹝

婓埻萸腔弇离偌狟羲宎偌瑩綴ㄛ羲宎蟀哿腔笭葩堍俴﹝

偌狟礿砦偌瑩綴ㄛ頗堍俴善埻萸弇离綴礿狟﹝

埻萸隙寥ㄩ

祭輛ㄩ

悜遠堍俴珨棒ㄩ

蟀哿堍俴ㄩ

赻雄

Ｎ衵痄

Ｒ酘痄

Ｏ狟蔥

衵癹

奻癹

眕酘奻峈埻萸ㄛ偌桽狟蔥ㄛ標踡ㄛ奻汔ㄛ衵痄ㄛ狟蔥ㄛ侂羲ㄛ奻汔ㄛ酘痄腔佼唗蔚馱璃植酘痄善衵﹝

狟蔥/奻汔﹜酘痄/衵痄奀妏蚚邧萇棠概ㄗ雄/準雄腔2跺怀ㄘㄛ標踡奀妏蚚等萇棠概ㄗ躺籵萇奀雄釬ㄘ﹝

X027

X026

X024

X023

X 0 2 2

X021
X025

X005 X006 X007

X010 X011 X012

X020
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峈賸妏蚚IST硌鍔ㄛ剒猁偌桽狟醱垀尨耀宒怀ㄛ煦饜蟀哿晤瘍腔怀﹝

準蟀哿晤瘍奀麼氪吽謹賸珨窒煦腔耀宒奀ㄛ狟芞垀尨妏蚚落翑樟萇載蜊齬蹈ㄛ蔚釬峈硌隅耀宒腔宎怀

妏蚚﹝

- X020ㄩ跪跺紱釬

- X021ㄩ埻萸隙寥

- X022ㄩ祭輛

- X023ㄩ悜遠堍俴珨棒

- X024ㄩ蟀哿堍俴

- X025ㄩ埻萸隙寥羲宎

- X026ㄩ赻雄羲宎

- X027ㄩ礿砦

婓涴跺瞰赽笢ㄛ蔚M0釬峈耀宒硌隅宎怀妏蚚

3. 模式选择输入的分配

X030
M 0 跪跺紱釬 跪跺紱釬祥雄釬

埻萸隙寥

祥雄釬

祥雄釬

蟀哿堍俴 蟀哿堍俴

RUN潼諷

RUN潼諷

埻萸隙寥

祭輛

悜遠堍俴珨棒

蟀哿堍俴

埻萸隙寥羲宎 埻萸隙寥羲宎

赻雄羲宎

礿砦

赻雄羲宎

礿砦

赻雄羲宎

礿砦

X035
M 1

X033
M 2

X040
M 3

X032
M 4

X034
M 5

X026
M 6

X041
M 7

M 0

X030
M 1

M 2

M 3

X031
M 4

X032
M 5

M 6

X033
M 7

M8000

M8000

M 0
X030

M 1

M 2

M 3

X031
M 4

X032

M 5

M 6

X033
M 7

M8000

M8000

M8000
FNC 60

IST
M 0 S 20 S 29

怀祥岆蟀哿晤瘍奀

(瞰)X030ㄩ跪跺紱釬 (瞰)X030ㄩ埻萸隙寥 (瞰)X030ㄩ跪跺紱釬
X035ㄩ埻萸隙寥 X031ㄩ蟀哿堍俴 X031ㄩ蟀哿堍俴
X033ㄩ祭輛 X032ㄩ赻雄羲宎眕摯 X032ㄩ赻雄羲宎
X040ㄩ悜遠堍俴珨棒	 埻萸隙寥羲宎潭蚚	 X033ㄩ礿砦
X032ㄩ蟀哿堍俴 X033ㄩ礿砦
X034ㄩ埻萸隙寥羲宎
X026ㄩ赻雄羲宎
X041ㄩ礿砦

躺蟀哿/埻萸隙寥耀宒奀 躺蟀哿/跪跺耀宒奀

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20
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2
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14.1  FNC 60−IST / 初始化状态

婓IST硌鍔笢妏蚚腔落翑樟萇(M)ㄛ煦峈ㄩ跦擂硌鍔掛旯撿极錶赻雄輛俴諷秶ㄛ眕摯跦擂堍俴腔袧掘睿諷

秶醴腔ㄛ剒猁蚚最唗輛俴諷秶﹝

1) IST硌鍔赻雄輛俴諷秶

a) M8040ㄩ輦砦蛌痄

珨筒蜆落翑樟萇馱釬ㄛ寀垀衄腔袨怓蛌痄掩輦砦﹝

跪跺 ㄩM8040珨眻雄釬﹝

埻萸隙寥﹜悜遠堍俴珨棒ㄩ偌狟礿砦瑩綴ㄛ善偌羲宎瑩峈砦ㄛ雄釬掩悵厥﹝

祭輛 ㄩM8040珨眻雄釬﹝筍岆躺絞偌狟羲宎瑩奀祥雄釬ㄛ甜硒俴蛌痄﹝

坻 ㄩ褫晤最諷秶植STOP遙善RUN奀雄釬珩悵厥ㄛ偌狟羲宎瑩綴掩賤壺﹝

撈妏婓輦砦蛌痄袨怓奀ㄛ袨怓囀腔怀堤樟哿埻懂腔雄釬﹝

b) M8041ㄩ羲宎蛌痄

釬峈植場宎趙袨怓S2羲宎蛌痄善狟珨跺袨怓腔蛌痄沭璃腔落翑樟萇﹝

跪跺﹜埻萸隙寥        ㄩ祥雄釬﹝

祭輛﹜悜遠堍俴珨棒    ㄩ躺絞偌狟羲宎瑩奀雄釬﹝

蟀哿                  ㄩ偌狟羲宎瑩綴雄釬掩悵厥ㄛ偌狟礿砦瑩綴掩賤壺﹝

c) M8042ㄩ宎闕喳

躺婓偌狟羲宎瑩奀腔珨侘潔雄釬﹝

d) M8047ㄩSTL潼諷衄虴

妏蚚IST硌鍔綴ㄛM8047离ON﹝

籵徹M8047离ONㄛ妏STL潼諷曹峈衄虴ㄛ雄釬笢腔袨怓晤瘍(S0‵S899)偌桽植苤善湮腔佼唗掩悵湔

婓杻忷落翑樟萇D8040‵D8047笢﹝

秪森ㄛ郔嗣褫眕潼諷8跺雄釬袨怓晤瘍﹝

森俋ㄛ彆涴虳袨怓笢砩珨跺雄釬ㄛ杻忷落翑樟萇M8046珩雄釬﹝

2) 蚚佼諷最唗雄

→有关这些控制的详细内容，请参考下一页

a) M8043ㄩ埻萸隙寥賦旰

婓埻萸隙寥耀宒狟ㄛ絞儂迮隙寥善埻萸奀ㄛ妏蚚蚚誧最唗妏涴跺杻忷落翑樟萇(M)雄釬﹝

b) M8044ㄩ埻萸沭璃

婓潰聆堤儂迮腔埻萸沭璃綴ㄛ雄涴跺杻忷落翑樟萇﹝垀衄耀宒狟飲峈衄虴陓瘍﹝

c) M8045ㄩ輦砦垀衄怀堤葩弇

婓跪跺﹜埻萸隙寥﹜赻雄耀宒眳潔硒俴遙綴ㄛ絞儂迮祥婓埻萸弇离奀ㄛ垀衄怀堤睿雄釬袨怓掩葩弇﹝

筍岆珂雄M8045ㄛ寀躺雄釬袨怓掩葩弇﹝

5. 程序示例

1) 枍倛芞

狟醱腔佼諷隙繚笢ㄛ秝荌窒煦眕俋腔峈都寞隙繚﹝

昢斛蔚賦磁諷秶腔囀晤迡秝荌窒煦腔枍倛芞﹝

a) 場宎隙繚

儂迮堍俴徹最笢ㄛ褫眕呴砩婓"赻雄堍俴"耀宒囀輛俴堍俴腔遙﹝ㄗ祭輛/悜遠珨棒/蟀哿ㄘ

儂迮堍俴徹最笢ㄛ婓"跪跺紱釬"/ "埻萸隙寥"/"赻雄堍俴"潔硒俴遙奀ㄛ峈賸假獗ㄛ

婓勤垀衄怀堤葩弇珨棒綴ㄛ遙綴腔耀宒扢离符曹峈衄虴﹝

4. IST指令用的特殊辅助继电器(M)

X004 X002
M8044

FNC 60
IST X020 S 20 S 27

M8000

RUN潼諷

Y001

枍倛芞輸

埻萸沭璃

場宎趙袨怓

酘癹 奻癹 侂羲

潰聆堤埻萸袨怓綴ㄛ釬峈赻雄堍俴腔羲宎蛌痄腔沭璃﹝
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bㄘ 跪跺紱釬

 拸跪跺耀宒奀祥剒猁晤最﹝

cㄘ 埻萸隙寥

 拸埻萸隙寥耀宒奀祥剒猁晤最﹝筍岆婓赻雄堍俴眳ㄛ剒猁珂蔚埻萸隙寥賦旰M8043离弇珨棒﹝

X012

X007
RST Y001

SET Y001

X005 Y000
Y002

X010 Y002
Y000

X006 Y003
Y004

X002

X011 Y004
Y003

X002

RST Y000

RST Y001

Y002

RST Y003

Y004

SET M8043

10

X025

1

0

X002
TRAN

X004
TRAN

M8043
TRAN

11

12

SFC輸

跪跺蚚腔

場宎趙

袨怓

袨怓晤瘍

侂羲

奻汔

奻汔

狟蔥

酘痄

衵痄

賤壺衵痄

酘痄

酘癹

奻癹

埻萸隙寥賦旰

S12 葩弇

埻萸隙寥腔雄釬ㄛ斛剕妏蚚袨怓S10‵S19 ㄛ

婓郔笝袨怓笢雄賸M8043綴ㄛ硒俴赻

葩弇

賤壺狟蔥

SFC輸

袨怓晤瘍

埻萸隙寥羲宎

埻萸隙寥蚚場宎趙袨怓

標踡硌鍔

TRAN

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
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浮
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算
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理
2
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理
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速
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令

FNC70～
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14.1  FNC 60−IST / 初始化状态

dㄘ 赻雄堍俴ㄗ祭輛/悜遠珨棒/蟀哿ㄘ

Y000

K 10

SET Y001

T 0

RETS 2

Y002

Y003

Y000

K 10

RST Y001

T 1

Y002

Y004

END

20

21

22

23

24

25

26

27

M8041
TRAN

M8044

X001
TRAN

T0
TRAN

X002
TRAN

X003
TRAN

X001
TRAN

T1
TRAN

X002
TRAN

X004
TRAN

2

袨怓晤瘍

羲宎蛌痄 埻萸沭璃

狟蔥

狟蔥

狟癹

衵癹

奻癹

奻癹

酘癹

酘痄

奻汔

奻汔

侂羲

衵痄

標踡

狟癹

SFC輸

赻雄堍俴蚚

場宎趙袨怓
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6.指令表程序

 奻珨珜腔枍倛芞笢腔硌鍔桶最唗狟垀尨﹝

0 LD
1 AND
2 ANI
3 OUT
5 LD
6 IST

(SP)
(SP)
(SP)

13 STL
14 LD
15 SET
16 LD
17 RST
18 LD
19 ANI
20 OUT
21 LD
22 ANI
23 OUT
24 LD
25 AND
26 ANI
27 OUT
28 LD
29 AND
30 ANI
31 OUT

X 004
X 002
Y 001
M8044
M8000

60
X 020
S 20
S 27
S 0
X 012
Y 001
X 007
Y 001
X 005
Y 000
Y 002
X 010
Y 002
Y 000
X 006
X 002
Y 003
Y 004
X 011
X 002
Y 004
Y 003

(RET)

32 STL
33 LD
34 SET
36 STL
37 RST
38 RST
39 OUT
40 LD
41 SET
43 STL
44 RST
45 OUT
46 LD
47 SET
49 STL
50 SET
52 LD
53 RST

(RET)
55 STL
56 LD
57 AND
58 SET
60 STL
61 OUT
62 LD
63 SET
6S TL
66 SET
67 OUT

(SP)

70 LD
71 SET
73 STL
74 OUT
75 LD
76 SET
78 STL
79 OUT
80 LD
81 SET
83 STL
84 OUT
85 LD
86 SET
88 STL
89 RST
90 OUT
(SP)

93 LD
94 SET
96 STL
97 OUT
98 LD
99 SET
101 STL
102 OUT
103 LD
104 OUT
106 RET
107 END

S 1
X 025
S 10
S 10
Y 001
Y 000
Y 002
X 002
S 11
S 11
Y 003
Y 004
X 004
S 12
S 12
M8043
M8043
S 12

S 2
M8041
M8044
S 20
S 20
Y 000
X 001
S 21
S 21
Y 001
T 0
K 10

T 0
S 22
S 22
Y 002
X 002
S 23
S 23
Y 003
X 003
S 24
S 24
Y 000
X 001
S 25
S 25
Y 001
T 1
K 10
T 1
S 26
S 26
Y 002
X 002
S 27
S 27
Y 004
X 004
S 2

場
宎
隙
繚

埻
萸
隙
寥

祥剒猁晤最﹝

赻
雄
堍
俴

跪
跺
紱
釬

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

353

14.1 FNC 60－IST / 初始化状态

14 方便指令－FNC 60～FNC 69



357

14  方便指令—FNC 60~FNC 69

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14.2 FNC 61－SER / 数据检索

概要
 植杅擂桶笢潰坰眈肮杅擂﹜眕摯郔湮硉﹜郔苤硉腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(SER,SERP)
 勤眕    羲宎腔n跺杅擂輛俴潰坰ㄛ潰坰迵 腔杅擂眈肮腔杅擂ㄛ甜蔚賦彆悵湔婓 ‵ ㄚ4笢﹝

1)掩潰坰腔杅擂腔囀摯賦彆

aㄘ湔婓眈肮杅擂奀

婓眕     羲宎腔5跺啋璃笢ㄛ悵湔眈肮杅擂腔跺杅﹜場棒/郔笝腔弇离眕摯郔湮硉﹜郔苤硉腔弇离﹝

bㄘ祥湔婓眈肮杅擂奀

婓眕     羲宎腔5跺啋璃笢ㄛ悵湔眈肮杅擂腔跺杅﹜場棒/郔笝腔弇离眕摯郔湮硉﹜郔苤硉腔弇离﹝

筍岆ㄛ婓眕     羲宎腔3跺啋璃ㄗ眈肮杅擂腔跺杅﹜場棒/郔笝腔弇离ㄘ笢ㄛ0掩悵湔﹝

潰坰眈肮杅擂﹜郔湮硉﹜郔苤硉腔宎啋璃晤瘍

潰坰眈肮杅擂﹜郔湮硉﹜郔苤硉腔統蕉硉麼岆悵湔醴梓啋璃晤瘍

潰坰眈肮杅擂﹜郔湮硉﹜郔苤硉綴ㄛ悵湔涴虳跺杅腔宎啋璃晤瘍

潰坰眈肮杅擂﹜郔湮硉﹜郔苤硉腔跺杅
[16弇硌鍔奀ㄩ1‵256ㄛ32弇硌鍔奀ㄩ1‵128 ]

♂♂

♂♂

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

硌鍔怀 FNC 61
SER

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

n

n

n

操作数种类 内容 数据类型

P
FNC 61
SER

DATA SEARCH

D 17祭9祭
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DSER

DSERP

SER

SERP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

2

2

2

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.2  FNC 61−SER / 数据检索

2) 雄釬瞰赽

aㄘ潰坰賦彆桶跡腔賦凳摯杅擂尨瞰

bㄘ潰坰賦彆桶跡

1) 掩潰坰腔杅擂腔囀摯賦彆

aㄘ湔婓眈肮杅擂奀

 婓眕[ +1ㄛ ]羲宎腔5跺32弇杅擂腔笢ㄛ悵湔眈肮杅擂腔跺杅﹜場棒/郔笝腔弇离眕摯郔湮硉﹜郔   

 苤硉腔弇离﹝

bㄘ祥湔婓眈肮杅擂奀

 婓眕[ +1ㄛ ]羲宎腔5跺32弇杅擂腔笢ㄛ悵湔眈肮杅擂腔跺杅﹜場棒/郔笝腔弇离眕摯郔湮硉﹜郔苤 

 硉腔弇离﹝

 筍岆ㄛ婓眕[ +1ㄛ   ]羲芛腔3跺32弇杅擂腔ㄗ眈肮杅擂腔跺杅﹜場棒/郔笝腔弇离ㄘ笢ㄛ0掩悵湔﹝

K100

♀

♀

♀

♀ㄗ郔笝ㄘ

♀ㄗ場棒ㄘK 100

K 111

K 100

K 98

K 123

K 66

K 100

K 95

K 210

K 88

0

+1 1

+2 2

+3 3

+4 4

+5 5

+6 6

+7 7

8+8

+9 9

3

+1 0

+2 6

+3 5

+4 8

FNC 61
DSER

+1,
+1,

+1,

硌鍔怀

被检索软元件

软元件编号 内容 检索结果项目

眈肮杅擂腔跺杅

眈肮杅擂腔弇离ㄗ場棒ㄘ

眈肮杅擂腔弇离ㄗ郔笝ㄘ

郔苤硉腔郔笝弇离

郔湮硉腔郔笝弇离

被检索数据 比较数据 数据的

位置 最大值 ＋4 一致

检索结果

的值(例) 最小值 ＋3的值(例)

2. 32 位运算(DSER,DSERP)
 勤眕[ +1ㄛ ]羲宎腔n跺杅擂輛俴潰坰ㄛ潰坰迵[ +1ㄛ ]腔杅擂眈肮腔杅擂ㄛ甜蔚賦彆悵湔婓

[ +1ㄛ ]‵[ ㄚ9ㄛ ㄚ8] 笢﹝

n

1

1

1 1

1 2

2

2 2

2

1 1 2

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14.2  FNC 61−SER / 数据检索

注意要点

1. 大小的比较

 眕測杅源宒硒俴﹝ㄗㄜ10<2ㄘ

2. 存在多个最小值、最大值时

 杅擂笢湔婓嗣跺郔苤硉﹜郔湮硉奀ㄛ煦梗悵湔跪綴耜腔弇离﹝

3. 软元件的占用点数

 雄掛硌鍔綴ㄛ潰坰賦彆 頗梩蚚狟腔啋璃萸杅﹝

 蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

1) 16弇堍呾奀

 梩蚚[ ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2ㄛ ㄚ3ㄛ ㄚ4] 5萸﹝

2) 32弇堍呾奀

 梩蚚[ +1ㄛ ]ㄛ[ +3ㄛ ㄚ2] [ +5ㄛ ㄚ4] [ +7ㄛ ㄚ6] [ +9ㄛ ㄚ8]10萸﹝

2) 雄釬瞰赽

aㄘ潰坰賦彆桶跡腔賦凳摯杅擂尨瞰

被检索软元件 被检索数据 比较数据 数据的

位置 最大值 ＋4 一致

检索结果

的值(例) 最小值 ＋3的值(例)

+3, +2

+5, +4

+7, +6

+9, +8

+11, +10

+13, +12

+15, +14

+17, +16

+19, +18

+1,

+3, +2

+5, +4

+7, +6

+9, +8

+1,

K 100000

K 110100

K 100000

K 98000

K 123000

K 66000

K 100000

K 95000

K 910000

K 910000

K100000

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

♀

♀

♀

♀

♀ㄗ郔笝ㄘ

♀ㄗ場棒ㄘ

bㄘ潰坰賦彆桶跡

软元件编号 内容 检索结果项目

眈肮杅擂腔跺杅

眈肮杅擂腔弇离ㄗ場棒ㄘ

眈肮杅擂腔弇离ㄗ郔笝ㄘ

郔苤硉腔郔笝弇离

郔湮硉腔郔笝弇离

3

0

6

5

9

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1 1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1 2
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FNC 62
ABSD

ABSOLUTE
DRUM

ABSD

14.3 FNC 62－ABSD /凸轮控制绝对方式

概要
 勤茼數杅腔絞硉ㄛ莉汜嗣跺怀堤耀宒腔硌鍔﹝

1.指令格式 

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 DABSD17祭 蟀哿硒俴倰

3.对象软元件

2.设定数据

悵湔桶跡杅擂ㄗ奻汔朓﹜狟蔥朓ㄘ腔宎啋璃晤瘍

迵桶跡杅擂掀誕腔絞硉潼諷蚚數杅晤瘍

怀堤腔宎弇啋璃晤瘍

桶跡腔俴杅眕摯怀堤腔弇啋璃腔萸杅 [1≤n≤64]

BIN16/32弇

BIN16/32弇

弇

BIN16弇

操作数种类 内容 数据类型

D

♂♂

♂♂♂♂

♂

♂♂♂♂♂

↖♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

n

n

↖ㄩ D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(ABSD)
 怢唅蛌1棒ㄗ0‵360僅ㄘ潔ㄛ妏怀堤ON/OFFㄛ眕森峈瞰輛俴佽隴﹝

ㄗ1僅1跺闕喳腔唅蛌褒僅陓瘍ㄘ

 蔚 羲宎腔n俴桶跡杅擂ㄗ梩蚚n俴℅2萸ㄘ迵數杅腔絞硉 酕掀誕ㄛ婓唅蛌1棒潔ㄛ勤植 羲宎  

 腔蟀哿n萸怀堤輛俴ON/OFF諷秶﹝

硌鍔怀

1僅1跺闕喳腔唅蛌褒僅陓瘍

FNC 62

X001

k360
X001

ABSD
n

RST

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1 2

1 2

2

2

2

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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13
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14

F
N
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7
0

F
N
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7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
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送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14.3  FNC 62−ABSD / 凸轮控制绝对方式

1) 珂妏蚚換冞硌鍔ㄛ婓    ‵    ㄚ2nㄚ1笢迡狟垀尨腔杅擂﹝

2) 怀堤耀宒

 硌鍔怀峈ON綴ㄛ眕    羲宎腔n萸珩狟輛俴曹趙﹝

 跪奻汔萸·狟蔥萸ㄛ褫籵徹蜊迡    ‵    ㄚn℅2腔杅擂眕跺梗輛俴曹載﹝

瞰ㄛ奻汔萸杅擂婓髒杅晤瘍腔啋璃ㄛ狟蔥萸杅擂婓杅晤瘍腔啋璃笢ㄛ眕16弇杅擂輛俴悵湔﹝

40 140

+2 100 200

+4 160 60

+6 240 280

…

+2n

… …

40 140

100 200

160

240 280

180 360

60

0

+3

+2

+1

FNC 62
DABSD

X001
RST

X001
K360

2. 32 位运算(DABSD)
 怢唅蛌1棒ㄗ0‵360僅ㄘ潔ㄛ妏怀堤ON/OFFㄛ眕森峈瞰輛俴佽隴﹝

ㄗ1僅1跺闕喳腔唅蛌褒僅陓瘍ㄘ

 蔚[ +1ㄛ ]羲宎腔n俴桶跡杅擂ㄗ梩蚚n俴℅4萸ㄘㄛ迵數杅腔絞硉     酕掀誕ㄛ婓唅蛌1棒潔ㄛ 

 勤植    羲宎腔蟀哿n萸怀堤輛俴ON/OFF諷秶﹝

硌鍔怀
n

1僅1跺闕喳腔唅蛌褒僅陓瘍

上升点 下降点

数据值（例） 数据值（例）
对象输出

+1

+2

+3

+n-1

1

1

1

1

1

1

1 1

+2n+11

+71

+51

+31

+11

1

1 1 2

1 2

2

2

2
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.3  FNC 62−ABSD / 凸轮控制绝对方式

[ + 1, ] 40 [ +3, +2]

[ + 5, +4] [ +7, +6] 200 +1

[ + 9, +8] [ +11 , +10] 60 +2

[ + 13, +12] 240 [ +15, +14] 280 +3
… _ _

注意要点

1. 高速计数器（C235～C255）的指定

DABSD硌鍔笢珩褫眕硌隅詢厒數杅﹝

 筍岆森奀ㄛ勤衾數杅腔絞硉ㄛ婓怀堤耀宒笢頗蚕衾禸鏡笚奧婖傖砒茼晊喧﹝

 剒猁砒茼俶奀ㄛ妏蚚HSZ硌鍔輛俴桶跡腔詢厒掀誕髡夔ㄛ麼岆妏蚚HSCT硌鍔﹝

2. 在 中指定位软元件的位数时

1) 啋璃晤瘍

 硌隅16腔捷杅ㄗ0,16,32,64ㄘ﹝

2) 弇杅

- ABSD(16弇堍呾)奀躺峈K4

- DABSD(32弇堍呾)奀躺峈K8

3. 其他的注意事项

 · 蚕n腔硉樵隅勤砓腔怀堤萸杅﹝ㄗ1≒n≒64ㄘ

 · 撈妏硌鍔怀峈OFFㄛ怀堤珩祥蜊曹﹝

1) 珂妏蚚換冞硌鍔ㄛ婓[ ㄛ +1]‵[ ㄛ +1]ㄚ4nㄚ3笢迡狟垀尨腔杅擂﹝

 瞰ㄛ奻汔萸杅擂婓髒杅晤瘍腔啋璃ㄛ狟蔥萸杅擂婓杅晤瘍腔啋璃笢ㄛ眕32弇杅擂輛俴悵湔﹝

 硌鍔怀峈ON綴ㄛ眕 羲宎腔n萸珩狟輛俴曹趙﹝

 跪奻汔萸·狟蔥萸ㄛ褫籵徹蜊迡[ +1ㄛ ]‵[ +(n℅2)+3ㄛ +(n℅2)+2] 腔杅擂眕跺梗輛俴曹載﹝

上升点

数据值（例）

下降点

数据值（例）
对象输出

[ +4n+1, +4n] [ +4n+3, +4n+2] +n-1

40 140

100 200

160

240 280

180 360

60

0

+3

+2

+1

1

1

1

1 1

1

1

1

1

1

1

1 11

1

1

1

1

1 1

1

1

1

1

1 1 1 1

1

160

100

140

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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0
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0

F
N
C
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9
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理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14.4  FNC 63−INCD / 凸轮控制相对方式

FNC 63
INCD

INCREMENT
DRUM

INCD

14.4 FNC 63－INCD / 凸轮控制相对方式

概要
 妏蚚珨勤數杅ㄛ莉汜嗣跺怀堤耀宒腔硌鍔﹝

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 _

3.对象软元件

2.设定数据

悵湔扢隅硉腔宎趼啋璃晤瘍

潼諷絞硉蚚腔數杅腔宎晤瘍

怀堤腔宎弇啋璃晤瘍

怀堤腔弇啋璃腔萸杅 [1≒n≒64]

BIN 16弇

BIN 16弇

弇

BIN 16弇

操作数种类 内容 数据类型

♂♂

♂♂♂♂

♂

♂♂♂♂♂

↖♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

n

n

↖ㄩD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(INCD)
 蔚    羲宎腔n俴桶跡杅擂ㄗ梩蚚n俴℅1萸ㄘㄛ迵數杅腔絞硉    輛俴掀誕ㄛ彆珨祡ㄛ寀葩弇ㄛ甜甡棒  

 勤怀堤輛俴ON/OFF諷秶

硌鍔怀

數杅陓瘍

FNC 63
INCD

n

K9999

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

2

2

2

2
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注意要点

1. 在    中指定位软元件的位数时

 啋璃晤瘍笢ㄛ硌隅16腔捷杅(0,16,32,64  )﹝

D300=20 M0

+1 D301=30 +1 M1

+2 D302=10 +2 M2

+3 D303=40 +3 M3

… … … …

+n-1 〞 +n-1 〞

X000
FNC 63
INCD

D300 C0 M0 K4

C0
K9999

M8013

X000

C 1

M 0

M 1

M 2

M 3

M8029

20
30

10

40

20

0

20

C 0
絞硉

絞硉

賦旰梓祩

1
2

3

0
1

0
1

 动作

1)奀唗芞

  妏蚚換冞硌鍔ㄛ迡狟桶笢腔杅擂﹝

2)硌鍔揖萸彆峈ONㄛ寀M0怀堤珩峈ON﹝

3)絞C0腔絞硉湛善掀誕硉D300奀ㄛ怀堤ㄗM0ㄘ掩葩弇ㄛ馱唗數杅C1腔數杅硉掩ㄚ1ㄛ數杅C0腔絞

  硉珩掩葩弇﹝

4)諉狟懂腔怀堤M1峈ON﹝

5) C0絞硉迵掀誕硉D301掀誕ㄛ彆湛善掀誕硉ㄛ寀怀堤M1掩葩弇ㄛ馱唗數杅C1腔數杅硉掩ㄚ1ㄛ數杅

   C0腔絞硉珩掩葩弇﹝

6)肮欴華源宒珨眻猁掀誕善n(K4)硌隅腔萸杅峈砦﹝ㄗ1≒n≒64ㄘ

7)婓n硌隅腔郔綴馱唗賦旰綴ㄛ硒俴賦旰梓祩M8029悵厥1跺堍呾笚峈ON﹝

 蚕衾M8029岆嗣跺硌鍔腔硌鍔妏蚚硒俴賦旰腔梓祩弇ㄛ垀眕眻諉婓硌鍔腔綴醱釬峈揖萸妏蚚ㄛ昢斛釬峈  

 蜆硌鍔蚳蚚腔賦旰梓祩﹝

8)隙善郔場ㄛ笭葩怀堤﹝

1鏃腔奀笘

n

保存软元件 输出

数据值（例） 例如

1

1

1

1

1

1

2

1

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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0
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9
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·
移
位
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0
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C
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9
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据
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理
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F
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C
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0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16弇

n

14.5 FNC 64－TTMR / 示教定时器

概要
 聆講TTMR硌鍔峈ON腔奀潔蚚腔硌鍔﹝

 粒蚚偌聽懂覃誹隅奀腔扢隅奀潔腔錶狟ㄛ褫妏蚚﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(TIMER)
 眕鏃峈等弇,勤硌鍔怀ㄗ偌瑩ㄘ腔偌狟奀潔輛俴聆講ㄛ綴傚眕捷薹(10n)綴換冞善   笢﹝

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

蟀哿硒俴倰TTMR

悵湔尨諒杅擂腔啋璃晤瘍

尨諒杅擂傚眕腔捷薹杅 [K0‵K2/H0‵H2]

n

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

TEACHING
TIMER

硌鍔怀 硌鍔揖萸FNC 64
TTMR

n

 掩換善  笢腔奀潔岆涴欴腔,偌狟奀潔峈而0ㄗ1鏃等弇ㄘ奀ㄛ跦擂n腔捷薹腕善妗暱腔  硉,狟垀尨﹝

相关指令

 遜衄眕狟腔源晞硌鍔﹝

而0 而0

n

K0

K1

K2

捷薹

而0

10而0

100而0

指令

HOUR(FNC 169)

内容

眕1苤奀峈等弇濛數數呾HOUR硌鍔峈ON腔奀潔ㄛ婓硌隅腔奀潔怀堤腔硌鍔

偌狟奀潔(鏃) 偌狟奀潔(鏃)

BIN 16弇

+1

+1

FNC 64
TTMR

16弇硌鍔 32弇硌鍔

x 1

x 10

x 100
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编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 14.5 FNC 64－TTMR / 示教定时器

14 方便指令－FNC 60～FNC 69

362

14.5  FNC 64−TTMR / 示教定时器



366

14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.5  FNC 64−TTMR / 示教定时器

注意要点

1.当指令触点为OFF时
 偌狟奀潔腔絞硉[ ㄚ1]掩葩弇ㄛ尨諒奀潔 祥蜊曹﹝

2.软元件的占用点数

 眕尨諒奀潔 笢硌隅腔啋璃峈宎ㄛ梩蚚2萸﹝

 蛁砩祥猁迵儂迮諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

 · 尨諒奀潔

 · ㄚ1ㄩ偌狟奀潔腔絞硉

程序举例

1.在10种数据寄存器中，写入示教时间

 婓D400‵D409笢珂迡扢隅硉﹝

猁扢隅腔隅奀10跺
隅奀ㄗT0‵T9ㄘ峈100ms腔隅奀ㄛ尨諒杅擂腔1/10峈妗暱
腔雄釬奀潔ㄗ鏃ㄘ﹝

示教按键

迡隅奀腔扢隅硉
蔚尨諒奀潔ㄗD300ㄘ換冞善蚚杅趼宒羲壽恁寁腔隅奀腔扢隅
蚚敵湔(D400Z)笢﹝

潰聆堤尨諒偌瑩侂羲

尨諒腔聆講
X010腔偌狟奀潔ㄗ鏃ㄘ掩悵湔善D300﹝

籵徹杅趼宒羲壽恁寁隅奀
X000‵X003笢蟀諉腔1弇杅腔杅趼宒羲壽腔怀掩蛌遙傖BIN
綴換冞善Z笢﹝

D 400

D 401

D 409

T 0

T 1

T 9

X010

X010

M 0

M8000

RUN监控
K1X00

D300

Z

K 0

D 300 D400Z

FNC 19
BIN

PLF M 0

FNC 64
TTMR

FNC 12
MOV

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

BIN 16弇

m

14.6 FNC 65－STMR /特殊定时器

 概要
 蚚衾侂秶釬剿羲晊喧隅奀﹜等闕喳隅奀﹜匢佶隅奀腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

 功能和动作说明

1. 16位运算(STMR)
 蔚m硌隅腔硉釬峈   笢硌隅腔隅奀腔扢隅硉ㄛ植  羲宎怀堤4萸﹝

 跦擂妏蚚蚚芴ㄛ統蕉眕狟囀晤迡最唗﹝

 ·M0[ ] ㄩ硌鍔揖萸OFF綴ㄛ冪徹隅奀腔扢隅奀潔眳綴ㄛ婬OFF腔剿羲晊奀隅奀﹝

 ·M1[ ㄚ1] ㄩ硌鍔揖萸植ON曹峈OFF綴峈ONㄛ冪徹隅奀扢隅奀潔綴曹峈OFF腔等闕喳隅奀﹝

 ·M2[ ㄚ2] ㄩ梩蚚﹝蚚衾匢佶﹝

 ·M3[ ㄚ3] ㄩ梩蚚﹝

操作数种类 内容

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

蟀哿硒俴倰STMR

妏蚚腔隅奀晤瘍 [T0‵T199(100ms隅奀)]

隅奀腔扢隅硉 [1‵32,767 ]

掩怀堤腔宎弇晤瘍(梩蚚4萸)

♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

FNC 65
STMR

SPECIAL
TIMER

硌鍔怀
m

BIN 16弇

弇

♂ ♂ ♂ ↖ ♂

↖ㄩD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

FNC 65
STMR

 断开延时定时器·单脉冲定时器

 婓  笢煦饜T10ㄛm笢煦饜K100ㄛ  笢煦饜M0奀

硌鍔怀 FNC 65
STMR

T10 K100 M0

10s

10s 10s

10s

10s

M0

M1

M2

M3

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

m

数据类型

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.6  FNC 65−STMR / 特殊定时器

闪烁

蚚婓    ㄚ3腔b揖萸剿羲蜆硌鍔ㄛ籵徹晤迡涴欴腔狟垀尨腔最唗ㄛ婓 ㄚ1ㄛ ㄚ2笢怀堤匢佶﹝

梩蚚 ㄛ ㄚ3﹝

注意要点

1. 指定定时器的使用

涴跺硌鍔笢垀硌隅腔隅奀晤瘍ㄛ祥夔婓坻籵隙繚笢ㄗOUT硌鍔脹ㄘ笭葩妏蚚﹝

彆笭葩妏蚚ㄛ蜆隅奀蔚祥夔淏都馱釬﹝

2. 软元件的占用点数

眕  笢硌隅腔啋璃峈宎梩蚚4萸﹝

蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

硌鍔怀 FNC 65
STMR

T10 K100 M0

 ·M0[ ] ㄩ梩蚚﹝ㄗ蚚衾剿羲晊奀隅奀﹝統蕉奻珨珜﹝ㄘ

 ·M1[ ㄚ1] ㄩ眕隅奀腔奀潔潔路ㄛ笭葩硒俴ON/OFF腔匢佶ㄗa揖萸ㄘ﹝

 ·M2[ ㄚ2] ㄩ眕隅奀腔奀潔潔路ㄛ笭葩硒俴ON/OFF腔匢佶ㄗb揖萸ㄘ﹝

 ·M3[ ㄚ3] ㄩ梩蚚﹝

M2

M1

10s

10s

10s

10s

10s

硌鍔怀

功能

断开延时定时器单脉冲定时器 功能

断开延时定时器

单脉冲定时器

占用

占用

占用

闪烁（a触点）

闪烁（b触点）

闪烁（b触点）

软元件

ㄚ1

ㄚ2

ㄚ3

3. 硌鍔揖萸OFF奀

ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ3婓冪徹扢隅奀潔綴曹峈OFF﹝ ㄚ2睿隅奀 掩撈奀葩弇﹝

m

ㄚ2

ㄚ1
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外
部
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I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9
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16
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2

17
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2
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FNC150
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14.7 FNC 66－ALT / 交替输出

概要
 怀峈ON奀ㄛ妏弇啋璃毀蛌(ON↘↙OFF)蚚腔硌鍔﹝

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 16位运算(ALT,ALTP)
交替输出（1段）

硌鍔怀藩棒植OFF曹峈ON奀ㄛ 笢硌隅腔弇啋璃憩硒俴ON↘↙OFF腔毀蛌﹝

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

ALT

ALTP

-

-

蝠杸怀堤腔弇啋璃晤瘍 弇

♂

P
FNC 66
ALT

ALTERNATE

↖ㄩD↓.b 祥夔曹硊党庉(V﹜Z)﹝

硌鍔怀

♂ ♂ ♂ ↖

 分频输出（采用交替输出（2段））

 郪磁嗣跺ALTP硌鍔綴ㄛ褫眕妗珋妏蚚嗣跺僇腔煦怀堤﹝

注意要点

1. 使用ALT指令（连续执行型）时交替输出（1段）

 ·妏蚚ALT硌鍔晤最奀ㄛ藩跺禸鏡笚飲硒俴毀蛌雄釬﹝

  洷咡籵徹硌鍔腔ON/OFF妏毀蛌雄釬奀ㄛ妏蚚ALTP硌鍔(闕喳硒俴倰)ㄛ麼岆LDP硌鍔揖萸脹ㄗ闕喳硒俴倰ㄘ﹝

硌鍔怀

硌鍔怀

硌鍔怀

硌鍔峈肮珨跺啋璃

FNC 66
ALTP

FNC 66
ALT

FNC 66
ALT

M0

M0

M1

0N 0N 0N 0N

0N 0N

0N

0N 0N 0N

0N0N

M1

M0

菴1僇

菴2僇

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.7  FNC 66−ALT / 交替输出

程序举例

1.通过1个输入启动/停止

1)偌狟偌瑩X000綴ㄛ雄怀堤Y001腔雄釬﹝

2)婬棒偌狟偌瑩X000綴ㄛ礿砦怀堤Y000腔雄釬﹝

X000

M 0

2.闪烁动作

1)怀X006峈ON奀ㄛ隅奀T2腔揖萸藩路5鏃侘潔雄釬珨棒﹝

2) T2腔揖萸ㄛ藩棒ON奀飲妏怀堤Y007蝠杸ON/OFF﹝

M 0
Y000

Y001

FNC 66
ALTP M 0

启动

停止

X006

X006

T2

T2

T 2

FNC 66
ALT Y007

K50
0N

0N 0N 0N

5s 5s 5s 5s 5s 5s 5s

T 2

Y007

X006

3.使用了辅助继电器（M）的交替输出动作（和ALT指令相同的动作）

婓狟醱腔枍倛芞笢ㄛ岆妏蚚賸價掛硌鍔摯落翑樟萇ㄗMㄘㄛ妗珋迵ALT硌鍔眈肮蝠杸雄釬腔瞰赽﹝

1) X000峈ON奀ㄛM0躺峎厥1跺禸鏡笚峈ON﹝

2)絞M0場棒峈ON奀ㄛY000赻悵厥ㄛ絞菴2棒峈ON奀ㄛ賤壺赻悵厥﹝

X000

X000

Y000

Y000

M 0

M 0

M 1

M 1

M 0

Y000
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n跺禸鏡 n跺禸鏡

禸鏡棒杅 ㄚ1 禸鏡棒杅 ㄚ1

BIN16弇

n

14.8 FNC 67－RAMP / 斜坡信号

概要
 婓羲宎ㄗ場宎硉ㄘ睿賦旰ㄗ醴梓硉ㄘ腔2跺硉眳潔ㄛ偌桽硌隅腔n棒腕善曹趙腔杅擂腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

 · ㄚ1笢悵湔禸鏡棒杅ㄗ0↙n棒ㄘ﹝

 ·植羲宎善賦旰垀剒奀潔ㄛ峈堍呾笚℅n跺禸鏡﹝

 ·彆婓雄釬徹最笢剿羲硌鍔怀ㄛ寀曹峈硒俴笢剿腔袨怓

  ㄗ 絞硉杅擂ㄛ悵厥˙ ㄚ1禸鏡棒杅掩壺ㄘㄛ婬棒离ON綴ㄛ 掩壺ㄛ植 羲宎笭陔雄釬﹝

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

蟀哿硒俴倰RAMP -

悵湔扢隅腔訇場宎硉腔啋璃晤瘍

悵湔扢隅腔訇醴梓硉腔啋璃晤瘍

悵湔訇腔絞硉杅擂腔啋璃晤瘍

訇腔蛌痄奀潔ㄗ禸鏡ㄘ

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

RAMP

奀

BIN16弇

BIN16弇

BIN16弇

FNC 67
RAMP

n

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

功能和动作说明

1. 16位运算(RAMP)
 珂硌隅羲宎腔硉  睿猁賦旰腔硉 ㄛ絞硌鍔怀峈ON綴ㄛ婓藩跺禸鏡笚笢ㄛ蔚偌桽n笢硌隅腔棒杅

 輛俴脹煦腔硉甡棒樓善 笢ㄛ綴蔚樓腕腔硉悵湔善 笢﹝

 蔚蜆硌鍔睿耀攜講怀堤眈賦磁ㄛ褫眕怀堤遣喳雄/礿砦硌鍔﹝

>< 奀1) 2)

硌鍔怀 FNC 67
RAMP

n

 

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

1

1

1 1

1

2

2

2

2

2

2

2
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14.8  FNC 67−RAMP / 斜坡信号

 ·蛌痄賦旰綴ㄛ硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029雄釬ㄛ 腔硉殿隙善 腔硉﹝

 ·嘐隅奀潔潔路狟堤堍呾賦彆奀ㄗ箝隅禸鏡耀宒ㄘ

 蔚暫隅腔禸鏡奀潔ㄗ掀妗暱腔禸鏡奀潔尕峚酗珨萸腔硉﹝ㄘ迡D8039ㄛ絞M8039峈ON奀ㄛ褫晤  

 最諷秶憩揭衾箝隅禸鏡耀宒﹝

 瞰ㄛ涴跺硉硌隅賸20msㄛnˊ100棒腔奀緊ㄛ憩桶尨婓20鏃囀 腔硉植 曹趙善 ﹝

2. 模式标志位（M8026）的动作

 跦擂耀宒梓祩弇M8026腔ON/OFF袨怓ㄛ    ㄚ1腔囀珩釬狟曹載﹝

1) M8026ˊOFF奀 2) M8026ˊON奀

(M8029)

硌鍔

相关软元件

• • • • • • • • • •软元件 内容

→有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

M8029

M8026↗1

名称

↗1. RUN↙ STOP奀壺

注意要点

1. 笢硌隅礿萇悵厥啋璃ㄗ悵厥郖ㄘ奀

 硌鍔怀偌埻欴离ONㄛ褫晤最諷秶扢离善RUNㄗ羲宎ㄘ奀ㄛ珂壺�� ﹝

1

1

1

(M8029)

硌鍔

1

2

2

(M8029)

硌鍔

1

2 2

2
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硌鍔硒俴賦旰

RAMP耀宒

n跺禸鏡笚綴ㄛ ˊ 奀离ON﹝

統蕉奻醱腔耀宒梓祩弇ㄗM8026ㄘ腔紱釬﹝
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FNC 68

ROTC

14.9 FNC 68－ROTC /旋转工作台控制

概要
峈賸溫唅蛌馱釬怢奻腔昜ㄛ渀勤猁溫腔敦諳ㄛ憩輪唅蛌馱釬怢ㄛ巠蚚衾森笱蚚芴腔硌鍔﹝

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

3.对象软元件

2.设定数据

數杅蚚腔杅擂敵湔

煦賃杅

腴厒潔杅

雄腔宎啋璃晤瘍

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

操作数种类 内容 数据类型

♂♂

♂♂

↖♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂

♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

m1

m2

m1

m1

m2

m2

↖ㄩD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(ROTC)
 狟芞垀尨ㄛ峈賸溫煦賃峈m1(ˊ10)跺腔唅蛌馱釬怢奻腔馱璃ㄛ渀勤猁溫腔敦諳ㄛ偌桽m2睿     ㄛ

腔沭璃憩輪唅蛌馱釬怢﹝

X000 (M0)

X001(M1)

0

9
8

7

6

5

4
3

2

1

FNC 68
ROTC

D200 K2 M0

ROTC
ROTARY TABLE
CONTROL

硌鍔

覃蚚沭璃
敵湔
ㄗ趼ㄘ

覃蚚沭璃
敵湔
ㄗ弇ㄘ

煦賃杅 腴厒
潔杅

0瘍敦諳

1瘍敦諳

潰聆堤0萸
X002(M2)

潰聆
羲壽

馱璃

淏蛌

唅蛌馱釬怢

16弇硌鍔 32弇硌鍔

K10

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.9  FNC 68−ROTC / 旋转工作台控制

动作条件

釬峈妏蚚涴跺硌鍔腔斛猁沭璃ㄛ狟醱腔瞰赽垀尨﹝

1) 唅蛌潰聆陓瘍ㄩX↙

ㄜ 扢离蚚衾潰聆馱釬怢腔淏蛌/毀蛌蚚腔2眈羲壽ㄗX000ㄛX001ㄘㄛ眕摯0瘍馱璃善0瘍敦諳奀頗雄釬腔羲 

   壽X002﹝

ㄜ 晤秶狟瞰垀尨腔佼諷最唗。

2) 數杅蚚敵湔腔硌隅ㄩ

    岆蚚衾勤0瘍敦諳笢撓瘍馱璃腔善懂輛俴數杅腔數杅﹝

3) 覃蚚沭璃腔硌隅敵湔ㄩ ㄚ1ㄛ ㄚ2

aㄘ婓    ㄚ1笢扢隅猁覃蚚腔敦諳晤瘍﹝

bㄘ婓    ㄚ2笢扢隅覃蚚腔馱璃晤瘍﹝

4) 煦賃杅m1睿腴厒奀潔m2

硌隅馱釬怢腔煦賃杅m1睿腴厒堍蛌郖m2﹝

硌隅眕奻腔沭璃綴ㄛ婓硌鍔腔宎啋璃     笢硌隅腔    ㄚ3‵    ㄚ7怀堤笢ㄛ褫眕鳳腕淏蛌/毀蛌ㄛ

詢厒/腴厒/礿砦脹怀堤﹝

1) 覃蚚沭璃腔硌隅敵湔

2) 覃蚚沭璃腔硌隅弇

X000
M0

X001
M1

X002
M2

+1

+1

2眈羲壽

淏蛌奀崝數杅陓瘍
A眈

B眈

潰聆0萸腔羲壽

蚚X000‵X002杸遙 ‵ ㄚ2腔囀窒揖萸﹝

X睿 笢硌隅腔宎啋璃晤瘍峈砩腔﹝

+2

+2

數杅蚚敵湔

覃蚚敦諳晤瘍腔扢隅

覃蚚馱璃晤瘍腔扢隅

A眈陓瘍

B眈陓瘍

潰聆堤0萸腔陓瘍

詢厒淏蛌

腴厒淏蛌

礿砦

腴厒毀蛌

詢厒毀蛌

啎珂凳膘笭陔蚕怀陓瘍ㄗXㄘ雄腔囀窒揖萸隙繚﹝

妏蚚換冞硌鍔岈珂輛俴扢隅﹝

D· ㄩ

D·ㄚ1

D·ㄚ2

D·ㄚ3

D·ㄚ4

D·ㄚ5

D·ㄚ6

D·ㄚ7

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14.9  FNC 68−ROTC / 旋转工作台控制

注意要点

1. 根据指令输入的ON/OFF而动作

·硌鍔怀峈ON綴ㄛ雄涴跺硌鍔ㄛ頗赻雄堤    ㄚ3‵    ㄚ7腔賦彆﹝

·硌鍔怀峈OFF奀ㄛ ㄚ3‵    ㄚ7珩曹峈OFF﹝

2. 旋转检测信号（ ～    ＋2）的工件1分割区域内的多次动作

瞰ㄛ唅蛌潰聆陓瘍ㄗ    ‵    ㄚ2ㄘ婓馱璃1煦賃郖囀雄釬10棒奀ㄛ蔚煦賃杅腔扢隅ㄛ覃蚚敦諳腔晤 

瘍扢隅﹜馱璃晤瘍腔扢隅飲扢隅峈10捷腔硉﹝

蚕森ㄛ腴厒郖腔扢隅硉褫眕扢隅峈煦賃講腔笢潔硉脹﹝

3. 关于0点检测信号

硌鍔怀峈ONㄛ0萸潰聆陓瘍ㄗM2ㄘ峈ON奀ㄛ數杅蚚腔敵湔    腔囀掩錨﹝

剒猁啎珂硒俴涴跺壺紱釬綴ㄛ婬羲宎堍俴﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69

FNC 69
SORT

SORT

SORT

1 2 3 4

1

2

3

14.10 FNC 69－SORT / 数据排序

概要
 蜆硌鍔岆蚚衾蔚杅擂ㄗ俴ㄘ睿杅擂ㄗ蹈ㄘ凳傖腔杅擂桶跡ㄛ眕硌隅腔杅擂ㄗ蹈ㄘ峈梓袧ㄛ偌桽俴等弇蔚杅  

 擂桶跡笭陔汔唗齬蹈﹝婓涴跺硌鍔笢ㄛ杅擂ㄗ蹈ㄘ掩悵湔婓蟀哿腔啋璃笢﹝森俋ㄛ杅擂ㄗ俴源砃ㄘ掩悵湔 

 婓蟀哿腔啋璃笢﹝遜衄晞衾崝樓杅擂ㄗ俴ㄘㄛ盓厥汔唗/蔥唗齬蹈腔SORT2(FNC 149)硌鍔﹝

→有关SORT2(FNC 149)指令，请参考19.7节
1.指令格式

11祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 _

3.对象软元件

2.设定数据

悵湔杅擂桶跡腔啋璃腔宎晤瘍 [梩蚚m1℅m2萸]

杅擂ㄗ俴ㄘ杅 [1‵32]

杅擂ㄗ蹈ㄘ杅 [1‵6]

悵湔堍呾賦彆腔啋璃腔宎晤瘍 [梩蚚m1℅m2萸]

釬峈齬蹈梓袧腔杅擂ㄗ蹈ㄘ腔蹈晤瘍[1‵m2]

BIN 16弇

操作数种类 内容 数据类型

m1

m2

n

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

列号 群数m2个（m2＝4时）

行号 管理编号 身高 体重 年龄

数据数

m1＝3
的情况

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

m1

m1

m2

m2

n

n

M♀♀

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

功能和动作说明

1. 16位运算(SORT)
 婓 羲宎腔(m1℅m2)萸腔杅擂桶跡ㄗ齬唗ㄘ笢ㄛ眕n蹈腔杅擂峈梓袧ㄛ偌桽汔唗笭陔齬蹈杅擂俴ㄛ 

 綴悵湔婓植 羲宎腔(m1℅m2)萸腔杅擂桶跡ㄗ齬唗綴ㄘ笢﹝

→有关动作实例，请参考下一页

 ·狟醱眕齬唗m1ˊ3﹜m2ˊ4腔錶峈瞰懂佽隴杅擂桶跡腔賦凳﹝岆齬唗綴腔杅擂桶跡ㄛ蔚 蜊黍

   傖     ﹝             

硌鍔怀

硌鍔硒俴賦旰梓祩弇

M8029

FNC 69
SORT

+1

+3

+4

+5

+6

+7

+8

+9

+10

+11+2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

SORT硌鍔腔硒俴賦旰梓祩弇

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69

F
N
C
3
0
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N
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3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

14.10  FNC 69−SORT / 数据排序

 ·硌鍔怀峈ON奀羲宎杅擂腔齬唗ㄛm1跺禸鏡綴杅擂齬唗賦旰ㄛ硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029峈ON﹝

→有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

2.雄釬撼瞰

眕婓"nˊ2ㄗ蹈瘍2ㄘ"睿"nˊ3ㄗ蹈瘍3ㄘ"笢硒俴狟扴腔齬唗腔杅擂綴ㄛ頗狟垀尨雄釬﹝

雄釬瞰赽岆16弇堍呾錶狟腔瞰赽﹝32弇堍呾奀ㄛ妏蚚BIN32弇凳傖杅擂桶跡﹝

森俋ㄛ彆珂婓菴1蹈笢怀奪燴晤瘍脹腔蟀哿晤瘍ㄛ寀褫眕跦擂囀瓚剿堤埻懂垀婓腔俴瘍ㄛ秪森準都源

晞﹝

 排序前数据

1)眕 nˊK2ㄗ蹈瘍2ㄘ硒俴硌鍔奀腔齬唗賦彆

列号

列号

群数m2个（m2＝4时）

行号

行号

管理编号 身高 体重 年龄

管理编号 身高 体重 年龄

数据数

m1＝5
时

1

1

2

2

3

3

4

1 2 3 4

4

5

1

2

3

4

5

+1

+1

+2

+3

+4

+5

1 150 45 20

40

30

8

45

50

70

20

50

180

160

100

150

2

3

4

4 100

+6

150

+7

150

+8

160

+9

180

+10

20

+11

45

+12

50

+13

70

+14

50

+15

8

+16

20

+17

45

+18

30

+19

40

1

5

3

2

5

+4

+5 +10

+11

+12

+13

+14

+15

+16

+17

+18

+19

+6

+7

+8

+9

+3

+2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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14  方便指令—FNC 60~FNC 69
14.10  FNC 69−SORT / 数据排序

相关软元件

2) 眕nˊK3ㄗ蹈瘍3ㄘ硒俴硌鍔奀腔齬唗賦彆

→有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

列号

行号 管理编号 身高 体重 年龄

1 2 3 4

1

2

3

4

5

+1

+2

+3

+4

+5

4 100

+6

150

+7

180

+8

150

+9

160

M8029 硌鍔硒俴賦旰 杅擂齬唗賦旰奀峈ON﹝

+10

20

+11

45

+12

50

+13

50

+14

70

+15

8

+16

20

+17

40

+18

45

+19

30

1

2

5

3

软元件 名称 内容

注意要点
 ·雄釬徹最笢ㄛ昦蜊曹紱釬杅睿杅擂腔囀﹝

 ·婬棒硒俴奀ㄛ蔚硌鍔怀OFF珨棒﹝

 ·硌鍔腔妏蚚棒杅腔癹秶

最唗笢躺褫眕妏蚚1棒﹝

 · 睿 笢硌隅賸肮珨跺啋璃奀

 埻懂腔杅擂掩蜊迡傖齬唗綴腔杅擂佼唗﹝

 善硒俴賦旰峈砦ㄛ杻梗蛁砩祥猁蜊曹S腔囀﹝

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
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0
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速
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理

13

F
N
C
6
0

F
N
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6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

FNC 70‵FNC 79笢ㄛ翋猁袧掘賸妏蚚褫晤最諷秶腔怀怀堤迵俋窒扢掘眳潔輛俴杅擂蝠遙腔硌鍔﹝

蚕衾妏蚚涴虳硌鍔ㄛ褫眕籵徹郔苤腔佼諷最唗睿俋窒諉盄潠晞華妗珋葩娸腔諷秶ㄛ秪森撿衄迵醱垀扴腔源

晞硌鍔眈侔腔杻涽﹝

奧ㄛ諷秶杻忷等啋睿杻忷耀輸垀斛剒腔FROM﹜TO硌鍔珩婦漪婓笢﹝ㄗFX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ

珩褫眕妏蚚MOV硌鍔輛俴換冞﹝ㄘ

15. 外部设备 I/O－FNC 70～FNC 79

FNC No.

70 15.1誹

15.2誹

15.3誹

15.4誹

15.5誹

15.6誹

15.7誹

15.8誹

15.9誹

15.10誹

TKY

71 HKY

72 DSW

73 SEGD

74 SEGL

75 ARWS

76 ASC

77 PR

78 FROM

79 TO

TKY D1 D2S

D3HKY D2D1S

nDSW D2D1S

DSSEGD

SEGL D nS

nARWS D2D1S

DASC S

DSPR

nFROM Dm2m1

nTO Sm2m1

指令记号

杅趼瑩怀

16瑩怀

杅趼宒羲壽

僇鎢祒鎢

僇鎢奀煦珆尨

璋芛羲壽

ASCII杅擂怀

ASCII鎢湖荂

BFM腔黍堤

BFM腔迡

符号 功能 参照
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.1  FNC 70−TKY / 数字键输入

籵徹0‵9腔瑩攫ㄗ杅趼瑩ㄘ怀ㄛ勤隅奀睿數杅脹扢隅杅擂腔硌鍔﹝

▲: D□.b不能变址修饰(V，Z)。

概要

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1.16位运算(TKY)
勤蟀諉腔杅趼瑩怀[ ‵ ㄚ9]偌雄瑩攫ㄛ蔚怀腔杅硉悵湔婓 笢ㄛ婓 ‵ ㄚ10笢怀堤瑩攫

怀陓洘眕摯潰聆善腔瑩攫怀堤﹝

1)衄壽怀腔杅硉

ㄜ 峈9,999眕奻奀ㄛ植詢弇杅祛堤﹝

ㄜ 怀腔杅硉ㄛ眕BIN(2輛秶杅)悵湔﹝

ㄜ 婓狟珜腔芞笢ㄛ偌桽Ｋ﹜Ｌ﹜Ｍ﹜Ｎ腔佼唗偌杅趼瑩綴ㄛ婓 笢悵湔峈2130﹝

弇

BIN 16/32弇

弇

怀杅趼瑩腔宎弇啋璃 [梩蚚10萸]

悵湔杅擂腔趼啋璃晤瘍

偌瑩陓洘峈ON腔宎弇啋璃晤瘍 [梩蚚11萸]

修饰

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

15.1 FNC 70－TKY /数字键输入

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P

DTKY

FNC 70
TKY

TEN KEY

D TKY7祭 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

13祭 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

内容操作数种类 数据类型

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址 常数 指针

字符
串

实
数

♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

↖

↖♂

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

2

1

1

1

2 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

15.1  FNC 70−TKY / 数字键输入

2) 衄壽偌瑩陓洘腔[ ‵ ㄚ10]
ㄜ ‵ ㄚ9腔偌瑩陓洘ㄛ跦擂垀偌狟腔瑩ON/OFF﹝
ㄜ 絞0‵9笢砩珨跺瑩掩偌狟奀ㄛ ㄚ10腔瑩攫潰聆怀堤峈ON﹝

2. 32位运算(DTKY)

注意要点

狟芞笢瞰撼賸FX3U褫晤最諷秶ㄗ穢倰怀ㄘ腔瞰赽﹝

衄壽諉盄ㄛ統蕉垀妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟扴忒聊﹝

勤蟀諉腔杅趼瑩怀[ ‵ ㄚ9]偌雄瑩攫ㄛ蔚怀腔杅硉悵湔婓[ +1ㄛ   ]笢ㄛ婓 ‵ ㄚ10笢
怀堤偌瑩陓洘眕摯潰聆善腔瑩攫怀堤﹝ 

1) 衄壽怀腔杅硉

 ㄜ 峈99,999,999眕奻奀ㄛ植詢弇杅祛堤﹝

 ㄜ 怀腔杅硉ㄛ眕BIN(2輛秶杅)悵湔﹝

2) 衄壽偌瑩陓洘腔[ ‵ ㄚ10]
 ㄜ ‵ ㄚ9腔偌瑩陓洘ㄛ跦擂垀偌狟腔瑩ON/OFF﹝
 ㄜ 絞0‵9笢砩珨跺瑩掩偌狟奀ㄛ ㄚ10腔瑩攫潰聆怀堤峈ON﹝

衄壽杅趼瑩腔蟀諉妗瞰眕摯偌瑩陓洘ㄛ統蕉奻扴腔16弇堍呾(TKY)腔囀﹝

1. 肮奀偌狟瑩奀

  肮奀偌狟嗣跺瑩奀ㄛ硐衄珂偌狟腔瑩衄虴﹝

2. 硌鍔揖萸峈OFF 奀

  撈妏峈OFFㄛ 腔囀珩祥蜊曹ㄛ筍岆 ‵ ㄚ10峈砦飲曹峈OFF﹝ 

  ↙FX3U硬件篇手册 

 ↙FX3UC硬件篇手册

FNC 70
TKY

+1

+2

+3

+9

+1

+2

+3

+9

+10

S/S

5 6 7 81 2 3 40 9

+9
S0V24V

+8
S

+7
S

+6
S

+5
S

+4
S

+3
S

+2
S

+1
SS

FNC 70
DTKY

硌鍔怀

硌鍔怀

褫晤最諷秶

瑩攫潰聆怀堤

笢悵湔2130

杅趼瑩

杅
趼
瑩

偌
瑩
陓
洘

Ｍ

Ｋ

Ｋ

Ｌ

Ｎ

ＭＬ Ｎ

15.1 FNC 70－TKY / 数字键输入

1

1

1

1

1

2

2 2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2 2

2

2

2

1

1

2

2 2
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.1  FNC 70−TKY / 数字键输入

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

程序举例

瞰撼眕怀X000釬峈羲宎ㄛ蟀諉賸0‵9腔杅趼瑩腔瞰赽輛俴佽隴﹝

1)蟀諉杅趼瑩腔怀ㄛ梩蚚植 羲宎腔10萸﹝

撈妏祥蟀諉杅趼瑩ㄗ祥妏蚚ㄘ奀ㄛ蚕衾眒掩梩蚚ㄛ垀眕祥夔蚚釬坻蚚芴﹝

2)偌瑩陓洘怀堤蚚腔宎啋璃 羲宎腔11萸掩梩蚚﹝

蛁砩祥猁迵儂迮諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

ㄜ ‵ ㄚ9ㄩ跦擂杅趼瑩0‵9腔怀离ON﹝
ㄜ ㄚ10ㄩ偌狟0‵9眳潔腔砩珨跺瑩奀峈ON﹝ㄗ瑩攫潰聆怀堤ㄘ

3.软元件的占用点数

4.指令的使用次数的限制

TKY硌鍔麼DTKY硌鍔ㄛ婓最唗笢硐褫眕妏蚚笢1跺﹝

猁嗣棒妏蚚奀ㄛ妏蚚曹硊党庉ㄗVㄛZㄘ髡夔輛俴晤最﹝

2

2

2

2

X030
X000 D0 M10FNC 70

TKY

S/S X000 X001 X002 X003 X005X004 X006 X007

5 6 7 81 2 3 4

X010 X011

0 9

24V 0V

涴跺諉盄芞ㄛ岆眕FX3U褫晤最諷秶ㄗ穢倰怀ㄘ峈瞰腔﹝衄壽諉盄腔囀ㄛ統蕉垀妏蚚腔

褫晤最諷秶腔狟扴忒聊﹝

1.程序

2.接线图

↙FX3U茞璃忒聊

↙FX3UC茞璃忒聊

褫晤最諷秶

杅趼瑩↙

21

X000

X001

X002

X003

M10

M11

M12

M13

M 20

X011

M19

1)偌桽Ｋ﹜Ｌ﹜Ｍ﹜Ｎ腔佼唗偌杅趼瑩綴ㄛD0腔囀曹峈2130﹝
9,999眕奻腔杅硉奀ㄛ頗植詢弇杅甡棒祛堤﹝

ㄗ妗暱D0腔囀峈BIN杅擂﹝ㄘ

2)偌狟X002綴ㄛ眻善偌雄坻瑩攫峈砦ㄛM12飲离弇ㄗONㄘ﹝

坻腔瑩攫珩眈肮﹝

森涴啜ㄛ跦擂怀X000‵X011腔雄釬ㄛM10‵M19雄釬﹝

3)睡珨跺瑩掩偌雄綴ㄛ躺婓偌狟腔奀潔囀瑩攫潰聆怀堤M20
  峈ON﹝

3.时序图

Ｍ

Ｋ

Ｋ

Ｌ

Ｎ

ＭＬ Ｎ

瑩攫潰聆怀堤

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 

379

15 外部设备 I/O －FNC 70～FNC 79

15.1 FNC 70－TKY / 数字键输入



383

15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

15.2 FNC 71－HKY / 16进制输入

概要

3.对象软元件

功能和动作说明

DHKY

FNC 71
HKY

HEXADECIMAL KEY

D HKY

1.指令格式

9祭 17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

籵徹0‵F腔瑩攫ㄗ16瑩ㄘ怀ㄛ扢隅杅硉ㄗ0‵9ㄘ摯堍俴沭璃ㄗA‵F髡夔瑩ㄘ脹腔怀杅擂蚚腔硌鍔﹝

絞孺桯髡夔峈ON奀ㄛ褫眕妏蚚0‵F瑩腔16輛秶杅輛俴瑩攫腔怀﹝

2.设定数据

怀16瑩腔宎弇啋璃ㄗXㄘ晤瘍 ㄗ梩蚚4萸ㄘ

怀堤腔宎啋璃ㄗYㄘ晤瘍ㄗ梩蚚4萸ㄘ

悵湔植16瑩怀腔杅硉腔啋璃晤瘍

偌瑩陓洘峈ON腔宎弇啋璃晤瘍ㄗ梩蚚8萸ㄘ

弇

弇

BIN 16/32弇

弇

内容操作数种类 数据类型

1

2

3

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址

修饰

常数 指针
字符
串

实
数

♂

♂

♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

▲: D□.b不能变址修饰(V，Z)。

↖

1

2

3

B

A

E

D

C F

FNC 71
HKY

 硌鍔怀

键盘 按键信息 键盘 按键信息

1. 16位运算(HKY)
禸鏡蟀諉16瑩ㄗ0‵Fㄘ腔怀[ ‵ ㄚ3]睿蹈怀堤[ ‵ ㄚ3]腔陓瘍ㄛ偌狟0‵9偌瑩ㄛ杅硉

悵湔婓 笢ㄛ瑩攫潰聆怀堤善 ㄚ7笢﹝

森俋ㄛ偌狟A‵F瑩綴ㄛ迵瑩攫勤茼腔偌瑩陓洘[ ‵ ㄚ5]峈ONㄛ瑩攫潰聆怀堤善 ㄚ6﹝

1)壽衾妏蚚0‵9腔瑩怀杅硉 ㄛ +7
-峈9,999眕奻奀ㄛ植詢弇杅祛堤﹝

-怀腔杅硉ㄛ眕BINㄗ2輛秶杅ㄘ硉悵湔婓 笢﹝

-絞0‵9笢砩珨跺瑩掩偌狟奀ㄛ瑩攫潰聆怀堤 ㄚ7峈ON﹝
2)壽衾A‵F瑩腔偌瑩陓洘 ‵ ㄚ6
-迵A‵F瑩眈勤茼腔 羲宎腔6萸峈ON﹝
-絞A‵F笢砩珨跺瑩掩偌狟奀ㄛ瑩攫潰聆怀堤 ㄚ6峈ON﹝

1

1

1

2

2

2

2

3

3

3

3

3

3

+13

+23

+33

+43

+53

3

3

3

3 3 3

U↓\G↓
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.2  FNC 71−HKY / 16进制输入

HKY(FNC 71)硌鍔腔HEX杅擂揭燴髡夔

OFFㄩ杅趼瑩ㄚ髡夔瑩

ON ㄩ16輛秶瑩

OFFㄩ ‵ ㄚ3腔禸鏡笢ㄛ硌鍔帤硒俴

ON ㄩ婓悜遠怀堤 ‵ ㄚ3珨棒腔雄釬ㄗ0‵F瑩攫禸鏡ㄘ綴离ON

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

扩展功能

M8167峈ONㄛ孺桯髡夔曹峈衄虴綴ㄛ眕BIN源宒悵湔0‵F腔16輛秶偌瑩腔杅擂﹝

壺狟醱眕俋ㄛ飲迵奻扴腔「髡夔摯雄釬佽隴」眈肮﹝

衄壽0‵9瑩眕摯A‵F瑩腔瑩攫潰聆怀堤睿A‵F潔腔偌瑩陓洘ㄛ統蕉奻珨珜笢腔16弇堍呾ㄗTKYㄘ﹝

妏蚚0‵F瑩怀腔16輛秶杅擂埻猾祥雄華迡善 笢﹝

1)壽衾妏蚚0‵F瑩腔杅硉怀

-絞峈FFFF眕奻奀ㄛ植詢弇杅祛堤﹝

-瞰

   怀「1」↙「2」↙「3」↙「B」↙「F」奀ㄛ眕BIN源宒蔚"23BF"悵湔善 笢﹝

   絞怀「F」奀ㄛ「1」祛堤﹝

1. 16位运算(HKY)

FNC 71
HKY

M8167
 硌鍔怀

1

2

2

2

2 3

相关软元件

M8167

M8029

→有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

软元件 名称

髡夔孺桯梓祩弇

硌鍔硒俴賦旰

内容

1 1

1 1

妏蚚0‵F瑩怀腔16輛秶杅擂埻猾祥雄華迡善[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

1)壽衾妏蚚0‵F瑩腔杅硉怀 [ ㄚ1ㄛ ]
-絞峈FFFFFFFF眕奻奀ㄛ植詢弇杅祛堤﹝

-瞰

   怀「9」→「2」→「3」→「B」→「F」→「A」→「F」奀ㄛ眕BIN源宒蔚"923BFAF"悵湔善

[ ＋1， ]笢﹝

FNC 71
DHKY

M8167

2. 32位运算(DHKY)

 硌鍔怀

2

2

2 2

2

2

1 2 3

1)壽衾妏蚚0‵9腔瑩怀杅硉 [ +1ㄛ ]ㄛ +7
-峈99,999,999眕奻奀ㄛ植詢弇杅祛堤﹝

-怀腔杅硉ㄛ眕BINㄗ2輛秶杅ㄘ硉悵湔婓[ +1ㄛ ]笢﹝

-絞0‵9笢砩珨跺瑩掩偌狟奀ㄛ瑩攫潰聆怀堤 ㄚ7峈ON﹝
2)壽衾A‵F瑩腔偌瑩陓洘 ‵ ㄚ6

壽衾瑩攫偌雄陓洘ㄛ統蕉奻珨珜笢腔16弇堍呾ㄗHKYㄘ﹝

2. 32位运算(DHKY)
禸鏡蟀諉16瑩ㄗ0‵Fㄘ腔怀[ ‵ ㄚ3]睿蹈怀堤[ ‵ ㄚ3]腔陓瘍ㄛ偌狟0‵9偌瑩ㄛ杅硉悵湔婓

[﹛﹛ +1ㄛ﹛﹛]笢ㄛ瑩攫潰聆怀堤善﹛﹛ㄚ7笢﹝

森俋ㄛ偌狟A‵F瑩綴ㄛ瑩攫勤茼腔偌瑩陓洘[﹛﹛‵    ㄚ5]峈ONㄛ怀堤瑩攫潰聆怀堤﹛﹛ㄚ6﹝

FNC 71
DHKY

硌鍔怀

1 1

1

1 1

2 2

2

2 2

3

3

3

3

3

3 3

3 3
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15.2  FNC 71−HKY / 16进制输入

程序举例

狟芞笢腔諉盄芞ㄛ岆眕FX3U炵蹈腔價掛等啋ㄗ穢倰怀/穢倰怀堤ㄘ峈瞰腔﹝

衄壽諉盄ㄛ統蕉垀妏蚚腔褫晤最諷秶狟扴腔珨虳忒聊﹝

注意要点
1.指令使用次数的限制

HKY硌鍔麼DHKY硌鍔ㄛ婓最唗笢硐褫眕妏蚚笢珨跺﹝

猁妏蚚嗣跺奀ㄛ妏蚚曹硊党庉ㄗVㄛZㄘ髡夔晤最﹝

2.同时按下键盘时

肮奀偌狟嗣跺瑩奀ㄛ珂偌狟腔瑩衄虴﹝

3.指令触点为OFF时
撈妏峈OFFㄛ 腔囀珩祥蜊曹ㄛ筍岆 ‵  ㄚ7峈砦飲曹峈OFF﹝

4.软元件的占用点数

1) 蟀諉16瑩奀ㄛ梩蚚植怀ㄗXㄘ腔宎啋璃 羲宎腔4萸﹝

2) 蟀諉16瑩奀ㄛ梩蚚植怀堤ㄗYㄘ腔宎啋璃 羲宎腔4萸﹝

3) 梩蚚植偌瑩陓洘怀堤蚚腔宎啋璃 羲宎腔8萸﹝

   蛁砩祥猁迵儂迮諷秶蚚腔啋璃笭葩﹝

- ‵ ㄚ5ㄩA‵F瑩腔偌瑩陓洘

- ㄚ6 ㄩA‵F瑩腔瑩攫潰聆怀堤

- ㄚ7 ㄩ0‵9瑩腔瑩攫潰聆怀堤

5.关于键盘输入的读取时序

HKY﹜DHKY硌鍔迵褫晤最諷秶腔堍呾笚肮祭硒俴﹝

俇傖珨炵蹈腔瑩攫禸鏡ㄛ剒猁8跺禸鏡笚腔奀潔﹝

峈賸滅砦秪瑩攫怀腔薦疏晊喧奧絳祡腔黍疻穢ㄛ鍾魂妏蚚「箝隅禸鏡耀宒」睿「隅奀笢剿」髡夔﹝

6.输出形式

妏蚚儒极奪怀堤倰腔褫晤最諷秶﹝

X004
FNC 71
HKY

X000 Y000 D 0 M 0

↙FX3U硬件篇手册 

↙FX3UC硬件篇手册

2

2

3

3

3

3

3

3

3

3

1

1

S/S X000 X001 X002 X003

COM1 Y000 Y001 Y002 Y003

0 1 2 3

4 5 6 7

8 9 A B

C D E F

24V 0V

 俋窒諉盄

褫晤最諷秶

儒极奪怀堤
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概要

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

15.3 FNC 72－DSW /数字开关

读取数字开关设定值的指令。

可以读取1组4位数（n＝K1）或是2组4位数（n＝K2）的数据。

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

弇

弇

BIN 16弇

BIN 16弇

蟀諉杅趼羲壽腔宎啋璃ㄗXㄘ晤瘍ㄗ梩蚚4萸ㄘ

怀堤恁籵陓瘍腔宎啋璃ㄗYㄘ晤瘍ㄗ梩蚚4萸ㄘ

悵湔杅趼羲壽腔杅硉腔啋璃晤瘍ㄗ梩蚚n萸ㄘ

杅趼羲壽腔郪杅ㄗ4弇杅/1郪ㄘ [nˊ1麼岆2]

蟀哿硒俴倰

♂

♂

♂♂♂♂♂♂♂♂

♂

♂

♂ ♂

n

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P

n

FNC 72
DSW

DIGITAL SWITCH
DSW9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

内容操作数种类 数据类型

修饰

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址 常数 指针

字符
串

实
数

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

2

功能和动作说明

1.16位运算(DSW)
勤 笢蟀諉腔杅趼羲壽腔硉硒俴奀煦揭燴ㄗ籵徹100ms潔路腔怀堤陓瘍ㄛ植菴1弇杅羲宎甡棒怀ㄘㄛ甜悵

湔婓 笢﹝

1)衄壽杅擂

-褫眕黍0‵9,999腔4弇杅﹝

-眕BINㄗ2輛秶杅ㄘ硉悵湔杅擂﹝

-菴1郪悵湔善 笢ㄛ菴2郪悵湔善 ㄚ1笢﹝

2)衄壽郪杅n腔硌隅

-妏蚚4弇杅/1郪℅1奀 [nˊK1]
 籵徹恁籵陓瘍 ‵[ ㄚ3]ㄛ甡棒黍 ‵[ ㄚ3]笢蟀諉腔BCD4弇杅腔杅趼羲壽ㄛ甜蔚硉釬 

   峈BIN硉悵湔善 笢﹝

-妏蚚4弇杅/2郪℅1奀 [nˊK2]
 籵徹恁籵陓瘍 ‵[ ㄚ3]ㄛ甡棒黍 ‵[ ㄚ3]笢蟀諉腔BCD4弇杅腔杅趼羲壽ㄛ甜蔚硉釬 

 峈BIN硉悵湔善 笢﹝

籵徹恁籵陓瘍 ‵[ ㄚ3]ㄛ甡棒黍 ㄚ4‵[ ㄚ7]笢蟀諉腔BCD4弇杅腔杅趼羲壽ㄛ甜蔚

硉    釬峈BIN硉悵湔善     ㄚ1笢﹝

FNC 72
DSW

n
 硌鍔怀

恁籵陓瘍

1

1

1

1

1 1

1

1

2

2

2

2

2 2

2 2
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眕怀X010羲宎ㄛ硌隅弇杅腔怀堤眕Y010羲宎ㄛ眕坳蠅蟀諉腔杅趼羲壽峈瞰輛俴佽隴﹝

1.程序

2.接线图
 狟芞笢腔諉盄芞ㄛ岆眕FX3U炵蹈腔價掛等啋ㄗ穢倰怀/穢倰怀堤ㄘ峈瞰腔﹝

 衄壽諉盄ㄛ統蕉垀妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟醱珨虳忒聊﹝

→FX3U硬件篇手册

→FX3UC硬件篇手册

X000
FNC 72
DSW

X010 Y010 D 0 K 1

n1 2

程序举例

相关软元件

M8029
OFF: +3腔禸鏡笢ㄛ麼硌鍔帤硒俴

ON : +3悜遠怀堤珨棒腔雄釬ㄗ1‵4弇杅腔禸鏡ㄘ綴离ON

↙有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

啋璃 靡備

硌鍔硒俴賦旰

囀

‵

‵

1 1

1 1

注意要点

1.指令触点为OFF时
撈妏峈OFFㄛ 腔囀珩祥蜊曹ㄛ筍岆眕 ‵ ㄚ3峈砦飲曹峈OFF﹝

2.软元件的占用点数

1)妏蚚4弇杅2郪ㄗnˊK2ㄘ奀ㄛ梩蚚植 羲宎腔2萸﹝

2)絞峈4弇杅1郪奀 掩梩蚚4萸ㄛ絞峈4弇杅2郪奀 掩梩蚚8萸﹝

3.连接不满4位数的数字开关时

勤衾羶衄妏蚚腔弇杅ㄛ恁籵陓瘍<硌隅弇杅蚚腔怀堤> 拸剒諉盄ㄛ筍岆撈妏衄帤妏蚚腔弇杅ㄛ怀堤珩眒冪

掩涴跺硌鍔梩蚚賸ㄛ垀眕珩祥夔蚚衾坻蚚芴﹝昢斛蔚祥妏蚚腔怀堤諾堤﹝

4.推荐使用晶体管输出型

峈賸夔劂蟀哿華黍杅趼羲壽腔硉ㄛ昢斛妏蚚儒极奪怀堤倰腔褫晤最諷秶﹝

5.有关数字开关

妏蚚BCD怀堤倰腔杅趼羲壽﹝

1

1

12

2

→有关继电器输出型，请参考后述的「继电器输出型中的使用方法」

BCD腔
杅趼羲壽

剒猁
0.1A 50V
腔媼憤奪

103102101100
103
102
101
100

4
3
2
1

8421

S/S X010 X011 X012 X013 X015X014 X016 X017

COM3 Y010 Y011 Y012 Y013

1 2 4 8

103102101100

24V 0V

BCD腔
杅趼羲壽

善菴2郪

善菴2郪

菴1郪怀 菴2郪怀

褫晤最諷秶
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15.3  FNC 72−DSW / 数字开关
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3.时序图

4.继电器输出型中的使用方法

X000

Y010

Y011

Y012

Y013

M8029

0.1鏃

0.1鏃

0.1鏃

0.1鏃

0.1鏃 0.1鏃

賦旰梓祩弇

笭葩雄釬

笢剿

婓X000峈ON潔ㄛY010‵Y013藩路100ms憩甡棒离ONㄛ悜遠雄釬1棒綴ㄛ硒俴賦旰梓祩弇M8029雄釬﹝

籵徹扢离「杅趼羲壽黍怀」ㄛ珩褫眕妏蚚樟萇怀堤倰腔褫晤最諷秶﹝

彆X000峈偌瑩怀ㄛ寀躺絞偌瑩偌狟奀DSW(FNC 72)符硒俴珨炵蹈腔雄釬﹝秪森ㄛ婓妏蚚蜆硌鍔腔錶

狟ㄛY010‵Y013撈妏峈樟萇怀堤ㄛ珩拸剒童陑忭韜腔恀枙﹝

1) M0ㄗ杅趼羲壽黍怀ㄘ峈ON潔ㄛDSW(FNC 72)雄釬﹝

2) DSW(FNC 72)婓賦旰1跺悜遠腔雄釬ㄛ硌鍔硒俴賦旰梓祩弇ㄗM8029ㄘ曹峈ON眳ㄛ珨眻雄釬﹝

M 0

X000
SET M 0

FNC 72
DSW

X010 Y010 D 0 K 1

M8029
RST M 0
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概要

15.4 FNC 73－SEGD /七段码译码

杅擂祒鎢綴ㄛ萸謠7僇杅鎢奪ㄗ1弇杅ㄘ腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1.指令格式

P
FNC 73
SEGD

SEVEN SEGMENT
DECODER

SEGD

SEGDP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

FNC 73
SEGD

1. 16弇堍呾(SEGD,SEGDP)
蔚 腔腴4弇ㄗ1弇杅ㄘ腔0‵Fㄗ16輛秶杅ㄘ祒鎢傖7僇鎢珆尨蚚腔杅擂ㄛ甜悵湔善 腔腴8弇笢﹝

 硌鍔怀

2.设定数据

3.对象软元件

BIN 16弇

BIN 16弇

祒鎢腔宎趼啋璃

悵湔7僇鎢珆尨蚚杅擂腔趼啋璃晤瘍

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂

♂

内容操作数种类 数据类型

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址 常数 指针

字符
串

实
数
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U↓\G↓
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.4  FNC 73−SEGD / 七段码译码

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

注意要点

1. 软元件的占用点数

啋璃 腔怀堤羲宎腔腴8弇掩梩蚚ㄛ詢8弇祥曹趙﹝ FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

2. 7段码译码表

7段码的构成
16进制数 b3 b2 b1 b0 B15 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0

0 0 0 0 0 - - 0 0 1 1 1 1 1 1

1 0 0 0 1 -

-

-

-

-

- 0 0 0 0 0 1 1 0

2 0 0 1 0 - 0 1 0 1 1 0 1 1

3 0 0 1 1 - - 0 1 0 0 1 1 1 1

4 0 1 0 0 - - 0 1 1 0 0 1 1 0

5 0 1 0 1 - - 0 1 1 0 1 1 0 1

6 0 1 1 0 - 0 1 1 1 1 1 0 1

7 0 1 1 1 - - 0 0 1 0 0 1 1 1

8 1 0 0 0 - - 0 1 1 1 1 1 1 1

9 1 0 0 1 - - 0 1 1 0 1 1 1 1

A 1 0 1 0 - 0 1 1 1 0 1 1 1

B 1 0 1 1 - - 0 1 1 1 1 1 0 0

C 1 1 0 0 - - 0 0 1 1 1 0 0 1

D 1 1 0 1 - - 0 1 0 1 1 1 1 0

E 1 1 1 0 - 0 1 1 1 1 0 0 1

F 1 1 1 1 - - 0 1 1 1 0 0 0 1

显示数据

弇啋璃腔宎ㄛ麼岆趼啋璃腔

郔腴弇峈B0﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 
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F
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12
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0
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9
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理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

15.5 FNC 74－SEGL /七段码时分显示

概要
諷秶1郪麼岆2郪4弇杅湍坶湔腔7僇杅鎢奪珆尨腔硌鍔﹝

1.指令格式

SEGL

FNC 74
SEGL

SEVEN SEGMENT
WITH LATCH

7祭 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

2.设定数据

BIN 16弇

弇

BIN 16弇

BCD蛌遙腔宎趼啋璃

掩怀堤腔宎Y晤瘍

統杅晤瘍 [扢隅毓峓ㄩK0(H0)‵K7(H7)]n

内容操作数种类 数据类型

功能和动作说明

1. 16弇堍呾(SEGL)
蔚 腔4弇杅硉蛌遙傖BCD杅擂ㄛ粒蚚奀煦源宒ㄛ甡棒蔚藩1弇杅怀堤善湍BCD祒鎢腔7僇杅鎢奪笢﹝

使用4位数1组时（n＝K0～K3）

1)杅擂睿恁籵陓瘍

蔚 腔4弇杅硉植BIN蛌遙峈BCD綴ㄛ粒蚚奀煦源宒ㄛ植 ‵[ ㄚ3 ]甡棒勤藩珨弇杅酕怀堤﹝

森俋ㄛ恁籵陓瘍怀堤[ ㄚ4]‵[ ㄚ7]珩甡棒眕奀煦源宒怀堤ㄛ坶隅峈4弇杅菴1郪腔7僇鎢珆

尨﹝ 

2) 峈0‵9,999毓峓腔BIN杅擂奀衄虴﹝

→n的选择，请参考15.5.2节

硌鍔怀
FNC 74
SEGL

n

3.对象软元件

♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

n

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址 常数 指针

字符
串

实
数

U↓\G↓
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.5  FNC 74−SEGL / 七段码时分显示

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

3)蟀諉7僇杅鎢奪腔瞰赽

  狟芞ㄛ岆眕FX3U炵蹈腔價掛等啋ㄗ穢倰怀/穢倰怀堤ㄘ峈瞰﹝

  衄壽諉盄ㄛ統蕉垀妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟醱珨虳忒聊﹝

1)杅擂睿恁籵陓瘍

aㄘ4弇杅菴1郪

蔚 腔4弇杅硉植BIN蛌遙峈BCD綴ㄛ粒蚚奀煦源宒ㄛ植 ‵ ㄚ3甡棒勤藩珨弇杅酕怀堤﹝

     恁籵陓瘍怀堤 ㄚ4‵ ㄚ7珩甡棒眕奀煦源宒怀堤ㄛ坶隅峈4弇杅菴1郪腔7僇鎢珆尨﹝

bㄘ4弇杅菴2郪

  

     恁籵陓瘍怀堤 ㄚ4‵  ㄚ7珩甡棒眕奀煦源宒怀堤ㄛ坶隅峈4弇杅菴2郪腔7僇鎢珆尨﹝

    ㄗ恁籵陓瘍怀堤 ㄚ4‵ ㄚ7勤跪郪飲籵蚚﹝ㄘ

2) 睿 ㄚ1峈0‵9,999毓峓腔BIN杅擂奀衄虴﹝

3)蟀諉7僇杅鎢奪腔瞰赽

  狟芞ㄛ岆眕FX3UC-32MT-LTㄗ穢倰怀/穢倰怀堤ㄘ峈瞰﹝

  衄壽諉盄ㄛ統蕉垀妏蚚腔褫晤最諷秶腔狟醱珨虳忒聊﹝

使用4位数2组时（n＝K4～K7）
↙n的选择，请参考15.5.2节

→FX3U硬件篇手册

→FX3UC硬件篇手册

↙FX3U硬件篇手册 

↙FX3UC硬件篇手册

蔚    ㄚ1腔4弇杅硉植BIN蛌遙峈BCD綴ㄛ粒蚚奀煦源宒ㄛ植    ㄚ10‵    ㄚ13甡棒勤藩珨弇杅酕怀堤﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 
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15.5 FNC 74－SEGL / 七段码时分显示

10042 81
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8

V+

101 102 103

103 102 101 100

COM

褫晤最諷秶(儒极奪怀堤)

菴1郪

+1 +2 +3 +4 +5 +6 +7↓

10042 81

V+
1
2
4
8

V+

101 102 103

1
2
4
8

42 81

103 102 101 100 103 102 101 100

+1 +2 +3 +4 +5 +6 +7 +10 +11 +12 +13COM↓ COM↓

褫晤最諷秶
(儒极奪怀堤)

菴1郪 菴2郪
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15.5  FNC 74−SEGL / 七段码时分显示

注意要点
1. 关于更新7段码4位数的显示所需的时间

載陔4弇杅ㄗ1郪麼2郪ㄘ腔珆尨垀剒腔奀潔峈禸鏡奀潔ㄗ堍呾奀潔ㄘ腔12捷﹝

2. 指令输入为OFF时的动作

絞硌鍔怀峈ON奀ㄛ笭葩硒俴雄釬ㄛ筍岆婓珨蟀揹雄釬徹最笢ㄛ硌鍔揖萇曹峈OFFㄛ寀雄釬頗笢剿ㄛ婬棒

峈ON奀植郔場羲宎雄釬﹝

3. 软元件的占用点数

妏蚚4弇杅1郪奀ㄩ梩蚚 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔1萸﹝

梩蚚 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔8萸﹝撈妏弇杅屾奀ㄛ梩蚚腔萸珩祥夔蚚衾坻蚚芴﹝

妏蚚4弇杅2郪奀ㄩ梩蚚 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔2萸﹝

梩蚚 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔12萸﹝撈妏弇杅屾奀ㄛ梩蚚腔萸珩祥夔蚚衾坻蚚芴﹝

4. 关于扫描时间（运算周期）和显示时序

SEGL硌鍔迵褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔ㄗ堍呾笚ㄘ肮祭硒俴﹝

峈賸硒俴珨蟀揹腔珆尨ㄛ褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔剒猁閉堤10ms﹝

祥雛10ms奀ㄛ妏蚚箝隅禸鏡耀宒ㄛ婓10ms眕奻腔禸鏡奀潔狟堍俴﹝

5. 关于可编程控制器的输出形式

妏蚚儒极奪怀堤倰腔褫晤最諷秶﹝

↙有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

M8029

相关软元件

软元件 名称 内容

硌鍔硒俴賦旰 4弇杅腔怀堤賦旰綴离ON

390

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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偌狟偌瑩甡擂7僇杅鎢奪腔萇杻俶輛俴恁寁奀ㄛ統蕉狟醱囀﹝

→有关接线，请参考所使用的可编程控制器主机的硬件篇手册

1. 依据7段码的规格而定的确认要点

1)杅擂怀睿恁籵陓瘍腔怀萇揤·萇霜杻俶岆瘁雛逋褫晤最諷秶腔怀堤寞跡

-怀陓瘍萇揤ㄗLoㄘ岆瘁婓湮埮1.5V眕狟ˋ

-怀萇揤岆瘁婓DC5V‵DC30V毓峓囀ˋ

2)岆瘁湍BCD祒鎢眕摯坶湔髡夔ˋ

15.5.1 7段数码管的选用要领

15.5.2 根据7段数码管显示的规格选择参数n的要领

統杅n笢扢隅腔硉ㄛ跦擂7僇杅鎢奪珆尨腔陓瘍軀憮祥肮奧曹趙﹝

偌桽狟醱腔猁鍰恁寁﹝

婓桶跡腔郔綴珨俴笢掘衄蚚腔戲醴﹝婓眈茼腔淏蛹軀憮戲笢酕恁寁ㄛ眕晞婓恁寁統杅腔扢隅奀ㄛ夔鍾魂

妏蚚﹝

1. 关于参数n的作用

跦擂7僇鎢腔杅擂怀腔軀憮ㄗ淏/蛹ㄘ﹜恁籵陓瘍腔軀憮ㄗ淏/蛹ㄘ﹜眕摯岆4弇杅1郪腔諷秶遜岆2郪腔諷秶ㄛ

懂恁寁統杅n腔晤瘍﹝

2. 确认可编程控制器的输出逻辑。

褫晤最諷秶腔儒极奪怀堤煦峈穢倰怀堤睿埭倰怀堤2笱ㄛ跪赻腔寞跡狟垀尨﹝

逻辑

输出回路

输出形式

说明

确认用选项

蚕衾岆儒极奪怀堤ㄗ穢倰ㄘㄛ垀眕囀窒軀憮峈1

ㄗON怀堤ㄘ奀ㄛ怀堤峈腴萇ㄗ0Vㄘ﹝

涴跺備峈"蛹軀憮"﹝

负逻辑 正逻辑

蚕衾岆儒极奪怀堤ㄗ埭倰ㄘㄛ垀眕囀窒軀憮峈1

ㄗON怀堤ㄘ奀ㄛ怀堤峈詢萇ㄗVㄚㄘ﹝

涴跺備峈"淏軀憮"﹝

穢倰怀堤 [ㄜ鼠僕傷] 埭倰怀堤 [ㄚ鼠僕傷]

軀憮1
Y000

Y000

+V0

Y000

V+

軀憮1

蛹婥

萇郯

LOW

HIGH

蛹婥

萇郯

ON

ON

褫晤最諷秶褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 15.5 FNC 74－SEGL /七段码时分显示
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15.5  FNC 74−SEGL / 七段码时分显示

3. 对象软元件
1) 杅擂怀

2ㄘ恁籵陓瘍

4. 参数n的选择
跦擂褫晤最諷秶珨耜腔淏蛹軀憮眕摯7僇鎢珨耜腔淏蛹軀憮ㄛ偌桽狟桶輛俴恁寁﹝

蟀諉狟醱腔7僇鎢珆尨奀ㄛ峈4弇杅1郪奀nˊ1ㄛ峈4弇杅2郪奀nˊ5﹝
1) 褫晤最諷秶腔儒极奪怀堤
  ㄜ 穢倰怀堤ˊ蛹軀憮

ㄜ 埭倰怀堤ˊ淏軀憮
2) 7僇鎢珆尨

ㄜ 杅擂怀ˊ蛹軀憮
ㄜ 恁籵陓瘍ˊ淏軀憮

5. 通过例子说明参数n的选择方法

4位数2组时

参数n

4位数1组时

+1
+2
+3

2
1

4
8

HH

H 2
1

4
8

H

H

HH

H

L

L

L

+1
+2
+3

H1

…

8

H LL

…

+3

H

H

H

…

+4 ~ +7 H

拸 拸 拸 拸

1

…

8+3

蛹軀憮ㄗ珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

蛹軀憮ㄗ珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ珨祡ㄘ

蛹軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

蛹軀憮ㄗ珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ珨祡ㄘ

蛹軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ珨祡ㄘ

蛹軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

蛹軀憮ㄗ珨祡ㄘ

蛹軀憮

蛹軀憮

淏軀憮

蛹軀憮ㄗ珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

淏軀憮ㄗ珨祡ㄘ

蛹軀憮ㄗ祥珨祡ㄘ

逻辑

奀唗芞

蚚恁砐

负逻辑 正逻辑

负逻辑 正逻辑逻辑

奀唗芞

佽隴 腴萇悵厥狟掩坶湔腔杅擂 詢萇悵厥狟掩坶湔腔杅擂

可编程控制器输出逻辑 数据输入 选通信号
参数n

4位数1组时 4位数2组时

数据输入 选通信号可编程控制器输出逻辑

眕腴萇樵隅BCD杅擂 眕詢萇樵隅BCD杅擂

+4 ~ +7

恁籵
珆尨腔曹趙

坶湔 坶湔

恁籵
珆尨腔曹趙

佽隴

蚚恁砐

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79

15.6 FNC 75－ARWS /箭头开关

概要
籵徹妏蚚弇杅痄雄睿崝熬跪弇杅硉蚚腔璋芛羲壽ㄛ怀杅擂腔硌鍔﹝

1.指令格式

↖: D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

2.设定数据

3.对象软元件

FNC 75
ARWS

ARROW SWITCH

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰STMR

16弇硌鍔 32弇硌鍔

BIN16弇/32弇

BIN16弇/32弇

BIN16弇/32弇

BIN16弇/32弇n

操作数种类 内容 数据类型

怀腔宎弇啋璃晤瘍

悵湔BCD遙呾杅擂腔趼啋璃晤瘍

蟀諉7僇杅鎢奪珆尨腔宎弇啋璃ㄗYㄘ

7僇杅鎢奪珆尨腔弇杅硌隅[扢隅毓峓ㄩK0‵K3]

1

2

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

n

↖

1

2

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 15.6 FNC 75－ARWS /箭头开关
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11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

15.6  FNC 75−ARWS / 箭头开关
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

功能和动作说明
婓怀 ‵ ㄚ3奻蟀諉4跺璋芛羲壽ㄛ婓怀堤 ‵ ㄚ7奻蟀諉湍BCD祒鎢腔7僇杅鎢奪珆尨ㄛ蔚杅

硉怀善 笢﹝

1. 16弇堍呾(ARWS)
婓 笢悵湔0‵9,999腔16弇BIN硉ㄛ峈賸源晞獗ㄛ眕狟腔佽隴笢眕BCD蛌遙珆尨﹝

硌鍔怀峈ON奀ㄛARWS硌鍔頗狟垀尨雄釬﹝

珆尨摯紱釬窒煦腔囀

硌鍔怀

nFNC 75
ARWS

1

2

4

8

100
101

102

103
+7

+2

+4

+6

+5

+3

+1

+2

+3

+1

+1

+2+3

珆尨·紱釬醱啣

蚚衾珆尨恁寁腔弇杅

崝樓

弇杅崝樓 弇杅熬屾

璋芛羲壽ㄗ璋芛睫瘍羲壽ㄘ

硒俴跪弇杅腔恁寁眕摯掩恁笢腔弇杅杅硉

腔崝熬蚚腔羲壽﹝

善褫晤最諷秶腔

怀堤

善褫晤最諷秶腔

怀

熬屾

7僇杅鎢奪珆尨

蚚衾醴弝扢隅笢腔杅硉腔湍坶湔腔

7僇杅鎢奪珆尨﹝

善褫晤最諷秶腔

怀堤

恁
籵
怀
堤

杅
硉
怀
堤

羲
壽

1

1

1

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

1)湍BCD祒鎢腔7僇杅鎢奪珆尨腔弇杅硌隅n
婓狟醱腔雄釬佽隴笢ㄛ眕4弇杅ㄗ103弇杅ㄘ峈瞰樓眕佽隴﹝

2)弇杅恁寁羲壽腔雄釬ㄗ ㄚ2ㄛ ㄚ3ㄘ
-弇杅熬屾腔怀 ㄚ2峈ON奀腔雄釬

藩棒偌狟羲壽奀ㄛ弇杅硌隅偌桽103↙102↙101↙100↙103蜊曹﹝

-弇杅崝樓腔怀 ㄚ3峈ON奀腔雄釬

藩棒偌狟羲壽奀ㄛ弇杅硌隅偌桽103↙100↙101↙102↙103蜊曹﹝

3)珆尨恁寁弇杅蚚腔LED腔雄釬ㄗ ㄚ4‵ ㄚ7ㄘ
褫眕籵徹恁籵陓瘍 ㄚ4‵ ㄚ7ㄛ蚚LED珆尨硌隅腔弇杅﹝

4)眕弇杅峈等弇腔杅擂曹載羲壽腔雄釬ㄗ ‵ ㄚ1ㄘ
渀勤奻扴腔"弇杅恁寁羲壽"硌隅腔弇杅ㄛ妏杅擂楷汜曹趙﹝

-崝樓怀峈ON奀腔雄釬

藩棒偌狟羲壽奀ㄛ 腔囀偌桽0↙1↙2 ↙8↙9↙0↙1蜊曹﹝

-熬屾怀峈ON奀腔雄釬﹝

藩棒偌狟羲壽奀ㄛ 腔囀偌桽0↙9↙8↙7 ↙1↙0↙9蜊曹﹝

涴虳囀褫眕婓7僇杅鎢奪珆尨笢珆尨﹝

奻垀尨ㄛ籵徹珨蟀揹腔紱釬ㄛ婓脤艘7僇杅鎢奪珆尨腔肮奀ㄛ褫眕蔚醴梓杅硉迡 笢﹝

1

1

1

2

2 2

2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.6  FNC 75−ARWS / 箭头开关

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

程序举例
1.更改定时器的设定以及显示其当前值时

1)妏蚚3弇杅腔杅趼羲壽硌隅隅奀晤瘍

X013
X012
X011
X010

101

18 4

Y011

2

100

18 4

Y010

2

102

18 4

Y012

2

Y004

Y015

Y007 Y006 Y005

Y003
8

Y000
Y001

Y002

Y014

1
2

4

X001X004 X003 X002 X000

2)妏蚚璋芛羲壽扢隅隅奀腔都杅

黍堤

黍堤
扢隅

迡

迡

操作说明

藩棒偌狟黍堤/迡瑩奀ㄛ黍堤﹜迡腔LED憩頗蝠杸謠腑﹝

·黍堤奀

妏蚚杅硉羲壽硌隅隅奀晤瘍綴ㄛ偌扢隅羲壽ㄗX003ㄘ﹝

·迡奀

妏蚚璋芛羲壽ㄛ脤艘7僇鎢腔肮奀扢隅杅硉ㄛ偌X003﹝

注意要点
1. 参数n的设定

統蕉SEGL(FNC 74)硌鍔腔統杅扢隅﹝筍岆ㄛ扢隅毓峓峈0‵3﹝
                                                                    

妏蚚儒极奪怀堤倰腔褫晤最諷秶﹝

3.关于扫描时间（运算周期）和显示时序

ARWS硌鍔迵褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔ㄗ堍呾笚ㄘ肮祭硒俴﹝

峈賸硒俴珨蟀揹腔珆尨ㄛ褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔剒猁閉堤10ms﹝
祥雛10ms奀ㄛ妏蚚箝隅禸鏡耀宒ㄛ婓10ms眕奻腔禸鏡奀潔狟堍俴﹝

4.软元件的占用点数

1)啋璃 腔怀梩蚚4萸﹝

2)啋璃 腔怀堤梩蚚8萸﹝

5.指令的使用次数的限制

ARWS硌鍔ㄛ婓最唗硐褫眕妏蚚1跺﹝

猁妏蚚嗣跺奀ㄛ妏蚚曹硊党庉ㄗVㄛZㄘ髡夔晤最﹝

2

→有关参数的设定，请参考15.5.2节

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]  
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
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15
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16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
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数
据
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FNC150
FNC159

定
位
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15.6  FNC 75−ARWS / 箭头开关

程序

妗蚚

隅奀隙繚

熬屾

崝樓

弇杅熬屾

弇杅崝樓

珆尨黍堤

珆尨迡

黍堤/迡

RUN潼諷

黍堤  扢隅

迡  扢隅

黍堤

迡

4弇杅1郪

 蛹軀憮

4弇杅1郪

ㄗM0‵M3ㄘ↙ㄗD511ㄘ↙

     ㄗY000‵Y007ㄘ↙7僇鎢

                  4弇杅1郪

 T  0Z↙7僇鎢

杅趼羲壽 ↙Z 

FNC 72
DSW

FNC 74
SEGL

FNC 12
MOVP

FNC 75
ARWS

FNC 12
MOVP

D300

D301

D399

X000

X002

X003

X004

X001

M 100
FNC 66
ALTP

M 100

M 100

T  0

T  1

T 99

M  0

M  1

M  2

M  3

Y014

Y015

Y014 X003

Y014

Y015

X010 Y010 Z K  1

T OZ Y000 K  1

D300Z D511

D511 Y00OM  0 K  1

D511 D300Z
Y015 X003

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 15.6 FNC 74－SEGL ./七段码时分显示
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11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC 76
ASC

ASCII CODE

FNC 76
ASC

:ABCDEFGH

42 (B) 41 (A)

44 (D) 43 (C)+1

46 (F) 45 (E)

48 (H) 47 (G)

+2

+3

概要
蔚圉褒/荎恅杅趼趼睫揹蛌遙傖ASCII鎢腔硌鍔﹝

蚚衾婓俋窒珆尨笢恁寁珆尨嗣跺秏洘﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

ASC11祭 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

操作数种类

植數呾儂怀腔8跺趼睫腔圉褒荎恅杅趼

内容 数据类型

趼睫揹ㄗ躺ASCII鎢ㄘ

悵湔ASCII杅擂腔宎趼啋璃晤瘍 BIN 16/32弇

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址 常数 指针

字符
串

实
数

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

1. 16弇堍呾(ACS)

高8弇 腴8位

蔚     笢硌隅腔圉褒﹜荎恅﹜杅趼趼睫揹蛌遙傖ASCII鎢綴ㄛ甡棒換冞善     笢﹝

·婓     笢揭燴A‵Z﹜0‵9﹜睫瘍腔圉褒趼睫﹝ㄗ祥揭燴褒趼睫揹﹝ㄘ

·蛌遙綴腔ASCII鎢偌桽腴8弇﹜詢8弇腔佼唗ㄛ藩2跺趼睫/1趼誹華悵湔婓 笢﹝

婓蚚晤最馱撿晤最奀ㄛ怀趼睫揹﹝

硌鍔怀

瞰

15.7 FNC 76－ASC / ASCII数据输入

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 
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FNC159

定
位

20

15.7  FNC 76−ASC / ASCII数据输入

扩展功能

-

-

2.使用RS(FNC 80), ASCI(FNC 82), HEX(FNC 83), CCD(FNC 84)等时

00 41 A

+1 00 42 B

+2 00 43 C

+3 00 44 D

+4 00 45 E

+5 00 46 F

+6 00 47 G

+7 00 48 H

M8161

FNC 76
ASC

M8161

M8000

M8161离ON綴ㄛ孺桯髡夔曹峈衄虴ㄛ森奀蔚 笢硌隅腔圉褒/荎恅杅趼趼睫揹蛌遙傖ASCII鎢ㄛ綴蔚
甡棒換冞善 腔腴8弇ㄗ1跺趼誹ㄘ笢﹝    

硌鍔怀

詢8弇峈H00﹝

M8161

高8位 低8位 字符串

相关软元件

软元件 名称 内容

孺桯髡夔梓祩弇

ASC(FNC 76),RS(FNC 80),ASCI(FNC 82),HEX(FNC 83),CCD(FNC 84)硌鍔
腔8弇揭燴耀宒
OFFㄩ藩2跺趼睫掩偌桽腴8弇﹜詢8弇腔佼唗ㄛ樓眕悵湔
ONㄩ藩1跺趼睫掩悵湔婓腴8弇笢ㄗ1跺趼睫/1跺趼ㄘ

注意要点

1.软元件的占用点数

1) 孺桯髡夔OFF奀

2) 孺桯髡夔ON奀

梩蚚趼睫杅¯2萸﹝ㄗ祥夔淕壺奀ㄛ寀蔚苤杅萸輛弇﹝ㄘ

梩蚚腔萸杅睿趼睫杅梩蚚腔杅醴眈肮﹝

孺桯髡夔梓祩弇M8161岆迵坻硌鍔籵蚚腔梓祩弇﹝

妏蚚奻扴硌鍔睿ASC硌鍔奀ㄛ蛁砩ㄛ婓ASC硌鍔腔醱晤迡M8161 ON麼OFF腔最唗ㄛ眕祥婖傖荌砒﹝
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

15.8 FNC 77－ PR / ASCII码打印

概要

功能和动作说明

蜆硌鍔岆蔚ASCII鎢腔杅擂甜俴怀堤善怀堤ㄗYㄘ﹝

FNC 77
PR

PRINT

1.指令格式

PR5祭 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

楷冞腔佼唗岆植    ※́A§羲宎ㄛ善    ㄚ7ˊ※H§峈砦賦旰ㄛ楷冞8跺趼誹﹝

+1 +2 +3 +4 +5 +6 +7

A(H41) B(H42) C(H43) D(H44) E(H45) F(H46) G(H47) H(H48)

FNC 77
PR

1. 16位运算(PR)
蔚    ‵    ㄚ7腔腴8弇ㄗ1跺趼誹ㄘ笢悵湔腔ASCII鎢ㄛ偌奀煦源宒紨跺趼睫怀堤善 ‵ +7笢﹝

硌鍔怀

笢悵湔腔ASCII鎢狟垀尨ㄛ狟扴奀唗芞撈眕森峈瞰輛俴佽隴﹝

+7 :

+8 :

+9 :

T0
T0

T0 T0:

+8

+7

+9

+1 +2 +3 +7

2.时序图

硌鍔怀

杅擂‵

‵

A B C D H

恁籵

硒俴笢腔梓祩

禸鏡奀潔ㄗmsㄘ

输出信号的种类

楷冞怀堤 峈腴弇耜ㄛ ㄚ7峈詢弇耜﹝

恁籵陓瘍

硒俴笢腔梓祩  偌桽奻扴腔奀唗芞雄釬﹝

1 1 1 1 1

2.设定数据

3.对象软元件

操作数种类

悵湔ASCII鎢杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

内容 数据类型

趼睫揹ㄗ躺ASCII鎢ㄘ

怀堤ASCII鎢杅擂腔宎Y晤瘍 弇

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂ ♂ ♂♂

♂

♂

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

399

15 外部设备 I/O －FNC 70～FNC 79

15.8 FNC 77－PR / ASCII 码打印15.8  FNC 77−PR / ASCII码打印



403

15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
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指
令

14
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0
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I/O

15
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C
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0
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C
8
9
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备)

16
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2

17

FNC110
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浮
点
数
运
算

18

FNC140
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数
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理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

15.8  FNC 77−PR / ASCII码打印

扩展功能

AC100/200V

LG

Y031 Y032

24V

D 0 D 1 D 2 D 3 D 4 D 5 D 6 D 7

Y033COM1 Y020 Y021 Y022 Y023 Y024 Y025 Y026 Y027 COM2 Y030

STRCOM

12V

AC AC

NC

T T T

X000

Y007 Y000

Y010

Y011

M8029

1. 16个字节的串行输出
籵徹杻忷落翑樟萇M8027腔ON/OFFㄛ硌鍔2棒雄笢蜇湍腔怀堤趼睫杅頗曹趙﹝
M8027ˊOFF奀峈8跺趼誹腔揹俴怀堤ㄗ嘐隅峈8跺趼睫ㄘㄛM8027ˊON奀峈16跺趼誹腔揹俴怀堤
ㄗ1‵16跺趼睫ㄘ﹝
狟醱蹈撼賸婓珆尨扢掘ㄗ瞰ㄩ倰瘍峈A6FD腔俋窒珆尨等啋↗1ㄘ脹笢ㄛ狟垀尨珆尨16跺趼睫
ㄗ1跺趼睫/1跺趼誹ㄘ腔瞰赽輛俴佽隴﹝
珆尨腔杅擂岆瞰D300‵D307笢眕16輛秶測鎢倛宒悵湔腔杅擂﹝

1) 倰瘍峈A6FD腔俋窒珆尨等啋↗1腔蟀諉瞰赽
   狟芞笢腔褫晤最諷秶岆眕FX3U-32M↓蟀諉FX2N-16EYTㄗ穢倰怀堤ㄘ峈瞰腔﹝

2) 奀唗芞ㄗM8027ˊON奀ㄘ

褫晤最諷秶

倰瘍峈A6FD腔俋窒珆尨等啋↗1

↗1.倰瘍峈A6FD腔俋窒珆尨等啋衾2002爛11堎笝砦汜莉﹝

植X000ˊOFF曹峈ON奀羲宎雄釬﹝

雄怀

杅擂

恁籵

‵

硒俴笢梓祩弇

硒俴賦旰梓祩弇

羲芛趼睫 賦帣趼睫

Tㄩ堍呾笚麼岆
笢剿奀潔

↗杅擂笢ㄗ16跺趼睫笢ㄘ衄H00ㄗNUL測鎢ㄘ奀ㄛH00ㄗNUL測鎢ㄘ腔1跺趼睫峈郔綴腔趼睫﹝

相关软元件

软元件 名称 内容

M8027 ↗1 PR耀宒
OFFㄩ8跺趼誹揹俴怀堤ㄗ嘐隅峈8跺趼睫ㄘ
ON ㄩ16跺趼誹揹俴怀堤ㄗ1‵16跺趼睫ㄘ

↗1. RUN↙STOP奀壺

‵
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.8  FNC 77−PR / ASCII码打印

注意要点

1. 指令输入及指令的动作

硌鍔怀ˊONㄩ撈妏岆硒俴蟀哿峈ON腔硌鍔麼氪硒俴闕喳硌鍔ㄛ硐猁悜遠珨棒腔怀堤賦旰ㄛ寀硒俴憩賦旰﹝

躺絞M8027ˊON奀M8029雄釬﹝

硌鍔怀ˊOFFㄩ怀堤窒峈OFF﹝

2. 与扫描时间（运算时间）的关系

蜆硌鍔迵禸鏡奀潔肮祭硒俴﹝

禸鏡奀潔誕傻奀ㄛ褫眕妏蚚箝隅禸鏡耀宒雄˙誕酗奀褫眕妏蚚隅奀笢剿雄﹝

3. 关于可编程控制器的输出

妏蚚儒极奪怀堤倰腔褫晤最諷秶﹝

4. 数据中存在00H（NUL）时（M8027＝ON时）

硌鍔硒俴賦旰ㄛ祥怀堤呁豻腔杅擂﹝

森俋ㄛM8029峎厥1跺禸鏡笚峈ON﹝

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139
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数
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算
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FNC149
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FNC150～
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环
·
移
位
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数
据
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理

FNC50～
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高
速
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理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
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传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
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设
备)
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
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DFROM

DFROMP

15.9 FNC 78－FROM / BFM 的读出

概要
蔚杻忷髡夔等啋/耀輸腔遣喳湔揣(BFM)笢腔囀黍褫晤最諷秶腔硌鍔﹝

蚚蜆硌鍔珨棒黍嗣跺遣喳湔揣(BFM)腔杅擂奀ㄛ衄褫夔楷汜艘藷僩隅奀堤渣﹝

撈妏煦賃黍杅擂珩祥頗勤諷秶莉汜荌砒奀ㄛ妏蚚RBFM(FNC 278)硌鍔﹝

↙有关RBFM(FNC 278)指令，请参考31.1节

1.指令格式

17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

3.对象软元件

2.设定数据

杻忷髡夔等啋/耀輸腔等啋瘍ㄗ植價掛等啋腔衵耜羲宎甡棒峈K0‵K7ㄘ

換冞埭遣喳湔揣(BFM)晤瘍

換冞醴梓啋璃晤瘍

換冞萸杅

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

操作数种类 内容 数据类型

♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂♂

♂♂

♂♂♂♂♂♂♂

♂♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

m1

m2

n

n

m1

m2

功能和动作说明

1. 16位运算(FROM,FROMP)
→关于FROM/TO指令的通用事项，请参考15.9.1节

特殊扩展(BFM)→可编程控制器（字软元件）

蔚等啋瘍峈m1腔杻忷髡夔等啋/耀輸笢腔遣喳湔揣(BFM)m2羲宎腔n萸16弇杅擂換冞善ㄗ黍堤ㄘ褫晤最諷秶

囀眕 羲宎腔n萸笢﹝

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

FROM

FROMP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

P
FNC 78
FROM

FROM

D

FNC 78
FROM

m1 m2 n
硌鍔怀

換冞萸杅
nˊ1‵32,767
換冞勤砓
BFM瘍 換冞埭
m2ˊ0‵32,766
等啋瘍
m1ˊ0‵7

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.9  FNC 78−FROM / BFM的读出

2. 32位运算(DFROM,DFROMP)
特殊扩展(BFM)→可编程控制器（字软元件）

蔚等啋瘍峈m1腔杻忷髡夔等啋/耀輸笢腔遣喳湔揣(BFM) [m2+1ㄛm2]羲宎腔n萸32弇杅擂換冞善ㄗ黍堤ㄘ褫

晤最諷秶囀眕[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔n萸笢﹝

注意要点

1.数据传送和指令输入

硌鍔怀ˊONㄩ硒俴黍堤﹝

硌鍔怀ˊOFFㄩ祥硒俴換冞ㄛ換冞醴梓腔杅擂珩祥蜊曹﹝硒俴闕喳硌鍔綴珩眈肮﹝

2.关于    位软元件的位数指定

絞峈16弇堍呾硌鍔奀扢离峈K1‵K4﹜32弇堍呾奀扢离峈K1‵K8﹝

程序举例
妏蚚FROM硌鍔﹜MOV硌鍔﹜BMOV硌鍔脹茼蚚硌鍔ㄛ蔚杻忷髡夔等啋/耀輸腔遣喳湔揣(BFM)腔囀黍堤善

ㄗ換冞跤ㄘ硌隅腔杅擂敵湔ㄗDㄘ﹜恅璃敵湔ㄗRㄘ眕摯落翑樟萇ㄗMㄘ腔硌隅弇杅脹﹝

瞰ㄘ蔚FX3UC-32MT-LT囀离腔CCㄜLink/LT翋桴ㄗ等啋瘍嘐隅峈0ㄘ腔BFM#4ㄗ祑都桴陓洘ㄘ腔囀黍堤善 

 D0笢腔最唗﹝

相关软元件

M8028

FNC 78
DFROM

m1 m2 n

K4 D0 K
M8000

K0

D0
M8000

U0\G4

K0 D10 K4
M0

FNC 78
FROMP

FNC 12
MOV

FNC 78
FROM

K0

D10
M0

FNC 15
BMOVP U0\G0 K4

硌鍔怀

埰勍笢剿梓祩弇

換冞萸杅
nˊ1‵16,383
換冞勤砓
BFM瘍 換冞埭
m2ˊ0‵32,765
等啋瘍
m1ˊ0‵7

软元件 名称 内容

婓硒俴FROM/TO硌鍔徹最笢輦砦/埰勍笢剿
→有关详细内容，请参考下一页以后的「关于FROM/TO执行过程中收到的中断

(M8028)」
OFFㄩ輦砦笢剿ㄗFROM/TO硌鍔揭燴綴硒俴笢剿ㄘ
ON ㄩ埰勍笢剿

- FROM硌鍔奀

- BMOV硌鍔奀

- FROM硌鍔奀

- MOV硌鍔奀

瞰ㄘ蔚FX3UC-32MT-LT囀离腔CCㄜLink/LT翋桴ㄗ等啋瘍嘐隅峈0ㄘ腔BFM#0‵#3ㄗ堈最桴腔蟀諉陓洘ㄘ腔 

      囀黍堤善D10‵D13笢腔最唗﹝

等啋瘍No.0 BFM #4 悵湔醴梓

等啋瘍No.0
BFM #4

悵湔醴梓

換冞萸杅

等啋瘍No.0 BFM #0 悵湔醴梓 換冞萸杅

等啋瘍No.0
BFM #0

悵湔醴梓 換冞萸杅

11
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13

14

15
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17

18

19
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
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15.9  FNC 78−FROM / BFM的读出

有关操作数的指定内容

15.9.1 FROM/TO指令的共通事项（详细）

1.特殊功能单元/模块的单元号「m1」
等啋瘍岆蚚衾硌隅FROM/TO硌鍔岆渀勤闡跺扢掘輛俴雄釬腔﹝

扢隅毓峓ㄩK0‵K7

勤衾褫晤最諷秶奧晟ㄛ蟀諉腔杻忷髡夔等啋/耀輸腔等啋瘍頗赻雄掩煦饜﹝

等啋瘍岆植燭價掛等啋郔輪腔等啋羲宎偌桽No.0↙No.1↙No.2↙  腔佼唗輛俴煦饜﹝

2.缓冲存储区(BFM)编号「m2」
婓杻忷髡夔等啋/耀輸笢ㄛ郔嗣囀离賸32,767萸16弇腔RAM囀湔ㄛ涴跺憩備峈遣喳湔揣﹝

遣喳湔揣腔晤瘍峈0‵32766ㄛ囀蚕跪扢掘腔諷秶醴腔奧樵隅﹝

扢隅毓峓ㄩK0‵K32766

·婓32弇硌鍔笢揭燴BFM奀ㄛ硌隅腔BFM峈腴16弇﹜晤瘍踡諉腔BFM峈詢16弇﹝

3.传送点数「n」
扢隅毓峓ㄩK1‵K32767

蚚n硌隅換冞腔趼萸杅﹝

16弇硌鍔笢腔nˊ2睿32弇硌鍔笢腔nˊ1岆眈肮腔砩佷﹝

等啋
No. 0
囀离 等啋

No. 1

詢16弇

硌隅啋璃

16弇堍呾 nˊ5奀 32弇堍呾 nˊ2奀

硌隅BFM 硌隅啋璃 硌隅BFM

腴16弇

↘硌隅BFM晤瘍

等啋
No. 2

等啋
No. 3CC-Link/LT

BFM# 10 BFM#9

D100
D101
D102
D103
D104

BFM#5
#6
#7
#8
#9

FX3UC-32MT
-LT倰
價掛等啋

怀怀堤
孺桯耀輸

怀怀堤
孺桯耀輸

杻忷髡夔
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

D100
D101

D102
D103

BFM#5
#6
#7
#8

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.9  FNC 78−FROM / BFM的读出

关于在FROM/TO执行过程中的中断接受（M8028）

1. M8028＝OFF时
FROM/TO硌鍔硒俴徹最笢ㄛ赻雄曹峈輦砦笢剿袨怓ㄛ祥硒俴怀笢剿睿隅奀笢剿﹝

婓森潔莉汜腔笢剿頗婓硒俴俇FROM/TO硌鍔眳綴蕾撈掩硒俴﹝

森俋ㄛFROM/TO硌鍔珩褫眕婓笢剿最唗笢妏蚚﹝

2. M8028＝ON时
婓FROM/TO硌鍔硒俴徹最笢莉汜笢剿ㄛ寀笢剿絞腔硒俴囀ㄛ蛌奧硒俴笢剿最唗﹝

筍岆ㄛ祥夔婓笢剿最唗笢妏蚚FROM/TO硌鍔﹝

发生看门狗定时器出错时的对应措施

1.产生看门狗定时器出错的原因

狟醱腔錶狟ㄛ頗楷汜艘藷僩隅奀堤渣﹝

1)蟀諉誕嗣杻忷孺桯扢掘奀

婓蟀諉賸誕嗣杻忷孺桯扢掘ㄗ隅弇﹜芧謫羲壽﹜蟈諉﹜耀攜講脹ㄘ腔炵苀饜离笢ㄛ褫晤最諷秶RUN奀硒

俴腔遣喳湔揣腔場宎趙奀潔頗曹酗ㄛ秪奧堍呾奀潔頗晊酗ㄛ頗莉汜艘藷僩隅奀堤渣﹝

2)肮奀雄嗣跺FROM/TO硌鍔奀

硒俴嗣跺FROM/TO硌鍔ㄛ砃嗣跺遣喳湔揣換冞杅擂奀ㄛ堍呾奀潔珩頗晊酗ㄛ褫夔頗莉汜艘藷僩隅奀堤

渣﹝

2.对应方法

1)妏蚚RBFM(FNC 278),WBFM(FNC 279)硌鍔腔源楊 [Ver.2.20眕奻]

→有关BFM分割读出[RBFM(FNC 278)]，请参考31.1节

→有关BFM分割写入[WBFM(FNC 279)]，请参考31.2节

2)艘藷僩隅奀奀潔腔曹載源楊

籵徹蜊迡D8000ㄗ艘藷僩隅奀奀潔ㄘ腔囀ㄛ褫眕載蜊艘藷僩隅奀腔潰聆奀潔﹝

怀狟醱腔最唗綴ㄛ森綴腔佼諷最唗憩頗偌桽陔腔艘藷僩隅奀奀潔輛俴潼弝﹝

3) FROM/TO硌鍔腔硒俴奀唗腔曹載

渣羲FROM/TO硌鍔腔硒俴奀唗ㄛ坫傻堍呾奀潔﹝

关于特殊功能单元/模块的使用
壽衾杻忷髡夔等啋/耀輸腔蟀諉源楊﹜埰勍蟀諉杅講眕摯怀怀堤晤瘍腔妏蚚脹ㄛ統蕉褫晤最諷秶翋儂腔

忒聊眕摯跪杻忷髡夔等啋/耀輸腔忒聊﹝

場宎闕喳

M8002
0 FNC 12

MOV
K300 D8000

FNC 07
WDT

艘藷僩隅奀奀潔300ms

艘藷僩隅奀芃陔

羶衄晤迡WDT(FNC 07)硌鍔ㄛ婓END揭燴奀

D8000腔硉符曹峈衄虴﹝

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139
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数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
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理
2

FNC150～
FNC159
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环
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移
位
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FNC49

数
据
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理

FNC50～
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速
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理
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令
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外
部
设
备
I/O
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2

FNC
80～
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设
备)
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
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15.10  FNC 79−TO / BFM的的写入

15.10 FNC 79－TO / BFM 的写入

概要
蔚杅擂植褫晤最諷秶笢迡善杻忷髡夔等啋/耀輸腔遣喳湔揣(BFM)笢腔硌鍔﹝

蚚蜆硌鍔珨棒砃嗣跺遣喳湔揣(BFM)迡杅擂奀ㄛ衄褫夔楷汜艘藷僩隅奀堤渣﹝

撈妏煦賃迡杅擂珩祥頗勤諷秶莉汜荌砒奀ㄛ妏蚚WBFM(FNC 279)硌鍔﹝

→有关WBFM(FNC 279)指令，请参考31.2节

1. 指令格式

17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

3. 对象软元件

2. 设定数据

杻忷髡夔等啋/耀輸腔等啋瘍ㄗ植價掛等啋腔衵耜羲宎甡棒峈K0‵K7ㄘ

換冞醴梓遣喳湔揣(BFM)晤瘍

悵湔換冞埭杅擂腔啋璃晤瘍

換冞萸杅

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

操作数种类 内容 数据类型

♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂♂

♂♂

♂♂♂♂♂♂♂♂

♂♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

m1

m2

n

n

m1

m2

功能和动作说明

1. 16位运算(TO,TOP)
→关于FROM/TO指令的通用事项，请参考15.9.1节

可编程控制器（字软元件）→特殊功能单元/模块(BFM)

蔚褫晤最諷秶笢    宎腔n萸16弇杅擂換冞善ㄗ迡ㄘ等啋瘍峈m1腔杻忷髡夔等啋/耀輸笢腔遣喳湔揣

(BFM)m2羲宎腔n萸笢﹝

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

TO

TOP

DTO

DTOP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

P
FNC 79
TO

TO

D

FNC 79
TO

m1 m2 n
硌鍔怀

換冞萸杅
nˊ1‵32,767
換冞埭
BFM瘍 換冞醴梓
m2ˊ0‵32,766
等啋瘍
m1ˊ0‵7

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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15  外部设备I/O—FNC 70~FNC 79
15.10  FNC 79−TO / BFM的的写入
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FNC109

数
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送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

硌鍔怀

2. 32位运算(DTO,DTOP)

換冞萸杅
n＝1～16,383
換冞埭

BFM瘍 換冞勤砓
m2＝0～32,765
等啋瘍
m1＝0～7

 相关软元件

1.数据传送和指令输入

硌鍔怀ˊONㄩ硒俴迡﹝

硌鍔怀ˊOFFㄩ祥硒俴換冞ㄛ換冞勤砓腔杅擂珩祥蜊曹﹝硒俴闕喳硌鍔綴珩眈肮﹝

2.关于     位软元件的位数指定

絞峈16弇堍呾硌鍔奀扢离峈K1‵K4﹜32弇堍呾奀扢离峈K1‵K8﹝

程序举例
妏蚚FROM硌鍔﹜MOV硌鍔﹜BMOV硌鍔脹茼蚚硌鍔ㄛ蔚硌隅腔杅擂敵湔ㄗDㄘ﹜恅璃敵湔ㄗRㄘ﹜落翑

樟萇ㄗMㄘ腔硌隅弇杅眕摯都杅脹ㄛ迡ㄗ換冞ㄘ善杻忷髡夔等啋/耀輸腔遣喳湔揣(BFM)笢﹝

瞰ㄘ蔚「H0」迡婓FX3UC-32MT-LT囀离腔CCㄜLink/LT翋桴ㄗ等啋瘍嘐隅峈0ㄘ腔BFM#27ㄗ韜鍔ㄘ笢腔

	 最唗﹝

注意要点

等啋 換冞埭 換冞醴梓
杅擂

換冞埭 等啋 No.0
杅擂 BFM #27

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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15. 外部设备 I/O－FNC 70～FNC 79

15.10 FNC 79－TO / BFM的写入

- MOV硌鍔奀

- TO硌鍔奀

FNC 79
DTO

m1 m2 n

K27 H0 K1
M1

FNC 79
TOP K0

No.0 BFM#27

U0\G27
M1 FNC 12

MOVP H0

褫晤最諷秶ㄗ趼啋璃ㄘ↙杻忷孺桯(BFM)

蔚褫晤最諷秶笢眕[ +1, ]羲宎腔n萸32弇杅擂換冞善ㄗ迡ㄘ等啋瘍峈m1腔杻忷髡夔等啋/耀輸笢腔

遣喳湔揣(BFM)[m2+1ㄛm2]羲宎腔n萸笢﹝

名称 内容

M8028 埰勍笢剿梓祩弇

婓FROM/TO硌鍔硒俴徹最笢輦砦/埰勍笢剿
→有关详细内容，请参考15.9.1节中的「关于FROM/TO执行过程中的中断接受

（M8028）」

OFFㄩ輦砦笢剿ㄗ揭燴FROM/TO硌鍔綴硒俴笢剿ㄘ
ON ㄩ埰勍笢剿

软元件
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
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FNC No.

80 RS 16.1誹

81 PRUN 16. 2誹

82 ASCI 16. 3誹

83 HEX 16. 4誹

84 CCD 16. 5誹

85 － －

86 － －

87 RS2 16. 6誹

88 PID 16. 7誹

89 － －

D

D

S

S m

PRUN

RS

ASCI D n

n

S

HEX D nS

CCD D nS

n1RS2 nDmS

DPID S3S2S1

16. 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

FNC 80‵FNC 89笢ㄛ枑鼎賸勤蟀諉婓揹俴籵陓諳奻腔杻忷巠饜輛俴諷秶腔硌鍔﹝

森俋ㄛ遜婦嬤賸PID堍呾硌鍔﹝

指令记号 符号 功能 参照

揹俴杅擂換冞

8輛秶弇換冞

HEX ↙ ASCII 腔蛌遙

ASCII ↙ HEX腔蛌遙

苺桄鎢

揹俴杅擂換冞2

PID堍呾

408
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16. 外部设备 SER（选项设备） － FNC 80～FNC 89
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
16.1  FNC 80−RS / 串行数据传送
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FNC
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FNC89
外部设备SER(选项设备)

m

n

m

n

FNC 80
RS

SERIAL
COMMUNICATION

S

D

FNC 80
RS

m n

概要

1.指令格式

功能和动作说明

2.设定数据

3.对象软元件

RS9祭 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址 常数 指针

字符
串

实
数

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
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16. 外部设备 SER （选项设备）－FNC 80～FNC 89

16.1 FNC 80－RS / 串行数据传送

16.1 FNC 80－RS/串行数据传送

籵徹假蚾婓價掛等啋奻腔RS-232C麼RS-485揹俴籵陓諳ㄗ躺籵耋1ㄘ輛俴拸衪祜籵陓ㄛ植奧硒俴杅擂腔楷冞睿

諉彶腔硌鍔﹝

悵湔楷冞杅擂腔杅擂敵湔腔宎啋璃 BIN16弇/趼睫揹

楷冞杅擂腔趼誹杅 [扢隅毓峓ㄩ0‵4096]↗1 BIN16弇

杅擂諉彶賦旰奀ㄛ悵湔諉彶杅擂腔杅擂敵湔腔宎啋璃 BIN16弇/趼睫揹

諉彶杅擂腔趼誹杅 [扢隅毓峓ㄩ0‵4096] ↗1 BIN16弇

↗1.扢离峈mㄚn≦ 8000﹝

1. 16位运算(RS)
蜆硌鍔岆蚚衾籵徹假蚾婓價掛等啋奻腔RS-232C麼RS-485揹俴籵陓諳ㄗ躺籵耋1ㄘ輛俴拸衪祜籵陓ㄛ植奧硒俴

杅擂腔楷冞睿諉彶腔硌鍔﹝
→关于详细说明，请参考通信控制手册
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C
8
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备)

16
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运
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18

FNC140
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数
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2

19

FNC150
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定
位

20

16.1  FNC 80−RS / 串行数据传送

软元件 名称 软元件 名称

M8063 揹俴籵陓堤渣1 D8120 ↗2 籵陓跡宒腔扢隅

M8121 ↗1 楷冞脹渾梓祩 D8122 ↗3 楷冞杅擂腔呁豻萸杅

M8122 ↗1 楷冞 D8123 ↗3 諉彶萸杅腔潼諷

M8123 ↗1 諉彶賦旰梓祩 D8124 惆芛

M8124 婥疏腔潰聆梓祩 D8125 惆帣

M8129 閉奀腔瓚剿梓祩 D8129 ↗2 閉奀奀潔腔扢隅

M8161 ↗3 8弇揭燴耀宒 D8063 揹俴籵陓堤渣1腔渣昫測鎢晤瘍

D8405 籵陓統杅腔珆尨

D8419 堍俴耀宒腔珆尨

→关于详细说明，请参考通信控制手册

↗1. 狟醱腔錶狟壺

RUN↙STOP奀
RS硌鍔OFF奀

↗2. 礿萇悵厥

↗3. RUN↙STOP奀壺

峈賸妏蚚涴跺硌鍔ㄛ剒猁婓價掛等啋笢假蚾狟桶笢腔珨莉﹝

→有关系统配置，请参考所使用的可编程控制器主机的硬件篇手册

→有关详细说明，请参考通信控制手册

相关软元件

系统配置

通信的种类 选件

RS-232C籵陓 FX3U-232-BD麼FX3U-232ADP

RS-485籵陓 FX3U-485-BD麼FX3U-485ADP

关于RS(FNC 80)指令和RS2(FNC 87)指令的区别

项目 RS2指令 RS指令 备注

惆芛萸杅
1‵4跺趼睫

ㄗ趼誹ㄘ

郔湮1跺趼睫

ㄗ趼誹ㄘ

惆帣萸杅
1‵4跺趼睫

ㄗ趼誹ㄘ

郔湮1跺趼睫

ㄗ趼誹ㄘ

RS2硌鍔笢ㄛ惆芛麼惆帣笢郔嗣褫眕硌隅4
跺趼睫ㄗ趼誹ㄘ﹝

蜇樓睿苺桄 褫眕赻雄蜇樓 蚚蚚誧最唗勤茼

RS2硌鍔笢ㄛ褫眕婓彶楷腔杅擂奻赻雄蜇樓

睿苺桄﹝

筍岆ㄛ昢斛婓彶楷腔籵陓痋笢妏蚚惆帣﹝

注意要点
→有关其他的注意事项，请参考通信控制手册

RS(FNC 80)硌鍔ㄛ褫眕蚚衾籵耋1﹝ㄗ祥夔蚚衾籵耋2﹝ㄘ

昦肮奀雄渀勤肮珨跺籵陓諳腔嗣跺RS(FNC 80)睿/麼RS2(FNC 87)硌鍔﹝

祥褫眕勤肮珨跺籵陓諳妏蚚RS(FNC 80)ㄛRS2(FNC 87)硌鍔睿IVCK(FNC 270),IVDR(FNC 271),

IVRD(FNC 272),IVWR(FNC 273),IVBWR(FNC 274)硌鍔﹝

410

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
16. 外部设备 SER （选项设备）－FNC 80～FNC 89

16.1 FNC 80－RS / 串行数据传送
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20
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数
据
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理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
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数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

概要

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

硌鍔怀

硌鍔怀

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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16. 外部设备 SER （选项设备）－FNC 80～FNC 89

16.2 FNC 81－PRUN / 8进制位传送

16.2 FNC 81－PRUN / 8进制位传送

P
FNC 81
PRUN

PARALLEL RUNNING

D

FNC 81
PRUN

K4X000 K4M0 X000~X017↙M0~M7,M10~M17

M0~M7,M10~M17↙Y0~Y17

X17 X16 X15 X14 X13 X12 X11 X10 X7 X6 X5 X4 X3 X2 X1 X0

M15 M14 M13 M12 M11 M9 M8 M7 M6 M5 M4 M3 M2 M1 M0M17 M16 M10

FNC 81
PRUN

K4M0 K4Y000

Y17 Y16 Y15 Y14 Y13 Y12 Y11 Y10 Y7 Y6 Y5 Y4 Y3 Y2 Y1 Y0

M15 M14 M13 M12 M11 M9 M8 M7 M6 M5 M4 M3 M2 M1 M0M17 M16 M10

涴跺硌鍔岆蔚掩硌隅賸弇杅腔 睿 腔啋璃晤瘍釬峈8輛秶杅揭燴ㄛ甜換冞杅擂﹝

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

PRUN
PRUNP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DPRUN
DPRUNP

操作数种类 内容 数据类型

弇杅硌隅 ↗1 BIN 16/32弇

換冞醴梓啋璃晤瘍 ↗1 BIN 16/32弇

↗1.硌隅猁匼晤瘍腔郔腴弇杅扢离峈0﹝

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

1. 16位运算(PRUN,PRUNP)

8进制位软元件→10进制位软元件

10进制位软元件→8进制位软元件

8輛秶弇啋璃ㄗXㄘ

10輛秶弇啋璃ㄗMㄘ

8輛秶弇啋璃ㄗYㄘ

10輛秶弇啋璃ㄗMㄘ
祥曹趙

祥掩換冞

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

16.2  FNC 81−PRUN / 8进制位传送
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
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16.2  FNC 81−PRUN / 8进制位传送

FNC 81
DPRUN K6X000 K6M0

X27 X20 X17 X10 X7 X6 X5 X4 X3 X2 X1 X0

M19 M18 M17 M9 M8 M7 M6 M5 M4 M3 M2 M1 M0M27 M10M20

FNC 81
DPRUN K6M0 K6Y000

Y27 Y20 Y17 Y10 Y7 Y6 Y5 Y4 Y3 Y2 Y1 Y0

M19 M18 M17 M9 M8 M7 M6 M5 M4 M3 M2 M1 M0M27 M20 M10

2. 32位运算(DPRUN,DPRUNP)

祥掩換冞 祥掩換冞

412

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
16 外部设备 SER （选项设备）－FNC 80～FNC 89

16.2 FNC 81－PRUN / 8进制位传送

硌鍔怀

硌鍔怀

X000~X027↙M0~M7,M10~M17,M20~M27

8进制位软元件→10进制位软元件

10进制位软元件→8进制位软元件

8輛秶弇啋璃ㄗXㄘ

8輛秶弇啋璃ㄗYㄘ

10輛秶弇啋璃ㄗMㄘ

10輛秶弇啋璃ㄗMㄘ

祥曹趙

M0~M7,M10~M17,M20~M27↙Y000~Y027



416
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FNC79
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数
据
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FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

概要

n

n

P
FNC 82
ASCI

HEX→ASCII

FNC 82
ASCI n

涴跺硌鍔岆蔚HEX蛌遙傖ASCII鎢腔硌鍔﹝
森俋ㄛ珩衄蔚BIN杅擂蛌遙傖ASCII鎢腔BINDA(FNC 261)硌鍔睿蔚2輛秶腹萸杅杅擂蛌遙傖ASCII鎢腔ESTR

(FNC 116)硌鍔﹝
→有关BINDA(FNC 261)指令，请参考29.6节
→有关ESTR(FNC 116)指令，请参考18.4节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

ASCI
ASCIP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
－

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁蛌遙腔HEX腔啋璃腔宎晤瘍 BIN16弇

悵湔蛌遙綴腔ASCII鎢腔啋璃腔宎晤瘍 趼睫揹ㄗ躺ASCII鎢ㄘ

猁蛌遙腔HEX腔趼睫杅ㄗ弇杅ㄘ [扢隅毓峓ㄩ1‵256 ] BIN16弇

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

功能和动作说明

1. 16位运算(ASCI/ASCIP)
蔚 羲宎腔啋璃笢悵湔腔HEX腔n跺趼睫ㄗ弇杅ㄘ蛌遙傖ASCII鎢ㄛ綴悵湔善 羲宎腔啋璃笢﹝

婓涴跺硌鍔笢ㄛ釬峈蛌遙奀妏蚚腔耀宒衄16弇耀宒睿8弇耀宒﹝

衄壽跪赻腔雄釬ㄛ統蕉狟珨珜眕綴腔囀﹝

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]

413

16. 外部设备 SER （选项设备）－FNC 80～FNC 89
16.3 FNC 82－ASCI / HEX→ASCII的转换

16.3 FNC 82－ASCI / HEX→ASCII的转换

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
系统·用户 系统·用户位数指定 特殊模块 变址 常数 指针

字符
串

实
数

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

U↓\G↓

16.3  FNC 82−ASCI / HEX→ASCII的转换
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16.3  FNC 82−ASCI / HEX→ASCII的转换

2. 《16位转换模式》 M8161=OFF时ㄗM8161为RS﹜HEX﹜CCD﹜CRC指令通用ㄘ

煦腴8弇ㄛ詢8弇懂悵湔ASCII杅擂﹝

森俋ㄛM8161峈RS﹜HEX﹜CCD﹜CRC硌鍔籵蚚﹝妏蚚16弇蛌遙耀宒奀ㄛ蔚M8161珨眻离峈OFF﹝
M8161婓RUN↙STOP奀掩壺﹝

蔚    羲宎腔啋璃笢悵湔腔跪弇HEX杅擂蛌遙傖ASCII鎢ㄛ綴換冞善    羲宎腔跪啋璃腔詢腴8弇ㄗ趼誹ㄘ

笢腔硌鍔﹝蚚n硌隅蛌遙腔弇杅ㄗ趼睫杅ㄘ﹝

硌鍔怀

16弇耀宒

16弇耀宒

(D100)=0ABCH
(D101)=1234H
(D102)=5678H

n
K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8 K9

D 200低 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」 「2」 「1」

D 200詢 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」 「2」 「1」

「8」

D 201低 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」 「2」

D 201詢 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」

D 202低 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」

D 202詢 「C」 「B」 「A」 「0」

D 203低 「C」 「B」 「A」

D 203詢 「C」 「B」

D 204低 「C」

M8161
M8000

FNC 82
ASCI

n

M8161
M8000

FNC 82
ASCI

D100 D200 K4
X010

0000110010000010

0100001011000010

0011110101010000
D 100=0ABCH

0 A B C

D 200

「A」↙41H 「0」↙30H
D 201

「C」↙43H 「B」↙42H

ASCII鎢
「0」=30H 「5」=35H
「A」=41H 「2」=32H

「1」=31H
「6」=36H

「B」=42H 「3」=33H 「7」=37H
「C」=43H 「4」=34H 「8」=38H

动作
絞峈狟扴最唗奀ㄛ狟垀尨硒俴蛌遙

开始的软元件

n＝K 4时的位结构

妏蚚湖荂儂脹怀堤BCD杅擂奀ㄛ剒猁婓硒俴蜆硌鍔眳ㄛ珂輛俴BIN↙BCD腔蛌遙﹝
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]
16. 外部设备 SER （选项设备）－FNC 80～FNC 89

16.3 FNC 82－ASCI / HEX→ASCII 的转换

指定位数（字符数）及转换结果

祥曹趙﹝
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
16.3  FNC 82−ASCI / HEX→ASCII的转换

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

3. 《8位转换模式》 M8161=ON时ㄗM8161峈RS﹜HEX﹜CCD﹜CRC指令通用ㄘ

腔詢8弇峈0﹝

森俋ㄛM8161峈RS﹜HEX﹜CCD﹜CRC硌鍔籵蚚﹝妏蚚8弇蛌遙耀宒奀ㄛ蔚M8161珨眻离峈ON﹝

M8161婓RUN↙STOP奀掩壺﹝

蔚     羲宎腔啋璃笢悵湔腔跪弇HEX杅擂蛌遙傖ASCII鎢ㄛ綴換冞善     羲宎腔跪啋璃腔腴8弇ㄗ趼誹ㄘ

笢腔硌鍔﹝蚚n硌隅蛌遙腔弇杅ㄗ趼睫杅ㄘ﹝

硌鍔怀

8弇耀宒

8弇耀宒

(D100)=0ABCH
(D101)=1234H
(D102)=5678H

n
K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8 K9

D 200 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」 「2」 「1」

D 201 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」 「2」 「1」

「8」

D 202 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」 「2」

D 203 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」 「3」

D 204 「C」 「B」 「A」 「0」 「4」

D 205 「C」 「B」 「A」 「0」

D 206 「C」 「B」 「A」

D 207 「C」 「B」

D 208 「C」

M8161
M8000

FNC 82
ASCI

n

M8161
M8000

FNC 82
ASCI

D100 D200 K4
X010

0100001000000000

1100000000000000

0011110101010000
D 100=0ABCH

0 A B C

4 2

4 3

D 200=B腔ACSII鎢=42 H

D 201=C腔ACSII鎢=43 H

ASCII鎢
「0」=30H 「5」=35H
「A」=41H 「2」=32H

「1」=31H
「6」=36H

「B」=42H 「3」=33H 「7」=37H
「C」=43H 「4」=34H 「8」=38H

动作
絞峈狟扴最唗奀ㄛ狟垀尨硒俴蛌遙

开始的软元件

n＝K2时的位结构

妏蚚湖荂儂脹怀堤BCD杅擂奀ㄛ剒猁婓硒俴蜆硌鍔眳ㄛ珂輛俴BIN↙BCD腔蛌遙﹝

指定位数（字符数）及转换结果

祥曹趙﹝

0 腴8弇

16弇

M8161=ON奀峈8弇耀宒ㄛ
狟垀尨硒俴蛌遙﹝

目标操作数

415

16 外部设备 SER （选项设备）－FNC 80～FNC 89
16.3 FNC 82－ASCI / HEX→ASCII 的转换

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
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15
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16
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19

FNC150
FNC159

定
位
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16.4  FNC 83−HEX / ASCII→HEX的转换

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.4 FNC 83－HEX /ASCII →HEX的转换

16 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

416

操作数指令 内容 数据类型

悵湔猁蛌遙腔ASCII鎢腔啋璃腔宎晤瘍

悵湔蛌遙綴腔HEX腔啋璃腔宎晤瘍

猁蛌遙腔ASCII鎢腔趼睫杅ㄗ趼誹杅ㄘ [扢隅毓峓ㄩ1‵256 ]

趼睫揹ㄗ躺ASCII鎢ㄘ↗1

BIN 16/32弇

BIN 16弇

16.4 FNC 83－HEX /ASCII →HEX的转换

概要
涴跺硌鍔岆蔚ASCII鎢蛌遙傖HEX腔硌鍔﹝

森俋ㄛ珩衄蔚ASCII鎢蛌遙傖BIN杅擂腔DABIN(FNC 260)硌鍔睿蔚ASCII鎢蛌遙傖2輛秶腹萸

杅腔EVAL(FNC 117)硌鍔﹝

→有关DABIN(FNC 260)指令，请参考29.5节

→有关EVAL(FNC 117)指令，请参考18.5节
1.指令格式

2.设定数据

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

HEX

HEXP
P

FNC 83
HEX

ASCII→HEX

n

n

n

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(HEX/HEXP)
蔚 羲宎腔啋璃笢悵湔腔ASCII鎢腔n跺趼睫蛌遙傖HEX測鎢ㄛ綴悵湔善 羲宎腔啋璃笢﹝

婓涴跺硌鍔笢ㄛ釬峈蛌遙奀妏蚚腔耀宒衄16弇耀宒睿8弇耀宒﹝

衄壽跪赻腔雄釬ㄛ統蕉狟珨珜眕綴腔囀﹝

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

硌鍔怀 FNC 83
HEX

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

↗1.躺蔚ASCII鎢扢隅峈※0§‵※9§ㄛ※A§‵※F§﹝
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
16.4  FNC 83−HEX / ASCII→HEX的转换

2.《16位转换模式》 M8161=OFF时（M8161为RS、ASCI、CCD、CRC指令通用）

蔚悵湔婓 腔詢腴跪8弇ㄗ趼誹ㄘ笢腔ASCII趼睫鎢蛌遙傖HEX杅擂ㄛ綴偌桽藩4弇杅腔源宒換冞善 笢﹝

蚚n硌隅猁蛌遙腔趼睫杅﹝

M8161峈RS﹜ASCI﹜CCD﹜CRC硌鍔籵蚚﹝妏蚚16弇蛌遙耀宒奀ㄛ蔚M8161珨眻离峈OFF﹝

M8161婓RUN↙STOP奀掩壺﹝

·怀杅擂峈BCD 奀ㄛ剒猁婓硒俴蜆硌鍔綴ㄛ輛俴BCD↙ BIN蛌遙﹝

·婓HEX硌鍔笢ㄛ掩悵湔婓 笢腔杅擂祥岆ASCII鎢ㄛ寀頗堤珋堍呾堤渣ㄛ祥夔輛俴HEX蛌遙﹝

蚧岆絞M8161峈OFF奀ㄛ婓 腔詢8弇笢珩剒猁岈珂悵湔ASCII鎢ㄛ昢斛蛁砩﹝

动作

絞峈狟扴最唗奀ㄛ狟垀尨硒俴蛌遙﹝

转换源数据

指定字符数及转换结果「·」为0。

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.4 FNC 83－HEX /ASCII →HEX的转换

16 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

417

11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

30H 0

41H A

42H B

43H C

31H 1

32H 2

33H 3

34H 4

35H 5

D 102 D 101 D 100
n

1

2

3

4

5

6

7

8

9

M8000

FNC 83
HEX

n

M8000

FNC 83
HEX

D200 D100 K4
X010

0011110101010000D 100

0 A B C

0000110010000010D 200

0100001011000010D 201

M8161

M8161

16弇耀宒

16弇耀宒

nˊK4奀

41H↙「A」 30H↙「0」

43H↙「C」 42H↙「B」
祥曹趙

D 200 腴

D 200 詢

D 201 腴

D 201 詢

D 202 腴

D 202 詢

D 203 腴

D 203 詢

D 204 腴

0H
0AH

0ABH
0ABCH
ABC1H
BC12H
C123H
1234H
2345H

0H

0AH

0ABH

0ABCH

ABC1H

ASCII鎢

硌鍔怀

0H

HEX 蛌遙
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
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16.4  FNC 83−HEX / ASCII→HEX的转换

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.4 FNC 83－HEX /ASCII →HEX的转换

16 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC89

418

3.《8位转换模式》 M8161=ON时（M8161为RS、ASCI、CCD、CRC指令通用）

蔚悵湔婓 腔腴8弇ㄗ趼誹ㄘ笢腔ASCII趼睫鎢蛌遙傖HEX杅擂ㄛ綴偌桽藩4弇杅腔源宒換冞善 笢﹝

蚚n硌隅猁蛌遙腔趼睫杅﹝

M8161峈RS﹜ASCI﹜CCD﹜CRC硌鍔籵蚚﹝妏蚚8弇蛌遙耀宒奀ㄛ蔚M8161珨眻离峈ON﹝

M8161婓RUN↙STOP奀掩壺﹝

·怀杅擂峈BCD奀ㄛ剒猁婓硒俴蜆硌鍔綴ㄛ輛俴BCD↙BIN蛌遙﹝

动作

絞峈狟扴最唗奀ㄛ狟垀尨硒俴蛌遙﹝

转换源数据

指定字符数及转换结果 「·」为0。

30H 0

41

42H

H

B

A

43H C

31H 1

32H 2

33H 3

34H 4

35H 5

D 102 D 101 D 100
n

1

2

3

4

5

6

7

8

9

M8000

FNC 83
HEX

n

M8000

FNC 83
HEX

D200 D100 K4
X010

0101000000000000D 100

0 A

00001100D 200

10000010D 201

M8161

M8161

8弇耀宒

8弇耀宒

nˊK2奀

30H↙「0」

41H↙「A」
祥曹趙

D 200

D 201

D 202

D 203

D 204

D 205

D 206

D 207

D 208

0H

0AH

0ABH

0ABCH

ABC1H

BC12H

C123H

1234H

2345H

0H

0AH

0ABH

0ABCH

ABC1H

ASCII鎢 HEX蛌遙

硌鍔怀

16弇
綺謹 腴8弇

埭杅擂

0H



422

16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89

數呾堤 ‵ ㄚnㄜ1笢悵湔腔杅擂腔軞睿摯阨苺桄ㄛ蔚軞睿杅擂悵湔婓 笢ㄛ蔚阨苺桄悵湔婓

ㄚ1笢﹝

婓涴跺硌鍔笢ㄛ釬峈數呾奀妏蚚腔耀宒衄16弇耀宒睿8弇耀宒﹝

衄壽跪赻腔雄釬ㄛ統蕉狟珨珜眕綴腔囀﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.5 FNC 84－CCD / 校验码

16. 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC89

419

11
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20
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点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14操作数指令 内容 数据类型

勤砓啋璃腔宎晤瘍

悵湔數呾堤腔杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

杅擂杅 [扢隅毓峓ㄩ1‵256]

BIN 16弇/趼睫揹

BIN 16弇/趼睫揹

BIN 16弇

16.5 FNC 84－CCD / 校验码

概要
婓籵陓脹笢妏蚚腔堤渣苺桄源楊衄阨苺桄眕摯睿苺桄ㄛ蜆硌鍔岆蚚衾數呾苺桄硉腔﹝

婓堤渣苺桄腔源楊笢ㄛ壺涴虳眕俋遜衄CRC(Cyclic Redundancy Checkㄩ悜遠豻苺桄)﹝

CRC硉奀ㄛ妏蚚CRC硌鍔﹝

→有关CRC指令，请参考24.4节

→有关[NEG(FNC 29)指令] ，请参考10.10节
1. 指令格式

2. 设定数据

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

CCD

CCDP
P

FNC 84
CCD

CHECK CODE

n

n

n

3. 对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算(CCD/CCDP)

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊

修饰

都杅 硌渀
趼睫
揹

妗
杅

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂

硌鍔怀 FNC 84
CCD

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

16.5  FNC 84−CCD / 校验码
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16.5  FNC 84−CCD / 校验码

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.5 FNC 84－CCD / 校验码

16. 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

420

2.《16位转换模式》 M8161=OFF时（M8161为RS、ASCI、HEX、CRC指令通用）

壽衾眕 羲宎腔n萸杅擂ㄛ蔚詢腴跪8弇杅擂腔軞睿眕摯阨苺桄煦梗悵湔善 睿 ㄚ1腔啋璃笢﹝

M8161峈RS﹜ASCI﹜HEX﹜CRC硌鍔籵蚚﹝妏蚚16弇蛌遙耀宒奀ㄛ蔚M8161珨眻离峈OFF﹝

M8161婓RUN↙STOP奀掩壺﹝

16弇蛌遙腔瞰赽

絞峈狟扴最唗奀ㄛ狟垀尨硒俴蛌遙﹝

M8000

FNC 84
CCD

n

M8000

D100 D 0 K10
X010

M8161 16弇耀宒

16弇耀宒

眕BCD桶尨峈1091

阨苺桄

↘1腔跺杅峈杅奀阨苺桄峈1

﹛1腔跺杅峈髒杅奀阨苺桄峈0

D 100 腴

D 100 詢

D 101 腴

D 101 詢

D 102 腴

D 102 詢

D 103 腴

D 103 詢

D 104 腴

D 104 詢

軞睿

阨苺桄

M8161

硌鍔怀

FNC 84
CCD

K100 = 01 100100

K111 = 01 101 1 1Ｋ

K100 = 01 100100

K 98 = 01 100010

K123 = 01 1 1 101Ｋ

K 66 = 01000010

K100 = 01 100100

K 95 = 0101 1 1 1Ｋ

K210 = 1 1010010

K 88 = 0101 1000

K1091

﹛﹛﹛1000010 Ｋ

1100001000100000D 0

1010000100000000D 1

数据内容的例子
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
16.5  FNC 84−CCD / 校验码

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.5 FNC 84－CCD / 校验码

16. 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

421

11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

3.《8位转换模式》 M8161=OFF时（M8161为RS、ASCI、HEX、CRC指令通用）

壽衾眕 羲宎腔n萸杅擂ㄛ蔚詢腴跪8弇杅擂腔軞睿眕摯阨苺桄煦梗悵湔善 睿 ㄚ1腔啋璃笢﹝

M8161峈RS﹜ASCI﹜HEX﹜CRC硌鍔籵蚚﹝妏蚚8弇蛌遙耀宒奀ㄛ蔚M8161珨眻离峈ON﹝

M8161婓RUN↙STOP奀掩壺﹝

8弇蛌遙腔瞰赽

絞峈狟扴最唗奀ㄛ狟垀尨硒俴蛌遙﹝

M8000

FNC 84
CCD

n

M8000

D100 D 0 K10
X010

M8161 8弇耀宒

8弇耀宒

眕BCD桶尨峈1091

阨苺桄

↘1腔跺杅峈杅奀阨苺桄峈1

﹛1腔跺杅峈髒杅奀阨苺桄峈0

D 100

D 101

D 102

D 103

D 104

D 105

D 106

D 107

D 108

D 109

軞睿

阨苺桄

M8161

DS
硌鍔怀

FNC 84
CCD

K100 = 01 100100

K111 = 01 101 1 1Ｋ

K100 = 01 100100

K 98 = 01 100010

K123 = 01 1 1 101Ｋ

K 66 = 01000010

K100 = 01 100100

K 95 = 0101 1 1 1Ｋ

K210 = 1 1010010

K 88 = 0101 1000

K1091

﹛﹛﹛ 1000010 Ｋ

1100001000100000D 0

1010000100000000D1

16弇
綺謹 腴8弇

埭杅擂

数据内容的例子
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
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F
N
C
5
0

F
N
C
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9
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理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

16.6  FNC 87−RS2 / 串行数据传送2

16.6 FNC 87－RS2 / 串行数据传送2

概要
籵徹假蚾婓價掛等啋奻腔RS-232C麼RS-485揹俴籵陓諳輛俴拸衪祜籵陓ㄛ硒俴杅擂楷冞睿諉彶腔硌鍔﹝

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

3.对象软元件

2.设定数据

悵湔楷冞杅擂腔杅擂敵湔腔宎啋璃

楷冞杅擂腔趼誹杅 [扢隅毓峓ㄩ0‵4096]

杅擂諉彶賦旰奀ㄛ悵湔諉彶杅擂腔杅擂敵湔腔宎啋璃

諉彶杅擂腔趼誹杅 [扢隅毓峓ㄩ0‵4096]

妏蚚籵耋瘍[扢隅囀ㄩK1ㄩ籵耋1ㄛK2ㄩ籵耋2 ]

BIN16弇/趼睫揹

BIN16弇

BIN16弇/趼睫揹

BIN16弇

BIN16弇

操作数种类 内容 数据类型

♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂♂

♂♂

♂♂

♂♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

功能和动作说明

1. 16位运算(RS2)
蜆硌鍔岆蚚衾籵徹假蚾婓價掛等啋奻腔RS-232C麼RS-485揹俴籵陓諳輛俴拸佼唗衪祜籵陓ㄛ植奧硒俴杅擂腔

楷冞睿諉彶腔硌鍔﹝

→关于详细说明，请参考通信控制手册

RS211祭 蟀哿硒俴倰

FNC 87
RS2
SERIAL

COMMUNICATION II

n
硌鍔怀

n

n1

m

n

n1

n1

m

mFNC 87
RS2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
16 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

422

16.6 FNC 87－RS2 / 串行数据传送2
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
16.6  FNC 87−RS2 / 串行数据传送2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.6 FNC 87－RS2 / 串行数据传送2

16 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

423

11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

系统配置
峈賸妏蚚涴跺硌鍔ㄛ剒猁婓價掛等啋笢假蚾狟桶笢腔珨莉﹝

→有关系统配置，请参考所使用的可编程控制器主机的硬件篇手册

→有关详细说明，请参考通信控制手册

注意要点
→有关其他的注意事项，请参考通信控制手册

·RS(FNC 80)ㄛRS2(FNC 87)硌鍔ㄛ昦肮奀雄渀勤肮珨跺籵陓諳腔嗣跺涴笱硌鍔﹝

·祥褫眕勤肮珨跺籵陓諳妏蚚RS(FNC 80), RS2(FNC 87)硌鍔睿IVCK(FNC 270), IVDR(FNC 271),
VRD(FNC 272), IVWR(FNC 273), IVBWR(FNC 274)硌鍔﹝

关于RS(FNC 80)指令和RS2(FNC 87)指令的区别

↗1. RUN↙STOP奀壺

相关软元件
→有关详细说明，请参考通信控制手册

輛俴RS-232C籵陓奀

輛俴RS-485籵陓奀

FX3U-232-BD麼FX3U-232ADP

FX3U-485-BD麼FX3U-485ADP

通信的种类 选件

惆芛萸杅

�

↗2. Ver2.30以上的产品对应

不同版本的功能变更

通道1

M8401

M8402

M8403

M8404

M8405

M8409

M8063

通道2

M8421

M8422

M8423

M8424

M8425

M8429

M8438

楷冞脹渾梓祩 ↗1

楷冞 ↗1

諉彶賦旰梓祩 ↗1

婥疏腔潰聆梓祩

杅擂扢隅袧掘憩唚ㄗDSRㄘ梓祩弇 ↗2

閉奀腔瓚剿梓祩

揹俴籵陓堤渣

软元件
软元件

籵陓跡宒腔扢隅

楷冞杅擂腔呁豻萸杅 ↗1

諉彶萸杅腔潼諷 ↗1

籵陓統杅腔珆尨

閉奀奀潔腔扢隅

惆芛1,2

惆芛3.4

惆帣1,2

惆帣3,4

諉彶睿苺桄ㄗ諉彶杅擂ㄘ

諉彶睿苺桄ㄗ數呾賦彆ㄘ

楷冞睿苺桄

堍俴耀宒腔珆尨

揹俴籵陓堤渣腔渣昫測鎢晤瘍

软元件
软元件

通道1

D8400

D8402

D8403

D8405

D8409

D8410

D8411

D8412

D8413

D8414

D8415

D8416

D8419

D8063

通道2

D8420

D8422

D8423

D8425

D8429

D8430

D8431

D8432

D8433

D8434

D8435

D8436

D8439

D8438

项目 RS2指令 RS指令 备注

惆帣萸杅

蜇樓睿苺桄 褫眕赻雄蜇樓

1‵4跺趼睫ㄗ趼誹ㄘ

1‵4跺趼睫ㄗ趼誹ㄘ

蚚蚚誧最唗勤茼

郔湮1跺趼睫ㄗ趼誹ㄘ

郔湮1跺趼睫ㄗ趼誹ㄘ 蚚RS2硌鍔ㄛ惆芛睿惆帣笢郔嗣褫眕硌隅

4跺趼睫ㄗ趼誹ㄘ﹝

RS2硌鍔笢ㄛ褫眕婓彶楷腔杅擂奻赻雄蜇

樓睿苺桄﹝筍岆ㄛ昢斛婓彶楷腔籵陓痋

笢妏蚚惆帣﹝

对应版本
项目 功能概要

FX3U FX3UC

Ver.2.30眕奻 Ver.2.30眕奻

籵耋1
杅擂扢隅袧掘憩唚ㄗDSRㄘ梓祩弇

籵耋2
杅擂扢隅袧掘憩唚ㄗDSRㄘ梓祩弇

籵耋1腔DRㄗDSRㄘ陓瘍峈ON奀ㄛ杻忷啋璃
M8405离ON﹝

籵耋2腔DRㄗDSRㄘ陓瘍峈ON奀ㄛ杻忷啋璃
M8425离ON﹝
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
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16.7 FNC 88－PID / PID 运算

概要
蜆硌鍔蚚衾硒俴跦擂怀腔曹趙講奧蜊曹怀堤硉腔PID諷秶﹝

→详细内容，请参考模拟量控制手册

3.对象软元件

2.设定数据

悵湔醴梓硉ㄗSVㄘ腔杅擂敵湔晤瘍

悵湔聆講硉ㄗPVㄘ腔杅擂敵湔晤瘍

悵湔統杅腔杅擂敵湔晤瘍

悵湔怀堤硉ㄗMVㄘ腔杅擂敵湔晤瘍

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

BIN 16弇

操作数种类 内容 数据类型

♂

♂

♂

♂♂

♂♂

♂♂

♂♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

功能和动作说明

1. 16位运算(PID)
硒俴勤醴梓硉 ﹜聆講硉 ﹜統杅 ‵ ㄚ6輛俴扢隅腔最唗綴ㄛ藩路粒欴奀潔 蔚堍呾賦彆ㄗMVㄘ

悵湔善怀堤硉    笢﹝

FNC 88
PID

硌鍔怀

怀堤硉ㄗMVㄘ

統杅ㄗ砆獗33梒ㄘ

聆講硉ㄗPVㄘ

醴梓硉ㄗSVㄘ

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

PID9祭 蟀哿硒俴倰

FNC 88
PID

PID

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

3

2

1

1

1

3

3 3

3

3

2

2

2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
16. 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

424

16.7 FNC 88－PID / PID 运算16.7  FNC 88−PID / PID运算
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
16.7  FNC 88−PID / PID运算

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.7 FNC 88－PID / PID 运算

16 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

425
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20
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运
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令
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数
据
传
送
2
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FNC89
外
部
设
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项
设
备)

14

2.设定项目

3.参数 ～ ＋28的一览

· 扢隅醴梓硉ㄗSVㄘ﹝

· PID硌鍔祥載蜊扢隅囀﹝

·妏蚚淕隅ㄗ憤癹悜遠楊ㄘ奀腔蛁砩岈砐

絞淕隅蚚腔醴梓硉迵硒俴PID諷秶奀腔醴梓硉祥肮奀ㄛ剒猁扢隅樓奻賸船硉綴腔杅硉ㄛ

婓淕隅梓祩弇曹峈OFF奀ㄛ悵湔妗暱腔醴梓硉﹝

PID堍呾腔怀硉﹝

1)赻淕隅ㄩ憤癹悜遠楊腔錶狟

梩蚚植 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔29萸啋璃﹝

2)赻淕隅ㄩ論埲砒茼楊腔錶狟

a)雄釬扢隅ㄗACTㄘ腔扢隅ㄩbit1﹜bit2﹜bit5窒峈"0"眕俋杅趼奀

梩蚚植 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔25萸啋璃﹝

b)雄釬扢隅ㄗACTㄘ腔扢隅ㄩbit1﹜bit2﹜bit5窒峈"0"奀
梩蚚植 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔20萸啋璃﹝

1) PID諷秶奀ㄗ籵揭燴腔奀緊ㄘ硌鍔雄眳婓蚚誧珨耜扢离場宎怀堤硉﹝森綴腔堍呾賦彆

蔚掩悵湔﹝

2)赻淕隅ㄩ憤癹悜遠楊腔錶狟

婓赻淕隅徹最笢ㄛ赻雄華怀堤ULV硉麼LLV硉ㄛ絞赻淕隅賦旰綴ㄛ暫隅腔MV硉頗掩扢隅﹝

3)赻淕隅ㄩ論埲砒茼楊腔錶狟

硌鍔雄眳婓蚚誧珨耜扢离祭怀堤硉﹝

婓赻淕隅徹最笢ㄛ祥夔婓PID硌鍔珨耜載蜊MV怀堤﹝

1‵32767ㄗmsㄘ

0ㄩ淏雄釬 1ㄩ欄雄釬

0ㄩ拸怀曹趙講惆劑

1ㄩ怀曹趙講惆劑衄虴

0ㄩ拸怀堤曹趙講惆劑

1ㄩ怀堤曹趙講惆劑衄虴

祥褫眕妏蚚

0ㄩ赻淕隅祥雄釬

1ㄩ硒俴赻淕隅

0ㄩ拸怀堤硉奻狟癹扢隅

1ㄩ怀堤硉奻狟癹扢隅衄虴

0ㄩ論埲砒茼楊

1ㄩ憤癹悜遠楊

祥褫眕妏蚚

0‵99ㄗㄔㄘ

1‵32767ㄗㄔㄘ

0‵32767ㄗ℅100msㄘ

0‵100ㄗㄔㄘ

0‵32767ㄗ℅10msㄘ

bit0

bit1

bit2

bit3

bit4

bit5

bit6

bit7~bit15

怀薦疏都杅ㄗ汐ㄘ

掀瞰崝祔ㄗKpㄘ

儅煦奀潔ㄗTiㄘ

峚煦崝祔ㄗKDㄘ

峚煦奀潔ㄗTdㄘ

掩PID堍呾腔囀窒揭燴梩蚚﹝祥猁載蜊杅擂﹝

怀曹趙講(崝樓耜)惆劑扢隅硉

怀曹趙講(熬屾耜)惆劑扢隅硉

0‵32,767

0‵32,767

雄釬源砃(ACT)ㄩ  ㄚ1 bit1ˊ1奀衄虴

雄釬源砃(ACT)ㄩ ㄚ1 bit1ˊ1奀衄虴

掀堍呾笚傻腔硉拸楊硒俴﹝

雄釬源砃

bit2睿bit5昦肮奀离ON﹝

bit2睿bit5昦肮奀离ON﹝

恁寁赻淕隅腔耀宒

0奀桶尨拸怀薦疏

0奀釬峈﹢揭燴ㄗ拸儅煦ㄘ

0奀拸峚煦崝祔

0奀拸儅煦

设定项目 内容

设定项目

采样时间（Ts）

动作设定
（ACT）

设定内容 备注

占用点数

醴梓硉ㄗSVㄘ

聆講硉ㄗPVㄘ

統杅
↗1

怀堤硉ㄗMVㄘ

+1

+2

+3

+4

+5

+6

+19

+7

+20↗1

+21↗1

↗1.祥妏蚚赻淕隅奀ㄛ迵妏蚚祭砒茼楊奀梩蚚眈肮腔萸杅﹝

29萸

25萸

20萸

1萸

1萸

1萸1

3

3 3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

3

↗1.絞 ㄚ1雄釬扢隅ㄗACTㄘ腔bit1ˊ1ㄛbit2ˊ1麼岆bit5ˊ1奀 ㄚ20‵ㄚ24掩梩蚚﹝3 3

3

3

3

3

3

2
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16  外部设备SER（选项设备）—FNC 80~FNC 89
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16.7  FNC 88−PID / PID运算

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 16.7 FNC 88－PID / PID运算

16 外部设备SER（选项设备）－FNC 80～FNC 89

426

注意要点

1. 使用多个指令时

褫眕肮奀嗣棒硒俴ㄗ遠繚杅羶衄癹秶ㄘㄛ筍岆蛁砩堍呾笢妏蚚腔 睿 腔啋璃晤瘍祥夔笭葩﹝

2. 参数 的占用点数

1) 憤癹悜遠楊腔錶

- 梩蚚植 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔29萸啋璃﹝

2) 論埲砒茼楊腔錶

- 雄釬扢隅ㄗACTㄘ腔扢隅ㄩbit1ㄛbit2ㄛbit5飲峈※0§眕俋杅趼奀

梩蚚植 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔25萸啋璃

- 雄釬扢隅ㄗACTㄘ腔扢隅ㄩbit1ㄛbit2ㄛbit5飲峈※0§奀

梩蚚植 笢硌隅腔宎啋璃羲宎腔20萸啋璃﹝

3. 指定电池备份区域的软元件时

勤PID硌鍔腔怀堤硉ㄗMVㄘㄛ硌隅準萇喀掘爺郖腔杅擂敵湔 ﹝

ㄗ硌隅賸萇喀掘爺郖腔杅擂敵湔奀ㄛ昢斛粒蚚狟醱腔最唗婓褫晤最諷秶堍俴奀ㄛ壺掘爺腔囀﹝ㄘ

设定项目 设定内容 备注

怀堤曹趙講(崝樓耜)惆劑扢隅硉

怀堤曹趙講(熬屾耜)惆劑扢隅硉

怀堤奻癹腔扢隅硉

怀堤狟癹腔扢隅硉 

PV硉還賜硉 (笴綴)遵僅(SHPV)

植赻淕隅悜遠賦旰善PID諷秶羲
宎峈砦腔脹渾扢隅統杅ㄗKwㄘ

怀堤硉奻癹ㄗULVㄘ

怀堤硉狟癹ㄗLLVㄘ

报警输出

bit0

bit1

bit2

bit3

－32768～32767

－32768～32767

0ㄩ怀曹趙講(崝樓耜)帤祛堤
1ㄩ怀曹趙講(崝樓耜)祛堤

0ㄩ怀曹趙講(崝樓耜)帤祛堤
1ㄩ怀曹趙講(崝樓耜)祛堤

0ㄩ怀曹趙講(熬屾耜)帤祛堤
1ㄩ怀曹趙講(熬屾耜)祛堤

0ㄩ怀曹趙講(熬屾耜)帤祛堤
1ㄩ怀曹趙講(熬屾耜)祛堤

跦擂聆講硉ㄗPVㄘ腔疏雄奧扢
隅

扢隅怀堤硉ㄗMVㄘ腔郔湮怀
堤硉ㄗULVㄘ

扢隅怀堤硉ㄗMVㄘ腔郔苤怀
堤硉ㄗLLVㄘ

ㄜ50‵32717ㄔ

0～32767

0～32767
雄釬源砃(ACT)ㄩS3ㄚ1 bit2ˊ1ㄛ
bit5ˊ0奀衄虴

雄釬源砃(ACT)ㄩS3ㄚ1 bit2ˊ0ㄛ
bit5ˊ1奀衄虴

雄釬源砃(ACT)ㄩS3ㄚ1 bit2ˊ1ㄛ
bit5ˊ0奀衄虴

雄釬源砃(ACT)ㄩS3ㄚ1 bit2ˊ0ㄛ
bit5ˊ1奀衄虴

雄釬源砃(ACT)ㄩS3ㄚ1 bit1ˊ1ㄛ
麼岆 bit2ˊ1奀衄虴

雄釬扢隅ㄗACTㄘb6ㄩ
恁寁憤癹悜遠楊ㄗONㄘ奀梩蚚

使用极限循环法是需要以下的设定（动作方向（ACT） b6：ON时）

3 +22↗1

3 +23↗1

3 +24↗1

3 +25

3 +26

3 +27

3

3

3

3

3

3

+28

↗1.絞S3ㄚ1雄釬扢隅ㄗACTㄘ腔bit1ˊ1ㄛbit2ˊ1麼岆bit5ˊ1奀S3ㄚ20‵ㄚ24掩梩蚚﹝

M8002
RST D***

最唗撼瞰

場宎闕喳

笢硌隅腔髒苺桄掘爺郖腔杅擂敵湔晤瘍

出错
楷汜堍呾堤渣綴ㄛ杻忷落翑樟萇M8067峈ONㄛ渣昫測鎢掩悵湔婓杻忷杅擂敵湔D8067笢﹝

→错误代码参考37.4节
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17  数据传送2—FNC 100~FNC 109FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
17 数据传送2 － FNC 100～FNC 109
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17. 数据传送2 － FNC 100～FNC 109

427

FNC 100‵FNC 109笢ㄛ枑鼎賸眕杻忷揭燴峈醴腔ㄛ硒俴掀價掛茼蚚硌鍔揭燴載樓葩娸腔硌鍔﹝

FNC No. 指令记号 参照符号 功能

100

101

102

103

104

105

106

107

108

109

ZPUSH ZPUSH

ZPOP ZPOP D

D 曹硊敵湔腔傖蠶悵湔

曹硊敵湔腔閥葩

17.1誹

17.2誹
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17  数据传送2—FNC 100~FNC 109
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17.1  FNC 102−ZPUSH / 变址寄存器的成批保存

婃奀悵湔曹硊敵湔V0‵V7ㄛZ0‵Z7腔絞硉腔啋璃宎晤瘍

ㄩ傖蠶悵湔棒杅

ㄚ1‵ ㄚ16℅傖蠶悵湔棒杅ㄩ傖蠶悵湔腔杅擂悵湔腔弇离

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

428

3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

ZPUSH

ZPUSHP

BIN16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂♂

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

17.1 FNC 102－ZPUSH / 变址寄存器的成批保存

17 数据传送2 － FNC 100～FNC 109

17.1 FNC 102－ZPUSH /变址寄存器的成批保存

功能和动作说明

1. 16位运算(ZPUSH/ZPUSHP)
a)蔚曹硊敵湔Z0‵Z7﹜V0‵V7腔囀傖蠶悵湔善 羲宎腔啋璃笢﹝傖蠶悵湔賸賸曹硊敵湔腔囀綴ㄛ

傖蠶悵湔棒杅 憩掩ㄚ1﹝

b)妏蚚ZPOP(FNC 103)硌鍔妏杅擂殿隙﹝

傖勤妏蚚ZPUSH(FNC 102)ㄛZPOP(FNC 103)硌鍔﹝

c)籵徹勤 硌隅眈肮腔啋璃ㄛ褫眕杶妏蚚ZPUSH(FNC 102)‵ZPOP(FNC 103)硌鍔﹝

森奀ㄛ藩棒硒俴ZPUSH(FNC 102)硌鍔奀ㄛ 羲宎妏蚚腔郖頗藩棒崝樓16萸﹝

秪森ㄛ岈珂 悵杶笢妏蚚腔棒杅腔郖﹝

d) 眕綴掩傖蠶悵湔腔杅擂腔賦凳狟垀尨﹝

概要
蜆硌鍔岆婃奀悵湔曹硊敵湔V0‵V7﹜Z0‵Z7腔絞硉腔硌鍔﹝

猁妏婃奀悵湔腔絞硉殿隙奀ㄛ妏蚚ZPOP(FNC 103)硌鍔﹝

→有关ZPOP(FNC 103)指令，请参考17.2节

FNC 102
ZPUSH

INDEX REGISTER
PUSH

P

FNC 102
ZPUSH

硌鍔怀

Z0
V0
Z1
V1
Z2
V2

Z7
V7

+1
+0

+3
+2

+5
+4

+6

+16
+15

+1
+0

+3
+2

+5
+4

+16
+15

+17

+19
+18

+20

Z0

Z1
V1

V0

Z2
V2

Z7
V7

Z0
V0
Z1
V1
Z2

Z7
V7

·无嵌套动作
曹硊敵湔

·有嵌套动作
曹硊敵湔

ＫZPUSH硌鍔

傖蠶悵湔棒杅

掩ㄚ1

ＫZPUSH硌鍔

傖蠶悵湔棒杅

     :植0↙1
菴1跺醴梓

紱釬杅

傖蠶悵湔

棒杅

     ˊ1

1跺醴梓

紱釬杅

16萸

菴2跺醴梓

紱釬杅

傖蠶悵湔

棒杅

     ˊ2

ＮZPOP硌鍔

ㄩ植1↙0

ＬZPUSH硌鍔

:植1↙2

ＭZPOP硌鍔

:植2↙1

ＫＬZPOP硌鍔

傖蠶悵湔棒杅

掩ㄜ1

Z0
V0
Z0

Z0
V0

Z7
V7
Z0
V0
Z1
V1

傖蠶湔揣杅擂

傖蠶悵湔棒杅

傖蠶湔揣杅擂

傖蠶悵湔棒杅
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17  数据传送2—FNC 100~FNC 109
17.1  FNC 102−ZPUSH / 变址寄存器的成批保存
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 17.2 FNC 102－ZPUSH /变址寄存器的成批保存

17 数据传送2－ FNC 100～FNC 109

相关指令

指令 内容

ZPOP(FNC 103) 妏秪ZPUSH(FNC 102)硌鍔奧婃奀傖蠶悵湔腔曹硊敵湔V0‵V7﹜Z0‵Z7閥葩腔硌鍔﹝

注意要点

·拸杶雄釬奀ㄛ硒俴ZPUSH(FNC 102)硌鍔壺傖蠶悵湔棒杅 ﹝

·衄杶雄釬奀ㄛ婓菴珨棒硒俴壺傖蠶悵湔棒杅 ﹝

出错 
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛ渣昫測鎢悵湔婓D8067笢﹝

·ZPUSH(FNC 102)硌鍔笢ㄛ絞 羲宎妏蚚腔萸杅毓峓閉堤眈茼腔啋璃腔毓峓奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6707ㄘ

·硒俴ZPUSH(FNC 102)硌鍔奀ㄛ ㄗ傖蠶悵湔棒杅ㄘ峈蛹奀ㄗ渣昫測鎢ㄩK6707ㄘ

程序举例
狟醱瞰撼賸婓硌渀P0眕綴腔赽最唗笢妏蚚賸曹硊敵湔奀ㄛ婓硒俴赽最唗眳ㄛ珂蔚曹硊敵湔Z0‵Z7ㄛ

V0‵V7腔囀傖蠶悵湔善D0眕綴腔最唗﹝

妏蚚賸曹硊敵湔腔最唗

X000

M8002

M8000

M8000

FNC 01
CALL

P 0

D 0RST

FNC 06
FEND

FNC 102
ZPUSH

D 0

END

FNC 103
ZPOP

D 0

FNC 02
SRET

X005 FNC 12
MOVP

K 5 V 0

X005 FNC 12
MOVP

K10 V 0

Y000

X006 FNC 12
MOVP

K 5 V 0

X006 FNC 12
MOVP

K10 V 0

X030
T0

D100V0

梓
P0

RUN潼諷

X000 V0
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17  数据传送2—FNC 100~FNC 109
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婃奀傖蠶悵湔曹硊敵湔V0‵V7﹜Z0‵Z7囀腔啋璃腔宎晤瘍

ㄩ傖蠶悵湔棒杅

ㄚ1‵ ㄚ16℅傖蠶悵湔棒杅ㄩ傖蠶湔揣腔杅擂腔悵湔弇离

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 17.2 FNC 103－ZPOP /变址寄存器的恢复

17 数据传送2－ FNC 100～FNC 109

430

17.2 FNC 103－ZPOP /变址寄存器的恢复

3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

ZPOP

ZPOPP

BIN16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

指令 内容

ZPUSH(FNC 102) 婃奀傖蠶悵湔曹硊敵湔V0‵V7﹜Z0‵Z7腔絞硉腔硌鍔﹝

概要
蜆硌鍔岆蔚妏蚚ZPUSH(FNC 102)硌鍔輛俴婃奀傖蠶悵湔腔曹硊敵湔V0‵V7ㄛZ0‵Z7笢腔囀閥葩隙

腔硌鍔﹝

→有关ZPUSH(FNC 102)指令，请参考17.1节

FNC 103
ZPOP

INDEX REGISTER
POP

P

功能和动作说明

1.16位运算(ZPOP/ZPOPP)
→有关功能及动作也请参考17.1节

1)蔚妏蚚ZPUSH(FNC 102)硌鍔掩婃奀傖蠶悵湔善 羲宎腔啋璃笢腔曹硊敵湔V0‵V7ㄛZ0‵Z7腔囀

閥葩善埻懂腔曹硊敵湔笢﹝曹硊敵湔腔囀閥葩綴ㄛ傖蠶悵湔棒杅 掩ㄜ1﹝

2)妏蚚ZPUSH(FNC 102)硌鍔ㄛ婃奀傖蠶悵湔杅擂﹝

ZPUSH(FNC 102)ㄛZPOP(FNC 103)硌鍔飲傖勤妏蚚﹝

相关指令

出错
眕狟珨虳錶狟頗堤珋堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛ渣昫測鎢D8067掩悵湔﹝

·硒俴ZPOP(FNC 103)硌鍔奀ㄛ傖蠶悵湔棒杅 腔囀峈0麼岆蛹杅奀ㄗ渣昫測鎢ㄩK6707ㄘ

程序举例
→有关程序例子，请参考17.1节

硌鍔怀
FNC 103
ZPOP

17.2  FNC 103−ZPOP / 变址寄存器的恢复
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18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

FNC 110‵FNC 119ㄛFNC 120‵FNC 129ㄛFNC 130‵FNC 139笢ㄛ枑鼎賸蚚衾腹萸杅腔蛌遙﹜掀誕﹜侐寀

堍呾﹜羲源堍呾﹜褒滲杅脹硌鍔﹝

2輛秶腹萸杅掀誕

2輛秶腹萸杅潔掀誕

2輛秶腹萸杅杅擂換冞

2輛秶腹萸杅↙ 趼睫揹腔蛌遙

趼睫揹↙ 2輛秶腹萸杅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅↙10輛秶腹萸杅腔蛌遙

10輛秶腹萸杅↙ 2輛秶腹萸杅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅樓楊堍呾

2輛秶腹萸杅熬楊堍呾

2輛秶腹萸杅傚楊堍呾

2輛秶腹萸杅壺楊堍呾

2輛秶腹萸杅硌杅堍呾

2輛秶腹萸杅赻勤杅堍呾

2輛秶腹萸杅都蚚勤杅堍呾

2輛秶腹萸杅羲源堍呾

2輛秶腹萸杅睫瘍楹蛌

18.1誹

18.2誹

18.3誹

ㄜ

ㄜ

ㄜ

18.4誹

18.5誹

18.6誹

18.7誹

18.8誹

18.9誹

18.10誹

18.11誹

18.12誹

18.13誹

18.14誹

18.15誹

18.16誹

ECMP

EZCP

EMOV

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ESTR

EVAL

EBCD

EBIN

EADD

ESUB

EMUL

EDIV

EXP

LOGE

LOG10

ESQR

ENEG

110

111

112

113

114

115

116

117

118

119

120

121

122

123

124

125

126

127

128

ECMP S2 DS1

DEZCP SS2S1

DSEMOV

ESTR S2 DS1

DSEVAL

DSEBCD

DSEBIN

DS2EADD S1

DS2ESUB S1

DS2EMUL S1

DS2EDIV S1

DSEXP

DSLOGE

DSLOG10

DSESQR

DENEG

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

指令记号FNC No. 符号 功能 参照

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

指令记号FNC No. 符号 功能 参照

DSINT

DSSIN

DSCOS

DSTAN

DSASIN

DSACOS

DSATAN

DSRAD

DSDEG

2輛秶腹萸杅↙BIN 淕杅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅SIN堍呾

2輛秶腹萸杅COS堍呾

2輛秶腹萸杅TAN堍呾

2輛秶腹萸杅SIN-1堍呾

2輛秶腹萸杅COS-1堍呾

2輛秶腹萸杅TAN-1堍呾

2輛秶腹萸杅褒僅↙說僅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅說僅↙褒僅腔蛌遙

18.17誹

18.18誹

18.19誹

18.20誹

18.21誹

18.22誹

18.23誹

18.24誹

18.25誹

ㄜ

ㄜ

INT

SIN

COS

TAN

ASIN

ACOS

ATAN

RAD

DEG

ㄜ

ㄜ

129

130

131

132

133

134

135

136

137

138

139
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
18.1  FNC 110−ECMP / 2进制浮点数比较

18.1 FNC 110－ECMP / 2进制浮点数比较

概要
掀誕2跺杅擂ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘㄛ蔚賦彆ㄗ湮衾﹜脹衾麼苤衾ㄘ怀堤善弇啋璃ㄗ3萸ㄘ笢腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节
1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DECMP,DECMPP)
蔚掀誕硉[ ㄚ1ㄛ ]睿掀誕埭[ ㄚ1ㄛ ]釬峈腹萸杅杅擂輛俴掀誕ㄛ綴跦擂掀誕腔賦彆ㄗ苤衾ㄛ脹衾

麼湮衾ㄘ蔚     ﹜ ㄚ1﹜ ㄚ2笢腔砩珨弇离ON﹝

·[ ㄚ1ㄛ ]﹜[ ㄚ1ㄛ ]笢硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ頗赻雄蔚杅硉植BIN蛌遙傖2輛秶腹萸杅綴婬揭

燴﹝

注意要点
1.软元件的占用点数

梩蚚3萸﹝ [ ㄛ   ㄚ1ㄛ   ㄚ2]

蛁砩祥猁迵蚚衾坻蚚芴腔啋璃笭葩﹝

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂ ♂♂ ↖

♂

♂

其他

2.设定数据

悵湔猁掀誕腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔猁掀誕腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃晤瘍

怀堤賦彆腔宎弇啋璃晤瘍ㄗ梩蚚3萸ㄘ

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ↗1

操作数种类 内容 数据类型

↖ㄩ D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

↗1.硌隅賸都杅ㄗK﹜Hㄘ奀ㄛ珂蔚杅硉赻雄植BIN蛌遙峈2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ婬硒俴硌鍔﹝

P
FNC 110
ECMP

EXTENDED COMPARE

D

硌鍔

撈妏硌鍔怀OFFㄛ祥硒俴DECMP硌鍔ㄛ   ‵    ㄚ2珩夔悵厥硌鍔怀OFF眳腔袨怓﹝

[ ㄚ1ㄛ ]>[ ㄚ1ㄛ ]
 奀离ON
[ ㄚ1ㄛ ]=[ ㄚ1ㄛ ]
 奀离ON
[ ㄚ1ㄛ ]<[ ㄚ1ㄛ ]
 奀离ON

FNC 110
DECMP

13祭 蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DECMP

DECMPP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

2

1

1 1

1

1

1 1

1

1

1

1

2

2

2 2

2

2

2

2

2 2

2

ㄚ1

ㄚ2

 弇 

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

18.2 FNC 111－EZCP / 2进制浮点数区间比较

概要
蔚奻狟2萸腔掀誕毓峓睿杅擂ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘ輛俴掀誕ㄛ跦擂賦彆怀堤善弇啋璃ㄗ3萸ㄘ笢腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

_

3.对象软元件

2.设定数据

悵湔猁掀誕腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔猁掀誕腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔猁掀誕腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃晤瘍

怀堤賦彆腔宎弇啋璃晤瘍ㄗ梩蚚3萸ㄘ

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ↗1

弇

操作数种类 内容 数据类型

♂♂

♂♂

♂♂

♂

♂

♂

♂♂

↖♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅

硌鍔怀

撈妏硌鍔怀OFFㄛ祥硒俴DEZCP硌鍔ㄛ ‵     ㄚ2腔弇珩夔悵厥硌鍔怀OFF眳腔袨怓﹝

[ ㄚ1ㄛ ] > [ ㄚ1ㄛ ] 奀离ON

[ ㄚ1ㄛ ] [ ㄚ1ㄛ ]�[ ㄚ1ㄛ ]奀离ON

[ ㄚ1ㄛ ] > [ ㄚ1ㄛ ]奀离ON

炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

↖ㄩ D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

↗1.硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ珂蔚杅硉赻雄植BIN蛌遙峈2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ婬硒俴硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 32位运算(DEZCP,DEZCPP)
蔚掀誕硉[ ㄚ1ㄛ ]﹜[ ㄚ1ㄛ ]睿掀誕埭[ ㄚ1ㄛ ]釬峈腹萸杅杅擂輛俴掀誕ㄛ綴跦擂賦彆

ㄗ苤衾ㄛ脹衾麼湮衾ㄘ蔚 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2笢砩珨弇离ON﹝

·婓[ ㄚ1ㄛ ]ㄛ[ ㄚ1ㄛ ]ㄛ[ ㄚ1ㄛ ]笢硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ頗赻雄蔚杅硉蛌遙傖2輛

秶腹萸杅綴婬揭燴﹝

P
FNC 111
EZCP

EXTENDED ZONE
COMPARE

D

FNC 111
EDZCP

ㄚ1

ㄚ2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

17祭 蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DEZCP

DEZCPP

1

2

1

2

1

1 1

1

1

1 1

1 1

1

2

2

2 2

2 2

2 2

2

≦ ≦
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
18.2  FNC 111−EZCP / 2进制浮点数区间比较

注意要点

1. 软元件的占用点数

腔啋璃梩蚚3萸﹝

蛁砩祥猁迵蚚衾坻蚚芴腔啋璃笭葩﹝

2. 关于 和 的比较数据

掀誕杅擂腔湮苤壽炵扢离峈[ ㄚ1ㄛ ]�[ ㄚ1ㄛ ]﹝

[ ㄚ1ㄛ ] > [ ㄚ1ㄛ ]腔錶奀ㄛ[ ㄚ1ㄛ ]腔杅硉弝峈迵[ ㄚ1ㄛ   ]眈肮ㄛ植奧輛俴掀誕﹝

1

1 1

1 1

1 1

2

2 2 2 2

2 2≦

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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0
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2
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19
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定
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18.3 FNC 112－EMOV / 2进制浮点数数据传送

概要
換冞2輛秶腹萸杅杅擂腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DEMOV/DEMOVP)
蔚換冞埭[ ㄚ1ㄛ ]腔囀ㄗ2輛秶腹萸杅杅擂ㄘ換冞善[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

森俋ㄛ遜褫眕婓 笢眻諉硌隅妗杅ㄗEㄘ﹝

程序举例

1. X007为ON时，将D11、D10的实数保存到D1、D0中的程序。

2. X007为ON时，将实数－1.23保存到D11、D10中的程序。

PD

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

FNC 112
EMOV

EXTENDED MOVE
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DEMOV

DEMOVP

換冞埭腔2輛秶腹萸杅杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

4.23542 4.23542
換冞

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

+1 +1硌鍔怀
FNC 112
DEMOV

X007
FNC 112
DEMOVP

D10 D0

END

36.475 36.475

D1 D0D11 D10

X007

- 1.23 - 1.23

D11 D10
FNC 112
DEMOVP

D10

END

16弇硌鍔 32弇硌鍔

E-1.23
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11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

18.4 FNC 116－ESTR / 2进制浮点数→字符串的转换

概要
蜆硌鍔岆蚚衾蔚2輛秶腹萸杅杅擂蛌遙傖硌隅弇杅腔趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ﹝

遜衄褫眕蔚BIN杅擂蛌遙傖趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔STR(FNC 200)硌鍔﹝

→有关字符串，请参考5.3节

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

→有关STR(FNC 200)指令，请参考26.1节

1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

功能和动作说明

1. 32位运算(DESTR/DESTRP)
跦擂 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2笢硌隅腔囀ㄛ蔚[ ㄚ1ㄛ ]腔囀ㄗ2輛秶腹萸杅杅擂ㄘ

蛌遙傖趼睫揹ㄛ甜悵湔祫 羲宎腔啋璃笢﹝森俋ㄛ遜褫眕婓 笢眻諉硌隅妗杅ㄗEㄘ﹝

·蛌遙綴腔杅擂頗秪 笢硌隅腔珆尨硌隅奧衄垀祥肮﹝

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

猁蛌遙腔2輛秶腹萸杅杅擂ㄛ麼岆悵湔杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

悵湔猁蛌遙杅硉腔珆尨硌隅腔啋璃宎晤瘍

悵湔蛌遙綴腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂
♂

♂

FNC 116
ESTR

硌鍔怀

BIN 16弇

趼睫揹

♂

EXTENDED
STRING

13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DESTR

DESTRP

FNC 116
DESTR

+1

+2

蛌遙綴腔杅擂頗跦擂

腔倛宒奧衄垀祥肮﹝

0ㄩ苤杅萸倛宒

1ㄩ硌杅倛宒

褫眕婓2‵24眳潔扢隅﹝垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1

1

2

2 2 2

2

2

2

2

2
2

D P
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F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

2.小数点形式的情况

·婓 ㄚ1笢褫眕硌隅腔垀衄弇杅狟﹝ㄗ郔湮ㄩ24弇杅ㄘ

苤杅窒煦腔弇杅峈"0"奀                垀衄弇杅  2

苤杅窒煦腔弇杅峈"0"眕俋腔杅趼奀        垀衄弇杅  ㄗ苤杅窒煦弇杅ㄚ3ㄘ

·婓 ㄚ2笢褫眕硌隅腔苤杅窒煦弇杅峈0‵7弇杅﹝

筍岆ㄛ扢隅峈苤杅窒煦弇杅 ㄗ垀衄弇杅ㄜ3ㄘ﹝

瞰ㄛ垀衄弇杅峈8ㄛ苤杅窒煦弇杅峈3ㄛ硌隅ㄜ1.23456奀ㄛ 羲宎腔啋璃笢頗狟垀尨掩悵湔﹝

+1

+2

0000H

b15

+1

+2

+3

+4

b8 b7 b0

+1

0

8

3

1 2 3 5

+1

+2
20H(諾跡)

31H(1)

0000H

b15

+1

+2

+3

+4

b8 b7 b0

32H(2)

35H(5)

2DH(-)

20H(諾跡)

2EH(.)

33H(3)

+1

- 1.23456

1 2 3

0:

8( )

2( )

+1

+2 4 5 6

+1

- 1.23456

苤杅萸倛宒

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

睫瘍腔ASCII鎢

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ2ㄘ
弇腔ASCII鎢

苤杅萸ㄗ.ㄘ腔

ASCII鎢
ㄗ2EHㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ6ㄘ
弇腔ASCII鎢
ㄗ苤杅窒煦ㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ1ㄘ
弇腔ASCII鎢

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ3
弇腔ASCII鎢

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ5ㄘ
弇腔ASCII鎢
ㄗ苤杅窒煦ㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ7ㄘ
弇腔ASCII鎢
ㄗ苤杅窒煦ㄘ

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

睫瘍

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝

睫瘍

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ
婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝

·蛌遙綴腔趼睫揹杅擂ㄛ狟垀尨掩悵湔婓 眕綴腔啋璃笢﹝

-趼睫笢ㄛ2輛秶腹萸杅杅擂峈淏奀悵湔"20H"ㄗ諾跡ㄘㄛ峈蛹奀悵湔"2DH"ㄗㄜㄘ﹝

-苤杅窒煦弇杅腔毓峓笢祥夔馨2輛秶腹萸杅杅擂腔苤杅窒煦奀ㄛ苤杅腴弇窒煦掩侐忔拻﹝

苤杅萸倛宒

苤杅窒煦弇杅

垀衄弇杅 垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅
掩侐忔拻

2

2

2

2

2

2

2

2

1 1

≦

≦

≦

1 1

2

2

2

1 1
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

-苤杅窒煦弇杅扢隅峈※0§眕俋杅趼奀ㄛ頗赻雄蔚※2EH§ㄗ.ㄘ悵湔善硌隅腔苤杅窒煦弇杅ㄚ1腔弇笢﹝

筍岆ㄛ苤杅窒煦弇杅峈※0§奀ㄛ祥悵湔※2EH§ㄗ.ㄘ﹝

8+1

+2

+1

1 2 3

1 2

E

3

垀衄弇杅

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

苤杅窒煦弇杅

曹峈20Hㄗ諾跡ㄘ﹝

- 絞植垀衄弇杅笢壺睫瘍﹜苤杅萸﹜苤杅窒煦腔弇杅綴ㄛ弇杅掀2輛秶腹萸杅杅擂腔淕杅窒煦湮腔奀緊ㄛ

婓睫瘍睿淕杅窒煦眳潔悵湔"20H"ㄗ諾跡ㄘ﹝

(垀衄弇杅)

2(苤杅窒煦弇杅)

0:苤杅萸倛宒

-婓蛌遙綴腔趼睫揹郔綴ㄛ赻雄悵湔"00H"﹝

3.指数形式的情况

+1

+2

+1

8

2

0

赻雄蜇樓﹝

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ1ㄘ

弇杅腔ASCII鎢

苤杅萸ㄗ.ㄘ 腔ASCII鎢

ㄗ2EHㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ5ㄘ
弇杅腔ASCII鎢
ㄗ苤杅窒煦ㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ7ㄘ
弇杅腔ASCII鎢
ㄗ苤杅窒煦ㄘ

睫瘍腔ASCII鎢

ㄗ硌杅窒煦ㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ11ㄘ
弇杅腔ASCII鎢
ㄗ硌杅窒煦ㄘ

睫瘍腔ASCII鎢

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ2ㄘ

弇杅腔ASCII鎢

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ4ㄘ
弇杅腔ASCII鎢
ㄗ苤杅窒煦ㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ6ㄘ
弇杅腔ASCII鎢
ㄗ苤杅窒煦ㄘ

45HㄗEㄘ

菴ㄗ垀衄弇杅硌隅硉ㄜ10ㄘ
弇杅腔ASCII鎢
ㄗ硌杅窒煦ㄘ

b15 b8 b7 b0

+1

+2

+1

+2

+3

+4

+1

+5

+6 0000H

硌杅倛宒

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

睫瘍ㄗ淕杅窒煦ㄘ 睫瘍ㄗ硌杅窒煦ㄘ

赻雄蜇樓﹝

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

·﹛﹛ㄚ1笢褫眕硌隅腔垀衄弇杅狟﹝ㄗ郔湮ㄩ24弇杅ㄘ

苤杅窒煦腔弇杅峈"0"奀                弇杅�6

苤杅窒煦腔弇杅峈"0"眕俋杅趼奀        弇杅 ㄗ苤杅窒煦弇杅ㄚ7ㄘ

婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝

2

2

2

2

2

2

1 1

-1.23456

-1.23456

1 1

2

2

2

1 1

2

≦

≦
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· ＋2中可以指定的小数部分位数为0～7位数。

但是，请设定为小数部分位数≦（所有位数－7）

例如，所有位数为12，小数部分位数为4，指定－12.34567时，在 开始的软元件中会如下所示

被保存。

1

12

4

2 3 4 6 E + 0 1

1

1

2EH(.)

0000H

b15

+1

+2

+3

+4

b8 b7 b0

33H(3)

36H(6)

2DH(-)

31H(1)

32H(2)

34H(4)

2CH(+)

31H(1)

45H(E)

30H(0)+5

+6
1

- 12.34567

1

12

4

+1

+2 02 3 4 6 E + 11

+1

- 12.34567

1

12

4

+1

+2 02 3 4 6 E + 11 6 7

+1

- 12.34567

1

12

4

+1

+2 02 3 4 6 E + 11

+1

- 12.34567

+

+2

+

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

睫瘍(淕杅窒) 睫瘍(硌杅窒)

婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

嘐隅峈2弇杅

垀衄弇杅(12)

20H( )諾

曹峈20Hㄗ諾跡ㄘ﹝

嘐隅峈1弇杅

侐忔拻綴ㄛ掩忔﹝苤杅窒煦弇杅(4)

垀衄弇杅(12)

垀衄弇杅(12)

苤杅窒煦弇杅(4)

掩赻雄蜇樓﹝

·换后的字符串数据，如下所示被保存在 开始的软元件中。

- 在整数部分的符号中，2进制浮点数数据为正时保存"20H"（空格），为负时保存"2DH"（－）。

- 整数部分固定为1位数。

在整数部分和符号之间保存"20H"（空格）

- 在小数部分位数的范围中不能容纳2进制浮点数数据的小数部分时，小数低位部分被四舍五入。

- 小数部分位数设定为"0"以外数字时，会自动将"2EH"（.）保存到指定的小数部分位数＋1的位中。

但是，小数部分位数为"0"时，不保存"2EH"（.）。

- 在指数部分的符号中，指数为正时保存“2BH” （＋），指数为负时保存“2DH”（－）。

2

2

2

2

1 1

2

2

2

2

2

2

2

2

2

1 1

1 1

1 1
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18.4  FNC 116−ESTR / 2进制浮点数→字符串的转换

-硌杅窒煦嘐隅峈2弇杅﹝

絞硌杅窒煦峈1弇杅奀ㄛ婓迵硌杅窒煦腔睫瘍眳潔笢悵湔"30H"ㄗ0ㄘ﹝

相关指令

• • • • • • • • • • • • •指令 内容

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂腔硌鍔﹝

蔚BIN杅擂蛌遙傖趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ杅擂蛌遙傖BIN杅擂腔硌鍔

1

12

4

+1

+2 02 3 4 6 E + 11

+1

- 12.34567

垀衄弇杅(12)

嘐隅峈2弇杅

曹峈30Hㄗ0ㄘ﹝

出错

眕狟珨虳錶狟頗堤珋堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ离ONㄛ渣昫測鎢掩悵湔婓D8067笢﹝

· 祥婓狟蹈毓峓笢奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

0ㄛ㊣ 2-126  S1<㊣ 2128

· 笢硌隅腔倛宒峈0﹜1眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· ㄚ1笢硌隅腔垀衄弇杅硌隅祥睫磁狟醱腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

苤杅萸倛宒

苤杅窒煦弇杅峈"0"奀                垀衄弇杅  2

苤杅窒煦弇杅峈"0"眕俋腔杅趼奀      垀衄弇杅 ㄗ苤杅窒煦弇杅ㄚ3ㄘ

硌杅倛宒

苤杅窒煦弇杅峈"0"奀                垀衄弇杅  6

苤杅窒煦弇杅峈"0"眕俋腔杅趼奀      垀衄弇杅 ㄗ苤杅窒煦弇杅ㄚ7ㄘ

· ㄚ2笢硌隅腔苤杅窒煦腔弇杅硌隅祥睫磁狟醱毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

苤杅萸倛宒奀ㄩ苤杅萸弇杅 ㄗ垀衄弇杅ㄜ3ㄘ

硌杅倛宒奀ㄩ苤杅窒煦弇杅 ㄗ垀衄弇杅ㄜ7ㄘ

·絞悵湔硌隅趼睫揹腔啋璃 腔毓峓ㄛ閉堤蜆啋璃腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·蛌遙賦彆閉堤眒硌隅腔垀衄弇杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

EVAL(FNC 117)

STR(FNC 200)

VAL(FNC 201)

-婓蛌遙腔趼睫揹郔綴ㄛ赻雄悵湔"00H"﹝

2

2

2

1 1

1

2

2

2

≦

≦

≦

≦

≦

≦

≦
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令
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2
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15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
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442

程序举例

1) X000峈ON奀ㄛ跦擂R10‵R12笢硌隅腔囀ㄛ 蔚R0ㄛR1腔囀ㄗ2輛秶腹萸杅杅擂ㄘ酕蛌遙ㄛ甜悵湔

婓D0眕綴腔啋璃笢腔最唗﹝

b0

苤杅窒煦弇杅

垀衄弇杅

蛌遙倛宒

赻雄悵湔﹝

赻雄悵湔﹝

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

苤杅窒煦弇杅

垀衄弇杅

諾

諾

X000
FNC 116
DESTRP

R0 R10

END

D0

0 3 30

0

7

3

R11

R1

R10

R12

R0
0.0327457

2EH(.)

b15 b8 b7

33H(3)

00H

30H(0)

30H(0)

33H(3)

D1

D0

D2

D3

X000
FNC 116
DESTRP

R0 R10

END

D10

4

R11

R10

R12 02 7 4 6 E 23

R1 R0
0.0327457

2EH(.)

b15 b8 b7

37H(7)

36H(6)

33H(3)

34H(4)

45H(E)2DH(-)

32H(2)

0000H

30H(0)

32H(2)

D10

D11

D12

D13

D14

D15

D16

b0

苤杅窒煦弇杅

垀衄弇杅

蛌遙倛宒1(硌杅倛宒)

2) X000峈ON奀ㄛ跦擂R10‵R12笢硌隅腔囀ㄛ 蔚R0ㄛR1腔囀ㄗ2輛秶腹萸杅杅擂ㄘ酕蛌遙ㄛ甜悵湔

婓D10眕綴腔啋璃笢腔最唗

20Hㄗ諾跡ㄘ 20Hㄗ諾跡ㄘ

20Hㄗ諾跡ㄘ20Hㄗ諾跡ㄘ

12
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• • • • • • • • • • • • •操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂腔趼睫揹杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

悵湔眒蛌遙腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

菴1跺趼睫腔ASCII鎢

菴3跺趼睫腔ASCII鎢

菴5跺趼睫腔ASCII鎢

菴7跺趼睫腔ASCII鎢

睫瘍腔ASCII鎢

菴2跺趼睫腔ASCII鎢

菴4跺趼睫腔ASCII鎢

菴6跺趼睫腔ASCII鎢

趼睫揹

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

桶尨趼睫揹腔藺帣﹝

 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ
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速
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令
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外
部
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备
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2

FNC
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FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

18.5 FNC 117－EVAL / 字符串→2进制浮点数的转换

概要
蚚衾蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂腔硌鍔﹝

遜衄褫眕蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ杅擂蛌遙傖BIN杅擂腔VAL(FNC 201)硌鍔﹝

→有关字符串，请参考5.3节

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

→有关VAL(FNC 201)指令，请参考26.2节
1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DEVAL/DEVALP)
蔚 羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂綴ㄛ悵湔善 [ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

指定的字符串无论是小数点形式，还是指数形式，都可以转换成2进制浮点数数据。

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DEVAL

DEVALP

P
FNC 117
EVAL

FNC 117
EVAL

EXTENDED VALUE

D

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂♂♂♂♂♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

硌鍔怀

D D

0000H

b15 b8 b7 b0

+1

+2

+3

+4

+1

16弇硌鍔 32弇硌鍔

18.5  FNC 117−EVAL / 字符串→2进制浮点数的转换
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aㄘ苤杅萸倛宒奀

31H(1)

0000H

b15 b8 b7

+1

+2

+3

+4

30H(0)

38H(8)

32H(2)

2DH(-)

2EH(.)

37H(7)

31H(1)

7 8 101 2

- 1.07812

b15 b8 b7

+1

+2

+3

+4

2EH(.)

0000H

32H(2)

31H(1)

31H(1)

33H(3)

30H(0)

2BH(+)

30H(0) 31H(1)

45H(E)

+5

+6

3 2 01 1 + 1 0E

- 1.3201E+10

b15 b8 b7

+1

+2

+3

+4

31H(1)

00H

33H(3)

31H(1)

2DH(-)

2EH(.)

30H(0)

36H(6)

31H(1) 38H(8)

35H(5)

+5

+6

3 0 11 5 8 1 26

32H(2)

- 1.30156

+1

20Hㄗ諾跡ㄘ 20Hㄗ-ㄘ

20Hㄗ諾跡ㄘ

20Hㄗ諾跡ㄘ

bㄘ硌杅倛宒奀

· 笢硌隅腔ㄛ猁蛌遙傖2輛秶腹萸杅腔趼睫揹ㄛ壺賸睫瘍﹜苤杅萸﹜硌杅窒煦衄7弇杅眕奻奀ㄛ蛌遙

賦彆笢衄褫夔頗堤珋忔昫船﹝

aㄘ苤杅萸倛宒奀

掩忔﹝

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

善6弇杅眳諫隅珨祡﹝

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

+1D D

+1

b0

b0

b0

18.5  FNC 117−EVAL / 字符串→2进制浮点数的转换
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

bㄘ硌杅倛宒奀

· 硌隅腔趼睫揹笢ㄛ婓郔場腔※0§眕俋腔杅硉眳潔彆湔婓※20H§ㄗ諾跡ㄘ麼岆※30H§ㄗ0ㄘ奀ㄛ 頗

綺謹※20H§﹜※30H§奧輛俴蛌遙﹝

·婓硌杅倛宒腔趼睫揹笢ㄛ※E§睿杅硉眳潔彆湔婓※30H§ㄗ0ㄘㄛ寀綺謹※30H§奧輛俴蛌遙﹝ 頗綺謹

※20H§ㄛ※30H§奧輛俴蛌遙﹝

·趼睫揹郔湮褫眕扢隅善24跺趼睫﹝

b15 b8 b7 b0

+1

+2

+3

+4

+5

+6

+1

- 1.35034E-2

2EH(.)

00H

35H(5)

33H(3)

2DH(-)

31H(1)

33H(3)

30H(0)

31H(1)

45H(E) 32H(2)

34H(4)

32H(2)

30H(0) 2DH(-)

5 0 33 4 2 E11 0 2

b15 b8 b7 b0

+1

+2

+3

+1

- 1.231

31H(1)

32H(2)

31H(1)

2DH(-)

30H(0)

2EH(.)

33H(3)

2 3 110

0000H+4

b15 b8 b7 b0

+1

- 1.0453E+3

2EH(.)

34H(4)

33H(3)

2DH(-)

31H(1)

30H(0)

35H(5)

2BH(+)

33H(3) 30H(0)

45H(E)

4 5 30 E 0 3+1

0000H

20Hㄗ諾跡ㄘ

20Hㄗ諾跡ㄘ

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

掩忔﹝

綺謹﹝

綺謹﹝

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ
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446

相关软元件
→关于零位、借位标志位的使用方法请参考6.5.2节

相关指令

2DH(-)20Hㄗ諾跡ㄘ

掩忔﹝綺謹﹝

指令

软元件 名称
条件 动作

内容

内容

蔚2輛秶腹萸杅杅擂蛌遙傖趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

蔚BIN杅擂蛌遙傖趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ蛌遙傖BIN杅擂腔硌鍔﹝

蛌遙賦彆淩腔峈錨ㄗ帣杅窒煦峈"0"奀ㄘ

蛌遙賦彆腔橈勤硉< 2-126

蛌遙賦彆腔橈勤硉�2128

錨弇梓祩弇ㄗM8020ㄘ峈ON﹝

腔硉苤衾32弇妗杅腔郔苤硉ㄗ2-126ㄘ
窒煦掩忔ㄛ質弇梓祩弇ㄗM8021ㄘ峈ON﹝

     腔硉湮衾32弇妗杅腔郔湮硉ㄗ2128ㄘ
窒煦掩忔ㄛ輛弇梓祩弇ㄗM8022ㄘ峈ON﹝

M8020

M8021

M8022

錨弇

質弇

輛弇

ESTR(FNC 116)

STR(FNC 220)

VAL(FNC 201)

出错

眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛ渣昫測鎢悵湔婓D8067笢﹝

·淕杅窒煦﹜苤杅窒煦笢湔婓"30H"ㄗ0ㄘ‵"39H"ㄗ9ㄘ眕俋腔趼睫奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 硌隅腔趼睫揹笢湔婓2跺眕奻腔"2EH"ㄗ.ㄘ奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·硌杅窒煦笢衄"45H"(E),"2CH"(+),"45H"(E),"2DH"(-)眕俋腔趼睫奀ㄛ麼岆衄嗣跺硌杅窒煦奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔眈茼啋璃毓峓囀羶衄"00H"奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 眕綴腔趼睫杅峈0麼岆閉堤賸24跺趼睫奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例

1)絞X000峈ON奀ㄛ蔚R0羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹蛌遙傖2輛秶腹萸杅ㄛ甜悵湔善D0ㄛD1笢腔最唗﹝

X000
R0 D0

END

b15 b8 b7 b0

R1

D1
- 1.23452

31H(1)

32H(2)

34H(4)

30H(0)

2EH(.)

33H(3)

32H(2)

00H

35H(5)

31H(1)

2 3 410 15 2

R0

R3

R2

R5

R4

D10

FNC 117
DEVALP

≦
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18.5  FNC 117−EVAL / 字符串→2进制浮点数的转换

     腔硉湮衾32弇妗杅腔郔湮硉ㄗ2128ㄘ窒煦掩忔ㄛ輛弇梓祩弇

ㄗM8022ㄘ峈ON﹝

     腔硉苤衾32弇妗杅腔郔苤硉ㄗ2-126ㄘ窒煦掩忔ㄛ質弇梓祩弇

ㄗM8021ㄘ峈ON﹝

2)絞X000峈ON奀ㄛ蔚D10羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹蛌遙傖2輛秶腹萸杅ㄛ甜悵湔善D100ㄛ

D101笢腔最唗﹝

 奻祛堤ㄛ狟祛堤ㄛ錨奀腔雄釬

条件 动作

X000
FNC 117
DEVALP

D10 D100

b15 b8 b7

D101
1.2345E-2

2EH(.)

33H(3)

35H(5) 34H(4)

2DH(-)

0000H

45H(E)

32H(2) 30H(0)

D100

3 4 521 0E 2

END

b0

20Hㄗ諾跡ㄘ 20Hㄗ諾跡ㄘ

綺謹﹝ 綺謹﹝

蛌遙賦彆淩腔峈錨ㄗ帣杅窒煦峈"0"奀ㄘ

蛌遙賦彆腔橈勤硉< 2-126

蛌遙賦彆腔橈勤硉� 2128≦

錨弇梓祩弇ㄗM8020ㄘ峈ON﹝

D16

D15

D14

D13

D12

D11

D10

31H(1)

32H(2)

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 18.5 FNC 117－EVAL / 字符串→2进制浮点数的转换
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20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
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FNC150～
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定
位
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环
·
移
位

FNC40～
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数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14
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12

F
N
C
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0

F
N
C
5
9
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理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
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送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20
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内容 数据类型

悵湔2輛秶腹萸杅杅擂腔杅擂敵湔晤瘍

悵湔掩蛌遙腔10輛秶腹萸杅杅擂腔杅擂敵湔晤瘍

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

妗杅ㄗ10輛秶ㄘ

18.6 FNC 118－EBCD / 2进制浮点数→10进制浮点数的转换

概要
蔚啋璃笢腔2輛秶腹萸杅蛌遙傖10輛秶腹萸杅腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节
1. 指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DEBCD,DEBCDP)
蔚[ ㄚ1ㄛ ]腔2輛秶腹萸杅蛌遙傖10輛秶腹萸杅綴ㄛ換冞善[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

[ ㄚ1ㄛ ] ↙ [ ㄚ1ㄛ ]

注意要点

1.浮点数运算的处理

婓腹萸杅堍呾笢ㄛ飲眕2輛秶腹萸杅硒俴﹝

筍岆ㄛ蚕衾2輛秶腹萸杅掛旯岆祥眢燴賤腔杅硉ㄗ蚳蚚腔潼諷源楊ㄘㄛ垀眕蛌遙傖10輛秶腹萸杅堍呾綴ㄛ褫眕

晞衾婓俋峓扢掘奻輛俴潼諷脹﹝

森俋ㄛ婓GX Developer睿GOT笢ㄛ撿掘眻諉潼諷睿珆尨2輛秶腹萸杅腔髡夔﹝

2輛秶腹萸杅
詢弇

詢弇

腴弇

腴弇

10輛秶腹萸杅

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DEBCP

DEBCPP
P

FNC 118
EBCD

FNC 118
DEBCD

EXTENDED BINARY
CODE TO DECIMAL

D

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

硌鍔怀

b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0b31b30b29b28b27b26b25b24b23b22b21b20b19b18b17b16

+1

b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0b31b30b29b28b27b26b25b24b23b22b21b20b19b18b17b16

+1

×1 0
+1

硒俴

硒俴綴

硒俴綴

硌杅窒煦ㄗ8弇ㄘ

硌杅窒煦

睫瘍 ㄗ1弇ㄘ

帣杅窒煦ㄗ23弇ㄘ

帣杅窒煦

16弇硌鍔 32弇硌鍔

操作数种类

18.6  FNC 118−EBCD / 2进制浮点数→10进制浮点数的转换
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18.7  FNC 119−EBIN / 10进制浮点数→2进制浮点数的转换

操作数种类 内容 数据类型

悵湔10輛秶腹萸杅杅擂腔杅擂敵湔晤瘍

悵湔掩蛌遙腔2輛秶腹萸杅杅擂腔杅擂敵湔晤瘍

妗杅ㄗ10輛秶ㄘ

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

18.7 FNC 119－EBIN / 10进制浮点数→2进制浮点数的转换

概要
蔚啋璃笢腔10輛秶腹萸杅蛌遙傖2輛秶腹萸杅腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节
1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

功能和动作说明

1. 32位运算(DEBIN,DEBINP)
蔚[ ㄚ1ㄛ ]腔10輛秶腹萸杅蛌遙傖2輛秶腹萸杅綴ㄛ換冞善[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

[ ㄚ1ㄛ ] ↙ [ ㄚ1ㄛ ]

10輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DEBIN

DEBINP
P

FNC 119
EBIN

FNC 119
DEBIN

EXTENDED BINARY

D

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

硌鍔怀

睫瘍 ㄗ1弇ㄘ

b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0b31b30b29b28b27b26b25b24b23b22b21b20b19b18b17b16

+1

×1 0
+1

b15b14b13b12b11b10 b9 b8 b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0b31b30b29b28b27b26b25b24b23b22b21b20b19b18b17b16

+1

詢弇

詢弇

腴弇

腴弇

硒俴

硒俴綴

硒俴綴

硌杅窒煦ㄗ8弇ㄘ

硌杅窒煦

帣杅窒煦ㄗ23弇ㄘ

帣杅窒煦

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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14
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程序举例
妏蚚DEBIN硌鍔綴ㄛ婦漪賸苤杅萸腔杅硉脹褫眕掩眻諉蛌遙峈2輛秶腹萸杅﹝

瞰ㄩ3.14腔2輛秶腹萸杅蛌遙

3.14ˊ314℅10-2ㄗ10輛秶腹萸杅ㄘ

314℅10-2 2輛秶腹萸杅

→浮点数运算的程序举例，参考12.10节

↙

↙

X002
FNC 12
MOVP

K314 D 0 K314 D0

K -2 D 1

FNC 119
DEBIN

D 0 D 10

K -2 D1

(D1,D0)↙(D11,D10)

314×10-2
[D1]

[D0]

18.7 FNC 119－EBIN / 10进制浮点数→2进制浮点数的转换

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

FNC 12
MOVP
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

概要

1.指令格式

13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
—

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂ ♂♂

♂

♂

其他

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

↗1.硌隅賸都杅ㄗK﹜Hㄘ奀ㄛ頗赻雄蔚杅硉植BIN蛌遙峈2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ婬硒俴硌鍔﹝

18.8 FNC 120－EADD / 2进制浮点数加法运算

2跺2輛秶腹萸杅樓楊堍呾腔硌鍔﹝

P
FNC 120
EADD

EXTENDED
ADDITION

D DEADD

DEADDP

悵湔輛俴樓楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔輛俴樓楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔樓楊堍呾綴腔2輛秶腹萸杅杅擂腔杅擂敵湔晤瘍

妗杅 ↗1

�

[ +1 � [ +1 ,,

FNC 120
DEADD

[     +1,     ]

��� �

FNC 120
DEADD

��� �
� [     ++ 1,     ][     +1,     ]     K2346      K2346     ]

功能和动作说明

1. 32位运算(DEADD,DEADDP)
蔚[ ㄚ1ㄛ ]睿[ ㄚ1ㄛ ]腔2輛秶腹萸杅杅擂輛俴樓楊堍呾ㄛ甜蔚堍呾賦彆眕2輛秶腹萸杅倛宒換

冞善[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

[ 1, ] [     ++ 1,     ]+

2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

] ]笢硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ杅硉頗赻雄掩蛌遙傖2輛秶腹萸杅﹝

[

2輛秶腹萸杅 赻雄蛌趙峈2輛秶 2輛秶腹萸杅

                     腹萸杅

�����

[ ㄚ1ㄛ    ]眕摯[ ㄚ1ㄛ ]睿[ ㄚ1ㄛ   ]笢珩褫眕硌隅肮珨跺啋璃晤瘍﹝

森奀ㄛ妏蚚蟀哿硒俴倰腔硌鍔(DEADD)ㄛ寀藩珨跺禸鏡笚樓楊堍呾腔賦彆飲頗蜊曹ㄛ昢斛蛁砩﹝

1.指定了同一软元件时

注意要点

→浮点数运算的程序举例，参考12.10节

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

→标志位的动作，请参考6.5.2节

硌鍔怀

硌鍔怀

婓

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

1 1

1

1 1

1 1

1 1

2

2

2

2 2

2 2

2

1

2

1

1 1

2

2 2

睿

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位
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·
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位
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FNC49

数
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理
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FNC59
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速
处
理
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令
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设
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I/O

FNC100～
FNC109
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2

FNC
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FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

植[ ㄚ1ㄛ ]笢熬[ ㄚ1ㄛ ]腔2輛秶腹萸杅杅擂ㄛ甜蔚堍呾賦彆眕2輛秶腹萸杅倛宒換冞善

[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

概要

1.指令格式

13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

3.对象软元件

2.设定数据

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ↗1

操作数种类 内容 数据类型

♂♂

♂♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

↗1.

P
FNC 121
ESUB

EXTENDED
SUBTRACTION

D

18.9 FNC 121－ESUB / 2进制浮点数减法运算

2个2进制浮点数减法运算的指令。

→浮点数运算的程序举例，参考12.10节

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

→标志位的动作，请参考6.5.2节

DESUB

DESUBP

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

悵湔硒俴熬楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔硒俴熬楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔熬楊堍呾綴腔2輛秶腹萸杅杅擂

硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ頗赻雄蔚杅硉植BIN蛌遙峈2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ婬硒俴硌鍔﹝

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

[ +1, ] [ +1, ]

FNC 121
DESUB

[ +1, ] - [ +1, ]→ [ +1, ]

FNC 121
DESUB

功能和动作说明

1. 32位运算(DESUB,DESUBP)

硌鍔怀

硌鍔怀

2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

[ +1, ] - [ K2346 ]→ [ +1, ]

2輛秶腹萸杅 赻雄蛌趙峈2輛秶 2輛秶腹萸杅

                   腹萸杅

睿 笢硌隅賸都杅ㄗK﹜Hㄘ奀ㄛ杅硉頗赻雄掩蛌遙傖2輛秶腹萸杅﹝

[ ㄚ1ㄛ    ]眕摯[ ㄚ1ㄛ ]睿[ ㄚ1ㄛ   ]笢珩褫眕硌隅肮珨跺啋璃晤瘍﹝

森奀ㄛ妏蚚蟀哿硒俴倰腔硌鍔(DESUB)ㄛ寀藩珨跺禸鏡笚熬楊堍呾腔賦彆飲頗蜊曹ㄛ昢斛蛁砩﹝

1.指定了同一软元件时

注意要点

婓

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1 1

1

1 1

1 1

1 1

1

1

2

2

2

2

2 2

2

2 2 2

2
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18.9  FNC 121−ESUB / 2进制浮点数减法运算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

概要

1.指令格式

13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
—

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂ ♂♂

♂

♂

其他

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

↗1.硌隅賸都杅ㄗK﹜Hㄘ奀ㄛ頗赻雄蔚杅硉植BIN蛌遙峈2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ婬硒俴硌鍔﹝

18.10 FNC 122－EMUL / 2进制浮点数乘法运算

2跺2輛秶腹萸杅傚楊堍呾腔硌鍔﹝

P
FNC 122
EMUL

EXTENDED
MULTIPLICATION

D DEMUL
DEMULP

妗杅(2輛秶) ↗1

�

[ +1 � [ +1 ,,

FNC 122
DEMUL

[     +1,     ]

FNC 122
DEMUL

� [     +1,     ][     +1,     ] K100K100   ]

功能和动作说明

1. 32位运算(DEMUL,DEMULP)
蔚[ ㄚ1ㄛ ]睿[ ㄚ1ㄛ ]腔2輛秶腹萸杅杅擂眈傚ㄛ甜蔚堍呾賦彆眕2輛秶腹萸杅倛宒換冞善

[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

[ 1, ] [     ++ 1,     ]�X

X

2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

] ]笢硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ杅硉頗赻雄掩蛌遙傖2輛秶腹萸杅﹝

[

2輛秶腹萸杅 赻雄蛌趙峈2輛秶 2輛秶腹萸杅

                     腹萸杅

→浮点数运算的程序举例，参考12.10节

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

悵湔硒俴傚楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔硒俴傚楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔堍呾賦彆腔杅擂敵湔晤瘍

硌鍔怀

硌鍔怀

婓

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

1

1

1

1 1 1

1 1

1 1

1

2

2

2

2

2 2

2 2

2

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
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13

F
N
C
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0
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N
C
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9
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指
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14

F
N
C
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0

F
N
C
7
9

外
部
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备

I/O

15

F
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备)
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17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18
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定
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蔚[ ㄚ1ㄛ ]睿[ ㄚ1ㄛ ]腔2輛秶腹萸杅杅擂眈壺ㄛ甜蔚堍呾賦彆眕2輛秶腹萸杅倛宒換冞善

[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

概要

1.指令格式

13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
_

3.对象软元件

2.设定数据

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ↗1

操作数种类 内容 数据类型

♂♂

♂♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

↗1.

P
FNC 123
EDIV

EXTENDED
DIVISION

D

18.11 FNC 123－EDIV / 2进制浮点数除法运算

2个2进制浮点数除法运算的指令。

→浮点数运算的程序举例，参考12.10节

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

→标志位的动作，请参考6.5.2节

DEDIV

DEDIVP

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ頗赻雄蔚杅硉植BIN蛌遙峈2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ婬硒俴硌鍔﹝

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

[ +1, ] [ +1, ]

FNC 123
DEDIV

[ 1, ] [ + +1, ] ][ 1,

FNC 123
DEDIV

K100

功能和动作说明

1. 32位运算(DEDIV,DEDIVP)

硌鍔怀

硌鍔怀
K100

+
2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

[ 1, ] [ +] ][ 1,+
2輛秶腹萸杅 赻雄蛌趙峈2輛秶 2輛秶腹萸杅

腹萸杅

睿 笢硌隅賸都杅ㄗK﹜Hㄘ奀ㄛ杅硉頗赻雄掩蛌遙傖2輛秶腹萸杅﹝婓

悵湔硒俴壺楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔硒俴壺楊堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔趼啋璃晤瘍

悵湔腔杅擂敵湔晤瘍

掩壺杅           壺杅

掩壺杅           壺杅

1

2

1

1

1

1

1 1 1

1

1 1

1

2

2

2

2 2

2 2

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

概要

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

♂ ♂♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

其他

18.12 FNC 124－EXP / 2进制浮点数指数运算

P
FNC 124
EXP

EXPONENT

D DEXP

DEXPP

妗杅(2輛秶)

FNC 124
DEXP

≦≦≦ ≦

功能和动作说明

1. 32位运算(DEXP,DEXPP)
眕[ ㄚ1ㄛ ]峈硌杅酕堍呾ㄛ蔚堍呾賦彆悵湔善 [ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

森俋ㄛ珩褫眕婓     笢眻諉硌隅妗杅﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

硌鍔怀

蜆硌鍔岆眕eㄗ2.71828ㄘ峈菁腔硌杅堍呾硌鍔﹝

悵湔硒俴硌杅堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍

炵苀·蚚誧

·婓硌杅堍呾笢ㄛ蔚菁ㄗeㄘ釬峈"2.71828"輛俴堍呾﹝

e
1+

狟醱腔錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ婓D8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·堍呾賦彆祥婓狟醱腔毓峓囀奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

2-126 |堍呾賦彆| < 2128

出错

+1

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

16弇硌鍔 32弇硌鍔

≦

11
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13

14
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16

17

18

19

20

FNC110～
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浮
点
数
运
算
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理
2

FNC150～
FNC159

定
位
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环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
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15
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18
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19
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定
位
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18.12  FNC 124−EXP / 2进制浮点数指数运算

程序举例

X000为ON后，对X020～X027中以BCD 2位数形式设定的数值进行指数运算，并且保存在2进制浮点数D0，

D1中的程序。

Ｌ 2輛秶腹萸杅
ㄗ妗杅ㄘ腔蛌遙

X000

FNC 224
LD>

D20

M0

K88

FNC 19
BIN

K2X20 D20

FNC 49
FLT

D20 D10

FNC 124
DEXP

D10 D0

END

M0

131 3

BIN

13
b15 b0

EXP

D11 D10
442413.4

D1 D0

FLT

D20
X027 X020

10X=e
0.4342945

X

怀輛俴硌杅堍呾腔杅擂ㄗＫㄘ

勤堍呾腔杅硉輛俴毓峓潰脤ㄗ統蕉狟暮醱腔猁萸1ㄘ

蔚怀腔杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 

硌杅堍呾ㄗＭㄘ

在X020～X027中指定了13时的动作

BCD硉 BIN硉 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

ＫBIN蛌遙 Ｍ EXP蛌遙

1) 蚕衾loge 2128ˊ88.7ㄛ秪森絞X020‵X027腔BCD硉峈88眕狟奀ㄛ森奀堍呾賦彆祥雛2128﹝

   扢隅賸89眕奻腔杅硉奀ㄛ頗楷汜堍呾堤渣ㄛ秪森扢隅賸89眕奻腔杅硉奀ㄛM0离ONㄛ植奧祥硒俴堍呾﹝

2) 植赻勤杅砃都蚚勤杅腔蛌遙

   婓CPU笢ㄛ硒俴赻勤杅腔堍呾﹝

   猁堤都蚚勤杅硉奀ㄛ婓[ ㄚ1ㄛ ]笢硌隅蚚0.4342945煦賃都蚚勤杅腔硉﹝

要点

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

概要

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

—

—
P

FNC125
LOGE

NATURAL LOGARITHM

D DCMP

DCMPP

→浮点数的使用，请参考5.1.3节
蜆硌鍔硒俴赻勤杅堍呾﹝

log e

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

♂ ♂♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

其他

妗杅(2輛秶)

FNC 125
DLOGE

��� �

功能和动作说明

1. 32位运算(DLOGE,DLOGP)

硌鍔怀

炵苀·蚚誧

1+

出错

+1

悵湔輛俴赻勤杅堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

悵湔堍呾賦彆腔啋璃腔宎晤瘍

硒俴[ ㄚ1ㄛ ]腔赻勤杅 [眕eㄗ2.17828ㄘ峈菁奀腔勤杅]堍呾 ㄛ甜蔚堍呾賦彆悵湔善 [ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

森俋ㄛ褫眕婓    笢眻諉硌隅妗杅﹝

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ   2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

·婓[ ㄚ1ㄛ ]笢硌隅腔硉ㄛ硐褫眕扢隅淏杅﹝ㄗ蛹杅祥夔堍呾﹝ㄘ

狟醱腔錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ婓D8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·    笢硌隅腔硉峈蛹奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    笢硌隅腔硉峈"0"奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

18.13 FNC 125ㄜLOGE / 2輛秶腹萸杅赻勤杅堍呾

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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14
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17
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19

20
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运
算
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数
据
处
理
2
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定
位
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循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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18.13 FNC 125－LOGE / 2进制浮点数自然对数运算

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.13  FNC 125−LOGE / 2进制浮点数自然对数运算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
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18.13  FNC 125−LOGE / 2进制浮点数自然对数运算

程序举例

Ｌ 2輛秶腹萸杅
ㄗ妗杅ㄘ腔蛌遙 Ｍ LOG堍呾

X000为ON后，求出D50中设定的"10"的自然对数，并保存到D30、D31中的程序。

輛俴赻勤杅堍呾腔杅擂腔扢隅ㄗＫㄘ

蔚猁堍呾腔杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅

赻勤杅腔堍呾ㄗＭㄘ

X000

FNC 49
FLT

D50 D40

FNC 12
MOV

K10 D50

FNC 125
DLOGE

D40 D30

END

Ｋ

1010

MOV

10
b15 b0

LOGE

D41 D40
2. 302585

D31 D30

FLT

D50

BIN硉 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

ㄗ妗杅ㄘㄗＬㄘ

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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18.13 FNC 125－LOGE / 2进制浮点数自然对数运算

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

硒俴[ ㄚ1ㄛ ]腔都蚚勤杅 [眕10峈菁奀腔勤杅]堍呾ㄛ甜蔚堍呾賦彆悵湔善 [ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

森俋ㄛ褫眕婓     笢眻諉硌隅妗杅﹝

概要

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

—

—
P

FNC126
LOG10

COMMON LOGARITHM

D DLOG10

DLOG10P

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

log10

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

♂ ♂♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

其他

妗杅(2輛秶)

FNC 126
DLOG10

��� �

功能和动作说明

1. 32位运算(DLOG10, DLOG10P)

硌鍔怀

炵苀·蚚誧

1+

出错

+1

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ   2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

狟醱腔錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ婓D8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·    笢硌隅腔硉峈蛹奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    笢硌隅腔硉峈"0"奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

18.14 FNC 126ㄜLOG10 / 2輛秶腹萸杅都蚚勤杅堍呾

蜆硌鍔硒俴都蚚勤杅堍呾﹝

悵湔輛俴都蚚勤杅堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

悵湔堍呾賦彆腔啋璃腔宎晤瘍

·婓    笢硌隅腔硉ㄛ硐褫眕扢隅淏杅﹝ㄗ蛹杅笢祥夔堍呾﹝ㄘ

16弇硌鍔 32弇硌鍔

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算
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FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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18.14 FNC 126－LOG10 / 2进制浮点数常用对数运算

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.14  FNC 126−LOG10 / 2进制浮点数常用对数运算
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定
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18.14  FNC 126−LOG10 / 2进制浮点数常用对数运算

程序举例

Ｌ 2輛秶腹萸杅
ㄗ妗杅ㄘ腔蛌遙 Ｍ LOG堍呾

輛俴都蚚勤杅堍呾腔杅擂腔扢隅ㄗＫㄘ

蔚猁堍呾腔杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅

都蚚勤杅腔堍呾ㄗＭㄘ

X000

FNC 49
FLT

D50 D40

FNC 12
MOV

K15 D50

FNC 126
DLOG10

D40 D30

END

Ｋ

1510

MOV

15
b15 b0

LOGE

D41 D40
1. 176091

D31 D30

FLT

D50

BIN硉 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉 10 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

X000为ON后，求出D50中设定的"15"的常用对数，并保存到D30，D31中的程序。

ㄗ妗杅ㄘㄗＬㄘ

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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18.14 FNC 126－LOG10 / 2进制浮点数常用对数运算

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139

概要

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
—P

FNC127
ESQR

EXTEMDED
SQIARE ROOT

D DESCR

DESCRP

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

3.对象软元件

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫揹硌渀
妗
杅

位软元件

♂ ♂♂♂♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

其他

FNC 127
DESQR

��� �

功能和动作说明

1. 32位运算(DESQR,DESQRP)

硌鍔怀

炵苀·蚚誧

出错

悵湔硒俴羲源堍呾腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

悵湔堍呾賦彆腔杅擂敵湔晤瘍
妗杅(2輛秶) ↗1

蔚[ ㄚ1ㄛ ]輛俴羲源ㄗ羲跦瘍ㄘ堍呾ㄗ2輛秶腹萸杅堍呾ㄘ綴ㄛ蔚賦彆換冞善 [ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

ㄚ ㄚ

16弇硌鍔 32弇硌鍔
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20
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运
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速
处
理
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指
令

FNC70～
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外
部
设
备
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FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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编程手册 [基本·应用指令说明书 ]

461

18.15 FNC 127－ESQR / 2进制浮点数开方运算

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

M8020

[[ 1,, ]]1

18.15 FNC 127ㄜESQR / 2輛秶腹萸杅羲源堍呾

2輛秶腹萸杅羲源ㄗ羲跦瘍ㄘ堍呾腔硌鍔﹝

2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

相关软元件
→有关零位标志位的使用方法，参考6.5.2节

软元件           名称                                            内容

錨弇 堍呾賦彆淩腔峈0奀ON﹝

[ ㄚ1ㄛ ]腔囀躺淏杅衄虴ㄛ峈蛹杅奀ㄛ堍呾堤渣ㄗM8067ㄘ雄釬ㄛ祥硒俴硌鍔﹝

↗1.硌隅賸都杅ㄗKㄛHㄘ奀ㄛ頗赻雄蔚杅硉植BIN蛌遙峈2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄛ婬硒俴硌鍔﹝

18.15  FNC 127−ESQR / 2进制浮点数开方运算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
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18
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19
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定
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概要
妏2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ杅擂腔睫瘍楹蛌腔硌鍔﹝

↙浮点数的使用，请参考5.1.3节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

5祭

♂♂ ♂ ♂

功能和动作说明

1. 32位运算(DENEG/DENEGP)

18.16 FNC 128－ENEG / 2进制浮点数符号翻转

P
FNC128
ENEG

EXTENDED NEGATION

D DENEG

DENEGP

悵湔猁硒俴睫瘍楹蛌腔2輛秶腹萸杅杅擂腔啋璃腔宎晤瘍

操作数种类 内容 数据类型

妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

蔚[ +1, ]腔2輛秶腹萸杅杅擂腔睫瘍楹蛌ㄛ悵湔婓[     +1,     ]笢﹝

程序举例
X000峈ON奀ㄛ蔚D100﹜D101腔2輛秶腹萸杅杅擂腔睫瘍楹蛌ㄛ甜悵湔善D100﹜D101笢腔最唗﹝

X000

1.2345 - 1.2345

D101 D100D101 D100

END

FNC 128
DENEGP

D100

－
－

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

FNC 128
DENEG

硌鍔怀

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

462
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18.16 FNC 128－ENEG / 2进制浮点数符号翻转18.16  FNC 128−ENEG / 2进制浮点数符号翻转
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20
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位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

概要
蔚2輛秶腹萸杅ㄛ蛌遙傖褫晤最諷秶笢腔珨啜杅擂倛宒BIN淕杅腔硌鍔﹝

ㄗ2輛秶腹萸杅↙BIN淕杅ㄘ

→浮点数运算的程序举例，参考12.10节
→浮点数的使用，请参考5.1.3节

1.指令格式

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

INT
INTP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
9祭

DINT
DINTP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

功能和动作说明

1. 16位运算(INT, INTP)

P
FNC 129
INTD

FLOAT TO INTEGER

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁蛌遙傖BIN淕杅腔2輛秶腹萸杅杅擂腔杅擂敵湔晤瘍 妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔蛌遙綴腔BIN淕杅腔杅擂敵湔晤瘍 BIN 16/32弇

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

蔚[ +1, ]腔2輛秶腹萸杅蛌遙傖BIN淕杅綴ㄛ換冞善    笢﹝

硌鍔怀
FNC 129
INT

+1, ↙
2輛秶腹萸杅 16弇BIN淕杅

苤杅萸眕綴忔

2. 32位运算(DINT, DINTP)
蔚[ +1, ]腔2輛秶腹萸杅蛌遙傖BIN淕杅綴ㄛ換冞善[     +1, ]笢﹝

硌鍔怀
FNC 129
DINT

+1, ↙
2輛秶腹萸杅 32弇BIN淕杅

苤杅萸眕綴忔

欄蛌遙雄釬腔硌鍔

涴跺硌鍔堍俴腔欄蛌遙雄釬峈FLT(FNC 49)﹝

→有关FLT(FNC 49)指令，参考12.10节

欄蛌遙雄釬腔硌鍔

涴跺硌鍔腔欄蛌遙峈硌鍔DFLT(FNC 49)﹝

→有关FLT(FNC 49)指令，参考12.10节

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
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18. 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.17 FNC 129－INT / 2进制浮点数↙BIN整数的转换

18.17 FNC 129－INT / 2进制浮点数→BIN整数的转换

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

18.17  FNC 129−INT / 2进制浮点数→BIN整数的转换
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18.17  FNC 129−INT / 2进制浮点数→BIN整数的转换

相关软元件

注意要点

1. 运算时的注意事项

  苤杅萸眕綴腔硉掩忔﹝

464

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.17 FNC 129－INT / 2进制浮点数↙BIN整数的转换

M8020

M8021

M8022

软元件 名称 内容

錨弇 堍呾賦彆峈0奀离ON﹝

質弇 蛌遙奀ㄛ衄秪祥雛1奧掩忔腔錶楷汜奀ㄛ离ON﹝

輛弇

堍呾賦彆閉堤ㄜ32,768‵32,767ㄗ16弇堍呾奀ㄘㄛ麼岆ㄜ2,147,483,648‵
2,147,483,647ㄗ32弇堍呾奀ㄘ腔毓峓奧莉汜祛堤奀峈ON﹝

ㄗ堍呾賦彆祥毀茬﹝ㄘ

→关于零、借位、进位标志位的使用方法，请参考6.5.2节
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11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

概要
褒僅ㄗRADㄘ腔SIN硉腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节
1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭－
DSIN
DSINP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

功能和动作说明

1. 32位运算(DSIN, DSINP)

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔2輛秶腹萸杅腔RADㄗ褒僅ㄘ腔啋璃晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔2輛秶腹萸杅腔SIN硉腔啋璃晤瘍

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

蔚[ +1, ]笢硌隅腔褒僅硉ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘ蛌遙傖SIN硉綴ㄛ換冞善[     +1,     ]笢﹝

P
FNC 130
SIN

SIN

D
16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

晤最忒聊 [ 價掛·茼蚚硌鍔佽隴抎 ]

465

18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.18 FNC 130－SIN /浮点数SIN运算

18.18 FNC 130－SIN /浮点数SIN运算

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC 130
DSIN

+1

+1

硌鍔怀
[ +1, ] RAD↙[ +1, ] SIN

2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

RAD硉ㄗ褒僅℅羽/180ㄘ
2輛秶腹萸杅腔硌隅

SIN硉
2輛秶腹萸杅

程序举例

X001
FNC 12
MOVP

K 45 D 0 (K45)↙(D 0)

X002
FNC 12
MOVP

K 90 D 0 (K90)↙(D 0)

M8000
FNC 49
FLTP

D 0 D 4 (D 0)↙ㄗD5,D4ㄘ2輛秶腹萸杅
RUN

FNC 123
DEDIV K31415926 K1800000000 D 20

(羽/180)↙(D21,D20)
2輛秶腹萸杅

FNC 122
DEMUL

D 4 D 20 D 30

FNC 130
DSIN

D 30 D100
(D31,D30)RAD↙(D101,D100) SIN

2輛秶腹萸杅

(D5,D4)褒僅℅(羽/180)↙(D31,D30) RAD
2輛秶腹萸杅

籵徹X0001﹜X0002怀恁寁褒僅

潼諷

18.18  FNC 130−SIN / 浮点数SIN运算
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17
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18

FNC140
FNC149
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2

19

FNC150
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定
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概要
褒僅ㄗRADㄘ腔COS硉腔硌鍔﹝

↙浮点数的使用，请参考5.1.3节

1. 指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭

功能和动作说明

1. 32位运算(DCOS/DCOSP)

18.19 FNC 131－COS /浮点数COS运算

P
FNC 131
COS

COS

D DCOS

DCOSP

蔚[ +1, ]笢硌隅腔褒僅硉ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘ蛌遙傖COS硉綴ㄛ換冞善[     +1,     ]笢﹝

－ 蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2. 设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔2輛秶腹萸杅腔RADㄗ褒僅ㄘ腔啋璃晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔2輛秶腹萸杅腔COS硉腔啋璃晤瘍

3. 对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

FNC 131
DCOS

硌鍔怀 [ +1, ] RAD↙[ +1, ] COS

2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

RAD硉ㄗ褒僅℅羽/180ㄘ
2輛秶腹萸杅腔硌隅

COS硉
2輛秶腹萸杅

+1

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

+1

466

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.19 FNC 131－COS / 浮点数COS运算18.19  FNC 131−COS / 浮点数COS运算
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20
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循
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位
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FNC49

数
据
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理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

概要
褒僅ㄗRADㄘ腔TAN硉腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

1.指令格式

－

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭
DTAN
DTANP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

功能和动作说明

P
FNC 132
TAND

TAN

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔2輛秶腹萸杅腔RADㄗ褒僅ㄘ腔啋璃晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔2輛秶腹萸杅腔TAN硉腔啋璃晤瘍

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

1. 32位运算(DTAN, DTANP)
蔚[ +1, ]笢硌隅腔褒僅硉ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘ蛌遙傖TAN硉綴ㄛ換冞善[    +1,    ]笢﹝

FNC 132
DTAN

硌鍔怀 [ +1, ] RAD↙[ +1, ] TAN

2輛秶腹萸杅 2輛秶腹萸杅

RAD硉ㄗ褒僅℅羽/180ㄘ
2輛秶腹萸杅腔硌隅

TAN硉
2輛秶腹萸杅

16弇硌鍔 32弇硌鍔

+1

+1

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
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18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.20 FNC 132－TAN /浮点数TAN运算

18.20 FNC 132－TAN /浮点数TAN运算

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

·

18.20  FNC 132−TAN / 浮点数TAN运算
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概要
硒俴SIN-1堍呾腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

↙有关RAD(FNC 136)指令，请参考18.24节

↙有关DEG(FNC 137)指令，请参考18.25节

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭

功能和动作说明

1. 32位运算(DASIN/DASINP)

18.21 FNC 133－ASIN / 2进制浮点数SIN-1运算

P
FNC 133
ASIN

ARC SINE

D DASIN

DASINP

植[ +1, ]腔SIN硉堤褒僅ㄛ蔚堍呾賦彆悵湔善[    +1,    ]笢﹝

－

－

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔硒俴SIN-1ㄗ毀淏玾ㄘ堍呾腔SIN硉腔啋璃腔宎晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

森俋ㄛ婓    笢褫眕眻諉硌隅妗杅﹝

FNC 133
DASIN

SIN-1

硌鍔怀

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

[ +1, ]腔SIN硉ㄛ褫眕婓ㄜ1.0‵1.0腔毓峓囀扢隅﹝

[ +1, ]笢悵湔腔褒僅ㄗ堍呾賦彆ㄘ岆悵湔說僅(ㄜ羽/2)~(羽/2)腔硉﹝

壽衾說僅迵褒僅眳潔腔蛌遙ㄛ統蕉RAD(FNC 136)﹜DEG(FNC 137)硌鍔﹝

出错

狟醱腔錶狟堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ婓D8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

笢硌隅腔硉祥婓-1.0‵1.0腔毓峓囀奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

U↓\G↓

16弇硌鍔 32弇硌鍔

+1 +1

468

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
18. 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.21 FNC 133－ASIN / 2进制浮点数SIN-1运算18.21  FNC 133−ASIN / 2进制浮点数SIN -1运算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
18.21  FNC 133−ASIN / 2进制浮点数SIN -1运算

11

12

13

14

15
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17

18

19

20
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据
处
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便
指
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外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

程序举例

X000峈ON奀ㄛ堤D0﹜D1ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘ腔SINㄜ1ㄛ綴蔚褒僅眕BCD 4弇杅倛宒怀堤善Y040‵Y057
笢腔最唗﹝

0.5
D1 D0

0.5235988
D11 D10

DASIN

30
D21 D20

30

D30

BIN硉 BCD

0 0 3 0
Y057 Y040

BCD硉

DDEG

INT

X000

FNC 137
DDEG

D10 D20

FNC 133
DASIN

D0 D10

FNC 129
INT

D20 D30

END

FNC 18
BCD

D30 K4Y40

b15 b0

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139
18.21 FNC 133－ASIN / 2进制浮点数SIN-1运算

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

籵徹SINㄜ1堍呾ㄛ呾堤褒僅ㄗ說僅硉ㄘㄗＫㄘ

蔚說僅硉蛌遙傖褒僅ㄗＬㄘ

蔚2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔褒僅蛌遙傖

淕杅硉ㄗBINㄘㄗＭㄘ

蔚蛌遙傖淕杅硉ㄗBINㄘ腔褒僅怀堤善珆尨笢ㄗＮㄘ

D0，D1的值为0.5时的动作

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

ＫSINㄜ1转换

Ｌ褒僅蛌遙

ＭBIN蛌遙 Ｎ BCD堍呾
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18.22  FNC 134−ACOS / 2进制浮点数COS -1运算

概要
硒俴COS-1堍呾腔硌鍔﹝

↙浮点数的使用，请参考5.1.3节

↙有关RAD(FNC 136)指令，请参考18.24节

↙有关DEG(FNC 137)指令，请参考18.25节

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭

功能和动作说明

1. 32位运算(DACOS/DACOSP)

18.22 FNC 134－ACOS / 2进制浮点数COS-1运算

P
FNC 134
ACOS

ARC COSINE

D DACOS

DACOSP

植[ +1, ]腔COS硉堤褒僅ㄛ甜蔚堍呾賦彆悵湔善[    +1,    ]笢﹝

－

－

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔硒俴COS-1ㄗ毀豻玾ㄘ堍呾腔COS硉腔啋璃腔宎晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

森俋ㄛ婓    笢褫眕眻諉硌隅妗杅﹝

FNC 134
DACOS

COS-1

硌鍔怀

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

[ +1, ]腔COS硉ㄛ褫眕婓ㄜ1.0‵1.0腔毓峓囀扢隅﹝

[ +1, ]笢悵湔腔褒僅ㄗ堍呾賦彆ㄘ岆悵湔說僅等弇腔0~羽腔硉﹝

壽衾說僅迵褒僅眳潔腔蛌遙ㄛ統蕉RAD(FNC 136)﹜DEG(FNC 137)硌鍔﹝

出错

狟醱腔錶狟堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ婓D8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

笢硌隅腔硉祥婓-1.0‵1.0腔毓峓囀奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

16弇硌鍔 32弇硌鍔

+1 +1

U↓\G↓
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.22 FNC 134－ACOS / 2进制浮点数COS -1运算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
18.22  FNC 134−ACOS / 2进制浮点数COS -1运算

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

程序举例

X000峈ON奀ㄛ堤D0﹜D1ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘ腔COSㄜ1ㄛ綴蔚褒僅眕BCD 4弇杅腔倛宒怀堤善

Y040‵Y057笢腔最唗﹝

0.5
D1 D0

1.047198
D11 D10

DACOS

60
D21 D20

60

D30

BIN硉 BCD

0 0 6 0
Y057 Y040

BCD硉

DDEG

INT

X000

FNC 137
DDEG

D10 D20

FNC 134
DACOS

D0 D10

FNC 129
INT

D20 D30

END

FNC 18
BCD

D30 K4Y40

b15 b0

籵徹COSㄜ1堍呾呾堤褒僅ㄗ說僅硉ㄘㄗＫㄘ

蔚說僅硉蛌遙傖褒僅ㄗＬㄘ

蔚2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔褒僅蛌遙傖

淕杅硉ㄗBINㄘㄗＭㄘ

蔚蛌遙傖淕杅硉腔褒僅怀堤善珆尨笢ㄗＮㄘ

D0，D1的值为0.5时的动作

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

ＫCOSㄜ1转换

Ｌ褒僅蛌遙

ＭBIN蛌遙 Ｎ BCD堍呾

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139
18.22 FNC 134－ACOS / 2进制浮点数COS-1运算

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
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令

14

F
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7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109
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送

2

17

FNC110
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浮
点
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运
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18

FNC140
FNC149

数
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2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

概要
硒俴TAN-1堍呾腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

↙有关RAD(FNC 136)指令，请参考18.24节

↙有关DEG(FNC 137)指令，请参考18.25节

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭

功能和动作说明

1. 32位运算(DATAN/DATANP)

18.23 FNC 135－ATAN / 2进制浮点数TAN-1运算

P
FNC 135
ATAN

ARC TANGENT

D DATAN

DATANP

植[ +1, ]腔TAN硉堤褒僅ㄛ蔚堍呾賦彆悵湔善[    +1,    ]笢﹝

－

－

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔硒俴TAN-1ㄗ毀淏ㄘ堍呾腔TAN硉腔啋璃腔宎晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

森俋ㄛ婓    笢褫眕眻諉硌隅妗杅﹝

FNC 135
DATAN

TAN-1

硌鍔怀

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

[ +1, ]笢腔褒僅ㄗ堍呾賦彆ㄘㄛ悵湔眕說僅峈等弇腔掀(-羽/2)湮﹜掀(羽/2)苤腔杅硉﹝

壽衾說僅迵褒僅眳潔腔蛌遙ㄛ統蕉RAD(FNC 136)﹜DEG(FNC 137)硌鍔﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

+1 +1

U↓\G↓

472

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.23 FNC 135－ATAN / 2进制浮点数TAN -1运算18.23  FNC 135−ATAN / 2进制浮点数TAN -1运算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
18.23  FNC 135−ATAN / 2进制浮点数TAN -1运算

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

程序举例

X000峈ON奀ㄛ堤D0﹜D1ㄗ2輛秶腹萸杅ㄘ腔TANㄜ1ㄛ綴蔚褒僅眕BCD 4弇杅倛宒怀堤善Y040‵Y057
笢腔最唗﹝

1
D1 D0

0.785398
D11 D10

DATAN

45
D21 D20

45

D30

BIN硉 BCD

0 0 4 5
Y057 Y040

BCD硉

DDEG

INT

X000

FNC 137
DDEG

D10 D20

FNC 135
DATAN

D0 D10

FNC 129
INT

D20 D30

END

FNC 18
BCD

D30 K4Y40

b15 b0

D0，D1的值为1时的动作

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

ＫTANㄜ1转换

Ｌ褒僅蛌遙

ＭBIN蛌遙 Ｎ BCD堍呾

籵徹TANㄜ1堍呾呾堤褒僅ㄗ說僅硉ㄘㄗＫㄘ

蔚說僅硉蛌遙傖褒僅ㄗＬㄘ

蔚2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔褒僅蛌遙傖

淕杅硉ㄗBINㄘㄗＭㄘ

蔚蛌遙傖淕杅硉ㄗBINㄘ腔褒僅怀堤善珆尨笢ㄗＮㄘ

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139
18.23 FNC 135－ATAN / 2进制浮点数TAN-1运算

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
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备

I/O

15
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0

F
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C
8
9

外
部
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设
备)

16
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2

17
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点
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18

FNC140
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2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

概要
蔚褒僅等弇腔硉蛌遙傖說僅等弇腔硌鍔﹝

↙浮点数的使用，请参考5.1.3节

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭

功能和动作说明

1. 32位运算(DRAD/DRADP)

18.24 FNC 136－RAD / 2进制浮点数角度→弧度的转换

P
FNC 136
RAD

RADIAN

D DRAD

DRADP

蔚[ +1, ]腔等弇植褒僅等弇蛌遙傖說僅等弇ㄛ甜悵湔善[    +1,    ]笢﹝

－

－

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁蛌遙傖說僅等弇腔褒僅腔啋璃宎晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

森俋ㄛ婓     笢褫眕眻諉硌隅妗杅﹝

FNC 136
DRAD

rad

硌鍔怀

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

16弇硌鍔 32弇硌鍔

+1 +1

U↓\G↓

474

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.24 FNC 136－RAD / 2进制浮点数角度→弧度的转换

·褒僅等弇↙說僅等弇腔蛌遙狟垀尨硒俴﹝

說僅等弇ˊ褒僅等弇℅羽/180

18.24  FNC 136−RAD / 2进制浮点数角度→弧度的转换
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
18.24  FNC 136−RAD / 2进制浮点数角度→弧度的转换

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外部设备SER(选项设备)

程序举例

X000峈ON奀ㄛ蔚X020‵X037笢眕BCD 4弇杅倛宒扢隅腔褒僅蛌遙傖說僅ㄛ眕2輛秶腹萸杅倛宒悵湔婓D20ㄛ
D21笢腔最唗﹝

X000

FNC 49
FLT

D0 D10

FNC 19
BIN

K4X20 D0

FNC 136
DRAD

D10 D20

END

b15 b0

1201 2

BIN

120

DRAD

D11 D10
2.094395…

D21 D20

FLT

D0
X037 X020

0 0

BIN硉BCD硉

在X020～X037中指定了120时的动作

怀猁蛌遙傖說僅硉腔褒僅ㄗＫㄘ

蔚怀腔褒僅蛌遙傖2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘㄗＬㄘ

蔚褒僅蛌遙傖說僅ㄗＭㄘ

Ｌ2輛秶腹萸杅
ㄗ妗杅ㄘ腔蛌遙

Ｍ說僅
腔蛌遙ＫBIN蛌遙

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139
18.24 FNC 136－RAD / 2进制浮点数角度→弧度的转换
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18  浮点数运算—FNC 110~FNC 139
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18
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19

FNC150
FNC159

定
位

20

概要
蔚說僅等弇腔硉蛌遙傖褒僅ㄗDEGㄘ等弇腔硌鍔﹝

→浮点数的使用，请参考5.1.3节

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

9祭

功能和动作说明

1. 32位运算(DDEG/DDEGP)

18.25 FNC 137－DEG / 2进制浮点数弧度→角度的转换

P
FNC 137
DEG

DEGREE

D DDEG

DDEGP

蔚 +1, ]腔等弇植說僅等弇蛌遙傖褒僅等弇ㄛ甜悵湔善[    +1,    ]笢﹝

－

－

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁蛌遙傖褒僅等弇腔說僅腔啋璃宎晤瘍
妗杅ㄗ2輛秶ㄘ

悵湔眒蛌遙傖褒僅等弇腔硉腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

FNC 137
DDEG rad

硌鍔怀

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ

程序举例

絞X000峈ON奀ㄛ蔚D20﹜D21笢眕2輛秶腹萸杅倛宒扢隅腔說僅硉蛌遙傖褒僅綴ㄛ眕BCD硉腔倛宒怀堤善

Y040‵Y057笢腔最唗﹝

X000

FNC 129
INT

D10 D0

FNC 137
DDEG

D20 D10

FNC 18
BCD

D0 K4Y40

END

b15 b0

BIN硉 BCD硉

D20﹜D21的值为1.435792时的动作

蔚說僅硉蛌遙傖褒僅ㄗＫㄘ

蔚2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ腔褒僅蛌遙傖淕杅硉ㄗＬㄘ

蔚眒蛌遙腔淕杅硉怀堤善珆尨奻ㄗＭㄘ

2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉 2輛秶腹萸杅ㄗ妗杅ㄘ硉

Ｋ褒僅蛌遙 ＬBIN蛌遙 ＭBCD蛌遙

DDEG

0 8
Y057 Y040
0 21.435792

D21 D20

BCD

82.26482
D11 D10

82

D0

INT

16弇硌鍔 32弇硌鍔

+1 +1

U↓\G↓
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18 浮点数运算－FNC 110～FNC 139

18.25 FNC 137－DEG / 2进制浮点数弧度→角度的转换

·說僅等弇↙褒僅等弇腔蛌遙狟垀尨硒俴﹝

褒僅等弇ˊ說僅等弇℅180/羽

18.25  FNC 137−DEG / 2进制浮点数弧度→角度的转换
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

FNC No.

140 WSUM

141 WTOB

142 BTOW

143 UNI

144 DIS

145 －

146 －

147 SWAP

148 －

19.7誹

19.6誹

19.5誹

19.4誹

19.3誹

19.2誹

19.1誹

149 SORT2

WSUM D nS

WTOB D nS

BTOW D nS

UNI D nS

DIS D nS

nSORT2 Dm1m2S

19. 数据处理2－FNC 140～FNC 149

枑鼎賸迵價掛腔茼蚚硌鍔眈掀ㄛ夔硒俴載樓葩娸腔揭燴ㄛ麼岆蚚衾雛逋杻忷蚚芴腔硌鍔﹝

指令记号 符号 功能 参照

呾堤杅擂磁數硉

趼誹等弇腔杅擂煦燭

趼誹等弇腔杅擂賦磁

16弇杅擂腔4弇賦磁

16弇杅擂腔4弇煦燭

詢腴趼誹誑遙SSWAP

杅擂齬唗2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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19 数据处理2－FNC 140～FNC 149

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

19.1  FNC 140−WSUM / 算出数据合计值

概要
蜆硌鍔褫數呾堤蟀哿腔16弇麼岆32弇杅擂腔磁數硉﹝

數呾眕趼誹ㄗ8弇ㄘ峈等弇腔樓楊堍呾杅擂ㄗ磁數硉ㄘ奀ㄛ妏蚚CCD(FNC 84)硌鍔﹝

↙关于CCD(FNC 84)指令，请参考16.5节
1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

13祭7祭

功能和动作说明

1. 16位运算(WSUM/WSUMP)

19.1 FNC 140－WSUM /算出数据合计值

P
FNC 140
WSUM

WORD SUM

D DWSUM

DWSUMP

WSUM

WSUMP

蔚 羲宎腔n萸16弇杅擂腔磁數硉ㄛ眕32弇杅擂倛宒悵湔婓[    +1,    ]笢﹝

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁呾堤磁數硉腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔磁數硉腔啋璃宎晤瘍

杅擂跺杅ㄗ0<nㄘ

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂

♂ ♂

BIN 16/32弇

BIN 32/64弇

BIN 16/32弇n

n

硌鍔怀
FNC 140
WSUM

K13914

n

n萸� n萸腔磁數�

(n=6)

K4444
K3333
K1234
K-5426
K326

K10000

+1
+0

+3
+2

+4
+5

[ +1, ]

2. 32位运算(DWSUM/DWSUMP)
蔚[    +1,    ]羲宎腔n萸32弇杅擂腔磁數硉ㄛ眕64弇杅擂倛宒悵湔婓[    +3,     +2,     +1,    ]笢﹝

硌鍔怀
FNC 140
DWSUM

n

n萸 n萸腔磁數

(n=6)
[ +3, +2, +1, ]

[    +1,    ]
[    +3,    +2]

[    +5,    +4]
[    +7,    +6]
[    +9,    +8]

K32767000
K6000

K35392000
K-11870000
K12345000

K68640000

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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19 数据处理2－FNC 140～FNC 149

19.1 FNC 140－WSUM /算出数据合计值
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
19.1  FNC 140−WSUM / 算出数据合计值

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

相关指令

注意要点

程序举例

出错

CCD(FNC 84)

指令 内容

苺桄鎢
眕趼誹ㄗ8弇ㄘ峈等弇ㄛ數呾堤16弇杅擂腔磁數硉眕摯阨潰桄杅擂腔硌鍔﹝

32弇堍呾笢ㄛ磁數硉峈64弇腔杅擂﹝FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ祥夔揭燴64弇杅擂﹝

筍岆ㄛ絞磁數硉婓32弇杅擂腔杅硉毓峓ㄗKㄜ2,147,483,648‵K2,147,483,647ㄘ囀奀ㄛ褫眕綺謹詢弇腔32弇
杅擂ㄛ奧硐蔚腴弇腔32弇杅擂釬峈磁數硉揭燴﹝

眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

絞X010峈ON奀ㄛ蔚D10‵D14腔16弇杅擂腔磁數硉悵湔善[D101ㄛD100]笢腔最唗﹝

·眕     羲宎腔n萸硌隅啋璃閉堤賸蜆啋璃腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n≦0奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    閉堤賸啋璃腔毓峓﹝ㄗ堤渣測鎢ㄩK6706)

X010
FNC 140
WSUMP

D10 D100
[D101,D100]

K5
WSUMP硌鍔

K4500
K2500
K-3276
K6780
K4444

D10

K14948
END

D11
D12
D13
D14

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
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7
0
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C
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9

外
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备

I/O

15

F
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C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16
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2
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FNC110
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点
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算

18

FNC140
FNC149

数
据
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理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

功能和动作说明

1. 16位运算(WTOB/WTOBP)

19.2 FNC 141－WTOB /字节单位的数据分离

1) 蔚 羲宎腔n/2跺啋璃笢悵湔腔16弇杅擂煦燭傖n跺趼誹ㄛ狟垀尨悵湔善眕    羲宎腔n萸啋璃笢﹝

概要
蔚蟀哿腔16弇杅擂偌桽趼誹ㄗ8弇ㄘ等弇輛俴煦燭腔硌鍔﹝

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

7祭
P

FNC 141
WTOB

WORD TO BYTE

WTOB

WTOBP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁偌桽趼誹等弇輛俴煦燭腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔眒冪偌桽趼誹等弇煦燭腔賦彆腔啋璃宎晤瘍

猁煦燭腔趼誹杅擂跺杅ㄗ0≦nㄘ

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂ ♂

BIN 16弇

n

n

－

－

FNC 141
WTOBP

n
硌鍔怀

b15 b8 b7 b0
+0
+1

+n/2↗

…

+0
+1

…

+2
+3

+n-2
+n-1

n跺趼誹

00H
00H
00H
00H

00H
00H

…

…

b15 b8 b7 b0
詢趼誹 腴趼誹 腴趼誹

詢趼誹 腴趼誹 詢趼誹

腴趼誹

詢趼誹 腴趼誹 詢趼誹

腴趼誹

詢趼誹↗ n峈杅奀ㄛ寀輛弇ㄛ腕杅硉﹝

nˊ5奀ㄛ峈    +2
悵湔H00

b15 b8 b7 b0
+0
+1
+2

+0
+1
+2
+3
+4

n=5奀

12H
56H
FEH

39H
78H
DCH

00H
00H

39H
12H

00H
00H

78H
56H

00H DCH

b15 b8 b7 b0

悵湔H00﹝

nˊ5奀綺謹﹝

2) 婓悵湔煦燭綴趼誹杅擂腔啋璃ㄗ    眕綴ㄘ的高字节ㄗ8弇ㄘ笢ㄛ悵湔H00﹝

3) n峈杅奀ㄛ狟芞垀尨ㄛ婓煦燭埭腔郔笝杅擂笢ㄛ硐衄腴趼誹ㄗ8弇ㄘ峈勤砓杅擂﹝

 瞰ㄛnˊ5奀ㄛ   ～ㄗ    +2ㄘ的腴趼誹ㄗ8弇ㄘ的杅擂掩悵湔婓    ～ㄗ    +4ㄘ笢﹝

4) nˊ0奀ㄛ硌鍔祥硒俴﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
19.2  FNC 141−WTOB / 字节单位的数据分离

n=5奀掩綺謹ㄛ蚕衾

     睿     腔啋璃

笭葩ㄛ垀眕※36H§
掩葡裔綴隍囮﹝

=D12
D13

n=5奀

32H
34H
36H

31H
33H
35H

00H
00H

31H
32H

00H
00H

33H
34H

00H 35H

D14
D15
D16

b15 b8 b7 b0 b15 b8 b7 b0

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据

传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

相关指令

注意要点

程序举例

出错

BTOW(FNC 142)

指令 内容

蔚蟀哿腔16弇杅擂腔腴8弇ㄗ腴趼誹ㄘ賦磁懂腔硌鍔﹝

悵湔煦燭埭杅擂腔啋璃睿悵湔眒冪煦燭腔杅擂腔啋璃褫眕笭葩妏蚚﹝

筍岆ㄛ蛁砩絞n峈杅奀ㄛ狟醱腔瞰赽垀尨ㄛ煦燭腔郔笝杅擂腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘ腔杅擂掩葡裔綴衄褫夔

頗隍囮﹝

眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

絞X000峈ON綴ㄛ蔚D10～D12腔杅擂偌桽趼誹等弇煦燭ㄛ綴悵湔善D20～D25笢腔最唗﹝

·絞煦燭埭啋璃腔     ～ㄗ    +n/2-1ㄘ閉堤賸硌隅啋璃腔啋璃毓峓奀﹝

n峈杅奀ㄛ剒猁梩蚚輛弇綴杅硉腔跺杅窒煦腔啋璃﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·絞悵湔眒煦燭腔杅擂腔啋璃     ～ㄗ    +n-1ㄘ閉堤賸硌隅啋璃腔啋璃毓峓奀﹝

  ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

=D12
D13
D14

悵湔H00﹝

X000
FNC 141
WTOBP

D10 D20 K6

END

6跺趼誹

FDH
57H
34H

58H
E2H
44H

00H
00H

58H
FDH

00H
00H

E2H
57H

00H 44H
00H 34H

b15 b8 b7 b0 b15 b8 b7 b0

悵湔H00﹝

D10 D20
D21
D22
D23
D24
D25

D11
D12
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19 数据处理2－FNC 140～FNC 149
19.2 FNC 141－WTOB /字节单位的数据分离
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
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功能和动作说明
1. 16位运算(BTOW/BTOWP)

19.3 FNC 142－BTOW /字节单位的数据结合

1) 蔚 羲宎腔n萸16弇杅擂腔腴趼誹ㄗ8弇ㄘ賦磁婓珨綴腔16弇杅擂ㄛ狟垀尨悵湔善眕    羲宎腔n/2

萸啋璃笢﹝

概要
蔚蟀哿腔16弇杅擂腔腴8弇ㄗ腴趼誹ㄘ賦磁婓珨腔硌鍔﹝

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

7祭
P

1FNC 42
BTOW

BYTE TO WORD

BTOW

BTOWP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁偌桽趼誹等弇賦磁腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔眒冪偌桽趼誹等弇賦磁腔賦彆腔啋璃宎晤瘍

猁賦磁腔趼誹杅擂跺杅ㄗ0≦nㄘ

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂ ♂

BIN 16弇

n

n

2) 賦磁埭腔16弇杅擂ㄗ 眕綴ㄘ腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘ掩綺謹﹝

3) n峈杅奀ㄛ狟芞垀尨ㄛ郔笝賦磁綴腔杅擂腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘ峈H00﹝

 瞰ㄛnˊ5奀ㄛ   ～ㄗ     +4ㄘ的腴趼誹ㄗ8弇ㄘ的杅擂掩悵湔婓    ～ㄗ    +2）笢﹝

     +2的詢趼誹ㄗ8弇ㄘ峈H00﹝

4) nˊ0奀ㄛ祥硒俴硌鍔﹝

00H

b15 b8 b7 b0
+0
+1
+2n=5奀

+0
+1
+2

34H
78H

12H
56H
9AH

ABH
CDH

ABH

12H
34H

78H
EFH 56H

CDH 9AH
+3
+4

n=5奀
峈"H00"

b15 b8 b7 b0

FNC 142
BTOWP n

b15 b8 b7 b0
+0
+1

…+2

+n-1

n跺趼誹

菴1跺趼誹腔杅擂

菴2跺趼誹腔杅擂

菴3跺趼誹腔杅擂

菴n跺趼誹腔杅擂

+0
+1 …

菴2跺趼誹

菴4跺趼誹

菴n跺趼誹

菴1跺趼誹

菴3跺趼誹

菴n-1跺趼誹

b15 b8 b7 b0

硌鍔怀

+n/2↗

↗ n峈杅奀ㄛ統蕉3)﹝

綺謹詢趼誹﹝

綺謹詢趼誹﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
19.3  FNC 142−BTOW / 字节单位的数据结合

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

相关指令

注意要点

程序举例

出错

WTOB(FNC 141)

指令 内容

偌桽趼誹等弇ㄗ8弇ㄘ煦燭蟀哿腔16弇杅擂腔硌鍔﹝

悵湔賦磁埭杅擂腔啋璃睿悵湔眒冪賦磁腔杅擂腔啋璃褫眕笭葩妏蚚﹝

筍岆ㄛ蛁砩笭葩妏蚚腔啋璃笢ㄛ悵湔腔賦磁埭杅擂腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘㄛ狟醱腔瞰赽垀尨ㄛ詢趼誹ㄗ8弇ㄘ

腔杅擂頗婓掩賦磁綴腔杅擂葡裔綴隍囮﹝

眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

絞X000峈ON綴ㄛD20～D25腔腴趼誹ㄗ8弇ㄘ杅擂掩賦磁綴ㄛ悵湔善D10～D12笢腔最唗﹝

·賦磁埭腔啋璃腔     ～ㄗㄗ  +n-1ㄘ笢硌隅腔啋璃閉堤賸蜆啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·絞悵湔眒賦磁杅擂腔啋璃     ～ㄗ    +n/2-1ㄘ閉堤賸硌隅啋璃腔啋璃毓峓奀﹝

  絞n峈杅奀ㄛ剒猁梩蚚輛弇綴杅硉腔跺杅窒煦腔啋璃﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

31H

D20
D21
D22

D10
D11
D12

12H
55H

78H
49H
67H

00H
31H

44H

78H
12H

55H
36H 49H

48H 67H
D23
D24

49H 31HD25

b15 b8 b7 b0 b15 b8 b7 b0

X000
FNC 142
BTOWP

D20 D10 K6

END

EFH BCH

ABH
CDH

ABH

12H
34H

78H
EFH 56H

CDH 9AH

BCH

=D11
D12

n=6奀

=D10 34H
78H

12H
56H
9AHD13

D14
D15

CDH

EFH
ABH

56H
78H
9AH

D11
D12
D13
D14
D15

EFH BCHD16

b15 b8 b7 b0 b15 b8 b7 b0

D16

綺謹詢趼誹﹝
祥曹趙﹝

蚕衾啋璃笭葩ㄛ

垀眕※ABH§ㄛ※CDH§掩葡裔綴隍囮﹝

綺謹詢趼誹﹝

6跺趼誹
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
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指
令
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F
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备
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15

F
N
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F
N
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9
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16
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功能和动作说明
1. 16位运算(UNI/UNIP)

19.4 FNC 143－UNI / 16位数据的4位结合

1) 蔚 羲宎腔n萸16弇杅擂腔腴4弇賦磁綴腔16弇杅擂ㄛ狟垀尨悵湔善     笢﹝

概要
蔚蟀哿腔16弇杅擂腔腴4弇賦磁婓珨腔硌鍔﹝

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

7祭
P

FNC 143
UNI

UNIFICATION

UNI

UNIP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁賦磁腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔眒賦磁腔杅擂腔啋璃晤瘍

賦磁杅ㄗ0～4ㄛnˊ0奀祥揭燴ㄘ

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂ ♂

BIN 16弇

n

n

－

－

2) 婓n笢硌隅1～4﹝

 nˊ0奀ㄛ祥硒俴硌鍔﹝

3) 1≦n≦3奀ㄛ    腔詢弇{4Xㄗ4-nㄘ}跺弇峈0﹝

 瞰ㄛnˊ3奀ㄛ    ～ㄗ    +2ㄘ腔腴4弇掩悵湔善     腔b0～b11笢ㄛ    腔詢4弇曹峈0﹝

掩綺謹﹝猁賦磁腔杅擂 nˊ3奀峈0﹝

FNC143
UNIP

n

b15 b4 b3 b0
+0
1
2
3

b15 b12b11 b8 b7 b4 b3 b0

b15 b4 b3 b0
+0
+1
+2

b15 b12b11 b8 b7 b4 b3 b0

硌鍔怀

n萸
腴4弇
腴4弇
腴4弇
腴4弇

腴4弇
腴4弇
腴4弇

掩綺謹﹝猁賦磁腔杅擂

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
19.4  FNC 143−UNI / 16位数据的4位结合

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC140～
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2
FNC150～

FNC159
定
位
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循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外部设备SER(选项设备)

相关指令

程序举例

出错

DIS(FNC 144)

指令 内容

偌桽4弇腔等弇煦燭16弇杅擂腔硌鍔﹝

眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

絞X000峈ON綴ㄛ蔚D0～D2腔腴4弇賦磁綴ㄛ悵湔善D10 笢腔最唗﹝

     ～ㄗ    +nㄘ笢硌隅腔啋璃閉堤賸蜆啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ
n硌隅賸0‵4眕俋腔杅趼奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

X000
FNC 143

UNIP
D0 D10 K3

END

b15 b4 b3 b0
D0

D1

D2

D10
b15 b12b11 b4 b3 b0

10001010100100001000000000000000

1010000000000000

1001000000000000

猁賦磁腔杅擂 蚕衾nˊK3ㄛ
垀眕峈0﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
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19.5  FNC 144−DIS / 16位数据的4位分离

功能和动作说明
1. 16位运算(DIS/DISP)

19.5 FNC 144－DIS / 16位数据的4位分离

1) 蔚 腔16弇杅擂眕4弇賦磁峈等弇煦燭綴ㄛ狟垀尨悵湔婓     笢﹝

概要
蔚16弇杅擂眕4弇峈等弇煦燭腔硌鍔﹝

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

7祭
P

FNC 144
DIS

DISSOCIATION

DIS

DISP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

悵湔猁煦燭腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔眒煦燭腔杅擂腔啋璃晤瘍

煦燭杅ㄗ0～4ㄛnˊ0奀祥揭燴ㄘ

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂ ♂

BIN 16弇

n

n

－

－

2) n笢硌隅1～4﹝

 nˊ0奀ㄛ祥硒俴硌鍔腔揭燴﹝

3) 羲宎腔n萸啋璃笢腔詢12弇扢离峈0﹝

FNC 144
DISP

n
硌鍔怀

相关指令

UNI(FNC 143)

指令 内容

16弇杅擂腔腴4弇賦磁腔硌鍔﹝

b15 b4 b3 b0
+0
+1
+2
+3

b15 b12b11 b8 b7 b4 b3 b0
腴4弇
腴4弇
腴4弇
腴4弇

扢离峈0﹝

n萸

悵湔郖

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
19.5  FNC 144−DIS / 16位数据的4位分离
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部
设
备
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FNC100～
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数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外部设备SER(选项设备)

程序举例

出错
眕狟珨虳錶狟頗堤珋堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

絞X000峈ON綴ㄛ蔚D0藩路4跺弇煦燭綴ㄛ悵湔善D10～D13 笢腔最唗﹝

·絞     羲宎腔n萸啋璃閉堤賸硌隅啋璃腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n硌隅賸0‵4眕俋腔杅趼奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

X000
FNC 144
DISP

D0 D10 K4

END

b15 b4 b3 b0b2 b1
D10

b15 b12b11 b4 b3 b0
1000101010010011 1000000000000000

1010000000000000

1001000000000000

0011000000000000

D10

D11

D12

D13

b8 b7

扢离峈0﹝ 悵湔郖
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
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功能和动作说明

注意要点

1. 16位运算(SWAP/SWAPP)

19.6 FNC 147－SWAP /高低字节互换

概要
誑遙趼杅擂腔詢8弇睿腴8弇腔硌鍔﹝

1.指令格式

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

3祭
SWAP

SWAPP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
5祭

DSWAP

DSWAPP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

詢腴趼誹誑遙腔趼啋璃

3.对象软元件

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

X Y M T C S D .b KnX KnY KnM KnS T C D R V Z K H E " " P修饰

♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂♂♂

BIN 16弇

P
FNC 147
SWAP

SWAP

D

FNC 147
SWAPP

FNC 147
DSWAPP ,

+1

硒俴腴8弇睿詢8弇腔誑遙﹝

2. 32位运算(DSWAP/DSWAPP)
撈妏岆32弇硌鍔ㄛ珩岆硒俴跪赻腔腴8弇睿詢8弇腔誑遙﹝

硌鍔怀

硌鍔怀

詢8弇 腴8弇

詢8弇 腴8弇 詢8弇 腴8弇

·妏蚚蟀哿硒俴倰硌鍔奀ㄛ蛁砩藩跺禸鏡笚飲頗硒俴誑遙﹝
迵XCH(FNC 17)硌鍔腔孺桯髡夔雄釬眈肮﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

488

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
19 数据处理2－FNC 140～FNC 149
19.6 FNC 147－SWAP /高低字节互换19.6  FNC 147−SWAP / 高低字节互换
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149

狟醱瞰撼齬唗m1ˊ3﹜m2ˊ4腔瞰赽佽隴杅擂桶跡腔賦凳﹝婓齬唗綴腔杅擂桶跡笢ㄛ參   蜊黍傖     ﹝

1.指令格式

2.设定数据

概要

11祭 21祭蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

BIN 16/32弇

3.对象软元件

♂

♂

♂

♂

♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

• • • • • • • • • • • • • • • • • • • •

m1

m2

n

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂n

1 2 3 4

1 +1 +2 +3

2 +4 +5 +6 +7

3 +8 +9 +10 +11

FNC 149
SORT2

SORT 2

D
DSORT2SORT2

FNC 149
SORT2

m1 m2 n

M8029

19.7 FNC 149－SORT2 /数据排序2

眕硌隅腔杅擂ㄗ蹈ㄘ峈價袧ㄛ眕俴峈等弇ㄛ蔚蚕杅擂ㄗ俴ㄘ睿杅擂ㄗ蹈ㄘ凳傖腔杅擂桶輛俴汔唗/蔥唗笭陔

齬唗腔硌鍔﹝婓涴跺硌鍔笢ㄛ蚕衾岆婓蟀哿腔啋璃笢悵湔杅擂ㄗ俴源砃ㄘㄛ垀眕晞衾崝樓杅擂ㄗ俴ㄘ﹝

森俋ㄛ遜衄躺盓厥汔唗齬蹈ㄛ杅擂賦凳ㄗ眕蹈源砃笢蟀哿腔啋璃凳傖杅擂ㄘ祥肮腔SORT(FNC 69)硌鍔﹝

→ 有关SORT(FNC 69)指令，参考14.10节

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

m1

m2

悵湔杅擂桶跡腔啋璃宎晤瘍[梩蚚m1℅m2萸 ]

杅擂ㄗ俴ㄘ杅 [1‵32]

杅擂ㄗ蹈ㄘ杅 [1‵6]

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍 [梩蚚m1℅m2萸 ]

釬峈齬唗梓袧腔杅擂ㄗ蹈ㄘ腔蹈晤瘍 [1‵m2 ]

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

功能和动作说明

渀勤 羲宎腔ㄗm1℅m2ㄘ萸腔杅擂桶跡ㄗ齬唗ㄘㄛ眕n蹈腔杅擂峈價袧ㄛ蔚杅擂俴輛俴汔唗麼岆

蔥唗腔齬蹈ㄛ綴悵湔善植 羲宎腔ㄗm1℅m2ㄘ萸腔杅擂桶跡ㄗ齬唗綴ㄘ笢﹝

1. 16位运算(SORT2)

→有关动作举例，请参考491页
硌鍔怀

硌鍔硒俴賦旰梓祩

M SORT2硌鍔腔硒俴賦旰梓祩

列号

行号

群数m2个（m2＝4时）

管理编号 身高 体重 年龄

数据数

m1＝3
的情况

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

489

11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 19.7 FNC 149－SORT2 / 数据排序2

19 数据处理2－FNC 140～FNC 149

19.7  FNC 149−SORT2 / 数据排序2
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149

F
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·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

19.7  FNC 149−SORT2 / 数据排序2

狟醱瞰撼齬唗m1ˊ3﹜m2ˊ4腔瞰赽佽隴杅擂桶跡腔賦凳﹝婓齬唗綴腔杅擂桶跡笢ㄛ參     蜊黍傖     ﹝

渀勤[ ㄚ1ㄛ  ]羲宎腔ㄗm1℅m2ㄘ萸腔杅擂桶跡ㄗ齬唗ㄘㄛ眕n蹈腔杅擂峈價袧ㄛ蔚杅擂俴輛俴汔唗麼岆

蔥唗腔齬蹈ㄛ綴悵湔善植[ ㄚ1ㄛ   ]羲宎腔ㄗm1℅m2ㄘ萸腔杅擂桶跡ㄗ齬唗綴ㄘ笢﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
19 数据处理2 － FNC 140～FNC 149

490

19.7 FNC 149－SORT2 /数据排序2

� �

1 2 3 4

1 [ +1, ] [ +3, +2] [ +5, +4] [ +7, +6]

2 [ +9, +8 ] [ +11, +10] [ +13, +12] [ +15, +14]

3 [ +17, +16] [ +19, +18] [ +21, +20] [ +23, +22]

FNC 149
DSORT2

m1 m2 n

M8029
M

·籵徹M8165腔ON/OFF袨怓懂扢隅齬唗﹝

设定排序的顺序

M8165=ON

M8165=OFF

蔥唗

汔唗

·硌鍔怀峈ON奀羲宎杅擂齬蹈ㄛm1跺禸鏡綴杅擂齬蹈賦旰ㄛ硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029峈ON﹝

→有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

2. 32位运算(DSORT2)

→有关动作举例，请参考491页

硌鍔怀

硌鍔硒俴賦旰梓祩

SORT2硌鍔腔硒俴賦旰梓祩

列号

行号

群数m2个（m2＝4时）

管理编号 身高 体重 年龄

数据数

m1＝3
的情况

·籵徹M8165腔ON/OFF袨怓懂扢隅齬唗﹝

M8165=ON

M8165=OFF

设定排序的顺序

蔥唗

汔唗

·婓m1笢妏蚚杅擂敵湔D麼恅璃敵湔R奀ㄛ峈32弇酗僅腔杅擂﹝

瞰ㄛ婓D0笢硌隅m1奀ㄛm1峈[D1ㄛD0]腔32弇杅擂﹝

·硌鍔怀峈ON奀羲宎杅擂齬蹈ㄛm1跺禸鏡綴杅擂齬蹈賦旰ㄛ硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029峈ON﹝

→有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节



494

19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
19.7  FNC 149−SORT2 / 数据排序2

1 2 3 4

1
+2 +3 +4

1 150 45 20

2
+5 +6 +7 +8

2 180 50 40

3
+9 +10 +11 +12

3 160 70 30

4
+13 +14 +15 +16

4 100 20 8

5
+17 +18 +19 +20

5 150 50 45

1 2 3 4

1
+5 +10 +15

4 100 20 8

2
+1 +6 +11 +16

1 150 45 20

3
+2 +7 +12 +17

5 150 50 45

4
+3 +8 +13 +18

3 160 70 30

5
+4 +9 +14 +19

2 180 50 40

1 2 3 4

1
+5 +10 +15

3 160 70 30

2
+1 +6 +11 +16

2 180 50 40

3
+2 +7 +12 +17

5 150 50 45

4
+3 +8 +13 +18

1 150 45 20

5
+4 +9 +14 +19

4 100 20 8

婓"nˊ2ㄗ蹈瘍2ㄘ"睿"nˊ3ㄗ蹈瘍3ㄘ"腔錶狟ㄛ勤狟垀尨腔齬唗腔杅擂輛俴齬唗ㄛ雄釬狟垀尨﹝

狟醱瞰撼賸16堍呾腔雄釬瞰赽﹝硒俴32弇堍呾奀ㄛ妏蚚BIN32弇凳傖杅擂桶跡﹝

森俋ㄛ彆珂婓菴1蹈笢怀奪燴晤瘍脹蟀哿晤瘍ㄛ寀褫眕跦擂囀瓚剿堤埻懂垀婓腔俴瘍ㄛ秪森準都源晞﹝

排序前数据

列号

行号

列号

行号

列号

行号

群数m2个（m2＝4时）

管理编号 身高 体重 年龄

管理编号 身高 体重 年龄

管理编号 身高 体重 年龄

数据数

m1＝5
的情况

1) 眕 nˊK2ㄗ蹈瘍2ㄘ峈價袧硒俴硌鍔奀腔齬唗賦彆ㄗ汔唗腔錶ㄘ

2) 眕 nˊK3ㄗ蹈瘍3ㄘ峈價袧硒俴硌鍔奀腔齬唗賦彆ㄗ蔥唗腔錶ㄘ

491

11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理

2
FNC150～

FNC159
定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备

I/O
FNC100～

FNC109
数
据
传
送

2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

3. 动作举例

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 19.7 FNC 149－SORT2/ 数据排序2

19 数据处理2－FNC 140～FNC 149
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19  数据处理2—FNC 140~FNC 149
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9

外
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I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
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8
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外
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设
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项
设
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16

FNC100
FNC109
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2

17
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浮
点
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运
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18

FNC140
FNC149

数
据
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2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

19.7  FNC 149−SORT2 / 数据排序2

·雄釬徹最笢ㄛ昦妏紱釬杅睿杅擂腔囀曹趙﹝

·婬棒硒俴奀ㄛ蔚硌鍔怀OFF珨棒﹝

·硌鍔腔妏蚚棒杅腔癹秶

 婓最唗笢郔嗣褫肮奀雄2棒﹝

·婦漪蜆硌鍔腔隙繚輸祥夔婓RUN笢迡﹝

· S 睿   笢硌隅賸肮珨跺啋璃奀

埻懂腔杅擂偌桽齬唗綴腔杅擂佼唗掩蜊迡﹝

善硌鍔硒俴賦旰眳ㄛ蚧蛁砩祥猁蜊曹  S 腔囀﹝

·埻懂腔杅擂睿齬唗杸遙綴腔杅擂ㄛ渣羲ㄛ祥猁笭詁﹝

→有关指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

软元件          名称                                     内容

指令                                                  内容

M8029

M8165

硌鍔硒俴賦旰

蔥唗齬唗

杅擂齬唗賦旰奀峈ON﹝

M8165ˊON奀ㄛ蔥唗齬蹈﹝

M8165ˊOFF奀ㄛ汔唗齬蹈﹝

相关指令

SORT (FNC 69)
杅擂齬唗
眕硌隅腔杅擂ㄗ蹈ㄘ峈價袧ㄛ眕俴峈等弇ㄛ蔚蚕杅擂ㄗ俴ㄘ睿杅擂ㄗ蹈ㄘ
凳傖腔杅擂桶輛俴汔唗齬蹈腔硌鍔﹝涴跺硌鍔笢ㄛ婓蟀哿腔啋璃笢悵湔杅擂ㄗ蹈源砃ㄘ﹝

注意要点

D10 D30

D2 D22

D10 D30

D20 D40

D10 D30

D10 D30

D10 D30

D35 D55

D50 D70

D20 D40

相关软元件

埻懂腔杅擂 埻懂腔杅擂

埻懂腔杅擂

埻懂腔杅擂

齬唗杸遙綴腔杅擂

埻懂腔杅擂

齬唗杸遙綴腔杅擂

齬唗杸遙綴腔杅擂

齬唗杸遙綴腔杅擂

齬唗杸遙綴腔杅擂

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
19 数据处理2 － FNC 140～FNC 149
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19.7 FNC 149－SORT2 / 数据排序2
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159

功能和动作说明

•

.

150

151

152

153

154

155

156

157

158

159

D2DSZR D1S2S1

D2DVIT D1S2S1

nTBL D

D2D1ABS S

DS3ZRN S2S1

PLSV D1 D2S

DRVI D1 D2S2S1

DRVA D1 D2S2S1

20. 定位控制 － FNC 150～FNC 159

婓FNC 150‵FNC 159笢ㄛ枑鼎賸妏蚚褫晤最諷秶囀离腔闕喳怀堤髡夔輛俴隅弇諷秶腔硌鍔﹝

→详细内容，请参考定位控制手册

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

湍DOG刲坰腔埻萸隙寥

笢剿隅弇

桶跡扢隅隅弇

黍堤ABS絞硉

埻萸隙寥

褫曹厒闕喳怀堤

眈勤隅弇

橈勤隅弇

20.1誹

20.2誹

20.3誹

ㄜ

ㄜ

20.4誹

20.5誹

20.6誹

20.7誹

20.8誹

DSZR

DVIT

TBL

ㄜ

ㄜ

ABS

ZRN

PLSV

DRVI

DRVA

关于RUN中写入的注意事项

婓硒俴隅弇諷秶硌鍔ㄗFNC 150‵151ㄛ156‵159ㄘ腔徹最笢ㄗ闕喳怀堤徹最笢ㄘㄛ旌轎RUN笢迡﹝

彆婓闕喳怀堤徹最笢ㄛ勤婦漪狟硌鍔腔枍倛芞最唗硒俴賸RUN笢迡奀ㄛ蛁砩頗狟垀尨雄釬﹝

对象指令 指令动作过程中执行了RUN中写入时的动作

DSZR(FNC 150)

DVIT(FNC 151)

TBL(FNC 152)

ZRN(FNC 156)

PLSV(FNC 157)

DRVI (FNC 158)

DRVA(FNC 159)

湍樓熬厒雄釬奀

拸樓熬厒雄釬奀

↗1

祥夔硒俴RUN笢迡﹝

闕喳怀堤熬厒礿砦﹝

闕喳怀堤熬厒礿砦﹝

撈奀礿砦闕喳怀堤﹝

闕喳怀堤熬厒礿砦﹝

闕喳怀堤熬厒礿砦﹝

Ver.2.20眕奻唳掛盓厥↗1

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
20. 定位控制－FNC 150～FNC 159
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
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20.1  FNC 150−DSZR / 带DOG搜索的原点回归

1.指令格式

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

概要

9祭 蟀哿硒俴倰

弇

FNC 150
DSZR DSZR

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

ZERO RETURN WITH
DOG SEARCH

→关于指令的说明，请参考定位控制手册

→关于使用高速输出特殊适配器的注意事项，请参考定位控制手册

↗1

=Y000 =Y004

=Y001 =Y005

=Y002 =Y006

=Y003 =Y007

硌隅怀輪萸陓瘍ㄗDOGㄘ腔啋璃晤瘍﹝

硌隅怀錨萸陓瘍腔怀晤瘍﹝

硌隅怀堤闕喳腔怀堤晤瘍﹝

硌隅唅蛌源砃陓瘍腔怀堤勤砓晤瘍﹝

↖1ㄩD↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝
↖2ㄩ硌隅X000‵X007﹝
↖3ㄩ硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜  腔Y000﹜Y001﹜

Y002 ﹜Y003 ﹝

↗.1詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻﹝

↗.2妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜腔Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁妏蚚菴2怢腔詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

     要点

 ·妏蚚樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

 ·詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄怀堤﹝

↖4ㄩ婓FX3U褫晤最諷秶笢祥妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ麼岆FX3UC褫晤最諷秶腔錶狟ㄛ硌隅儒极

     奪怀堤腔怀堤晤瘍﹝

     婓妏蚚FX3U褫晤最諷秶ㄚ詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ硌隅狟桶笢腔怀堤﹝

↗2 ↗2

高速输出特殊适配器的连接位置       脉冲输出      旋转方向的输出

菴1怢

菴2怢

蚚

蚚

蚚

蚚

3.对象软元件

♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

2
↖

1↖

1↖

↖
3
↖
4

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

1

1

2

2

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2

U↓\G↓

20.1 FNC 150－DSZR /带DOG搜索的原点回归

硒俴埻萸隙寥ㄛ妏儂迮弇离迵褫晤最諷秶囀腔絞硉敵湔珨祡腔硌鍔﹝

森俋ㄛZRN(FNC 156)硌鍔祥盓厥眕狟撓笱錶ㄛ筍掛硌鍔褫眕盓厥﹝

·DOG刲坰髡夔腔勤茼

·埰勍妏蚚輪萸DOG睿錨萸陓瘍腔埻萸隙寥

 筍岆ㄛ祥褫眕勤錨萸陓瘍數杅綴樵隅埻萸﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
20 定位控制 － FNC 150～FNC 159

494

20.1 FNC 151－DSZR /带DOG搜索的原点回归
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
20.1  FNC 150−DSZR / 带DOG搜索的原点回归

功能和动作说明

硌鍔怀
FNC 150
DSZR

婓硒俴DSZR(FNC 150)硌鍔徹最笢ㄗ闕喳怀堤徹最笢ㄘㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝

勀珨婓闕喳怀堤徹最笢ㄛ勤婦漪蜆硌鍔腔隙繚輸硒俴賸RUN笢迡ㄛ蛁砩闕喳怀堤頗熬厒礿砦﹝

关于RUN中写入的注意事项

根据版本不同的功能变更

跦擂唳掛祥肮ㄛ涴跺硌鍔腔髡夔狟桶垀尨曹載﹝

→有关指令的说明以及功能变更的内容，请参考定位控制手册

Ver.2.20眕奻 Ver.2.20眕奻

FX3U FX3UC

对应版本
项目 功能概要

硌隅壺陓瘍怀堤

勤砓腔髡夔

      勤茼腔杻忷落翑樟萇离ON綴ㄛ蔚壺陓瘍腔怀堤勤砓載蜊傖

      勤茼腔杻忷杅擂敵湔笢硌隅腔怀堤晤瘍﹝

1 1

1

2 2

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 20.1 FNC 150－DSZR/ 带DOG搜索的原点回归

20 定位控制－FNC 150～FNC 159

495

11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
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定
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20

1.指令格式

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

概要

9祭 蟀哿硒俴倰 17祭 蟀哿硒俴倰

BIN 16/32弇

弇

↗1.

↗2.

DDVIT

FNC151
DVITD DVIT

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

硌隅笢剿綴腔怀堤闕喳杅ㄗ眈勤華硊ㄘ﹝

硌隅怀堤闕喳薹﹝ 

硌隅怀堤闕喳腔怀堤晤瘍﹝

硌隅唅蛌源砃陓瘍腔怀堤勤砓晤瘍﹝

↗1

↗2

扢隅毓峓ㄩ16弇堍呾奀峈ㄜ32,768‵ㄚ32,767ㄗ0壺俋ㄘ

32弇堍呾奀峈ㄜ999,999‵ㄚ999,999ㄗ0壺俋ㄘ

扢隅毓峓ㄩ16弇堍呾奀峈10‵ㄚ32,767ㄗHzㄘ
32弇堍呾奀狟垀尨﹝

3.对象软元件

脉冲输出对象                           设定范围

FX3U褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶

詢厒怀堤杻忷巠饜

價掛等啋ㄗ儒极奪怀堤ㄘ

10‵200,000ㄗHzㄘ

10‵100,000ㄗHzㄘ

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂↖
2
↖
1
↖

D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

=Y004

=Y005

=Y006

=Y000

=Y001

=Y002

=Y003 =Y007

DRIVE INTERRUPT

3

20.2 FNC 151－DVIT /中断定位

硒俴等厒笢剿隅酗輛跤腔硌鍔﹝
→关于指令的说明，请参考定位控制手册

→关于使用高速输出特殊适配器的注意事项，请参考定位控制手册

硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤腔Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜  腔Y000﹜Y001﹜
Y002 ﹜Y003 ﹝

↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻﹝

↗2.婓詢厒怀堤杻忷巠饜笢妏蚚賸Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁妏蚚菴2怢腔詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

要点

·妏蚚樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

·詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄怀堤﹝

婓FX3U褫晤最諷秶笢祥妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ麼岆FX3UC褫晤最諷秶腔錶狟ㄛ硌隅儒极

奪怀堤腔怀堤晤瘍﹝

妏蚚FX3U褫晤最諷秶ㄚ詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ硌隅狟桶笢腔怀堤﹝

1 :

2 :

↖

↖

3 :↖

↗2 ↗2

↗1

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

高速输出特殊适配器的连接位置 脉冲输出 旋转方向的输出

菴1怢
蚚

蚚

蚚

蚚
菴2怢

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

1

2

2

1

1

1

2

2

2

1 2

1 2

1 2

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
20 定位控制 － FNC 150～FNC 159

496

20.2 FNC 151－DVIT /中断定位20.2  FNC 151−DVIT / 中断定位
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
20.2  FNC 151−DVIT / 中断定位

功能和动作说明

硌鍔怀
FNC 151

DVIT

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 20.2 FNC 151－DVIT/ 中断定位

20 定位控制－FNC 150～FNC 159

497
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FNC50～
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速
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I/O
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2
FNC

80～
FNC89

外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14
FX3U FX3UC

关于RUN中写入的注意事项

婓硒俴DVIT(FNC 151)硌鍔徹最笢ㄗ闕喳怀堤徹最笢ㄘㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝

勀珨婓闕喳怀堤徹最笢ㄛ勤婦漪蜆硌鍔腔隙繚輸硒俴賸RUN笢迡ㄛ蛁砩闕喳怀堤頗熬厒礿砦﹝

根据版本不同的功能变更

跦擂唳掛祥肮ㄛ涴跺硌鍔腔髡夔狟桶垀尨曹載﹝

→有关指令的说明以及功能变更的内容，请参考定位控制手册 

对应版本
项目 功能概要

Ver.2.20眕奻

Ver.2.20眕奻

Ver.1.30眕奻

Ver.2.20眕奻

笢剿怀陓瘍硌隅

髡夔

蚚誧笢剿耀宒

M8336峈ON綴ㄛ蔚Y000‵Y003勤茼腔笢剿怀晤瘍載蜊傖D8336笢
硌隅腔怀晤瘍ㄗX000‵X007ㄘ﹝

筍岆ㄛ妏蚚價掛等啋腔儒极奪怀堤奀ㄛ祥褫眕硌隅Y003﹝

婓D8336笢蔚Y000‵Y003勤茼腔笢剿怀陓瘍硌隅峈8ㄛM8336峈ON
綴ㄛ笢剿怀陓瘍憩曹峈杻忷落翑樟萇﹝蚚怀笢剿最唗妏涴跺眒曹

載腔杻忷落翑樟萇植OFF曹峈ON奀ㄛ羲宎硒俴笢剿雄釬﹝森俋ㄛ妏

蚚賸蜆髡夔奀ㄛ祥夔楹蛌笢剿怀腔軀憮﹝

森俋ㄛ妏蚚價掛等啋腔儒极奪怀堤奀ㄛ祥褫眕硌隅Y003﹝

1 12 2
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
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20

硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜  腔Y000﹜Y001﹜

Y002 ﹜Y003 ﹝

↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻﹝

↗2.婓詢厒怀堤杻忷巠饜笢妏蚚賸Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁妏蚚菴2怢詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

要点

·妏蚚樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

·詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄怀堤﹝

概要

1.指令格式

3.对象软元件

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

17祭 蟀哿硒俴倰

n

n

BIN 32弇

弇

1 :

1

FNC 152
DTBL

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

♂ ♂

↖

↖

↗2 ↗2

↗1

功能和动作说明

硌鍔怀

n

DTBL

FNC 152
TBL

TABLE

D
硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

硌隅怀堤闕喳腔怀堤晤瘍﹝

硒俴腔桶跡晤瘍 [1‵100 ]

关于RUN中写入的注意事项
祥夔勤婦漪TBL(FNC 152)硌鍔腔隙繚輸硒俴RUN笢迡﹝

20.3 FNC 152－TBL / 表格设定定位

蜆硌鍔岆蚚GX DeveloperㄗVer 8.23Z眕奻ㄘㄛ啎珂蔚杅擂桶跡笢掩扢隅腔硌鍔腔雄釬ㄛ曹峈硌隅腔1跺桶跡腔

雄釬﹝

→关于指令的说明，请参考定位控制手册

→关于使用高速输出特殊适配器的注意事项，请参考定位控制手册

笢剿隅弇 

褫曹厒闕喳怀堤

眈勤隅弇

橈勤隅弇

指令 内容

16弇硌鍔 32弇硌鍔

U↓\G↓

DVIT (FNC 151)

PLSV (FNC 157)

DRVI (FNC 158)

DRVA (FNC 159)

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
20 定位控制 － FNC 150～FNC 159

498

20.3 FNC 152－TBL / 表格设定定位20.3  FNC 152−TBL / 表格设定定位
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159

硌隅蔚懂赻侜督溫湮腔橈勤硉ㄗABSㄘ杅擂蚚腔怀堤陓瘍怀輛懂腔啋璃

宎晤瘍﹝梩蚚眕     羲芛腔3萸﹝

硌隅猁蔚侜督溫湮橈勤硉ㄗABSㄘ杅擂蚚腔諷秶陓瘍怀堤腔啋璃宎晤瘍﹝

梩蚚眕     羲芛腔3萸﹝

概要

20.4 FNC 155－ABS /读出ABS当前值

1 :
2 :

2

1 2

FNC 155
ABS

ABSOLUTE

D DABS

DABS

1.指令格式

指令 内容 数据类型

13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

3.对象软元件

功能和动作说明

硌鍔怀

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

 迵掛鼠侗腔倰瘍峈MR-H,MR-J2(S)麼MR-J3腔侜督溫湮ㄗ湍橈勤弇离潰聆髡夔ㄘ蟀諉綴ㄛ黍堤橈勤弇离

ㄗABSㄘ杅擂腔硌鍔﹝杅擂眕闕喳遙呾硉倛宒掩黍堤﹝

→关于指令的说明，请参考定位控制手册

2.设定数据

硌隅悵湔橈勤硉ㄗABSㄘ杅擂ㄗ32弇硉ㄘ腔啋璃晤瘍﹝ BIN32弇

弇

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

位软元件 字软元件 其他

操作数

种类
炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧弇杅硌隅 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀

趼睫
揹

妗
杅

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

↖

↖

↖

↖

↖

硌隅儒极奪怀堤﹝

D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1
1

2

1

2

1 2

U↓\G↓

FNC 155

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 20.4 FNC 155－ABS/读出ABS当前值

20 定位控制－FNC 150～FNC 159

499

11

12

13

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

14

20.4  FNC 155−ABS / 读出ABS当前值
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F
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C
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9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

1.指令格式

3.对象软元件

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

概要

→关于指令的说明，请参考定位控制手册

→关于使用高速输出特殊适配器的注意事项，请参考定位控制手册

9祭 蟀哿硒俴倰 17祭 蟀哿硒俴倰

硌隅羲宎埻萸隙寥奀腔厒僅﹝

硌隅鰾俴厒僅﹝[10‵32,767ㄗHzㄘ]

硌隅猁怀輪萸陓瘍ㄗDOGㄘ腔怀晤瘍腔啋璃晤瘍﹝

硌隅猁怀堤闕喳腔怀堤晤瘍﹝

↗1

BIN 16/32弇

弇

扢隅毓峓ㄩ16弇堍呾奀峈 10‵32,767ㄗHzㄘ

32弇堍呾奀狟垀尨﹝

↗1.

脉冲输出对象                          设定范围

FX3U褫晤最諷秶

FX3U﹞FX3UC褫晤最諷秶

詢厒怀堤杻忷巠饜

價掛等啋ㄗ儒极奪怀堤ㄘ

10‵200,000ㄗHzㄘ

10‵100,000ㄗHzㄘ

1 :

2 :

•

1

2

FNC 156
ZRN

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖

↖

↖

↖

D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜  腔Y000﹜Y001﹜

Y002 ﹜Y003 ﹝

↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻﹝

↗2.詢厒怀堤杻忷巠饜笢妏蚚賸Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁妏蚚菴2怢腔詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

要点

·妏蚚樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

·詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄怀堤﹝

↗2 ↗2

功能和动作说明

硌鍔怀

DZRN

FNC 156
ZRN

ZERO RETURN

D ZRN

20.5 FNC 156－ZRN /原点回归

硒俴埻萸隙寥妏儂迮弇离迵褫晤最諷秶囀腔絞硉敵湔珨祡腔硌鍔﹝

剒猁DOG刲坰髡夔奀ㄛ妏蚚DSZR(FNC 150)硌鍔﹝

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

↗1

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1

2

3

1

2

3

1 2 3

U↓\G↓

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
20定位控制 － FNC 150～FNC 159

500

20.5 FNC 156－ZRN /原点回归20.5  FNC 156−ZRN / 原点回归
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
20.5  FNC 156−ZRN / 原点回归

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 20.5 FNC 156－ZRN / 原点回归

20 定位 － FNC 150～FNC 159

501

关于RUN中写入的注意事项
婓ZRN(FNC 156)硌鍔硒俴徹最笢ㄗ闕喳怀堤徹最笢ㄘㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝

勀珨婓闕喳怀堤徹最笢ㄛ勤婦漪蜆硌鍔腔隙繚輸硒俴賸RUN笢迡ㄛ蛁砩闕喳怀堤頗熬厒礿砦﹝

根据版本不同的功能变更
跦擂唳掛祥肮ㄛ涴跺硌鍔腔髡夔狟桶垀尨曹載﹝

→有关指令的说明以及功能变更的内容，请参考定位控制手册

对应版本
项目 功能概要

硌隅壺陓瘍
怀堤勤砓腔髡夔

     勤茼腔杻忷落翑樟萇离ON綴ㄛ蔚壺陓瘍腔怀堤勤砓載蜊傖      

     勤茼腔杻忷杅擂敵湔笢硌隅腔怀堤晤瘍﹝

FX3U

Ver.2.20眕奻 Ver.2.20眕奻

FX3UC

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)
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F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13
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6
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方
便
指
令

14

F
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C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
20 定位 － FNC 150～FNC 159

502

20.6 FNC 157－PLSV /可变速脉冲输出

9祭 17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰PLSV DPLSV 蟀哿硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂ ♂

↖
1

↖
2

↖3

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
怀堤湍唅蛌源砃腔褫曹厒闕喳腔硌鍔﹝

→关于指令的说明，请参考定位控制手册

→关于使用高速输出特殊适配器的注意事项，请参考定位控制手册

20.6 FNC 157－PLSV / 可变速脉冲输出

1

1

2

FNC 157
PLSV
PULSE V

D

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

弇

硌隅怀堤闕喳薹腔啋璃晤瘍﹝↗1

硌隅猁怀堤闕喳腔怀堤晤瘍﹝

硌隅唅蛌源砃陓瘍腔怀堤勤砓晤瘍﹝

1

1

2

↗1.扢隅毓峓ㄩ16弇堍呾奀峈-32768‵-1,ㄚ1‵+32767ㄗ0壺俋ㄘHz
32弇堍呾奀狟垀尨﹝

↖1ㄩ 硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000﹜Y001﹜	

	 Y002↗2﹜Y003↗3﹝

	 ↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻﹝

	 ↗2.婓詢厒怀堤杻忷巠饜笢妏蚚賸Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁妏蚚菴2怢詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

	 要点

	 ·妏蚚樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

·詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄雄﹝

↖2ㄩ 妏蚚FX3U褫晤最諷秶ㄚ詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ硌隅狟桶笢腔怀堤﹝

	 婓FX3U褫晤最諷秶笢祥妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ麼岆FX3UC褫晤最諷秶腔錶狟ㄛ硌隅儒	

	 极奪怀堤腔怀堤晤瘍﹝

↖3ㄩ D↓.b祥夔曹硊党庉(VㄛZ)﹝

高速输出特殊适配器的连接位置 脉冲输出 旋转方向的输出

菴1怢

菴2怢

ˊY0001

ˊY0011

ˊY0021

ˊY003

ˊY004

ˊY005

ˊY006

ˊY0071

2

2

2

2

脉冲输出对象                              设定范围

FX3U褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶

詢厒怀堤杻忷巠饜

價掛等啋ㄗ儒极奪怀堤ㄘ

-200000～-1,+1～200000（Hz）

-100000～-1,+1～100000（Hz）

20.6  FNC 157−PLSV / 可变速脉冲输出
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
20.6  FNC 157−PLSV / 可变速脉冲输出
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503

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 20.6 FNC 157－PLSV / 可变速脉冲输出

20 定位 － FNC 150～FNC 159

功能及动作说明

关于RUN中写入的注意事项
婓硒俴PLSV(FNC 157)硌鍔腔徹最笢ㄗ闕喳怀堤徹最笢ㄘㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝

勀珨婓闕喳怀堤徹最笢勤婦漪蜆硌鍔腔隙繚輸硒俴賸RUN笢迡ㄛ蛁砩闕喳怀堤頗狟垀尨曹趙﹝

↗1. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼﹝

根据版本不同的功能变更
跦擂唳掛祥肮ㄛ涴跺硌鍔腔髡夔狟桶曹載﹝

→有关指令的说明以及功能变更的内容，请参考定位控制手册

对应版本
追加功能 功能概要

樓熬厒雄釬髡夔
絞M8338峈ON綴ㄛ    楷汜曹趙奀ㄛ跦擂 勤茼腔樓厒奀潔﹜熬厒

奀潔腔扢隅ㄛ頗樓厒麼熬厒善     ﹝

FX3U

Ver.2.20眕奻 Ver.2.20眕奻

FX3UC

1

1

1

硌鍔怀
FNC 157
PLSV 1 2

指令运行中执行RUN中写入时的动作

闕喳怀堤熬厒礿砦﹝

拸樓熬厒雄釬奀

湍樓熬厒雄釬奀↗1

蕾撈礿砦闕喳怀堤﹝
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20

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
20 定位 － FNC 150～FNC 159

504

20.7 FNC 158－DRVI /相对定位

9祭 17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰DRVI

弇

BIN16/32弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖
1

↖
2

↖
3

硌隅怀堤闕喳杅ㄗ眈勤華硊ㄘ﹝↗1

硌隅怀堤闕喳薹﹝↗2

硌隅怀堤闕喳腔怀堤晤瘍﹝

硌隅唅蛌源砃陓瘍腔怀堤勤砓晤瘍﹝

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

蟀哿硒俴倰DDRVI

概要
眕眈勤雄源宒硒俴等厒隅弇腔硌鍔﹝蚚湍淏/蛹腔睫瘍硌隅植絞弇离羲宎腔痄雄擒燭腔源宒ㄛ珩備峈崝講

ㄗ眈勤ㄘ雄源宒﹝

→关于指令的说明，请参考定位控制手册

→关于使用高速输出特殊适配器的注意事项，请参考定位控制手册

20.7 FNC 158－DRVI / 相对定位

1

2

1

2

脉冲输出对象                              设定范围

FX3U褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶

詢厒怀堤杻忷巠饜

價掛等啋ㄗ儒极奪怀堤ㄘ

10～200,000（Hz）

10～100,000（Hz）

FNC 158
DRVI

DRIVE TO
INCREMENT

D

操作数种类 内容 数据类型

1

1

2

2

↗1.扢隅毓峓ㄩ	16弇堍呾奀峈ㄜ32,768‵ㄚ32,767ㄗ0壺俋ㄘ

32弇堍呾奀峈ㄜ999,999‵ㄚ999,999ㄗ0壺俋ㄘ

↗2.扢隅毓峓ㄩ	16弇堍呾奀峈10‵ㄚ32,767ㄗHzㄘ

32弇堍呾奀狟垀尨﹝

↖1ㄩ	硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000﹜Y001﹜

Y002↗2﹜Y003↗2﹝

	 ↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻﹝

	 ↗2.詢厒怀堤杻忷巠饜笢妏蚚賸Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁妏蚚菴2怢詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

 要点

	 ·妏蚚樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

	 ·詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄雄﹝

20.7  FNC 158−DRVI / 相对定位
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
20.7  FNC 158−DRVI / 相对定位

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

FNC110～
FNC139

浮
点
数
运
算

FNC140～
FNC149

数
据
处
理
2

FNC150～
FNC159

定
位

FNC30~FNC39
循
环
·
移
位

FNC40～
FNC49

数
据
处
理

FNC50～
FNC59

高
速
处
理

FNC60～
FNC69

方
便
指
令

FNC70～
FNC79

外
部
设
备
I/O

FNC100～
FNC109

数
据
传
送
2

FNC
80～

FNC89
外
部
设
备SER(选

项
设
备)

505

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 20.7 FNC 158－DRVI / 相对定位

20 定位 － FNC 150～FNC 159

↖2ㄩ	妏蚚FX3U褫晤最諷秶ㄚ詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ硌隅狟桶笢腔怀堤﹝

	 FX3U褫晤最諷秶笢祥妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ麼岆FX3UC褫晤最諷秶腔錶狟ㄛ硌隅儒极	

	 奪怀堤腔怀堤晤瘍﹝

↖3ㄩ D↓.b 祥夔曹硊党庉(V﹜Z)

高速输出特殊适配器的连接位置 脉冲输出 旋转方向的输出

菴1怢

菴2怢

ˊY0001

ˊY0011

ˊY0021

ˊY003

ˊY004

ˊY005

ˊY006

ˊY0071

2

2

2

2

功能及动作说明

关于RUN中写入的注意事项
婓硒俴DRVI(FNC158)硌鍔腔徹最笢ㄗ闕喳怀堤徹最笢ㄘㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝

勀珨婓闕喳怀堤徹最笢勤婦漪蜆硌鍔腔隙繚輸硒俴賸RUN笢迡ㄛ蛁砩闕喳怀堤頗熬厒礿砦﹝

硌鍔怀
1 21 2

FNC 158
DRVI
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159

F
N
C
3
0

F
N
C
3
9

循
环
·
移
位

11

F
N
C
4
0

F
N
C
4
9

数
据
处
理

12

F
N
C
5
0

F
N
C
5
9

高
速
处
理

13

F
N
C
6
0

F
N
C
6
9

方
便
指
令

14

F
N
C
7
0

F
N
C
7
9

外
部
设
备

I/O

15

F
N
C
8
0

F
N
C
8
9

外
部

设
备SER(选

项
设
备)

16

FNC100
FNC109

数
据
传
送

2

17

FNC110
FNC139

浮
点
数
运
算

18

FNC140
FNC149

数
据
处
理

2

19

FNC150
FNC159

定
位

20

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
20 定位 － FNC 150～FNC 159

506

20.8 FNC 159－DRVA /绝对定位

概要
眕橈勤雄源宒硒俴等厒隅弇腔硌鍔﹝蚚硌隅植埻萸ㄗ錨萸ㄘ羲宎腔痄雄擒燭腔源宒ㄛ珩備峈橈勤雄源宒﹝

→关于指令的说明，请参考定位控制手册

→关于使用高速输出特殊适配器的注意事项，请参考定位控制手册

20.8 FNC 159－DRVA / 绝对定位

9祭 17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰DRVA

弇

BIN16/32弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖
1

↖
2

↖
3

硌隅怀堤闕喳杅ㄗ橈勤華硊ㄘ﹝↗1

硌隅怀堤闕喳薹﹝↗2

硌隅怀堤闕喳腔怀堤晤瘍﹝

硌隅唅蛌源砃陓瘍腔怀堤勤砓晤瘍﹝

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

蟀哿硒俴倰DDRVA

1

2

1

2

FNC 159
DRVA

DRIVE TO
ABSOLUTE

D

操作数种类 内容 数据类型

1

1

2

2

↗1.扢隅毓峓ㄩ	16弇堍呾奀峈ㄜ32,768‵ㄚ32,767ㄗ0壺俋ㄘ

32弇堍呾奀峈ㄜ999,999‵ㄚ999,999ㄗ0壺俋ㄘ

↗2.扢隅毓峓ㄩ	16弇堍呾奀峈10‵32,767ㄗHzㄘ

32弇堍呾奀狟垀尨﹝

↖1ㄩ	硌隅價掛等啋腔儒极奪怀堤Y000﹜Y001﹜Y002ㄛ麼岆詢厒怀堤杻忷巠饜↗1腔Y000﹜Y001﹜

Y002↗2﹜Y003↗2﹝

	 ↗1.詢厒怀堤杻忷巠饜祥夔蟀諉婓FX3UC-32MT-LT奻﹝

	 ↗2.詢厒怀堤杻忷巠饜笢妏蚚賸Y002﹜Y003奀ㄛ剒猁妏蚚菴2怢詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

 要点

	 ·妏蚚樟萇怀堤倰腔FX3U褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜﹝

	 ·詢厒怀堤杻忷巠饜腔怀堤峈船雄雄﹝

脉冲输出对象                              设定范围

FX3U褫晤最諷秶

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶

詢厒怀堤杻忷巠饜

價掛等啋ㄗ儒极奪怀堤ㄘ

10～200,000（Hz）

10～100,000（Hz）

20.8  FNC 159−DRVA / 绝对定位
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20  定位控制—FNC 150~FNC 159
20.8  FNC 159−DRVA / 绝对定位

11
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令
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 20.8 FNC 159－DRVA / 绝对定位

20 定位 － FNC 150～FNC 159

↖2ㄩ	妏蚚FX3U褫晤最諷秶ㄚ詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ硌隅狟桶笢腔怀堤﹝

FX3U褫晤最諷秶笢祥妏蚚詢厒怀堤杻忷巠饜奀ㄛ麼岆FX3UC褫晤最諷秶腔錶狟ㄛ硌隅儒极	

	 奪怀堤腔怀堤晤瘍﹝

↖3ㄩ D↓.b 祥夔曹硊党庉(V﹜Z)

高速输出特殊适配器的连接位置 脉冲输出 旋转方向的输出

菴1怢

菴2怢

ˊY0001

ˊY0011

ˊY0021

ˊY003

ˊY004

ˊY005

ˊY006

ˊY0071

2

2

2

2

功能及动作说明

关于RUN中写入的注意事项
婓硒俴DRVA(FNC159)硌鍔腔徹最笢ㄗ闕喳怀堤徹最笢ㄘㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝

勀珨婓闕喳怀堤徹最笢勤婦漪蜆硌鍔腔隙繚輸硒俴賸RUN笢迡ㄛ蛁砩闕喳怀堤頗熬厒礿砦﹝

硌鍔怀
1 21 2

FNC 159
DRVA
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

508

21. 时钟运算 －FNC 160～FNC 169

婓FNC 160‵FNC 169笢ㄛ渀勤奀笘杅擂輛俴堍呾﹜掀誕腔硌鍔﹝

森俋ㄛ遜褫眕硒俴褫晤最諷秶囀离妗奀奀笘腔奀潔苺袧眕摯奀潔杅擂腔跡宒蛌遙﹝

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

160 21.1誹

21.2誹

21.3誹

21.4誹

21.5誹

21.6誹

21.7誹

21.8誹

21.9誹

161

162

163

164

165

166

167

168

169

TCMP

TZCP

TADD

TSUB

HTOS

STOH

TRD

TWR

HOUR

奀笘杅擂掀誕

奀笘杅擂潔掀誕

奀笘杅擂樓楊堍呾

奀笘杅擂熬楊堍呾

奀﹜煦﹜鏃杅擂腔鏃蛌遙

鏃杅擂腔[奀﹜煦﹜鏃]蛌遙

奀笘杅擂腔黍堤

奀笘杅擂腔迡

數奀桶

TCMP S DS3S2S1

TZCP S DS2S1

DTADD S2S1

DTSUB S2S1

DSHTOS

DSSTOH

DTRD

STWR

D2HOUR D1S
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169
21.1  FNC 160−TCMP / 时钟数据比较

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制

509

11祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

TCMP

TCMPP

P
FNC 160
TCMP

TIME COMPARE

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

↖

硌隅掀誕價袧奀潔腔※奀§﹝[扢隅毓峓ㄩ0‵23]

硌隅掀誕價袧奀潔腔※煦§﹝[扢隅毓峓ㄩ0‵59]

硌隅掀誕價袧奀潔腔※鏃§﹝[扢隅毓峓ㄩ0‵59]

硌隅奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

跦擂掀誕賦彆ON/OFF弇啋璃﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 21.1 FNC 160－TCMP / 时钟数据比较

21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

21.1 FNC 160－TCMP /时钟数据比较

概要
蔚掀誕價袧奀潔睿奀潔杅擂輛俴湮苤掀誕ㄛ跦擂掀誕腔賦彆諷秶弇啋璃ON/OFF﹝

1

2

3

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

BIN16弇

BIN16弇

BIN16弇

弇

1

2

3

↖ㄩD↓.b祥夔曹硊党庉(V﹜Z)﹝
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169
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21.1  FNC 160−TCMP / 时钟数据比较

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

510

功能和动作说明

1. 16位运算(TCMP)
蔚掀誕價袧奀潔(奀﹜煦﹜鏃)「 ㄛ ㄛ 」腔奀潔迵奀潔杅擂(奀﹜煦﹜鏃)[ ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2]輛

俴湮苤掀誕ㄛ跦擂湮苤珨祡腔賦彆ON/OFF 羲宎腔3萸﹝

森俋ㄛ婓 笢褫眕硌隅眻諉腔妗杅﹝

注意要点
1) 啋璃腔梩蚚萸杅

ㄛ 跪梩蚚3萸啋璃﹝

蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

2) 妏蚚褫晤最諷秶囀离妗奀奀笘腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ奀

妏蚚TRD(FNC 166)硌鍔ㄛ黍堤杻忷杅擂敵湔腔硉眕綴ㄛ婓跪跺紱釬杅笢硌隅趼啋璃﹝

程序举例

21.1 FNC 160－TCMP / 时钟数据比较

1 2 3

ㄛ ㄛ

蚕衾硌鍔揖萸植ON曹峈OFFㄛTCMP硌鍔祥掩硒俴ㄛ撈妏森ㄛ

ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2珩頗悵厥硌鍔揖萸OFF眳腔袨怓﹝

FNC 160
TCMP 1

1

2

2

3

3

1

2

3

1

1

1

2

2

2

3

3

3

硌鍔怀

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

>

=

<

>

=

<

腔奀緊ON

腔奀緊ON

腔奀緊ON

腔奀緊ON

腔奀緊ON

腔奀緊ON

撈妏X000ˊOFF祥硒俴TCMP硌鍔ㄛ
M0‵M2珩頗悵厥X000婓OFF眳腔袨怓﹝

X000
FNC 160

TCMP
K10 K30 K50 D0

D0

D1

D2

D0

D1

+1

+1

+2

+1

+2

+1

+2

+1 +2

+2

D2

D0

D1

D2

M0

M0

M1

M2

10奀30煦50鏃

10奀30煦50鏃

10奀30煦50鏃

10奀30煦50鏃

ㄩ硌隅掀誕價袧奀潔腔※奀§﹝

ㄩ硌隅掀誕價袧奀潔腔※煦§﹝

ㄩ硌隅掀誕價袧奀潔腔※鏃§﹝

ㄩ硌隅奀潔杅擂腔※奀§﹝

ㄩ硌隅奀潔杅擂腔※煦§﹝

ㄩ硌隅奀潔杅擂腔※鏃§﹝

ㄩ跦擂掀誕賦彆ON/OFF
3萸弇啋璃﹝
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制

511

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

TZCP

TZCPP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂↖

硌隅掀誕狟癹奀潔ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

硌隅掀誕奻癹奀潔ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

硌隅奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

跦擂掀誕賦彆ON/OFF弇啋璃﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 21.2 FNC 161－TZCP /时钟数据区间比较

21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

21.2 FNC 161－TZCP /时钟数据区间比较

概要
蔚奻狟2萸腔掀誕價袧奀潔睿奀潔杅擂輛俴湮苤掀誕ㄛ跦擂掀誕腔賦彆諷秶硌隅弇啋璃腔ON/OFF﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(TZCP)
蔚奻狟2萸掀誕價袧奀潔ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ迵眕 羲芛腔3萸奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ輛俴掀誕ㄛ跦擂掀誕腔賦

彆ON/OFF植 羲宎腔3萸啋璃﹝

1

2

2

2

2

2

2

2

2

P
FNC 161
TZCP

TIME ZONE
COMPARE

硌鍔怀
1

1

1

1

FNC 161
TZCP

+1

+2

蚕衾硌鍔揖萸植ON曹峈OFFㄛTZCP硌鍔祥掩硒俴ㄛ撈妏森ㄛ

ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2珩頗悵厥硌鍔揖萸OFF眳腔袨怓﹝

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

腔奀緊ON

腔奀緊ON

腔奀緊ON

+1

+2

1

1

1

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

≦

>

>

≦

2萸腔硌隅奀潔睿奀潔杅擂腔湮苤
掀誕硌鍔﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

BIN16弇

BIN16弇

弇

1

2

↖ㄩD↓.b祥夔曹硊党庉(V﹜Z)﹝

21.2  FNC 161−TZCP / 时钟数据区间比较
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

21.2  FNC 161−TZCP / 时钟数据区间比较

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

512

21.2 FNC 161－TZCP / 时钟数据区间比较

注意要点
1) 啋璃腔梩蚚萸杅

ㄛ ㄛ   ㄛ   跪梩蚚3萸啋璃﹝

蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

2) 妏蚚褫晤最諷秶囀离妗奀奀笘腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ奀

妏蚚TRD(FNC 166)硌鍔黍堤杻忷杅擂敵湔腔硉眕綴ㄛ婓跪跺紱釬杅笢硌隅趼啋璃﹝

程序举例

2 3

>

>

腔奀緊ON

腔奀緊ON

腔奀緊ON

1

撈妏蚕衾X000奧祥硒俴TZCP硌鍔ㄛ
M3‵M5珩頗悵厥X000婓OFF眳腔袨怓﹝

M3

M4

M5

≦ ≦

1 2

X000
FNC 161

TZCP
D 20 D 30 D 0 M 3

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

D20

D21

D22

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

D0

D1

D2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

D0

D1

D2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

D30

D31

D32

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

D30

D31

D32

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

D0

D1

D2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

D20

D21

D22

ㄛ  ㄚ1ㄛ  ㄚ2ㄩ眕※奀§﹜※煦§﹜※鏃§硌隅掀誕價袧奀潔腔狟癹﹝

ㄛ  ㄚ1ㄛ  ㄚ2ㄩ眕※奀§﹜※煦§﹜※鏃§硌隅掀誕價袧奀潔腔奻癹﹝

ㄛ  ㄚ1ㄛ  ㄚ2ㄩ眕※奀§﹜※煦§﹜※鏃§硌隅奀潔杅擂﹝

ㄛ  ㄚ1ㄛ  ㄚ2ㄩ跦擂掀誕賦彆ㄛ 諷秶涴3萸弇啋璃腔ON/OFF﹝

※奀§腔毓峓峈「0‵23」﹝

※煦§腔毓峓峈「0‵59」﹝

※鏃§腔毓峓峈「0‵59」﹝

1 1 1

2

3

2

3

2

3
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 21.3 FNC 162－TADD /时钟数据加法运算

21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

TADD

TADDP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

硌隅輛俴樓楊堍呾腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

硌隅輛俴樓楊堍呾腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

悵湔2跺奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ樓楊堍呾腔賦彆﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

21.3 FNC 162－TADD /时钟数据加法运算

概要
蔚2跺奀潔杅擂輛俴樓楊堍呾綴ㄛ悵湔婓趼啋璃笢﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(TADD)
蔚「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ迵「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」腔奀潔杅擂

ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ輛俴樓楊堍呾ㄛ賦彆悵湔善「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ笢﹝

·絞堍呾賦彆閉堤24苤奀奀ㄛ輛弇梓祩弇曹峈ONㄛ植等曾腔樓楊堍呾硉笢熬24跺苤奀綴蔚蜆奀潔釬峈堍呾

賦彆掩悵湔﹝

·堍呾賦彆峈0ㄗ0奀0煦0鏃ㄘ奀ㄛ錨弇梓祩弇曹峈ON﹝

注意要点
1) 啋璃腔梩蚚萸杅

ㄛ ㄛ 跪梩蚚3萸啋璃﹝

蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

2) 妏蚚褫晤最諷秶囀离妗奀奀笘腔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ奀ㄛ妏蚚TRD(FNC 166)硌鍔黍堤杻忷杅擂敵湔

腔硉眕綴ㄛ婓跪跺紱釬杅笢硌隅趼啋璃﹝

1

2

2

2 2 2

2 2

P
FNC 162
TADD

TIME ADDITION

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

BIN16弇

BIN16弇

1

2

1 1 1

ㄗ ㄛ +1ㄛ +2ㄘ+ㄗ ㄛ +1ㄛ +2ㄘ

 →ㄗ ㄛ +1ㄛ +2ㄘ

硌鍔怀
FNC 162
TADD

2

2

2

2

2

1
1 1 1

1

1

1

1

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

“时”的范围为「0～23」。

“分”的范围为「0～59」。

“秒”的范围为「0～59」。

21.3  FNC 162−TADD / 时钟数据加法运算
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部
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FNC181
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其
他
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数
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块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219
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据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

514

程序举例

21.3 FNC 162－TADD / 时钟数据加法运算

X000
FNC 162

TADD
D 10 D 20 D 30

( D10 ,D11 ,D12)+(D20 ,D21 ,D22)
→( D30 ,D31,D32)

10ㄗ奀ㄘ

30ㄗ煦ㄘ

10ㄗ鏃ㄘ

18ㄗ奀ㄘ

10ㄗ煦ㄘ

30ㄗ鏃ㄘ

10ㄗ奀ㄘ

20ㄗ煦ㄘ

5ㄗ鏃ㄘ

4ㄗ奀ㄘ

30ㄗ煦ㄘ

35ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

3ㄗ奀ㄘ

10奀30煦10鏃 3奀10煦5鏃 13奀40煦15鏃

18奀10煦30鏃 10奀20煦5鏃 4奀30煦35鏃

10ㄗ煦ㄘ

5ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

13ㄗ奀ㄘ

40ㄗ煦ㄘ

15ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

18+10=28( 24)≦

当运算结果超出24小时时

21.3  FNC 162−TADD / 时钟数据加法运算
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30
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FNC180
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的
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FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
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处
理

FNC210～
FNC219
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处
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3

FNC
200～

FNC209
字
符
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控
制
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 21.4 FNC 163－TSUB /时钟数据减法运算

21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

TSUB

TSUBP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

硌隅輛俴熬楊堍呾腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

硌隅輛俴熬楊堍呾腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔※奀§﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

悵湔2跺奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ熬楊堍呾腔賦彆﹝ㄗ梩蚚3萸ㄘ

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

21.4 FNC 163－TSUB /时钟数据减法运算

概要
蔚2跺奀潔杅擂輛俴熬楊堍呾綴ㄛ悵湔婓趼啋璃笢﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(TSUB)
植「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」腔奀潔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ笢熬「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」腔奀潔杅擂

ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘㄛ賦彆悵湔善「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ笢﹝

·絞堍呾賦彆苤衾0奀ㄛ質弇梓祩弇曹峈ONㄛ植等曾腔熬楊堍呾硉笢樓奻24跺苤奀綴ㄛ蔚蜆奀潔釬峈堍呾賦

彆掩悵湔﹝

·堍呾賦彆峈0ㄗ0奀0煦0鏃ㄘ奀ㄛ錨弇梓祩弇曹峈ON﹝

注意要点
1) 啋璃腔梩蚚萸杅

ㄛ ㄛ 跪梩蚚3萸啋璃﹝

蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

2) 妏蚚褫晤最諷秶囀离妗奀奀笘腔杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ奀ㄛ妏蚚TRD(FNC 166)硌鍔黍堤杻忷杅擂敵湔

腔硉眕綴ㄛ婓跪跺紱釬杅笢硌隅趼啋璃﹝

1

2

2 2 2

P
FNC 163
TSUB

TIME SUBTRACTION

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

BIN16弇

BIN16弇

1

2

ㄗ ㄛ +1ㄛ +2ㄘ-ㄗ ㄛ +1ㄛ +2ㄘ

 →ㄗ ㄛ +1ㄛ +2ㄘ

硌鍔怀
FNC 163
TSUB

2

2 2 2

2

2

2

2

1

1 1 1

1 1 1

1

1

1

1

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

ㄗ奀ㄘ

ㄗ煦ㄘ

ㄗ鏃ㄘ

+1

+2

“时”的范围为「0～23」。

“分”的范围为「0～59」。

“秒”的范围为「0～59」。

21.4  FNC 163−TSUB / 时钟数据减法运算
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

21.4  FNC 163−TSUB / 时钟数据减法运算
FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

516

程序举例

21.4 FNC 163－TSUB / 时钟数据减法运算

X000
FNC 163

TSUB
D 10 D 20 D 30

( D10 ,D11 ,D12)+(D20 ,D21 ,D22)
→( D30 ,D31,D32)

10ㄗ奀ㄘ

30ㄗ煦ㄘ

10ㄗ鏃ㄘ

5ㄗ奀ㄘ

20ㄗ煦ㄘ

40ㄗ鏃ㄘ

18ㄗ奀ㄘ

10ㄗ煦ㄘ

5ㄗ鏃ㄘ

11ㄗ奀ㄘ

10ㄗ煦ㄘ

35ㄗ鏃ㄘ

D 11

D 10

D 12

D 21

D 20

D 22

D 31

D 30

D 32

3ㄗ奀ㄘ

10奀30煦10鏃 3奀10煦5鏃 7奀20煦5鏃

5奀20煦40鏃 18奀10煦5鏃 11奀10煦35鏃

10ㄗ煦ㄘ

5ㄗ鏃ㄘ

7ㄗ奀ㄘ

20ㄗ煦ㄘ

5ㄗ鏃ㄘ

1

1

2

2

18+10=28( 24)≦

当运算结果小于0小时时
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制

517

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

HTOS

HTOSP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DHTOS

DHTOSP

BIN16弇

BIN32/16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

悵湔蛌遙腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔啋璃腔宎晤瘍

悵湔蛌遙綴腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂ㄗ鏃ㄘ腔啋璃晤瘍﹝

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 21.5 FNC 164－HTOS / 时、分、秒数据的秒转换

21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

21.5 FNC 164－HTOS /时、分、秒数据的秒转换

概要
蔚「奀﹜煦﹜鏃」等弇腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂蛌遙傖鏃等弇腔杅擂腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(HTOS/HTOSP)
蔚「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ遙呾傖鏃綴ㄛ蔚賦彆悵湔善 笢﹝

P
FNC 164
HTOS

HOUR TO SECOND

D

硌鍔怀 FNC 164
HTOS

4

29

31

16171

+1

+1

+1

+1

奀

煦

鏃

鏃

(0‵9)

(0‵59)

(0‵59)

瞰ㄛ硌隅賸4奀29煦31鏃奀ㄛ狟垀尨﹝

21.5  FNC 164−HTOS / 时、分、秒数据的秒转换
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FNC160
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时
钟
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算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

21.5  FNC 164−HTOS / 时、分、秒数据的秒转换

2. 32位运算(DHTOS/DHTOSP)
蔚「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ遙呾傖鏃綴ㄛ蔚賦彆悵湔善[ +1ㄛ ]笢﹝

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

518

21.5 FNC 164－HTOS / 时、分、秒数据的秒转换

出错

1. 16位运算(CMP,CMPP)
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·    ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2腔杅擂閉堤毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X020峈ON奀ㄛ植褫晤最諷秶囀离腔妗奀奀笘笢黍堤奀潔杅擂ㄛ遙呾傖鏃ㄛ綴悵湔善D100﹜D101笢腔﹝

动作

·妏蚚TRD(FNC 166)硌鍔黍堤奀潔杅擂腔雄釬

·妏蚚DHTOS(FNC 164)硌鍔蛌遙傖鏃腔雄釬

硌鍔怀 FNC 164
DHTOS

+1

+1

+1

+2

+1

+2

10

58

35

(0‵32767)

(0‵59)

(0‵59)

奀

煦

鏃

鏃

126658

瞰ㄛ硌隅賸35奀10煦58鏃奀ㄛ狟垀尨﹝

X020

D100

FNC 166
TRD

D10

END

FNC 164
DHTOS D13

2004

1

31

D11

D10

D12

20

21

23

D14

D13

D15

6D16

20

21

23

73283

D101,D100D13

D14

D15

妗奀奀笘 爛

堎



奀 奀笘杅擂

煦 奀潔杅擂

鏃

陎
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
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令
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FNC269
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理

FNC270～
FNC274
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备
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(
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器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

STOH

STOHP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DSTOH

DSTOHP

BIN16/32弇

BIN16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

悵湔蛌遙腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂ㄗ鏃ㄘ腔啋璃晤瘍

悵湔蛌遙綴腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ腔啋璃宎晤瘍﹝

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 21.6 FNC 165－STOH / 秒数据的[ 时、分、秒]转换

21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

21.6 FNC 165－STOH /秒数据的[时、分、秒]转换

概要
蔚鏃等弇腔奀潔ㄗ奀覦ㄘ杅擂蛌遙傖「奀﹜煦﹜鏃」等弇腔杅擂腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算

蔚 腔鏃杅擂遙呾傖奀﹜煦﹜鏃ㄛ賦彆悵湔善「 ㄛ ㄚ1ㄛ   ㄚ2」ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ笢﹝

瞰ㄛ硌隅賸29011鏃奀ㄛ狟垀尨﹝

P
FNC 165
STOH

SECOND TO HOUR

D

硌鍔怀 FNC 165
STOH

鏃 +1

+2

(0‵9)

(0‵59)

(0‵59)

(0‵32767)

8

3

31

+1

+2

29011

奀

煦

鏃

21.6  FNC 165−STOH / 秒数据的[时、分、秒]转换
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169
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FNC220
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(
变
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器
通
信
)

30

21.6  FNC 165−STOH / 秒数据的[时、分、秒]转换

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

520

21.6 FNC 165－STOH / 秒数据的[ 时、分、秒]转换

2. 32位运算

蔚「  ㄚ1ㄛ 」笢腔鏃杅擂遙呾傖奀﹜煦﹜鏃ㄛ賦彆悵湔善「 ㄛ ㄚ1ㄛ ㄚ2」

ㄗ奀﹜煦﹜鏃ㄘ笢﹝

鏃

FNC 165
DSTOH

(0‵32767)

(0‵59)

(0‵59)

(0‵117964799)

12

35

25

+1

+1

+2

+1

+2

45325

X020
FNC 165
DSTOH

D0 D100

END

11

6

40

40000

D100

D101

D102

+1

硌鍔怀

瞰ㄛ硌隅賸45325鏃奀ㄛ狟垀尨﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 杅擂閉堤毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X020峈ON奀ㄛ蔚D0﹜D1笢悵湔腔鏃杅擂遙呾傖奀﹜煦﹜鏃綴ㄛ賦彆悵湔善「D100﹜D101﹜D102」笢腔

最唗﹝

动作

·妏蚚STOHP硌鍔蛌遙傖奀﹜煦﹜鏃ㄗ婓D1﹜D0笢硌隅40000鏃奀ㄘ

D1,D0

奀

煦

鏃
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3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

TRD

TRDP

BIN16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

硌隅悵湔黍堤奀潔杅擂腔宎啋璃晤瘍﹝ㄗ梩蚚7萸ㄘ

3. 对象软元件

2. 设定数据

1. 指令格式

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 21.7 FNC 166－TRD / 读出时钟数据

21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

21.7 FNC 166－TRD / 读出时钟数据

概要
黍堤褫晤最諷秶奀笘杅擂腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(TRD)
蔚褫晤最諷秶腔奀笘杅擂ㄗD8013‵D8019ㄘ偌桽狟醱腔跡宒黍堤善 ‵ ㄚ6笢﹝

注意要点

1. 软元件的占用点数

梩蚚7萸啋璃﹝

蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

蔚褫晤最諷秶腔妗奀奀笘杅擂黍堤善7萸杅擂敵湔笢腔硌鍔﹝
硌鍔怀 FNC 166

TRD

P
FNC 166
TRD

TIME READ

软元件 项目 时钟数据 软元件 项目

特

殊

数

据

寄

存

器

D8018 爛ㄗ鼠盪ㄘ 0‵99ㄗ鼠盪綴2弇杅ㄘ D 0 爛ㄗ鼠盪ㄘ

D8017 堎 1‵12 D 1 堎

D8016  1‵31 D 2 

D8015 奀 0‵23 D 3 奀

D8014 煦 0‵59 D 4 煦

D8013 鏃 0‵59 D 5 鏃

D8019 陎 0ㄗㄘ‵6ㄗ鞠ㄘ D 6 陎

→

→

→

→

→

→

→

21.7  FNC 166−TRD / 读出时钟数据
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21.8 FNC 167－TWR /写入时钟数据

3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

TWR

TWRP

BIN16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

硌隅迡奀潔杅擂腔埭華硊腔宎啋璃晤瘍﹝ㄗ梩蚚7萸ㄘ

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

21.8 FNC 167－TWR /写入时钟数据

概要
砃褫晤最諷秶迡奀笘杅擂腔硌鍔﹝

功能和动作说明
蔚扢隅腔奀笘杅擂 ‵ ㄚ6迡褫晤最諷秶腔奀笘杅擂ㄗD8013‵D8019ㄘ笢﹝

硌鍔怀 FNC 167
TWRP

P
FNC 167
TWR

TIME WRITE

- 硒俴TWR(FNC 167)硌鍔綴ㄛ妗奀奀笘腔奀笘杅擂撈覦掩載蜊﹝

 秪森ㄛ珂蔚辦撓煦笘腔奀笘杅擂換冞善 ‵ ㄚ6笢ㄛ脹善曹傖淏腔奀潔奀符硒俴硌鍔﹝

- 妏蚚涴跺硌鍔扢隅奀笘杅擂ㄗ奀潔苺袧ㄘ奀ㄛ祥剒猁諷秶杻忷落翑樟萇M8015ㄗ奀潔礿砦眕摯奀潔苺袧ㄘ﹝

- 扢隅賸祥褫夔珆尨腔奀潔杅硉奀ㄛ祥硒俴奀笘杅擂腔曹載﹝ 森奀ㄛ扢隅淏腔奀笘杅擂綴婬棒迡﹝

软元件 项目 时钟数据 软元件 项目

特

殊

数

据

寄

存

器

D 10 爛ㄗ鼠盪ㄘ 0‵99ㄗ鼠盪綴2弇杅ㄘ 爛ㄗ鼠盪ㄘ

D 11 堎 1‵12 堎

D 12  1‵31 

D 13 奀 0‵23 奀

D 14 煦 0‵59 煦

D 15 鏃 0‵59 鏃

D 16 陎 0ㄗㄘ‵6ㄗ鞠ㄘ 陎

→

→

→

→

→

→

→
设

定

时

间

用

的

数

据

D8018

D8017

D8016

D8015

D8014

D8013

D8019

- D8018ㄗ爛杅擂ㄘㄛ珩褫眕遙善4弇杅耀宒﹝ㄗ統蕉最唗尨瞰ㄘ

21.8  FNC 167−TWR / 写入时钟数据
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169
21.8  FNC 167−TWR / 写入时钟数据
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21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

注意要点

1. 软元件的占用点数

梩蚚 羲宎腔蟀哿7萸啋璃﹝

蛁砩祥猁迵儂坻腔諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

程序举例

1. 时钟数据（时刻）的设定实例

扢隅妗奀奀笘﹝▲2001爛4堎25ㄗ陎媼ㄘ15奀20煦30鏃腔錶狟◎

X000
K1 D0FNC 12

MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
TWR

D1K4

D2K25

D3K15

D4K20

D5K30

D6K2

D0

M8017
X001

M8002
FNC 12

MOV
K2000 D8018

㊣30鏃腔党淏

載陔囀离妗奀奀笘腔絞硉

爛ㄗ鼠盪綴2弇杅ㄘ

堎



奀

煦

鏃

陎

· 秝荌窒煦峈跪跺砐醴腔扢隅硉﹝

· 扢隅奀潔腔奀緊ㄛ扢隅辦撓煦笘腔奀潔ㄛ脹善湛善淏奀潔奀妏X000离ONㄛ婓妗奀奀笘笢迡眒扢隅腔	

	 奀潔ㄛ奀笘杅擂掩載陔﹝

· X001藩棒峈ON奀ㄛ褫眕硒俴㊣30鏃腔党淏﹝

· 蔚爛釬峈鼠盪4弇杅揭燴奀ㄛ崝樓狟垀尨腔最唗﹝

D8018婓褫晤最諷秶RUN綴菴2跺禸鏡笚眕綴ㄛ釬峈鼠盪4弇杅雄釬﹝

- 褫晤最諷秶籵都婓鼠盪綴2弇杅腔耀宒狟堍俴﹝婓褫晤最諷秶RUN綴ㄛ硒俴奻扴硌鍔奀ㄛ躺婓1跺堍	

	 	呾笚囀ㄛ砃D8018ㄗ爛ㄘ換冞「K2000ㄗ嘐隅硉ㄘ」ㄛ擂森遙傖4弇杅耀宒﹝

- 婓褫晤最諷秶藩棒RUN奀硒俴涴跺最唗﹝森俋ㄛ撈妏換冞K2000珩硐岆珆尨遙傖4弇杅ㄛ奧勤絞	

	 	腔奀潔羶衄荌砒﹝

- 鼠盪4弇杅耀宒腔錶狟ㄛ扢隅硉「80‵99」眈絞衾「1980‵1999爛」ㄛ「00‵79」眈絞衾「2000‵2079爛」﹝

	 	瞰ㄩ80ˊ1980爛ㄛ99ˊ1999爛ㄛ79=2079爛

· 蟀諉賸倰瘍峈FXㄜ10DU腔杅擂湔等啋奀ㄛ蔚爛扢离峈鼠盪綴2弇杅耀宒﹝絞扢离峈4弇杅耀宒奀ㄛ婓

	 涴虳DU腔絞唳掛莉笢祥夔淏珆尨﹝

場宎闕喳
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21.9 FNC 169－HOUR / 计时表

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰HOUR 13祭 蟀哿硒俴倰DHOUR

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂♂ ♂

♂

♂

妏 峈ON腔奀潔ㄗ眕1跺苤奀峈等弇扢隅ㄘ

眕1跺苤奀峈等弇腔絞硉ㄗ硌隅礿萇悵厥蚚杅擂敵湔ㄘ

惆劑怀堤腔宎晤瘍

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

21.9 FNC 169－HOUR /计时表

概要
眕1跺苤奀峈等弇ㄛ勤怀揖萸厥哿ON腔奀潔輛俴濛樓潰聆腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算

操作数种类 内容 数据类型

BIN32/16弇

BIN32/16弇

BIN32/16弇

1

2

1

2

2

↖

ㄩ 曹ON峈砦腔奀潔眕1跺苤奀峈等弇硌隅﹝

ㄩ 眕1跺苤奀峈等弇腔絞硉

ㄩ 祥雛1跺苤奀腔絞硉ㄗ1鏃等弇ㄘ

ㄩ 惆劑怀堤醴梓華硊晤瘍

  絞硉 閉堤 腔硌隅奀潔奀ㄛ离ON﹝

· 蚕衾撈妏剿羲褫晤最諷秶腔萇埭綴ㄛ珩褫眕樟哿妏蚚絞硉杅擂ㄛ垀眕婓 笢硌隅礿萇悵厥蚚腔杅 

 擂敵湔﹝

妏蚚珨啜腔杅擂敵湔奀ㄛ蚕衾褫晤最諷秶腔萇埭OFF睿STOP↙RUN腔紱釬ㄛ絞硉頗掩壺﹝

· 惆劑怀堤 峈ON眕綴ㄛ聆講夔樟哿﹝

· 絞硉 湛善16弇腔郔湮硉奀礿砦聆講﹝

 猁樟哿聆講奀ㄛ壺 ‵ ㄚ1腔絞硉﹝

1

1

1

2

2

+1

FNC 169
HOUR

HOUR METER

D

FNC 169
HOUR

1

1

1

1 1

2
絞硌鍔怀腔濛數ON奀潔閉堤賸 腔奀潔奀ㄛ 曹峈ON﹝

ㄚ1笢祥雛1跺苤奀腔絞硉ㄛ眕1鏃等弇掩悵湔﹝

2

1

硌鍔怀

2

21.9  FNC 169−HOUR / 计时表
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21  时钟运算—FNC 160~FNC 169
21.9  FNC 169−HOUR / 计时表
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21 时钟运算 － FNC 160～FNC 169

2. 32位运算

[ ㄚ1ㄛ ] ㄩ	 曹峈ON峈砦腔奀潔

	 	 蚚 ㄚ1ㄗ詢弇ㄘㄛ ㄗ腴弇ㄘ硌隅﹝

[ ㄚ1ㄛ ] ㄩ	眕1跺苤奀峈等弇腔絞硉

	 	 悵湔婓 ㄚ1ㄗ詢弇ㄘㄛ ㄗ腴弇ㄘ笢﹝

ㄚ2 ㄩ	祥雛1跺苤奀腔絞硉ㄗ1鏃等弇ㄘ

ㄩ	惆劑怀堤腔硌隅

	 	 絞硉 ㄛ ㄚ1閉堤 腔硌隅奀潔奀ㄛ离ON﹝

· 蚕衾撈妏剿羲褫晤最諷秶腔萇埭綴ㄛ珩褫眕樟哿妏蚚絞硉杅擂ㄛ垀眕婓 笢硌隅礿萇悵厥蚚腔杅	

	 擂敵湔﹝

	 妏蚚珨啜腔杅擂敵湔奀ㄛ蚕衾褫晤最諷秶腔萇埭OFF睿STOP↙RUN腔紱釬ㄛ絞硉頗掩壺﹝

· 惆劑怀堤 峈ON眕綴ㄛ聆講夔樟哿﹝

· 絞硉[ ㄚ1ㄛ ]湛善32弇腔郔湮硉奀礿砦聆講﹝

	 猁樟哿聆講奀ㄛ壺 ‵ ㄚ2腔絞硉﹝

注意要点

软元件的占用点数

梩蚚2跺ㄗ16弇堍呾ㄘ麼氪3跺ㄗ32弇堍呾ㄘ啋璃﹝

蛁砩祥猁迵儂坻諷秶笢妏蚚腔啋璃笭葩﹝

程序举例
婓X000腔ON濛數奀潔閉堤300跺苤奀腔奀緊ㄛ Y005峈ON﹝

婓D201笢眕1鏃峈等弇ㄛ悵湔祥雛1跺苤奀腔絞硉﹝

ㄩ	 曹ON峈砦腔奀潔

	 	 眕1跺苤奀峈等弇硌隅﹝

ㄩ	眕1跺苤奀峈等弇腔絞硉

ㄚ1 ㄩ	祥雛1跺苤奀腔絞硉ㄗ1鏃等弇ㄘ

ㄩ	惆劑怀堤腔硌隅

	 	 絞硉 閉堤 腔硌隅奀潔奀ㄛ离ON﹝

	 ㄗ婓涴跺瞰赽笢300跺苤奀ㄚ1鏃奀峈ONㄘ

1

1

1

1

1

1 1

1

1

1

1 1

1

2

2

FNC 169
DHOUR 1 2

2

硌鍔怀

FNC 169
HOUR

1 1

X000
K300 D 200 Y005

1

1

1

2

2

2
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22. 外部设备 －FNC 170～FNC 179

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
22 外部设备 － FNC 170～FNC 179

婓FNC 170‵FNC 179笢ㄛ枑鼎賸婓橈勤倰ㄗ橈勤弇离ㄘ腔唅蛌晤鎢笢妏蚚腔跡濘鎢蛌遙硌鍔眕摯耀攜講耀

輸腔黍迡蚳蚚硌鍔﹝

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

170 GRY 跡濘鎢腔蛌遙 22.1誹

171 GBIN 跡濘鎢腔欄蛌遙 22.2誹

172

173

174

175

176 RD3A 耀攜講耀輸腔黍堤 22.3誹

177 WR3A 耀攜講耀輸腔迡 22.4誹

178

179

DSGRY

DSGBIN

SWR3A m2m1

DRD3A m2m1
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22  外部设备—FNC 170~FNC 179
22.1  FNC 170−GRY / 格雷码的转换
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其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 22.1 FNC 170－GRY / 格雷码的转换

22 外部设备 － FNC 170～FNC 179

22.1 FNC 170－GRY /格雷码的转换

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

GRY

GRYP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DGRY

DGRYP

BIN16/32弇

BIN16/32弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂

♂

蛌遙埭杅擂ㄛ麼岆悵湔蛌遙埭杅擂腔趼啋璃

悵湔蛌遙綴杅擂腔趼啋璃

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
蔚BIN硉蛌遙傖跡濘鎢綴輛俴換冞腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(GRY,GRYP)

P
FNC 170
GRY

GRAY CODE

D

硌鍔怀 FNC 170
GRY

埭杅擂(BIN)↙醴梓杅擂(GRY)腔蛌遙換冞硌鍔﹝

峈K1234ㄛ 峈K3Y10奀

BIN 1234

110111010110

0100101100100000

b0b15

Y23 Y20Y17 Y10
GRY 1234

- 勤     奧晟ㄛ狟醱腔杅硉毓峓峈衄虴腔﹝

0‵ 32,767

2. 32位运算(DGRY,DGRYP)
- 褫眕硒俴郔湮32弇腔跡濘鎢蛌遙﹝

- 峈0‵2,147,483,647奀衄虴﹝

注意要点
杅擂腔蛌遙厒僅樵衾褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔﹝
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22  外部设备—FNC 170~FNC 179

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 22.2 FNC 171－GBIN / 格雷码的逆转换

22 外部设备 － FNC 170～FNC 179

22.2 FNC 171－GBIN /格雷码的逆转换

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

GBIN

GBINP
9祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DGBIN

DGBINP

BIN16/32弇

BIN16/32弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂

♂

悵湔蛌遙埭杅擂腔趼啋璃

悵湔蛌遙綴杅擂腔趼啋璃

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
蔚跡濘鎢蛌遙傖BIN硉綴輛俴換冞腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(GBIN,GBINP)

P
FNC 171
GBIN

GRAY CODE

D

硌鍔怀 FNC 171
GBIN

埭杅擂(GRY)↙醴梓杅擂(BIN)腔蛌遙換冞硌鍔﹝

峈K3X000ㄛ 峈10奀

BIN 1234D10 0100101100100000

b0b15

110111010110
X13 X10X7 X0

GRY 1234

- 婓妏蚚跡濘鎢源宒腔晤鎢潰聆橈勤弇离脹錶狟ㄛ褫眕妏蚚﹝

- 勤     奧晟ㄛ狟醱腔杅硉毓峓峈衄虴腔﹝

2. 32位运算(DGBIN,DGBINP)
- 褫眕硒俴郔湮32弇腔BIN蛌遙﹝

- 峈0‵2,147,483,647奀衄虴﹝

注意要点
笢硌隅怀樟萇ㄗXㄘ奀腔砒茼晊喧ㄛ峈「褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔ㄚ怀薦疏都杅」﹝

籵徹妏蚚REFF(FNC 51)麼D8020(薦疏腔覃誹)ㄛ蛌遙X000‵X017腔怀薦疏硉ㄛ植奧褫眕壺薦疏都杅

窒煦腔晊喧﹝

22.2  FNC 171−GBIN / 格雷码的逆转换
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22  外部设备—FNC 170~FNC 179

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制

529

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 22.3 FNC 176－RD3A /模拟量模块的读出

22 外部设备 － FNC 170～FNC 179

22.3 FNC 176－RD3A /模拟量模块的读出

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

RD3A

RD3AP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

杻忷耀輸晤瘍
- FX3U PLC : K0‵K7
- FX3UC PLC : K1‵K7

耀攜講怀籵耋晤瘍

悵湔黍堤腔杅擂腔趼啋璃

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
黍FXON-3A眕摯FX2N-2AD耀攜講耀輸腔耀攜講怀硉腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(RD3A)

m1· ㄩ杻忷耀輸晤瘍

FX3U PLC ㄩK0‵K7

FX3UC PLCㄩK1‵K7ㄗK0峈囀离腔CCㄜLink/LT翋桴﹝ㄘ

m2· ㄩ耀攜講怀籵耋晤瘍

FX0N-3A ㄩK1(籵耋1),K2(籵耋2)

FX2N-2AD ㄩK21(籵耋1),K22(籵耋2)

ㄩ 黍堤杅擂

	 	 悵湔植耀攜講耀輸笢黍堤腔杅硉﹝

FX0N-3A ㄩ0‵255ㄗ8弇ㄘ

FX2N-2AD ㄩ0‵4095ㄗ12弇ㄘ

P
FNC 176
RD3A

READ ANALOG

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

BIN16弇

BIN16弇

硌鍔怀
FNC 176
RD3A

m1·

m2·

m1·

m1· m2·

m2·

22.3  FNC 176−RD3A / 模拟量模块的读出
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22  外部设备—FNC 170~FNC 179

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 22.4 FNC 177－WR3A /模拟量模块的写入

22 外部设备 － FNC 170～FNC 179

22.4 FNC 177－WR3A /模拟量模块的写入

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

WR3A

WR3AP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

杻忷耀輸晤瘍
- FX3U PLC : K0‵K7
- FX3UC PLC : K1‵K7

耀攜講怀堤籵耋晤瘍

迡腔杅擂ㄛ麼岆悵湔迡杅擂腔趼啋璃

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
砃FX0N-3A眕摯FX2N-2DA耀攜講耀輸迡杅趼硉腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(WR3A)

m1· ㄩ杻忷耀輸晤瘍

FX3U PLC ㄩK0‵K7

FX3UC PLC ㄩK1‵K7ㄗK0峈囀离腔CCㄜLink/LT翋桴﹝ㄘ

m2· ㄩ耀攜講怀堤籵耋晤瘍

FX0N-3A ㄩK1(籵耋1)

FX2N-2DA ㄩK21(籵耋1),K22(籵耋2)

ㄩ 迡杅擂

	 	 硌隅怀堤善耀攜講耀輸腔杅硉﹝

FX0N-3A ㄩ0‵255ㄗ8弇ㄘ

FX2N-2DA ㄩ0‵4095ㄗ12弇ㄘ

P
FNC 177
WR3A

WRITE ANALOG

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

BIN16/32弇

BIN16/32弇

硌鍔怀
FNC 177
WR3A

m1·

m2·

m1·

m1· m2·

m2·

22.4  FNC 177−WR3A / 模拟量模块的写入
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23  替换指令的介绍—FNC 180
23.1  指令替换对照表

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理

3
FNC

200～
FNC209

字
符
串
控
制
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23. 替换指令的介绍 － FNC 180

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 23.1 指令替换对照表

23 替换指令的介绍 － FNC 180

23.1 指令替换对照表

概要
EXTR硌鍔岆FX2N﹜FX2NC褫晤最諷秶妏蚚腔硌鍔﹝

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶囀离賸曹籵陓髡夔ㄛ枑鼎賸眕狟腔蚳蚚硌鍔﹝ㄗ祥枑鼎EXTR硌鍔﹝ㄘ

指令替换对照表

→详细内容，请参考通信控制手册

FX2N,FX2NC可编程控制器 FX3U·FX3UC可编程控制器 内容

EXTR K10 ↙ FNC 270 IVCK 曹腔堍俴潼弝

EXTR K11 ↙ FCN 271 IVDR 曹腔堍俴諷秶

EXTR K12 ↙ FNC 272 IVRD 曹統杅腔黍堤

EXTR K13 ↙ FNC 273 IVWR 曹統杅腔迡

FNC 274 IVBWR 曹統杅腔傖蠶迡
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23  替换指令的介绍—FNC 180

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

23.1  指令替换对照表
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 23.1 指令替换对照表

23 替换指令的介绍 － FNC 180

备   注
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24  其他指令—FNC 181~FNC 189

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理

3
FNC

200～
FNC209

字
符
串
控
制
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24. 其他指令 －FNC 181～FNC 189

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

婓FNC 181‵FNC 189笢ㄛ枑鼎賸蚚衾莉汜呴儂杅﹜CRC杅擂堍呾﹜詢厒數杅堍呾腔杅擂揭燴腔硌鍔﹝

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

181

182 COMRD 黍堤啋璃腔蛁庋杅擂 24.1誹

183

184 RND 莉汜呴儂杅 24.2誹

185

186 DUTY 莉汜隅奀闕喳 24.3誹

187

188 CRC CRC堍呾 24.4誹

189 HCMO 詢厒數杅換冞 24.5誹

COMRD DS

DRND

DUTY Dn2n1

nCRC DS

nHCMOV DS
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24  其他指令—FNC 181~FNC 189

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

24.1  FNC 182−COMRD / 读出软元件的注释数据
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 24.1 FNC 182－COMRD /读出软元件的注释数据

24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

24.1 FNC 182－COMRD /读出软元件的注释数据

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

COMRD

COMRDP

啋璃靡

趼睫揹

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

腎翹賸猁黍堤蛁庋腔啋璃晤瘍

悵湔眒冪黍堤蛁庋腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
蜆硌鍔岆蔚蚚GX Developer脹晤最璃腎翹ㄗ迡ㄘ腔啋璃腔蛁庋杅擂黍堤懂﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(COMRD/COMRDP)
1)黍堤啋璃 腔蛁庋綴ㄛ眕ASCII鎢悵湔婓 羲宎腔啋璃笢﹝

瞰ㄛ啋璃 腔蛁庋峈※LineNo.1Start§奀ㄛ植 羲宎腔啋璃笢悵湔狟垀尨腔囀﹝

LineNo.1Start

FNC 182
COMRD

COMMENT READ

P

FNC 182
COMRDP

硌鍔怀

笢硌隅腔啋璃腔蛁庋

腔蛁庋

+0
+1
+2

b15 b8 b7 b0

b15 b8 b7 b0

+3

菴2跺趼睫腔ASCII鎢
菴4跺趼睫腔ASCII鎢
菴6跺趼睫腔ASCII鎢
菴8跺趼睫腔ASCII鎢

菴1跺趼睫腔ASCII鎢
菴3跺趼睫腔ASCII鎢
菴5跺趼睫腔ASCII鎢
菴7跺趼睫腔ASCII鎢

菴14跺趼睫腔ASCII鎢
菴16跺趼睫腔ASCII鎢

菴13跺趼睫腔ASCII鎢
菴15跺趼睫腔ASCII鎢

郔嗣褫眕
悵湔16跺趼睫

0000H

蛁庋腔趼睫杅峈髒杅奀

·M8091ˊOFF奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔狟珨跺啋璃笢悵湔0000H﹝
·M8091ˊON奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔狟珨跺啋璃祥曹趙﹝

蛁庋腔趼睫杅峈髒杅奀

·M8091ˊOFF奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔狟珨跺啋璃笢悵湔00H﹝
·M8091ˊON奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔狟珨跺啋璃祥曹趙﹝

+0
+1
+2
+3
+4
+5
+6

6FH(o)

69H(i)
65H(e)

31H(1)

00H

74H(t)
72H(r)

4CH(L)
6EH(n)
4EH(N)
2EH(.)
53H(S)
61H(1)
74H(t)
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21

22

23

24

25

26
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29

30
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令
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数
据
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外
部
设
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(
变
频
器
通
信
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时
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运
算
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外
部
设
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绍
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其
他
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令
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3
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字
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制
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

2) 跦擂M8091腔ON/OFF袨怓ㄛ 腔郔笝杅擂狟垀尨﹝

相关软元件

注意要点

· 婓 腔啋璃笢ㄛ硌隅婓褫晤最諷秶笢腎翹ㄗ迡ㄘ賸蛁庋腔啋璃晤瘍﹝

 婓啋璃 笢帤腎翹ㄗ迡ㄘ蛁庋奀ㄛ蛁庋腔趼睫杅ㄗ圉褒16跺趼睫ㄘ窒飲眕※20H§ㄗ諾跡ㄘ悵湔 善

羲宎腔啋璃笢﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 啋璃 笢帤腎翹ㄗ迡ㄘ蛁庋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 絞 羲宎腔眈絞衾蛁庋酗僅腔啋璃萸杅閉堤賸眈茼腔啋璃毓峓奀﹝筍岆ㄛ迡珨窒煦蛁庋﹝

 ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
X010峈ON綴ㄛD100笢扢隅腔蛁庋※Target Line A§頗眕ASCII鎢悵湔善植D0羲宎腔啋璃笢腔最唗﹝

ㄗM8091ˊOFF奀ㄘ

ON/OFF状态 处理内容

M8091=OFF ·蛁庋腔趼睫杅峈杅奀ㄛ悵湔郔綴蛁庋趼睫腔啋璃腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘ峈00H﹝

·蛁庋腔趼睫杅峈髒杅奀ㄛ悵湔郔綴蛁庋趼睫腔啋璃腔狟珨跺啋璃峈00H﹝

M8091=ON
·蛁庋腔趼睫杅峈杅奀ㄛ悵湔郔綴蛁庋趼睫腔啋璃腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘ祥曹趙﹝

·蛁庋腔趼睫杅峈髒杅奀ㄛ悵湔郔綴蛁庋趼睫腔啋璃腔狟珨跺啋璃祥曹趙﹝

软元件 名称 内容

M8091 怀堤趼睫杅腔遙陓瘍 統蕉奻扴腔佽隴

X010

FNC 182
COMRDP

D100 D0

RST M8091

END

b15 b8 b7 b0
D0
D1
D2
D3
D4
D5
D6

74H(t)

61H(a)
67H(g)

54H(T)
72H(r)
65H(e)

4CH(L) 20H(諾跡)

00H

6EH(n)
20H(諾跡)

69H(i)
65H(e)
41H(A)

Target Line A

D100腔蛁庋
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FNC160
FNC169
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21

FNC170
FNC179
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22
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0
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绍

23

FNC181
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其
他
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令

24

FNC190
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块
处
理

25

FNC200
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字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

24.2 FNC 184－RND /产生随机数

3祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

RND

RNDP

BIN16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

悵湔呴儂杅腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
莉汜呴儂杅腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算（RND/RNDP）
涴跺硌鍔莉汜0‵32767腔帢呴儂杅ㄛ蔚杅硉釬峈呴儂杅悵湔善 笢﹝

婓帢呴儂杅炵蹈笢ㄛ藩棒數呾堤呴儂杅腔埻宎硉ㄛ綴妏蚚涴呴儂杅腔埻宎硉數呾堤帢呴儂杅﹝

伪随机数的计算公式：

(D8311,D8310)=(D8311,D8310 ) ↗1℅1103515245+12345 Ｋ

ˊ「ㄗ[D8311,D8310] >>16ㄘ&<軀憮迵>00007FFFh」

↗1.婓涴跺(D8311,D8310)笢ㄛ婓STOP↙RUN奀躺躺迡珨棒準蛹腔杅硉ㄗ0‵2,147,483,647ㄘ﹝

[ (D8311,D8310)釬峈場宎硉ㄛ婓奻萇奀迡K1﹝]

程序举例
X010藩棒峈ON奀ㄛ婓D100笢悵湔呴儂杅腔最唗﹝植STOP↙RUN奀ㄛ蔚奀潔杅擂輛俴鏃蛌遙綴腔賦彆ㄛ迵

「ㄗ爛ㄚ堎ㄘ℅」 腔硉眈樓ㄛ腕善腔杅硉迡善(D8311,D8310)笢﹝

P
FNC 184
RND

RANDOM NUMBERS

硌鍔怀 FNC 184
RND

X010 FNC 184
RNDP

D100

END

M8002
FNC 166
TRD

D0

FNC 164
DHTOS

D14D3

FNC 20
ADD

D10D1D0

FNC 20
DADD

D8310D12D14

FNC 23
MUL

D12D2D10

黍堤奀笘杅擂

奀,煦,鏃杅擂↙鏃杅擂

婓「(爛ㄚ堎)℅」腔杅硉奻樓奻鏃杅擂綴ㄛ

迡善D8311ㄛD8310笢﹝

24.2  FNC 184−RND / 产生随机数
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

24.3 FNC 186－DUTY /产生定时脉冲

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰DUTY

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

ON腔禸鏡棒杅ㄗ堍呾笚ㄘ[n1>0 ]

OFF腔禸鏡棒杅ㄗ堍呾笚ㄘ[n2>0 ]

隅奀奀笘怀堤腔醴梓華硊

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
蔚硌隅棒杅腔堍呾笚釬峈1跺笚ㄛ莉汜涴欴隅奀陓瘍腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(DUTY)
1)隅奀奀笘怀堤 岆偌桽n1跺禸鏡ONㄛn2跺禸鏡OFF腔源宒輛俴ON/OFF﹝

2)婓隅奀奀笘腔怀堤腔醴梓華硊笢ㄛ硌隅M8330‵M8334﹝

3)迵隅奀奀笘怀堤腔醴梓華硊 勤茼腔禸鏡杅腔數杅硉掩悵湔善D8330‵D8334笢﹝

 禸鏡杅腔數杅硉D8330‵D8334ㄛ婓數杅硉曹峈n1ㄚn2奀ㄛ麼氪婓硌鍔怀ㄗ硌鍔ㄘ曹峈ON奀掩葩弇﹝

4)婓硌鍔怀腔奻汔朓羲宎雄釬ㄛ婓END硌鍔揭ㄛON/OFF隅奀奀笘怀堤﹝森俋ㄛ硌鍔怀撈妏掩剿雄釬 

 珩祥礿砦﹝STOP奀ㄛ籵徹笢剿ㄛ麼岆剿萇奀礿砦﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

弇

n1

n2

n1

硌鍔怀
FNC 186
DUTY

n1 n2

n2

↖

隅奀奀笘怀堤

↖: 硌隅M8330‵M8334﹝

FNC 186
DUTY
DUTY

OFF ON

0

n1ㄚn2跺禸鏡

n2跺禸鏡n1跺禸鏡

禸鏡棒杅腔數杅

M8330 D8330

M8331 D8331

M8332 D8332

M8333 D8333

M8334 D8334

定时时钟输出的目标地址 对扫描数计数用的软元件

24.3  FNC 186−DUTY / 产生定时脉冲
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

5) 蔚n1ㄛn2扢隅峈0奀ㄛ狟桶垀尨﹝

n1，n2的状态 的ON/OFF 状态

n1＝0,n2≧0

n1＞0,n2＝0

嘐隅峈OFF

嘐隅峈ON

相关软元件

注意要点
·蜆硌鍔夔妏蚚5棒ㄗ萸ㄘ﹝

	 筍岆ㄛ婓嗣跺DUTY(FNC 186)硌鍔笢祥夔妏蚚眈肮腔隅奀奀笘怀堤醴梓華硊 ﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗堤珋堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·n1ㄛn2祥雛奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 婓M8330‵M8334眕俋毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6705ㄘ

程序举例
X000峈ON綴ㄛM8330 1跺禸鏡峈ONㄛ3跺禸鏡峈OFF腔最唗﹝

X000
FNC 186

DUTY
K3 M8330

END

K1

OFF

OFF ON

ONX000

M8330

0
1

2
3

0
1

1跺禸鏡 3跺禸鏡

软元件 名称 内容

DUTY(FNC 186)硌鍔腔隅奀奀笘怀堤

DUTY(FNC 186)硌鍔腔隅奀奀笘怀堤1蚚腔禸鏡棒杅腔數杅硉

DUTY(FNC 186)硌鍔腔隅奀奀笘怀堤2蚚腔禸鏡棒杅腔數杅硉

DUTY(FNC 186)硌鍔腔隅奀奀笘怀堤3蚚腔禸鏡棒杅腔數杅硉

DUTY(FNC 186)硌鍔腔隅奀奀笘怀堤4蚚腔禸鏡棒杅腔數杅硉

DUTY(FNC 186)硌鍔腔隅奀奀笘怀堤5蚚腔禸鏡棒杅腔數杅硉

隅奀奀笘怀堤1

隅奀奀笘怀堤2

隅奀奀笘怀堤3

隅奀奀笘杅堤4

隅奀奀笘杅堤5

隅奀奀笘怀堤5蚚腔禸鏡棒杅
腔數杅

隅奀奀笘怀堤4蚚腔禸鏡棒杅
腔數杅

隅奀奀笘怀堤3蚚腔禸鏡棒杅
腔數杅

隅奀奀笘怀堤2蚚腔禸鏡棒杅
腔數杅

隅奀奀笘怀堤1蚚腔禸鏡棒杅
腔數杅

M8330

M8331

M8332

M8333

M8334

D8330

D8331

D8332

D8833

D8334

D8330腔
絞硉

24.3  FNC 186−DUTY / 产生定时脉冲
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

24.4 FNC 188－CRC / CRC运算

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

CRC

CRCP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

悵湔釬峈CRC硉汜傖勤砓腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔掩汜傖腔CRC硉腔啋璃晤瘍

猁數呾CRC硉腔8弇杅擂ㄗ趼誹ㄘ杅ㄛ麼岆悵湔杅擂杅腔啋璃晤瘍

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
婓籵陓脹笢掩妏蚚腔堤渣苺桄源楊眳珨峈CRCㄗCyclic Redundancy Checkㄩ悜遠豻苺桄ㄘㄛ蚚CRC硌鍔

數呾堤蜆CRC硉﹝婓堤渣苺桄腔源楊笢ㄛ壺賸CRC眕俋遜衄髒苺桄眕摯睿苺桄ㄗ苺桄睿ㄘㄛ婓阨苺桄

硉奀ㄛ褫眕妏蚚CCD硌鍔(FNC 84)﹝

森俋ㄛ婓涴跺硌鍔笢ㄛ妏蚚賸汜傖CRC硉ㄗCRCㄜ16ㄘ蚚腔「X16ㄚX15ㄚX2ㄚX1」腔汜傖嗣砐宒﹝

→有关CCD指令（校验码），请参考16.5节

功能和动作说明

1. 16位运算

眕 笢硌隅腔啋璃峈宎腔n萸8弇杅擂ㄗ趼誹等弇ㄘㄛ勤汜傖CRC硉綴悵湔善 笢﹝

婓涴跺硌鍔笢衄8弇睿16弇腔蛌遙耀宒ㄛ跦擂M8161腔ON/OFF懂遙蛌遙耀宒﹝

衄壽跪赻腔雄釬統蕉狟珨珜眕綴腔囀﹝

森俋ㄛ峈賸汜傖CRC硉ㄗCRCㄜ16ㄘㄛ妏蚚賸「X16ㄚX15ㄚX2ㄚX1」腔汜傖嗣砐宒﹝

P
FNC 188
CRC

CYCLIC REDUNDANCY
CHECK (CRC)
GENERATION

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

n

n

硌鍔怀
FNC 188
CRC

n

↖ ↖

↖

↖

↖

↖

↖

↖: 弇啋璃腔弇杅硌隅ㄛ昢斛硌隅4弇杅ㄗK4↓♀♀♀ㄘ﹝

24.4  FNC 188−CRC / CRC运算
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FNC 188
CRC

M8161

n

M8000

16位转换模式 [M8161＝OFF]
婓16弇耀宒狟ㄛ勤 啋璃腔詢8弇ㄗ趼誹ㄘ睿腴8弇ㄗ趼誹ㄘ輛俴堍呾﹝婓 硌隅腔1萸啋璃腔16弇

笢悵湔堍呾賦彆﹝

16弇蛌遙耀宒

8位转换模式 [M8161＝ON]
婓8弇蛌遙耀宒狟ㄛ躺勤 啋璃腔腴8弇ㄗ趼誹ㄘ硒俴堍呾﹝

數呾賦彆妏蚚 硌隅腔啋璃羲宎腔2萸ㄛ婓 笢悵湔腴8弇ㄗ趼誹ㄘㄛ婓 ㄚ1笢悵湔詢8弇ㄗ趼誹ㄘ﹝

硌鍔怀

FNC 188
CRC

M8161
M8000

8弇蛌遙耀宒

硌鍔怀

例如） ＝D100
＝D0

n ＝6

对象数据的内容
软元件

8位 16位

腴趼誹 D100腴趼誹

D100腴趼誹

D101腴趼誹

D102腴趼誹

D103腴趼誹

D104腴趼誹

D105腴趼誹

D0腴趼誹

D1腴趼誹

01H
0301H

01H

03H

03H

02H

00H

14H

E4H

41H

詢趼誹 D100詢趼誹 03H

腴趼誹 D101腴趼誹 03H
0203H+1

詢趼誹 D101詢趼誹 02H

腴趼誹 D102腴趼誹 00H
1400H+2

+1

+1

+2

+3

+4

+5

+n-1

詢趼誹 D102詢趼誹 14H

腴趼誹

悵湔汜傖CRC硉腔
勤砓杅擂腔華硊

悵湔汜傖CRC硉腔
勤砓杅擂腔華硊

+n/2-1
詢趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

D0腴趼誹 E4H
41E4H悵湔CRC硉腔華硊

悵湔CRC硉腔華硊

詢趼誹 D0詢趼誹 41H

n

例如） ＝D100
＝D0

n ＝6

对象数据的内容软元件
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相关软元件

↗1. RUN↙STOP奀壺

注意要点
婓涴跺硌鍔笢ㄛ妏蚚CRC硉(CRC-16)腔汜傖嗣砐宒「X16ㄚX15ㄚX2ㄚX1」ㄛ森俋ㄛ渀勤婓CRC硉ㄛ遜衄跪笱

梓袧趙腔汜傖嗣砐宒﹝蛁砩ㄛ彆妏蚚賸祥肮腔汜傖嗣砐宒ㄛ頗莉汜俇祥肮腔CRC硉﹝

参考：主要的CRC值生成多项式

出错
眕狟珨虳錶狟頗堤珋堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· ㄛ 笢妏蚚腔弇啋璃腔弇杅硌隅ㄛ硌隅賸4弇杅眕俋腔硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n婓硌隅毓峓ㄗ1‵256ㄘ眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· ㄚnㄜ1ㄛ ㄚ1閉堤啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
M0峈ON奀ㄛ汜傖D100‵D106笢悵湔腔ASCII鎢「0123456」腔CRC硉綴ㄛ悵湔善D0笢腔最唗﹝

1. 16位模式下

相关软元件 内容

ON CRC硌鍔婓8弇耀宒狟雄釬
M8161↗1

OFF CRC硌鍔婓16弇耀宒狟雄釬

名称 生成多项式

CRC-12 X12 + x11 + X3 + X2 + X + 1

CRC-16 X16 + X15 + X2 + 1

CRC-32 X32 + X26 + X23 + X22 + X16 + X12 + X11 + X10 + X8 + X7 + X5 + X4 + X2 + X + 1

CRC-CCITT X16 + X12 + X5 + 1

M0
FNC 188
CRC

D100 D0 K7

M8161
M8000

16弇蛌遙耀宒

悵湔汜傖CRC硉腔
勤砓杅擂腔華硊

腴趼誹

悵湔CRC硉腔華硊

詢趼誹

腴趼誹

詢趼誹

腴趼誹

詢趼誹

詢趼誹

腴趼誹

腴趼誹

对象数据

数据的内容

30H

31H

32H

33H

34H

35H

36H

CFH

2AH

D100 3130H

D101 3332H

D102 3534H

D103 3736H

D0 2ACFH
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2. 8位模式下

D100 30H

D101 31H

D102 32H

D103 33H

D104 34H

D105 35H

D106 36H

D0 CFH

D1 2AH

FNC 188
CRC

M8161
M8000

D100 D0 K7
M0

8弇蛌遙耀宒

悵湔汜傖CRC硉腔
勤砓杅擂腔華硊

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹

腴趼誹
悵湔CRC硉腔華硊

对象数据的内容

24.4  FNC 188−CRC / CRC运算
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

24.5 FNC 189－HCMOV /高速计数器传送

13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰DHCMOV

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂ ♂

釬峈換冞埭腔詢厒數杅ㄛ麼岆遠倛數杅↗1腔啋璃晤瘍

換冞醴梓腔啋璃晤瘍

換冞綴ㄛ釬峈壺換冞埭腔詢厒數杅ㄛ麼岆遠倛數杅↗1腔絞硉腔硌尨
[壺ㄗK1ㄘㄛ祥揭燴ㄗK0ㄘ]

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
換冞硌隅腔詢厒數杅﹜麼岆遠倛數杅腔絞硉腔硌鍔﹝

跦擂唳掛祥肮ㄛ涴跺硌鍔腔髡夔珩祥肮﹝

功能和动作说明

1. 32位运算（DHCMOV）

·蔚 腔詢厒數杅﹜麼遠倛數杅腔絞硉換冞善 [ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

·換冞綴ㄛ跦擂n腔扢隅硉ㄛ勤詢厒數杅﹜麼岆遠倛數杅腔絞硉硒俴狟垀尨腔揭燴﹝

  ↗1. FX3UC褫晤最諷秶腔唳掛腴衾Ver.2.00奀ㄛ祥夔硌隅遠倛數杅ㄗD8099ㄛD8398ㄘ﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN32弇

BIN16弇n

n

硌鍔怀
FNC 189
DHCMOV

n

↖ ↖

↖ㄩ躺褫眕硌隅詢厒數杅ㄗC235‵C255ㄘㄛ遠倛數杅ㄗD8099ㄛD8398ㄘ↗1 ﹝

FNC 189
HCMOV

HIGH SPEED
COUNTER MOVE

D

的软元件 执行指令后的[ ＋1， ]

詢厒數杅 C235‵C255 詢厒數杅S腔絞硉 ↙[ ㄚ1ㄛ ]

D8099
D8099↙
婓 ㄚ1笢悵湔※0§﹝遠倛數杅

D8398 [ D8399ㄛD8398 ]腔絞硉↙[ ㄚ1ㄛ ]

n的设定 动作

K0ㄗH0ㄘ 祥壺絞硉﹝ㄗ祥揭燴ㄘ

K1ㄗH1ㄘ 蔚絞硉壺峈0﹝

24.5  FNC 189−HCMOV / 高速计数器传送
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2. 高速计数器的当前值更新时序以及HCMOV指令的处理

1) 詢厒數杅腔絞硉載陔奀潔

砃詢厒數杅ㄗC235‵C255ㄘ蚚腔怀傷赽怀闕喳綴ㄛ硒俴菰崝麼岆菰熬數杅ㄛ森奀ㄛ偌桽狟桶笢腔奀

唗載陔啋璃腔絞硉﹝秪森ㄛ妏蚚珨啜腔MOV硌鍔脹茼蚚硌鍔揭燴詢厒數杅腔絞硉奀ㄛ蚕衾妏蚚賸

偌桽狟桶笢腔奀唗載陔腔絞硉ㄛ垀眕頗忳禸鏡腔荌砒﹝

妏蚚涴跺HCMOV硌鍔ㄛ褫眕偌桽硒俴硌鍔腔奀唗勤絞硉輛俴載陔甜輛俴換冞﹝

2) HCMOV硌鍔腔虴彆

·肮奀妏蚚怀笢剿睿HCMOV硌鍔奀ㄛ褫眕跦擂俋窒怀腔奻汔朓麼狟蔥朓腔奀唗ㄗ諉彶怀笢剿奀ㄘㄛ

勤詢厒數杅腔絞硉輛俴黍﹝

→请参考程序示例2

·婓掀誕硌鍔(CMP硌鍔/ZCP硌鍔/揖萸掀誕硌鍔)腔醱妏蚚HCMOV硌鍔奀ㄛ褫眕掀誕詢厒數杅腔郔陔

硉﹝森俋ㄛ睿詢厒數杅蚚腔掀誕硌鍔眈掀ㄛ遜衄狟腔虴彆﹝

- 彆祥岆妏蚚詢厒數杅蚚腔掀誕硌鍔掀誕茞璃數杅腔絞硉ㄛ奧岆妏蚚CMP/ZCP/揖萸掀誕硌鍔

掀誕ㄛ寀璃數杅笢羶衄曹趙﹝

→关于将硬件计数器作为软件计数器使用的条件，请参考4.7.9节

- 彆夔劂熬屾勤璃數杅妏蚚詢厒數杅蚚腔掀誕硌鍔腔棒杅ㄛ寀軘磁薹腔癹秶頗衄垀遣睿﹝

→关于因软件计数器的综合频率而受到的限制，请参考4.7.10 节

- 跦擂詢厒數杅腔絞硉曹趙奀唗硒俴掀誕ㄛ妏怀堤揖萸ㄗYㄘ蜊曹奀ㄛ妏蚚詢厒數杅蚚掀誕 硌

鍔ㄗHSCS/HSCR/HSZ硌鍔ㄘ﹝

- HCMOV硌鍔腔妏蚚棒杅羶衄癹秶﹝

当前值的更新时序

茞璃數杅 絞硒俴數杅腔OUT硌鍔奀

璃數杅 藩棒闕喳怀奀

24.5  FNC 189−HCMOV / 高速计数器传送
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

注意要点
婓怀笢剿最唗笢晤最奀ㄛ剒猁蛁砩眕狟撓萸﹝

壽衾怀笢剿蚚硌渀睿怀腔煦饜ㄛ統蕉狟醱腔5)桶跡﹝

1)婓翋最唗笢晤迡EI硌鍔(FNC 04)睿FEND硌鍔(FNC 06)硌鍔﹝

硒俴怀笢剿最唗奀剒猁﹝

→关于EI指令(FNC 04)和FEND(FNC 06)指令，请参考8.5节，8.6节

2)婓怀笢剿最唗腔菴1俴笢晤最奀ㄛ昢斛晤迡狟腔耀啣最唗﹝

硌鍔揖萸昢斛妏蚚M8394﹝

3)婓1跺怀笢剿最唗笢嗣棒妏蚚DHCMOV硌鍔奀ㄛ絞莉汜笢剿岈璃ㄛ寀硐衄笢剿硌渀綴腔菴1跺硌鍔掩硒俴ㄛ

綴揭燴笢剿最唗﹝

菴2跺眕綴腔DHCMOV硌鍔ㄛ迵籵都腔笢剿揭燴眈肮ㄛ婓硒俴硌鍔奀揭燴﹝

菴2跺眕綴腔硌鍔揖萸笢ㄛ昦妏蚚M8394﹝

4)婓嗣跺怀笢剿最唗笢ㄛ祥褫眕勤肮珨跺數杅妏蚚DHCMOV硌鍔﹝

5)跦擂笢剿輦砦梓祩弇ㄗ狟桶ㄘㄛ怀笢剿揭衾輦砦袨怓狟ㄛ怀笢剿最唗祥掩揭燴ㄛ秪森DHCMOC

硌鍔ㄛ祥硒俴﹝

↗1. RUN↙STOP奀壺

M8050↗1

M8051↗1

M8052↗1

M8053↗1

M8054↗1

M8055↗1

I000,I001 X000

X001

X002

X003

X004

X005

I100,I101

I200,I201

I300,I301

I400,I401

I500,I501

FNC 03
IRET

M8394
nFNC 189

DHCMOV

I

M8394
nFNC 189

DHCMOV

I301

M8000
FNC 189
DHCMOV

FNC 03
IRET

M8394
D0 K0FNC 189

DHCMOV

IRET

C236
I 000

M8394
D2 K1FNC 189

DHCMOV

IRET

C236
I 200

婓笢剿最唗笢妏蚚奀腔耀啣最唗

猁硒俴怀笢剿揭燴腔最唗

怀X003植OFF曹峈ON奀

ㄗ諉彶怀笢剿奀ㄘ

↙[ ㄚ1ㄛ ]

硒俴笢剿最唗笢腔涴跺硌鍔奀

↙[ ㄚ1ㄛ ]

中断禁止标志位 对应的中断指针 与中断指针相对应的输入编号
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24 其他指令 － FNC 181～FNC 189

5)籵徹妏蚚笢剿輦砦梓祩弇M8050‵M8055眕俋ㄗ硒俴DI硌鍔綴ㄛ硒俴EI硌鍔ㄘ妏揭衾怀笢剿輦砦腔袨

怓狟ㄛ森奀莉汜賸怀笢剿ㄛ寀蕾撈硒俴DHCMOV硌鍔ㄛ筍岆笢剿最唗腔硒俴掩悵隱﹝硒俴EI硌鍔綴ㄛ

脹湛善埰勍笢剿腔袨怓符硒俴笢剿最唗﹝

根据版本不同的功能变更
跦擂唳掛祥肮ㄛ涴跺硌鍔腔髡夔狟桶曹載﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· ㄛ[ +1ㄛ ]笢硌隅腔啋璃峈勤砓眕俋﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6705ㄘ

程序举例

1.程序举例1
藩跺堍呾笚掀誕詢厒數杅C235腔絞硉ㄛ絞峈K500眕奻奀ㄛ妏怀堤Y000雄釬腔最唗﹝

ㄗ祥壺C235腔絞硉腔錶狟ㄘ

↗1. K0ㄩ硒俴硌鍔奀祥壺絞硉﹝

K1ㄩ硒俴硌鍔奀壺絞硉﹝

2.程序举例2
絞X001植OFF曹峈ON奀ㄛ蔚C235腔絞硉換冞善D201ㄛD200笢ㄛ甜壺絞硉腔最唗﹝

↗1. K0ㄩ硒俴硌鍔奀祥壺絞硉﹝

K1ㄩ硒俴硌鍔奀壺絞硉﹝

对应版本

FX3U FX3UC
项目 功能概要

Ver.2.20眕奻 Ver.2.20眕奻 勤砓啋璃 褫眕婓 笢硌隅遠倛數杅ㄗD8099ㄛD8398ㄘ﹝

M8000
D0 K0

FNC 189
DHCMOV

C235

Y000K500
FNC 238
DAND>= D0

END

蔚C235腔絞硉換冞善D1ㄛD0笢﹝

ㄗ祥壺C235腔絞硉ㄘ

ㄗD1ㄛD0ㄘ K500奀Y000峈ON﹝≦

· X000植OFF曹峈ON奀ㄛ

 硒俴 I101‵IRET腔笢剿最唗﹝

· 蔚C235腔絞硉換冞善D201ㄛD200笢﹝

 ㄗ蔚C235腔絞硉壺ㄗ0ㄘ﹝ㄘ

↗1

M8394
D200 K1↗1FNC 189

DHCMOV
C235

IRET

0

I101

EI

FEND
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

FNC No.

190

191

192 BK+

193 BK-

194

195

196

197

198

199 BKCMP>=

BKCMP<=

BKCMP<>

BKCMP<

BKCMP>

BKCMP=

nDS2S1BK+

nDS2S1BK-

nDS2S1BKCMP=

nDS2S1BKCMP>

nDS2S1BKCMP<

nDS2S1BKCMP<>

nDS2S1BKCMP<=

nDS2S1BKCMP>=

指令记号 符号 功能 参照

杅擂輸樓楊堍呾

杅擂輸熬楊堍呾

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

杅擂輸腔掀誕

≠

≧

≧

25.1誹

25.2誹

25.3誹

25.3誹

25.3誹

25.3誹

25.3誹

25.3誹

=

>

<

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

婓FNC 190‵FNC 199笢ㄛ枑鼎賸硒俴杅擂輸腔樓楊堍呾﹜熬楊堍呾﹜掀誕腔硌鍔﹝
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

25.1 FNC 192－BK+ /数据块的加法运算

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BK+

BK+P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBK+

DBK+P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

悵湔硒俴樓楊堍呾腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

硒俴樓楊堍呾腔都杅ㄛ麼岆悵湔硒俴樓楊堍呾腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍

杅擂腔跺杅

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
杅擂輸腔BIN樓楊堍呾腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(BK+/BK+P)

1)蔚 羲宎腔n萸16弇杅擂睿 羲宎腔n萸16弇杅擂ㄗBINㄘ輛俴樓楊堍呾綴ㄛ蔚堍呾賦彆悵湔善 羲	

	 宎腔n萸笢﹝

2)褫眕婓 笢眻諉硌隅ㄜ32,768‵32,767ㄗ16弇ㄘ腔都杅﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

硌鍔怀
FNC 192
BK+

1

2

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2

+

+

P
FNC 192
BK+

BLOCK+
D

n

n

n

+0
b15 b0

b15 b0

b15 b0 b15 b0

b15 b0

+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

n萸n萸

n萸

n萸

n萸

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

K1234
K4567

K-1234

K-2000

K4000

K4000
K1234

K5000

K-1234

K4321

K5234
K5801

K3766

K-3234

K8321

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

K1234
K4567

K-1234

K-2000

K4000

K4321

K5555
K8888

K3087

K2321

K8321
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

+

+

[ ㄚ1ㄛ ]

2. 32位运算（DBK+/DBK+P）

1) 蔚[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔2n萸32弇杅擂睿[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔2n萸32弇杅擂ㄗBINㄘ輛俴樓楊堍呾綴ㄛ

蔚堍呾賦彆悵湔善[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔2n萸笢﹝

2) 褫眕婓[ ㄚ1ㄛ ]笢眻諉硌隅ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647ㄗ32弇ㄘ腔都杅﹝

相关指令

注意要点
1) 堍呾賦彆笢莉汜賸狟祛堤ㄛ奻祛堤奀ㄛ狟垀尨﹝

森奀ㄛ輛弇梓祩弇祥离ON﹝

- 16弇堍呾奀

K32767(H7FFF) + K2(H0002) → K-32767(H8001)

K-32767(H8000) + K-2(HFFFE) → K32766(H7FFE)

- 32弇堍呾奀

K2,147,483,647(H7FFFFFFF) + K2(H00000002) → K-2,147,483,647(H80000001)

K-2,147,483,648(H80000000) + K-2(HFFFFFFFE) → K2,147,483,646(H7FFFFFFE)

FNC 192
DBK+P

n
硌鍔怀

1

1

1

1

1

[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]1 1

[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]1 1

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]1 1

[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]1 1

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]
[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]

2

2 2

2 2

2

2 2

2

2 2

2 2

2

2

[ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]
[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]

n萸 n萸

n萸

b31 b0 b31 b0

b31 b0

K1234
K40000

K-1234

K-2000

K4000

[ ㄚ1ㄛ ]1 1

[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]1 1

[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]1 1

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]1 1

[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]1 1

n萸

b31 b0

K4321

K1234
K40000

K-1234

K-2000

K4000

K4000
K1234

K5000

K-1234

K4321

K5234
K41234

K3766

K-3234

K8321

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]
[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]

n萸

b31 b0
K5555

K44321

K3087

K2321

K8321

指令 内容

BKㄜ(FNC 193) 杅擂輸腔熬楊堍呾硌鍔
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· ㄛ ㄛ 羲宎腔n萸ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ啋璃閉堤眈茼腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔n萸啋璃睿 羲宎腔n萸啋璃笭葩奀ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔n萸啋璃睿 羲宎腔n萸啋璃笭葩奀ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X020峈ON奀ㄛ蔚植D100羲宎腔啋璃杅擂ㄗ啋璃萸杅峈D0笢垀悵湔腔杅硉ㄘㄛ睿植D150羲宎腔啋璃

杅擂ㄗ啋璃萸杅峈D0笢垀悵湔腔杅硉ㄘ輛俴樓楊堍呾ㄛ甜蔚賦彆悵湔善D200眕綴笢腔最唗﹝

1

1

2

2

D100
b15 b0 b15 b0 b15 b0

6789
7821

3520
5432

D101
D102
D103

4D0

D150 1234
2032

-1000
-3252

D151
D152
D153

D200 8023
9853

2520
2180

D201
D202
D203

X020
FNC 192

BK+
D100 D150 D200

END

D0 D0=4奀

+
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

25.2 FNC 193－BK- /数据块的减法运算

9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BK-

BK-P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBK-

DBK-P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

悵湔熬楊堍呾杅擂腔啋璃宎晤瘍

猁輛俴熬楊堍呾腔都杅ㄛ麼岆悵湔輛俴熬楊堍呾腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔堍呾賦彆腔啋璃宎晤瘍

杅擂腔跺杅

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
杅擂輸腔BIN熬楊堍呾腔硌鍔﹝

功能和动作说明

1. 16位运算(BK-/BK-P)

1)蔚 羲宎腔n萸16弇杅擂睿 羲宎腔n萸16弇杅擂ㄗBINㄘ眈熬綴ㄛ蔚堍呾賦彆悵湔善 羲宎腔n萸

笢﹝

2)褫眕婓 笢眻諉硌隅ㄜ32,768‵32,767ㄗ16弇ㄘ腔都杅﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

硌鍔怀
FNC 193
BK-

1

2

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2

-

-

P
FNC 193
BK-

BLOCK-
D

n

n

n

+0
b15 b0

b15 b0

b15 b0 b15 b0

b15 b0

+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

n萸n萸

n萸

n萸

n萸

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

K8765
K8888

K5000

K9325

K4352

K1234
K5678

K4321

K9876

K4000

K7531
K3210

K679

K-551

K352

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

+0
+1
+2

+(n-2)
+(n-1)

K8765
K8888

K5000

K9325

K4325

K8880

K-115
K8

K-3880

K445

K-4528

25.2  FNC 193−BK- / 数据块的减法运算
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FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

-

-

[ ㄚ1ㄛ ]

2. 32位运算（DBK-/DBK-P）

1) 蔚[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔2n萸32弇杅擂睿[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔2n萸32弇杅擂ㄗBINㄘ眈熬綴ㄛ蔚堍呾賦

彆悵湔善[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔2n萸笢﹝

2) 褫眕婓[ ㄚ1ㄛ ]笢眻諉硌隅ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647ㄗ32弇ㄘ腔都杅﹝

相关指令

注意要点
1) 堍呾賦彆笢莉汜賸狟祛堤ㄛ奻祛堤奀ㄛ狟垀尨﹝

森奀ㄛ輛弇梓祩弇祥离ON﹝

- 16弇堍呾奀

K-32767(H8000) + K2(H0002) → K32766(H7FFE)

K32767(H7FFF) + K-2(HFFFE) → K-32766(H8001)

- 32弇堍呾奀

K-2,147,483,648(H80000000) + K2(H00000002) → K2,147,483,646(H7FFFFFFE)

K2,147,483,647(H7FFFFFFF) + K-2(HFFFFFFFE) → K-2,147,483,647(H80000001)

FNC 193
DBK-P

n
硌鍔怀

1

1

1

1

1

[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]1 1

[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]1 1

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]1 1

[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]1 1

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]
[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]

2

2 2

2 2

2

2 2

2

2 2

2 2

2

2

[ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]
[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]

n萸 n萸

n萸

b31 b0 b31 b0

b31 b0

K8765
K8888

K50000

K9325

K4352

[ ㄚ1ㄛ ]1 1

[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]1 1

[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]1 1

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]1 1

[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]1 1

n萸

b31 b0

K8880

K8765
K8888

K50000

K9325

K4352

K1234
K5678

K4321

K9876

K4000

K7531
K3210

K45679

K-551

K352

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]
[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]

[ ㄚ2n-3ㄛ ㄚ2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ ㄚ2n-2]

n萸

b31 b0
K-115

K8

K41120

K445

K-4528

指令 内容

BK+(FNC 192) 杅擂輸腔樓楊堍呾硌鍔

25.2  FNC 193−BK- / 数据块的减法运算
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25.2  FNC 193−BK- / 数据块的减法运算

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249
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点
比
较
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令
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数
据
表
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FNC274

外
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(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理

3
FNC

200～
FNC209

字
符
串
控
制
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· ㄛ ㄛ 羲宎腔n萸ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ啋璃閉堤眈茼腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔n萸啋璃睿 羲宎腔n萸啋璃笭葩奀ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔n萸啋璃睿 羲宎腔n萸啋璃笭葩奀ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X010峈ON奀ㄛ植D100羲宎腔3萸杅擂睿都杅8765眈熬綴ㄛ蔚賦彆悵湔善D200眕綴腔啋璃笢腔最唗﹝

1

1

2

2

D100
b15 b0

b15 b0
b15 b0

K12345
K8701
K3502

D101
D102

K8765
D200 K3580

K-64
K-5263

D201
D202

X010
FNC 193

BK-P
D100 K8765 D200

END

K3

-
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21

FNC170
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他
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令
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25

FNC200
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制
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27

FNC220
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(
变
频
器
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概要
涴虳硌鍔岆偌桽跪跺硌鍔腔掀誕沭璃懂掀誕杅擂輸﹝

1.指令格式

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 25.3 FNC 194～199－BKCMP=,>,<,<>,<=.>= /数据块比较

25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

25.3 FNC 194～199－BKCMP=,>,<,<>,<=.>= /数据块比较

↖ㄩD↓.b祥褫眕曹硊党庉ㄗV﹜Zㄘ﹝

↖

PD
FNC 194
BKCMP=

BLOCK COMPARE =
9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BKCMP=

BKCMP=P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBKCMP=

DBKCMP=P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

PD
FNC 195
BKCMP>

BLOCK COMPARE >
9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BKCMP>

BKCMP>P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBKCMP>

DBKCMP>P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

PD
FNC 196
BKCMP<

BLOCK COMPARE <
9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BKCMP<

BKCMP<P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBKCMP<

DBKCMP<P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

PD
FNC 197
BKCMP<>

BLOCK COMPARE <>
9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BKCMP<>

BKCMP<>P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBKCMP<>

DBKCMP<>P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

PD
FNC 198
BKCMP<=

BLOCK COMPARE
9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BKCMP<=

BKCMP<=P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBKCMP<=

DBKCMP<=P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

PD
FNC 199
BKCMP>=

BLOCK COMPARE
9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BKCMP>=

BKCMP>=P
17祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBKCMP>=

DBKCMP>=P

16弇硌鍔 32弇硌鍔

≦

≦

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

掀誕硉麼岆悵湔掀誕硉腔啋璃晤瘍

悵湔掀誕埭杅擂腔啋璃宎晤瘍

悵湔掀誕賦彆腔啋璃宎晤瘍

猁掀誕腔杅擂杅

3.对象软元件

2.设定数据 (FNC 194~FNC 199通用)

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

BIN16/32弇

弇

1

2

1

2

n

n

25.3  FNC 194−BKCMP=,>,<,<>,<=,>= / 数据块比较
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25.3  FNC 194−BKCMP=,>,<,<>,<=,>= / 数据块比较

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
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其
他

指
令
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数
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理
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数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 25.3 FNC 194～199－BKCMP=,>,<,<>,<=.>= /数据块比较

25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

功能和动作说明

1. 16位运算（BKCMP=、>、<、<>、<=、>=/BKCMP=P、>P、<P、<>P、<=P、>=P）
1)蔚 羲宎腔n萸16弇杅擂ㄗBINㄘ睿 羲宎腔n萸16弇杅擂ㄗBINㄘ掀誕綴ㄛ蔚掀誕賦彆悵湔善 羲

宎 腔n萸笢﹝

↗3 BKCMP>(FNC 195)硌鍔腔瞰赽﹝

2)褫眕婓 笢眻諉硌隅都杅﹝

3)跪跺硌鍔腔掀誕賦彆狟垀尨﹝

4) 羲宎腔n萸腔掀誕賦彆飲峈ON(1)奀ㄛM8090ㄗ輸掀誕陓瘍ㄘ峈ON﹝

2. 32位运算（DBKCMP=,>,<,<>,<=,>=/DBKCMP=P,>P,<P,<>P,<=P,>=P）
1)蔚[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔n萸32弇杅擂ㄗBINㄘ睿[ ㄚ1ㄛ ]羲宎腔n萸32弇杅擂ㄗBINㄘ掀誕綴ㄛ 蔚

掀誕賦彆悵湔善 羲宎腔n萸笢﹝

1

1

1

1

2

硌鍔怀
n

↗1

↗2

↗3

↗4

↗7

FNC
BKCMP

1 2

2

↗1♀♀♀笢怀194‵199﹝
↗2婓↓笢ㄛ怀FNC No.眈勤茼腔=,>,<,<>,<=,>=﹝

↗4 BKCMP=(FNC 194)
硌鍔腔瞰赽﹝

↗7 BKCMP>(FNC 195)硌鍔腔瞰赽﹝

硌鍔怀
n

↗5

↗6
FNC
BKCMP

1 2
↗5♀♀♀笢怀194‵199﹝
↗6婓↓笢ㄛ怀FNC No.眈勤茼腔=,>,<,<>,<=,>=﹝

+0
+1

>

=

>

+2

+n-2
+n-1

n萸

K32000

n萸

n萸

n萸n萸

n萸

n萸

n萸

+0
+1
+2

+n-2
+n-1

2 +0
+1
+2

+n-2
+n-1

+0
+1
+2

+n-2
+n-1

+0
+1
+2

+n-2
+n-1

K1234
K5678

K7777

K5000

K4321

K5321
K3399

K6543

K5678

K1200

OFF(0)
ON(1)

ON(1)

OFF(0)

ON(1)

K32000
K4321

K1234

K32000

K5678

ON(1)
OFF(0)

OFF(0)

ON(1)

OFF(0)

掀誕賦彆

掀誕賦彆

指令 比较结果ON（1）的条件 比较结果OFF（0）的条件

BKCMP=(FNC 194)

BKCMP>(FNC 195)

BKCMP<(FNC 196)

BKCMP<>(FNC 197)

BKCMP<=(FNC 198)

BKCMP>=(FNC 199)

1 2

1 2

1 2

1 2

1

1 1

2

1 2

=

>

<

≦

≦

1 2

1 2

1 2

2 2

1 2

1 2

1 2

=

>

<

≦

≦

K1234
K5678

K40000

K5000

K4321

K5321
K3399

K6543

K5678

K1200

OFF(0)
ON(1)

ON(1)

OFF(0)

ON(1)

1 1[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ +2]1 1

[ ㄚ5ㄛ +4]1 1

[ ㄚ2n-3ㄛ +2n-4]1 1

[ ㄚ2n-1ㄛ +2n-2]1 1

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ +2]
[ ㄚ5ㄛ +4]

[ ㄚ2n-3ㄛ +2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ +2n-2]

2 2

22

2

22

22

2

+0
+1
+2

+n-2
+n-1

掀誕賦彆

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令
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25 数据块处理 － FNC 190～FNC 199

[ ㄚ1ㄛ ] K32000

M8090 輸掀誕陓瘍

2)褫眕婓[ ㄚ1ㄛ �]笢眻諉硌隅都杅﹝

3)跪跺硌鍔腔掀誕賦彆狟垀尨﹝

4) 羲宎腔n萸掀誕賦彆飲峈ON(1)奀ㄛM8090ㄗ輸掀誕陓瘍ㄘ峈ON﹝

相关软元件
→关于块比较信号的使用方法，请参考6.5.2节

注意要点

·妏蚚32弇詢厒數杅奀﹝

32弇詢厒數杅ㄗC200‵C255ㄘ腔掀誕ㄛ斛剕婓32弇堍呾(DBKCMP=,DBKCMP>,DBKCMP<脹)狟輛俴掀

誕﹝

婓16弇堍呾(BKCMP=,BKCMP>,BKCMP<脹)狟硌隅ㄛ寀楷汜堍呾堤渣﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6705ㄘ

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· ㄛ 羲宎腔n萸ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ啋璃閉堤眈茼腔啋璃毓峓奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔n萸啋璃閉堤賸眈茼啋璃腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 硌隅峈※D↓.b§奀ㄛ 腔杅擂敵湔睿 羲宎腔n萸ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ啋璃毓峓笭葩奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 硌隅峈※D↓.b§奀ㄛ 腔杅擂敵湔睿 羲宎腔n萸ㄗ32弇堍呾奀峈2n萸ㄘ啋璃 毓峓笭葩奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·16弇堍呾笢ㄛ婓 ﹜ 笢硌隅賸32弇數杅ㄗC200‵C255ㄘ奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6705ㄘ

32弇數杅蚚32弇堍呾(DBKCMP=,DBKCMP>,DBKCMP<脹)硌鍔輛俴掀誕﹝

1

1 1

1

↗1

↗1 BKCMP=(FNC 194)
 硌鍔腔瞰赽﹝

= n萸

n萸

K32000
K4321

K1234

K32000

K5678

ON(1)
OFF(0)

OFF(0)

ON(1)

OFF(0)

[ ㄚ1ㄛ ]
[ ㄚ3ㄛ +2]
[ ㄚ5ㄛ +4]

[ ㄚ2n-3ㄛ +2n-4]
[ ㄚ2n-1ㄛ +2n-2]

2 2

22

2

22

22

2

+0
+1
+2

+n-2
+n-1

掀誕賦彆

指令 比较结果ON(1)的条件 比较结果OFF(0)的条件

BKCMP=(FNC 194)

BKCMP>(FNC 195)

BKCMP<(FNC 196)

BKCMP<>(FNC 197)

BKCMP<=(FNC 198)

BKCMP>=(FNC 199)

＝

>

<

≠

≧

≧

＝

>

<

≠

≧

≧

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

[ ㄚ1ㄛ ]1 1 [ ㄚ1ㄛ ]2 2

软元件 名称 内容

杅擂輸硌鍔腔掀誕賦彆飲峈ONㄗ1ㄘ奀曹峈ON﹝
DBKCMP=(FNC 194), DBKCMP>(FNC 195), DBKCMP<(FNC 196),
DBKCMP<>(FNC 197), DBKCMP<=(FNC 198), DBKCMP>=(FNC 199)

1

1

1

2

2

2
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程序举例
1)絞X020峈ON奀ㄛ妏蚚BKCMP=(FNC 194)硌鍔勤D100羲宎腔4萸16弇杅擂ㄗBINㄘ睿D200羲宎腔4萸16弇

杅擂ㄗBINㄘ輛俴掀誕ㄛ甜蔚賦彆悵湔善M10羲宎腔4萸啋璃笢腔最唗﹝

森俋ㄛ掀誕賦彆ㄗM10羲宎腔4萸ㄘ窒峈ON(1)奀ㄛY000离ON﹝

2)絞X010峈ON奀ㄛ蔚都杅K1000睿D10羲宎腔4萸杅擂輛俴掀誕ㄛ綴蔚賦彆悵湔善D0腔b4‵b7笢 腔最唗﹝

X020 FNC 194
BKCMP= D100 D200 M10

END

K4

Y000
M8090

輸掀誕陓瘍

掀誕賦彆

D100 K1000
K2000

K4000
K3000

D101
D102
D103

OFFY000

D200 K1000
K2000

K4000
K5000

D201
D202
D203

M10 ON
ON

ON
OFF

M11
M12
M13

ㄗM10‵M13飲峈ON奀Y000曹峈ONㄘ

=

<>

X010
FNC 197
BKCMP<>

K1000 D10 D0.4

END

K4

K1000

K2000
K1000

K2222
K1000

D10
D11
D12
D13

b15 b7 b4 b0

b15 b7 b4 b0

堍呾腔D0

堍呾綴腔D0

0 000001000100001

0000100101000010

25.3  FNC 194−BKCMP=,>,<,<>,<=,>= / 数据块比较
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

枑鼎賸賦磁趼睫揹杅擂﹜杸遙窒煦趼睫眕摯植酘衵堤窒煦趼睫脹腔渀勤趼睫揹輛俴諷秶腔硌鍔﹝

FNC No.

200 STR

201 VAL

202 $+

203 LEN

204 RIGHT

205 LEFT

206 MIDR

207 MIDW

208 INSTR

209 $MOV

STR S2 DS1

VAL D1D2S

D$+ S2S1

DSLEN

nRIGHT DS

nLEFT DS

S2MIDR DS1

S2MIDW DS1

INSTR S2 nS1 D

DS$MOV

指令记号 符号 功能 参照

BIN↙趼睫揹腔蛌遙

趼睫揹↙BIN腔蛌遙

趼睫揹腔賦磁

潰聆堤趼睫揹腔酗僅

植趼睫揹腔衵耜羲宎堤

植趼睫揹腔酘耜羲宎堤

植趼睫揹笢砩堤

趼睫揹笢腔砩杸遙

趼睫揹腔潰坰

趼睫揹腔換冞

26.1誹

26.2誹

26.3誹

26.4誹

26.5誹

26.6誹

26.7誹

26.8誹

26.9誹

26.10誹
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26.1  FNC 200−STR / BIN→字符串的转换
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

26.1 FNC 200－STR / BIN→字符串的转换

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

悵湔猁蛌遙杅硉腔弇杅腔啋璃宎晤瘍

悵湔猁蛌遙腔BIN杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔眒蛌遙腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
蔚BIN杅擂蛌遙傖趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

遜衄蔚腹萸杅杅擂蛌遙傖趼睫揹腔ESTR(FNC 116)硌鍔﹝

→关于字符串，请参考5.3节

→关于ESTR(FNC 116)指令，请参考18.4节

功能和动作说明

1. 16位运算（STR/STRP）
1)蔚 腔16弇杅擂ㄗBINㄘㄛ婓垀衄弇杅ㄗ ㄘ﹜苤杅萸窒煦弇杅ㄗ ㄚ1ㄘ硌隅腔弇离笢樓奻苤杅萸

綴ㄛ蛌遙傖趼睫揹ㄛ悵湔善 羲宎腔啋璃笢﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

趼睫揹

BIN16弇

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

STR

STRP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DSTR

DSTRP

1

2

1

1 1

2

2

P
FNC 200
STR

STRING

D

FNC 200
STR

1

1

2

硌鍔怀

+0
+1

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

睫瘍

+0

b15 b8b7 b0

b15 b8b7 b0

+2

+3

+4

+1

+0

+2

+1

+0 5
1

-123

+1

0000H

婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝ 

婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝ 

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ1)
弇杅腔ASCII鎢

睫瘍腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ3)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ5)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ7)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ2)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ4)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ6)
弇杅腔ASCII鎢

垀衄弇杅硌隅窒煦

      腔趼睫窒煦1

垀衄弇杅硌隅窒煦

      =51

31H(1)

2EH(.)

00H

2DH(-)

32H(2)

33H(3)
- 1 2 3

2

2

1

16弇 杅擂
ㄗBINㄘ

16弇 杅擂
ㄗBINㄘ
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

2

2)婓2‵8弇杅腔毓峓囀扢隅垀衄弇杅 ﹝

3)婓0‵5弇杅腔毓峓囀扢隅苤杅窒煦弇杅 ㄚ1﹝

筍岆ㄛ扢隅峈苤杅窒煦弇杅≦ㄗ垀衄弇杅ㄜ3ㄘ﹝

4)猁蛌遙腔16弇杅擂ㄗBINㄘ 腔硉婓ㄜ32768‵32767腔毓峓囀﹝

5)蛌遙綴腔趼睫揹杅擂頗狟垀尨華悵湔善 羲宎腔啋璃晤瘍笢﹝

- 婓睫瘍笢ㄛ16弇杅擂ㄗBINㄘ 峈淏奀悵湔※諾跡ㄗ20Hㄘ§ㄛ峈蛹奀悵湔※-(2DH)§﹝

- 婓苤杅窒煦弇杅 ㄚ1笢扢隅峈※0§

眕俋腔杅趼奀ㄛ頗赻雄婓苤杅窒煦弇杅

ㄚ1弇杅腔弇离奻樓奻苤杅萸※.(2EH)§﹝

苤杅窒煦弇杅 ㄚ1峈※0§奀ㄛ祥蜇樓

苤杅萸﹝

- 迵 腔16弇杅擂ㄗBINㄘ腔弇杅眈掀ㄛ

ㄚ1腔苤杅窒煦弇杅誕嗣奀ㄛ頗赻雄

砃衵勤ㄛ婓酘晚蜇樓※0(30H)§綴輛

俴蛌遙﹝

- 彆壺苤杅萸睿睫瘍眕俋ㄛ垀衄弇杅

腔弇杅嗣衾 腔16弇杅擂ㄗBINㄘ

腔弇杅奀ㄛ婓睫瘍睿杅硉眳潔悵湔”諾跡

(20H)”﹝

森俋ㄛ 腔16弇杅擂ㄗBINㄘ腔弇杅誕

嗣奀ㄛ頗堤渣﹝

- 婓眒蛌遙腔趼睫揹腔藺帣揭ㄛ頗赻雄悵湔桶尨趼睫揹藺帣漪砱腔※00H§﹝

軞弇杅峈髒杅弇杅奀ㄛ婓悵湔藺帣趼睫啋璃腔綴珨跺啋璃笢悵湔※00H§﹝

森俋ㄛ絞峈杅弇杅奀ㄛ婓悵湔藺帣趼睫腔啋璃腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘ笢悵湔※00H§﹝

1. 32位运算（DSTR/DSTRP）
1)蔚[ +1ㄛ ]腔32弇杅擂ㄗBINㄘㄛ婓垀衄弇杅ㄗ ㄘ﹜苤杅萸窒煦弇杅ㄗ ㄚ1ㄘ硌隅腔弇离笢

樓奻苤杅萸綴ㄛ蛌遙傖趼睫揹ㄛ悵湔善 羲宎腔啋璃笢﹝

1

1

1

1

2

2

2

2

2

2 2

1

1

1

1

1

1

1

硌鍔怀 FNC 200
DSTR

2

8
3

4 3 2 1

+0
+1

+1

+0

+2

+1

36H(6)

34H(4)

33H(3)

2DH(-)

35H(5)

2EH(.)56-

-654321 +4

+3 31H(1)

0000H

00H

32H(2)

+0+0
+1

b15 b8b7 b0

b15

b31 b16b15 b0

b8b7 b0

+2

+3

+5

+1

+4

婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝ 

婓趼睫揹腔郔綴赻雄悵湔﹝ 

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ1)
弇杅腔ASCII鎢

睫瘍腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ3)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ5)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ7)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ9)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ2)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ4)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ6)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ8)
弇杅腔ASCII鎢

菴(垀衄弇杅腔硌隅硉ㄜ10)
弇杅腔ASCII鎢

垀衄弇杅硌隅窒煦

      腔趼睫窒煦1

垀衄弇杅硌隅窒煦

      =81

2

+12

2

2

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

32弇杅(BIN)

32弇杅(BIN)

詢16弇 腴16弇

苤杅窒煦弇杅

赻雄蜇樓﹝

赻雄蜇樓﹝

1

0

-

0 1 2

1 2 3

2 3 4

垀衄弇杅

垀衄弇杅

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

苤杅窒煦弇杅

苤杅窒煦弇杅

16弇
杅擂ㄗBINㄘ

16弇
杅擂ㄗBINㄘ

16弇

6

2

1234

6

3

12

8

1

-123

杅擂ㄗBINㄘ

曹峈20Hㄗ諾跡ㄘ﹝

睫瘍
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运
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令
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2)婓2‵13弇杅腔毓峓囀扢隅垀衄弇杅 ﹝

3)婓0‵10弇杅腔毓峓囀扢隅苤杅窒煦弇杅 ㄚ1﹝

筍岆ㄛ扢隅峈苤杅窒煦弇杅≦ㄗ垀衄弇杅ㄜ3ㄘ﹝

4)猁蛌遙腔32弇杅擂ㄗBINㄘ 腔硉婓ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647腔毓峓囀﹝

5)蛌遙綴腔趼睫揹杅擂頗狟垀尨華悵湔善 羲宎腔啋璃晤瘍笢﹝

- 婓睫瘍笢ㄛ32弇杅擂ㄗBINㄘ 峈淏奀悵湔※諾跡ㄗ20Hㄘ§ㄛ峈蛹奀悵湔※-(2DH)§﹝

- 婓苤杅窒煦弇杅 ㄚ1笢扢隅峈※0§

眕俋腔杅趼奀ㄛ頗赻雄婓苤杅窒煦弇杅

ㄚ1弇杅腔弇离奻樓奻苤杅萸※.(2EH)§﹝

苤杅窒煦弇杅 ㄚ1峈※0§奀ㄛ祥蜇樓

苤杅萸﹝

- 迵 腔32弇杅擂ㄗBINㄘ腔弇杅眈掀ㄛ

ㄚ1腔苤杅窒煦弇杅誕嗣奀ㄛ頗赻雄

砃衵勤ㄛ婓酘晚蜇樓※0(30H)§綴輛

俴蛌遙﹝

- 彆壺苤杅萸睿睫瘍眕俋ㄛ垀衄弇杅

腔弇杅嗣衾 腔32弇杅擂ㄗBINㄘ

腔弇杅奀ㄛ婓睫瘍睿杅硉眳潔悵湔”諾跡

(20H)”﹝

森俋ㄛ 腔32弇杅擂ㄗBINㄘ腔弇杅誕

嗣奀ㄛ頗堤渣﹝

6)婓眒蛌遙腔趼睫揹腔藺帣揭ㄛ頗赻雄悵湔桶尨趼睫揹藺帣漪砱腔※00H§﹝

軞弇杅峈髒杅弇杅奀ㄛ婓悵湔藺帣趼睫啋璃腔綴珨跺啋璃笢悵湔※00H§﹝

森俋ㄛ絞峈杅弇杅奀ㄛ婓悵湔藺帣趼睫腔啋璃腔詢趼誹ㄗ8弇ㄘ笢悵湔※00H§﹝

相关指令

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·垀衄弇杅 峈狟垀尨腔毓峓眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·苤杅窒煦弇杅 ㄚ1峈狟垀尨腔毓峓眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·垀衄弇杅 睿苤杅窒煦弇杅 ㄚ1腔壽炵準狟垀尨腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

垀衄弇杅ㄜ3  苤杅窒煦弇杅

·垀衄弇杅 ㄚ睫瘍﹜苤杅萸腔弇杅掀 腔BIN杅擂弇杅屾奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·悵湔趼睫揹腔 眕綴腔啋璃閉堤賸眈茼腔啋璃毓峓奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

1

1

1

1

2

2

2

2

2

1

1

1

1

11

1

≦

2

指令 内容

苤杅窒煦

弇杅赻雄蜇樓﹝

赻雄蜇樓﹝

曹峈20Hㄗ諾跡ㄘ

10

3

12345678

13

10

54321

13

2

-543210

1 2 6 73 4 5 8

0 10 50 0 0 40 3 2

5 04 3 2 1-

垀衄弇杅

垀衄弇杅

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

苤杅窒煦弇杅

苤杅窒煦弇杅

32弇
杅擂ㄗBINㄘ

32弇
杅擂ㄗBINㄘ

32弇
杅擂ㄗBINㄘ

ESTR(FNC 116)

EVAL(FNC 117)

VAL(FNC 201)

蔚2輛秶腹萸杅杅擂蛌遙傖硌隅弇杅腔趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂腔硌鍔﹝

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ杅擂蛌遙傖BIN杅擂腔硌鍔﹝

设定范围

16弇堍呾 2‵8

32弇堍呾 2‵13

设定范围

16弇堍呾 0‵5

32弇堍呾 0‵10



565

26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

26.1  FNC 200−STR / BIN→字符串的转换

562

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 26.1 FNC 200－STR / BIN→字符串的转换

26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ跦擂D0﹜D1腔弇杅硌隅ㄛ蔚D10笢悵湔腔BIN杅擂ㄗ16弇ㄘ蛌遙傖趼睫揹ㄛ綴悵湔善

D20‵D23笢腔最唗﹝

X000
FNC 12
MOVP K12672 D10

END

K6 D0

K0 D1

FNC 200
STRP

D0 D10 D20

FNC 12
MOVP

FNC 12
MOVP

12672

6
0

b15 b8b7 b0
D20
D21
D22

31H(1)
36H(6)

0000H

20Hㄗ諾跡ㄘ

32H(2)
32H(2) 37H(7)

D23

D10

D0

D1

" 12672"16弇杅擂ㄗBINㄘ

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

杅擂腔扢隅

垀衄弇杅腔扢隅

苤杅窒煦弇杅腔扢隅
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21
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令
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运
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26.2 FNC 201－VAL /字符串→BIN的转换

13祭7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

悵湔猁蛌遙傖BIN杅擂腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔眒冪蛌遙腔BIN杅擂弇杅腔啋璃宎晤瘍

悵湔眒冪蛌遙腔BIN杅擂腔啋璃宎晤瘍

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ蛌遙傖BIN杅擂腔硌鍔﹝

遜衄蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ蛌遙傖腹萸杅杅擂腔EVAL(FNC 117)硌鍔﹝

→关于字符串，请参考5.3节

→关于EVAL(FNC 117)指令，请参考18.5节

功能和动作说明

1. 16位运算（VAL/VALP）
1)蔚 羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹蛌遙傖16弇杅擂ㄗBINㄘㄛ綴蔚垀衄弇杅悵湔善 笢ㄛ蔚苤杅窒

煦弇杅悵湔善 ㄚ1笢ㄛ蔚BIN杅擂悵湔善 笢﹝

植趼睫揹蛌遙傖BIN奀ㄛ眕趼誹峈等弇蔚 羲宎善悵湔 ※00H§腔啋璃晤瘍峈砦腔杅擂ㄛ釬峈趼睫揹

輛俴揭燴﹝

瞰ㄛ婓 羲宎腔啋璃笢硌隅賸※ㄜ123.45§腔趼睫揹奀ㄛ ﹜ 笢狟垀尨悵湔﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

BIN16/32弇

趼睫揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

VAL

VALP

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DVAL

DVALP
P

FNC 201
VAL

VALUE

D

b15 b8b7 b0

b15 b8 b7 b0

睫瘍腔ASCII鎢菴1跺趼睫腔ASCII鎢

菴3跺趼睫腔ASCII鎢

菴5跺趼睫腔ASCII鎢

菴7跺趼睫腔ASCII鎢

菴2跺趼睫腔ASCII鎢

菴4跺趼睫腔ASCII鎢

菴6跺趼睫腔ASCII鎢

1

2

1

1

1

2

2

FNC 201
VAL

硌鍔怀
1 2

00H
菴
7
跺
趼
睫

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

綺謹苤杅萸腔
淕杅硉

BIN16弇

+0
+1

1

2

+0
+1

1

1

2

2

睫
瘍

菴
1
跺
趼
睫

菴
2
跺
趼
睫

+0

7
2

- 1 2 3 4 5+2

+3

-12345
+1

+0

+2

+3

+4

+1

31H(1)

33H(3)

34H(4)

0000H

2DH(-)

32H(2)

2EH( )

35H(5)

桶尨趼睫揹腔藺帣﹝

桶尨趼睫揹腔藺帣﹝

-

26.2  FNC 201−VAL / 字符串→BIN的转换



567

26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

26.2  FNC 201−VAL / 字符串→BIN的转换

564

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 26.2 FNC 201－VAL /字符串→BIN的转换

26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

睫瘍 綺謹﹝綺謹﹝

2)猁蛌遙腔趼睫揹杅擂

a)趼睫揹腔趼睫杅ㄛ綺謹苤杅萸奀腔杅硉毓峓

b)婓猁蛌遙腔趼睫笢妏蚚腔趼睫笱濬

3) 笢悵湔垀衄弇杅﹝垀衄弇杅ㄛ憩岆垀衄腔趼睫杅ㄗ婦嬤杅趼﹜睫瘍﹜苤杅萸ㄘ﹝

4) ㄚ1笢悵湔苤杅窒煦腔弇杅﹝苤杅窒煦腔弇杅峈苤杅萸※.(2EH)§眕綴腔趼睫杅﹝

5)婓    笢ㄛ拸弝苤杅萸ㄛ蔚趼睫揹蛌遙傖16弇腔杅擂ㄗBINㄘ﹝

筍岆ㄛ婓 羲宎腔趼睫揹笢ㄛ睫瘍睿郔場腔※0§眕俋腔杅趼眳潔腔※諾跡ㄗ20Hㄘ§麼岆※0(30H)§掩

綺謹ㄛ奧蛌遙傖16弇杅擂ㄗBINㄘ﹝

2. 32位运算（DVAL/DVALP）
1)蔚 羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹蛌遙傖32弇杅擂ㄗBINㄘㄛ綴蔚垀衄弇杅悵湔善 笢ㄛ蔚苤杅窒

煦弇杅悵湔善 ㄚ1笢ㄛ蔚BIN杅擂悵湔善[ ㄚ1ㄛ ]笢﹝

植趼睫揹蛌遙傖BIN奀ㄛ眕趼誹峈等弇蔚 羲宎善悵湔※00H§腔啋璃晤瘍峈砦腔杅擂ㄛ釬峈 趼睫揹

輛俴揭燴﹝

瞰ㄛ婓 羲宎腔啋璃笢硌隅賸※ㄜ12345.678§腔趼睫揹奀ㄛ ﹜ 笢狟垀尨悵湔﹝

内容

垀衄趼睫ㄗ弇ㄘ杅

苤杅窒煦腔趼睫ㄗ弇ㄘ杅

2‵8跺趼睫

0‵5跺趼睫﹝筍岆ㄛ「垀衄弇杅ㄜ3」眕狟

ㄜ32768‵32767
瞰ㄘ※123.45§↙※12345§綺謹苤杅萸奀腔杅硉毓峓

字符的种类

淏腔杅硉 ※諾跡(20H)§
睫瘍

蛹腔杅硉 ※ㄜ(2DH)§

苤杅萸 ※. (2EH)§

杅趼 ※0(30H)§‵※9(39H)§

1

1

2

1 2

8

2

-12345

3 4- 0 0

7

4

12

1 20

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

16弇
杅擂(BIN)

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

16弇
杅擂(BIN)

5

1

1 2 2

FNC 201
DVAL 1 2

+0

+0
+1

+1

+2

+3

+6

+1

+4

+5

+0
10
3

- 2 3 5 6

+0
+1

+1

+2

+3

+1

+4

+5 0000H

31H(1)

33H(3)

35H(5)

36H(6)

2DH(-)

32H(2)

34H(4)

2EH(.)

38H(8) 37H(7)

74 81 -12345678

b15 b8 b7 b0

b15 b8 b7 b0

00H

菴1跺趼睫腔ASCII鎢

菴3跺趼睫腔ASCII鎢

菴5跺趼睫腔ASCII鎢

菴7跺趼睫腔ASCII鎢

菴9跺趼睫腔ASCII鎢

菴11跺趼睫腔ASCII鎢

菴2跺趼睫腔ASCII鎢

睫瘍腔ASCII鎢

菴4跺趼睫腔ASCII鎢

菴6跺趼睫腔ASCII鎢

菴8跺趼睫腔ASCII鎢

菴10跺趼睫腔ASCII鎢

菴12跺趼睫腔ASCII鎢

所有位数

小数部分位数

忽略小数点的
整数值

菴
12
跺
趼
睫

BIN32弇

睫
瘍

菴
1
跺
趼
睫

菴
2
跺
趼
睫

桶尨趼睫揹腔藺帣﹝

1

1

1

2

2 2

2 2

硌鍔怀
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
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较
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令
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据
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处
理
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FNC274

外
部
设
备
通
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(
变
频
器
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信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

垀衄趼睫ㄗ弇ㄘ杅

苤杅窒煦腔趼睫ㄗ弇ㄘ杅

綺謹苤杅萸奀腔杅硉毓峓

2)猁蛌遙腔趼睫揹杅擂

a)趼睫揹腔趼睫杅ㄛ綺謹苤杅萸奀腔杅硉毓峓

b)婓猁蛌遙腔趼睫笢妏蚚腔趼睫笱濬

3) 笢悵湔垀衄弇杅﹝垀衄弇杅ㄛ憩岆垀衄腔趼睫杅ㄗ婦嬤杅趼﹜睫瘍﹜苤杅萸ㄘ﹝

4) ㄚ1笢悵湔苤杅窒煦腔弇杅﹝苤杅窒煦腔弇杅峈苤杅萸※.(2EH)§眕綴腔趼睫杅﹝

5)婓[    +1ㄛ   ]笢ㄛ拸弝苤杅萸ㄛ蔚趼睫揹蛌遙傖32弇腔杅擂ㄗBINㄘ﹝

筍岆ㄛ婓 羲宎腔趼睫揹笢ㄛ睫瘍睿郔場腔※0§眕俋腔杅趼眳潔腔※諾跡ㄗ20Hㄘ§麼岆※0(30H)§掩

綺謹ㄛ奧蛌遙傖32弇杅擂ㄗBINㄘ﹝

相关指令

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·猁蛌遙腔趼睫揹ㄗ 眕綴ㄘ腔趼睫杅峈狟垀尨腔毓峓眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·猁蛌遙腔趼睫揹ㄗ 眕綴ㄘ腔苤杅窒煦腔趼睫杅峈狟垀尨腔毓峓眕俋奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·猁蛌遙腔趼睫揹ㄗ 眕綴ㄘ腔垀衄趼睫杅ㄛ睿苤杅窒煦腔趼睫杅眳潔腔壽炵準狟垀尨腔毓峓奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

垀衄趼睫杅ㄜ3  苤杅窒煦趼睫杅

内容

2‵13跺趼睫

0‵10跺趼睫﹝筍岆ㄛ「垀衄弇杅ㄜ3」眕狟

ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647
瞰ㄘ※12345.678§↙※12345678§

字符的种类

淏腔杅硉 ※諾跡(20H)§
睫瘍

蛹腔杅硉 ※ㄜ(2DH)§

苤杅萸 ※. (2EH)§

杅趼 ※0(30H)§‵※9(39H)§

1

1

0 5

11

84 2 13

54321

0 0 0

6 5

12

24 2 1- 3

-654321

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

32弇杅擂ㄗBINㄘ

綺謹﹝

垀衄弇杅

苤杅窒煦弇杅

32弇杅擂ㄗBINㄘ

綺謹﹝

睫瘍

指令 内容

ESTR(FNC 116)

EVAL(FNC 117)

STR(FNC 200)

蔚2輛秶腹萸杅杅擂蛌遙傖硌隅弇杅腔趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ杅擂蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂腔硌鍔﹝

蔚BIN杅擂蛌遙傖趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ杅擂腔硌鍔﹝

设定范围

16弇堍呾

32弇堍呾

2‵8

2‵13

设定范围

16弇堍呾

32弇堍呾

0‵5

0‵10

≦

2 2

26.2  FNC 201−VAL / 字符串→BIN的转换



569

26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

FNC160
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23

FNC181
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其
他
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令

24

FNC190
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块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249
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点
比
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指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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垀衄弇杅

苤杅萸窒煦弇杅

垀衄弇杅

苤杅萸窒煦弇杅

26.2 FNC 201－VAL /字符串→BIN的转换

26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

·婓睫瘍笢扢隅賸※諾跡ㄗ20Hㄘ§ㄛ※ㄜ(2DH)§眕俋腔ASCII鎢奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·跪杅趼腔弇杅笢扢隅賸※0(30H)§‵※9(39H)§ㄛ眕摯苤杅萸※.(2EH)§眕俋腔ASCII鎢奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·猁蛌遙腔趼睫揹ㄗ 眕綴ㄘ笢扢隅賸嗣跺苤杅萸※.(2EH)§奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·蛌遙綴腔BIN杅擂閉堤賸狟垀尨腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·植 羲宎善眈茼啋璃腔郔綴啋璃晤瘍眳潔祥湔婓※00H§奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
1)絞X000峈ON綴ㄛ蔚D20‵D22笢悵湔腔趼睫揹杅擂弝峈淕杅硉蛌遙傖BIN硉ㄛ綴悵湔善D0笢腔最唗﹝

2)絞X000峈ON奀ㄛ蔚D20‵D24笢悵湔腔趼睫揹杅擂弝峈淕杅硉蛌遙傖BIN硉ㄛ綴悵湔善D0笢腔最唗﹝

设定范围

16弇堍呾

32弇堍呾

ㄜ32768‵32767

ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647

X000
FNC 201
VALP

D10 D0

END

D20

-1654

6
2

b15 b8b7 b0
D20
D21
D22

31H(1)
2EH(.)

0000H

2DH(-)
36H(6)

34H(4) 35H(5)
D23

D0

D10
D11

峈00H﹝

峈0000H﹝

X000
FNC 201
DVALP

D10 D0

END

D20

10
3

b15 b8 b7 b0
D20
D21
D22

37H(7)
31H(1)

0000H

20Hㄗ諾跡ㄘ

39H(9)
30H(0) 30H(0)

D23

D0

D10
D1136H(6) 2EH(.)

31H(1) 31H(1)D24
D25

79100611
D0 D1

26.2  FNC 201−VAL / 字符串→BIN的转换



570

26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

21

22

23
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25
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29
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令
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运
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令
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

26.3 FNC 202－$+ /字符串的结合

概要
蟀諉趼睫揹迵趼睫揹腔硌鍔﹝

→关于字符串的处理，请参考5.3节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（$+/$+P）
婓 羲宎腔趼睫揹杅擂綴醱蟀諉 羲宎腔趼睫揹杅擂ㄛ綴悵湔善 眕綴腔啋璃笢﹝

睿 腔趼睫揹ㄛ岆硌眕趼誹峈等弇植掩硌隅腔啋璃羲宎善潰聆善菴珨跺「00H」腔弇离峈砦腔杅擂﹝

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

$+

$+P

悵湔蟀諉埭杅擂ㄗ趼睫揹ㄘ腔啋璃宎晤瘍ㄛ麼岆掩眻諉硌隅腔趼睫揹

悵湔猁蟀諉腔杅擂ㄗ趼睫揹ㄘ腔啋璃宎晤瘍ㄛ麼岆掩眻諉硌隅腔趼睫揹

悵湔蟀諉綴腔杅擂ㄗ趼睫揹ㄘ腔啋璃宎晤瘍

操作数种类 内容 数据类型

趼睫揹

1

2

1

1

2

2

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

1 2

FNC 202
$+

$+

P

FNC 202
$+

b15---b8b7----b0

+1

+2

46H(F) 48H(H)

2DH(-) 41H(A)

0000H

b15---b8b7------b0

+1

+2

35H(5) 31H(1)

39H(9) 33H(3)

00H 41H(A)

b15---b8b7------b0

+1

+2 35H(5) 31H(1)

39H(9) 33H(3)

00H 41H(A)

46H(F) 48H(H)

2DH(-) 41H(A)

+3

+4

+1

+1

+2

1

1

11

1

1

2

2

2

2

2

2

2

硌鍔怀

+

赻雄悵湔 ”00H”﹝

26.3  FNC 202−$+ / 字符串的结合
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

·趼睫揹腔賦磁ㄛ憩岆硌綺謹 笢桶尨硌隅趼睫揹藺帣腔※00H§ㄛ諉覂 腔郔綴趼睫蟀諉 笢硌隅

腔趼睫揹﹝

森俋ㄛ硒俴趼睫揹腔賦磁綴頗赻雄蔚※00H§蜇樓婓郔綴﹝

- 蟀諉綴腔趼睫杅峈杅奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔啋璃腔詢趼誹笢悵湔※00H§﹝

- 蟀諉綴腔趼睫杅峈髒杅奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔啋璃腔狟珨跺啋璃笢悵湔※0000H§﹝

注意要点

·眻諉硌隅趼睫揹奀ㄛ褫眕硌隅ㄗ怀ㄘ腔趼睫杅郔嗣峈32跺趼睫﹝

筍岆ㄛ 睿 笢掩硌隅賸趼啋璃奀ㄛ趼睫杅羶衄癹秶﹝

· ㄛ 笢睡珨跺腔硉飲岆植※00H§羲宎奀ㄗ趼睫杅峈0奀ㄘㄛ婓 笢悵湔※0000H§﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 笢硌隅腔啋璃晤瘍羲宎腔啋璃杅ㄛ掀悵湔垀衄眒冪賦磁腔趼睫揹垀剒腔啋璃杅講載屾奀﹝

ㄗ婓垀衄腔趼睫揹睿郔笝趼睫綴醱祥夔悵湔「00H」ㄘㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·絞 睿 笢硌隅腔悵湔趼睫揹腔啋璃睿 笢硌隅腔悵湔趼睫揹腔啋璃晤瘍笭葩奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·絞 睿 笢硌隅腔啋璃羲宎腔眈茼啋璃毓峓笢羶衄掩扢隅「00H」奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ蔚D10‵D12笢悵湔腔趼睫揹(abcde)睿趼睫揹※ABCD§賦磁ㄛ綴悵湔善D100笢腔最唗﹝

1

1

1

1 2

2

2

1 2

1 2

X000
"ABCD" D100FNC 202

$+

END

D10

b15----b8b7-----b0

D11

D12

62H(b) 61H(a)

64H(d) 63H(c)

00H

b15----b8b7-----b0

41H(A)

43H(C) 42H(B)

00H 44H(D)

D10

65H(e)

"ABCD"
62H(b) 61H(a)

64H(d) 63H(c)

65H(e)

D100

D101

D102

D103

D104

赻雄悵湔
”00H”﹝

+

26.3  FNC 202−$+ / 字符串的结合
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

26.4 FNC 203－LEN /检测出字符串的长度

5祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

LEN

LENP

趼睫揹

BIN16弇

16弇硌鍔 32弇硌鍔

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

悵湔猁潰聆堤趼睫杅腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔眒潰聆堤腔趼睫揹腔酗僅ㄗ趼誹杅ㄘ腔啋璃晤瘍

3.对象软元件

2.设定数据

1.指令格式

概要
检测出指定字符串的字符数（字节数）的指令。

→关于字符串的处理，请参考5.3节

功能和动作说明

1. 16位运算(LEN/LENP)
潰聆堤眕 羲芛腔趼睫揹腔酗僅ㄛ蔚趼睫揹腔酗僅悵湔善 笢﹝眕趼誹峈等弇ㄛ蔚植 羲宎善菴1跺

悵湔衄「00H」腔啋璃晤瘍峈砦腔杅擂ㄛ釬峈趼睫揹輛俴揭燴﹝

瞰ㄛ狟垀尨腔婓 笢悵湔※ABCDEFGHI§奀ㄛ 笢悵湔K9﹝

FNC 203
LEN

LENGTH

P

FNC 203
LEN

b15---b8b7-- ----b0

+1

+2

b15---------------b0

b15---------------b0

+n

菴2跺趼睫 菴1跺趼睫

菴4跺趼睫 菴3跺趼睫

菴6跺趼睫 菴5跺趼睫

00H 菴n跺趼睫

趼睫揹腔酗僅

桶尨趼睫揹腔賦旰﹝

+1

+2

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

48H(H)

9

+4

46H(F) 45H(E)

47H(G)

"ABCDEFGHI"

00H 49H(I)

+3

硌鍔怀

b15---b8 b7----b0

26.4  FNC 203−LEN / 检测出字符串的长度
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26
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3

27

FNC220
FNC249
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指
令

28

FNC250
FNC269
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外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

570

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 26.4 FNC 203－LEN / 检测出字符串的长度

26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

注意要点
·婓涴跺硌鍔笢ㄛ珩褫眕妏蚚ASCII鎢眕俋腔趼睫測鎢ㄛ筍岆趼睫揹腔酗僅ㄛ硐夔眕趼誹峈等弇ㄗ8弇ㄘ﹝

秪森,瞰妏蚚SHIFT JIS測鎢,眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔錶狟,1跺趼睫腔趼睫揹腔酗僅峈"2"﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·婓 硌隅腔啋璃晤瘍羲宎腔眈茼啋璃毓峓囀羶衄扢隅「00H」奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·潰聆堤趼睫杅閉徹32768跺奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ蔚D0羲宎腔趼睫揹腔酗僅ㄛ眕BCD 4弇杅倛宒怀堤善Y040‵Y057笢腔最唗﹝

X000
D10FNC 203

LEN
D0

END

K4Y40FNC 18
BCD

D10

b15---b8b7-- --b0

D0

D1

49H(I) 4DH(M)

53H(S) 54H(T)

53H(S)

D10
10

D3

42H(B) 55H(U)

49H(I)

49H(I) 48H(H)

D2

D4

D6

D5

43H(C)

41H(A) 000

42H(B)

BCD蛌遙

BCD

0 0 01

BCD硉

Y057~Y040

※MITSUBISHI§
(00H眕綴腔

※ABC……§
  掩綺謹﹝)

婓珆尨等啋笢怀堤趼睫揹腔酗僅

26.4  FNC 203−LEN / 检测出字符串的长度
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

26.5 FNC 204－RIGHT /从字符串的右侧开始取出

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

RIGHT

RIGHTP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1.指令格式

概要
从指定的字符串的右侧取出指定字符数的字符的指令。

→关于字符串的处理，请参考5.3节

功能和动作说明

1. 16位运算(RIGHT/RIGHTP)
植 羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂腔衵耜ㄗ趼睫揹腔藺帣ㄘ堤n跺趼睫腔杅擂ㄛ悵湔善 羲宎腔啋

璃笢﹝

筍岆ㄛn笢硌隅腔趼睫杅峈”0”奀ㄛ 笢悵湔NULL測鎢(00H)﹝

森俋ㄛ堤趼睫揹奀ㄛ頗婓郔綴赻雄蜇樓※00H§﹝

- 猁堤腔趼睫杅峈杅奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔啋璃腔詢趼誹笢悵湔※00H§﹝

- 猁堤腔趼睫杅峈髒杅奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔啋璃腔狟珨跺啋璃笢悵湔※0000H§﹝

FNC 204
RIGHT
RIGHT

P

硌鍔怀

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

悵湔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔掩堤腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

猁堤腔趼睫杅

3.对象软元件

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

趼睫揹

n

n

00H

菴2跺趼睫腔ASCII鎢 菴1跺趼睫腔ASCII鎢

菴4跺趼睫腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+2)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+4)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+3)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+2)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+4)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+3)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-2)跺趼睫
腔ASCII鎢

郔綴珨跺趼睫
腔ASCII鎢

00H

菴(郔綴-1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-2)跺趼睫
腔ASCII鎢

郔綴珨跺趼睫
腔ASCII鎢

菴3跺趼睫腔ASCII鎢

FNC 204
RIGHT

b15----------------------b8b7-----------------------b0 b15----------------------b8b7-----------------------b0

+1 +1

n

26.5  FNC 204−RIGHT / 从字符串的右侧开始取出
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27
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

34H(4)

32H(2) 31H(1)

33H(3)

35H(5)

31H(1)32H(2)

34H(4) 33H(3)

35H(5)

+1

+2

+4

+3

+5

n=5奀
b15----------------------b8b7-----------------------b0

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

46H(F) 45H(E)

00H

"ABCDEF12345"

+1

+2 00H
"12345"

b15----------------------b8b7-----------------------b0

菴5跺趼睫腔ASCII鎢

菴1跺趼睫腔ASCII鎢

·眕 羲芛腔趼睫揹ㄛ憩岆硌植掩硌隅腔啋璃羲宎ㄛ眕趼誹峈等弇善潰聆堤菴1跺「00H」腔弇离峈砦腔杅

擂﹝

注意要点
妏蚚ASCII鎢眕俋腔趼睫測鎢奀ㄛ蛁砩眕狟撓萸﹝

·趼睫杅妏蚚趼誹等弇ㄗ8弇ㄘ﹝秪森ㄛ瞰妏蚚SHIFT JIS測鎢ㄛ眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔錶

狟ㄛ1跺趼睫腔趼睫揹腔酗僅峈※2§ ﹝

·植婦漪賸濬侔SHIFT JIS測鎢腔眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔趼睫揹笢堤趼睫揹奀ㄛ岈珂蕉藉

珨狟ㄛ眕1跺趼睫腔趼睫測鎢峈等弇z腔趼睫杅﹝

彆植2跺趼誹腔趼睫測鎢笢硐堤1跺趼誹奀ㄛ衄褫夔祥夔腕善咡腔趼睫測鎢ㄛ昢斛蛁砩﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 笢硌隅腔啋璃羲宎腔眈茼啋璃毓峓囀羶衄扢隅「00H」奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n閉堤賸 笢硌隅腔趼睫杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 笢硌隅腔啋璃晤瘍羲宎腔啋璃杅ㄛ掀悵湔眒冪堤腔趼睫揹ㄗn跺趼睫ㄘ垀剒腔啋璃杅載屾奀﹝

ㄗ垀衄腔趼睫揹睿郔笝趼睫綴醱祥夔悵湔「00H」ㄘ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n峈蛹硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ蔚R0羲宎腔啋璃笢掩悵湔腔趼睫揹杅擂腔衵耜腔4跺趼睫杅擂ㄛ悵湔善D0羲宎腔啋璃

笢腔最唗﹝

41H(A)

45H(E) 30H(0)

46H(F)

45H(E) 30H(0)

41H(A) 46H(F)

X000
D0FNC 204

RIGHTP
R0

END

K4

R1

R2

R4

R3

b15----------------------b8b7-----------------------b0

41H(A) 42H(B)

31H(1) 32H(2)

0000H
"BA210EFA"

D1

D2 0000H

"0EFA"

b15----------------------b8b7-----------------------b0

R0 D0

菴4跺趼睫腔ASCII鎢

菴1跺趼睫腔ASCII鎢

26.5  FNC 204−RIGHT / 从字符串的右侧开始取出
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

26.6 FNC 205－LEFT /从字符串的左侧开始取出

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

LEFT

LEFTP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

1.指令格式

概要
植硌隅腔趼睫揹腔酘耜堤硌隅趼睫杅腔趼睫腔硌鍔﹝

→关于字符串的处理，请参考5.3节

功能和动作说明

1. 16位运算(LEFT/LEFTP)
植 羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂腔衵耜ㄗ趼睫揹腔藺帣ㄘ堤n跺趼睫腔杅擂ㄛ悵湔善 羲宎腔啋

璃笢﹝

筍岆ㄛn笢硌隅腔趼睫杅峈”0”奀ㄛ   笢悵湔NULL測鎢(00H)﹝

森俋ㄛ堤趼睫揹奀ㄛ頗婓郔綴赻雄蜇樓※00H§﹝

- 猁堤腔趼睫杅峈杅奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔啋璃腔詢趼誹笢悵湔※00H§﹝

- 猁堤腔趼睫杅峈髒杅奀ㄛ婓悵湔郔綴趼睫腔啋璃腔狟珨跺啋璃笢悵湔※0000H§﹝

FNC 205
LEFT
LEFT

P

硌鍔怀

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

悵湔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔掩堤腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

猁堤腔趼睫杅

3.对象软元件

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

BIN16弇

趼睫揹

n

n

00H

菴2跺趼睫腔ASCII鎢 菴1跺趼睫腔ASCII鎢

菴4跺趼睫腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+2)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+4)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+3)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+2)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+4)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-n+3)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-2)跺趼睫
腔ASCII鎢

郔綴珨跺趼睫
腔ASCII鎢

00H

菴(郔綴-1)跺趼睫
腔ASCII鎢

菴(郔綴-2)跺趼睫
腔ASCII鎢

郔綴珨跺趼睫
腔ASCII鎢

菴3跺趼睫腔ASCII鎢

FNC 205
LEFT

b15----------------------b8b7-----------------------b0 b15----------------------b8b7-----------------------b0

+1 +1

n

26.6  FNC 205−LEFT / 从字符串的左侧开始取出
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26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

31H(1)

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

46H(F) 45H(E)

31H(1)

+1

+2

+4

+3

+5

b15----------------------b8b7-----------------------b0 b15----------------------b8b7-----------------------b0

32H(2)

34H(4) 33H(3)

00H 35H(5)
"ABCDEF12345"

+1

+2

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

46H(F) 45H(E)

"ABCDEF1"
00H+3

nˊ7奀
菴1跺趼睫腔ASCII鎢

菴7跺趼睫腔ASCII鎢

菴6跺趼睫腔ASCII鎢

菴1跺趼睫腔ASCII鎢

·眕 羲芛腔趼睫揹ㄛ憩岆硌植掩硌隅腔啋璃羲宎ㄛ眕趼誹峈等弇ㄛ善潰聆堤菴1跺「00H」腔弇离峈砦

腔杅擂﹝

注意要点
妏蚚ASCII鎢眕俋腔趼睫測鎢奀ㄛ蛁砩眕狟撓萸﹝

·趼睫杅妏蚚趼誹等弇ㄗ8弇ㄘ﹝秪森ㄛ妏蚚砓SHIFT JIS測鎢饒欴ㄛ眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔

錶狟ㄛ1跺趼睫腔趼睫揹腔酗僅峈 ※2§﹝

·植婦漪賸濬侔SHIFT JIS測鎢腔眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔趼睫揹笢堤趼睫揹奀ㄛ岈珂蕉藉

珨狟ㄛ眕1跺趼睫腔趼睫測鎢峈等弇堤腔趼睫杅﹝

彆植2跺趼誹腔趼睫測鎢笢硐堤1跺趼誹奀ㄛ衄褫夔祥夔腕善咡腔趼睫測鎢ㄛ昢斛蛁砩﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 笢硌隅腔啋璃羲宎腔眈茼啋璃毓峓囀羶衄扢隅「00H」奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n閉堤賸 笢硌隅腔趼睫杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 笢硌隅腔啋璃晤瘍羲宎腔啋璃杅ㄛ掀悵湔眒冪堤腔趼睫揹ㄗn跺趼睫ㄘ垀剒腔啋璃杅載屾奀﹝

ㄗ垀衄腔趼睫揹睿郔笝趼睫綴醱祥夔悵湔「00H」ㄘ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n峈蛹硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例 
絞X010峈ON奀ㄛ植D100羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂腔酘耜堤趼睫杅擂ㄛ趼睫杅擂跺杅峈悵湔婓D0

笢腔硉ㄛ蔚堤腔趼睫杅擂悵湔善R10羲宎腔啋璃笢腔最唗﹝

51H(Q) 53H(S)

4EH(N) 4FH(0)

44H(D) 48H(H)

51H(Q) 53H(S)

4EH(N) 4FH(0)

48H(H)44H(D)

X010
R10FNC 205

LEFTP
D100

END

D0

D101

D102

D104

D103

b15----------------------b8b7-----------------------b0 b15----------------------b8b7-----------------------b0

42H(B) 41H(A)

0000H

"SQONHDAB"

0000H

"SQONHD"

D100 R10

R11

R12

R13

D0 6

26.6  FNC 205−LEFT / 从字符串的左侧开始取出
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26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

概要
堤硌隅腔趼睫揹笢砩弇离奻腔趼睫揹腔硌鍔﹝

→有关字符串的使用，请参考5.3节
1.指令格式

7祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

悵湔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔掩堤腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

硌隅猁堤腔趼睫腔宎弇离眕摯趼睫杅腔啋璃宎晤瘍

宎趼睫弇离

趼睫杅

2.设定数据

趼睫揹

BIN 16弇

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

3.对象软元件

1

1

1

22

2

2

:
+ 1 :

FNC 206
MIDR

MIDDLE READ

P MIDR

MIDRP

46H(F) 45H(E)

48H(H) 47H(G)

49H(I)

48H(H)

46H(F) 45H(E)

47H(G)

49H(I)

FNC 206
MIDR

+1

+2

+4

+3

+5
"ABCDEFGHIJK"

+1

+2

+1

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

4AH(J)

00H 4BH(K)

00H

"EFGHI"

+1 5

5

26.7 FNC 206－MIDR /从字符串中任意取出

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

功能和动作说明

1. 16位运算ㄗMIDR/MIDRPㄘ

植 羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂腔酘耜ㄗ趼睫揹腔羲芛ㄘ菴「 」跺趼睫羲宎ㄛ堤

「 ㄚ1」跺趼睫杅擂ㄛ悵湔善 羲宎腔啋璃笢﹝ 森俋ㄛ堤趼睫揹奀ㄛ頗婓郔綴赻雄蜇樓

※00H§﹝

- 堤腔趼睫杅「 ㄚ1」峈杅奀ㄛ婓悵湔郔笝趼睫腔啋璃腔詢趼誹笢悵湔※00H§﹝

- 堤腔趼睫杅「 ㄚ1」峈髒杅奀ㄛ婓悵湔郔笝趼睫腔啋璃腔狟珨跺啋璃笢悵湔

 ※0000H§﹝

2

2

2

2

硌鍔怀
1 2

b15 b8 b7 b0 b15 b8 b7 b0

勤砓趼睫揹ㄗ堤埭ㄘ

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

菴1跺趼睫

菴5跺趼睫

菴5跺趼睫羲宎腔菴5跺趼睫

眒堤腔趼睫揹

16弇硌鍔 32弇硌鍔

26.7  FNC 206−MIDR / 字从字符串中任意取出
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26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

4AH(J) 49H(I)

48H(H)

46H(F) 45H(E)

47H(G)

4AH(J) 49H(I)

4BH(K)

46H(F) 45H(E)

48H(H) 47H(G)

4BH(K)

+1

+2

+4

+3

+5

b15-----------------b8b7-------------------b0

"ABCDEFGHIJK"

+1

+2

b15-------------------b8b7------------------b0

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

00H

"EFGHIJK"

+1 - 1

5

00H+3

·    笢硌隅腔趼睫揹ㄗ杅擂ㄘㄛ憩岆硌植掩硌隅腔啋璃羲宎善潰聆善菴1跺「00H」峈砦腔杅擂﹝

·    ㄚ1笢硌隅腔猁堤腔趼睫杅峈※0§奀祥硒俴揭燴﹝

·   ㄚ1笢硌隅腔猁堤腔趼睫杅峈※ㄜ1§奀ㄛ善   硌隅腔趼睫揹腔郔笝趼睫杅擂峈砦腔囀掩悵湔婓    

       笢﹝

1

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

2

菴5跺趼睫腔弇离

注意要点
妏蚚ASCII鎢眕俋腔趼睫測鎢奀ㄛ蛁砩眕狟撓萸﹝

·趼睫杅妏蚚趼誹等弇ㄗ8弇ㄘ﹝秪森ㄛ妏蚚砓SHIFT JIS測鎢饒欴ㄛ眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔  

錶狟ㄛ1跺趼睫腔趼睫揹腔酗僅峈 ※2§﹝

·植婦漪賸濬侔SHIFT JIS測鎢腔眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔趼睫揹笢堤趼睫揹奀ㄛ岈珂蕉藉

珨狟眕1跺趼睫腔趼睫測鎢峈等弇堤腔趼睫杅﹝

彆植2跺趼誹腔趼睫測鎢笢硐堤1跺趼誹奀ㄛ祥夔腕善咡腔趼睫測鎢ㄛ昢斛蛁砩﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·    笢硌隅腔啋璃羲宎腔眈茼啋璃毓峓囀羶衄扢隅「00H」奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    腔硉閉堤賸    笢硌隅腔趼睫揹腔趼睫杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    羲宎腔「    +1」腔趼睫杅閉堤賸 腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    笢硌隅腔啋璃晤瘍羲宎腔啋璃杅ㄛ掀悵湔眒堤腔趼睫揹「     +1」跺趼睫垀剒腔啋璃杅載屾 

奀﹝ ㄗ垀衄腔趼睫揹睿郔笝趼睫綴醱祥夔悵湔「00H」ㄘ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    峈蛹硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    ㄚ1峈ㄜ2眕狟腔硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    ㄚ1閉堤賸 腔趼睫杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

1

1

12

2

2

2

2

2

26.7  FNC 206−MIDR / 字从字符串中任意取出
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26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ植D10羲宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂腔酘耜羲宎杅ㄛ蔚菴3跺趼睫羲宎腔4跺趼睫腔杅

擂悵湔善D0羲宎腔啋璃笢腔最唗﹝

31H(1) 32H(2)

46H(E) 33H(3)31H(1) 32H(2)

46H(E) 33H(3)

X000
D0FNC 206

MIDRP
D10

END

R0

D11

D12

D13

b15---------------------b8b7-----------------------b0 b15---------------------b8b7-----------------------b0

41H(A) 42H(B)

00H 45H(D)

"BA213ED"

D1

D2 0000H
"213E"

D10 0

R1 4

3R0

菴3跺趼睫

D

猁堤腔趼睫杅植菴3跺趼睫羲宎腔4跺趼睫

26.7  FNC 206−MIDR / 字从字符串中任意取出
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FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

31H(1) 30H(0)

33H(3) 32H(2)

35H(5) 34H(4)

+1

+2

+4

+3

b15----------------b8b7-----------------b0

"012345678"

37H(7) 36H(6)

00H 38H(8)

+1 6

3

48H(H) 47H(G)

35H(5) 34H(4)

31H(1) 30H(0)

32H(2)

+1

+2

b15----------------b8b7-----------------b0

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

46H(F) 45H(E)

"ABCDEFGHI"

+3

+4 00H 49H(I)

+1

+2

b15----------------b8b7-----------------b0

42H(B) 41H(A)

33H(3)

"AB012345I"

+3

+4 00H 49H(I)

悵湔猁杸遙腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔杸遙綴腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

硌隅猁杸遙腔趼睫腔宎弇离眕摯趼睫杅腔啋璃宎晤瘍

ㄩ掩杸遙腔趼睫揹腔宎趼睫弇离

ㄚ1ㄩ猁杸遙腔趼睫杅

26.8 FNC 207－MIDW /字符串中的任意替换

概要
蚚硌隅腔趼睫揹笢砩弇离奻腔趼睫揹杸遙硌隅腔趼睫揹腔硌鍔﹝

→关于字符串的处理，请参考5.3节

1.指令格式

2.设定数据 

3.对象软元件

MIDW

MIDWP

FNC 207
MIDW

MIDDLE WRITE

P
16弇硌鍔 32弇硌鍔硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
7祭

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16弇

趼睫揹
1

2

1

2

2

2

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅 妗
杅

X Y P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

功能和动作说明
1. 16位运算（MIDW/MIDWP）

      渀勤    宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂ㄛ蔚酘耜ㄗ趼睫揹腔羲芛ㄘ羲宎腔趼睫杅擂ㄛ

     ㄗ趼睫杅擂杅峈    ㄚ1笢硌隅腔趼睫杅ㄘ悵湔善    宎啋璃垀悵湔腔趼睫揹笢ㄛ悵湔弇离植趼睫揹杅擂酘

      杅    硌隅腔弇离羲宎﹝  

1

2

2

FNC 207
MIDW

硌鍔怀
1 2

1

1

1

1

1

1

2

2

菴1跺趼睫

硒俴

硒俴綴

菴1跺趼睫

菴6跺趼睫

菴3跺趼睫

菴3跺趼睫

植菴3跺趼睫羲宎腔6跺趼睫ㄗ杸遙綴腔趼睫揹ㄘ

腔趼睫揹杅擂腔酘耜羲宎腔弇离 

腔趼睫揹杅擂酘耜羲宎腔趼睫杅 

26.8  FNC 207−MIDW / 字符串中的任意替换



582

26  字符串控制—FNC 200~FNC 209

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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郔綴腔趼睫

34H(4)

33H(3)

46H(F) 45H(E)

48H(H) 47H(G)

49H(I)

31H(1) 30H(0)

32H(2)

31H(1) 30H(0)

33H(3) 32H(2)

37H(7)

35H(5) 34H(4)

36H(6)

+1

+2

+4

+3

b15-------------- b8b7-----------------b0

"012345678"

+1

+2

b15---------------b8b7-----------------b0

00H 38H(8)

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

"ABCDEFGHI"

+1 8

5

+3

+4 00H

+1

+2

b15---------------b8b7-----------------b0

42H(B) 41H(A)

44H(D) 43H(C)

"ABCD01234"

+3

+4 00H

42H(B)

44H(D) 43H(C)

46H(F) 45H(E)

47H(G)

30H(0)

35H(5)

35H(5) 34H(4)

32H(2) 31H(1)

34H(4) 33H(3)

31H(1) 30H(0)

33H(3) 32H(2)+1

+2

+3

b15---------------b8b7-----------------b0

"012345"

+1

+2

b15---------------b8b7-----------------b0

0000H

41H(A)

"ABCDEFGHIJK"

+1 - 1

2

+3

+4

48H(H)

4AH(J) 49H(I)

+1

+2

b15---------------b8b7-----------------b0

41H(A)

"A012345HIJK"

+3

+4 4AH(J) 49H(I)

48H(H)

+5 00H 4BH(K)

+5 00H 4BH(K)

·     睿    笢掩硌隅腔趼睫揹ㄗ杅擂ㄘㄛ憩岆硌植硌隅腔啋璃羲宎善潰聆羲芛善菴1跺「00H」峈砦腔杅 

  擂﹝

·     ㄚ1笢硌隅腔猁杸遙腔趼睫杅峈※0§奀祥硒俴揭燴﹝

·     ㄚ1笢硌隅腔猁杸遙腔趼睫杅ㄛ珨筒閉堤賸    羲宎腔趼睫揹杅擂腔郔綴趼睫奀ㄛ寀悵湔善郔綴趼睫峈  

砦腔杅擂﹝

·     +1笢硌隅腔趼睫杅峈"ㄜ1"奀ㄛ善     硌隅腔郔笝趼睫杅擂峈砦腔囀飲掩悵湔善    硌隅腔啋璃

眕綴笢﹝

1

1

1

1

1

1

1

1

1

2

2

2

2

1

1

1

1

2

2

2

1

菴8跺趼睫

菴1跺趼睫

菴5跺趼睫

菴5跺趼睫

菴1跺趼睫

菴2跺趼睫

菴2跺趼睫

杸遙植菴5跺趼睫善郔綴腔趼睫峈砦腔囀﹝
祥悵湔閉堤窒煦腔"35 H (5)"‵"37H(7)"

腔趼睫揹杅擂腔酘趼睫杅

腔趼睫揹杅擂腔酘弇离

硒俴

硒俴綴

硒俴

硒俴綴腔趼睫揹杅擂腔酘趼睫杅

腔趼睫揹杅擂腔酘弇离

杸遙植菴2跺趼睫羲宎腔6跺趼睫﹝

菴1跺趼睫

26.8  FNC 207−MIDW / 字符串中的任意替换
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FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

注意要点
妏蚚ASCII鎢眕俋腔趼睫測鎢奀ㄛ蛁砩眕狟撓萸﹝

·趼睫杅妏蚚趼誹等弇ㄗ8弇ㄘ﹝秪森ㄛ妏蚚砓SHIFT JIS測鎢饒欴ㄛ眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔

錶狟ㄛ1跺趼睫腔趼睫揹腔酗僅峈 "2"﹝

·勤婦漪賸濬侔SHIFT JIS測鎢腔眕2跺趼誹測桶1跺趼睫腔趼睫測鎢腔趼睫揹輛俴趼睫揹杸遙奀ㄛ岈珂蕉

藉珨狟ㄛ眕1跺趼睫腔趼睫測鎢峈等弇堤腔趼睫杅﹝

彆勤2跺趼誹腔趼睫測硐杸遙賸1跺趼誹奀ㄛ祥夔腕善咡腔趼睫測鎢ㄛ昢斛蛁砩﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 睿 笢硌隅腔啋璃羲宎腔眈茼啋璃毓峓囀羶衄扢隅「00H」奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 腔硉閉堤賸 腔趼睫杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· ㄚ1腔硉閉堤賸 腔趼睫杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 峈蛹硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· ㄚ1峈ㄜ2眕狟腔硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
最唗峈ㄩ絞X010峈ON奀ㄛ蔚D0宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂笢腔4跺趼睫ㄛ悵湔善D100宎腔趼睫揹

杅擂笢ㄛ悵湔弇离植酘腔菴3跺趼睫羲宎﹝

1

1

59H(Y) 43H(C)

31H(1) 5AH(Z)

31H(1) 32H(2)

45H(E) 46H(F)

31H(1) 32H(2)

45H(E) 46H(F)

X010
D100FNC 207

MIDWP
D0

END

R0

D1

D2

D3

b15---------------b8b7-----------------b0 b15---------------b8b7-----------------b0

b15---------------b8b7-----------------b0

"21FE03"

D100

D101

0000H

33H(3) 30H(0)

53H(S) 55H(U)

"USCYZ10B"

R1 4

3

D102

D103 42H(B) 30H(0)

0000H

53H(S) 55H(U)

"US21FE0B"
0000H

42H(B) 30H(0)

D0

R0

D104

D100

D101

D102

D103

D104

菴4跺趼睫

菴1跺趼睫 菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴3跺趼睫

杸遙植菴3跺趼睫羲宎腔4跺趼睫﹝

硒俴

硒俴綴

2

2

2

2

26.8  FNC 207−MIDW / 字符串中的任意替换
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

 

26.9 FNC 208－INSTR /字符串的检索

概要
植硌隅腔趼睫揹笢潰坰硌隅趼睫揹腔硌鍔﹝

INSTR

INSTRP
P

FNC 208
INSTR

INSTRING

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

n

n

悵湔猁潰坰腔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔潰坰埭趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔潰坰賦彆腔啋璃宎晤瘍

羲宎潰坰腔弇离

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

趼睫揹

BIN 16弇

BIN 16弇

趼睫揹1

2

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

3.对象软元件

1

1

2

2

功能和动作说明

1. 16位运算ㄗINSTR/INSTRPㄘ
1)植    宎腔啋璃笢悵湔腔潰坰埭趼睫揹腔酘ㄗ宎趼睫ㄘ菴n跺趼睫羲宎ㄛ潰坰迵悵湔婓 宎

腔啋璃笢腔趼睫揹眈肮腔趼睫揹ㄛ綴蔚潰坰賦彆腔趼睫揹弇离陓洘悵湔善 笢﹝

潰坰腔賦彆ㄛ憩岆潰坰埭趼睫揹酘ㄗ宎趼睫ㄘ腔菴撓跺趼睫腔趼睫弇离陓洘﹝

2)祥湔婓珨祡腔趼睫揹奀ㄛ婓 笢悵湔"0"﹝

3)羲宎潰坰腔弇离n峈蛹杅麼岆"0"奀ㄛ祥硒俴揭燴﹝

FNC 208
INSTR

n

+0

+2
+3
+4

b15 b8 b7 b0

"ABCDEFGHIJK"

+1

+5

46H(F)
48H(H)

45H(E)
47H(G)

42H(B)
44H(D)

41H(A)
43H(C)

4AH(J) 49H(I)
00H 4BH(K)

+0

"EFGH"

+1
+2

5

46H(F)
48H(H)

45H(E)
47H(G)

0000H

1

1

2

2

2

硌鍔怀

植菴3跺趼睫羲宎潰坰(nˊ3)
宎趼睫羲宎腔菴5跺趼睫

潰坰埭趼睫揹

b15 b8 b7 b0
潰坰埭趼睫揹

悵湔岆植      腔趼睫揹杅擂腔

宎趼睫羲宎腔菴撓跺趼睫﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

26.9  FNC 208−INSRT / 字符串的检索
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FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

猁潰坰腔趼睫揹

42H(B) 41H(A)

+0

+2
+3
+4

b15 b8 b7 b0

b15 b8 b7 b0 b15 b8 b7 b0

"1234AB56AB"

+1

+5

32H(2)
34H(4)

36H(6)

31H(1)
33H(3)

35H(5)
42H(B) 41H(A)

0000H

"AB"

5D100

X000
FNC 208
INSTR

D0 R0 D100 K5

R0

R2
R3
R4

"CI2312CIM"

R1
32H(2)
49H(I)

31H(1)
43H(C)

49H(I)
33H(3)

43H(C)
32H(2)

00H 4DH(M)

D0

"CI23"

D1
D2

0

49H(I)
33H(3)

43H(C)
32H(2)

0000H

D100

END

4)婓猁潰坰腔趼睫揹 笢ㄛ褫眕眻諉硌隅趼睫揹﹝1

潰坰埭趼睫揹

猁潰坰腔趼睫揹潰坰埭趼睫揹

2

植菴3跺趼睫羲宎潰坰(nˊ3)
宎趼睫羲宎腔菴5跺趼睫

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·羲宎潰坰腔弇离n閉徹賸 腔趼睫杅奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔眈茼啋璃腔啋璃毓峓囀羶衄00HㄗNULLㄘ奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· 羲宎腔眈茼啋璃腔啋璃毓峓囀羶衄00HㄗNULLㄘ奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
1)絞X000峈ON奀ㄛ植潰坰埭趼睫揹※CI2312CIM§ㄗR0眕綴ㄘ腔酘ㄗ宎趼睫ㄘ菴5跺趼睫羲宎潰坰

猁潰坰腔趼睫揹※CI23§ㄗD0眕綴ㄘㄛ甜蔚潰坰賦彆悵湔善D100笢腔最唗﹝

2

2

1

蚕衾羲宎潰坰腔弇离峈5ㄛ
垀眕祥掩潰坰﹝

蚕衾祥湔婓珨祡腔趼睫揹ㄛ
垀眕悵湔※0§﹝

植菴5跺趼睫羲宎潰坰

26.9  FNC 208−INSRT / 字符串的检索



586

26  字符串控制—FNC 200~FNC 209
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

26.10 FNC 209－$MOV /字符串的传送

FNC 209
$MOV

+1

+2

00H

+2

+1

概要
換冞趼睫揹杅擂腔硌鍔﹝

→有关字符串的使用，请参考5.3节

1.指令格式

5祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

換冞埭笢掩眻諉硌隅腔趼睫揹ㄗ郔湮32跺趼睫ㄘㄛ

麼岆悵湔趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

悵湔換冞趼睫揹腔啋璃宎晤瘍

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

趼睫揹

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂

♂

3.对象软元件

P
FNC 209
$MOV

$MOV

$MOV

$MOVP

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅 妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

功能和动作说明 
1. 16位运算（$MOV/$MOVPㄘ

蔚 硌隅腔啋璃晤瘍宎腔啋璃笢悵湔腔趼睫揹杅擂ㄛ換冞善 硌隅腔啋璃晤瘍宎腔啋璃笢﹝

婓換冞趼睫揹徹最笢ㄛ植 硌隅腔啋璃晤瘍羲宎ㄛ珨眻善眳綴腔啋璃笢ㄛ詢趼誹麼岆腴趼誹笢婦漪

※00H§腔啋璃峈砦ㄛ飲珨棒輛俴換冞﹝

硌鍔怀

菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴5跺趼睫

菴2跺趼睫

菴4跺趼睫

菴6跺趼睫

菴n跺趼睫

 桶尨趼睫揹腔賦旰﹝

00H

菴1跺趼睫

菴3跺趼睫

菴5跺趼睫

菴2跺趼睫

菴4跺趼睫

菴6跺趼睫

菴n跺趼睫

16弇硌鍔 32弇硌鍔

26.10  FNC 209−$MOV / 字符串的传送
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26  字符串控制—FNC 200~FNC 209
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指
令
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

悵湔猁換冞腔趼睫揹杅擂腔啋璃毓峓「 ‵ ㄚn」ㄛ眕摯悵湔掩換冞腔趼睫揹杅擂腔啋璃毓峓

「 ‵ ㄚn/2」撈妏笭葩奀ㄛ珩夔硒俴換冞﹝ 瞰ㄛ蔚D10‵D13笢悵湔腔趼睫揹換冞善D11‵D14笢奀ㄛ

狟垀尨﹝

注意要点
ㄚn腔腴趼誹笢悵湔賸※00H§奀ㄛ ㄚn腔詢趼誹﹜腴趼誹笢飲悵湔※00H§﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 笢硌隅腔啋璃晤瘍‵硌隅啋璃腔郔笝晤瘍眳潔祥湔婓※00H§奀﹝ ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·婓 笢硌隅腔啋璃晤瘍‵硌隅啋璃腔郔笝晤瘍眳潔腔萸杅笢ㄛ祥夔悵湔垀衄硌隅腔趼睫揹奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ蔚悵湔婓D10‵D12笢腔趼睫揹杅擂換冞善D20‵D22笢腔最唗﹝

FNC 209
$MOV

D10 32H(2)

0000H

D11

D12

D13

D14

34H(4)

36H(6)

31H(1)

33H(3)

35H(5)

D10 32H(2)

D11

D12

D13

D14

34H(4)

36H(6)

31H(1)

33H(3)

35H(5)

32H(2) 31H(1)

0000H

FNC 209
$MOV

42H (B)

44H (D)

45H (E)

41H(A)

43H(C)

00H

+1

+2 +2

+1

42H(B)

44H(D)

00H

41H(A)

43H(C)

00H

X000
FNC 209

$MOV
D10 D20

END

D10 4DH(M)

D11

D12

45H(E)

0000H

2AH( ) 2AH( )D20

D21

D22

45H(E)

4DH(M)

45H(E)

0000H

45H(E)

D10 D11
硌鍔怀

硌鍔怀

換冞腔趼睫揹 

埻猾祥雄﹝ 

祥換冞
詢趼誹﹝

詢趼誹笢
赻雄悵湔※00H§﹝

* *

26.10  FNC 209−$MOV / 字符串的传送
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27  数据处理3—FNC 210~FNC 219
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

FNC No.

-

-

-

-

-

FDEL D nS

FINS D nS

nPOP DS

nDSFR

nDSFL

27. 数据处理3－FNC 210～FNC 219

枑鼎賸黍綴腔杅擂ㄛ諷秶湍輛弇腔酘衵痄弇腔硌鍔﹝

210

211

212

213

214

215

216

217

218

219

FDEL

FINS

POP

SFR

SFL

指令记号 符号 功能 参照

杅擂桶腔杅擂刉壺 27.1誹

27.2誹

27.3誹

27.4誹

27.5誹

杅擂桶腔杅擂脣

黍綴腔杅擂[珂綴堤諷秶蚚]

16弇杅擂n弇衵痄ㄗ湍輛弇ㄘ

16弇杅擂n弇酘痄ㄗ湍輛弇ㄘ
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

·蚚誧赻俴奪燴杅擂桶跡笢妏蚚腔啋璃毓峓﹝

  杅擂桶跡腔毓峓ㄛ峈杅擂悵湔杅     腔狟珨跺啋璃ㄗ    ㄚ1ㄘ羲宎腔     跺﹝

+0

+2
+3
+4

+1

+5

3333
4444

5
5432

1234
5678

…

0

…

( +1
)

+0

+2
+3
+4

+1

+5

4444
1234

4
5432

5678
0

…

3333

…

- 1

27.1 FNC 210－FDEL /数据表的数据删除

概要
刉壺杅擂桶跡笢砩杅擂腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明
1. 16位运算（FDEL/FDELP）
   刉壺杅擂桶跡ㄗ    宎ㄘ腔菴n跺杅擂ㄛ蔚刉壺腔杅擂悵湔善    笢﹝杅擂桶跡腔菴nㄚ1跺羲宎腔 杅擂紨跺 

   砃蕞瞿ㄛ杅擂悵湔杅熬1﹝

杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍

n

n

FDEL

FDELP

操作数种类 内容 数据类型

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅 妗
杅

X Y P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

FNC 210
FDEL

DATA TABLE DELETE

P
16弇硌鍔 32弇硌鍔硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
7祭

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

BIN 16弇

FNC 210
FDELP

n
硌鍔怀

眒刉壺腔杅擂

悵湔0

杅擂悵湔杅杅擂悵湔杅

杅擂桶跡
毓峓

nˊ2奀

杅擂桶跡 杅擂桶跡

杅擂桶跡

羲宎腔     跺

婓杅擂桶跡笢
妏蚚腔啋璃毓峓

FINS(FNC 211)

指令 内容

注意要点

相关指令

婓杅擂桶跡腔砩弇离笢脣杅擂腔硌鍔﹝

猁刉壺腔杅擂腔桶跡弇离

悵湔掩刉壺腔杅擂腔啋璃晤瘍
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27  数据处理3—FNC 210~FNC 219
27.1  FNC 210−FDEL / 数据表的数据删除
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·     羲宎腔菴n瘍腔弇离掀杅擂悵湔杅ㄚ1載湮奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n腔硉閉堤賸杅擂桶跡     腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·婓n�0腔錶硒俴賸硌鍔奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·杅擂悵湔杅     腔硉峈0奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·杅擂桶跡腔毓峓閉堤賸眈茼腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X010峈ON奀ㄛ刉壺D100‵D105腔杅擂桶跡笢腔菴2跺杅擂ㄛ蔚刉壺腔杅擂悵湔善D0笢腔最唗﹝

筍岆ㄛ絞杅擂悵湔杅峈0奀ㄛ昦硒俴FDEL(FNC 210)硌鍔﹝

ㄗ杅擂桶跡笢妏蚚腔啋璃毓峓峈D100‵D107﹝ㄘ

≦

D100

4444
3210

5
- 123

1234
5432

0

4444

- 1

D101
D102
D103
D104
D105
D106
D107

0

D100

3210
1234

4
- 123

5432
0

0

D101
D102
D103
D104
D105
D106
D107

0

D0

X010:ON

X010
FNC 210
FDELP D0 D100 K2

END

FNC 234
AND< K0 D100 FNC 237

AND<=
D100 K7

杅擂悵湔杅 杅擂悵湔杅

眒刉壺腔杅擂

杅擂桶跡 杅擂桶跡

杅擂
桶跡
毓峓

杅擂桶跡
毓峓婓杅擂桶跡笢

妏蚚腔啋璃毓峓
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

FNC 211
FINSP

S D n

1234
-123

3
5432

0
0

0

4444
1234

4
5432

-123
0

4444

+1

0

+0

+2
+3
+4

+1

+5

+0

+2
+3
+4

+1

+5

悵湔脣杅擂腔啋璃晤瘍

杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍

脣杅擂腔桶跡弇离

FDEL(FNC 210)

27.2 FNC 211－FINS /数据表的数据插入

概要
婓杅擂桶跡笢腔砩弇离揭脣杅擂腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（FINS/FINSP）
1) 蔚16弇杅擂     脣善杅擂桶跡ㄗ     眕綴ㄘ腔菴n瘍笢﹝杅擂桶跡腔菴n瘍眕綴腔杅擂紨跺綴痄ㄛ杅擂 

      悵湔杅樓1﹝

·蚚誧赻俴奪燴杅擂桶跡笢妏蚚腔啋璃毓峓﹝

杅擂桶跡腔毓峓ㄛ峈杅擂悵湔杅     腔狟珨跺啋璃ㄗ    ㄚ1ㄘ羲宎腔     跺﹝

                                                                                    →参考程序举例

n

n

FINS

FINSP

操作数种类 内容 数据类型

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件

指令 内容

字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅 妗
杅

X Y P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

FNC 211
FINS

DATA TABLE INSERT

P
16弇硌鍔 32弇硌鍔硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰
7祭

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂♂

♂

BIN 16弇

硌鍔怀

nˊ2奀

杅擂悵湔杅

杅擂桶跡 杅擂桶跡

杅擂桶跡
毓峓

杅擂桶跡
毓峓婓杅擂桶跡笢

妏蚚腔啋璃毓峓

注意要点

相关指令

刉壺杅擂桶跡腔砩杅擂腔硌鍔﹝

27.2  FNC 211−FINS / 数据表的数据插入
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

4444
- 123

4
1234

5000
0

0

+1

0

4444
-3210

5
1234

- 123
5000

0
0

X010:ON

X010
D100 D0 K3

END

FNC 237
AND<=

K0 D0 FNC 234
AND<

FNC 211
FINSP

D0 K7

D0
D1
D2
D3
D4
D5
D6
D7

-3210D100

D0
D1
D2
D3
D4
D5
D6
D7

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·     羲宎腔菴n跺弇离掀杅擂悵湔杅ㄚ1載湮奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·n腔硉閉堤賸杅擂桶跡     腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·婓n�0腔錶狟硒俴賸硌鍔奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·杅擂桶跡毓峓閉堤賸眈茼腔啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X010峈ON奀ㄛ婓D0‵D4腔杅擂桶跡腔菴3瘍笢脣D100腔杅擂腔最唗﹝

筍岆ㄛ絞杅擂悵湔杅閉徹7奀ㄛ祥硒俴FINS(FNC 211)硌鍔﹝

ㄗ杅擂桶跡笢妏蚚腔啋璃毓峓峈D0‵D7﹝ㄘ

≦

nˊ3奀

杅擂悵湔杅 杅擂悵湔杅

杅擂桶跡 杅擂桶跡

杅擂
桶跡
毓峓

杅擂桶跡
毓峓婓杅擂桶跡笢

妏蚚腔啋璃毓峓

27.2  FNC 211−FINS / 数据表的数据插入
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FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

n

n

n

+1

+2

+3

+n-3

+n-2

+n-1

POP

POPP

悵湔珂杅擂ㄗ婦漪硌渀杅擂ㄘ腔宎啋璃晤瘍

ㄗ悵湔杅擂腔宎趼啋璃晤瘍ㄘ

悵湔綴堤腔杅擂腔啋璃晤瘍

掩悵湔腔杅擂腔萸杅

ㄗ蚕衾婦漪賸硌渀杅擂ㄛ垀眕扢离峈ㄚ1綴腔硉﹝ㄘ

2 n 512

硌渀杅擂ㄗ掩悵湔腔杅擂跺杅ㄘ

27.3 FNC 212－POP /读取后入的数据[先入后出控制用]

概要
蜆硌鍔蚚衾黍堤妏蚚珂綴堤諷秶蚚腔痄弇迡硌鍔(SFWR)ㄛ迡郔綴腔杅擂﹝

                                                         →关于SFWR(FNC 38)指令，请参考11.9节

1. 指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明
1. 16位运算（POP/POPP）
   

  

先入后出控制用数据

·勤衾「    ‵    ㄚnㄜ1」腔趼啋璃ㄛ藩棒硒俴硌鍔奀ㄛ黍堤[ ㄚ硌渀杅擂    ]腔啋璃悵湔善      

笢﹝

蔚ㄗ妏蚚珂珂堤諷秶蚚腔痄弇迡硌鍔(SFWR)迡腔郔綴腔杅擂黍堤善    笢﹝ㄘ

n褫眕硌隅2‵512﹝  

操作数种类 内容 数据类型

≦ ≦

BIN 16弇

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅 妗
杅

X Y P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

FNC 212
POP

POP

P
16弇硌鍔

7祭

32弇硌鍔硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

FNC 208
POPP

杅擂郖
ㄗ妏蚚痄弇迡硌鍔(SFWR)掩珂腔杅擂ㄘ

内容

硌鍔怀

27.3  FNC 212−POP / 读取后入的数据[先入后出控制用]
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·眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

- >nㄜ1奀ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

- < 0奀ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·蚚蟀哿硒俴倰晤迡蜆硌鍔奀ㄛ藩跺堍呾笚飲頗揭燴硌鍔ㄛ垀眕蛁砩衄奀褫夔頗堤珋砩俋腔雄釬﹝

籵都ㄛ晤最奀妏蚚「闕喳硒俴倰」麼岆籵徹「闕喳趙腔硌鍔揖萸」硒俴﹝

·硌渀    腔絞硉峈0奀ㄛ錨弇梓祩弇M8020峈ONㄛ祥揭燴硌鍔﹝

森奀ㄛ珂妏蚚掀誕硌鍔    腔絞硉岆瘁1�    �(nㄜ1)ㄛ綴硒俴涴跺硌鍔﹝

·硌渀    腔絞硉峈1奀ㄛ   笢掩迡0ㄛ錨弇梓祩弇M8020峈ON﹝

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

+n-2+n-1 +6 +5 +3 +2 +1

+n-2+n-1 +6 +5 +3 +2 +1

+4

+4

杅擂郖
硌渀

硌渀
杅擂郖拸杻梗曹趙

→有关零位标志位的使用方法，参考6.5.2节

絞硌渀 ˊ0奀ㄛ硒俴硌鍔綴曹峈ON﹝

相关指令

指令 内容

SFWR(FNC 38) 痄弇迡[珂珂堤/珂綴堤諷秶蚚]

SFRD(FNC 39) 痄弇黍堤[珂珂堤諷秶蚚]

注意要点

出错

·指针数据 的值减 1。 

K4→K3

K4奀

相关软元件

内容软元件 名称

M8020 錨弇

≦ ≦

27.3  FNC 212−POP / 读取后入的数据[先入后出控制用]
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FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

592

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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27 数据处理3－ FNC 210～FNC 219

K3

H1234

H5678

HABCD

H0000

H0000

D100

D101

D102

D103

D104

D105

D106 H0000

FNC 38
SFWR

D20 K7

END

D100

POP
D100 K7D10

X000

D20

D106 D105 D104 D103 D102 D101 D100

H0000 H0000 H0000 HABCD H5678 H1234 K3

D100:
K2→K3

D100:
K1→K2

D100:
K0→K1

D106 D105 D104 D103 D102 D101 D100

H0000 H0000 H0000 HABCD H5678 H1234 K3→K2

D10

HABCD

X000:OFF→ON

X000藩棒峈ON奀ㄛ勤衾D101‵D106笢掩珂怀腔D20腔硉笢ㄛ郔綴掩悵湔腔硉飲頗悵湔善D10笢ㄛ綴蔚

杅擂悵湔杅ㄗ硌渀D100ㄘ熬1腔最唗﹝

程序举例

珂硌鍔

珂硌鍔

拸曹趙

FNC 212

黍堤綴腔硌鍔

黍堤綴腔硌鍔

先输入的数据为下表中的内容时

指针

数据

27.3  FNC 212−POP / 读取后入的数据[先入后出控制用]
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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27 数据处理3－ FNC 210～FNC 219

1
b15

1
b14

1
b13

0
b12

1
b11

1
b10

1
b9

0
b8

1
b7

1
b6

1
b5

0
b4

1
b3

1
b2

1
b1

0
b0

0
b15

0
b14

0
b13

0
b12

0
b11

0
b10

1
b9

1
b8

1
b7

0
b6

1
b5

1
b4

1
b3

0
b2

1
b1

1
b0

1

27.4 FNC 213－SFR / 16位数据n位右移（带进位）

概要
      妏趼啋璃笢腔16弇砃衵痄雄n弇腔硌鍔﹝

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

SFR

SFRP
5祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

P

16 BIT DATA
SHIFT RIGHT

FNC 213
SFR

1.指令格式

1)趼啋璃     笢腔16弇衵痄n弇﹝

n硌隅0‵15腔杅趼﹝

絞n笢硌隅賸16眕奻腔杅硉奀ㄛ跦擂n/16腔豻杅痄雄﹝瞰ㄛnˊ18奀ㄛ18/16=1豻2ㄛ垀眕衵痄2弇﹝

2)蔚趼啋璃     笢腔菴n弇ㄗnㄜ1弇ㄘ腔ON(1)/OFF(0)袨怓蛌痄善輛弇梓祩弇M8022笢﹝

3)郔詢弇羲宎腔n弇曹峈0﹝

♂ ♂

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

FNC 213
SFRP

n
硌鍔怀

操作数种类 内容 数据类型

n

n

2.设定数据

悵湔猁痄雄腔杅擂腔啋璃晤瘍

痄雄腔棒杅 0�n�15≦ ≦
BIN 16弇

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（SFR/SFRP）

輛弇梓祩弇
M8022

曹峈0﹝

nˊ6奀

27.4  FNC 213−SFR / 16位数据n位右移(带进位)
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FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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27 数据处理3－ FNC 210～FNC 219

1
M11

0 1 0
M8

1 0 1 0 1 0 1 0

1

M7 M4 M3 M0

0 0 0 0 1 0 1 0 1 0 1 0
M11 M8 M7 M4 M3 M0

X020

END

1
Y23

0 1 0
Y20 Y17 Y14 Y13 Y10

Y20 Y17 Y14 Y13 Y10

1 0 1 0 1 0 1 0

10 0 0 0 1 0 1 0 1 0 1 0
Y23

4D0

通过位数指定来指定位软元件时

蔚硌隅弇杅腔杅擂輛俴痄弇﹝

FNC 213
SFRP

FNC 213
SFRP

K3Y010 D0

K3M0 K4
硌鍔怀

輛弇梓祩弇
M8022

曹峈0﹝

輛弇梓祩弇
M8022

曹峈0﹝

相关软元件
→有关进位标志位的使用方法，参考6.5.2节

内容软元件 名称

痄雄nㄜ1弇腔袨怓ㄗON/OFFㄘ﹝M8022 輛弇

眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·n硌隅賸蛹硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

出错

程序举例

絞X020峈ON奀ㄛ蔚Y010‵Y023腔囀偌桽D0笢硌隅腔弇杅衵痄腔最唗﹝

27.4  FNC 213−SFR / 16位数据n位右移(带进位)
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27  数据处理3—FNC 210~FNC 219

1)趼啋璃     笢腔16弇酘痄n弇﹝

n硌隅0‵15腔杅趼﹝

  絞n笢硌隅賸16眕奻腔杅硉奀ㄛ跦擂n/16腔豻杅痄雄﹝瞰ㄛnˊ18奀ㄛ18/16=1豻2ㄛ垀眕酘痄2弇﹝

2)蔚趼啋璃     笢腔菴nㄚ1弇ㄗn弇ㄘ腔ON(1)/OFF(0)袨怓蛌痄善輛弇梓祩弇M8022笢﹝

3)郔腴弇羲宎腔n弇曹峈0﹝

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249
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令

FNC250～
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运
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绍
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他
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令

FNC190～
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理
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

♂ ♂

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂♂

D↓.b 党庉U↓\G↓X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅
趼睫
揹

硌渀
妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

1
b15

1
b14

1
b13

1
b12

0
b11

0
b10

1
b9

1
b8

0
b7

0
b6

0
b5

0
b4

1
b3

1
b2

1
b1

1
b0

0
b15

0
b14

0
b13

0
b12

1
b11

1
b10

1
b9

1
b8

0
b7

0
b6

0
b5

0
b4

0
b3

0
b2

0
b1

0
b0

1

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

SFL

SFLP
5祭

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

P

16 BIT DATA
SHIFT LEFT

FNC 214
SFL

輛弇梓祩弇
M8022

FNC 214
SFLP

n
硌鍔怀

操作数种类 内容 数据类型

n

n

曹峈0﹝

nˊ8奀

27.5 FNC 214－SFL / 16位数据n位左移（带进位）

概要
妏趼啋璃笢腔16弇砃酘痄雄n弇腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

悵湔猁痄雄腔杅擂腔啋璃晤瘍

痄雄腔棒杅 0�n�15≦ ≦
BIN 16弇

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（SFL/SFLP）

27.5  FNC 214−SFL / 16位数据n位左移(带进位)
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27  数据处理3—FNC 210~FNC 219
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27 数据处理3 － FNC 210～FNC 219

FNC 214
SFL

K3M10 K3

0 0 1 1 0 0 1 1

1 0 0 1 1 0 0 01

M17 M14 M13 M10

M17 M14 M13 M12 M10

X020

SFLP
K2Y10 D0

END

0 0 1 1 0 0 1 1

1 0 0 1 1 0 0 01

Y17 Y14 Y13 Y10

Y17 Y14 Y13 Y12 Y10

3 D0

   通过位数指定来指定位软元件时

蔚硌隅弇杅腔杅擂輛俴痄弇﹝

硌鍔怀

輛弇梓祩弇
M8022

輛弇梓祩弇
M8022

曹峈0﹝

曹峈0﹝

相关软元件
→有关进位标志位的使用方法，参考6.5.2节

内容软元件 名称

M8022 輛弇 痄雄n弇腔袨怓ㄗON/OFFㄘ﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

      ·n硌隅賸蛹硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
     絞X020峈ON奀ㄛ蔚Y010‵Y017腔囀偌桽D0笢硌隅腔弇杅酘痄腔最唗﹝

FNC 214

27.5  FNC 214−SFL / 16位数据n位左移(带进位)
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249

21
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23
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28. 触点比较指令 － FNC 220～FNC 249

220

221

222

223

224

225

226

227

228

229

230

231

232

233

234

235

236

237

238

-

-

-

-

-

-

FNC 220‵FNC 249笢枑鼎賸妏蚚LD,AND,OR揖萸睫瘍輛俴杅擂掀誕腔硌鍔﹝

FNC No. 参照指令记号 符号 功能

LD=

LD>

LD<

LD<>

LD<=

LD>=

AND=

AND>

AND<

AND<>

AND<=

AND>=

LD=

LD>

LD<

LD<>

LD<=

LD>=

AND=

AND>

AND<

AND<>

AND>=

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

AND<= S2S1

S2S1

揖萸掀誕LD =1 2

揖萸掀誕LD >1 2

揖萸掀誕LD <1 2

揖萸掀誕AND =1 2

揖萸掀誕AND >1 2

揖萸掀誕AND <1 2

揖萸掀誕LD 1 2

揖萸掀誕LD 1 2

揖萸掀誕LD 1 2

≦

≦

揖萸掀誕AND 1 2

揖萸掀誕AND 1 2

揖萸掀誕AND 1 2

≦

≦

28.1誹

28.1誹

28.1誹

28.1誹

28.1誹

28.1誹

28.2誹

28.2誹

28.2誹

-

28.2誹

28.2誹

28.2誹
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249
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30

OR=

OR>

OR<

OR<>

OR<=

OR>=

S2S1OR=

OR>

OR<

OR<>

OR<=

OR>=

FNC No. 参照指令记号 符号 功能

239

240

241

242

243

244

245

246

247

248

249

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

S2S1

揖萸掀誕OR =1 2 28.3誹

揖萸掀誕OR >1 2 28.3誹

揖萸掀誕OR <1 2 28.3誹

揖萸掀誕OR 1 2 28.3誹

揖萸掀誕OR 1 2 28.3誹

揖萸掀誕OR 1 2 28.3誹≦

≦
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249
28.1  FNC 224~230−LD=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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28 触点比较指令 － FNC 220～FNC 249

LDD=

FNC 224
LD=

LD =

D LD=

FNC 225
LD>

LD >

D

FNC 226
LD<

LD <

D

FNC 228
LD<>

LD <>

D

FNC 229
LD<=

LD≦

D

FNC 230
LD>=D

28.1 FNC 224～230－LD=,>,<,<>.<=,>= /触点比较

执行数值的比较，当条件满足时使触点置ON的触点比较运算开始的指令。

概要

1.指令格式

LD ≦

16弇硌鍔 32弇硌鍔

5祭 9祭蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

LDD>LD>

16弇硌鍔 32弇硌鍔

5祭 9祭蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

LDD<LD<

16弇硌鍔 32弇硌鍔

5祭 9祭蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

LDD<>LD<>

16弇硌鍔 32弇硌鍔

5祭 9祭蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

LDD<=LD<=

16弇硌鍔 32弇硌鍔

5祭 9祭蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

LDD>=LD>=

16弇硌鍔 32弇硌鍔

5祭 9祭蟀哿硒俴倰 蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

操作数种类 内容 数据类型

悵湔掀誕杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔掀誕杅擂腔啋璃晤瘍

BIN16/32弇

BIN16/32弇

1

2

2.设定数据 (FNC 224~FNC 230通用)

3.对象软元件(FNC 224~FNC 230通用)

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

1

2
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249
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28.1  FNC 224~230−LD=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

FNC No.

224

225

226

228

229

230

LD

LD

LD

LD

LD

LD

LDD =

>

<

=

>

<

<>

<=

>=

LDD

LDD

LDD

LDD

LDD

功能和动作说明

蟀諉婓譫盄奻腔揖萸掀誕硌鍔﹝

勤     ﹜   腔囀輛俴BIN掀誕ㄛ跦擂賦彆懂諷秶揖萸腔絳籵麼岆祥絳籵﹝

注意要点
1.关于负数

    ﹜    腔杅擂郔詢弇峈1奀ㄛ蔚硉絞釬蛹杅輛俴掀誕﹝

·16弇堍呾奀ㄩb15

·32弇堍呾奀ㄩb31

2.使用32位高速计数器时

32弇詢厒數杅ㄗC200‵ㄘ腔掀誕斛剕蚚32弇ㄗLDD=,LDD>,LDD<脹ㄘ堍呾硒俴﹝

硌隅賸16弇堍呾ㄗLD=,LD>,LD<脹ㄘ奀ㄛ頗楷汜最唗堤渣麼岆堍呾堤渣﹝

3.触点比较指令的编程

妏蚚GX Developer晤最奀ㄛ祥夔怀�睿�睫瘍﹝

�岆煦傖<睿ˊㄛ�岆煦傖>睿ˊ輛俴怀腔﹝

森俋ㄛ婓枍倛芞笢怀揖萸掀誕硌鍔奀ㄛ妏蚚" -[]-"睫瘍﹝

怀紱釬狟垀尨﹝

操作步骤

aㄘ 婓枍倛芞最唗腔晤憮賒醱笢ㄛ蔚嫖梓礿婓猁妏蚚揖萸掀誕硌鍔腔弇离﹝

bㄘ 恁寁盄睫瘍「-[ ]-」﹝

cㄘ 怀「硌鍔」↙諾跡↙「掀誕硉麼岆啋璃」↙諾跡↙「掀誕硉麼岆啋璃」﹝壽衾怀腔瞰赽ㄛ統  

   蕉狟醱腔「GX Developer腔硌鍔怀賒醱」﹝

dㄘ 萸僻「OK」瑩﹝

eㄘ 諉覂ㄛ樟哿怀坻腔揖萸眕摯盄窒煦﹝

<16弇堍呾腔怀瞰赽>

<32弇堍呾腔怀瞰赽>

1 2

1 2

16位指令 32位指令 导通条件 不导通条件

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

≦

≦
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249
28.1  FNC 224~230−LD=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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28 触点比较 － FNC 220～FNC 249

C10FNC 224
LD=

K200 Y10

K-30FNC 225
LD>

D200 SET Y11

C200FNC 225
LDD>

K678493 M50

程序举例

數杅C10腔絞硉峈200奀ㄛY010掩雄﹝

D200腔囀峈ㄜ29眕奻ㄛX001峈ON奀 Y011掩离弇﹝

數杅C200腔囀掀K678,493苤奀ㄛ麼岆M3峈ON奀ㄛ
M50掩雄﹝

M3

X001

1 2
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249
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28 触点比较 － FNC 220～FNC 249

悵湔掀誕杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔掀誕杅擂腔啋璃晤瘍

28.2 FNC 232～238－AND=,>,<,<>.<=,>= /触点比较

概要
硒俴杅硉腔掀誕ㄛ絞沭璃雛逋奀妏揖萸离ON腔揖萸掀誕堍呾硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据 (FNC 232~FNC 238通用)

3.对象软元件(FNC 232~FNC 238通用)

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

BIN16/32弇

BIN16/32弇

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰AND= 蟀哿硒俴倰ANDD=

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 232
AND=
AND =

D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰AND> 蟀哿硒俴倰ANDD>

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 232
AND>
AND >

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰AND< 蟀哿硒俴倰ANDD<

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 232
AND<
AND <

D

D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰AND<> 蟀哿硒俴倰ANDD<>

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 232
AND<>
AND <>

D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰AND<= 蟀哿硒俴倰ANDD<=

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 232
AND<=D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰AND>= 蟀哿硒俴倰ANDD>=

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 232
AND>=D

AND≦

AND ≦

1

2

1

2

28.2  FNC 232~238−AND=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249

21

22

23

24
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(
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)

FNC160~FNC169
时
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运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理

3
FNC

200～
FNC209

字
符
串
控
制
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28 触点比较 － FNC 220～FNC 249

功能和动作说明
迵坻揖萸揹薊腔揖萸掀誕硌鍔﹝

勤     ㄛ   BIN掀誕ㄛ跦擂賦彆諷秶揖萸腔絳籵麼岆祥絳籵﹝

注意要点 

1. 关于负数

    ㄛ   腔杅擂郔詢弇峈1奀ㄛ蔚硉絞釬蛹杅輛俴掀誕﹝

·16弇堍呾奀ㄩb15

·32弇堍呾奀ㄩb31

2. 使用32位高速计数器时

32弇詢厒數杅ㄗC200‵ㄘ腔掀誕斛剕蚚32弇ㄗANDD=,ANDD>,ANDD<脹ㄘ堍呾硒俴﹝

硌隅賸16弇堍呾ㄗAND=,AND>,AND<脹ㄘ奀ㄛ頗楷汜最唗堤渣麼岆堍呾堤渣﹝

3. 触点比较指令的编程

妏蚚GX Developer晤最奀ㄛ祥夔怀�睿�腔睫瘍﹝

�岆煦傖<睿ˊㄛ�岆煦傖>睿ˊ怀腔﹝

森俋ㄛ婓枍倛芞笢怀揖萸掀誕硌鍔奀ㄛ妏蚚※ -[ ]-§睫瘍﹝

怀紱釬狟垀尨﹝

操作步骤 

aㄘ 婓「珆尨枍倛芞最唗腔晤憮賒醱」笢ㄛ蔚嫖梓勤袧猁妏蚚揖萸掀誕硌鍔腔弇离﹝

bㄘ 恁寁盄睫瘍「-[ ]-」﹝

cㄘ 怀「硌鍔」↙諾跡↙「掀誕硉麼岆啋璃」↙諾跡↙「掀誕硉麼岆啋璃」﹝壽衾怀腔瞰赽ㄛ統 

    蕉狟醱腔「GX Developer腔硌鍔怀賒醱」﹝

dㄘ 萸僻☆OK★瑩﹝

eㄘ 諉覂ㄛ硒俴坻腔揖萸眕摯盄雄窒煦腔怀紱釬﹝

1 2

GX Developer 的指令输入画面

FNC No.

232

233

234

236

237

238

AND=

AND>

AND<

AND<>

AND<=

AND>=

ANDD= =

>

<

=

>

<

ANDD>

ANDD<

ANDD<>

ANDD<=

ANDD>=

16位指令 32位指令 导通条件 不导通条件

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

≦

≦

≦

≦

≦

≦

≦

≦

<16弇堍呾腔怀瞰赽>

<32弇堍呾腔怀瞰赽>

1 2

28.2  FNC 232~238−AND=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249

FNC160
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运
算

21
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介
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他
指
令
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FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219
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3

27

FNC220
FNC249

触
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较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
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理

29

FNC270
FNC274

外
部
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备
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信

(
变
频
器
通
信
)

30
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28 触点比较 － FNC 220～FNC 249

程序举例

C10FNC 232
AND=

K200 Y10

D0FNC 236
AND<>

K-10

X000

SET Y11

D10FNC 233
ANDD>

K678493 M50

M3

X001

X002

1 2

X000峈ONㄛ數杅C10腔絞硉峈200奀ㄛ Y010掩雄﹝

X001峈OFFㄛ杅擂敵湔D0腔囀祥峈ㄜ10奀ㄛ Y011掩
离弇﹝

X002峈ONㄛ杅擂敵湔D11ㄛD10腔囀掀 K678,493苤
奀ㄛ麼岆M3峈ON奀ㄛ M50掩雄﹝

28.2  FNC 232~238−AND=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
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比
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令
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数
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表
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理

FNC270～
FNC274

外
部
设
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通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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28 触点比较 － FNC 220～FNC 249

悵湔掀誕杅擂腔啋璃晤瘍

悵湔掀誕杅擂腔啋璃晤瘍

概要
硒俴杅硉腔掀誕ㄛ絞沭璃雛逋奀妏揖萸离ON腔揖萸掀誕堍呾硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据 (FNC 240~FNC 246通用)

3.对象软元件(FNC 240~FNC 246通用)

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

BIN 16/32弇

BIN 16/32弇

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰OR= 蟀哿硒俴倰ORD=

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 240
OR=
OR =

D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰OR> 蟀哿硒俴倰ORD>

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 241
OR>
OR >

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰OR< 蟀哿硒俴倰ORD<

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 242
OR<
OR <

D

D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰OR<> 蟀哿硒俴倰ORD<>

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 244
OR<>
OR <>

D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰OR<= 蟀哿硒俴倰ORD<=

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 245
OR<=D

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰OR>= 蟀哿硒俴倰ORD>=

16弇硌鍔 32弇硌鍔FNC 246
OR>=D

OR≦

OR ≦

1

2

1

2

28.3 FNC 240～246－OR=,>,<,<>.<=,>= /触点比较

硒俴杅硉腔掀誕ㄛ絞沭璃雛逋奀妏揖萸离ON腔揖萸掀誕堍呾硌鍔﹝

28.3  FNC 240~246−OR=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249
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运
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令
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指
令
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28 触点比较 － FNC 220～FNC 249

功能和动作说明
迵坻揖萸甜薊腔揖萸掀誕硌鍔﹝

勤     ㄛ   BIN掀誕ㄛ跦擂賦彆諷秶揖萸腔絳籵麼岆祥絳籵﹝

注意要点 

1. 关于负数

﹜   腔杅擂郔詢弇峈1奀ㄛ蔚硉釬峈蛹杅輛俴掀誕﹝

·16弇堍呾奀ㄩb15

·32弇堍呾奀ㄩb31

2. 使用32位高速计数器时

32弇詢厒數杅ㄗC200‵ㄘ腔掀誕斛剕蚚32弇ㄗORD=,ORD>,ORD<脹ㄘ堍呾硒俴﹝

硌隅賸16弇堍呾ㄗOR=,OR>,OR<脹ㄘ奀ㄛ頗楷汜最唗堤渣麼岆堍呾堤渣﹝

3. 触点比较指令的编程

妏蚚GX Developer晤最奀ㄛ祥夔怀�睿�腔睫瘍﹝

�岆煦傖<睿ˊㄛ�岆煦傖>睿ˊ輛俴怀腔﹝

森俋ㄛ婓枍倛芞笢怀揖萸掀誕硌鍔奀ㄛ妏蚚※ -[ ]-§睫瘍﹝

怀紱釬狟垀尨﹝

操作步骤 

aㄘ 婓「珆尨枍倛芞最唗腔晤憮賒醱」笢ㄛ蔚嫖梓勤袧猁妏蚚揖萸掀誕硌鍔腔弇离﹝

bㄘ 恁寁盄睫瘍「-[ ]-」﹝

cㄘ 怀「硌鍔」↙諾跡↙「掀誕硉麼岆啋璃」↙諾跡↙「掀誕硉麼岆啋璃」﹝壽衾怀腔瞰赽ㄛ統 

    蕉狟醱腔「GX Developer腔硌鍔怀賒醱」﹝

dㄘ 萸僻☆OK★瑩﹝

eㄘ 諉覂ㄛ硒俴坻腔揖萸眕摯盄雄窒煦腔怀紱釬﹝

1 2

1 2

GX Developer 的指令输入画面

≦

≦

≦

≦

<16弇堍呾腔怀瞰赽>

<32弇堍呾腔怀瞰赽>

FNC No.

240

241

242

244

245

246

OR=

OR>

OR<

OR<>

OR<=

OR>=

ORD= =

>

<

=

>

<

ORD>

ORD<

ORD<>

ORD<=

ORD>=

16位指令 32位指令 导通条件 不导通条件

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

≦

≦

≦

≦

28.3  FNC 240~246−OR=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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28  触点比较指令—FNC 220~FNC 249
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FNC219

数
据
处
理

3
FNC

200～
FNC209

字
符
串
控
制

607

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 28.3 FNC 240~246－OR=,>,<,<>,<=,>= / 触点比较

28 触点比较 － FNC 220～FNC 249

Y000
X001

K100000FNC 246
ORD>=

M60
M30X002

C10FNC 240
OR=

D100

K200

程序举例

1 2

X001峈ON奀ㄛ麼岆數杅C10腔絞硉峈200奀ㄛ Y000掩
雄﹝

X002眕摯M30峈ON奀ㄛ麼岆杅擂敵湔D101ㄛD100 腔囀
峈K100,000眕奻奀ㄛM60掩雄﹝

28.3  FNC 240~246−OR=,>,<,<>.<=,>= / 触点比较
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269
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指
令
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

29. 数据表处理－FNC 250～FNC 269

FNC No.

250

251

252

253

254

255

256 LIMIT 29. 1誹

257 BAND 29.2誹

258 ZONE 29.3誹

29.4誹259 SCL

260 DABIN 29.5誹

261 BINDA 29.6誹

262

263

264

265

266

267

268

269 SCL2 29.7誹

DLIMIT S3S2S1

DBAND S3S2S1

DZONE S3S2S1

DSCL S2S1

DABIN DS

BINDA DS

DSCL2 S2S1

指令记号 功能 参照符号

奻狟癹癹弇諷秶

侚諷秶

郖諷秶

隅釴梓ㄗ祥肮萸釴梓杅擂ㄘ

10輛秶ASCII↙BIN腔蛌遙

BIN↙10輛秶ASCII腔蛌遙

隅釴梓2ㄗX/Y釴梓杅擂ㄘ
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269
29.1  FNC 256−LIMIT / 上下限限位控制

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

3

·

<

>

·

·

狟癹硉 怀硉 奀

怀硉 奀

怀硉 奻癹硉 奀狟癹硉

奻癹硉

狟癹硉 怀堤硉

怀堤硉

怀堤硉

怀堤硉

怀硉

怀硉

怀堤硉(     )

怀硉(     )

硌隅硉

奻癹硉

↙ 

↙ 

↙ 

2

硌隅硉

3

P
FNC 256
LIMIT

LIMIT

D

FNC 256
LIMIT

狟癹癹弇硉ㄗ郔苤怀堤賜癹硉ㄘ

奻癹癹弇硉ㄗ郔湮怀堤賜癹硉ㄘ

剒猁籵徹奻狟癹癹弇諷秶腔怀硉

悵湔眒冪徹奻狟癹癹弇諷秶腔怀堤硉腔啋璃宎晤瘍

29.1 FNC 256－LIMIT / 上下限限位控制

1. 指令格式

9祭 17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

2. 设定数据

BIN 16/32 弇

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂ ♂

3. 对象软元件

1

2

LIMIT

LIMITP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DLIMIT

DLIMITP

操作数种类 内容 数据类型

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅弇杅硌隅
妗
杅

"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

功能和动作说明

1. 16位运算ㄗLIMT/LIMITPㄘ

籵徹瓚剿 笢硌隅腔怀硉ㄗBIN16弇硉ㄘㄛ岆瘁婓 ﹜   硌隅腔奻狟癹硉腔毓峓囀ㄛ眕森

諷秶悵湔婓 ﹝

·躺籵徹奻癹癹弇硉輛俴諷秶奀ㄛ婓 硌隅腔狟癹癹弇硉笢扢隅"ㄜ32768"﹝

·躺籵徹狟癹癹弇硉輛俴諷秶奀ㄛ婓 硌隅腔奻癹癹弇硉笢扢隅"32767"﹝

16弇硌鍔 32弇硌鍔

概要
堤硌隅腔趼睫揹笢砩弇离奻腔趼睫揹腔硌鍔﹝

3

1

2

3

1 2

硌鍔怀

1

1

1

1

1

2

2

2

2

1

2

3

3

3

3≦ ≦ 3

硌渀

P
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30

29.1  FNC 256−LIMIT / 上下限限位控制
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2. 32位运算（DLIMIT/DLIMITP）
籵徹瓚剿[ +1ㄛ ]笢硌隅腔怀硉ㄗBIN32弇硉ㄘㄛ岆瘁婓[ +1ㄛ ]﹜[ +1ㄛ ] 硌隅腔奻狟

癹硉腔毓峓囀ㄛ眕森諷秶悵湔婓[ +1ㄛ ]硌隅腔啋璃笢腔怀堤硉﹝

·躺籵徹奻癹癹弇硉輛俴諷秶奀ㄛ婓[ ㄚ1ㄛ   ]硌隅腔狟癹癹弇硉笢扢隅"ㄜ2,147,483,648"﹝

·躺籵徹狟癹癹弇硉輛俴諷秶奀ㄛ婓[ ㄚ1ㄛ   ]硌隅腔奻癹癹弇硉笢扢隅"2,147,483,647"﹝

出错 
婓狟扴扢隅袨怓狟硒俴硌鍔綴ㄛ頗堤珋堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ渣昫測鎢ㄗK6706ㄘ悵湔婓

D8067笢﹝

3 3

3

3 3

3 3

3 3 3

3 3

3

1

1

1 1 1 1

1

1

1

1

1 1

1

1

1

1 2 2

2

22 22

2

2 2

2

2

2

2 2

2

·

·

·

狟癹硉 怀硉    奀

狟癹硉 奻癹硉    奀怀硉

怀硉 怀硉

硌隅硉

硌隅硉

怀硉 怀堤硉

怀堤硉 怀堤硉

狟癹硉 怀堤硉

奻癹硉 怀堤硉奻癹硉 怀硉    奀<

>

≦ ≦

↙ 

↙ 

↙ 

≦

≦

大小关系

FNC 256
DLIMIT

+1, +1, +1, +1,

+1, +1, +1, +1,

+1, +1, +1, +1,+1,

( )

( )

+1,

+1,

+1,

+1,

[ +1, ] [ +1, ]

29.1 FNC 256－LIMIT / 上下限限位控制

29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

硌鍔怀

16弇堍呾

32弇堍呾
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269
29.1  FNC 256−LIMIT / 上下限限位控制

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理

3
FNC

200～
FNC209

字
符
串
控
制
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

X000
K4X020 D0FNC 19

BIN

K500 K5000 D0 D1FNC 256
LIMIT

END

500 5000

500

5000

X000
K4X020 D0FNC 19

BIN

K500 K5000 D0 D1FNC 256
LIMIT

END

10000 1000000

10000

1000000

程序举例
1. 程序示例1

絞X000峈ON奀ㄛ勤X020‵X037笢眕BCD硉扢隅腔杅擂硒俴500‵5000腔癹弇硉諷秶ㄛ甜悵湔善D1笢腔最

唗﹝

动作

·D0 < 500奀ㄛD1峈500﹝

·500 �D0�5000奀ㄛD1峈D0腔硉﹝

·5000 < D0奀ㄛD1峈5000﹝

2. 程序示例2
絞X000峈ON奀ㄛ勤X020‵X057笢眕BCD硉扢隅腔杅擂硒俴10000‵1000000腔癹弇硉諷秶ㄛ甜悵湔D11ㄛ

D10笢腔最唗﹝

动作

· (D1,D0) < 10000奀ㄛ(D11,D10)峈10000﹝

·10000 �(D1,D0)�1000000奀ㄛ(D11,D10) 峈(D1,D0)腔硉﹝

·1000000 < (D1,D0)奀ㄛ(D11,D10)峈1000000﹝  

≦ ≦

≦ ≦

怀堤ㄗD1ㄘ

怀ㄗD0ㄘ

怀堤ㄗD11,D10ㄘ

怀ㄗD1,D0ㄘ
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

·

·

·

P
FNC 257
BAND

BAND

D BAND

BANDP

DBAND

DBANDP

FNC 257
BAND

0

=0

侚ㄗ拸怀堤郖ㄘ腔狟癹硉

侚ㄗ拸怀堤郖ㄘ腔奻癹硉

猁籵徹侚諷秶腔怀硉

悵湔冪徹侚諷秶腔怀堤硉腔啋璃晤瘍

29.2 FNC 257－BAND /死区控制

概要
籵徹瓚剿怀硉岆瘁婓硌隅腔侚腔奻狟癹毓峓囀ㄛ植奧懂諷秶怀堤硉腔硌鍔﹝  

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明
1. 16位运算（BAND/BANDP）

籵徹瓚剿     硌隅腔怀硉ㄗBIN16弇硉ㄘ岆瘁婓[ ﹜   ]笢硌隅腔侚毓峓囀ㄛ眕森懂諷秶悵湔婓   

硌隅腔啋璃笢腔怀堤硉﹝

怀堤硉狟垀尨掩諷秶﹝

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

1

2

3

1

2

3

1

1

1

2

2

2

3

3

3

3

3

3

3

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

X Y P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

9祭 17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

3 1 2

1

1

2

2

硌鍔怀

>

<

≦ ≦

奀

奀

奀

→

→

→

狟癹硉 狟癹硉怀硉

狟癹硉 怀硉

怀硉

怀硉 怀堤硉

奻癹硉

奻癹硉

奻癹硉怀硉 怀硉 怀堤硉

怀堤硉

怀堤硉 怀堤硉ㄗ    ㄘ

怀硉ㄗ    ㄘ

侚狟癹硉
ㄗ    ㄘ

侚奻癹硉ㄗ    ㄘ

怀堤

怀堤

怀堤硉

29.2  FNC 257−BAND / 死区控制
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

2. 32位运算（DBAND/DBANDP）
籵徹瓚剿[ ㄛ +1]硌隅腔怀硉ㄗBIN32弇硉ㄘ岆瘁婓[ ㄛ   +1]ㄛ[ ㄛ   +1]硌隅腔侚毓峓囀ㄛ

眕森懂諷秶悵湔婓    硌隅腔啋璃笢腔怀堤硉﹝

怀堤硉狟垀尨掩諷秶﹝

怀硉          ˊ-2,147,483,648

侚狟癹硉                ˊ1000 怀堤硉ˊ

FNC 257
DBAND

+1, +1, +1, +1,

+1, +1, +1, +1,

+1, +1, +1,+1,

0

+1,

+1,

+1,[ ]

+1,

[ +1, ]

[ +1, ]

[ ]

=0

( +1, )

( +1, )

-2, 147,483, 648-1000

8000000H-0000003E8H

7FFFFC18H

2, 147,482,648

[ +1, ] [ +1, ]

3 3 1 1 2 2

怀硌鍔
1

1 1

1 1

2

2 2

3

3 3 3 3

3 33 3

3 3

·

·

·

<

>

≦

狟癹硉 怀硉   奀

狟癹硉 奻癹硉   奀怀硉

奻癹硉 怀硉   奀

怀硉

怀硉

≦

狟癹硉 怀堤硉

奻癹硉 怀堤硉

↙ 

↙ 

怀堤硉↙ 

2 2

1 1

2 2

3 3

1 1

2 2

怀硉

怀堤硉
怀堤硉

怀硉

侚狟癹硉

侚奻癹硉

怀堤

怀堤

怀堤硉
注意要点

·怀堤硉祛堤奀ㄛ狟垀尨﹝

- 16弇堍呾奀

  怀堤硉峈湍睫瘍腔16弇BIN硉﹝秪森ㄛ堍呾賦彆閉堤ㄜ32,768‵32,767奀狟垀尨﹝

- 32弇堍呾奀

  怀堤硉峈湍睫瘍腔32弇BIN硉﹝秪森ㄛ堍呾賦彆閉堤ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647奀狟垀尨﹝

出错
婓狟扴扢隅袨怓狟硒俴硌鍔奀ㄛ頗堤珋堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ渣昫測鎢ㄗK6706ㄘ

悵湔婓D8067笢﹝

怀硉 ˊㄜ32,768 ˊ8000H-AH

侚狟癹硉   ㄘˊ10 怀堤硉ˊㄜ32768ㄜ101

ˊ32,758

3

3 3

ˊ7FF6H

1

1

1 1

1

ˊ

ˊ

ˊ

16弇堍呾

32弇堍呾

2

2 2

>

>

29.2  FNC 257−BAND / 死区控制
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

0

X000
K4X020 D0FNC 19

BIN

K1000 D0 D1FNC 257
BANDP

END

怀堤

怀

怀堤

怀

怀堤

怀

怀堤

怀

程序举例

1. 程序示例1
絞X000峈ON奀ㄛ勤X020‵X037笢眕BCD硉扢隅腔杅擂硒俴-1000‵1000腔侚諷秶ㄛ甜悵湔善D1笢腔最唗﹝

动作

·D0 <(-1000)奀ㄛD1笢悵湔(D0) - (-1000)腔硉﹝

·-1000�D0�1000奀ㄛD1笢悵湔0﹝

·1000< D0奀ㄛD1笢悵湔(D0) - 1000腔硉﹝

2.程序示例2
絞X000峈ON奀ㄛ勤X020‵X057笢眕BCD硉扢隅腔杅擂硒俴ㄜ10000‵10000腔侚諷秶ㄛ 甜悵湔善D10ㄛ

D11笢腔最唗﹝

动作

·(D1,D0) <(-10000)奀ㄛ(D11,D10)笢悵湔 (D1,D0) -(-10000)腔硉﹝

·-10000�(D1,D0)�10000奀ㄛ(D11,D10)笢 悵湔0﹝

·10000 < (D1,D0)奀ㄛ(D11,D10)笢悵湔(D1,D0) -10000腔硉﹝

0

X000
K8X020 D0

DBIN

D0FNC 257
DBANDP

END

≦ ≦

≦ ≦

-1000

1000

K-1000

FNC 19

D10K10000K-10000

-10000

+10000

29.2  FNC 257−BAND / 死区控制
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21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 29.3 FNC 258－ZONE / 区域控制

29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

·

·

·

615

淏腔船硉                    

   ㄗ    ㄘ

淏腔船硉ㄗ    ㄘ

P
FNC 258
ZONE

ZONE

D ZONE

ZONEP

DZONE

DZONEP

樓婓怀硉奻腔蛹船硉

樓婓怀硉奻腔淏船硉

猁籵徹郖諷秶腔怀硉

悵湔眒籵徹郖諷秶腔怀堤硉腔啋璃宎晤瘍

29.3 FNC 258－ZONE /区域控制

概要
跦擂怀硉岆淏杅遜岆蛹杅ㄛ蚚硌隅腔船硉懂諷秶怀堤硉腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（ZONE/ZONEP）
婓    硌隅腔怀硉奻樓奻    麼    硌隅腔船硉ㄛ綴悵湔善    硌隅腔啋璃晤瘍笢﹝

船硉ㄛ狟垀尨硒俴﹝

9祭 17祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

操作数种类 内容 数据类型

BIN16/32弇

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

1

2

3

1

1

2

2

3

3

3

3

3

33

怀硌鍔 FNC 258
ZONE

1

1

2

2

2

3

怀硉

怀硉

怀硉

怀硉

怀堤硉

怀堤硉

怀堤硉

怀堤硉 怀堤硉ㄗ ㄘ

怀硉

怀硉

< 0奀

= 0奀

> 0奀

蛹腔船硉

淏腔船硉

0

怀硉ㄗ ㄘ3

1

→

→

→

29.3  FNC 258−ZONE / 区域控制
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

·怀堤硉祛堤奀ㄛ狟垀尨﹝

- 16弇堍呾奀

   怀堤硉峈湍睫瘍腔16弇BIN硉﹝秪森ㄛ堍呾賦彆閉堤-32768‵32767奀狟垀尨﹝

   蛹腔船硉 ˊ-100 怀堤硉ˊ-32768+(-100)

   怀硉 ˊ-32,768 ˊ8000H+FF9CH

- 32弇堍呾奀

   怀堤硉峈湍睫瘍腔32弇BIN硉﹝秪森ㄛ堍呾賦彆閉堤ㄜ2147483648‵2147483647奀狟垀尨﹝

   蛹腔船硉ㄗ    ㄚ1ㄛ   ㄘˊ-1000 怀堤硉ˊㄜ2,147,483,648+(-1000)

   怀硉 ㄗ    ㄚ1ㄛ   ㄘˊㄜ2,147,483,648 ˊ80000000H+FFFF

2. 32位运算（DZONE/DZONEP）
婓[ ㄚ1ㄛ   ]硌隅腔怀硉奻樓奻[ ㄚ1ㄛ   ]麼[ ㄚ1ㄛ   ]硌隅腔船硉ㄛ綴悵湔善

[ ㄛ   ㄚ1]硌隅腔啋璃晤瘍笢﹝

船硉ㄛ狟垀尨硒俴﹝

注意要点

蛹腔船硉
[      +1,     ]

淏腔船硉
[     +1,     ]

怀堤硉[     +1,     ]

FNC 258
DZONE

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

+1,

3 3

3

3 3 3 3

3 3

3 3

3 3

3 3

1

1

1

1

1 1

1

2

2

2 2

2

2

2

硌鍔怀

怀硉

怀硉

怀硉

怀堤硉

怀堤硉

怀堤硉

怀硉

怀硉

< 0奀

= 0奀

> 0奀

0

→

→

→

怀硉

怀堤硉

怀硉
[      +1,     ]

蛹腔船硉

淏腔船硉

1

1

3

3

1

3

ˊ7F9CH
ˊ32,668

ˊ7FFFFC18

ˊ2,147,482,648

·

·

·

29.3  FNC 258−ZONE / 区域控制
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22

23

24

25
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(
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时
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运
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换
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介
绍

FNC181～
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其
他
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令

FNC190～
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数
据
块
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理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理

3
FNC

200～
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字
符
串
控
制
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程序举例

1. 程序示例1
絞X000峈ON奀ㄛ勤X020‵X037笢眕BCD硉扢隅腔杅擂硒俴-1000‵1000腔郖諷秶ㄛ

甜悵湔善D1笢腔最唗﹝

2. 程序示例2
絞X000峈ON奀ㄛ勤X020‵X057笢眕BCD硉扢隅腔杅擂硒俴ㄜ10000‵10000腔郖諷秶ㄛ

甜悵湔善D10ㄛD11笢腔最唗﹝

动作

·D0 < 0奀ㄛD1笢悵湔(D0)ㄚ(-1000)腔硉﹝

·D0 ˊ0奀ㄛD1笢悵湔0﹝

·0< D0奀ㄛD1笢悵湔(D0)ㄚ1000腔硉﹝

X000
K4X020 D0FNC 19

BIN

K-1000 K1000 D0 D1FNC 258
ZONEP

END

X000
K8X020 D0FNC 19

DBIN

K-10000 K10000 D0 D10FNC 258
DZONEP

END

0

1000

- 1000

1000

- 1000

怀堤

怀

0

10000

- 10000

10000

- 10000

怀堤

怀

动作

·(D1,D0) < 0奀ㄛ(D11,D10)笢悵湔(D1,D0)ㄚ(-10000)腔硉﹝

·(D1,D0) ˊ 0奀ㄛ(D11,D10)笢悵湔0﹝

·0 < (D1,D0)奀ㄛ(D11,D10)笢悵湔(D1,D0)ㄚ10000腔硉﹝

29.3  FNC 258−ZONE / 区域控制
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他
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25

FNC200
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26
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3

27

FNC220
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28

FNC250
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理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
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(
变
频
器
通
信
)

30

29.4 FNC 259－SCL /定坐标（不同点坐标数据）
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

概要
跦擂硌隅腔杅擂桶跡ㄛ勤怀硉硒俴隅釴梓綴怀堤腔硌鍔﹝

森俋ㄛ遜衄杅擂桶跡賦凳祥肮腔SCL2硌鍔﹝

→关于SCL(FNC 269)指令，请参考29.7节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（SCL/SCLP）
跦擂硌隅腔蛌遙杻俶ㄛ勤    硌隅腔怀硉硒俴隅釴梓ㄛ綴悵湔善    硌隅腔啋璃晤瘍笢﹝

隅釴梓蚚腔蛌遙ㄛ岆甡擂悵湔婓    硌隅腔啋璃羲宎腔杅擂桶跡硒俴腔﹝

筍岆ㄛ怀堤杅擂祥岆淕杅硉奀ㄛ苤杅菴1弇侐忔拻綴怀堤﹝

→关于定坐标用转换表格的设定方法，请参考下一页

7祭 13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

SCL

16弇硌鍔 32弇硌鍔

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DSCLP
FNC 259
SCL

SCALING

D
DSCLPSCLP

操作数种类 内容 数据类型

1

2

硒俴隅釴梓腔怀硉麼岆悵湔怀硉腔啋璃晤瘍

隅釴梓蚚腔蛌遙桶跡啋璃腔宎晤瘍

悵湔掩隅釴梓諷秶腔怀堤硉腔啋璃晤瘍

BIN16/32弇

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂♂♂♂

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

1

2

1

2

1

1

2

X

Y

FNC 259
SCL

硌鍔怀

怀堤硉
( )

怀硉( )

萸2

萸3

萸4

萸5

萸1

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

堍呾堤渣 堍呾堤渣
褫眕堍呾

定坐标用转换设定数据表格

设定项目
设定数据表格的
软元件分配

釴梓萸杅
ㄗ絞峈酘芞奀曹傖※5§ㄘ

x釴梓

y釴梓

2

2 ㄚ1

2 ㄚ2

2 ㄚ3

2 ㄚ4

2 ㄚ5

2 ㄚ6

2 ㄚ7

2 ㄚ8

2 ㄚ9

2 ㄚ10

29.4  FNC 259−SCL / 定坐标（不同点坐标数据）
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令
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29 数据表处理－FNC 250～FNC 269

设定数据表格的软元件分配
设定项目

16位运算 32位运算

釴梓萸杅

2. 32位运算（DSCL/DSCLP）
跦擂硌隅腔蛌遙杻俶ㄛ勤[ ㄚ1ㄛ ]硌隅腔怀硉硒俴隅釴梓ㄛ綴悵湔善[ ㄚ1ㄛ ]硌隅 腔啋璃

晤瘍笢﹝隅釴梓蚚腔蛌遙ㄛ岆甡擂悵湔婓[ ㄚ1ㄛ ]硌隅腔啋璃羲宎腔杅擂桶跡 硒俴腔﹝

筍岆ㄛ怀堤杅擂祥岆淕杅硉奀ㄛ苤杅菴1弇侐忔拻綴怀堤﹝

3.定坐标用转换表格的设定

隅釴梓蚚蛌遙桶跡ㄛ岆甡擂悵湔婓[ ㄚ1ㄛ ]硌隅腔啋璃羲宎腔杅擂桶跡硒俴腔﹝杅擂桶跡腔賦凳狟

垀尨﹝

→关于设定的例子，请参考下一页

1 1

2 2

FNC 259
DSCL 1 2

硌鍔怀

1
X

Y

怀堤硉
( )

怀硉( )

萸2

萸3

萸4

萸5

萸1

堍呾堤渣 堍呾堤渣
褫眕堍呾

定坐标用转换设定数据表格

设定项目
设定数据表格的
软元件分配

 釴梓萸杅
ㄗ絞峈酘芞奀曹傖※5§ㄘ

萸1

萸1

萸2

萸2

萸3

萸4

萸5

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

[ +1, ]2 2

[ +3, +2]2 2

[ +5, +4]2 2

[ +7, +6]2 2

[ +9, +8]2 2

[ +1, ]2 2

[ +3, +2]2 2

[ +5, +4]2 2

[ +7, +6]2 2

[ +9, +8]2 2

[ +4n-1, +4n-2]2 2

[ +4n+1, +4n]2

2

2

2

2

2

2

2 2

[ +11, +10]2 2

[ +13, +12]2 2

[ +15, +14]2 2

[ +17, +16]2 2

[ +19, +18]2 2

[ +21, +20]2 2

2 2

萸nㄗ郔綴ㄘ

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

+1

+2

+3

+4

+2n-1

+2n

29.4  FNC 259−SCL / 定坐标（不同点坐标数据）
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令
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备
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定坐标用转换设定数据表格的设定

定坐标用转换表格的设定例子

隅釴梓蚚蛌遙桶跡腔扢隅瞰赽笢瞰撼賸16弇堍呾奀腔瞰赽﹝硒俴32弇堍呾奀ㄛ蚚BIN32弇杅擂扢隅跪扢隅砐

醴笢腔杅擂﹝

絞峈狟芞垀尨腔隅釴梓蚚蛌遙杻俶奀ㄛ扢隅傖狟垀尨腔杅擂桶跡﹝

萸1 (5, 7)

萸2
(20,30)

萸3
(50,100)

萸4 (200,25)

萸5
(200,70)

萸6 (200,250)

萸7
(250,90) 萸8 (350,90)

萸9
(350,30)

萸10 (400,7)

R0

R1

R2

R3

R4

R5

R6

R7

R8

R9

R10

R11

R12

R13

R14

R15

R16

R17

R18

R19

R20

K10

K5

K7

K20

K30

K50

K100

K200

K25

K200

K70

K200

K250

K250

K90

K350

K90

K350

K30

K400

K7

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

萸6

萸7

萸8

萸9

萸10

设定项目

釴梓萸杅

设定软元件及设定内容

中指定了R0时 设定内容
备注

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

彆砓涴欴硌隅3萸腔釴梓ㄛ寀怀堤硉峈笢潔硉﹝

涴跺瞰赽笢ㄛ蔚萸5腔y釴梓硌隅峈怀堤硉ㄗ笢潔硉ㄘ﹝

森俋ㄛ撈妏3萸眕奻腔X釴梓眈肮奀ㄛ飲怀堤菴2萸
腔杅硉﹝

彆砓涴欴硌隅2萸腔釴梓ㄛ寀怀堤硉綴珨跺萸

腔y釴梓硉﹝

涴跺瞰赽笢ㄛ蔚萸9腔y釴梓硌隅峈怀堤硉﹝

出错
狟醱腔錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ渣昫測鎢悵湔婓D8067笢﹝

·杅擂桶跡腔Xn杅擂羶衄偌桽汔唗齬蹈奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

筍岆ㄛ蚕衾堍呾岆植杅擂桶跡腔啋璃晤瘍腔腴弇耜羲宎潰坰腔ㄛ垀眕撈妏杅擂桶跡腔珨窒煦羶衄偌桽汔

唗齬蹈ㄛ筍善涴跺窒煦峈砦腔堍呾祥頗堤珋堍呾渣昫ㄛ硌鍔頗掩硒俴﹝

· 婓杅擂桶跡扢隅腔毓峓眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·堍呾徹最笢腔杅硉閉堤賸32弇杅擂腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

森奀ㄛ跪萸眳潔腔擒燭羶衄閉堤65535眕奻﹝

彆閉堤65535奀ㄛ坫傻跪萸眳潔腔擒燭﹝

+1

+2

+3

+4

+5

+6

+7

+8

+9

+10

+11

+12

+13

+14

+15

+16

+17

+18

+19

+20

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

1

29.4  FNC 259−SCL / 定坐标（不同点坐标数据）
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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29 数据表处理－FNC 250～FNC 269

隅釴梓蚚蛌遙扢隅杅擂桶跡

程序举例
跦擂R0羲宎腔啋璃扢隅腔隅釴梓蚚蛌遙桶跡ㄛ勤D0怀腔硉硒俴隅釴梓ㄛ綴怀堤善D10笢腔最唗﹝

程序

动作

怀堤硉(D10)=35

怀硉(D0)=7

萸1

萸2
(10,50)

萸3
(30,100)

萸4
(40,45)

萸5
(50,30)

萸6
(60,0)

R0

R1

R2

R3

R4

R5

R6

R7

R8

R9

R10

R11

R12

K6

K0

K0

K10

K50

K30

K100

K40

K45

K50

K30

K60

K0

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

萸6

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

x釴梓

y釴梓

设定项目

釴梓萸杅

软元件 设定内容

29.4  FNC 259−SCL / 定坐标（不同点坐标数据）
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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29 数据表处理－FNC 250～FNC 269

29.5 FNC 260－DABIN / 10进制ASCII→BIN的转换

概要
蔚眕10輛秶杅趼腔ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘ倛宒珆尨腔杅擂蛌遙傖BIN杅擂腔硌鍔﹝

1.指令格式

2) ‵ ㄚ2腔杅硉毓峓峈ㄜ32768‵32767﹝

3) "睫瘍杅擂"ㄗ 腔腴弇趼誹ㄘ笢ㄛ猁蛌遙腔杅擂峈淏奀扢隅"20H(諾跡)"ㄛ峈蛹奀扢隅"2DH(-)"﹝

4)跪弇杅腔ASCII鎢峈"30H"‵"39H"腔毓峓﹝

5)跪弇杅腔ASCII鎢峈"20H(諾跡)"ㄛ"00H(NULL)"奀ㄛ釬峈"30H"揭燴﹝

P
FNC 260
DABIN

DECIMAL ASCII
TO BIN

D 5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

LIMIT

LIMITP
蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DLIMIT

DLIMITP

16弇硌鍔 32弇硌鍔

悵湔猁蛌遙傖BIN硉腔杅擂ㄗASCII鎢ㄘ腔啋璃宎晤瘍

悵湔蛌遙賦彆腔啋璃晤瘍

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

趼睫揹

BIN 16/32弇

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂ ♂♂ ♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（DABIN/DABINP）
1)蔚眕10輛秶杅趼腔ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘ倛宒珆尨腔 ‵ ㄚ2腔杅擂蛌遙傖16弇杅擂ㄗBINㄘ綴ㄛ悵

湔善 笢﹝

瞰ㄛ ‵ ㄚ2峈ㄜ25108腔ASCII鎢奀ㄛ婓 笢狟垀尨華悵湔16弇杅擂ㄗBINㄘ﹝

FNC 260
DABINP

+0
b15

+2

b8 b7 b0

+1
b0b15

(BIN)

硌鍔怀

勀弇杅腔ASCII鎢 睫瘍杅擂

啃弇杅腔ASCII鎢
跺弇杅腔ASCII鎢

弇杅腔ASCII鎢
坋弇杅腔ASCII鎢

16弇杅擂

29.5  FNC 260−DABIN / 10进制ASCII→BIN的转换
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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29 数据表处理－FNC 250～FNC 269

瞰ㄛ ‵ ㄚ5峈ㄜ1,234,543,210腔ASCII鎢奀ㄛ婓[ ㄚ1ㄛ ]笢狟垀尨華悵湔32弇杅擂ㄗBINㄘ﹝

2) ‵ ㄚ5腔杅硉毓峓峈ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647﹝

奧ㄛ綺謹 ㄚ5腔詢趼誹﹝

3) "睫瘍杅擂"ㄗ 腔腴弇趼誹ㄘ笢ㄛ猁蛌遙腔杅擂峈淏奀扢隅"20H(諾跡)"ㄛ峈蛹奀扢隅"2DH(-)"﹝

4)跪弇杅腔ASCII鎢峈"30H"‵"39H"腔毓峓﹝

5)跪弇杅腔ASCII鎢峈"20H(諾跡)"ㄛ"00H(NULL)"奀ㄛ釬峈"30H"揭燴﹝

眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

· 腔睫瘍杅擂峈"20H(諾跡)"ㄛ"2DH(-)"眕俋腔硉奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· ‵ ㄚ2(5)腔跪弇杅腔ASCII鎢峈"30H"‵"39H"﹜"20H(諾跡)"﹜"00H(NULL)"眕俋腔硉奀﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· ‵ ㄚ2(5)腔杅硉毓峓峈狟扴腔毓峓眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

· ‵ ㄚ2(5)閉堤啋璃毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

相关指令

出错

指令 内容

设定范围

2. 32位运算（DDABIN/DDABINP）
1)蔚眕10輛秶杅趼腔ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘ倛宒珆尨腔 ‵ ㄚ5腔杅擂蛌遙傖32弇杅擂ㄗBINㄘ綴ㄛ

悵湔善[    ㄚ1ㄛ   ]笢﹝

FNC 260
DABINP

硌鍔怀

坋砬弇杅腔ASCII鎢

31H(1)
33H(3)
35H(5)
33H(3)
31H(1)

2DH(-)
32H(2)
34H(4)

-1234543210
34H(4)
32H(2)
30H(0)

睫瘍杅擂
砬弇杅腔ASCII鎢
啃勀弇杅腔ASCII鎢
勀弇杅腔ASCII鎢
啃弇杅腔ASCII鎢
跺弇杅腔ASCII鎢

勀弇杅腔ASCII鎢
坋勀弇杅腔ASCII鎢
弇杅腔ASCII鎢
坋弇杅腔ASCII鎢

ㄗ綺謹﹝ㄘ

ㄗ綺謹﹝ㄘ

詢16弇 腴16弇

32弇

ASCI(FNC 82)

HEX(FNC 83)

ESTR(FNC 116)

EVAL(FNC 117)

BINDA(FNC 261)

蔚HEX測鎢蛌遙傖ASCII鎢腔硌鍔﹝

蔚ASCII鎢蛌遙傖HEX測鎢腔硌鍔﹝

蔚2輛秶腹萸杅杅擂蛌遙傖硌隅弇杅腔趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂腔硌鍔﹝

蔚BIN杅擂蛌遙傖10輛秶杅趼腔ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘ腔硌鍔﹝

16弇堍呾

32弇堍呾

-32768～32767

-2,147,483,648～2,147,483,647

29.5  FNC 260−DABIN / 10进制ASCII→BIN的转换
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

FNC160
FNC169

时
钟
运
算

21

FNC170
FNC179

外
部
设
备

22

F
N
C
1
8
0

替
换
指
令
的

介
绍

23

FNC181
FNC189

其
他
指
令

24

FNC190
FNC199

数
据
块
处
理

25

FNC200
FNC209

字
符
串
控
制

26

FNC210
FNC219

数
据
处
理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

30
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ蔚D20‵D22笢扢隅腔睫瘍眕摯5弇10輛秶杅趼腔ASCII鎢杅擂蛌遙傖BIN硉綴ㄛ悵湔善D0笢

腔最唗﹝

D20
b15 b8 b7 b0

-276
D0

36H(6) 37H(7)
32H(2)

2DH(-)

END

X000
FNC 260
DABINP D20 D0

D21
D22

"- 276"

20Hㄗ諾跡ㄘ

20Hㄗ諾跡ㄘ

ㄗ絞釬-00276ㄘ BIN硉

29.5  FNC 260−DABIN / 10进制ASCII→BIN的转换
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

29.6 FNC 261－BINDA / BIN→10进制ASCII的转换

操作数种类 内容 数据类型

趼睫揹

悵湔猁蛌遙傖ASCII鎢腔BIN硉腔啋璃晤瘍

悵湔蛌遙賦彆腔啋璃宎晤瘍

BIN16/32位

概要
蔚BIN杅擂蛌遙傖10輛秶杅趼腔ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘ腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（BINDA/BINDAP）
1)蔚    腔16弇杅擂ㄗBINㄘ偌桽10輛秶腔跪跺弇杅蛌遙傖ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘㄛ綴悵湔善    笢﹝

瞰ㄛ   峈-12345奀ㄛ婓    眕綴狟垀尨腔輛俴悵湔﹝

2) 16弇杅擂ㄗBINㄘ   腔杅硉毓峓峈-32768‵32767﹝

3)堍呾賦彆    狟垀尨 ﹝

aㄘ※睫瘍杅擂§ㄗ 腔腴弇趼誹ㄘ笢ㄛ16弇杅擂ㄗBINㄘ 峈淏奀悵湔※20Hㄗ諾跡ㄘ§ㄛ峈蛹奀悵湔

※2DHㄗ-ㄘ§﹝

bㄘ衄虴弇杅腔酘耜腔※0§笢悵湔※20H(諾跡)§﹝ㄗ硃0﹝ㄘ

5祭 9祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

BINDA

16弇硌鍔 32弇硌鍔

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DBINDAP
FNC 261
BINDA

BIN TO DECIMAL
ASCII

D
DBINDAPBINDAP

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂ ♂ ♂

♂

FNC 261
BINDA

硌鍔怀

16弇杅擂
ㄗBINㄘ

b8 b7 b0

b0

b15

b15
勀弇杅腔ASCII鎢
啃弇杅腔ASCII鎢 弇杅腔ASCII鎢

坋弇杅腔ASCII鎢跺弇杅腔ASCII鎢

睫瘍杅擂

0000H麼岆埻懂腔杅擂 M8091=OFF:0000H
M8091=ON:祥曹趙

+0
+1
+2
+3

+0
b15

+2

b8 b7 b0

+1
-12345

b0b15

35H(5) 34H(4)

31H(1)
33H(3)

2DH(-)
32H(2)

0000H麼岆埻懂腔杅擂+3 M8091=OFF:0000H
M8091=ON:祥曹趙

0 0 3 2 5

衄虴弇杅
曹峈20H﹝
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23
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24

FNC190
FNC199
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理

25

FNC200
FNC209
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串
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制

26

FNC210
FNC219
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理

3

27

FNC220
FNC249

触
点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269
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理

29

FNC270
FNC274

外
部
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备
通
信

(
变
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器
通
信
)

30
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

cㄘ跦擂M8091腔ON/OFF袨怓ㄛ ㄚ3狟垀尨﹝

2. 32位运算（DBINDA/DBINDAP）
1)蔚[ ㄚ1ㄛ ]腔32弇杅擂ㄗBINㄘ偌桽10輛秶腔跪跺弇杅蛌遙傖ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘㄛ綴悵湔善

    羲宎腔啋璃笢﹝

瞰ㄛ[ ㄚ1ㄛ ]峈ㄜ12,345,678奀ㄛ婓 羲宎腔啋璃笢狟垀尨華輛俴悵湔﹝

2) 32弇杅擂ㄗBINㄘ[ ㄚ1ㄛ ]腔杅硉毓峓峈ㄜ2,147,483,648‵2,147,483,647﹝

3) 笢悵湔腔堍呾賦彆ㄛ狟垀尨掩悵湔﹝

a)※睫瘍杅擂§ㄗ 腔腴弇趼誹ㄘ笢ㄛ32弇杅擂ㄗBINㄘ[ ㄚ1ㄛ ]峈淏奀悵湔※20H(諾跡)§ㄛ峈

蛹奀悵湔※2DH(-)§﹝

b)衄虴弇杅腔酘耜腔※0§笢悵湔※20H(諾跡)§﹝ㄗ硃0﹝ㄘ

c)跦擂M8091腔ON/OFF袨怓ㄛ ㄚ5腔詢趼誹狟垀尨﹝

相关软元件 

ON/OFF状态 处理内容

M8091=OFF

M8091=ON

ㄚ3峈00HㄗNULLㄘ﹝

ㄚ3祥曹趙﹝

FNC 261
DBINDAP

+1

硌鍔怀

詢16弇 腴16弇

32弇杅擂(BIN)

+0
b15

+2

b8 b7 b0

+1

+3

+5
+4

M8091=OFF:00H
M8091=ON:20H

坋砬弇杅腔ASCII鎢

勀弇杅腔ASCII鎢
坋勀弇杅腔ASCII鎢
弇杅腔ASCII鎢
坋弇杅腔ASCII鎢

00H麼20H

砬弇杅腔ASCII鎢
睫瘍杅擂

啃勀弇杅腔ASCII鎢
勀弇杅腔ASCII鎢
啃弇杅腔ASCII鎢
跺弇杅腔ASCII鎢

+0
b15

+2

b8 b7 b0

+1

+3

+5
+4

M8091=OFF:00H
M8091=ON:20H

20H(諾跡)
31H(1)
33H(3)
35H(5)
37H(7)

00H或20H

20H(諾跡)
睫瘍杅擂

32H(2)
34H(4)
36H(6)
38H(8)

+1

-12345678

0 0

衄虴弇杅

曹峈20H﹝

ON/OFF状态 处理内容

M8091=OFF

M8091=ON

ㄚ5腔詢趼誹峈00HㄗNULLㄘ﹝

ㄚ5腔詢趼誹峈20Hㄗ諾跡ㄘ﹝

软元件 名称 内容

M8091 怀堤趼睫杅遙陓瘍

·16弇堍呾奀

- M8091ˊOFF奀ㄛ ㄚ3峈00H(NULL)﹝
- M8091ˊON奀ㄛ ㄚ3祥曹趙﹝

·32弇堍呾奀

- M8091ˊOFF奀ㄛ ㄚ5腔詢趼誹峈00H(NULL)﹝
- M8091ˊON奀ㄛ    ㄚ5腔詢趼誹峈20Hㄗ諾跡ㄘ﹝

1 2 0 3 4 5 6 0
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21
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时
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算

FNC170～
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备
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绍

FNC181～
FNC189
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他
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令

FNC190～
FNC199

数
据
块
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理

FNC210～
FNC219
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理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

ASCI(FNC 82)

HEX(FNC 83)

EVAL(FNC 117)

相关指令

注意要点

1.软元件的占用点数

婓16弇堍呾ㄗBINDA/BINDAPㄘ奀M8091腔ON/OFFㄛ眕摯32弇堍呾ㄗDBINDA/DBINDAPㄘ笢ㄛ  腔梩蚚萸

杅狟桶垀尨﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·ASCII鎢腔趼睫揹悵湔弇离    腔梩蚚萸杅ㄛ閉堤蜆啋璃腔毓峓奀﹝ㄗ堤渣測鎢ㄩK6706ㄘ

程序举例
絞X000峈ON綴ㄛ蔚16弇杅擂ㄗBINㄘD1000腔硉蛌遙傖10輛秶杅趼腔ASCII鎢ㄛ綴妏蚚PR(FNC 77)硌鍔蔚

眒冪蛌遙腔ASCII鎢紨跺趼睫甡棒奀煦怀堤善Y040‵Y051笢腔最唗﹝

怀堤趼睫腔遙陓瘍M8091峈OFFㄛ籵徹蔚PR耀宒梓祩弇M8027离ONㄛ妏ASCII鎢珨眻怀堤善 00H峈砦﹝

→关于PR模式，标志位PR(FNC 77)，请参考15.8节

指令 内容

ESTR(FNC 116)

DABIN(FNC 260)

蔚HEX測鎢蛌遙傖ASCII鎢腔硌鍔﹝

蔚ASCII鎢蛌遙傖HEX測鎢腔硌鍔﹝

蔚2輛秶腹萸杅杅擂蛌遙傖硌隅弇杅腔趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ腔硌鍔﹝

蔚趼睫揹ㄗASCII鎢ㄘ蛌遙傖2輛秶腹萸杅杅擂腔硌鍔﹝

蔚眕10輛秶杅趼腔ASCII鎢ㄗ30H‵39Hㄘ倛宒珆尨腔杅硉杅擂蛌遙傖BIN杅擂腔硌鍔﹝

D0
b15 b8 b7 b0

5126
D1000

16弇杅擂
(BIN)

36H(6) 32H(2)

20Hㄗ諾跡ㄘ 20Hㄗ諾跡ㄘ

31H(1) 35H(5)

X000
RST M8091

D1
D2

FNC 261
BINDAP

D1000 D0

FNC 77
PR

D0 Y040

END

0000HD3

M8091=OFF

M8027SET

5126"

PR(FNC 77)
硌鍔

Y040~Y051

怀堤"

16弇堍呾
M8091=ON 3

M8091=OFF 4

32弇堍呾 6

的占用点数
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628

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 2.9.7 FNC 269－SCL2 / 定坐标2（X/Y坐标数据）

29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

概要
跦擂硌隅腔杅擂桶跡ㄛ勤怀硉硒俴隅釴梓綴怀堤腔硌鍔﹝

森俋ㄛ遜衄杅擂桶跡賦凳祥肮腔SCL(FNC 259)硌鍔﹝

→关于SCL(FNC 259)指令，请参考29.4节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算（SCL2/SCL2P）
跦擂硌隅腔蛌遙杻俶ㄛ勤    硌隅腔怀硉硒俴隅釴梓ㄛ綴悵湔善    硌隅腔啋璃晤瘍笢﹝

隅釴梓蚚腔蛌遙ㄛ岆甡擂悵湔婓    硌隅腔啋璃羲宎腔杅擂桶跡硒俴腔﹝

筍岆ㄛ怀堤杅擂祥岆淕杅硉奀ㄛ苤杅菴1弇侐忔拻綴怀堤﹝

→关于定坐标用转换表格的设定方法，请参考下一页

7祭 13祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

SCL2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

DSCL2P
FNC 269
SCL2

SCALING2

D
DSCL2PSCL2P

操作数种类 内容 数据类型

1

2

硒俴隅釴梓腔怀硉麼岆悵湔怀硉腔啋璃晤瘍

隅釴梓蚚腔蛌遙桶跡啋璃腔宎晤瘍

悵湔掩隅釴梓諷秶腔怀堤硉腔啋璃晤瘍

BIN16/32弇

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂♂♂♂

♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂♂

♂

1

2

1

2

1

1

2

X

Y

FNC 269
SCL2

硌鍔怀

怀堤硉
( )

怀硉( )

萸2

萸3

萸4

萸5

萸1

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

堍呾堤渣 堍呾堤渣
褫眕堍呾

定坐标用转换设定数据表格

设定项目
设定数据表格的
软元件分配

釴梓萸杅
ㄗ絞峈酘芞奀曹傖※5§ㄘ

x釴梓

y釴梓

2

2 ㄚ1

2 ㄚ2

2 ㄚ3

2 ㄚ4

2 ㄚ5

2 ㄚ6

2 ㄚ7

2 ㄚ8

2 ㄚ9

2 ㄚ10

29.7  FNC 269−SCL2 / 定坐标2（X/Y坐标数据）



632

29  数据表处理—FNC 250~FNC 269
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

2. 32位运算（DSCL2/DSCLSP）
跦擂硌隅腔蛌遙杻俶ㄛ勤             硌隅腔怀硉硒俴隅釴梓ㄛ綴悵湔善             硌隅腔啋璃晤

瘍笢﹝隅釴梓蚚腔蛌遙ㄛ岆甡擂悵湔婓             硌隅腔啋璃羲宎腔杅擂桶跡硒俴腔﹝

筍岆ㄛ怀堤杅擂祥岆淕杅硉奀ㄛ苤杅菴1弇侐忔拻綴怀堤﹝

3. 定坐标用转换表格的设定

隅釴梓蚚蛌遙桶跡ㄛ岆甡擂悵湔婓             硌隅腔啋璃羲宎腔杅擂桶跡硒俴腔﹝

杅擂桶跡腔賦凳狟垀尨﹝

→关于设定的例子，请参考下一页

[ ㄚ1ㄛ   ]

[ ㄚ1ㄛ   ]

[ ㄚ1ㄛ   ]1

1

1

1

2

2

2

X

Y

FNC 269
DSCL2

硌鍔怀

怀堤硉
( )

怀硉( )

萸2

萸3

萸4

萸5

萸1

萸1

萸2

萸1

萸2

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

堍呾堤渣 堍呾堤渣
褫眕堍呾

定坐标用转换设定数据表格

设定项目
设定数据表格的
软元件分配

釴梓萸杅
ㄗ絞峈酘芞奀曹傖※5§ㄘ

x釴梓

y釴梓

[ ㄚ1ㄛ   ]2 2

[ ㄚ1ㄛ   ]2 2

[ ㄚ1ㄛ   ]2 2

[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]2 2

[ ㄚ3ㄛ ㄚ2]2 2

[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]2 2

[ ㄚ2n+1ㄛ ㄚ2n]2 2

[ ㄚ4n+1ㄛ ㄚ4n]2 2

[ ㄚ2n+3ㄛ ㄚ2n+2]2 2

[ ㄚ2n+5ㄛ ㄚ2n+4]2 2

[ ㄚ5ㄛ ㄚ4]2 2

[ ㄚ7ㄛ ㄚ6]2 2

[ ㄚ9ㄛ ㄚ8]2 2

[ ㄚ11ㄛ   ㄚ10]2 2

[ ㄚ13ㄛ   ㄚ12]2 2

[ ㄚ15ㄛ   ㄚ14]2 2

[ ㄚ17ㄛ   ㄚ16]2 2

[ ㄚ19ㄛ   ㄚ18]2 2

[ ㄚ21ㄛ   ㄚ20]2 2

设定项目
设定数据表格的软元件分配

16位运算 32位运算

釴梓萸杅

x釴梓

y釴梓

~ ~ ~

~ ~~

萸nㄗ郔綴ㄘ

萸nㄗ郔綴ㄘ

2

2

+1

2 +2

2 +n

2 +n+1

2 +n+2

2 +2n
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29 数据表处理 － FNC 250～FNC 269

定坐标用转换表格的设定例子

隅釴梓蚚蛌遙桶跡腔扢隅瞰赽笢瞰撼賸16弇堍呾奀腔瞰赽﹝硒俴32弇堍呾奀ㄛ蚚BIN32弇杅擂扢隅跪扢隅砐

醴笢腔杅擂﹝

絞峈狟芞垀尨腔隅釴梓蚚蛌遙杻俶奀ㄛ扢隅傖狟垀尨腔杅擂桶跡﹝

 

定坐标用转换设定表格的设定

↗1.彆砓萸4,5,6饒欴硌隅3萸腔釴梓奀寀怀堤硉峈笢潔硉﹝

    婓涴跺瞰赽笢ㄛ蔚萸5腔y釴梓硌隅峈怀堤硉ㄗ笢潔硉ㄘ﹝

    森俋ㄛ撈妏3萸眕奻X釴梓眈肮ㄛ怀堤菴2萸腔硉﹝

↗2.彆砓萸8,9饒欴硌隅2萸釴梓ㄛ寀怀堤硉綴珨跺萸腔y釴梓腔硉﹝

    婓涴跺瞰赽笢ㄛ蔚萸9腔y釴梓笢硌隅峈怀堤硉﹝

萸6 (200,250)萸3
(50,100)

萸2
(20,30)

萸1 (5, 7)

萸5
(200,70)

萸4 (200,25)

萸7
(250,90) 萸8 (350,90)

萸10 (400,7)

萸9
(350,30)

X

Y

设定项目
设定软元件及设定内容

备注
中指定了R0时2

2

2 +1

2 +2

2 +3

2 +4

2 +5

2 +6

2 +7

2 +8

2 +9

2 +10

+11

+12

+13

+14

+15

+16

+17

+18

+19

+20

2

2

2

2

2

2

2

2

2

2

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

萸6

萸7

萸8

萸9

萸10

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

萸6

萸7

萸8

萸9

萸10

R0

R1

R2

R3

R4

R5

R6

R7

R8

R9

R10

R11

R12

R13

R14

R15

R16

R17

R18

R19

R20

K10

K5

K20

K50

K200

K200

K200

K250

K350

K350

K400

K7

K30

K100

K25

K70

K250

K90

K90

K30

K7

釴梓萸杅

设定内容

参考↗1。

参考↗2。

参考↗1。

参考↗2。

出错

狟醱腔錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ峈ONㄛ渣昫測鎢悵湔婓D8067笢﹝

·杅擂桶跡腔Xn杅擂羶衄偌桽汔唗齬蹈奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

筍岆ㄛ蚕衾堍呾岆植杅擂桶跡腔啋璃晤瘍腔腴弇耜羲宎潰坰腔ㄛ

垀眕撈妏杅擂桶跡腔珨窒煦羶衄偌桽汔唗齬蹈ㄛ筍善涴窒煦峈砦腔堍呾祥頗堤珋堍呾渣昫ㄛ硌鍔頗掩硒俴﹝

· 婓杅擂桶跡扢隅腔毓峓眕俋奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·堍呾徹最笢腔杅硉閉堤32弇杅擂腔毓峓奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6707ㄘ

森奀ㄛ跪萸眳潔腔擒燭羶衄閉堤65535眕奻﹝彆閉堤65535奀ㄛ坫傻跪萸眳潔腔擒燭﹝

1

x釴梓

y釴梓

29.7  FNC 269−SCL2 / 定坐标2（X/Y坐标数据）
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29  数据表处理—FNC 250~FNC 269
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22

23

24

25
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28
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30
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令
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设
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(
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时
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运
算
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FNC179

外
部
设
备
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换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
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处
理

FNC210～
FNC219

数
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理

3
FNC

200～
FNC209

字
符
串
控
制

631

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 29.7 FNC 269－SCL2 / 定坐标2（X/Y坐标数据）

29 数据表处理－FNC 250～FNC 269

程序举例
跦擂R0羲宎腔啋璃扢隅腔隅釴梓蚚蛌遙桶跡ㄛ勤D0怀腔硉硒俴隅釴梓ㄛ綴怀堤善D10笢腔最唗﹝

程序

动作

M8000
R0 D10FNC 269

SCL2

END

D0

萸3
(30,100)

萸4
(40,45)萸2

(10,50)
怀堤硉(D10)=35 萸5

(50,30)

萸1
(0,0)

怀硉(D0)=7 萸6
(60,0)

Y

X

定坐标用转换设定数据表格

设定项目 软元件 设定内容

釴梓萸杅 R0

R1

R2

R3

R4

R5

R6

R7

R8

R9

R10

R11

R12

K6

K0

K10

K30

K40

K50

K60

K0

K50

K100

K45

K30

K0

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

X釴梓

萸6

萸1

萸2

萸3

萸4

萸5

Y釴梓

萸6

29.7  FNC 269−SCL2 / 定坐标2（X/Y坐标数据）
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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令
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25
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制

26
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3

27
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令

28
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29
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备
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(
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30

632

30. 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

蟀諉嗣怢FRQROL炵蹈曹ㄛ硒俴堍俴諷秶ㄛ眕摯統杅腔黍堤/迡蚚腔硌鍔﹝

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

270

271

272

273

274

275

276

277

278

279

IVCK

IVDR

IVRD

IVWR

IVBWR

曹腔堍俴潼諷

曹腔堍俴諷秶

曹腔統杅黍

曹腔統杅迡

曹腔統杅傖蠶迡

30.1誹

30.2誹

30.3誹

30.4誹

30.5誹

nIVCK DS2S1

nIVDR S3S2S1

nIVRD DS2S1

nIVWR S3S2S1

nIVBWR S3S2S1
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
30.1  FNC 270−IVCK / 变频器的运行监视

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
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比
较
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令
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FNC269
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FNC274
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备
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(
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)
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运
算
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外
部
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备
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换
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的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
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串
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制
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 30.1 FNC 270－IVCK /变频器的运行监视

30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

30.1 FNC 270－IVCK /变频器的运行监视

概要
妏蚚曹珨耜腔數呾儂蟈諉堍俴髡夔ㄛ婓褫晤最諷秶笢黍堤曹堍俴袨怓﹝

跦擂唳掛祥肮ㄛ蜆硌鍔巠蚚腔曹珩祥肮﹝

眈絞衾FX2N/FX2NC炵蹈腔EXTR硌鍔(K10)﹝

→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

IVCK

FNC 270
IVCK

INVERTER CHECK

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

n

n

曹腔桴瘍ㄗK0‵K31ㄘ

曹腔硌鍔測鎢ㄗ狟珨珜ㄘ

悵湔黍堤硉腔啋璃晤瘍

妏蚚腔籵耋 (K1:籵耋1, K2:籵耋2)

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16弇

1

2

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂ ♂

♂♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

3.对象软元件

1

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

功能和动作说明
→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

1. 16位运算（IVCK）
渀勤籵陓諳n奻蟀諉腔桴瘍 腔曹↗1ㄛ 跦擂 腔[硌鍔測鎢]↗2ㄛ蔚眈茼腔曹堍俴袨怓黍堤善

笢﹝

↗1.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700 ↗3/A700↗3/V500/F500/A500/E500/S500(湍籵陓髡夔)炵蹈﹝

↗2.統蕉狟珨珜笢腔硌鍔測鎢珨擬﹝

森俋ㄛ遜統蕉曹妏蚚忒聊笢壽衾數呾儂蟈諉腔砆牉佽隴﹝

↗3.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700/A700炵蹈植Ver.2.00眕奻唳掛羲宎勤茼﹝

1 2

FNC 270
IVCK

n
硌鍔怀

1 2
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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字
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制

26

FNC210
FNC219
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理

3

27

FNC220
FNC249
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点
比
较
指
令

28

FNC250
FNC269

数
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处
理

29

FNC270
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
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器
通
信
)

30

30.1  FNC 270−IVCK / 变频器的运行监视
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 30.1 FNC 270－IVCK /变频器的运行监视

30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

2.变频器的指令代码

笢硌隅腔曹腔硌鍔測鎢眕摯髡夔狟桶垀尨﹝

衄壽硌鍔測鎢ㄛ統蕉曹妏蚚忒聊笢壽衾數呾儂蟈諉腔砆牉佽隴﹝

3.相关软元件

→关于指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

2

适用的变频器

读出的内容
F700 A700 V500 F500 A500 E500 S500

    中指定的
变频器的指令代码

2

硌鍔硒俴賦旰

曹籵陓笢↗1

曹籵陓堤渣↗1

曹籵陓堤渣坶隅↗1

IVBWR硌鍔堤渣↗1

↗1. STOP↙ RUN奀壺

↗2.場宎硉ㄩ-1

注意要点
→关于其他的注意事项，请参考通信控制手册

·祥夔勤肮珨跺傷諳妏蚚RS(FNC 80), RS2(FNC 87)硌鍔睿曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

·褫眕勤肮珨跺傷諳肮奀雄嗣怢曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

根据版本的功能变更（增加对应机型）
涴跺硌鍔跦擂祥肮唳掛ㄛ崝樓巠蚚腔曹儂倰﹝ 

编号 编号

通道1 通道2
内容

通道1 通道2
内容

M8029

M8063 M8438

M8151 M8156

M8152 M8157

M8153 M8158

M8154 M8159

揹俴籵陓堤渣ㄗ籵耋1ㄘ

D8063 D8438

D8150 D8155

D8151 D8156

D8152 D8157

D8153 D8158

D8154 D8159

揹俴籵陓堤渣腔渣昫測鎢

曹籵陓砒茼脹渾奀潔

曹籵陓笢腔祭晤瘍↗2

曹籵陓渣昫測鎢↗1

曹籵陓堤渣祭腔坶隅↗2

IVBWR硌鍔堤渣腔統杅晤瘍↗2

对应版本

FX3U FX3UC
项目 功能概要

Ver.2.00眕奻 Ver.2.00眕奻 崝樓勤茼儂倰 盓厥掛鼠侗腔FREQROL-F700/A700炵蹈籵蚚曹

H7B

H6F

H70

H71

H72

H73

H74

H75

H76

H77

H79

H7A

H6E

H6D

紱釬耀宒

怀堤薹[厒僅]

怀堤萇霜

怀堤萇揤

杻忷潼尨

杻忷潼尨恁寁瘍

嘟梤囀

嘟梤囀

嘟梤囀

嘟梤囀

曹袨怓潼諷ㄗ孺桯ㄘ

曹袨怓潼諷

黍扢隅薹ㄗE2PROMㄘ

黍扢隅薹ㄗRAMㄘ
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 30.2 FNC 271－IVDR /变频器的运行控制

26 字符串控制 － FNC 200～FNC 209

30.2 FNC 271－IVDR /变频器的运行控制

概要
蜆硌鍔岆妏蚚曹珨耜腔數呾儂蟈諉堍俴髡夔ㄛ籵徹褫晤最諷秶迡曹堍俴垀剒腔諷秶硉﹝

眈絞衾FX2N/FX2NC炵蹈腔EXTR硌鍔(K11)﹝

→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

IVDR

FNC 271
IVDR

INVERTER DRIVE

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

n

n

曹腔桴瘍ㄗK0‵K31ㄘ

曹腔硌鍔測鎢ㄗ狟珨珜ㄘ

迡善曹腔統杅笢腔扢隅硉ㄛ麼岆悵湔扢隅杅擂腔啋璃晤瘍

妏蚚腔籵耋 (K1:籵耋1, K2:籵耋2)

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16弇

1

2

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂ ♂

♂♂ ♂ ♂ ♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

3.对象软元件

1

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

功能和动作说明
→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

1. 16位运算（IVDR）
渀勤蟀諉婓籵陓諳n奻腔桴瘍 腔曹↗1ㄛ跦擂 腔[硌鍔測鎢]↗2迡 腔諷秶硉﹝

↗1.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700 ↗3/A700↗3/V500/F500/A500/E500/S500(湍籵陓髡夔)炵蹈﹝

↗2.統蕉狟珨珜笢腔硌鍔測鎢珨擬﹝

森俋ㄛ遜統蕉曹妏蚚忒聊笢壽衾數呾儂蟈諉腔砆牉佽隴﹝

↗3.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700/A700炵蹈植Ver.2.00眕奻唳掛羲宎勤茼﹝

1 2

FNC 271
IVDR

n
硌鍔怀

1 2

3

3

3

3

30.2  FNC 271−IVDR / 变频器的运行控制
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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令
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备
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30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

2.变频器的指令代码

笢硌隅腔曹腔硌鍔測鎢眕摯髡夔狟桶垀尨﹝

衄壽硌鍔測鎢ㄛ統蕉曹妏蚚忒聊笢壽衾數呾儂蟈諉腔砆牉佽隴﹝

3.相关软元件

→关于指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

2

适用的变频器

写入的内容
F700 A700 V500 F500 A500 E500 S500

    中指定的
变频器的指令
代码16进制数

2

HFB

HF3

HF9

HFA

HEE

HED

HFD

HF4

HFC

HFC

紱釬耀宒

杻忷潼尨腔恁寁瘍.

堍俴硌鍔ㄗ孺桯ㄘ

堍俴硌鍔

迡扢隅薹ㄗEEPROMㄘ

迡扢隅薹ㄗRAMㄘ

曹葩弇

嘟梤囀腔傖蠶壺

統杅腔窒壺

蚚誧壺

硌鍔硒俴賦旰

曹籵陓笢↗1

曹籵陓堤渣↗1

曹籵陓堤渣坶隅↗1

IVBWR硌鍔堤渣↗1

↗1. STOP↙ RUN奀壺

↗2.場宎硉ㄩ-1

注意要点
→关于其他的注意事项，请参考通信控制手册

·祥夔勤肮珨跺傷諳妏蚚RS(FNC 80), RS2(FNC 87)硌鍔睿曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

·褫眕勤肮珨跺傷諳肮奀雄嗣怢曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

根据版本的功能变更（增加对应机型）
涴跺硌鍔跦擂祥肮唳掛ㄛ崝樓巠蚚腔曹儂倰﹝ 

编号 编号

通道1 通道2
内容

通道1 通道2
内容

M8029

M8063 M8438

M8151 M8156

M8152 M8157

M8153 M8158

M8154 M8159

揹俴籵陓堤渣ㄗ籵耋1ㄘ

D8063 D8438

D8150 D8155

D8151 D8156

D8152 D8157

D8153 D8158

D8154 D8159

揹俴籵陓堤渣腔渣昫測鎢

曹籵陓砒茼脹渾奀潔

曹籵陓笢腔祭晤瘍↗2

曹籵陓渣昫測鎢↗1

曹籵陓堤渣祭腔坶隅↗2

IVBWR硌鍔堤渣腔統杅晤瘍↗2

对应版本

FX3U FX3UC
项目 功能概要

Ver.2.00眕奻 Ver.2.00眕奻 崝樓勤茼儂倰 盓厥掛鼠侗腔FREQROL-F700/A700炵蹈籵蚚曹

30.2  FNC 271−IVDR / 变频器的运行控制
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

FNC220～
FNC249

触
点
比
较
指
令

FNC250～
FNC269

数
据
表
处
理

FNC270～
FNC274

外
部
设
备
通
信

(
变
频
器
通
信
)

FNC160~FNC169
时
钟
运
算

FNC170～
FNC179

外
部
设
备

FNC180
替
换
指
令
的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
FNC199

数
据
块
处
理

FNC210～
FNC219

数
据
处
理
3

FNC
200～

FNC209
字
符
串
控
制
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30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

30.3 FNC 272－IVRD /读取变频器的参数

概要
妏蚚曹珨耜腔數呾儂蟈諉堍俴髡夔ㄛ婓褫晤最諷秶笢黍曹統杅腔硌鍔﹝

眈絞衾FX2N/FX2NC炵蹈腔EXTR硌鍔(K12)﹝

→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

IVRD

FNC 272
IVRD

INVERTER READ

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

n

n

曹腔桴瘍ㄗK0‵K31ㄘ

曹腔統杅晤瘍

悵湔黍堤硉腔啋璃晤瘍

妏蚚腔籵耋 (K1:籵耋1, K2:籵耋2)

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16弇

1

2

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

3.对象软元件

1

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

功能和动作说明
→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

1. 16位运算（IVRD）
植籵陓諳n奻蟀諉腔桴瘍 腔曹↗1笢黍堤統杅 腔硉ㄛ悵湔善 笢﹝

↗1.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700 ↗2/A700↗2/V500/F500/A500/E500/S500(湍籵陓髡夔)炵蹈﹝

↗2.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700/A700炵蹈植Ver.2.00眕奻唳掛羲宎勤茼﹝

1 2

FNC 272
IVRD

n
硌鍔怀

1 2

30.3  FNC 272−IVRD / 读取变频器的参数
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274

FNC160
FNC169
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运
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介
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令
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25
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控
制

26
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FNC249
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点
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令

28

FNC250
FNC269

数
据
表
处
理

29
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30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

2.相关软元件

→关于指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

↗1. STOP↙ RUN奀壺

↗2.場宎硉ㄩ-1

注意要点
→关于其他的注意事项，请参考通信控制手册

·祥夔勤肮珨跺傷諳妏蚚RS(FNC 80),RS2(FNC 87)硌鍔睿曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

·褫眕勤肮珨跺傷諳肮奀雄嗣怢曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

根据版本的功能变更（增加对应机型）
涴跺硌鍔跦擂祥肮唳掛ㄛ崝樓巠蚚腔曹儂倰﹝

硌鍔硒俴賦旰

曹籵陓笢↗1

曹籵陓堤渣↗1

曹籵陓堤渣坶隅↗1

IVBWR硌鍔堤渣↗1

编号 编号

通道1 通道2
内容

通道1 通道2
内容

M8029

M8063 M8438

M8151 M8156

M8152 M8157

M8153 M8158

M8154 M8159

揹俴籵陓堤渣ㄗ籵耋1ㄘ

D8063 D8438

D8150 D8155

D8151 D8156

D8152 D8157

D8153 D8158

D8154 D8159

揹俴籵陓堤渣腔渣昫測鎢

曹籵陓砒茼脹渾奀潔

曹籵陓笢腔祭晤瘍↗2

曹籵陓渣昫測鎢↗1

曹籵陓堤渣祭腔坶隅↗2

IVBWR硌鍔堤渣腔統杅晤瘍↗2

对应版本

FX3U FX3UC
项目 功能概要

Ver.2.20眕奻 Ver.2.20眕奻 崝樓勤茼儂倰 盓厥掛鼠侗腔FREQROL-F700/A700炵蹈籵蚚曹

30.3  FNC 272−IVRD / 读取变频器的参数
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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令
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备
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(
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)
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运
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外
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FNC180
替
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的

介
绍

FNC181～
FNC189

其
他
指
令

FNC190～
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据
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理
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数
据
处
理
3

FNC
200～
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制
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30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

30.4 FNC 273－IVWR /写入变频器的参数

概要
妏蚚曹珨耜腔數呾儂蟈諉堍俴髡夔ㄛ傖蠶迡曹統杅腔硌鍔﹝

眈絞衾FX2N/FX2NC炵蹈腔EXTR硌鍔(K13)﹝

→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

IVWR

FNC 273
IVWR

INVERTER WRITE

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

n

n

曹腔桴瘍ㄗK0‵K31ㄘ

曹腔統杅晤瘍

砃曹統杅笢迡腔扢隅硉ㄛ麼岆悵湔扢隅杅擂腔啋璃晤瘍

妏蚚腔籵耋 (K1:籵耋1, K2:籵耋2)

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16弇

1

2

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

3.对象软元件

1

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

3

3

功能和动作说明
→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

1. 16位运算（IVWR）
砃籵陓諳n奻蟀諉腔桴瘍 腔曹↗1腔統杅 笢ㄛ迡 腔硉﹝

↗1.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700 ↗2/A700↗2/V500/F500/A500/E500/S500(湍籵陓髡夔)炵蹈﹝

↗2.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700/A700炵蹈植Ver.2.00眕奻唳掛羲宎勤茼﹝

1 2 3

FNC 273
IVWR

n
硌鍔怀

1 2 3

30.4  FNC 273−IVWR / 写入变频器的参数
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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运
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令
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制
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2.相关软元件

→关于指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

↗1. STOP↙ RUN奀壺

↗2.場宎硉ㄩ-1

注意要点
→关于其他的注意事项，请参考通信控制手册

·祥夔勤肮珨跺傷諳妏蚚RS(FNC 80),RS2(FNC 87)硌鍔睿曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

·褫眕勤肮珨跺傷諳肮奀雄嗣怢曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

根据版本的功能变更（增加对应机型）
涴跺硌鍔跦擂祥肮唳掛ㄛ崝樓巠蚚腔曹儂倰﹝

硌鍔硒俴賦旰

曹籵陓笢↗1

曹籵陓堤渣↗1

曹籵陓堤渣坶隅↗1

IVBWR硌鍔堤渣↗1

编号 编号

通道1 通道2
内容

通道1 通道2
内容

M8029

M8063 M8438

M8151 M8156

M8152 M8157

M8153 M8158

M8154 M8159

揹俴籵陓堤渣ㄗ籵耋1ㄘ

D8063 D8438

D8150 D8155

D8151 D8156

D8152 D8157

D8153 D8158

D8154 D8159

揹俴籵陓堤渣腔渣昫測鎢

曹籵陓砒茼脹渾奀潔

曹籵陓笢腔祭晤瘍↗2

曹籵陓渣昫測鎢↗1

曹籵陓堤渣祭腔坶隅↗2

IVBWR硌鍔堤渣腔統杅晤瘍↗2

对应版本

FX3U FX3UC
项目 功能概要

Ver.2.20眕奻 Ver.2.20眕奻 崝樓勤茼儂倰 盓厥掛鼠侗腔FREQROL-F700/A700炵蹈籵蚚曹

30.4  FNC 273−IVWR / 写入变频器的参数
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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运
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令
的

介
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令
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30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

30.5 FNC 274－IVBWR /成批写入变频器的参数

概要
妏蚚曹珨耜腔數呾儂蟈諉堍俴髡夔ㄛ傖蠶迡曹統杅腔硌鍔﹝

→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

IVBWR
FNC 274
IVBWR

INVERTER BLOCK
WRITE

1.指令格式

9祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

n

n

曹腔桴瘍ㄗK0‵K31ㄘ

曹腔統杅迡跺杅

迡善曹笢腔統杅桶腔宎啋璃晤瘍

妏蚚腔籵耋 (K1:籵耋1, K2:籵耋2)

2.设定数据

操作数种类 内容 数据类型

BIN 16弇

1

2

X Y

操作

数种类

其他

趼睫
揹

位软元件 字软元件

炵苀·蚚誧 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 硌渀弇杅硌隅
妗
杅

P"↓"EHKZVRDCTKnSKnMKnYKnXD↓.b U↓\G↓ 党庉SCTM

♂ ♂

♂ ♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

3.对象软元件

1

2

16弇硌鍔 32弇硌鍔

3

3

30.5  FNC 274−IVBWR / 成批写入变频器的参数
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30  外部设备通信（变频器通信）—FNC 270~FNC 274
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令
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令
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30 外部设备通信（变频器通信）－ FNC 270～FNC 274

硌鍔硒俴賦旰

曹籵陓笢↗1

曹籵陓堤渣↗1

曹籵陓堤渣坶隅↗1

IVBWR硌鍔堤渣↗1

功能和动作说明
→关于指令的详细说明，请参考通信控制手册

1. 16位运算（IVBWR）
渀勤籵陓諳n奻蟀諉腔桴瘍 曹↗1ㄛ蔚 硌隅腔杅擂桶跡ㄗ統杅晤瘍睿扢隅硉ㄘ傖蠶迡善曹

笢﹝

↗1.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700 ↗3/A700↗3/V500/F500/A500/E500/S500(湍籵陓髡夔)炵蹈﹝

↗2.杅擂桶跡腔跡宒狟桶垀尨﹝

ㄩ迡腔統杅跺杅

ㄩ杅擂桶跡腔宎啋璃晤瘍

↗3.掛鼠侗腔籵蚚曹FREQROL-F700/A700炵蹈植Ver.2.00眕奻唳掛羲宎勤茼﹝

2. 相关软元件  

→关于指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

↗1. STOP↙ RUN奀壺

↗2.場宎硉ㄩ-1

注意要点
→关于其他的注意事项，请参考通信控制手册

·祥夔勤肮珨跺傷諳妏蚚RS(FNC 80), RS2(FNC 87)硌鍔睿曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

·褫眕勤肮珨跺傷諳肮奀雄嗣怢曹籵陓硌鍔ㄗFNC 270‵FNC 274ㄘ﹝

根据版本的功能变更（增加对应机型）
涴跺硌鍔跦擂祥肮唳掛ㄛ崝樓巠蚚腔曹儂倰﹝ 

1 2 3

FNC 274
IVBWR

n
硌鍔怀

1 2

2

3

软元件 写入的参数编号及设定值

+1

+2

+3~ ~ ~

+2 +1

-1

3

3

3

3

3

3 2

+23 2

+23 2
2

-2+23 2

菴1跺

菴2跺

菴     -1跺

2菴     跺

統杅晤瘍

扢隅硉

統杅晤瘍

扢隅硉

統杅晤瘍

扢隅硉

統杅晤瘍

扢隅硉

编号 编号

通道1 通道2
内容

通道1 通道2
内容

M8029

M8063 M8438

M8151 M8156

M8152 M8157

M8153 M8158

M8154 M8159

揹俴籵陓堤渣ㄗ籵耋1ㄘ

D8063 D8438

D8150 D8155

D8151 D8156

D8152 D8157

D8153 D8158

D8154 D8159

揹俴籵陓堤渣腔渣昫測鎢

曹籵陓砒茼脹渾奀潔

曹籵陓笢腔祭晤瘍↗2

曹籵陓渣昫測鎢↗1

曹籵陓堤渣祭腔坶隅↗2

IVBWR硌鍔堤渣腔統杅晤瘍↗2

对应版本

FX3U FX3UC
项目 功能概要

Ver.2.20眕奻 Ver.2.20眕奻 崝樓勤茼儂倰 盓厥掛鼠侗腔FREQROL-F700/A700炵蹈籵蚚曹

30.5  FNC 274−IVBWR / 成批写入变频器的参数
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31. 数据传送3－FNC 275～FNC 279

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
31 数据传送3－FNC 275～FNC 279

FNC 275‵FNC 279笢ㄛ枑鼎賸蚚衾杻隅揭燴腔ㄛ硒俴掀價掛茼蚚硌鍔載樓葩娸揭燴腔硌鍔﹝

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

275

276

277

278

279

RBFM

WBFM

BFM煦賃黍堤

BFM煦賃迡

31.1誹

31.2誹

RBFM m1m2 n1 n2D

m1m2 n1 n2SWBFM
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31 数据传送3－ FNC 275～FNC 279

31.1 FNC 278－RBFM / BFM分割读出

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

RBFM11祭 蟀哿硒俴倰

FNC 278
RBFM

READ BUFFER MEMORY

16弇硌鍔 32弇硌鍔

概要
煦撓跺堍呾笚ㄛ植杻忷髡夔耀輸/等啋笢蟀哿腔遣喳湔揣(BFM)黍杅擂腔硌鍔﹝褫眕蔚悵湔婓籵陓蚚杻

忷髡夔耀輸/等啋腔BFM笢腔諉彶杅擂脹煦賃綴黍堤ㄛ秪森準都源晞﹝

森俋ㄛ釬峈黍遣喳湔揣(BFM)杅擂腔硌鍔遜衄FROM(FNC 78)硌鍔﹝

→关于FROM(FNC 78)指令，请参考15.9节
1. 指令格式

2. 设定数据

3. 对象软元件

↖ ㄩ杻忷杅擂敵湔D壺俋

功能和动作说明
1. 16位运算（RBFM）

植等啋瘍m1腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔遣喳湔揣(BFM)m2瘍羲宎ㄛ蔚n1萸偌藩棒n2萸ㄛ煦n1/n2跺堍呾笚

ㄗ衄豻杅奀峈ㄚ1跺堍呾笚ㄘㄛ換冞ㄗ黍堤ㄘ善褫晤最諷秶腔 羲宎腔啋璃笢﹝

→关于单元号、缓冲存储区(BFM)编号、注意要点、程序举例，请参考31.1.1节

·硌鍔淏都賦旰ㄛ寀硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029峈ONㄛ硌鍔祑都賦旰ㄛ寀硌鍔硒俴祑都賦旰梓祩弇

M8329峈ON﹝
·渀勤眈肮腔等啋瘍ㄛ淏婓硒俴坻祭腔RBFM(FNC 278)硌鍔麼WBFM(FNC 279)硌鍔奀ㄛ硌鍔祥硒俴腔梓祩

弇M8328峈ONㄛ硌鍔腔硒俴揭衾渾儂袨怓﹝

絞坻腔勤砓硌鍔硒俴賦旰綴ㄛ渾儂袨怓腔硌鍔符頗賤壺渾儂袨怓ㄛ綴硒俴硌鍔﹝

BIN 16弇杅擂

m1

m2

n2

n1

操作数种类 内容 数据类型

等啋瘍 [0‵7]

遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔宎晤瘍[0~32767]

悵湔植遣喳湔揣ㄗBFMㄘ黍堤腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

黍堤遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔軞萸杅 [1~32767]

藩跺堍呾笚腔換冞萸杅 [1~32767]

♂

♂

♂

♂

♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂ ♂

n1

n2

m1

m2

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

↖

M8029

FNC 278
RBFM

m1 m2 n1 n2

M8328

BFM#(m2)

BFM#(m2+n1-1)

M8329

硌鍔怀

M♀♀

M↓↓

M→→

硌鍔硒俴賦旰

硌鍔祥硒俴

硌鍔硒俴祑都賦旰

等啋瘍m1
黍堤↗1

褫晤最諷秶

+n1-1

↗1黍堤岆偌藩跺堍呾笚跪n2萸ㄛ
煦n1/n2棒ㄗ衄豻杅奀峈ㄚ1棒ㄘ
硒俴腔﹝
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31 数据传送3－FNC 275～FNC 279

31.1.1 RBFM(FNC 278) / WBFM(FNC 279)指令的通用事项

頗勤迵褫晤最諷秶蟀諉腔杻忷髡夔等啋/耀輸ㄛ赻雄煦饜等啋瘍﹝

等啋瘍岆植燭價掛等啋郔輪腔耀輸羲宎甡棒峈No.0↙No.1↙No.2 ﹝

2.缓冲存储区(BFM)编号m2
杻忷髡夔等啋/耀輸笢ㄛ16弇腔RAM湔揣郔湮囀离賸32767萸﹝涴跺RAM湔揣憩備峈遣喳湔揣(BFM)﹝

遣喳湔揣(BFM)腔晤瘍峈#0‵#32766ㄛ囀蚕跪杻忷髡夔耀輸/等啋樵隅﹝

扢隅毓峓ㄩK0‵K32766

→关于缓冲存储区的内容，请参考所使用的特殊功能模块/单元的手册

软元件 名称 内容

内容内容

相关软元件
→关于指令执行结束、指令执行异常结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

特殊功能模块/单元的单元号和缓冲存储区的指定
→关于特殊功能模块/单元的连接方法，允许连接台数以及输入输出编号的使用等，

请参考所使用的可编程控制器以及特殊功能模块/单元的手册

1.特殊功能单元/模块的单元号m1
等啋瘍岆蚚衾硌隅FROM/TO硌鍔勤闡跺扢掘雄釬﹝

扢隅毓峓ㄩK0‵K7

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·祥湔婓等啋瘍m1奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6708ㄘ

相关指令

M8029

M8328

M8329

FROM(FNC 78)

TO(FNC 79)

WBFM(FNC 279)

硌鍔硒俴賦旰

硌鍔祥硒俴

硌鍔硒俴祑都賦旰

絞硌鍔淏都賦旰奀峈ON﹝

渀勤眈肮腔等啋瘍ㄛ淏婓硒俴坻祭笢腔RBFM(FNC 278)硌鍔麼岆

WBFM(FNC 279)硌鍔奀峈ON﹝

絞硌鍔祑都賦旰奀峈ON﹝

BFM腔黍堤

BFM腔迡

BFM腔煦賃迡

等啋
No.0

囀离CC-Link/LT

FX3UC-32MT-LT
腔價掛等啋

怀怀堤
孺桯
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

怀怀堤
孺桯
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

杻忷髡夔
耀輸

等啋
No.1

等啋
No.2

等啋
No.3
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31. 数据传送3－FNC 275～FNC 279

注意要点

·藩跺堍呾笚腔換冞萸杅誕嗣奀ㄛ褫夔頗楷汜艘藷僩隅奀堤渣﹝

森奀ㄛ狟垀尨紱釬﹝

- 載蜊艘藷僩隅奀奀潔腔源楊

籵徹蜊迡D8000ㄗ艘藷僩隅奀奀潔ㄘ腔囀ㄛ褫眕載蜊艘藷僩隅奀腔潰聆奀潔﹝ㄗ場宎硉ㄩK200ㄘ

籵徹怀狟垀尨腔最唗ㄛ森綴腔佼諷最唗頗偌桽陔腔艘藷僩隅奀奀潔輛俴潼弝﹝

·輛俴曹硊党庉奀ㄛ妏蚚硌鍔羲宎硒俴奀腔曹硊敵湔腔囀﹝

硌鍔硒俴眕綴ㄛ撈妏曹硊敵湔腔囀蜊曹ㄛ珩祥頗毀茬善硌鍔腔揭燴笢﹝

·RBFM(FNC 278)硌鍔硒俴腔徹最笢ㄛ蚕衾 羲宎腔n1萸腔囀婓曹趙ㄛ垀眕婓硌鍔硒俴俇傖綴ㄛ

勤 羲宎腔n1萸硒俴坻腔硌鍔揭燴﹝

·WBFM(FNC 279)硌鍔硒俴腔徹最笢ㄛ昦載陔ㄗ蜊曹ㄘ 羲宎腔n1萸腔囀﹝

彆載陔ㄛ寀咡腔杅擂衄褫夔頗羶衄迡善遣喳湔揣(BFM)笢﹝

·RBFM(FNC 278)硌鍔硒俴腔徹最笢ㄛ昦載陔遣喳湔揣(BFM)m2羲宎腔n1萸腔囀﹝

彆載陔ㄛ寀衄褫夔祥夔黍堤咡腔杅擂﹝

0

M♀♀

M8029

FNC 278
RBFM

m1 n1

SET

RST

m2

M♀♀

M♀♀

M♀♀

FNC 12
MOV

FNC 07
WDT

M8002
K300 D8000

場宎闕喳

硌鍔怀

硌鍔硒俴賦旰

艘藷僩隅奀奀潔300ms

艘藷僩隅奀腔芃陔
羶衄晤迡WDT(FNC 07)硌鍔奀ㄛ寀婓硒俴END揭燴奀D8000
腔硉符曹峈衄虴﹝

- 載蜊藩跺堍呾笚腔換冞萸杅n2腔源楊

蔚藩跺堍呾笚腔換冞萸杅n2載蜊峈誕苤腔硉﹝

·硌鍔硒俴徹最笢昦笢砦硌鍔腔雄﹝彆笢砦ㄛ寀笢剿遣喳湔揣(BFM)腔黍堤/迡揭燴ㄛ筍岆婓

羲宎腔啋璃ㄛ麼氪遣喳湔揣(BFM)笢ㄛ眒悵湔黍堤迡芴笢腔杅擂﹝
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31 数据传送3 － FNC 275～FNC 279

X000

X001

SET M0

M0 FNC 279
WBFM K2 K1001 D100 K80 K16

M8029
RST M0

M8329
RST M0

SET M5

FNC 278
RBFM K2 K2001 D200 K80 K16

M5

M8029
RST M5

M8329
RST M5

END

M8328
Y000

M8328
Y001

硌鍔硒俴賦旰

硌鍔祥硒俴

硌鍔硒俴祑都賦旰

硌鍔硒俴賦旰

硌鍔祥硒俴

硌鍔硒俴祑都賦旰

程序举例
勤等啋瘍No.2腔遣喳湔揣(BFM)ㄛ狟垀尨華黍堤/迡杅擂腔最唗﹝

·X000峈ON奀ㄛ偌桽藩跺堍呾笚16萸ㄛ蔚D100‵D179ㄗ80萸ㄘ腔杅擂迡善等啋瘍No.2腔 杻忷髡夔耀

輸/等啋腔遣喳湔揣(BFM) #1001‵# 1080笢﹝

·X001峈ON奀ㄛ偌桽藩跺堍呾笚16萸ㄛ蔚等啋瘍No.2腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔遣喳湔揣(BFM) #2001‵#

2080(80萸)笢腔囀ㄛ黍堤善D200‵D279笢﹝

BFM迡
羲宎

BFM迡
羲宎

妏BFM迡羲宎腔梓祩弇离弇

蔚D100‵D179(80萸)迡善等啋瘍No.2 BFM
#1001‵#1080笢ㄗ5跺堍呾笚ㄘ

妏BFM迡羲宎腔梓祩弇葩弇

WBFM硌鍔硒俴渾儂笢

妏BFM迡羲宎梓祩弇葩弇

妏BFM黍堤羲宎腔梓祩弇离弇

蔚等啋瘍No.2 BFM #2001‵#2080 (80萸)腔
囀婓黍堤善D200‵D279笢ㄗ5跺堍呾笚ㄘ

羲宎BFM黍堤腔梓祩弇腔葩弇

硒俴RBFM硌鍔腔渾儂笢

羲宎BFM黍堤腔梓祩弇腔葩弇

BFM黍堤
羲宎

BFM黍堤
羲宎



651

31  数据传送3—FNC 275~FNC 279

FNC275
FNC279

数
据
传
送

3

31

FNC280
FNC289

高
速
处
理

2

32

FNC290
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

33

S
F
C

程
序
和

步
进
梯
形
图

34

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

35

特
殊
软
元
件

的
动
作

36

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

37

可
编
程
工
具
的
对

应
情
况
和
版
本
升

级
的

历
史

记
录

A

指
令
执
行
时
间

B

应
用
指
令
一
览

C

648

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 31.2 FNC 279－WBFM / BFM分割写入

31 数据传送3 － FNC 275～FNC 279

m1

m2

n1

n2

FNC 279
WBFM

WRITE BUFFER
MEMORY

WBFM

M8029

FNC 278
WBFM

m1 m2 n1 n2

M8329

m1

BFM#(m2)

BFM#(m2+n1-1)+n1- 1M8328

褫晤最諷秶 等啋瘍

迡

硌鍔硒俴賦旰

硌鍔祥硒俴

硌鍔硒俴祑都賦旰

31.2 FNC 279－WBFM / BFM分割写入

概要
煦撓跺堍呾笚ㄛ蔚杅擂迡善杻忷髡夔耀輸/等啋笢蟀哿腔遣喳湔揣(BFM)笢腔硌鍔﹝ 蚕衾褫眕蔚楷冞杅

擂脹煦賃綴迡善籵陓蚚杻忷髡夔耀輸/等啋腔BFM笢ㄛ秪森準都源晞﹝

森俋ㄛ釬峈迡杅擂善遣喳湔揣(BFM)腔硌鍔遜衄TO(FNC 79)硌鍔﹝

→关于TO(FNC 79)指令，请参考15.10节

1. 指令格式

2. 设定数据

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

11祭 蟀哿硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

BIN 16弇杅擂

操作数种类 内容 数据类型

m1

m2

n1

n2

等啋瘍 [0‵7]

遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔宎晤瘍[0~32767]

悵湔迡善遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔杅擂腔啋璃宎晤瘍

迡遣喳湔揣ㄗBFMㄘ腔軞萸杅 [1~32767]

藩跺堍呾笚腔換冞萸杅 [1~32767]

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

♂ ♂

↖

3.对象软元件

↖ ㄩ杻忷杅擂敵湔D壺俋

功能和动作说明
1. 16位运算（RBFM）

蔚褫晤最諷秶    羲宎腔n1萸杅擂ㄛ煦n1/n2跺堍呾笚ㄗ衄豻杅奀峈ㄚ1跺堍呾笚ㄘㄛ偌藩n2跺萸換冞

ㄗ迡ㄘ善等啋瘍m1腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔晤瘍m2瘍宎腔遣喳湔揣(BFM)笢﹝

→关于单元号、缓冲存储区(BFM)编号、注意要点、程序举例，请参考31.1.1节

·硌鍔淏都賦旰ㄛ寀硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029峈ONㄛ硌鍔祑都賦旰ㄛ寀硌鍔硒俴祑都賦旰梓祩弇  

M8329峈ON﹝

·渀勤眈肮腔等啋瘍ㄛ淏婓硒俴坻祭腔RBFM(FNC 278)硌鍔麼WBFM(FNC 279)硌鍔奀ㄛ硌鍔祥硒俴腔梓 

  祩弇M8328峈ONㄛ硌鍔腔硒俴揭衾渾儂袨怓﹝

  絞坻腔勤砓硌鍔硒俴賦旰綴ㄛ渾儂袨怓腔硌鍔符頗賤壺渾儂袨怓ㄛ綴硒俴硌鍔﹝

硌鍔怀
↗1

↗1 迡岆偌藩跺堍呾笚跪n2萸ㄛ
煦n1/n2棒ㄗ衄豻杅奀峈 ㄚ1棒ㄘ
硒俴腔﹝

M♀♀

M↓↓

M→→

31.2  FNC 279−WBFM / BFM分割写入
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31 数据传送3 － FNC 275～FNC 279

相关软元件
→关于指令执行结束、指令执行异常结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

相关指令

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ON，D8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·祥湔婓等啋瘍m1奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6708ㄘ

软元件 名称 内容

M8029

M8328

M8329

硌鍔硒俴賦旰

硌鍔祥硒俴

硌鍔硒俴祑都賦旰

絞硌鍔淏都賦旰奀峈ON﹝

渀勤眈肮腔等啋瘍ㄛ淏婓硒俴坻祭笢腔RBFM(FNC 278) 硌鍔麼岆

WBFM(FNC 279)硌鍔奀峈ON﹝

絞硌鍔祑都賦旰奀峈ON﹝

内容内容

FROM(FNC 78)

TO(FNC 79)

RBFM(FNC 278)

BFM腔黍堤

BFM腔迡

BFM腔煦賃黍堤

31.2  FNC 279−WBFM / BFM分割写入
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32. 高速处理2 － FNC 280～FNC 289

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
32 高速处理2 － FNC 280～FNC 289

FNC No. 指令记号 符号 功能 参照

280

281

282

283

284

285

286

287

288

289

HSCT nHSCT DS2mS1 32.1誹詢厒數杅桶掀誕
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32  高速处理2—FNC 280~FNC 289
32.1  FNC 280−HSCT / 高速记数器表比较
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32 高速处理2－ FNC 280～FNC 289

32.1 FNC 280－HSCT /高速计数器表比较

DHSCT21祭

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

♂

♂♂

♂ ♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

♂ ♂

♂

♂

♂

♂ ♂n

m

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

↖2

1

m

n

概要
蔚啎珂秶釬疑腔杅擂桶跡睿詢厒數杅腔絞硉酕掀誕ㄛ褫眕勤郔湮16萸怀堤輛俴离弇摯葩弇腔硌鍔﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

↖ 笢ㄛ躺躺褫眕硌隅詢厒數杅C235‵C255﹝

功能和动作说明

1. 32位运算（DHSCT）
植杅擂桶跡奻醱羲宎甡棒勤    羲宎腔ㄗ3℅mㄘ萸腔杅擂桶跡ㄗ狟扴ㄘ睿    硌隅腔詢厒數杅腔絞硉輛

俴掀誕ㄛ甜蔚杅擂桶跡笢硌隅腔怀堤袨怓怀堤ㄗ离弇/葩弇ㄘ善    ~ +n-1笢﹝          

FNC 280
HSCT

TABLE COMPARE FOR
HIGH SPEED COUNTER

D

操作数种类 内容 数据类型

1

2

悵湔杅擂桶跡腔啋璃宎晤瘍

杅擂桶跡杅ㄗ掀誕萸杅ㄘ [1≦m≦128]

詢厒數杅(C235‵C255)腔晤瘍

雄釬怀堤啋璃腔宎晤瘍

雄釬怀堤萸杅 [1≦n≦16 ]

BIN 16/32弇

BIN 16弇

BIN 32弇

BIN 16弇

弇

21

FNC 280
DHSCT

m n
硌鍔怀

1 2
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32  高速处理2—FNC 280~FNC 289
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编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 32.1 FNC 280－HSCT/ 高速计数器表比较

32 高速处理2 － FNC 280～FNC 289

比较用数据表格

动作输出的设定（置位[1]/复位[0]） [最大16点]

1)涴跺硌鍔掩硒俴綴ㄛ杅擂桶跡腔郔奻醱腔杅擂掩扢隅峈郔場腔掀誕勤砓杅擂﹝

2)彆    笢硌隅腔詢厒數杅腔絞硉睿釬峈掀誕勤砓腔桶跡杅擂珨祡奀ㄛ婓掀誕勤砓腔杅擂桶跡笢硌隅

腔雄釬怀堤頗毀茬善              ﹝

森俋ㄛ絞    笢硌隅賸怀堤Y奀ㄛ祥脹善END硌鍔婬硒俴怀堤芃陔ㄛ奧岆眻諉硒俴怀堤腔揭燴﹝

筍岆ㄛ絞硌隅賸怀堤ㄗYㄘ奀ㄛ昢斛硌隅啋璃瘍腔郔腴1弇杅峈0﹝

瞰ㄘY000,Y010,Y020脹

3) 2)眳綴腔桶跡數杅ㄗD8138ㄘ腔絞硉掩「ㄚ1」﹝

4)釬峈掀誕勤砓腔桶跡杅擂蛌痄善狟珨跺杅擂笢﹝

5)婓桶跡數杅ㄗD8138ㄘ腔絞硉曹峈m眕ㄛ笭葩2ㄘ‵3ㄘ腔雄釬﹝

絞硉曹峈m綴賦旰梓祩弇M8138离ONㄛ殿隙善1ㄘ腔雄釬﹝森奀ㄛ桶跡數杅掩葩弇ㄗD8138ˊ0ㄘ

6)硌鍔揖萸OFFㄗ硌鍔硒俴OFFㄘ綴ㄛ笢砦硌鍔腔硒俴ㄛ葩弇桶跡數杅ㄗD8138=0ㄘ

0

1

2

m-2

m-1

~ ~ ~

ㄚ4ㄛ  ㄚ31 1

ㄚ1ㄛ1 ㄚ21

ㄚ51

ㄚ81

ㄚ3m-41

ㄚ3m-11

1

ㄚ7ㄛ  ㄚ61 1

ㄚ3m-5ㄛ  ㄚ3m-61 1

ㄚ3m-2ㄛ  ㄚ3m-11 1

‵ ㄚn-1

‵  ㄚn-1

数据表格编号 比较数据
动作输出的设定

（置位[1]/复位[0]） 动作输出目标软元件

1 0 1 0 0 1 1 1 0 0 0 1 0 1 1 0

A 7 1 6

Y
0
1
1

Y
0
1
0

Y
0
0
7

Y
0
0
6

Y
0
0
5

Y
0
0
4

Y
0
0
3

Y
0
0
2

Y
0
0
1

Y
0
0
0

:ON
:OFF

雄釬怀堤扢隅

雄釬怀堤扢隅ˊHA716

：Y000
n ：K10
腔奀緊

絞詢厒數杅腔絞硉迵掀誕硉珨祡奀ㄛ
怀堤雄釬怀堤扢隅腔耀宒﹝

ㄚn-1

2

652
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32  高速处理2—FNC 280~FNC 289
32.1  FNC 280−HSCT / 高速记数器表比较

31

32

33

34

35

36

37

A

B

C

可
编
程

工
具
的

对
应
情
况

和
版
本

升
级
的
历

史
记
录

指
令
执
行
时
间

应
用
指
令
一
览

FNC275~FNC279
数
据
传
送
3

FNC280～
FNC289

高
速
处
理
2

FNC290～
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

SFC
程
序
和

步
进
梯
形
图

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

特
殊
软
元
件

的
动
作

653

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器
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32 高速处理2 － FNC 280～FNC 289

动作例子

2.相关软元件

900

675

450

225

0

1
2

3
4

0 1
2

3

0

ON

OFF ON

ON

ON

800

764
543

432

321

800
764

543

432

321

900900

X000

Y010

Y011

Y012

D8136

HSCT

OFF↗1

0

OFF↗1

OFF↗1

M8138

HSCT

ON ONOFF

X010
FNC 280
DHSCT

D200 K5 C235 Y010 K3

FNC 54
DHSCR

C235 C235
M8000

K900

表格编号
比较数据

软元件 当前值

SET/RESET模式

软元件 当前值
表格计数器（D8138）

0

1

2

3

4

D201,D200

D204,D203

D207,D206

D210,D209

D213,D212

K321

K432

K543

K764

K800

D205

D208

D211

D214

D202 H0001

H0007

H0002

H0000

H0003

0∣

1∣

2∣

3∣

4∣0羲宎笭葩

C235腔
絞硉

奀潔

蚕衾祥硒俴DHSCT硌鍔ㄛ
垀眕婓涴跺硌鍔笢雄釬怀
堤祥曹趙﹝

硌鍔揖萸

桶跡
數杅

賦旰梓祩弇

↗1.祥硒俴蜆硌鍔奀ㄛ勤怀堤祥釬揭燴﹝
婓涴跺雄釬瞰赽笢ㄛ峈佽隴獗ㄛ羲宎飲樑隅峈OFF﹝

啋璃 靡備 囀

M8138

D8138

HSCT(FNC 280)賦旰梓祩弇

HSCT(FNC 280)桶跡數杅

絞郔綴珨跺桶跡ㄗmㄜ1ㄘ瘍腔雄釬賦旰奀峈ON﹝

悵湔釬峈掀誕勤砓腔桶跡晤瘍﹝
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32  高速处理2—FNC 280~FNC 289
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32 高速处理2 － FNC 280～FNC 289

注意要点

·婓最唗笢硐夔硒俴1棒蜆硌鍔﹝

掩晤迡2棒眕奻奀ㄛ菴2棒眕綴腔硌鍔頗堤珋堍呾堤渣ㄛ奧祥掩硒俴﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6765ㄘ

·涴跺硌鍔岆婓場棒硒俴硌鍔綴腔END硌鍔笢凳傖杅擂桶跡﹝秪森ㄛ雄釬腔怀堤猁植菴2棒禸鏡眕綴羲宎雄釬﹝

·DHSCT硌鍔(FNC 280)ㄛDHSCS硌鍔(FNC 53)ㄛDHSCR硌鍔(FNC 54)睿DHSZ硌鍔(FNC 55)褫眕肮奀

ㄗ肮珨堍呾笚ㄘ硒俴腔硌鍔杅峈32跺眕狟﹝菴33跺眕綴腔硌鍔ㄛ頗堤珋堍怀渣昫ㄛ奧祥掩硒俴﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6705ㄘ

·婓    笢硌隅怀堤Y奀ㄛ祥脹善END硌鍔腔怀堤芃陔ㄛ憩眻諉酕怀堤揭燴﹝

筍岆ㄛ絞硌隅賸怀堤ㄗYㄘ奀ㄛ昢斛蔚啋璃晤瘍腔郔腴1弇杅硌隅峈0﹝

瞰ㄘY000,Y010,Y020脹

·勤    硌隅腔詢厒數杅輛俴曹硊党庉奀ㄛ垀衄腔詢厒數杅飲釬峈璃數杅妏蚚﹝

·婓蜆硌鍔笢ㄛ掀誕勤砓杅擂躺躺硌1跺ㄗ1俴ㄘ腔桶跡﹝

眻善迵釬峈勤砓腔掀誕杅擂珨祡峈砦ㄛ飲祥頗痄雄善狟珨俴桶跡﹝

秪森ㄛ砓珨珜笢腔雄釬瞰赽ㄛ婓掀誕蚚桶跡笢ㄛ詢厒數杅腔絞硉峈崝數杅奀ㄛ昢斛蛁砩ㄛ硌鍔硒

俴奀ㄛ詢厒數杅腔絞硉掀桶跡1腔掀誕硉猁苤﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·    笢硌隅賸詢厒數杅C235‵C255眕俋腔啋璃奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    硌隅腔啋璃晤瘍羲宎腔3mㄜ1跺啋璃閉堤賸蜆啋璃腔藺帣晤瘍奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·    硌隅腔啋璃晤瘍羲宎腔n萸璃閉堤賸蜆啋璃晤瘍腔藺帣晤瘍奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·涴跺硌鍔婓最唗笢妏蚚賸2棒眕奻奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6765ㄘ

·DHSCT硌鍔(FNC 280)ㄛDHSCS硌鍔(FNC 53)ㄛDHSCR硌鍔(FNC 54)睿DHSZ硌鍔(FNC 55)肮奀

ㄗ肮珨堍呾笚ㄘ褫眕硒俴腔硌鍔杅峈32跺眕狟﹝菴33跺眕綴腔硌鍔ㄛ頗堤珋堍呾渣昫ㄛ奧祥掩硒俴﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6705ㄘ

2

2

1
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32  高速处理2—FNC 280~FNC 289
32.1  FNC 280−HSCT / 高速记数器表比较
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32 高速处理2－ FNC 280～FNC 289

M8000

FNC 12
MOVP

H0008 K1Y010

FNC 54
DHSCR

C235 C235

FNC 280
DHSCT

R0 K4

K400

Y010K5

END

M8235
M8000

C235

C235

K0

400

300

200

100

0

1
2

3
4

0 1
2

3

0

ON

OFF ONY010

Y011

Y012

D8136

ON

ON OFF

OFF

OFF

Y013

250

150

程序举例
蔚C235腔絞硉ㄗ勤X000數杅ㄘ睿R0眕綴腔啋璃笢扢隅腔掀誕蚚杅擂桶輛俴掀誕ㄛ綴眕硌隅腔耀宒怀堤

善 Y010‵Y013笢腔最唗﹝

动作

勤C235酕崝數杅奀妏蚚

場宎怀堤

遠倛數杅酗僅ㄩ0‵400

表格编号
比较数据

软元件 当前值

SET/RESET模式

软元件 当前值
表格计数器（D8138）

0

1

2

3

4

R1,R0

R4,R3

R7,R6

R10,R9

R13,R12

K100

K150

K200

K250

K300

R5

R8

R11

R14

R2 H0007

H0004

H0003

H0006

H0008

0∣

1∣

2∣

3∣

4∣0羲宎笭葩

桶跡
數杅

奀潔
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33. 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

FNC No.

290 LOADR

291 SAVER

292 INITR

293 LOGR

294 RWER

295 INITER

296

297

298

299

nSLOADR

DSAVER nS

nSINITR

D2LOGR nD1mS

nRWER S

nSINITER

参照指令记号 功能符号

33.1誹

33.2誹

33.3誹

33.4誹

33.5誹

33.6誹

黍堤孺桯恅璃敵湔

傖蠶迡孺桯恅璃敵湔

孺桯敵湔腔場宎趙

腎翹善孺桯敵湔

孺桯恅璃敵湔腔刉壺·迡

孺桯恅璃敵湔腔場宎趙
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
33.1  FNC 290−LOADR / 读出扩展文件寄存器
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC299

33.1 FNC 290－LOADR /读出扩展文件寄存器

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃 硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

LOADR5祭 蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

FNC 290
LOADR

LOAD FROM EXTENSION
FILE REGISTER

16弇硌鍔 32弇硌鍔

概要
蔚悵湔婓湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ腔絞硉黍堤ㄗ換冞ㄘ善褫晤最諷秶囀离RAM腔孺

桯敵湔ㄗRㄘ笢腔硌鍔﹝

1.指令格式

功能和动作说明

1. 16位运算（LOADR/LOADRP）
蔚湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢悵湔腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ(晤瘍迵 ‵ ㄚnㄜ1腔孺桯敵湔晤瘍眈肮)腔囀

ㄗ絞硉ㄘㄛ黍堤ㄗ換冞ㄘ善褫晤最諷秶囀离RAM腔 ‵ ㄚnㄜ1腔孺桯敵湔ㄗRㄘ笢﹝

LOADRP

3.对象软元件

2.设定数据

悵湔杅擂腔孺桯敵湔腔啋璃晤瘍

ㄗ釬峈杅擂換冞埭腔孺桯恅璃敵湔迵 腔晤瘍眈肮﹝ㄘ

黍堤ㄗ換冞ㄘ萸杅 0�n�32767
BIN 16弇

操作数种类 内容 数据类型

≦ ≦n

n

♂ ♂

♂ ♂ ♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

硌鍔怀

湔揣碟囀腔
孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ

黍堤(換冞)

囀离RAM笢腔
孺桯敵湔ㄗRㄘ

FNC 290
LOADRP

n

E

E

E

E

E

E

+1

+2

+3

+n-2

+n-1

+1

+2

+3

+n-2

+n-1

·眕啋璃腔1萸峈等弇硒俴黍堤ㄗ換冞ㄘㄛ郔嗣褫眕黍堤ㄗ換冞ㄘ32768萸﹝

·婓涴跺硌鍔笢ㄛ祥剒猁砉SAVER硌鍔(FNC 291)ㄛINITR硌鍔(FNC 292)眕摯LOGR硌鍔(FNC 293)珨欴

眕僇峈等弇硒俴﹝

·絞硌隅峈nˊ0奀ㄛ釬峈nˊ32768硒俴硌鍔﹝
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·絞猁換冞腔啋璃腔藺帣啋璃晤瘍閉堤賸32767奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

森奀ㄛ勤善藺帣啋璃晤瘍腔R32767峈砦腔啋璃硒俴黍堤ㄗ換冞ㄘ﹝

·帤蟀諉湔揣碟奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6711ㄘ

程序举例
絞M0峈ON奀ㄛ湔揣碟笢腔孺桯恅璃敵湔ER1‵ER4000ㄗ4000萸ㄘ腔囀ㄗ絞硉ㄘ掩黍堤ㄗ換冞ㄘ善

囀离RAM笢腔孺桯敵湔R1‵R4000ㄗ4000萸ㄘ笢腔最唗﹝

啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉

FNC 290
LOADR

ER1

ER2

ER3

ER4

ER3999

ER4000

K100

K50

H0003

H0101

K55

K59

R1

R2

R3

R4

R3999

R4000

K100

K50

H0003

H0101

K55

K59

MO
R1 K4000

湔揣碟囀腔
孺桯恅璃敵湔

囀离RAM笢腔
孺桯敵湔

黍堤(換冞)
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

33.2 FNC 291－SAVER /成批写入扩展文件寄存器

硌鍔怀

硌鍔硒俴賦旰梓祩弇

囀离RAM笢腔
孺桯敵湔ㄗRㄘ

湔揣碟囀腔
孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ

迡(換冞)

硌鍔腔硌鍔硒俴賦旰梓祩弇

概要
蔚褫晤最諷秶囀离RAM腔孺桯敵湔ㄗRㄘ腔1僇ㄗ2048萸ㄘ絞硉迡善湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢腔孺桯恅璃

敵湔ㄗERㄘ笢奀妏蚚﹝

森俋ㄛ婓Ver.1.30眕奻腔FX3UC褫晤最諷秶﹜FX3U褫晤最諷秶笢ㄛ遜衄躺迡ㄗ換冞ㄘ砩萸杅腔RWER

硌鍔(FNC 294)﹝彆妏蚚RWER硌鍔ㄛ憩拸剒藩棒飲硒俴INITR(FNC 292)硌鍔睿INITER(FNC 295)硌鍔﹝

↙壽衾RWER硌鍔ㄛ統蕉33.5誹

功能和动作说明
1. 16位运算（SAVER）

籵徹2048/n跺堍呾笚ㄗ衄豻杅奀ㄛ峈ㄚ1跺禸鏡ㄘ蔚 ‵ ㄚ2047腔孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀

ㄗ絞硉ㄘ迡湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢撿衄眈肮晤瘍腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ笢﹝

硌鍔硒俴徹最笢ㄛ婓 笢悵湔眒冪迡腔萸杅﹝

SAVER

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

硌鍔睫瘍 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

7祭

♂ ♂

♂ ♂

♂♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

FNC 291
SAVER

SAVE TO EXTENSION
FILE REGISTER

操作数种类 内容 数据类型

悵湔杅擂腔孺桯敵湔腔啋璃晤瘍
筍岆ㄛ硐褫眕硌隅孺桯敵湔腔僇腔宎啋璃晤瘍﹝

藩跺堍呾笚腔迡ㄗ換冞ㄘ萸杅 0�n�2048

悵湔眒冪迡腔萸杅腔啋璃晤瘍

BIN 16弇n ≦ ≦

n

FNC 291
SAVER

n

M♀♀

↗1

↗1 藩跺堍呾笚迡ㄗ換冞ㄘn萸﹝

+1

+2

+2047

E +1

E

E +2

E +2047
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

段编号

软元件 名称 内容

起始软元件编号 写入软元件范围 段编号 起始软元件编号 写入软元件范围

迡硌鍔

硌鍔硒俴賦旰梓祩弇

·眕僇峈等弇ㄗ2048萸ㄘ硒俴迡﹝

跪僇腔宎啋璃晤瘍狟垀尨﹝

·婓n笢硌隅賸0腔硉奀ㄛ釬峈nˊ2048硒俴硌鍔﹝

·絞2048萸腔迡ㄗ換冞ㄘ賦旰奀ㄛ硌鍔硒俴賦旰ㄛ硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029曹峈ON﹝

·婓 笢悵湔眒冪迡腔萸杅﹝

僇0

僇1

僇2

僇3

僇4

僇5

僇6

僇7

R0

R2048

R4096

R6144

R8192

R10240

R12288

R14336

ER0‵ER2047

ER2048‵ER4095

ER4096‵ER6143

ER6144‵ER8191

ER8192‵ER10239

ER10240‵ER12287

ER12288‵ER14335

ER14336‵ER16383

僇8

僇9

僇10

僇11

僇12

僇13

僇14

僇15

絞勤砓硌鍔腔揭燴賦旰奀ㄛ硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029峈ON﹝
筍岆ㄛ釬峈涴跺梓祩弇腔勤砓硌鍔衄奀緊婓最唗頗湔婓嗣跺﹝
秪森ㄛ婓涴跺硌鍔腔淏狟源妏蚚涴跺梓祩弇腔a揖萸ㄛ秶釬涴跺硌鍔蚳蚚腔硌
鍔硒俴賦旰梓祩弇﹝

R16384

R18432

R20480

R22528

R2457

R26624

R28672

R30720

ER16384‵ER18431

ER18432‵ER20479

ER20480‵ER22527

ER22528‵ER24575

ER24576‵ER26623

ER26624‵ER28671

ER28672‵ER30719

ER30720‵ER32767

2. 相关软元件

→关于指令执行结束标志位的使用方法，请参考6.5.2节

注意要点
1. 对存储器盒写入数据时的注意事项

蚕衾湔揣碟腔湔揣賡窐峈匢湔ㄛ垀眕妏蚚涴跺硌鍔蔚杅擂迡善湔揣碟笢腔孺桯恅璃敵湔奀ㄛ昢斛蛁

砩眕狟腔囀﹝

·垀衄萸ㄗ2048萸ㄘ腔迡垀剒腔奀潔峈杅啃ms﹝婓n笢硌隅賸K0麼K2048奀ㄛ硒俴涴跺硌鍔腔堍呾笚頗

掀奀酗杅啃ms﹝

絞涴跺奀潔勤堍呾笚湍懂祥謎荌砒奀ㄛ妏迡腔硒俴奀潔婓2跺堍呾笚眕奻﹝

彆輻嗣跺堍呾笚硒俴迡奀ㄛ蔚n扢隅峈K1‵K1024﹝

·硌鍔硒俴徹最笢昦笢剿﹝彆笢剿ㄛ寀孺桯恅璃敵湔笢腔杅擂褫夔頗曹傖拸楊啎蹋腔杅擂﹝

蚕衾剿羲萇埭脹笢剿賸硌鍔腔硒俴奀ㄛ婓婬棒奻萇眕綴ㄛ偌桽狟醱腔Ｌ腔祭紬婬棒硒俴硌鍔﹝

M8029 硌鍔硒俴賦旰

M♀♀

M♀♀

M♀♀

FNC 295
INTERP

FNC 291
SAVER

M8029

SET

RST

n

n
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

·勤釬峈勤砓腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘㄛ婓SAVER硌鍔腔醱硒俴INITERㄗFNC 295ㄘ硌鍔ㄛ麼岆

NITRㄗFNC 292ㄘ硌鍔﹝彆祥硒俴憩雄SAVER硌鍔奀ㄛ頗堤珋堍呾堤渣ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ﹝

  秪森ㄛ婓最唗笢偌桽眕狟腔祭紬硒俴SAVER硌鍔﹝

FX3U·FX3UC可编程控制器Ver.1.30以上的情况

① 将1个段ㄗ2048点ㄘ的扩展文件寄存器ㄗRㄘ的数据保存到扩展文件寄存器ㄗERㄘ中时

1) 勤釬峈SAVER硌鍔腔迡勤砓腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ硒俴INITERㄗFNC 295ㄘ硌鍔﹝

2) 硒俴SAVER硌鍔﹝

② 将任意点数的扩展寄存器ㄗRㄘ的内容保存到扩展文件寄存器ㄗERㄘ中时

妏蚚RWER硌鍔﹝

→关于RWERㄗFNC 294ㄘ指令，请参考33.5节

FX3U·FX3UC可编程控制器Ver.1.30以下版本的情况

① 将1个段ㄗ2048点ㄘ的数据保存到扩展文件寄存器ㄗERㄘ中时

絞孺桯敵湔ㄗRㄘ笢眒冪湔婓猁悵湔婓孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ笢腔杅擂奀ㄛ妏蚚Ｌ腔祭紬﹝

1) 勤釬峈SAVER硌鍔腔迡勤砓腔孺桯敵湔ㄗRㄘ﹜眕摯孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ硒俴

INITRㄗFNC 292ㄘ硌鍔﹝

2) 婓釬峈迡勤砓腔孺桯敵湔ㄗRㄘ笢悵湔ㄗ湔揣ㄘ杅擂﹝

3) 硒俴SAVER硌鍔﹝

② 将保存在扩展寄存器ㄗRㄘ中的1个段ㄗ2048点ㄘ的数据保存到扩展文件寄存器ㄗERㄘ中时

1) 妏蚚BMOVㄗFNC 15ㄘ硌鍔ㄛ蔚掩SAVER硌鍔釬峈迡勤砓腔孺桯敵湔ㄗRㄘ腔杅擂ㄛ婃奀旌

悵湔善杅擂敵湔ㄛ麼岆帤妏蚚腔2048萸腔孺桯敵湔ㄗRㄘ笢﹝

2) 勤釬峈SAVER硌鍔腔迡勤砓腔孺桯敵湔ㄗRㄘ﹜眕摯孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ硒俴

INITRㄗFNC 292ㄘ硌鍔﹝

3) 妏蚚BMOVㄗFNC 15ㄘ硌鍔ㄛ蔚1ㄘ笢掩婃奀旌悵湔腔杅擂ㄗ1024萸ㄘ殿隙善釬峈迡勤砓腔

孺桯敵湔ㄗRㄘ笢﹝

4) 硒俴SAVER硌鍔﹝
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

出错 
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇M8067离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·絞    笢扢隅賸孺桯恅璃敵湔腔僇腔宎啋璃晤瘍眕俋腔杅趼奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·帤蟀諉湔揣碟奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6711ㄘ

·湔揣碟腔迡悵誘羲壽扢离婓ON奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ

·蚕衾咭暮場宎趙脹ㄛ妏腕婓杅擂迡綴腔掀勤笢莉汜祥珨祡奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ

楷汜涴濬渣昫奀ㄛ彆隍囮賸孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀頗衄恀枙奀ㄛ妏蚚眕狟腔源楊勤孺桯敵湔ㄗRㄘ 

  腔絞硉ㄗ杅擂ㄘ輛俴掘爺﹝

1)礿砦褫晤最諷秶﹝

2)婓GX Developer笢斐膘陔腔馱最﹝

彆埰勍婓絞腔馱最笢蜊迡杅擂ㄛ寀褫眕祥妏蚚涴跺祭紬﹝

3)婓GX Developer笢黍堤孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀﹝

Ｋ 恁寁「婓盄↙PC黍堤」ㄛ 珆尨PC黍堤腔敦諳﹝

Ｌ 萸僻統杅睿啋璃 杅擂腔砐醴ㄛ 珆尨堤恁笢

腔恁砐縐﹝

Ｍ 萸僻硒俴偌瑩ㄛ 硒俴黍堤﹝

Ｎ 黍堤賦旰綴ㄛ 悵湔馱最﹝

4)蚚珜腔「蛁砩猁萸腔 ※勤湔揣碟迡杅擂

奀腔 蛁砩岈砐§」笢暮婥腔最唗 載蜊褫晤最諷

秶笢腔最唗﹝

5)蔚婓GX Developer笢婃奀旌悵湔腔杅擂迡善褫晤最諷秶笢﹝

Ｋ 恁寁「婓盄↙PC迡」ㄛ 珆尨堤PC迡腔

敦諳﹝

Ｌ 萸僻統杅睿啋璃杅擂 腔砐醴ㄛ珆尨堤恁笢

腔恁砐縐﹝

Ｍ 萸僻硒俴偌瑩ㄛ 硒俴迡﹝

6)蔚褫晤最諷秶植STOP遙傖RUNㄛ妏最唗堍俴ㄛ植奧蔚杅擂悵湔善湔揣碟笢腔孺桯恅璃敵湔笢﹝

婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚
PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

↗1

↗2 婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚
PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

FX3U(C) ↗1

FX3U(C)↗2
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

M0

X000

R0 K1

SET M0

M8029
RST M0

FNC 295
INITERP

FNC 007
WDTP

END

FNC 291
SAVER

R0 K128 D0

R0 K100

R1 K105

R10 K200

R11 K215

R12 K400

R19 K350

R99 K1000

R100 HFFFF

HFFFFR2047

ER0 K100

ER1 K105

ER10 K300

ER11 K330

ER12 K350

ER19 K400

ER99 K1000

ER100 HFFFF

HFFFFER2047

ER0 HFFFF

ER1 HFFFF

ER10 HFFFF

ER11 HFFFF

ER12 HFFFF

ER19 HFFFF

ER99 HFFFF

ER100 HFFFF

HFFFFER2047

动作

扢隅掘爺杅擂

(R)孺桯敵湔 (ER)孺桯恅璃敵湔 (ER)孺桯恅璃敵湔

啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉

厘狟珨珜

(A)

扢
隅
杅
擂

曹
載
杅
擂

帤
妏
蚚

程序举例 
1) FX3UC褫晤最諷秶Ver.1.30眕奻ㄛFX3U褫晤最諷秶Ver.2.20眕奻腔錶

絞X000峈ON奀ㄛ蔚扢隅杅擂蚚腔孺桯敵湔R10‵R19ㄗ0僇ㄘ腔曹載囀ㄛ毀茬善孺桯恅璃敵湔

ㄗERㄘ笢腔最唗﹝ㄗ藩跺堍呾笚迡128萸ㄘ

①

①

程序

硌鍔硒俴賦旰梓祩弇

扢隅杅擂 扢隅掘爺杅擂

INITER硌鍔 SAVER硌鍔

②
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

②

HFFFFR2047 HFFFFER2047 K2048

R0 K100

R1 K105

R10 K200

R11 K215

R12 K400

R19 K350

R99 K1000

R100 HFFFF

HFFFFR127

HFFFFR128

HFFFFR255

HFFFFR256

HFFFFR1919

HFFFFR1920

ER0 K100

ER1 K105

ER10 K200

ER11 K215

ER12 K400

ER19 K350

ER1000 K1000

ER100 HFFFF

HFFFFER127

HFFFFER128

HFFFFER255

HFFFFER256

HFFFFER1919

HFFFFER1920

K128

(D0)

K256

K1920

SAVER

扢隅杅擂 扢隅掘爺杅擂

(R)孺桯敵湔 (ER)孺桯恅璃敵湔

啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉

硌鍔 

扢
隅
杅
擂 曹

載
杅
擂 

帤
妏
蚚

菴1跺
堍呾笚

菴2跺
堍呾笚

菴3‵15跺
堍呾笚

菴16跺
堍呾笚

眒冪迡
腔萸杅
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

M0
FNC 15
BMOVP

R0 R30720 K100

X000

R0 K1

SET M0

M8029
RST M0

FNC 292
INITRP

FNC 07
WDTP

FNC 291
SAVER

R0 K128 D0

END

FNC 15
BMOVP

R30720 R0 K100

R0 K100

R1 K105

R10 K200

R11 K215

R12 K400

R19 K350

R99 K1000

R100 HFFFF

HFFFFR2047

ER0 K100

ER1 K105

ER10 K300

ER11 K330

ER12 K350

ER19 K400

ER99 K1000

ER100 HFFFF

HFFFFER2047

R30720 K100

R30721 K105

R30730 K200

R30731 K215

R30732 K400

R30739 K350

K1000R30819

动作

扢隅杅擂 扢隅掘爺杅擂

(R)孺桯敵湔 (ER)孺桯恅璃敵湔 帤妏蚚腔孺桯敵湔

啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉

BMOV
硌鍔

I

厘狟珨珜

曹
載
杅
擂

2) FX3UC褫晤最諷秶Ver.1.30眕狟唳掛腔錶

絞X000峈ON奀ㄛ蔚扢隅杅擂蚚腔孺桯敵湔R10‵R19ㄗ0僇ㄘ腔曹載囀ㄛ毀茬善孺桯恅璃 敵湔

ㄗERㄘ笢腔最唗﹝ㄗ藩跺堍呾笚迡128萸ㄘ

Ｋ

Ｌ

Ｍ

Ｎ

硌鍔硒俴賦旰梓祩弇

婃奀旌悵湔杅擂↗1

INITR硌鍔

Ｋ Ｌ

(A)

扢
隅
杅
擂

帤
妏
蚚

婃奀旌悵湔杅擂腔郖ㄛ
妏蚚帤妏蚚腔啋璃﹝ 

↗1
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

HFFFFR2047 HFFFFER2047 K2048

R0 HFFFF

R1 HFFFF

R10 HFFFF

R11 HFFFF

R12 HFFFF

R19 HFFFF

R99 HFFFF

R100 HFFFF

HFFFFR2047

ER0 HFFFF

ER1 HFFFF

ER10 HFFFF

ER11 HFFFF

ER12 HFFFF

ER19 HFFFF

ER99 HFFFF

ER100 HFFFF

HFFFFER2047

R0 K100

R1 K105

R10 K200

R11 K215

R12 K400

R19 K350

K1000R99

HFFFFR100

HFFFFR2047

(A)

R0 K100

R1 K105

R10 K200

R11 K215

R12 K400

R19 K350

R99 K1000

R100 HFFFF

HFFFFR127

HFFFFR128

HFFFFR255

HFFFFR256

R1919

HFFFF

HFFFF

R1920

ER0 K100

ER1 K105

ER10 K200

ER11 K215

ER12 K400

ER19 K350

ER1000 K1000

ER100 HFFFF

HFFFFER127

HFFFFER128

HFFFFER255

HFFFFER256

HFFFFER1919

HFFFFER1920

K128

K256

K1920

扢隅杅擂 扢隅掘爺杅擂 扢隅杅擂

(R)孺桯敵湔 (ER)孺桯恅璃敵湔 帤妏蚚腔孺桯敵湔

啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉

扢隅杅擂 扢隅掘爺杅擂

(R)孺桯敵湔 (ER)孺桯恅璃敵湔 眒冪迡
腔萸杅
(D0)啋璃晤瘍 絞硉 啋璃晤瘍 絞硉

曹
載
杅
擂

Ｌ Ｍ

INITR硌鍔 BMOV
硌鍔

AVER
硌鍔

Ｎ扢
隅
杅
擂

扢
隅
杅
擂

帤
妏
蚚

菴1跺
堍呾笚

菴2跺
堍呾笚

菴3‵15跺
堍呾笚

菴16跺
堍呾笚
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

n

n

P
FNC 292
INITR

INITIALIZE
EXTENSION REGISTER

INITR

INITRP

FNC 292
INITRP

n
硌鍔怀

33.3 FNC 292－INITR /扩展寄存器的初始化

概要
籵徹LOGR(FNC 293)硌鍔羲宎腎翹杅擂眳ㄛ勤褫晤最諷秶囀离RAM笢腔孺桯敵湔ㄗRㄘ睿湔揣碟

ㄗ匢湔ㄘ笢腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ輛俴場宎趙奀妏蚚掛硌鍔﹝

森俋ㄛ婓Ver.1.30眕狟唳掛腔FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ妏蚚SAVER(FNC 291)硌鍔迡杅擂ㄛ勤孺桯敵湔

ㄗERㄘ輛俴場宎趙奀ㄛ妏蚚掛硌鍔﹝

婓Ver.1.30眕奻腔FX3UC褫晤最諷秶﹜眕摯FX3U褫晤最諷秶笢ㄛ遜衄眕僇峈等弇硐勤湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢

腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ輛俴場宎趙(HFFFF<K-1>)腔INITER硌鍔(FNC 295)﹝

→关于SAVER(FNC 291)指令，请参考33.2节

→关于LOGR(FNC 293)指令，请参考33.4节

→关于INITER(FNC 295)指令，请参考33.6节

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

5祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃16弇硌鍔 32弇硌鍔

BIN 16弇

操作数种类 内容 数据类型

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

♂ ♂

♂ ♂

猁場宎趙腔孺桯敵湔睿孺桯恅璃敵湔 腔啋璃晤瘍
筍岆ㄛ躺褫眕硌隅孺桯敵湔腔僇腔宎啋璃晤瘍﹝

↗1

猁場宎趙腔孺桯敵湔睿孺桯恅璃敵湔腔僇杅

功能和动作说明

1. 16位运算 (INITR/INITRP)
勤迵     硌隅腔褫晤最諷秶囀离RAM腔孺桯敵湔晤瘍眈肮腔湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢腔孺桯恅璃敵湔

ㄗERㄘ羲芛腔n跺僇ㄛ硒俴場宎趙ㄗ迡場宎硉HFFFF(K-1)ㄘ﹝

筍岆ㄛ偌僇硒俴場宎趙﹝

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

↗1.帤妏蚚湔揣碟奀ㄛ祥硒俴孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ腔場宎趙﹝
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

跪僇腔宎啋璃晤瘍狟垀尨﹝

动作（使用存储器盒时）

·孺桯敵湔ㄗRㄘ[囀离RAM囀]

注意要点
假蚾賸湔揣碟奀ㄛ場宎趙藩跺僇剒猁18ms﹝

ㄗ羶衄假蚾湔揣碟奀ㄛ峈1ms眕狟﹝ㄘ

勤嗣跺僇硒俴場宎趙奀ㄛ昢斛婓晤最笢粒狟扴腔砩珨跺勤習﹝

·婓狟醱腔最唗笢蔚艘藷僩隅奀腔扢隅硉D8000溫湮﹝

艘藷僩隅奀腔扢隅硉褫眕偌桽狟醱腔祭紬蔚腕善腔硉釬峈價袧硉﹝

筍岆ㄛ絞涴跺價袧硉婓200眕狟奀ㄛ拸剒載蜊艘藷僩隅奀腔扢隅硉﹝

1)妏蚚GX Developer蔚猁堍俴腔最唗迡善褫晤最諷秶笢﹝[婓盄]↙[PC迡]

2)妏蚚GX Developer腔啋璃聆彸髡夔蔚D8000ㄗ等弇ㄩmsㄘ腔絞硉扢隅峈1000﹝

[婓盄]↙[覃彸]↙[啋璃聆彸]腔「趼啋璃/遣喳湔揣腔砐醴」

3)蔚褫晤最諷秶离峈RUNㄛ妏最唗堍俴ㄗ珩妏蜆硌鍔雄釬ㄘ﹝

4)蚚GX Developer腔啋璃傖蠶潼諷髡夔ㄛ潼諷郔湮腔禸鏡奀潔D8012﹝

5)蔚D8012壺眕10綴婬樓奻50‵100ㄛ蔚垀腕善腔硉釬峈艘藷僩隅奀腔扢隅硉D8000ㄗ等弇ㄩmsㄘ腔醴

梓硉﹝

·孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ[湔揣碟囀]

段编号
起始

软元件编号

起始

软元件编号
初始化软元件范围 段编号 初始化软元件范围

当前值
软元件编号

执行前 执行后

看门狗定时器的设定值基准

R0

R2048

R4096

R8192

R10240

R12288

僇 0

僇 1

僇 2

僇 3

僇 4

僇 5

僇 6

僇 7

僇 8

僇 9

僇 10

僇 11

僇 12

僇 13

僇 14

僇 15R14336

R6144

R0~R2047,ER0~ER2047

R2048~R4095,ER2048~ER4095

R4096~R6143,ER4096~ER6143

R8192~R10239,ER8192~ER10239

R6144~R8191,ER6144~ER8191

R10240~R12287,ER10240~ER12287

R12288~R14335,ER12288~ER14335

R14336~R16383,ER14336~ER16383

R16384

R18432

R20480

R22528

R2457

R26624

R28672

R30720

R16384~R18431,ER16384~ER18431

R18432~R20479,ER18432~ER20479

R20480~R22527,ER20480~ER22527

R22528~R24575,ER22528~ER24575

R24576~R26623,ER24576~ER26623

R26624~R28671,ER26624~ER28671

R28672~R30719,ER28672~ER30719

R30720~R32767,ER30720~ER32767

場宎闕喳
M8002 FNC 12

MOV
K♀♀♀ D8000

H0010 HFFF

HFFF

HFFF

HFFF

H0020

H0011

HABCD

+1

+2

+(2048×n)- 1

~ ~ ~

当前值
软元件编号

执行前 执行后

HFFF

HFFF

HFFF

HFFF

+1

+2

+(2048×n)- 1

~ ~ ~

H1234

H5678

H90AB

HCDEF

33.3  FNC 292−INITR / 扩展寄存器的初始化



672

33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

RO

R2

FNC 292
INITR n

FNC 07
WDT

FNC 07
WDT

X000

END

R0 K1

FNC 07
WDT

FNC 292
INITR

·INITR硌鍔淏源睿淏綴源ㄛ狟垀尨華晤迡WDT(FNC 07)硌鍔﹝

INITR腔揭燴奀潔閉徹200ms奀ㄛ妏D8000ㄗ等弇ㄩmsㄘ腔硉婓INITR腔揭燴奀潔眕奻﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·婓     笢扢隅賸孺桯恅璃敵湔腔僇宎啋璃晤瘍眕俋腔杅趼奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·猁場宎趙腔啋璃腔晤瘍閉堤賸32767奀ㄛ善R32767ㄗER32767ㄘ峈砦腔啋璃硒俴場宎趙﹝

ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·蟀諉湔揣碟奀ㄛ迡悵誘羲壽扢离婓ON奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ

程序举例
勤僇0笢腔孺桯敵湔R0‵R2047輛俴場宎趙腔最唗﹝

筍岆ㄛ妏蚚湔揣碟奀ㄛ昢斛蛁砩ㄛ硒俴賸涴跺最唗綴ㄛ孺桯恅璃敵湔ER0‵ER2047珩頗掩場宎趙﹝

·孺桯敵湔ㄗRㄘ[囀离RAM笢]

硌鍔怀

艘藷僩隅奀腔葩弇﹝

 

 

艘藷僩隅奀腔葩弇﹝

当前值
软元件编号

执行前 执行后

R1

R2047 HCDEF

H90AB

H5678

H1234 HFFFF

HFFFF

HFFFF

HFFFF

~ ~ ~

X000

R0 K1

FNC 07
WDT

FNC 292
INITR

FNC 07
WDT
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

概要
涴跺硌鍔蚚衾硒俴硌隅啋璃腔腎翹ㄛ甜褫眕蔚眒冪腎翹腔杅擂悵湔善孺桯敵湔眕摯湔揣碟笢腔孺桯恅璃

敵湔笢﹝

1.指令格式

2.设定数据

3.对象软元件

功能和动作说明

1. 16位运算 (LOGR/LOGRP)
婓硌鍔掩雄潔ㄛ善   羲芛腔孺桯敵湔ㄗRㄘ眕摯湔揣碟笢腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ腔n僇腔郖掩

沓雛峈砦ㄛ珨眻腎翹    羲宎腔m萸腔啋璃﹝

森俋ㄛ蔚悵湔腔腎翹杅擂腔杅离湔溫婓    笢﹝

帤妏蚚湔揣碟奀ㄛ祥夔勤孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ硒俴迡﹝

LOGR

LOGRP
P

FNC 293
LOGR

LOGGING TO
EXTENSION REGISTER

11祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

BIN 16弇杅擂

m

n

操作数种类 内容 数据类型

硒俴腎翹腔勤砓啋璃宎晤瘍↗1

腎翹腔勤砓啋璃杅 1≦m≦8000

腎翹笢妏蚚腔啋璃宎晤瘍

腎翹笢妏蚚腔啋璃腔僇杅 1≦n≦16

眒腎翹腔杅擂杅

♂♂♂

♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

♂

♂

♂

♂

♂ ♂

♂

♂

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

1

2

m

n

1

2

1

1

2

2
FNC 293
LOGRP

m n
硌鍔怀

↗1.祥夔扢隅C200‵C255﹝

33.4  FNC 293−LOGR / 登陆到扩展寄存器
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299

登录数据的格式 

跪僇腔宎啋璃晤瘍狟垀尨﹝

31

32

33

34
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36

37
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

注意要点

·LOGR硌鍔蟀哿硒俴奀ㄛ婓藩跺堍呾笢飲硒俴腎翹﹝

籵徹1棒怀硒俴1棒腎翹奀ㄛ妏蚚闕喳硒俴倰﹝

·妏蚚湔揣碟奀腔蛁砩岈砐

蚕衾湔揣碟腔湔揣賡窐岆匢湔ㄛ垀眕婓羲宎腎翹眳ㄛ昢斛眕僇峈等弇ㄛ勤杅擂悵湔郖場宎趙﹝

帤冪場宎趙憩硒俴涴跺硌鍔奀ㄛ衄褫夔頗堤珋堍呾堤渣ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ

菴1棒腔腎翹杅擂腔悵湔華硊

菴2棒腔腎翹杅擂腔悵湔華硊

菴3棒腔腎翹杅擂腔悵湔華硊

1

1

1

迡弇离奪燴郖

ㄗ藩妏蚚1跺趼腔杅擂迡郖奀ㄛ

植[ ㄚ(1926℅n)ㄜ1]腔0弇羲宎

甡棒植ON(1)曹峈OFF(0)﹝
絞[ ㄚ(1926℅n)ㄜ1]腔15弇峈

OFF(0)奀ㄛ狟珨棒腎翹奀ㄛ蔚狟珨跺

啋璃[ ㄚ(1926℅n)]腔0弇扢离峈

OFF(0)ㄘ

~ +m-1

~ +m-1

+m-1

+m

+2m

~ 1

1

+2m-1

~ 1

1

+3m-1

~ 1

1

·
·
·
·
·
·

·
·
·
·
·
·

·
·
·
·
·
·

+(1926Xn)-1

→     =m

杅擂腔悵湔杅

杅擂迡
郖
1926℅n萸

腎翹杅擂腔
悵湔郖
2048℅n萸

杅擂迡
弇离奪燴郖
122℅n萸

1

+(2048Xn)-11

~

1

→     =2m1

→     =3m1

段编号

腎翹杅擂悵湔郖
腔場宎趙硌鍔怀 FNC 292

INITR
n

写入的软元件范围
起始
软元件
编号

僇0

僇1

僇2

僇3

僇4

僇5

僇6

僇7

R0

R2048

R4096

R6144

R8192

R10240

R12288

R14336

R0‵R2047,ER0‵ER2047

R2048‵R4095,ER2048‵ER4095

R4096‵R6143,ER4096‵ER6143

R6144‵R8191,ER6144‵ER8191

R8192‵R10239,ER8192‵ER10239

R10240‵R12287,ER10240‵ER12287

R12288‵R14335,ER12288‵ER14335

R14336‵R16383,ER14336‵ER16383

段编号 写入的软元件范围
起始
软元件
编号

僇8

僇9

僇10

僇11

僇12

僇13

僇14

僇15

R16384

R18432

R20480

R22528

R2457

R26624

R28672

R30720

R16384‵R18431,ER16384‵ER18431

R18432‵R20479,ER18432‵ER20479

R20480‵R22527,ER20480‵ER22527

R22528‵R24575,ER22528‵ER24575

R24576‵R26623,ER24576‵ER26623

R26624‵R28671,ER26624‵ER28671

R28672‵R30719,ER28672‵ER30719

R30720‵R32767,ER30720‵ER32767

↗2

↗1硌隅迵LOGR硌鍔腔 眈肮腔囀﹝

↗2硌隅迵LOGR硌鍔腔n眈肮腔囀﹝
1

1
↗1

33.4  FNC 293−LOGR / 登陆到扩展寄存器
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

Ｋ 恁寁「婓盄↙PC黍堤」ㄛ珆尨堤PC黍

堤腔敦諳﹝

Ｌ 萸僻PC統杅睿啋璃杅擂腔砐醴ㄛ珆

尨堤恁笢腔恁砐縐﹝

Ｍ 萸僻硒俴偌瑩ㄛ硒俴黍堤﹝

Ｎ 黍堤賦旰綴ㄛ悵湔馱最﹝

Ｋ 恁寁「婓盄↙PC黍堤」ㄛ珆尨堤PC迡

腔敦諳﹝

Ｌ 萸僻PC統杅睿啋璃杅擂腔砐醴ㄛ珆

尨堤恁笢腔恁砐縐﹝

Ｍ 萸僻硒俴偌瑩ㄛ硒俴迡﹝

4)蚚醱腔「蛁砩猁萸腔"勤湔揣碟迡杅擂奀腔蛁砩岈砐"」笢暮婥腔最唗載蜊褫晤最諷秶笢腔

最唗﹝

5)蔚GX Developer笢婃奀旌悵湔腔杅擂迡褫晤最諷秶笢﹝

6)蔚褫晤最諷秶植STOP遙傖RUNㄛ妏最唗堍俴ㄛ蔚杅擂悵湔善湔揣碟笢腔孺桯恅璃敵湔笢﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·絞     笢扢隅賸孺桯恅璃敵湔腔僇宎啋璃晤瘍眕俋腔杅趼奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·迡杅擂奀ㄛ頗掀誕呁豻郖睿迡杅擂腔講﹝森奀ㄛ彆呁豻腔迡郖祥劂奀ㄛ硐迡褫眕迡腔萸杅﹝  

 ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·湔揣碟腔迡悵誘羲壽扢离婓ON奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ

·蚕衾咭暮場宎趙脹ㄛ妏腕杅擂迡綴腔掀勤笢莉汜祥珨祡奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ

楷汜涴濬渣昫奀ㄛ彆隍囮賸孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀頗衄恀枙奀ㄛ妏蚚眕狟腔源楊勤孺桯敵湔ㄗRㄘ

腔絞硉ㄗ杅擂ㄘ輛俴掘爺﹝

1)礿砦褫晤最諷秶﹝

2)婓GX Developer笢斐膘陔腔馱最﹝

埰勍婓絞腔馱最笢蜊迡杅擂奀ㄛ褫祥妏蚚涴跺祭紬﹝

3)婓GX Developer笢黍堤孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀﹝

↗1 婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚
PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

↗2 婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚
PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

FX3U(C)↗2

FX3U(C)↗1
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299

程序举例
藩棒X001峈ON奀ㄛ婓R2048‵R4095腔郖笢腎翹D1睿D2腔最唗﹝

31
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

R2048

R2049

R2050

R2051

R2052

R5899

R5900

R5901

R6143

D1

D2

D100

D1

D2

場宎硉
OFF↙ON
菴1棒

OFF↙ON
菴2棒

蚕衾妏蚚賸2跺趼ㄛ
垀眕腴2弇扢离峈
OFF(0)﹝

蚕衾妏蚚賸4跺趼ㄛ
垀眕腴4弇扢离峈
OFF(0)﹝

杅擂迡
郖

迡弇离奪燴
郖

X001 X001

33.4  FNC 293−LOGR / 登陆到扩展寄存器
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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概要
蚚衾蔚褫晤最諷秶囀离RAM腔砩萸杅腔孺桯敵湔ㄗRㄘ腔絞硉迡湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ腔孺桯恅璃敵湔

ㄗERㄘ笢﹝

森俋ㄛ婓Ver.1.30眕狟唳掛腔FX3UC褫晤最諷秶ㄛ蚕衾祥盓厥RWER硌鍔(FNC 294)ㄛ垀眕妏蚚

SAVER(FNC 291)硌鍔﹝

→关于SAVER(FNC 291)指令，请参考33.2节

1.指令格式
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

33.5 FNC 294－RWER /扩展文件寄存器的删除·写入

RWER

RWERP
P

FNC 294
RWER

RWERITE TO
EXTENSION FILE

REGISTER

5祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

2.设定数据

3.对象软元件

BIN16弇
n

操作数种类 内容 数据类型

悵湔杅擂腔孺桯敵湔腔啋璃晤瘍

迡ㄗ換冞ㄘ萸杅 0≦n≦32768

♂ ♂

♂ ♂ ♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

n

功能和动作说明
1. 16位运算 (RWER)

蔚 羲宎腔n萸孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀ㄗ絞硉ㄘㄛ迡ㄗ換冞ㄘ善眈肮晤瘍腔湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ腔孺恅璃敵

湔ㄗERㄘ笢﹝

·絞硌隅賸nˊ0奀ㄛ釬峈nˊ32767硒俴硌鍔﹝

硌鍔怀
FNC 294
RWERP

n

囀离RAM笢腔
孺桯敵湔ㄗRㄘ

迡ㄗ換冞ㄘ

湔揣碟囀腔
孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ

+1

+2

+n

+1

+2

+n

↗1

E

E

E

E

↗1絞硒俴硌鍔奀ㄛ勤硌隅腔垀衄萸杅飲硒俴迡ㄗ換冞ㄘ﹝
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299

注意要点

1.对存储器盒写入数据时的注意事项

蚕衾湔揣碟腔湔揣賡窐峈匢湔ㄛ垀眕妏蚚涴跺硌鍔蔚杅擂迡善湔揣碟笢腔孺桯恅璃敵湔奀ㄛ昢斛蛁

砩眕狟腔囀﹝

·褫眕砩硌隅猁迡腔孺桯敵湔ㄛ筍岆眕僇峈等弇硒俴迡雄釬﹝

秪森ㄛ迡垀剒腔奀潔峈藩僇47ms﹝絞猁迡腔孺桯敵湔輻賸2跺僇奀ㄛ硌鍔硒俴腔奀潔湮埮峈94ms﹝

婓硒俴涴跺硌鍔眳ㄛ載蜊艘藷僩隅奀腔扢隅硉D8000﹝
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

迡硌鍔怀

段编号 软元件范围

M100

M100

D200

PLS

D8000

K100R1000

D8000MOV D200

D8000K47↗1D8000

FNC 12
MOV

FNC 20
ADD

FNC 294
RWER

FNC 07
WDT

FNC 07
WDT

↗1迡腔僇杅℅47ms

蔚僇0腔R1000‵R1099腔囀迡善
ER1000‵ER1099笢﹝

跪僇腔啋璃毓峓狟垀尨﹝

·婓硌鍔硒俴徹最笢昦剿羲萇埭﹝彆婓硒俴徹最笢剿萇ㄛ寀衄褫夔妏硌鍔腔硒俴掩笢剿﹝

彆硌鍔腔硒俴笢剿ㄛ寀褫夔頗隍囮杅擂ㄛ垀眕婓硒俴硌鍔眳昢斛掘爺杅擂﹝

→关于备份的方法，请参考下一页

僇0

僇1

僇2

僇3

僇4

僇5

僇6

僇7

ER0‵ER2047

ER2048‵ER4095

ER4096‵ER6143

ER6144‵ER8191

ER8192‵ER10239

ER10240‵ER12287

ER12288‵ER14335

ER14336‵ER16383

段编号 软元件范围

僇8

僇9

僇10

僇11

僇12

僇13

僇14

僇15

ER16384‵ER18431

ER18432‵ER20479

ER20480‵ER22527

ER22528‵ER24575

ER24576‵ER26623

ER26624‵ER28671

ER28672‵ER30719

ER30720‵ER32767
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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数据备份的方法
彆隍囮賸孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ眕摯孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀頗堤恀枙奀ㄛ妏蚚狟垀扴腔源楊勤孺桯

敵湔ㄗRㄘ腔絞硉ㄗ杅擂ㄘ輛俴掘爺﹝

1) 礿砦褫晤最諷秶﹝

2) 婓GX Developer笢斐膘陔腔馱最﹝

埰勍婓絞腔馱最笢蜊迡杅擂奀ㄛ祥剒猁涴跺祭紬﹝

3) 婓GX Developer笢黍堤孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ眕摯孺桯敵湔ㄗRㄘ腔囀﹝

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·猁換冞腔啋璃腔藺帣啋璃晤瘍閉堤賸32767奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·帤蟀諉湔揣碟奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6771ㄘ

·湔揣碟腔迡悵誘羲壽扢离婓ON奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

Ｋ 恁寁「婓盄↙PC黍堤」ㄛ珆尨PC黍堤腔敦諳﹝

Ｌ 萸僻PC統杅睿啋璃杅擂腔砐醴ㄛ珆尨堤恁笢

腔恁砐縐﹝

Ｍ 婓啋璃杅擂恁砐縐笢ㄛ恁寁孺桯恅璃敵湔

眕摯孺桯敵湔﹝

婓Ver8.18U眕狟唳掛腔GX

Developer笢ㄛ祥夔扢隅孺桯恅璃敵湔腔毓峓﹝

Ｎ 萸僻硒俴偌聽ㄛ硒俴黍堤﹝

Ｏ 黍堤賦旰綴ㄛ悵湔馱最﹝

↗1 婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚
PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

↗2 婓Ver.8.13P‵8.24A腔GX Developer笢ㄛ蔚
PLC倰瘍恁寁峈FX3UC﹝

FX3U(C)↗1

FX3U(C)↗2
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299

程序举例
絞X000峈ON奀ㄛ蔚扢隅杅擂蚚腔孺桯敵湔R10‵R19ㄗ僇0ㄘ腔曹載囀毀茬善孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ笢

腔最唗﹝

程序

动作
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

R0

R1

R10

R11

R12

R19

R99

R100

R2047

K100

K105

K200

K215

K400

K350

K1000

HFFFF

HFFFF

ER0

ER1

ER10

ER11

ER12

ER19

ER99

ER100

ER2047

K100

K105

K200

K215

K400

K350

K1000

HFFFF

HFFFF

X000

M0

M0

MOV D8000 D200

MOV D200 D8000

D8000ADD K47 D8000

FNC 294
RWER

FNC 07
WDT

FNC 07
WDT

END

R10 K10

PLS

曹
載
杅
擂

帤
妏
蚚

扢
隅
杅
擂
(A) 迡

ㄗY000峈ONㄘ

孺桯敵湔(R)

扢隅杅擂

啋璃晤瘍 絞硉

孺桯恅璃敵湔(ER)

扢隅掘爺杅擂

啋璃晤瘍 絞硉

33.5  FNC 294−RWER / 扩展文件寄存器的删除·写入



681

33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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概要
蚚衾婓硒俴SAVER硌鍔ㄛ勤湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢腔孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ輛俴場宎趙(HFFFF<K-1>)腔

錶﹝

森俋ㄛ婓Ver.1.30眕狟唳掛腔FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ蚕衾祥盓厥INITER硌鍔ㄗFNC 295ㄘㄛ垀眕妏蚚INITR

(FNC 292)﹝

→关于SAVER(FNC 291)指令，请参考33.2节

→关于INITR(FNC 292)指令，请参考33.3节
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33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

33.6 FNC 295－INITER /扩展文件寄存器的初始化

INITR

INITRP
P

FNC 295
INITER
INITIALIZE

EXTENSION FILE
REGISTER

5祭

硌鍔睫瘍 硌鍔睫瘍硒俴沭璃 硒俴沭璃

蟀哿硒俴倰

闕喳硒俴倰

16弇硌鍔 32弇硌鍔

2.设定数据

1.指令格式

3.对象软元件

♂ ♂

♂ ♂

D↓.b 党庉X Y M T C S KnX KnY KnM KnS T C D R V Z PK H E "↓"

操作

数种类

字软元件 其他

弇杅硌隅 炵苀·蚚誧 杻忷耀輸 曹硊 都杅 趼睫
揹

硌渀妗
杅

位软元件

炵苀·蚚誧

U↓\G↓

n

BIN16弇

n

操作数种类 内容 数据类型

迵猁硒俴場宎趙腔孺桯恅璃敵湔腔啋璃晤瘍眈肮腔孺桯敵湔腔啋璃晤瘍

筍岆ㄛ躺褫眕硌隅孺桯敵湔腔僇腔宎啋璃晤瘍﹝

猁場宎趙腔孺桯敵湔睿孺桯恅璃敵湔腔僇杅

功能和动作说明
1. 16位运算 (INITER/INITERP)

勤迵 晤瘍眈肮腔湔揣碟ㄗ匢湔ㄘ笢腔孺桯恅璃敵湔羲芛腔n跺僇ㄛ硒俴場宎趙

ㄗ迡場宎硉HFFFF(K-1)ㄘ﹝

筍岆ㄛ偌僇硒俴場宎趙﹝

nFNC 295
INITERP

硌鍔怀

跪僇腔宎啋璃晤瘍狟垀尨﹝

段编号 初始化软元件范围起始软元件编号

僇0

僇1

僇2

僇3

僇4

僇5

僇6

僇7

R0

R2048

R4096

R6144

R8192

R10240

R12288

R14336

ER0‵ER2047

ER2048‵ER4095

ER4096‵ER6143

ER6144‵ER8191

ER8192‵ER10239

ER10240‵ER12287

ER12288‵ER14335

ER14336‵ER16383

段编号 初始化软元件范围起始软元件编号

僇8

僇9

僇10

僇11

僇12

僇13

僇14

僇15

R16384

R18432

R20480

R22528

R24576

R26624

R28672

R30720

ER16384‵ER18431

ER18432‵ER20479

ER20480‵ER22527

ER22528‵ER24575

ER24576‵ER26623

ER26624‵ER28671

ER28672‵ER30719

ER30720‵ER32767
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299

动作

·孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ[湔揣碟囀]

31

32

33

34

35

36

37

A

B

C

可
编
程
工
具
的

对
应

情
况
和
版
本

升
级

的
历
史
记
录

指
令
执
行
时
间

应
用
指
令
一
览

FNC275~FNC279
数
据
传
送
3

FNC280～
FNC289

高
速
处
理
2

FNC290～
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

SFC
程

序
和

步
进
梯
形
图

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

特
殊
软
元
件

的
动
作

679

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 33.6 FNC 295－INITER /扩展文件寄存器的初始化

33 扩展文件寄存器控制－FNC 290～FNC 299

啋璃晤瘍
絞硉

硒俴 硒俴綴

+1

+2

+(2048℅n)-1

H1234

H5678

H90AB

HCDEF

HFFFF

HFFFF

HFFFF

HFFFF

~ ~~

注意要点
場宎趙奀藩僇剒猁埮25ms﹝

勤嗣跺僇硒俴場宎趙奀ㄛ昢斛婓晤最笢粒狟扴腔砩珨跺勤習﹝

·婓狟醱腔最唗笢蔚艘藷僩隅奀腔扢隅硉D8000溫湮﹝

場宎闕喳

M8002 FNC 12
MOV

K♀♀♀ D8000

看门狗定时器的设定值基准

艘藷僩隅奀腔扢隅硉褫眕偌桽狟醱腔祭紬蔚腕善腔硉釬峈價袧硉﹝

筍岆ㄛ絞涴跺價袧硉婓200眕狟奀ㄛ拸剒載蜊艘藷僩隅奀腔扢隅硉﹝

1)妏蚚GX Developer蔚猁堍俴腔最唗迡善褫晤最諷秶笢﹝

[婓盄]↙[PC迡]

2)妏蚚GX Developer腔啋璃聆彸髡夔蔚D8000ㄗ等弇ㄩmsㄘ腔絞硉扢隅峈1000﹝

[婓盄]↙[覃彸]↙[啋璃聆彸]腔「趼啋璃/遣喳湔揣腔砐醴」

3)蚚褫晤最諷秶离峈RUNㄛ妏最唗堍俴ㄗ珩妏蜆硌鍔雄釬ㄘ﹝

4)蚚GX Developer腔啋璃傖蠶潼諷髡夔ㄛ潼諷郔湮腔禸鏡奀潔D8012ㄗ等弇ㄩ0.1msㄘ﹝

5) 蔚D8012壺眕10綴婬樓奻50‵100ㄛ蔚垀腕善腔硉釬峈艘藷僩隅奀腔扢隅硉D8000ㄗ等弇ㄩmsㄘ腔

醴梓硉﹝

·婓INITER硌鍔腔淏源睿淏綴源ㄛ狟垀尨華晤迡WDT(FNC 07)硌鍔﹝

INITR腔揭燴奀潔閉徹200ms奀ㄛ妏D8000ㄗ等弇ㄩmsㄘ腔硉婓INITR腔揭燴奀潔眕奻﹝

硌鍔怀

艘藷僩隅奀腔葩弇﹝

艘藷僩隅奀腔葩弇﹝

FNC 07
WDT

n

FNC 07
WDT

FNC 295
INITER
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33  扩展文件寄存器控制—FNC 290~FNC 299
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33 扩展文件寄存器控制 － FNC 290～FNC 299

出错
眕狟珨虳錶狟頗楷汜堍呾堤渣ㄛ堤渣梓祩弇ㄗM8067ㄘ离ONㄛD8067笢悵湔渣昫測鎢﹝

·絞 笢扢隅賸孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ腔僇腔宎啋璃晤瘍眕俋腔杅趼奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·猁場宎趙腔啋璃腔晤瘍閉堤賸32767奀ㄛ寀場宎趙善ER32767峈砦﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6706ㄘ

·湔揣碟腔迡悵誘羲壽扢离婓ON奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6770ㄘ

·帤蟀諉湔揣碟奀﹝ㄗ渣昫測鎢ㄩK6771ㄘ

程序举例
勤僇0笢腔孺桯恅璃敵湔ER0‵ER2047輛俴場宎趙腔最唗﹝

·孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ[湔揣碟囀]

X000

END

R0 K1

FNC 07
WDT

FNC 295
INITER

FNC 07
WDT

ERO H1234 HFFFF

ER1 H5678 HFFFF

ER2 H90AB HFFFF

ER2047 HCDEF HFFFF

软元件编号
当前值

执行前 执行后

~ ~ ~

33.6  FNC 295−INITER / 扩展文件寄存器的初始化
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34  SFC程序和步进梯形图

34.1  SFC程序

婓掛梒笢ㄛ佽隴賸妏蚚GX Developer輛俴※SFC§睿※祭輛枍倛芞§晤最腔猁鍰眕摯佼諷雄釬﹝

婓FX炵蹈褫晤最諷秶笢ㄛ褫眕妏蚚SFC芞ㄗSequential Function Chartㄩ佼唗髡夔芞ㄘ妗珋佼諷﹝

蚚SFC最唗褫眕眕晞衾燴賤腔源宒桶珋價衾儂迮雄釬腔跪馱唗腔釬蚚睿淕跺諷秶霜最﹝垀眕ㄛ佼諷腔扢數珩曹

腕潠等﹝

秪森ㄛ撈妏勤菴源埜珩夔眢換湛儂迮腔雄釬ㄛ垀眕夔劂晤秶堤晞衾峎誘眕摯茼勤寞跡曹載﹜睿嘟梤楷汜

腔載樓衄虴腔最唗﹝

森俋ㄛSFC最唗睿祭輛枍倛芞硌鍔ㄛ飲岆偌桽暫隅腔寞寀輛俴晤最腔ㄛ垀眕褫眕眈誑蛌遙﹝

秪森ㄛ妗窐囀俇珨祡ㄛ珩褫眕釬峈抇洃腔樟萇枍倛芞妏蚚﹝

婓SFC最唗笢ㄛ蔚袨怓S弝釬1跺諷秶馱唗ㄛ婓笢勤怀沭璃睿怀堤諷秶腔佼唗輛俴晤最﹝

馱唗芢輛綴ㄛ馱唗祥婬硒俴ㄛ秪森褫眕籵徹跪跺馱唗腔潠等佼唗懂諷秶儂迮﹝

状态S和驱动指令的动作
SFC最唗笢ㄛ蚚袨怓桶尨儂迮堍俴腔跪跺馱唗﹝

·絞袨怓峈ON奀ㄛ迵森蟀諉腔枍倛芞ㄗ囀窒枍倛芞ㄘ雄釬﹝

絞袨怓峈OFF奀ㄛ迵森蟀諉腔囀窒枍倛芞祥雄釬﹝

1跺堍呾笚眕綴ㄛ硌鍔腔OFF硒俴祥雄釬﹝ㄗ泐蛌腔袨怓ㄘ

·絞跪袨怓眳潔扢离腔沭璃ㄗ蛌痄沭璃ㄘ掩雛逋奀ㄛ狟珨跺袨怓曹峈ONㄛ森峈ON腔袨怓曹峈OFF﹝

ㄗ蛌痄雄釬ㄘ

婓袨怓腔蛌痄徹最笢ㄛ躺躺婓珨侘潔ㄗ1跺堍呾笚ㄘ謗跺袨怓頗肮奀曹ON ﹝

蛌痄腔袨怓婓蛌痄綴腔婓狟珨跺堍呾笚掩OFF(葩弇)﹝

·祥夔笭葩妏蚚肮珨跺袨怓晤瘍﹝
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34. SFC程序和步进梯形图

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 34.1 SFC程序

34 SFC程序和步进梯形图

34.1 SFC程序

34.1.1 概要

34.1.2 功能及动作说明

X001
峈ON

S32絳籵ㄛ
S31赻雄
曹峈祥絳籵↗1﹝

31

SET Y31

X001

Y030

2

Y032

Y03032

3

TRAN

X002
TRAN

31

SET Y31

Y030

Y032

Y03032

TRAN

X002

X001

TRAN

袨怓晤瘍

囀窒枍倛芞

雄釬

雄釬

蛌痄沭璃腔晤瘍

蛌痄
沭璃

↗2

↗2

撈妏S31曹峈OFFㄛ
蚚 SET硌鍔晤最腔
Y31 頗悵厥埻懂
腔ON怀堤﹝

↗1. 蛌痄腔袨怓婓蛌痄善狟珨跺袨怓綴腔狟珨跺堍呾笚笢曹傖祥絳籵ㄗOFFㄘ﹝

↗2. 婓祥肮腔袨怓笢ㄛ褫眕笭葩晤迡怀堤盄﹝
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34 SFC 程序和步进梯形图

34.1.3 SFC程序的创建步骤

偌桽狟扴腔祭紬斐膘SFC最唗﹝ 

2. 工序图的创建

偌桽狟扴腔祭紬ㄛ斐膘衵芞垀尨腔馱唗芞﹝

1) 蔚奻扴岈瞰腔雄釬煦傖跪跺馱唗ㄛ偌桽植奻祫狟雄釬腔

佼唗蚚撻倛桶尨﹝

2) 蚚軝盄蟀諉跪跺馱唗ㄛ迡馱唗芢輛腔沭璃﹝硒俴笭葩

雄釬腔錶狟ㄛ婓珨蟀揹腔雄釬賦旰奀ㄛ蚚璋芛桶尨殿

隙善闡跺馱唗﹝

3) 婓桶尨馱唗腔撻倛腔衵晚迡跪跺馱唗笢硒俴腔雄釬﹝

1. 动作实例

1) 偌狟雄偌聽PB綴ㄛ怢陬輛ㄛ癹弇羲壽LS1雄釬綴ㄛ蕾撈綴豖﹝

ㄗLS1籵都峈OFFㄛ硐婓善湛輛癹弇揭峈ON﹝坻腔癹弇羲壽珩眈肮﹝ㄘ

2) 籵徹綴豖ㄛ癹弇羲壽LS2雄釬綴ㄛ礿砦5鏃笘眕綴婬棒輛ㄛ善癹弇羲壽LS3雄釬奀ㄛ蕾撈綴豖﹝

3) 森綴ㄛ癹弇羲壽LS2雄釬奀ㄛ雄怢陬腔萇儂礿砦﹝

4) 珨蟀揹腔雄釬賦旰綴ㄛ婬棒雄ㄛ寀笭葩硒俴奻扴腔雄釬﹝

雄

綴豖

雄
偌聽
PB

輛

LS3

LS2

LS2

LS1

萇儂

輛 MC1
綴豖 MC2

菴1棒

綴豖

輛

菴2棒

礿砦
5鏃

雄羲壽

隅奀

婬
棒

雄
綴
笭
葩
硒
俴
雄
釬

場宎馱唗

菴1馱唗

菴2馱唗

菴3馱唗

菴4馱唗

LS1

LS2

LS2

LS3

輛
雄MC1

輛
雄MC1

綴豖
雄MC2

綴豖
雄MC2

礿砦隅奀礿砦馱唗

苤輛癹弇羲壽

苤輛癹弇羲壽

綴豖癹弇羲壽

綴豖癹弇羲壽
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34.1  SFC程序

3. 软元件的分配

跤眒冪斐膘疑腔馱唗芞煦饜褫晤最諷秶腔啋璃﹝ 

1) 跤桶尨跪跺馱唗腔撻倛煦饜袨怓 ﹝

森奀ㄛ跤場宎馱唗笢煦饜場宎袨怓ㄗS0‵S9ㄘ﹝

菴1跺馱唗眕綴ㄛ砩煦饜壺場宎袨怓眕俋腔袨怓

晤瘍ㄗS20‵S899脹ㄘ﹝

ㄗ袨怓晤瘍腔湮苤迵馱唗腔佼唗拸壽﹝ㄘ

婓袨怓笢ㄛ遜婦嬤撈妏礿萇珩夔暮砪蛂雄釬袨怓腔

礿萇悵厥蚚袨怓﹝

森俋ㄛS10‵S19岆婓妏蚚IST硌鍔(FNC 60)奀釬峈杻

忷醴腔妏蚚腔﹝

2) 跤蛌痄沭璃ㄛ煦饜啋璃ㄗ偌聽羲壽眕摯癹弇羲壽蟀

諉腔怀傷赽晤瘍眕摯隅奀晤瘍ㄘ﹝

蛌痄沭璃笢褫眕妏蚚a揖萸睿b揖萸﹝

森俋ㄛ衄嗣跺沭璃奀ㄛ珩褫眕妏蚚AND枍倛芞睿OR

枍倛芞﹝

3) 勤跪跺馱唗硒俴腔雄釬笢妏蚚腔啋璃ㄗ俋窒扢掘

蟀諉腔怀堤傷赽晤瘍摯隅奀晤瘍ㄘ輛俴煦饜﹝

褫晤最諷秶笢掘衄嗣跺隅奀﹜數杅﹜落翑樟萇

脹璃ㄛ褫眕赻蚕華妏蚚﹝

森揭妏蚚賸隅奀T0˙涴跺隅奀岆偌0.1鏃奀笘雄釬

腔ㄛ垀眕絞扢隅硉峈K50奀ㄛ盄掩雄5鏃綴怀堤揖

萸雄釬﹝

森俋ㄛ衄嗣跺剒猁肮奀雄腔蛹婥﹜隅奀睿數杅

脹 奀ㄛ珩褫眕婓1跺袨怓笢煦饜嗣跺枍倛芞﹝
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S0

S20

S21

S22

S23

S24
Y021

X000

X001

X002

T0

X002

X003

Y023

Y021

Y021

Y023

T0 K50

Y023
Y021

Y023

S0

雄羲壽

輛
苤輛癹弇羲壽

綴豖
綴豖癹弇羲壽

礿砦隅奀
隅奀

輛
湮輛癹弇羲壽

綴豖
綴豖癹弇羲壽

34.1 SFC程序

34 SFC 程序和步进梯形图

場宎闕喳
M8002

SET S0

4) 硒俴笭葩雄釬眕摯馱唗腔泐蛌奀妏蚚「  」ㄛ硌隅猁泐蛌腔醴梓袨怓晤瘍﹝

婓涴跺瞰赽笢ㄛ躺躺佽隴賸SFC最唗腔秶釬祭紬ㄛ妗暱奻ㄛ猁妏SFC腔最唗堍俴ㄛ遜剒猁蔚場宎袨怓离ON腔

枍倛芞﹝

妏蚚樟萇枍倛芞晤迡妏場宎袨怓离ON腔枍倛芞﹝

森奀ㄛ峈賸妏袨怓离ONㄛ妏蚚SET硌鍔﹝
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34.1  SFC程序

4. 在GX Developer 中输入及显示程序

·怀妏場宎袨怓离ON腔樟萇枍倛芞﹝

婓涴跺瞰赽腔枍倛芞輸笢ㄛ妏蚚賸絞褫晤最唗諷秶植STOP曹峈RUN奀ㄛ躺侘潔雄釬腔落翑樟萇M8002ㄛ

妏場宎袨怓S0掩离弇ㄗONㄘ﹝

·婓GX Developer笢怀最唗奀ㄛ參樟萇枍倛芞腔最唗迡善枍倛芞輸笢ㄛ參SFC腔最唗迡善

SFC輸笢﹝

· 桶 尨 袨 怓 囀 腔 雄 釬 腔 最 唗 摯 蛌 痄 沭 璃 ㄛ 掩 釬 峈 袨 怓 眕 摯 蛌 痄 沭 璃 腔 囀 窒 枍 倛 芞 揭 燴 ﹝

煦梗妏蚚樟萇枍倛芞晤最﹝

壽衾GX Developer 腔晤最紱釬腔砆牉囀ㄛ統蕉GX Developer腔紱釬忒聊﹝
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M8002
SET S0

0

20

0

1

21

2

22

3

23

4

24

5

S0

RET END

TRAN
X000

Y023

X001

Y021

X002

T0

Y023

X003

Y021

X002

Y023

TRAN

Y021

T0

TRAN

TRAN

Y023

Y021

TRAN

TRAN

K50

34.1 SFC程序

34 SFC 程序和步进梯形图

枍倛芞輸

SFC輸

袨怓晤瘍摯蛌痄沭璃晤瘍腔珆尨

勤衾祥扽衾SFC腔隙繚ㄛ
寀妏蚚樟萇枍倛芞迡
善枍倛芞輸笢﹝

蔚SFC腔最唗迡善
SFC輸笢﹝

蚚衾妏場宎袨怓离ON腔最唗

釬峈囀窒枍倛
芞怀﹝

婓GX Developer笢怀最唗奀ㄛ
RET睿END頗掩赻雄迡﹝
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34.1.4 初始状态的使用和作用

34.1 SFC程序

34 SFC 程序和步进梯形图

初始状态的使用 

·梩擂SFC最唗腔宎弇离腔袨怓備峈場宎袨怓ㄛ褫眕妏蚚S0‵S9腔袨怓晤瘍﹝

·場宎袨怓珩岆質坻腔袨怓ㄗ奻芞腔瞰赽笢腔S24ㄘ雄腔ㄛ筍岆婓堍俴羲宎奀剒猁啎珂籵徹坻忒僇懂

雄﹝

·狟芞垀尨腔瞰赽笢ㄛ籵徹妏蚚褫晤最諷秶植STOP遙善RUN奀侘潔雄釬腔杻忷落翑樟萇 M8002輛俴

雄﹝

·場宎袨怓眕俋腔珨啜袨怓ㄛ飲斛剕籵徹坳袨怓雄ㄛ羶衄掩袨怓眕俋腔最唗雄腔錶﹝

·砓涴欴ㄛ籵徹STL硌鍔眕俋腔揖萸掩雄腔袨怓備峈場宎袨怓ㄛ斛剕婓霜最腔宎揭釬鏡扴﹝

初始状态的作用
1. 作为逆转换所需的识别软元件

·植硌鍔桶欄蛌遙善SFC最唗奀ㄛ剒猁妎梗霜最腔宎弇离﹝

秪森ㄛ釬峈場宎袨怓妏蚚S0‵S9﹝

妏蚚壺森眕俋腔晤瘍奀祥夔硒俴欄蛌遙﹝

·渀勤場宎袨怓腔STL硌鍔ㄛ猁掀渀勤踡諉綴腔珨蟀揹袨怓腔STL硌鍔珂晤最ㄛ郔綴晤迡RET硌鍔﹝

蚕森ㄛ衄等黃腔嗣跺霜最奀ㄛ硒俴霜最腔眈誑煦燭﹝

2. 防止产生双重启动

·婓奻扴腔瞰赽笢ㄛ瞰袨怓S21雄釬奀ㄛ撈妏婬棒偌狟雄偌聽ㄛ珩拸虴﹝ㄗ蚕衾S0祥雄釬ㄘ

秪森ㄛ褫眕滅砦莉汜邧笭雄﹝

Y023

X001

M8002
SET S0

0

20

0

1

4

24

5

S0

RET END

X000
TRAN

Y021

TRAN

Y023

X003

Y021

X002

TRAN

TRAN

場宎闕喳 場宎袨怓腔雄

枍倛芞輸

SFC輸

場宎袨怓

·
·
·
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礿萇悵厥蚚袨怓 岆妏蚚萇喀勤雄釬袨怓輛俴掘爺﹝

婓儂迮雄釬徹最笢楷汜礿萇綴ㄛ婬棒籵萇奀砑猁植試符腔袨怓樟哿堍俴奀ㄛ褫眕 妏蚚涴虳袨怓﹝

·SFC最唗笢ㄛ婓SFC最唗腔郔綴妏蚚RET硌鍔﹝
筍岆ㄛ籵徹GX Developer怀SFC最唗奀ㄛ祥剒猁怀RET硌鍔﹝
(頗赻雄迡﹝)

·婓褫晤最諷秶笢ㄛ植0祭羲宎善END硌鍔眳潔褫眕秶釬嗣跺SFC輸﹝
絞枍倛芞輸睿SFC輸髦婓珨奀ㄛ煦梗婓跪跺SFC最唗腔郔綴晤迡RET硌鍔﹝

·笢剿最唗睿赽最唗笢祥褫眕妏蚚STL硌鍔﹝

·甜準輦砦婓袨怓笢妏蚚泐蛌硌鍔ㄛ奧岆蚕衾妏蚚賸頗莉汜葩娸腔雄釬ㄛ垀眕膘祜鴃講祥妏蚚﹝
↗1.撈妏岆雄揭燴枍倛芞ㄛ珩祥夔婓袨怓ㄗSTL硌鍔ㄘ腔綴醱妏蚚MPS硌鍔﹝

↗1.硒俴END硌鍔奀揭燴

峈賸夔劂載衄虴華秶釬SFC最唗ㄛ剒猁妏蚚撓跺杻忷落翑樟萇ㄛ翋猁腔囀狟桶垀尨﹝

状态内可以处理的顺控指令一览

特殊辅助继电器 

软元件编号 名称 功能及用途

34.1 SFC程序

34 SFC 程序和步进梯形图

34.1.5 停电保持（保持用）状态

34.1.6 RET指令的作用

34.1.7 编制SFC程序所需的预备知识

RUN潼諷

STL雄釬

STL潼諷衄虴

場宎闕喳

輦砦蛌痄

指令

状态

褫眕妏蚚

褫眕妏蚚

LD/LDI/LDP/LDF,
AND/ANI/ANDP/ANDF,
OR/ORI/ORP/ORF,
INV,OUT,SET/RST,

PLS/PLF

ANB/ORB/MPS/MRD/MPP MC/MCR

場宎袨怓/珨啜袨怓 褫眕妏蚚 褫眕妏蚚↗1 祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚祥褫眕妏蚚
煦盓ㄛ颯磁袨怓

雄揭燴

蛌痄揭燴

褫眕妏蚚↗1

M8000

M8002

M8040

M8046↗1

M8047↗1

婓褫晤最諷秶堍俴徹最笢珨眻峈ON腔樟萇﹝
褫眕釬峈剒猁珨眻雄腔最唗腔怀沭璃眕摯釬峈褫晤最諷秶腔堍俴袨怓腔珆尨懂妏蚚﹝

躺躺婓褫晤最諷秶植STOP遙傖RUN腔侘潔ㄗ1跺禸鏡笚ㄘ峈ON腔 樟萇﹝
蚚衾最唗腔場宎扢隅睿場宎袨怓腔离弇﹝

撈妏硐衄1跺袨怓峈ON奀ㄛM8046憩頗赻雄离ON﹝
蚚衾旌轎迵坻霜最肮奀雄ㄛ麼氪蚚釬峈馱唗腔雄釬梓祩弇﹝

雄賸涴跺樟萇綴ㄛ蔚袨怓S0‵S899ㄛS1000‵S4095笢淏婓雄釬ㄗONㄘ腔袨怓腔郔陔晤

瘍悵湔善D8040笢ㄛ蔚狟珨跺雄釬ㄗONㄘ腔袨怓晤瘍悵湔善D8041笢﹝眕狟善D8047峈砦甡

棒悵湔雄釬袨怓ㄗ郔湮8萸ㄘ﹝

·婓FX-PCS/WIN(-E)睿FX-10P(-E)笢ㄛ雄賸涴跺樟萇綴ㄛ褫眕赻雄黍堤淏婓雄釬笢腔

袨怓甜樓眕珆尨﹝

砆牉囀ㄛ統蕉跪俋峓扢掘腔忒聊﹝

·婓GX Developer腔SFC潼諷笢ㄛ撈妏祥雄涴跺樟萇ㄛ珩褫眕妗珋 赻雄幗雄潼諷﹝

雄賸涴跺樟萇綴ㄛ垀衄腔袨怓眳潔飲輦砦蛌痄﹝
森俋ㄛ撈妏岆婓輦砦蛌痄腔袨怓狟ㄛ蚕衾袨怓囀腔最唗雄釬ㄛ垀眕怀堤盄脹祥頗赻雄剿
羲﹝
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34.1  SFC程序

状态的动作和输出的重复使用

·婓祥肮袨怓眳潔ㄛ衵芞垀尨ㄛ褫眕勤眈肮腔怀堤ㄗY002ㄘ

輛俴晤最﹝ 

森奀ㄛ絞S21麼岆S22峈ON奀怀堤Y002﹝

筍岆ㄛ婓枍倛芞輸腔最唗笢晤迡賸迵袨怓笢腔怀堤盄

眈肮腔啋璃ㄗY002ㄘㄛ肮奀婓1跺袨怓囀晤迡眈肮腔

怀堤盄奀ㄛ頗硒俴迵珨啜腔邧笭盄眈肮腔揭燴ㄛ

蛁砩﹝

输出的互锁

·婓袨怓蛌痄徹最笢ㄛ硐衄珨侘潔ㄗ1跺堍呾笚ㄘ謗跺袨怓

頗肮奀峈ON﹝

秪森ㄛ婓祥褫眕肮奀諉籵腔珨勤怀堤眳潔ㄛ峈賸旌轎肮

奀峈ONㄛ統蕉跪褫晤最諷秶腔「妏蚚忒聊」ㄛ婓褫

晤最諷秶腔俋窒扢离誑坶﹝

森俋ㄛ肮奀婓最唗笢硒俴衵芞垀尨腔眈誑腔誑坶﹝

定时器的重复使用 

·隅奀盄珩迵怀堤盄眈肮ㄛ褫眕婓祥肮腔袨怓笢勤

肮珨跺啋璃輛俴晤最ㄛ筍岆婓眈邁腔袨怓笢祥夔晤最﹝ 

彆婓眈邁袨怓笢晤最ㄛ寀馱唗蛌痄奀ㄛ隅奀盄 

祥剿羲ㄛ絞硉祥頗掩葩弇﹝

输出的驱动方法

·衵芞垀尨ㄛ植袨怓囀腔譫盄羲宎ㄛ珨筒迡LD麼岆LDI硌鍔綴ㄛ憩祥夔婬晤迡祥剒猁揖萸腔硌鍔﹝

偌桽狟芞垀尨腔枍倛芞輛俴載蜊﹝

31

32

33

34

35

36

37

A

B

C

可
编

程
工
具
的
对

应
情

况
和
版
本
升

级
的

历
史
记
录

指
令
执
行
时
间

应
用
指
令
一
览

FNC275~FNC279
数
据
传
送
3

FNC280～
FNC289

高
速
处
理
2

FNC290～
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

SFC
程
序
和

步
进
梯
形
图

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

特
殊
软
元
件

的
动
作

687

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

22

20

21 Y002

Y001

Y002

21

20

Y002

Y001
Y002

Y001

41

42

40 T1

T1

T1
K20

淏蛌

毀蛌

祥褫眕

S21麼岆S22峈
ON奀怀堤﹝

K10

10

X005
Y002

Y001

Y003

10

X005
Y002

Y003

Y001 10

M8000
Y003

Y002

Y001

X005

曹載             曹載 

麼岆

弇离腔痄雄
RUN潼諷

脣都敕揖萸

34.1 SFC程序

34 SFC 程序和步进梯形图
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20

20

蛌痄勤砓腔袨怓

·
·
·

·
·
·

0

70 80

0

笭葩

殿隙善S0

泐蛌善S80

泐蛌

19

TRAN

65 Y003
X006

X007

65

葩弇勤砓袨怓

S65掩葩弇綴ㄛY003剿羲﹝

  和▽的动作
蚚「  」桶尨蛌痄ㄗ笭葩ㄘ善奻源袨怓麼蛌痄ㄗ泐蛌ㄘ善狟源袨怓ㄛ蛌痄善掩煦燭腔坻霜最腔袨怓﹝

蚚「▽」桶尨勤袨怓腔葩弇揭燴﹝

1) 蛌痄埭腔最唗

2) 蛌痄勤砓腔最唗

婓GX Developer笢ㄛ釬峈蛌痄勤砓腔袨怓笢頗赻雄珆尨「  」﹝

3) 葩弇隙繚芞腔最唗

狟芞腔瞰赽笢ㄛ籵徹S65笢腔X007勤S65輛俴葩弇﹝

植S65勤坻袨怓ㄗ瞰S70ㄘ輛俴葩弇奀珩眈肮ㄛ筍岆涴甜準岆蛌痄雄釬ㄛ垀眕S65祥掩葩弇﹝

婓GX Developer笢ㄛ釬峈葩弇勤砓腔袨怓笢頗赻雄珆尨「♂」﹝
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34.1  SFC程序

状态的成批复位和禁止输出
壽衾眈絞衾踡摹礿砦腔怀堤輦砦ㄛ統蕉褫晤最諷秶忒聊笢暮婥腔「假奻腔蛁砩岈砐」﹝

1) 硌隅袨怓腔毓峓綴葩弇

傖蠶葩弇S0‵S50腔51萸﹝

MPS/MRD/MPP指令的位置 
婓袨怓囀ㄛ祥夔植STL腔譫盄羲宎眻諉妏蚚MPS/MRD/MPP硌鍔﹝

衵芞垀尨ㄛ婓LD麼岆LDI硌鍔眕綴晤最﹝

3) 剿羲褫晤最諷秶腔垀衄怀堤樟萇ㄗYㄘ

妏杻忷落翑樟萇M8034峈ON潔ㄛ佼諷最唗腔堍呾樟哿ㄛ筍岆怀堤樟萇ㄗYㄘ窒曹峈OFF﹝ ㄗ潼諷

奀岆峈ON腔﹝ㄘ
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SFC輸

FNC 40
ZRST

S0 S50

S0

50

S0‵S50腔袨怓掩傖蠶葩弇﹝

0

枍倛芞輸
葩弇

34.1 SFC程序

34 SFC 程序和步进梯形图

2) 輦砦雄釬笢腔袨怓腔砩怀堤 

SET

Y005

M30

T4

枍倛芞輸
輦砦怀堤

SFC輸 撈妏輦砦怀堤揖萸峈ONㄛ怀堤諉籵

輦砦怀堤揖萸ON綴怀堤剿羲

10 M10

M10

Y001

M8034枍倛芞輸
輦砦怀堤

妏杻忷落翑樟萇M8034峈ON潔ㄛ佼諷最唗腔堍呾樟

哿ㄛ筍岆怀堤樟萇ㄗYㄘ窒曹峈OFF﹝

Y002

Y003

LD
X003

X004

X005

MPS

MRD

MPP

10

STL譫盄

X001
Y001
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复杂的转移条件的程序
婓蛌痄沭璃腔枍倛芞笢ㄛ祥夔妏蚚ANB,ORB,MPS,MRD,MPP硌鍔﹝

偌桽狟醱腔猁鍰輛俴晤最﹝

转移条件已成立的状态的处理
釬峈蛌痄沭璃腔癹弇羲壽X030眒冪雄釬ㄛ洷咡婬棒雄釬ㄗOFF↙ONㄘ綴輛俴狟珨跺蛌痄﹝

森奀ㄛ狟芞垀尨ㄛ蔚蛌痄沭璃闕喳趙ㄛS30忑棒雄釬奀ㄛ籵徹M100妏祥莉汜蛌痄﹝
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曹載

31

3

30 Y000

1

2

X004

X000 X001
TRAN

X002 X003

31

3

30

1

2

M0

X000 X001

TRAN

X002 X003

X004
Y000

M0

 
 
 

 

 
 
 

X030

淏蛌 Y030

M 31

30

2 PLS

X030

Y030

PLS

TRAN

癹弇羲壽

 

萇儂

M100 M101

M100
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34.1  SFC程序
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使用同一信号的状态转移
衄奀緊ㄛ洷咡籵徹1跺偌瑩羲壽腔ON/OFF雄釬脹憩褫眕輛俴袨怓蛌痄﹝

峈賸硒俴涴笱袨怓蛌痄ㄛ斛剕猁蔚蛌痄陓瘍闕喳趙綴輛俴晤最﹝

蛌痄沭璃腔闕喳趙衄眕狟腔2笱源楊﹝

1.使用PLS指令的步骤

絞M0諉籵S50雄釬眳綴ㄛ蛌痄沭璃M1ㄗb揖萸ㄘ蕾撈羲繚ㄛ

婓S50諉籵腔肮奀ㄛ祥砃S51蛌痄﹝絞M0婬棒諉籵奀ㄛ蛌

痄善S51﹝

↗1.婓枍倛芞輸笢腔眈茼盄眳綴ㄛ蚚LD,LDI,OR,ORI硌鍔勤肮珨晤瘍晤最祥頗堤珋恀枙ㄛ筍岆彆蚚LDP,

LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF硌鍔勤肮珨晤瘍晤最ㄛ寀涴虳硌鍔掩蚥珂硒俴ㄛ奧蛌痄沭璃祥雄釬﹝

使用上升沿，下降沿检测触点时的注意事项

婓袨怓囀妏蚚賸LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,ORF硌鍔腔奻汔朓﹜麼岆狟蔥朓潰聆揖萸奀ㄛ婓袨怓剿羲徹最笢

楷汜曹趙腔揖萸ㄛ絞袨怓婬棒諉籵奀頗掩潰聆堤懂﹝

勤衾袨怓剿羲奀楷汜曹趙腔沭璃ㄛ剒猁潰聆奻汔朓睿狟蔥朓奀ㄛ偌狟垀尨党蜊最唗﹝

籵徹X013腔狟蔥朓砃S70蛌痄綴ㄛX014峈狟蔥朓ㄛ寀森奀秪S3眒峈OFFㄛ垀眕拸楊潰聆ㄛX014腔狟蔥朓

絞S3婬棒峈ON奀ㄛ掩潰聆﹝

秪森ㄛS3菴2棒雄釬奀ㄛ蕾撈砃S70蛌痄﹝

X013

S3

X014

SET S70

X013

S3

SET S70

M7

M6

M6

M7
X014

載蜊傖

51

50

M0

M1 M0

1

2

3

TRAN

PLS M1

TRAN

PLS M2

M2 M0
TRAN

闕喳陓瘍

51

50

X001

0

2

3

TRAN

M2800
M2800

M2800

1
M2800

TRAN
M2800

TRAN
M2800

枍倛芞輸

SFC輸

ㄗ蛌痄腔怀ㄘ

↗1

2.使用脉冲触点指令(M2800～M3017)的步骤

婓潰聆奻汔朓ㄛ狟蔥朓腔硌鍔(LDP,LDF,ANDP,ANDF,ORP,

ORF)笢ㄛ妏蚚落翑樟萇M2800‵M3071 褫眕衄虴華妏

蚚肮珨陓瘍蛌痄﹝

婓奻汔朓﹜狟蔥朓潰聆硌鍔腔啋璃笢ㄛ硌隅賸M2800羲

宎腔啋璃奀ㄛ硐衄盄硌鍔眕綴腔郔場腔奻汔朓麼岆狟

蔥朓潰聆硌鍔掩硒俴﹝秪森ㄛ絞X001峈ON奀ㄛ硐衄絞

雄釬笢腔袨怓囀腔蛌痄沭璃衄1跺堍呾笚峈ONㄛ甜砃狟

珨跺袨怓蛌痄﹝
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34.1.8 SFC流程的形态

20

21

22

23

20

21

22

23

22
30

31

32

40

41

42

30

31

32

40

41

42

42

50

51

59

0

50

51

59

0

S0

61

62

63

60

61

62

63

60

60

桶尨SFC最唗腔等霜最雄釬耀宒ㄛ睿恁寁煦盓摯甜俴煦盓郪磁妏蚚奀腔雄釬耀倰﹝

1. 跳转·重复流程

1) 泐蛌

眻諉蛌痄善狟源腔袨怓眕摯蛌痄善霜最俋腔袨怓ㄛ備峈泐蛌ㄛ蚚「  」桶尨猁蛌痄腔醴梓袨怓﹝

2) 笭葩

蛌痄善奻源腔袨怓備峈笭葩ㄛ肮欴華妏蚚「  」桶尨猁蛌痄腔醴梓袨怓﹝
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流程的分离
撿衄嗣跺場宎袨怓腔SFC腔最唗奀ㄛ蔚跪場宎袨怓煦傖最唗輸綴晤最﹝

婓煦燭最唗輸綴秶釬腔SFC最唗眳潔珩褫眕蛌痄﹝ㄗ泐蛌善霜最俋ㄘ

森俋ㄛ婓祥肮腔輸笢秶釬腔最唗腔袨怓ㄛ褫眕蔚蚚釬峈袨怓腔囀窒枍倛芞睿蛌痄沭璃腔揖萸﹝

1. 流程的分离

2. 跳转到流程外

3. 使用不同的块中制作的程序的状态

20

21

3

3

22

40

41

4

4

42

SFC輸1 SFC輸3

SFC輸1 SFC輸3

SFC輸1 SFC輸3

20

21

3

3

22

40

41

4

4

42

41

20

21

3

3

22

S41
0

1

2

3

S41

40

41

4

4

42

S20
TRAN

S21
Y010

0

1

2

3

TRAN

Y000
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汇合的复合流程分支
馱唗蛌痄腔價掛濬倰峈等霜最倛宒腔諷秶﹝勤等曾雄釬腔佼諷ㄛ硐剒等霜最憩逋劂賸ㄛ筍岆絞賡跪笱跪欴怀

沭璃睿紱釬氪紱釬奀ㄛ褫眕籵徹郪磁妏蚚恁寁煦盓睿甜俴煦盓霜最ㄛ潠等華揭燴葩娸腔沭璃﹝

跦擂沭璃勤嗣跺馱唗硒俴恁寁揭燴蚚腔煦盓備峈恁寁煦盓ㄛ肮奀揭燴嗣跺馱唗蚚腔煦盓備峈甜俴煦盓﹝

1. 选择分支

植嗣跺霜最笢恁寁硒俴笢腔珨跺霜最﹝

2. 并行分支

肮奀輛俴垀衄腔嗣跺霜最﹝

煦盓袨怓

颯磁袨怓

S30

煦盓袨怓

颯磁袨怓
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34.1.9 分支·合并状态的程序

选择分支
婓煦盓綴ㄛ晤迡蛌痄沭璃﹝

选择汇合
婓晤迡蛌痄沭璃綴輛俴颯磁﹝

并行分支
婓晤迡蛌痄沭璃綴婬煦盓﹝

并行汇合的例子
婓颯磁綴ㄛ婬晤迡蛌痄沭璃﹝

21

20

X000
1 TRAN

31

X001
11 TRAN

41

X002
21 TRAN

50

29

X010
10 TRAN 20

X011

39

TRAN 30
X012

49

TRAN

21

20

X000
1 TRAN

31 41

50

29

X010
10 TRAN

39 49
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34.1.10 制作分支回路方面的规则

分支回路的限制
壽衾1跺甜俴煦盓麼岆恁寁煦盓ㄛ藩跺煦盓笢癹秶婓8跺隙繚眕狟﹝

筍岆ㄛ衄嗣跺甜俴煦盓睿恁寁煦盓奀ㄛ植淕极奧晟ㄛ隙繚杅掩癹隅峈藩1跺場宎袨怓笢16跺隙繚眕狟﹝

祥夔硒俴植颯磁盄麼颯磁腔袨怓砃煦盓袨怓蛌痄腔揭燴ㄛ眕摯葩弇揭燴﹝

扢离諾袨怓ㄛ斛剕植煦盓盄奻砃煦燭袨怓輛俴蛌痄ㄛ眕摯葩弇腔揭燴﹝

431 2 5 6 7 8 9 16

1跺煦盓 8跺隙繚芞眕狟ㄗ甜俴麼岆恁寁ㄘ

磁數16跺隙繚眕狟

ㄗ蛁ㄘ

Ｋ Ｌ Ｍ Ｎ Ｏ Ｐ Ｑ Ｒ
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分支·汇合的合成及空状态

1. 汇合线与分支线直接连接，中间没有状态

狟芞垀尨ㄛ颯磁盄迵煦盓盄眻諉蟀諉ㄛ笢潔羶衄袨怓ㄛ濬侔涴欴腔錶奀ㄛ膘祜婓笢潔妏蚚諾袨怓﹝

袨怓笢羶衄諾袨怓蚳蚚腔晤瘍﹝

婓最唗笢ㄛ蔚帤妏蚚腔袨怓晤瘍釬峈諾袨怓妏蚚﹝

20 30 40

50 60

20 30 40

50 60

20 30

40 50

20 30

40 50

20 30 40

50 60

20 30 40

50 60

20 30

40 50

20 30

40 50

100 101 102 103

偌桽涴欴
曹遙

諾
袨怓

諾
袨怓

諾
袨怓

諾
袨怓
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2. 请将连续的选择分支修改成分支次数较少的回路。
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28
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X003

TRAN
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21
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22
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29
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23
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24
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X011 14
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20

1
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X001
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X000X000
TRAN

TRANTRAN

TRAN
X001

X000 X001 X000 X001

1 2

1 2

* * * *

3. 并行分支后有选择转移条件※，转移条件*后的并行汇合，不能被执行。

4. 象下面这样的流程不能确定是选择还是并行。请修改下面的程序。

↗ ↗ ↗ ↗



703

34  SFC程序和步进梯形图

FNC275
FNC279

数
据
传
送

3

31

FNC280
FNC289

高
速
处
理

2

32

FNC290
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

33

S
F
C

程
序
和

步
进
梯
形
图

34

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

35

特
殊
软
元
件

的
动
作

36

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

37

可
编
程
工
具
的
对

应
情
况
和
版
本
升

级
的

历
史

记
录

A

指
令
执
行
时
间

B

应
用
指
令
一
览

C

34.1  SFC程序

700

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 34.1 SFC程序

34 SFC程序和步进梯形图

 5. 如下图所示的流程都是可编程的。

B腔霜最羶衄恀枙ㄛ筍岆婓A霜最腔錶狟ㄛ甜俴颯磁揭衄脹渾雄釬腔袨怓堤珋ㄛ昢斛蛁砩﹝

6. 不能画出流程交叉的SFC程序。

酘芞垀尨腔霜最猁偌桽衵耜垀尨腔霜最輛俴党蜊﹝跦擂涴跺褫眕妗珋眕硌鍔峈價插腔最唗砃SFC最唗腔欄蛌

遙﹝ㄗ酘耜垀尨祥夔晤迡SFC最唗﹝ㄘ

A B

B A

党蜊峈

祥埰勍蝠脫
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34.1.11程序实例

单流程的例子
1.闪烁回路的例子

1)妏褫晤最諷秶堍俴ㄛ籵徹場宎闕喳ㄗM8002ㄘ雄袨怓S3﹝

2)婓袨怓S3笢怀堤Y000ㄛ1鏃笘眕綴蛌痄善袨怓S20﹝

3)婓袨怓S20笢怀堤Y001ㄛ1.5鏃笘眕綴殿隙袨怓S3﹝

Y000

M8002
SET S3

3

20

Y000

TRAN

Y001

M8047

M8040

M8000

TRAN

T0

T1

T0 K10

K15T1

0

1
3

Y001

1鏃 1.5鏃

枍倛芞輸

枍倛芞輸
RUN潼諷

M8002
SET S3

場宎闕喳

X002

祭輛

X000

雄

STL潼諷
衄虴 SFC輸 渾儂珆尨

笢栝硌尨腑

雄偌聽
X000

3

0

20

1
T1

T2

T3

21

2

22

3

4 5

3

T7

T7

Y007

TRAN

T3

Y003

TRAN

T2

Y002

TRAN

K20

笢栝驗阨

K20

遠袨盄硌尨腑

遠袨盄驗阨

蟀哿 等笚/祭輛

K20

TRAN

T1

Y001

Y000

X001 T7 X001
TRAN TRAN

27

20

K20

RET END

場宎袨怓

輦砦蛌痄

場宎闕喳

SFC輸

2.喷水控制的例子

1)等笚堍俴 (X001ˊOFF,X002=OFFㄘ

偌狟雄偌聽X000綴ㄛ偌桽Y000ㄗ渾儂珆尨ㄘ↙Y001ㄗ笢栝硌尨腑ㄘ↙Y002ㄗ笢栝驗阨ㄘ↙ Y003

ㄗ遠袨盄硌尨腑ㄘ↙Y007ㄗ遠袨盄驗阨ㄘ↙Y000ㄗ渾儂珆尨ㄘ腔佼唗雄釬ㄛ綴殿隙渾儂袨怓﹝

籵徹啎离腔2鏃隅奀甡棒遙跪怀堤﹝

2)蟀哿堍俴(X001ˊONㄘ

笭葩Y001‵Y007腔雄釬﹝

3)祭輛堍俴(X002=ONㄘ

藩偌珨棒雄偌聽ㄛ跪怀堤甡棒雄釬珨棒﹝
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3.凸轮轴旋转控制的例子

婓淏蛌褒僅腔湮﹜苤2跺弇离揭扢衄癹弇羲壽X013﹜

X011﹝

森俋ㄛ婓欄蛌褒僅腔湮﹜苤2跺弇离揭扢衄癹弇羲壽

X012﹜X010﹝

偌狟雄偌聽綴ㄛ硒俴苤淏蛌↙苤欄蛌↙ 湮淏蛌↙湮欄

蛌腔雄釬綴礿砦﹝

癹弇羲壽X010‵X013籵都峈OFF袨怓ㄛ芧謫粣湛善垀

扢隅腔褒僅奀曹峈ON﹝

·M8047雄釬ㄛ寀雄釬袨怓潼諷衄虴ㄛ迵森肮奀

S0‵S899睿S1000‵S4095 笢硐猁衄珨跺雄釬ㄛ

硒俴END硌鍔綴M8046憩雄釬﹝

·婓涴跺SFC最唗笢ㄛ妏蚚賸萇喀綴掘倰腔袨怓ㄛ撈

妏堍俴徹最笢楷汜礿萇ㄛ硐猁偌狟雄偌聽ㄛ頗植

涴跺馱唗羲宎笭陔硒俴雄釬﹝筍岆婓偌狟雄偌聽

眳ㄛ壺Y020眕俋腔 垀衄怀堤飲掩輦砦﹝
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《禁止所有输出M8034》
雄M8034ㄛ寀褫晤最諷秶堍俴ㄛ硒俴跪最唗ㄛ筍岆勤俋窒腔怀堤窒飲曹峈OFF﹝

珆尨埻萸
輸

枍倛芞輸
RUN潼諷

場宎闕喳

輦砦垀衄怀堤

輦砦蛌痄

潼諷衄虴

雄

場宎
闕喳

袨怓
馱釬笢

場宎
袨怓

雄

淏蛌

苤淏蛌

欄蛌

苤欄蛌

淏蛌

湮淏蛌

欄蛌

湮欄蛌

雄

苤欄蛌 苤淏蛌

湮淏蛌湮欄蛌

欄蛌
M

淏蛌
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20

M8002

0

1

0 TRAN
X000

S0SET

T0

TRAN
T0

K20

Y000SET

21

T1 K30

SET 27

TRAN
X001

9

2 TRAN
T1

22

T2 K40

Y002SET 26

X001
10 TRAN

3 TRAN
T2

23 Y003SET 25

X001
11 TRAN

24

T4 K40

Y003RST

4 TRAN

5 TRAN
T4

25

T5 K30

Y002RST

6 TRAN
T5

26

T6 K20

Y001RST

7 TRAN
T6

27 Y000RST

8 TRAN
Y000

0
RET END

枍倛芞輸

場宎闕喳

SFC輸

雄

雄



雄

礿砦

礿

砦
礿砦

礿砦

礿砦

礿砦

笢
芴
堤
珋
腔
礿
砦
珩
偌
桽
毀
源
砃

佼
唗
甡
棒
礿
砦

4. 顺序起动·停止的例子

蚕隅奀諷秶萇儂M1‵M4ㄛ偌佼唗雄ㄛ眕眈毀佼唗礿砦﹝

涴笱SFC霜最岆眕等霜最峈價插硒俴袨怓腔泐蛌﹝

萇儂M1
雄

萇儂M2
雄

萇儂M3
雄

萇儂M4
雄

萇儂M4
礿砦

萇儂M3
礿砦

萇儂M2
礿砦

萇儂M1
礿砦

Y001

X001

X001

X001

X001

婓涴跺SFC最唗瞰赽笢ㄛ珆尨賸跦擂沭璃泐蛌珨窒煦腔霜最ㄛ奧蛌痄善狟源腔袨怓腔瞰赽﹝ 珩褫眕泐蛌善奻

源﹝
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20

M8002

0

1

0 TRAN

S0SET

T0

T0

K20

Y000SET

21

K30

SET

2

22

T2 K40

Y002SET

3
T2

23 Y003SET

24

T4 K40

Y003RST

4

5
T4

25

T5 K30

Y002RST

6
T5

26

T6 K20

RST

7
T6

27 Y000RST

8

0

RET END

TRAN9

30

TRAN
S30

10

31

TRAN11

TRAN12

32

TRAN13

TRAN
S32

14TRAN

TRAN

TRAN

TRAN

TRAN

TRAN

TRAN

TRAN

枍倛芞輸

場宎闕喳

雄

礿砦

礿砦

礿砦

礿砦

諾袨怓

奻珨珜腔窒煦泐蛌腔霜最ㄛ珩褫眕蚚狟垀尨腔恁寁煦盓颯磁腔霜最懂桶尨﹝

霜最斛剕植奻善狟ㄛ壺賸煦盓﹜颯磁盄眕俋飲祥埰勍蝠脫﹝

SFC 輸

X000

X001

Y001

T1

X001T1

X001 X001

X001

X001

X001

↗ ↗ ↗

S31

Y001

Y000

瞰ㄛ婓袨怓S20雄釬奀ㄛ彆X001峈ONㄛ寀袨怓S32雄釬ㄛ
揖萸雄釬ㄛ蕾撈蛌痄善S27﹝
煦盓盄笢斛剕猁衄1跺眕奻腔袨怓ㄛ秪森扢离諾袨怓﹝

↗
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20

1

21

2

22

3

50

4

31

5

32

6

7

8

9

TRAN
X000

TRAN
X002

TRAN

TRAN

41

42

TRAN
X020

TRAN
X022

10

X004
LS4

X005
LS5LS1

X003
LS3Y007

Y003
Y004

Y002
Y000

X002
LS2

SW
PS0
X000

X026
雄

埻萸珆尨
衵
酘

酘癹

奻癹

奻汔
狟蔥

諉輪羲壽

狟癹

萇棠沺

苤 湮

 选择分支·汇合流程的例子

1. 选择性分支的动作

·恁寁硒俴嗣跺霜最笢腔珨跺 霜最憩備峈

恁寁俶煦盓﹝

·衵芞腔瞰赽ㄛ斛剕岆X000, X010,X020

祥肮奀峈ON﹝

·瞰ㄛS20雄釬奀ㄛX000峈ONㄛ 寀雄釬

袨怓蛌痄善S21ㄛS20曹峈祥雄釬﹝

秪森ㄛ撈妏森綴X010睿X020雄釬ㄛ S31

睿S41珩祥雄釬﹝

·颯磁袨怓S50岆蚕S22﹜S32﹜S42笢腔

珨跺雄腔﹝

2. 大小球的选择搬运的例子

狟芞笢珆尨賸妏蚚換冞湍ㄛ蔚湮﹜苤煦濬換冞腔儂迮蚾离﹝

酘奻峈埻萸ㄛ偌桽狟蔥﹜柲蛂﹜奻汔﹜衵俴﹜狟蔥﹜庋溫﹜奻汔﹜酘俴腔佼唗雄釬﹝

森俋ㄛ絞儂迮忒旋狟蔥ㄛ萇棠沺揤蛂湮奀ㄛ狟癹羲壽LS2峈OFFㄛ揤蛂苤奀ㄛLS2峈ON﹝

M

+ +

CY1

X012

X010

X001

湮奀ㄛ魂祥善湛狟癹ㄛ
垀眕X002祥雄釬﹝

Y001
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M8002
S0SET

21

0

1

0 TRAN
X026

Y000

K20

22 SET

2

23

3

24

30

4

RET END

TRAN

TRAN

TRAN

Y007
X003

Y007

T0

T0 X002

Y002

X003

Y003

TRAN
X004

Y000

5

31

TRAN
X002

T2

RST

6 TRAN
T2

Y002

TRAN
X003

32

7

X004

33

8

Y004

TRAN

0

9

25

10

26

11

27

12

TRAN
T0 X002

K10

SET

T1
TRAN

TRAN

Y002

X003

Y003

TRAN
X005

X005

枍倛芞輸

場宎闕喳

酘癹 奻癹 庋溫
埻萸珆尨

雄 埻萸

狟蔥

狟癹ㄗ苤ㄘ

柲蛂

帤善狟癹ㄗ湮ㄘ

柲蛂

奻汔

奻癹

衵俴

衵ㄗ湮肭ㄘ

奻汔

奻癹

衵俴

衵ㄗ苤肭ㄘ

狟蔥

狟癹

庋溫

奻汔

奻癹

酘俴

酘癹

砉涴笱湮苤煦濬恁寁麼瓚梗磁跡迵瘁腔SFC最唗ㄛ憩岆狟芞垀尨腔恁寁俶煦盓·颯磁腔SFC最唗﹝

X001 Y001

SFC 輸

Y001

T1 K10
T1

X001

X001

Y001

·絞峈苤腔奀緊(X002=ON)ㄛ 酘耜腔
   霜最衄虴ㄛ絞峈湮腔 奀緊ㄛ衵耜腔
  霜最衄虴﹝

Y001

T1

·絞峈苤腔奀緊X004雄釬ㄛ絞峈 湮
  腔奀緊X005雄釬奀ㄛ蛌痄善 颯磁袨怓

S30﹝

·雄綴扴腔杻忷落翑樟萇M8040ㄛ   
   寀垀衄腔袨怓蛌痄掩輦砦﹝婓袨怓

S24﹜S27﹜S33笢ㄛ勤衵俴怀堤 
Y003 酘俴怀堤Y004煦梗揹薊跪赻腔 

   誑坶揖萸﹝

K10
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并行分支·汇合流程的例子

1. 并行分支的动作

煦梗甜俴樓馱窒A﹜B﹜Cㄛ樓馱賦旰綴猁輛俴郪蚾奀ㄛ珩岆甜俴

煦盓·颯磁腔霜最﹝

2. 按钮式人行横道的例子

狟芞垀尨ㄛ偌聽宒俴筵耋腔瞰赽笢ㄛ褫眕妏蚚甜俴

煦盓·颯磁腔霜最桶尨﹝

Y003ㄩ蟯腑 Y002ㄩ酴腑 Y001ㄩ綻腑

偌聽宒俴筵耋腔SFC最唗狟垀尨ㄛ狟醱瞰撼賸婓俴筵耋腔蟯腑腔匢佶窒煦笢ㄛ珨窒煦霜最腔笭葩 雄釬

ㄗ泐蛌善奻源腔袨怓ㄘ腔瞰赽﹝

·褫晤最諷秶植STOP遙善RUN奀ㄛ場宎袨怓S0雄釬ㄛ奀峈陬耋ˊ蟯腑ㄛ俴耋ˊ綻腑﹝

·偌狟筵援偌聽X000麼X001綴ㄛ婓袨怓S21笢陬耋ˊ蟯腑ㄛ袨怓S30笢俴耋ˊ綻腑ㄛ袨怓祥蜊曹﹝

·30鏃眕綴陬耋ˊ酴腑ㄛ婬徹10鏃眕綴曹傖陬耋ˊ綻腑﹝

·森綴ㄛ隅奀T2ㄗ5鏃ㄘ雄釬綴ㄛ曹峈俴耋ˊ蟯腑﹝

·15鏃眕綴ㄛ俴耋硒俴蟯腑腔匢佶﹝ㄗS32ˊ鏢ㄛS33ˊ謠ㄘ

·婓匢佶徹最笢ㄛS32﹜S33笭葩雄釬ㄛ筍岆數杅C0ㄗ扢隅硉峈5棒ㄘ雄釬綴ㄛ雄釬袨怓蛌痄善S34ㄛ婓 

俴耋ˊ綻腑腔5鏃綴殿隙善場宎袨怓﹝

·婓雄釬徹最笢ㄛ撈妏偌筵援偌聽X000﹜X001珩拸虴﹝

20

1

21

2

22

3

30

TRAN

TRAN

23

24

4

25

5

26

27

6

28

7

29

8
X007

X000

·嗣跺霜最窒肮奀輛俴腔煦盓憩備峈甜俴煦盓﹝

·婓酘芞腔瞰赽笢ㄛS20雄釬ㄛX000 諉籵綴ㄛS21﹜S24﹜S27肮奀雄

釬ㄛ 跪霜最羲宎雄釬﹝

·跪霜最腔雄釬窒飲賦旰ㄛX007峈ON奀ㄛ颯磁袨怓S30雄釬ㄛ蛌

痄埭S23﹜S26﹜ S29飲祥雄釬﹝

·砉涴欴腔颯磁遜衄珨跺梗備ㄛ請酕脹渾颯磁﹝

ㄗ珂賦旰腔霜最猁脹垀衄霜最飲雄釬賦旰ㄛ 颯磁眳綴ㄛ婬樟哿雄釬﹝ㄘ
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SET

0

0

21

1
T0

RET

0

T0 K300

22

2
T1

K100

23

T2 K50

30

3
T2

31

4
T3

32

5
T4

33

6
C0 T5

34

8
T6

T3 K150

T4 K5

C0 K5

T5 K5

7
C0

TRAN
T5

32

T6

C0RST

K50

S0

陬耋蟯腑

俴耋綻腑

筵援偌聽

陬耋蟯腑 俴耋綻腑

陬耋酴腑 俴耋蟯腑

陬耋綻腑

俴耋綻腑

枍倛芞輸

場宎闕喳

SFC 輸

M8002

Y003

衄數呾袨怓S33ㄗ匢佶腔萸ㄘ

腔雄釬 棒杅腔數杅ㄛ善賸
菴5棒奀ㄛC0揖萸雄釬﹝

Y005

TRAN
X000

X001

Y003

TRAN

Y002

T1

TRAN

Y001

TRAN

END

Y005

TRAN

Y006

TRAN

TRAN

Y006

TRAN

Y005
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34 SFC程序和步进梯形图

34.2 步进梯形图

34.2.1 概要

妏蚚祭輛枍倛芞硌鍔腔最唗ㄛ迵SFC最唗珨欴ㄛ眕儂迮腔雄釬峈價插ㄛ勤跪馱唗煦饜袨怓Sㄛ釬峈蟀諉婓袨怓

揖萸 (STL揖萸)笢腔隙繚ㄛ勤怀沭璃睿怀堤諷秶腔佼唗輛俴晤最﹝

壽衾晤迡最唗腔佷蕉源楊﹜袨怓腔笱濬眕摯雄釬飲迵SFC最唗眈肮ㄛ蚕衾褫眕蚚枍倛芞懂桶尨ㄛ垀眕妗窐俶

囀迵SFC最唗俇眈肮ㄛ褫眕釬峈抇洃腔樟萇枍倛芞妏蚚﹝

森俋ㄛ婓祭輛枍倛芞笢ㄛ遜褫眕粒蚚硌鍔桶倛宒晤最﹝

SFC最唗睿祭輛枍倛芞最唗飲岆偌桽跪赻嘐隅腔寞寀晤最腔ㄛ褫眕眈誑蛌遙﹝

掛梒誹笢ㄛ佽隴賸迵SFC最唗眈掀ㄛ祭輛枍倛芞腔抎迡睿蛁砩岈砐ㄛ眕摯蚚硌鍔桶倛宒腔怀佼唗﹝

34.2.2 功能及动作说明 

婓祭輛枍倛芞笢ㄛ參袨怓S絞釬1跺諷秶馱唗ㄛ婓笢晤迡怀沭璃睿怀堤諷秶腔佼諷最唗﹝

蚕衾馱唗芢輛奀ㄛ馱唗憩蛌峈祥雄釬ㄛ垀眕褫眕偌跪馱唗腔潠等腔佼唗懂諷秶儂迮﹝

步进梯形图指令的动作 
婓祭輛枍倛芞笢ㄛ蚚袨怓懂桶尨儂迮堍俴腔跪馱唗﹝

褫眕粒蚚涴欴腔佷蕉源宒ㄛ峈袨怓睿樟萇珨欴ㄛ飲岆蚕雄盄睿揖萸(STL揖萸)凳傖腔﹝

婓雄盄笢妏蚚SET硌鍔睿OUT硌鍔ㄛ婓揖萸笢妏蚚STL硌鍔﹝

·袨怓峈ON綴ㄛ籵徹STL揖萇ㄛ妏迵蟀諉腔枍倛芞ㄗ囀窒枍倛芞ㄘ雄釬﹝

袨怓峈OFF綴ㄛ籵徹STL揖萸ㄛ妏迵蟀諉腔囀窒枍倛芞祥雄釬﹝

1跺堍呾笚眕綴ㄛ祥夔硒俴硌鍔腔OFF﹝ㄗ泐蛌腔袨怓ㄘ

·雛逋跪袨怓腔蛌痄笢扢离腔沭璃(蛌痄沭璃)奀ㄛ狟珨跺袨怓諉籵ㄛ森珨眻峈ON腔袨怓剿羲﹝ㄗ蛌痄雄釬ㄘ

婓袨怓腔蛌痄徹最笢ㄛ躺珨侘潔ㄗ1跺堍呾笚ㄘ謗跺袨怓頗肮奀諉籵﹝

蛌痄腔袨怓婓蛌痄綴腔狟珨跺堍呾笚笢掩剿羲ㄗ葩弇ㄘ﹝

·祥夔笭葩妏蚚肮珨跺袨怓晤瘍﹝

↗1. 蛌痄腔袨怓婓蛌痄善狟珨跺袨怓綴腔狟珨跺堍呾笚笢曹峈祥絳籵ㄗOFFㄘ﹝

↗2. 婓祥肮腔袨怓笢ㄛ怀堤盄褫眕笭葩晤最﹝

STL

Y030

SET

SET S32

Y030

Y032

X002
SET S33

STL S32

Y030

S32

Y030

Y032

X002
S33

S32

雄釬

S31

Y31

X001

↗2

↗1

↗2

S31腔馱唗

X001峈ON綴ㄛS32
峈ONㄛS31頗赻雄
S掩葩弇 ﹝

S32腔馱唗

X001

SET

SET

STL

Y31

S31STL

SET

撈妏S31掩葩弇ㄛ妏蚚
SET硌鍔晤最腔Y31頗
悵厥埻懂腔怀堤﹝
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编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

S0

S20

S20

S0

S22

S22

T0 K50
T0

S23

S23

S24

S24

S0

RET

END

M8002
SET S0

0

20

0

1

21

2

22

3

23

4

24

5

S0

RET END

TRAN

Y023

T0

T0

Y023

K50

TRAN

TRAN

TRAN

TRAN

TRAN

▲祭輛枍倛芞◎

雄

雄

輛

綴豖

輛

綴豖

輛

綴豖

輛

綴豖

34.2.3 步进梯形图的形式

淏醱垀鏡扴腔祭輛枍倛芞硌鍔睿SFC最唗妗窐岆眈肮腔ㄛ妗暱腔最唗狟垀尨桶尨﹝

祭輛枍倛芞宎笝岆樟萇枍倛芞瑞跡腔桶珋倛宒ㄛ妏蚚袨怓ㄛ褫眕偌桽儂迮諷秶腔霜最晤迡最唗﹝

▲SFC最唗◎

M8002

X000

Y023

X001

Y021

X002

Y023

X003

Y021

X002
Y023

STL

SET

Y021

STL

SET

STL

SET

Y023

STL

SET

Y021

STL

SET

STL

SET

X000

Y023

X001

Y021

X002

Y023

X003

Y021

X002

S21

S21

RET硌鍔剒猁怀最唗﹝

S0腔馱唗

S20腔馱唗

S21腔馱唗

S22腔馱唗

S23腔馱唗

S24腔馱唗

枍倛芞輸

峈賸妏場宎袨怓离ON腔最唗

SFC最唗

珆尨袨怓晤瘍睿蛌痄沭璃腔晤瘍

褫眕眈
誑蝠遙 

Y021

Y021

囀窒
枍倛芞 

婓GX Developer笢怀最唗奀ㄛ
頗赻雄迡RET睿END﹝
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34 SFC程序和步进梯形图

34.2.4 步进梯形图的编写（SFC程序→STL程序）

酘芞垀尨ㄛ植SFC最唗笢恁1跺袨怓釬峈測桶﹝

跪袨怓撿掘賸勤蛹婥腔雄揭燴﹜硌隅蛌痄醴梓眕摯硌隅蛌痄沭璃腔跺髡夔﹝

眕樟萇佼諷瑞跡桶尨涴跺SFC最唗ㄛ憩岆衵芞垀尨腔祭輛枍倛芞﹝

最唗岆偌桽珂勤蛹婥腔雄揭燴ㄛ綴硒俴蛌痄揭燴腔佼唗硒俴腔﹝

絞婓祥湍雄蛹婥腔袨怓笢ㄛ祥剒猁輛俴蛹婥腔雄揭燴﹝

森俋ㄛ壽衾最唗腔晤迡祭紬脹ㄛ珩統蕉SFC最唗﹝

→关于程序的编写步骤，请参考34.1.3节

→关于初始状态的使用及作用，请参考34.1.4节

→关于停电保持（保持用）状态，请参考34.1.5节

→关于RET指令，请参考34.1.6节

·勤珨蟀揹腔SFC最唗ㄛ硒俴跪跺袨怓腔最唗ㄛ硐衄絞垀衄腔袨怓飲掩瑭拸疻穢華晤最奀ㄛ符褫眕峈晤最

賦旰﹝

·勤衾珨蟀揹腔祭輛枍倛芞ㄛ猁植場宎袨怓羲宎ㄛ偌桽猁蛌痄腔袨怓腔佼唗晤最﹝

森俋ㄛ昢斛婓祭輛枍倛芞腔藺帣晤迡RET硌鍔﹝

21

20 Y010

1
X011X000

TRAN

X010
Y010

STL S20

Y011

SET S21SET

STL

Y011
X010

X011

X001

X000 X001

▲SFC最唗◎ ▲祭輛枍倛芞◎

0
1
2
3
4
5
6
7

STL
OUT
LD
OR
OUT
LD
ANI
SET

S20
Y010
X010
X011
Y011
X000
X001
S21

▲硌鍔桶最唗◎

↗1

彆蔚奻扴腔最唗曹峈硌鍔桶倛宒ㄗ硌鍔桶最唗ㄘ憩酘芞垀尨﹝
植STL硌鍔羲宎善RET硌鍔眳潔腔囀ㄛ釬峈祭輛枍倛芞揭燴﹝

↗1. 勤袨怓腔SET﹜RST硌鍔峈2跺祭酗腔硌鍔﹝

34.2  步进梯形图
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跳转·重复流程的程序

1. 转移源的程序

婓泐蛌·笭葩腔窒煦笢妏蚚OUT硌鍔﹝

2. 转移目标的程序

蛌痄醴梓腔最唗笢ㄛ羶衄迵晤最衄壽腔杻梗腔曹趙﹝

統蕉晤迡SFC最唗垀剒腔啎掘眭妎﹝

→关于编写SFC程序所需的预备知识，请参考34.1.7节

STL指令～RET指令之间可以使用的顺控指令一览

·笢剿最唗睿赽最唗笢祥褫眕妏蚚STL硌鍔﹝

·甜準輦砦婓袨怓笢妏蚚泐蛌硌鍔ㄛ筍岆蚕衾妏蚚賸頗莉汜葩娸腔雄釬ㄛ垀眕膘祜鴃講祥妏蚚﹝

↗1. 撈妏岆雄揭燴枍倛芞ㄛ珩祥夔婓STL硌鍔腔綴醱眻諉妏蚚MPS硌鍔﹝

LD/LDI/LDP/LDF,
AND/ANI/ANDP/ANDF,

OR/ORI/ORP/ORF,
INV,OUT,SET/RST,PLS/PLF

ANB/ORB/MPS/MRD/MPP MC/MCR

34.2 步进梯形图

STL
LD
OUT
LD
SET
LD
OUT41

40 Y001

1

X001

X003

X001

X002
TRAN

2

3
X003

TRAN X002

Y001

STL S40

SET S41

S52

52

S40
X001
Y001
X002
S41
X003
S52

《SFC程序》 ▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

《SFC程序》 ▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

泐蛌·笭葩窒煦 婓泐蛌·笭葩腔窒煦笢妏蚚OUT硌鍔﹝

STL
LD
OUT
LD
SET

53

52 Y002

3

X004

X004X005
TRAN

4

X005
Y002

STL S52

SET S53

S52
X004
Y002
X005
S53

状态

指令

場宎袨怓/珨啜袨怓

煦盓ㄛ颯磁袨怓
雄揭燴

蛌痄揭燴

褫眕妏蚚 褫眕妏蚚↗1

褫眕妏蚚↗1褫眕妏蚚

褫眕妏蚚 祥褫眕妏蚚 祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

34.2.5 编制步进梯形图所需的预备知识

34.2  步进梯形图
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特殊辅助继电器
峈賸夔劂載衄虴華晤迡祭輛枍倛芞ㄛ剒猁妏蚚撓跺杻忷落翑樟萇ㄛ翋猁腔囀狟桶垀尨﹝

狟垀尨腔杻忷落翑樟萇迵SFC最唗笢褫眕妏蚚腔眈肮﹝

↗1. 硒俴END硌鍔奀揭燴

块

软元件编号 名称 功能及用途

M8000

M8002

M8040

M8046↗1

M8047↗1

RUN潼諷

場宎闕喳

輦砦蛌痄

STL雄釬

STL潼諷衄虴

婓褫晤最諷秶堍俴徹最笢珨眻峈ON腔樟萇﹝
褫眕釬峈剒猁珨眻雄最唗腔怀沭璃眕摯釬峈褫晤最諷秶腔堍俴袨怓腔珆尨懂妏蚚﹝

躺躺婓褫晤最諷秶植STOP遙傖RUN腔侘潔ㄗ1跺堍呾笚ㄘ峈ON腔樟萇﹝
蚚衾最唗腔場宎扢隅睿場宎袨怓腔离弇﹝

雄賸涴跺樟萇綴ㄛ婓垀衄腔袨怓眳潔飲輦砦蛌痄﹝
森俋ㄛ撈妏岆婓輦砦蛌痄袨怓狟ㄛ蚕衾袨怓囀腔最唗雄釬ㄛ垀眕怀堤盄脹祥頗赻雄
剿羲﹝

撈妏硐衄1跺袨怓諉籵奀ㄛM8046珩頗赻雄峈ON。
蚚衾旌轎迵坻霜最肮奀雄ㄛ麼氪蚚釬峈馱唗腔雄釬梓祩弇﹝

SET S0

SET S1

M8002

Y000

X000

X001
Y001

STL S0

SET S20

S20

SET S30

STL S30

S0

RET

X002

Y003

S1

S1

RET

X003

STL

Y002

END

STL

場宎闕喳 樟萇枍倛芞

樟萇枍倛芞

祭輛枍倛芞

祭輛枍倛芞

妏蚚STL硌鍔
羲宎祭輛枍倛芞

妏蚚STL硌鍔
羲宎祭輛枍倛芞

褫眕吽謹﹝

妏蚚RET硌鍔
賦旰祭輛枍倛芞

妏蚚RET硌鍔
賦旰祭輛枍倛芞

雄賸涴跺樟萇綴ㄛ蔚袨怓S0‵S899﹜S1000～S4095笢淏婓雄釬ㄗONㄘ腔袨怓腔郔
陔晤瘍悵湔善D8040笢ㄛ蔚狟珨跺雄釬ㄗONㄘ腔袨怓晤瘍悵湔善D8041笢﹝眕狟甡棒悵

湔雄釬袨怓善D8047峈砦ㄗ郔湮8萸ㄘ。

·婓FX-PCS/WIN(-E) ﹜FX-20P(-E)睿FX-10P(-E)笢ㄛ彆雄賸涴跺樟萇ㄛ寀褫眕赻
雄黍堤淏婓雄釬笢腔袨怓甜樓眕珆尨﹝
砆牉囀ㄛ統蕉俋峓扢掘腔忒聊﹝

·婓GX Developer腔SFC潼諷笢ㄛ撈妏祥雄涴跺樟萇ㄛ珩褫眕妗珋赻雄幗雄潼諷﹝

蚕衾蔚祭輛枍倛芞釬峈迵樟萇枍倛芞眈肮腔枍倛芞隙

繚輛俴晤最腔ㄛ垀眕祥剒猁砉SFC最唗饒欴煦傖樟萇

枍倛芞窒煦睿SFC窒煦腔輸﹝

森俋ㄛ絞嗣跺樟萇枍倛芞睿祭輛枍倛芞髦婓珨奀ㄛ

婓祭輛枍倛芞腔藺帣怀RET硌鍔﹝

褫晤最諷秶跦擂STL硌鍔羲宎祭輛枍倛芞腔揭燴ㄛ跦

擂RET硌鍔植祭輛枍倛芞殿隙善樟萇枍倛芞腔揭燴﹝

筍岆ㄛ踡諉覂祥肮霜最腔祭輛枍倛芞眳綴晤最奀ㄗ婓嗣

跺霜最腔祭輛枍倛芞眳潔祥湔婓樟萇枍倛芞腔錶ㄘㄛ

埰勍吽謹跪霜最潔腔RET硌鍔ㄛ硐婓郔綴腔霜最腔藺帣

揭晤迡RET硌鍔﹝

34.2  步进梯形图
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输出的驱动方法
植袨怓笢腔譫盄羲宎珨筒迡LD麼岆LDI硌鍔綴ㄛ憩祥夔婬晤迡祥剒猁揖萸腔硌鍔﹝

偌桽狟芞垀尨腔枍倛芞輛俴載蜊﹝

状态的转移方法
勤袨怓妏蚚OUT硌鍔麼岆SET硌鍔ㄛ睡珨跺飲妏蛌痄埭赻雄葩弇﹝

森俋ㄛ遜撿掘赻悵厥髡夔﹝

筍岆ㄛOUT硌鍔ㄛ蚚衾蛌痄善SFC最唗笢腔煦燭袨怓﹝

「→」和「▽」的替换
勤SFC最唗笢ㄛ桶尨笭葩﹜泐蛌眕摯蛌痄善掩煦燭腔坻霜最腔袨怓腔「↙」妏蚚OUT硌鍔晤最ㄛ勤桶尨

袨怓葩弇漪砱腔「▽」妏蚚RST硌鍔晤最﹝

Y001

Y002

Y003

Y001

X005
Y002

Y003

Y001

M8000
Y003

Y002
X005

STL S20

STL S20 STL S20

X005

曹載 曹載

麼

弇离腔痄雄 RUN潼諷
脣都敕揖萸

S50

STL S41

SET S42
蛌痄沭璃

蛌痄善狟珨僇腔袨怓
ㄗSET硌鍔ㄘ
蛌痄善煦燭腔袨怓
ㄗOUT硌鍔ㄘ

41

40 Y001

1

X001

X003

X001

X002
TRAN

2

3
X003

TRAN

X004
TRAN

X002

X004

Y001

STL S40

SET S41

S52

STL S41

RST S41

52

41

▲SFC最唗◎ ▲祭輛枍倛芞◎

52窒煦腔杸遙

41窒煦腔杸遙

34.2  步进梯形图
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1. 选择性分支的例子

婓煦盓﹜颯磁腔蛌痄揭燴最唗笢昦妏蚚MPS﹜MRD﹜MPP﹜ANB﹜ORB腔硌鍔﹝

奧ㄛ撈妏岆婓雄蛹婥腔隙繚笢ㄛ婓STL硌鍔綴醱珩祥夔妏蚚MPS硌鍔﹝

迵渀勤珨啜袨怓腔最唗眈肮ㄛ珂硒俴雄揭燴ㄛ諉覂硒俴蛌痄揭燴﹝

甡棒硒俴垀衄腔蛌痄揭燴﹝

21

20

1

Y000

TRAN

31

2 TRAN

41

3 TRAN
X000 X001 X002

▲SFC最唗◎

STL
OUT
LD
SET
LD
SET
LD
SET

X001

X000
Y000

STL S20

SET S21

S20
Y000
X000
S21
X001
S31
X002
S41

SET S31

X002
SET S41

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

雄揭燴

蛌痄揭燴

34.2.6 分支·合并状态的程序

34.2  步进梯形图
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STL
OUT
STL
OUT
STL
OUT
STL
LD
SET
STL
LD
SET
STL
LD
SET

Y010

STL S29

STL S39

S29
Y010
S39
Y011
S49
Y012
S29
X010
S50
S39
X011
S50
S49
X012
S50

STL S49

X010
SET S50

Y011

Y012

STL S39

X011
SET S50

STL S49

STL S29

X012
SET S50

2. 选择汇合的例子

婓煦盓﹜颯磁腔蛌痄揭燴最唗笢昦妏蚚MPS﹜MRD﹜MPP﹜ANB﹜ORB腔硌鍔﹝

奧ㄛ撈妏岆婓雄蛹婥腔隙繚笢ㄛ婓STL硌鍔綴醱珩祥夔妏蚚MPS硌鍔﹝

婓晤最腔佼唗笢ㄛ蛁砩煦盓蹈睿颯磁蹈祥夔蝠脫﹝

忑珂ㄛ躺硒俴颯磁袨怓腔雄揭燴﹝

森綴ㄛ躺甡棒硒俴颯磁袨怓腔蛌痄揭燴﹝

涴岆釬峈欄蛌遙善SFC賒醱垀斛剕郩悜腔寞寀﹝

▲SFC最唗◎

50

29

1

Y010

TRAN 2 TRAN 3 TRAN
X010

39 Y011

X011

49 Y012

X012

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

雄揭燴

蛌痄揭燴

34.2  步进梯形图
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3. 并行分支的例子

婓煦盓﹜颯磁腔蛌痄揭燴最唗笢昦妏蚚MPS﹜MRD﹜MPP﹜ANB﹜ORB腔硌鍔﹝

奧ㄛ撈妏岆婓雄蛹婥腔隙繚笢ㄛ婓STL硌鍔綴醱珩祥夔妏蚚MPS硌鍔﹝

迵渀勤珨啜袨怓腔最唗眈肮ㄛ珂硒俴雄揭燴ㄛ諉覂硒俴蛌痄揭燴﹝

甡棒硒俴垀衄腔蛌痄揭燴﹝

4. 并行汇合的例子

婓煦盓﹜颯磁腔蛌痄揭燴最唗笢昦妏蚚MPS﹜MRD﹜MPP﹜ANB﹜ORB腔硌鍔﹝

奧ㄛ撈妏岆婓雄蛹婥腔隙繚笢ㄛ婓STL硌鍔綴醱珩祥夔妏蚚MPS硌鍔﹝

婓晤最腔佼唗笢ㄛ蛁砩煦盓蹈睿颯磁蹈祥夔蝠脫﹝

忑珂ㄛ躺硒俴颯磁袨怓腔雄揭燴﹝

森綴ㄛ躺甡棒硒俴颯磁袨怓腔蛌痄揭燴﹝

▲SFC最唗◎

STL
OUT
LD
SET
SET
SET21

20 Y000

1
X000

TRAN
X000

Y001

STL S20

SET S21

S20
Y000
X000
S21
S31
S4131 41 SET S31

SET S41

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

雄揭燴

蛌痄揭燴

▲SFC最唗◎

50

29 Y010 39 Y011 49 Y012

9
X010

TRAN
X011 X012

STL
OUT
STL
OUT
STL
OUT
STL
STL
STL
LD
AND
AND
SET

Y010

STL S29

STL S39

S29
Y010
S39
Y011
S49
Y012
S29
S39
S49
X010
X011
X012
S50

STL S49

Y011

Y012

STL S39

STL S49

STL S29

X010
SET S50

X011X012

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

雄揭燴

蛌痄揭燴
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STL
LD
SET
STL
LD
SET
STL
LD
SET
LD
SET

100

20

1

X000
X000

TRAN 2

X001

STL S20

SET S100

S20
X000
S100
S30
X001
S100
S100
X003
S50
X004
S60

S30

3

50 60

X001
TRAN

X003
TRAN 4

X004
TRAN

SET S100

STL S30

X003
SET S50

STL S100

X004
SET S60

STL
STL
LD
SET
STL
LD
SET
SET

101

20

1 X000X000
TRAN

S101

STL S20

SET S50

S20
S30
X000
S101
S101
S101
S50
S60

30

2

50 60

S101
TRAN

SET S101

STL S101

STL S30

SET S60

STL
LD
SET
STL
LD
SET
STL
LD
SET
SET

102

20

1

X000
S102

TRAN 2

X001

STL S20

SET S102

S20
X000
S102
S30
X001
S102
S102
S102
S40
S50

30

3

40 50

X001
TRAN

X102
TRAN

SET S102

STL S30

S102
SET S40

STL S102

SET S50

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

諾袨怓

諾袨怓

諾袨怓

5. 分支·汇合的组合

植颯磁盄羲宎眻諉蟀諉煦盓盄笢潔羶衄袨怓奀ㄛ膘祜婓笢潔妏蚚珨跺諾袨怓釬峈笢賡﹝

森奀ㄛ偌桽狟芞垀尨秶釬祭輛枍倛芞﹝

1) 恁寁颯磁睿恁寁煦盓

▲SFC最唗◎

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎▲SFC最唗◎

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎▲SFC最唗◎

2) 甜俴颯磁睿甜俴煦盓

3) 恁寁颯磁睿甜俴煦盓

34.2  步进梯形图



722

34  SFC程序和步进梯形图

4) 甜俴颯磁睿恁寁煦盓
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34.2.7 程序实例

单流程的例子
1. 闪烁回路的例子

·妏褫晤最諷秶堍俴ㄛ籵徹場宎闕喳ㄗM8002ㄘ雄袨怓S3﹝

·婓袨怓S3笢怀堤Y000ㄛ1鏃笘眕綴蛌痄善袨怓S20﹝

·婓袨怓S20笢怀堤Y001ㄛ1.5鏃笘眕綴殿隙袨怓S3﹝

▲SFC最唗◎ ▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

諾袨怓

1鏃 1.5鏃

祭晤瘍

▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

祭晤瘍

場宎闕喳
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2. 喷水控制的例子

1) 等笚堍俴 (X001ˊOFF,X002=OFFㄘ

偌狟雄偌聽X000綴ㄛ偌桽Y000ㄗ渾儂珆尨ㄘ↙Y001ㄗ笢栝硌尨腑ㄘ↙Y002ㄗ笢栝驗阨ㄘ↙Y003

ㄗ遠袨盄硌尨腑ㄘ↙Y007ㄗ遠袨盄驗阨ㄘ↙Y000ㄗ渾儂珆尨ㄘ腔佼唗雄釬ㄛ綴殿隙渾儂袨怓﹝

籵徹啎离腔2鏃隅奀甡棒遙跪怀堤﹝

2) 蟀哿堍俴(X001ˊONㄘ

笭葩Y001‵Y007腔雄釬﹝

3) 祭輛堍俴(X002=ONㄘ

藩偌珨棒雄偌聽ㄛ跪怀堤甡棒雄釬珨棒﹝
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▲祭輛枍倛芞◎ ▲硌鍔桶最唗◎

STL潼諷衄虴

輦砦蛌痄

場宎袨怓

渾儂珆尨

笢栝硌尨腑

笢栝驗阨

遠袨盄硌尨腑

遠袨盄驗阨

蟀哿

等笚棒/祭輛

堍俴潼諷

祭輛

場宎闕喳

雄偌聽

雄

34.2  步进梯形图
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选择性分支·汇合流程的例子
1. 大小球的选择搬运的例子

狟芞笢珆尨賸妏蚚換冞湍ㄛ蔚湮﹜苤煦濬換冞腔儂迮蚾离﹝

酘奻峈埻萸ㄛ偌桽狟蔥﹜柲蛂﹜奻汔﹜衵俴﹜狟蔥﹜庋溫﹜奻汔﹜酘俴腔佼唗雄釬﹝

森俋ㄛ絞儂迮忒旋狟蔥ㄛ萇棠沺揤蛂湮奀ㄛ狟癹羲壽LS2峈OFFㄛ揤蛂苤奀ㄛLS2峈ON﹝
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雄

M

諉輪羲壽
苤 湮

萇棠沺

狟癹

湮奀ㄛ魂祥善湛狟癹ㄛ
垀眕X002祥雄釬﹝

埻萸珆尨

 酘癹

 奻癹

酘
衵

奻汔
狟蔥

+ +
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砉涴笱湮苤煦濬恁寁麼瓚梗磁跡迵瘁腔祭輛枍倛芞狟芞垀尨﹝
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▲祭輛枍倛芞◎

▲硌鍔桶最唗◎

場宎闕喳

埻萸珆尨
狟蔥

庋溫

奻汔

酘俴

狟蔥

柲蛂

柲蛂

奻汔

奻汔

衵俴

衵俴

酘癹 奻癹

雄 埻萸

狟癹ㄗ苤ㄘ

庋溫

·絞峈苤腔奀緊X004雄釬ㄛ絞峈湮腔奀緊X005雄釬奀ㄛ

蛌痄善颯磁袨怓腔S30﹝
·雄綴扴腔杻忷落翑樟萇M8040ㄛ寀垀衄腔袨怓蛌

痄蔚掩輦砦﹝

婓袨怓S24ㄛS27ㄛS33笢ㄛ勤衵俴怀堤Y003﹜酘俴怀堤

Y004煦梗揹薊跪赻腔誑坶揖萸﹝

34.2  步进梯形图
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并行分支·汇合流程的例子
煦梗甜俴樓馱窒A﹜B﹜Cㄛ樓馱賦旰綴猁輛俴郪蚾奀ㄛ珩岆甜俴煦盓·颯磁腔霜最﹝

1. 按钮式人行横道的例子

狟芞垀尨ㄛ偌聽宒俴筵耋腔瞰赽笢ㄛ褫眕妏蚚甜俴煦盓﹞颯磁腔霜最桶尨﹝

Y003ㄩ蟯腑 Y002ㄩ酴腑 Y001ㄩ綻腑

偌聽宒俴筵耋腔SFC最唗狟垀尨ㄛ狟醱瞰撼賸婓俴筵耋腔蟯腑腔匢佶窒煦笢ㄛ珨窒煦霜最腔笭葩雄釬

ㄗ泐蛌善奻源腔袨怓ㄘ腔瞰赽﹝

·褫晤最諷秶植STOP遙善RUN奀ㄛ場宎袨怓S0雄釬ㄛ奀峈陬耋ˊ蟯腑ㄛ俴耋ˊ綻腑﹝

·偌狟筵援偌聽X000麼X001綴ㄛ婓袨怓S21笢陬耋ˊ蟯腑ㄛ袨怓S30笢俴耋ˊ綻腑ㄛ袨怓祥蜊曹﹝

·30鏃眕綴陬耋ˊ酴腑ㄛ婬徹10鏃眕綴曹傖陬耋ˊ綻腑﹝

·森綴ㄛ隅奀T2ㄗ5鏃ㄘ雄釬綴ㄛ曹峈俴耋ˊ蟯腑﹝

·15鏃眕綴ㄛ俴耋硒俴蟯腑匢佶﹝ㄗS32ˊ鏢ㄛS33ˊ謠ㄘ

·婓匢佶徹最笢ㄛS32﹜S33笭葩雄釬ㄛ筍岆數杅C0ㄗ扢隅硉峈5棒ㄘ雄釬綴ㄛ雄釬袨怓蛌痄善S34ㄛ

婓俴耋ˊ綻腑腔5鏃綴殿隙善場宎袨怓﹝

·婓雄釬徹最笢ㄛ撈妏偌筵援偌聽X000﹜X001珩拸虴﹝
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M8002
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Y005
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SET
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LD
SET
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OUT
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26
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OUT
LD
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SET
LDI
AND
OUT
STL
OUT
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OUT
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LD
OUT
RET
EMD

58
61
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65
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69
70
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73
76
77
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79
81
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X000

X001
6

13

21
T2

26

33

30
T1

61
C0 T5

C0 T5

T6

12

25

41

38
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42

47

46

78
T6

S0

S0STL

SET

C0
K5

Y003

T0

K10

Y002

Y006

T0
K30

K10
T2

Y003

T1

S22SET

S30STL

S22STL

S31SET

Y005

K30

S31STL

S23SET

Y006
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S23STL

S32SET

Y001

K30

S33SET

S33STL

S32SET

K5
T4

S34SET

S32

S34STL

Y005

C0RST

K50

S23STL

S34STL

S0

RET

END

S21SET

S30SET

S21STL

Y005

▲祭輛枍倛芞◎

場宎闕喳

陬耋蟯腑

陬耋蟯腑

俴耋綻腑

俴耋綻腑

俴耋綻腑

陬耋酴腑

俴耋蟯腑

陬耋綻腑

▲硌鍔桶最唗◎

衄數呾袨怓S33ㄗ匢佶腔萸ㄘ腔雄釬棒杅
腔數杅ㄛ善賸菴5棒奀ㄛC0揖萸雄釬﹝

筵援偌聽
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35  中断功能和脉冲捕捉功能

35.1  概要
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35 中断功能和脉冲捕捉功能

35.1 概要

婓掛梒笢ㄛ翋猁佽隴FX褫晤最諷秶笢囀离腔笢剿髡夔摯闕喳眸袙髡夔﹝

翋猁佽隴賸祥忳佼諷最唗ㄗ翋最唗ㄘ腔禸鏡笚腔荌砒ㄛ蔚狟扴腔笢剿髡夔釬峈揖楷陓瘍ㄛ蕾撈硒俴笢剿最唗

ㄗ笢剿赽最唗ㄘ腔髡夔﹝ 婓珨啜腔佼諷最唗揭燴笢ㄛ蚕衾禸鏡笚婖傖腔晊喧眕摯奀潔腔船跤儂迮雄釬湍

懂荌砒ㄛ涴欴腔錶褫眕腕善蜊囡﹝

1. 输入中断功能（外部信号输入（X）的中断）

妏蚚怀X000‵X005腔怀陓瘍ㄛ笢剿珨啜腔佼諷最唗ㄛ蚥珂硒俴笢剿赽最唗﹝ 森俋ㄛ怀笢剿腔硒俴奀

唗ㄛ褫眕籵徹硌隅硌渀腔晤瘍ㄛ硌隅陓瘍腔奻汔朓麼岆狟蔥朓笢砩珨跺﹝

→详细内容，请参考35.3节

2. 输入中断延迟功能（外部信号输入（X）的中断）

妏蚚怀X000‵X005腔怀陓瘍ㄛ笢剿珨啜腔佼諷最唗ㄛ婓眕1ms峈等弇扢隅腔晊喧奀潔眳綴蚥珂硒俴笢剿

赽最唗﹝ 森俋ㄛ怀笢剿腔硒俴奀唗ㄛ褫眕籵徹硌隅硌渀腔晤瘍ㄛ硌隅陓瘍腔奻汔朓麼岆狟蔥朓笢砩珨跺﹝

→详细内容，请参考35.4节

3. 定时器中断功能（按固定周期动作的定时器中断）

偌桽10ms‵99ms腔嘐隅笚潔路ㄛ笢剿珨啜腔佼諷最唗ㄛ蚥珂硒俴笢剿赽最唗﹝

→详细内容，请参考35.5节

4. 高速计数器中断功能（增计数时的中断功能）

絞詢厒數杅腔絞硉湛善寞隅硉奀ㄛ笢剿珨啜腔佼諷最唗ㄛ蚥珂硒俴笢剿赽最唗﹝

→详细内容，请参考35.6节

5. 脉冲捕捉功能

籵徹怀X000‵X007腔怀陓瘍植OFF曹峈ONㄛ杻忷落翑樟萇M8170‵M8177掩扢离峈笢剿揭燴﹝籵徹

婓珨啜腔佼諷最唗笢妏蚚涴跺M8170‵M8177ㄛ褫眕源晞華鳳婓珨啜腔怀揭燴笢拸楊鳳腔ON遵僅腔陓

瘍﹝ 筍岆ㄛ彆婓1跺堍呾笚笢猁硒俴撓棒ON/OFF涴欴腔揭燴奀ㄛ妏蚚怀笢剿髡夔﹝

→详细内容，请参考35.7节
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35 中断功能和脉冲捕捉功能

35.2 通用事项

35.2.1 中断功能及脉冲捕捉功能的禁止方法

佽隴賸笢剿髡夔摯闕喳眸袙髡夔腔輦砦源楊﹝

1. 程序的中断范围的限制[中断功能，脉冲捕捉功能]
1) 晤最源楊

籵徹晤迡FNC 05(DI)硌鍔ㄛ褫眕扢隅笢剿輦砦腔郖﹝

婓DI‵EI硌鍔眳潔ㄗ輦砦笢剿郖ㄘ撈妏楷汜笢剿ㄛ珩岆掩湔揣狟懂ㄛ婓EI硒俴眳綴婬硒俴﹝

2) 最唗瞰赽

3) 蛁砩岈砐

a) 輦砦笢剿蚚腔杻忷落翑樟萇(M8050~M8059)祥婦嬤眒冪离ON笢腔笢剿怀﹝

涴跺杻忷落翑樟萇勤闕喳眸袙髡夔拸虴﹝

b) 輦砦郖腔奀潔誕酗奀ㄛ呥諉彶笢剿ㄛ筍岆蛌痄善笢剿揭燴頗晊喧﹝

祥剒猁輦砦笢剿奀ㄛ硐晤迡EI硌鍔﹝帤斛珨隅剒猁DI硌鍔﹝

FNC 04
EI

FNC 05
DI

FNC 06
FEND

埰勍
笢剿

輦砦
笢剿

35.2  通用事项
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35 中断功能和脉冲捕捉功能

2.中断指针（每个中断子程序）的禁止中断 [中断功能]
1)晤最源楊

煦梗袧掘賸輦砦笢剿蚚腔杻忷落翑樟萇(M8050‵M8059)﹝

婓笢剿輦砦梓祩弇(M8050‵M8059)峈ON奀ㄛ莉汜賸輦砦腔笢剿ㄛ森綴撈妏笢剿輦砦梓祩弇剿羲ㄛ珩祥硒

俴笢剿最唗﹝

↗1.植RUN↙STOP奀壺

2)最唗瞰赽

婓狟垀尨腔最唗瞰赽笢ㄛ籵徹M20妏M8053离ON奀ㄛ懂赻X003腔笢剿怀I301掩輦砦﹝

1.输入输出刷新功能(REFF指令)的使用

籵徹笢剿最唗諷秶怀樟萇睿怀堤樟萇奀ㄛ妏蚚怀怀堤芃陔硌鍔 (REFF/FNC 50)ㄛ褫鳳腕

郔陔腔怀陓洘ㄛ甜夔蕾撈怀堤堍呾賦彆ㄛ植奧褫眕妗珋祥忳褫晤最諷秶禸鏡笚荌砒腔詢厒諷秶﹝

2.关于FROM/TO指令执行过程中的中断动作

籵徹杻忷落翑樟萇M8028腔ON/OFFㄛ妗珋眕狟腔雄釬﹝

1) M8028=OFF奀

婓FROM/TO硌鍔硒俴徹最笢赻雄揭衾輦砦笢剿腔袨怓ㄛ祥硒俴怀笢剿睿隅奀笢剿﹝

婓森潔莉汜腔笢剿頗婓硒俴俇FROM/TO硌鍔綴掩蕾撈硒俴﹝

絞M8028ˊOFFㄛFROM/TO硌鍔褫眕婓笢剿最唗笢妏蚚﹝

2) M8028=ON奀

婓FROM/TO硌鍔硒俴徹最笢莉汜笢剿ㄛ寀笢剿硒俴ㄛ綴硒俴笢剿最唗﹝

筍岆ㄛ絞M8028ˊON奀ㄛ祥夔婓笢剿赽最唗笢妏蚚FROM/TO硌鍔﹝

怀笢剿

隅奀笢剿

詢厒數杅笢剿

X000‵X005腔怀笢剿煦梗勤茼M8050‵M8055↗1ㄛ婓ON奀輦砦

I6↓↓‵I8↓↓隅奀笢剿煦梗勤茼M8056‵M8058↗1ㄛ婓ON奀輦砦

I010‵I060腔數杅笢剿婓M8059 ↗1峈ON奀窒輦砦

M8053

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

I301

X003腔輦砦笢剿硌鍔

潰聆堤X003腔奻汔朓

END

M20

笢剿
硌渀

埰勍
笢剿

笢剿
赽最唗

35.2.2 相关事项

35.2  通用事项
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佽隴賸妏蚚笢剿髡夔睿闕喳眸袙髡夔奀腔籵蚚腔蛁砩猁萸﹝

壽衾跪笢剿髡夔跺梗腔蛁砩猁萸ㄛ頗婓跪笢剿髡夔腔佽隴笢賤庋﹝

1.关于发生多个中断时的处理

甡棒楷汜嗣跺笢剿奀ㄛ珂楷汜腔蚥珂硒俴ㄛ俇肮奀莉汜奀ㄛ硌渀晤瘍苤腔蚥珂硒俴﹝

婓硒俴笢剿赽最唗腔徹最笢ㄛ坻腔笢剿掩輦砦﹝

2.想实现双重中断（中断中的中断）时 [中断功能]
珨啜腔笢剿赽最唗ㄗ最唗ㄘ笢輦砦笢剿﹝彆婓笢剿赽最唗笢晤迡EI(FNC 04) ﹜DI(FNC 05)奀ㄛ褫眕諉彶善

邧笭腔笢剿﹝

3.关于使用定时器时的动作 [中断功能]
妏蚚籵腔隅奀祥夔硒俴數奀ㄛ壺森眕俋ㄛ妏蚚1ms腔濛數隅奀奀珩剒猁蛁砩﹝

笢剿赽最唗笢腔隅奀ㄛ妏蚚赽最唗蚚隅奀T192‵T199﹝

4.禁止重复使用输入 [输入中断（有/无延迟功能），脉冲捕捉功能]
怀X000‵X007蚚衾詢厒數杅﹜怀笢剿﹜闕喳眸袙眕摯SPD,ZRN,DSZR,DVIT硌鍔睿籵蚚怀﹝

秪森ㄛ昦笭葩妏蚚怀傷赽﹝

5.关于已经置ON的软元件的动作 [中断功能]
笢剿赽最唗笢掩离ON腔啋璃ㄛ婓賦旰赽最唗綴掩悵厥﹝

森俋ㄛ勤隅奀睿數杅硒俴RST硌鍔綴ㄛ隅奀睿數杅腔葩弇袨怓珩掩悵厥﹝

涴虳啋璃婓赽最唗囀﹜麼岆赽最唗俋硒俴葩弇睿OFF堍呾奀ㄛ妏蜆硌鍔剿羲﹝

输出被保持的例子

衄勤X001輛俴數杅腔C0ㄛ絞X000植OFF曹峈ON奀ㄛ笢剿最唗I001硐硒俴1跺禸鏡ㄛ數杅葩弇綴怀堤

Y007腔最唗﹝

1)最唗妗瞰

35.2.3 使用上的注意事项（通用）

M8000

K10

FNC 04
EI

C0

RST C0

X001

FNC 06
FEND

FNC 05
IRET

I001

0祭

Y007

35.2  通用事项
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X001

1
2

3

RST
C0

Y007

RST C0

X002

FNC 06
FEND

RST C0

RST Y007

B

B

M8001

A

A

Y007

X001
C0

K10

M8000

FNC 05
IRET

I001

FNC 04
EI

數杅葩弇
ㄗ奻扴腔  窒ㄘ

2) 奀唗芞

复位被保持的输出的例子（对策）

1) 最唗妗瞰

2) 奀唗芞

籵徹X000腔I001
笢剿最唗腔雄釬

笢剿最唗

C0絞硉

數杅
葩弇

蚕衾C0腔葩弇硌鍔衄虴ㄛ
垀眕撈妏衄闕喳怀ㄛ
絞硉珩祥蜊曹﹝

葩弇笢

Y007怀堤笢

怀堤掩悵厥

0祭

眕砩腔奀唗葩弇
Y007腔最唗

婓赽最唗笢剿羲森腔
RST C0硌鍔腔最唗

RUN潼諷
ㄗ珨眻峈OFFㄘ

X001

1
2

3

RST
C0

Y007

1
2

3
4

X002

籵徹X000腔I001
笢剿最唗腔雄釬

笢剿最唗

C0絞硉

數杅葩弇腔
OFF硒俴ㄗ奻扴腔   窒ㄘ

Y007葩弇

35.2  通用事项
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35 中断功能和脉冲捕捉功能

35.3 输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]

35.3.1 输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]

1. 概要

妏蚚怀X000‵X005腔怀陓瘍ㄛ硒俴笢剿赽最唗﹝

2. 用途

蚕衾褫眕祥忳褫晤最諷秶腔堍呾笚腔荌砒揭燴俋窒怀陓瘍ㄛ垀眕巠蚚衾硒俴詢厒諷秶睿鳳傻奀潔闕

喳﹝

3. 基本程序（编程要领）

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

I001

FNC 03
IRET

I100

END

0祭

笢剿
硌渀

笢剿
硌渀

潰聆堤X001腔狟蔥朓

潰聆堤X000腔奻汔朓

埰勍笢剿

翋最唗

翋最唗腔賦旰

笢剿赽最唗Ｋ
ㄗ笢剿最唗ㄘ

笢剿赽最唗Ｌ
ㄗ笢剿最唗ㄘ

笢剿殿隙

笢剿殿隙

翋最唗

在EI硌鍔眳綴笢剿怀諉彶衄虴
森俋ㄛ祥剒猁怀笢剿腔輦砦郖奀ㄛ
憩羶衄斛猁晤迡DIㄗ輦砦笢剿ㄘ硌鍔﹝

FEND硌鍔峈翋最唗腔賦旰笢剿
赽最唗斛剕婓FEND眳綴鏡扴

絞X000諉籵綴ㄛ潰聆堤奻汔朓ㄛ
硒俴笢剿赽最唗Ｋ
籵徹IRET硌鍔殿隙善翋最唗

絞X001剿羲綴ㄛ潰聆堤狟蔥朓ㄛ
硒俴笢剿赽最唗Ｌ
籵徹IRET硌鍔殿隙善翋最唗

END桶尨最唗腔賦旰﹝

35.3  输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]
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I 0

指针编号
输入编号

上升沿中断 下降沿中断
禁止中断的指令

输入编号

4.中断指针（6点）的编号及动作

5.中断输入的个别禁止方法

婓最唗笢妏M8050‵M8055离ON綴ㄛ寀跪赻勤茼腔怀晤瘍腔笢剿掩輦砦﹝ ㄗ勤茼囀統蕉奻桶ㄘ

6.注意要点

1)輦砦怀腔笭葩妏蚚

蚚釬峈笢剿硌渀腔怀樟萇腔晤瘍ㄛ昦迵妏蚚眈肮怀毓峓腔「詢厒數杅」﹜「闕喳眸袙髡夔」﹜

「闕喳躇僅ㄗFNC 56ㄘ」脹茼蚚硌鍔笭葩﹝

2)壽衾怀薦疏腔赻雄覃誹

硌隅賸怀笢剿硌渀I↓0↓綴ㄛ怀樟萇腔怀薦疏頗掩赻雄載蜊峈詢厒黍蚚﹝

秪森ㄛ祥剒猁妏蚚REFF(FNC 51)硌鍔睿杻忷杅擂敵湔D8020ㄗ怀薦疏腔覃誹ㄘ載蜊薦疏腔覃誹﹝

森俋ㄛ羶衄釬峈怀笢剿硌渀妏蚚腔怀樟萇腔怀薦疏眕10msㄗ場宎硉ㄘ雄釬﹝

3)怀笢剿腔闕遵

峈賸夔籵徹俋窒陓瘍硒俴怀笢剿ㄛ垀眕剒猁怀狟桶垀尨腔遵僅眕奻腔ON陓瘍ㄛ麼岆OFF陓瘍﹝

↗1.妏蚚5米s腔怀薦疏奀ㄛ眕摯蚚詢厒數杅黍50k‵100kHz腔砒茼薹腔闕喳奀ㄛ狟垀尨扢

离﹝

-諉盄酗僅昦閉堤5m﹝

-婓怀傷赽笢蟀諉1.5k次ㄗ1W眕奻ㄘ腔穢萇郯ㄛ迵翋儂腔怀萇霜眈睫磁ㄛ勤源珨耜儂腔羲摩萇

憤倰儒极奪怀堤腔蛹婥萇霜剒猁婓20mA眕奻﹝

4)硌渀晤瘍腔笭葩妏蚚

勤砉I001睿I000脹饒欴腔肮珨怀腔奻汔朓笢剿睿狟蔥朓笢剿ㄛ祥夔掩肮奀晤迡﹝

↓ ↓

0ㄩ狟蔥朓笢剿 1ㄩ奻汔朓笢剿

跦擂怀X000‵X005峈0‵5

X000

X001

X002

X003

X004

X005

I001

I101

I201

I301

I401

I501

I000

I100

I200

I300

I400

I500

M8050↗1

M8051↗1

M8052↗1

M8053↗1

M8054↗1

M8055↗1

↗1.植RUN↙STOP奀壺

设定为0时的输入滤波器的值

X000～X005 5μs ↗1

35.3  输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]
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FNC 06
FEND

FNC 04
EI

FNC 50
REF

FNC 03
IRET

END

Y000

M8000

FNC 04
EI

END

FNC 06
FEND

X010

Y001SET

Y001RST

FNC 03
IRET

笢剿硌渀

RUN
潼諷

7. 程序示例

1) 奻汔朓俋窒怀笢剿睿怀堤芃陔ㄗREF硌鍔ㄘ腔郪磁妏蚚

籵徹俋窒怀ㄗX000ㄘ腔奻汔朓ㄛ撈覦妏怀堤Y007离ON腔最唗﹝

0祭

潰聆堤X000腔奻汔朓

I001

笢剿硌渀

RUN潼諷

0祭

潰聆堤X001腔奻汔朓

I101

M8000

Y000 K8↗1

K8↗1

SET

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿 鏡扴翋最唗﹝

妏蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

X000峈ON奀笢剿赽最唗掩硒俴ㄛ拸沭璃華离弇Y000

妏蚚怀堤芃陔硌鍔ㄛ蔚Y000‵Y007腔怀堤
蜊迡傖郔陔腔陓洘
羶衄怀堤芃陔硌鍔奀ㄛ婓殿隙翋最唗ㄛ硒俴
END硌鍔眳綴Y000諉籵

蔚SET Y000載蜊傖RST Y000綴ㄛ曹峈撈奀OFF腔最唗﹝

↗1. 勤妏蚚REFㄗFNC 50ㄘ硌鍔芃陔腔怀/怀堤腔萸杅斛剕硌隅8腔捷杅﹝

硌鍔賸8腔捷杅眕俋奀ㄛ頗堤珋堍呾堤渣ㄛREF(FNC 50)硌鍔祥夔硒俴﹝

2) 怀笢剿睿怀芃陔ㄗREF硌鍔ㄘ腔郪磁妏蚚

  妏蚚郔陔腔怀陓洘硒俴笢剿揭燴腔最唗﹝

X010

X010

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿 鏡扴翋最唗﹝

妏蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

X001峈ON奀笢剿赽最唗掩硒俴ㄛ拸沭璃華硒俴怀芃陔ㄛ
黍絞腔010‵X017腔ON/OFF陓洘

跦擂X010腔ON/OFF袨怓ㄛ离弇麼岆葩弇Y001

FNC 50
REF

↗1. 勤妏蚚REFㄗFNC 50ㄘ硌鍔芃陔腔怀/怀堤腔萸杅斛剕硌隅8腔捷杅﹝

硌鍔賸8腔捷杅眕俋奀ㄛ頗堤珋堍呾堤渣ㄛREF(FNC 50)硌鍔祥夔硒俴﹝

35.3  输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]
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X003

M0 ON ON

TO TO

M8000

FNC 04
EI

END

FNC 06
FEND

D0FNC 24
INC

FNC 03
IRET

M8000

M0

M0

T0

K10

FNC 04
EI

T0

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

END

SET M0

RST M0

闕喳怀

3) 怀楷汜棒杅腔數杅ㄗ迵等眈詢厒數杅眈肮ㄘ

勤俋窒怀輛俴數杅腔最唗﹝

4) 傻奀潔闕喳腔眸袙

傻奀潔闕喳峈ON綴ㄛ婓珨隅奀潔眳囀悵厥ON腔最唗﹝

笢剿硌渀

RUN潼諷

0祭

0祭

潰聆堤X002腔奻汔朓

RUN潼諷

潰聆堤X003腔奻汔朓

I201

笢剿硌渀

I301

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿 鏡扴翋最唗﹝

妏蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

X002峈ON奀D0腔硉掩ㄚ1﹝
NC硌鍔岆婓藩跺堍呾笚輛俴樓楊堍呾腔硌鍔ㄛ
筍岆蚕衾笢剿赽最唗跦擂怀陓瘍硐硒俴1棒ㄛ
垀眕祥剒猁扢离傖INCPㄗ闕喳硒俴倰ㄘ﹝

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿

妏蚚M0腔ON/OFF陓瘍腔最唗

硌隅M0腔悵厥奀潔

冪徹隅奀奀潔綴葩弇M0

妏蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

X003諉籵奀硒俴笢剿赽最唗ㄛ

拸沭璃華离弇M0﹝

35.3  输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]
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0V S/S X000 X001

SW

24V

I001 M8000

X010

K32767

I100 X010

M0
K1

M8000

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

T246

FNC 03
IRET

FNC 12
M0V

T246

FNC 03
IRET

END

T246 D0

SET M0

RST T246

RST T246

RST M0

RST D0

褫晤最諷秶
聆講涴跺奀潔遵僅

笢剿硌渀

雄隅奀

聆講杅擂

笢剿硌渀

賦旰聆講

隅奀礿砦

35.3.2 实用程序举例（短时间脉宽的测量程序）

1. 使用输入中断测量短时间的脉冲宽度的例子

彆妏蚚濛數倰腔1ms隅奀麼岆杻忷杅擂敵湔D8099ㄗ詢厒遠倛數杅ㄘㄛ憩褫眕眕1ms麼岆 0.1ms峈等

弇聆講傻奀潔腔闕喳遵僅﹝

狟芞笢瞰撼賸FX3U褫晤最諷秶ㄗ穢倰怀ㄘ腔瞰赽﹝

0祭

潰聆堤X000腔奻汔朓

潰聆堤X001腔狟蔥朓

X010 袧掘聆講

葩弇茬砉腔賤壺

隅奀葩弇

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿 鏡扴翋最唗﹝

妏蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

X000諉籵綴ㄛ籵徹I001腔笢剿ㄛ
雄1ms腔隅奀T246﹝

X001剿羲綴ㄛ籵徹I100腔笢剿ㄛ
蔚T246 腔絞硉換冞善悵湔聆
講硉蚚腔杅擂 敵湔D0笢ㄛ賦
旰陓瘍蚚腔M0雄釬﹝

SW(X000,X001)

35.3  输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]
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I001
X010

I100 X010

X010

FNC 04
EI

M8099

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

FNC 12
M0V

FNC 03
IRET

END

RST

RST M0

D0

SET M0

遠倛數杅雄釬

聆講杅擂

賦旰聆講

2.使用高速环形计数器测量短时间的脉冲宽度的例子

0祭

D8099雄釬

笢剿硌渀
潰聆堤X000腔奻汔朓

笢剿硌渀
潰聆堤X001腔狟蔥朓

妏蚚EI硌鍔埰勍笢剿鏡扴翋最唗﹝

X000ˊONㄩ葩弇遠倛數杅ㄛ羲宎聆講

X001ˊOFFㄩ蔚遠倛數杅腔硉換冞善D0笢ㄛ
賦旰聆講

植杻忷杅擂敵湔M8099掩雄綴腔狟珨跺
堍呾笚羲宎ㄛ勤0.1ms奀笘輛俴崝數杅﹝
數杅硉閉堤32,767奀ㄛ婬棒植0羲宎數呾﹝

D8099

D8099

35.3  输入中断（通过外部信号中断）[不使用延迟功能]
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M8393 FNC 12
MOV

K♀♀♀

I

FNC 03
IRET

扢隅晊喧奀潔蚚腔揖萸

猁籵徹怀笢剿揭燴腔最唗

35.4 输入中断（通过外部信号中断） [使用延迟功能]

1. 概要

婓怀笢剿笢ㄛ衄眕1ms峈等弇腔晊喧硒俴笢剿赽最唗腔髡夔﹝

籵徹硒俴眕狟跡宒腔最唗懂硌隅猁晊喧腔奀潔﹝

妏蚚涴跺晊喧髡夔ㄛ饒繫婓覃淕怀笢剿笢妏蚚腔換覜腔假蚾弇离奀ㄛ憩褫眕輛俴迵妗暱弇离羶衄船腔

萇覃誹﹝

2. 晤最猁鍰

3. 时序图

Ｋ晊喧奀潔(等弇ㄩms)

↗
D8393 ·硌隅晊喧奀潔腔最唗

酘芞笢腔硌隅晊喧奀潔腔最唗ㄛ斛剕猁晤迡婓笢剿赽
最唗腔羲芛弇离笢﹝
蚕衾涴跺最唗岆耀啣最唗ㄛ垀眕趣奀硐剒載蜊晊喧奀
潔ㄗＫㄘ﹝

森俋ㄛ涴跺奀潔硌隅ㄗ↗ㄘㄛ硐褫眕妏蚚都杅ㄗKㄘ麼
岆杅擂敵湔ㄗDㄘ﹝

·笢剿最唗腔笝砦

笢剿怀ㄗX000‵X007ㄘ

衄虴

硒俴笢剿最唗

IRET硌鍔晊喧奀潔ㄗmsㄘ

蚕衾醱腔笢剿揭燴奾帤賦旰ㄛ
垀眕祥硒俴笢剿揭燴﹝

35.4  输入中断（通过外部信号中断）[使用延迟功能]
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I620

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 03
IRET

END

I

翋最唗

笢剿赽最唗

□□□ 

35.5 定时器中断（一定周期的中断）

35.5.1 定时器中断（一定周期的中断）

1. 概要

祥忳褫晤最諷秶禸鏡笚腔荌砒ㄛ藩路10ms‵99ms硒俴珨棒笢剿最唗﹝

2. 用途

巠蚚衾絞翋最唗腔禸鏡笚誕酗奀ㄛ勤杻隅最唗輛俴詢厒揭燴ㄛ麼氪剒猁婓佼諷堍呾奀潔路珨隅奀潔硒俴最唗

奀腔錶﹝

3. 基本程序（编程要领）

4. 定时器中断指针（3点）的编号和动作

藩路硌隅腔笢剿悜遠奀潔ㄗ10ms‵99msㄘㄛ硒俴笢剿赽最唗﹝

婓褫晤最諷秶腔堍呾笚眕俋ㄛ剒猁悜遠笢剿揭燴腔諷秶笢妏蚚

注意

蔚隅奀笢剿奀潔扢隅峈9ms眕狟奀ㄛ婓眕狟錶狟ㄛ褫夔拸楊偌桽淏腔笚輛俴隅奀笢剿揭燴ㄛ秪森膘祜婓

10ms眕奻妏蚚﹝

·笢剿最唗腔揭燴奀潔誕酗奀

·翋最唗笢妏蚚賸揭燴奀潔誕酗腔硌鍔奀

5. 注意要点

·硌渀晤瘍ㄗI6,I7,I8ㄘ祥夔笭葩妏蚚﹝

·婓最唗笢諉籵M8056‵M8058綴ㄛ跪赻勤茼腔隅奀笢剿掩輦砦﹝

0祭

笢剿硌渀
藩路20ms腔笢剿

埰勍笢剿

翋最唗

笢剿殿隙

翋最唗腔賦旰

笢剿最唗

婓EI硌鍔眕綴ㄛ隅奀笢剿衄虴
絞祥剒猁隅奀笢剿腔輦砦郖奀ㄛ珩祥剒猁晤迡DI
ㄗ輦砦笢剿硌鍔ㄘ﹝

FEND桶尨翋最唗腔賦旰
笢剿最唗斛剕婓FEND眳綴晤迡﹝

藩路20ms硒俴笢剿最唗﹝
晤迡猁眕笢剿源宒揭燴腔最唗﹝
妏蚚IRET硌鍔殿隙善翋最唗﹝

隅奀奀潔 10‵99ㄗmsㄘ

隅奀笢剿硌渀 6,7,8

I6

I7

I8

□□

□□

□□

输入编号 中断进制标志位

婓硌渀靡腔↓↓笢ㄛ怀10‵99腔淕杅﹝
瞰ㄩI610ˊ藩路10ms腔隅奀笢剿

中断周期（ms）

M8056↗1

M8057↗1

M8058↗1

↗1. RUN↙STOP奀壺

35.5  定时器中断（一定周期的中断）
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I610
M3

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 24
INC

FNC 224
LD=

FNC 03
IRET

END

SET M3

D0

K1000 D0 RST M3

I620 M8000

FNC 04
EI

FNC 06
FEND

FNC 50
REF

FNC 71
HKY

FNC 03
IRET

FNC 50
REF

END

Y000 K8

X000 Y000 D0 M0

K8X000

6. 程序举例

→与RAMP(FNC 67),HKY(FNC 71)的应用指令组合使用的程序，请参考35.5.2节

藩路10ms勤杅擂輛俴樓楊堍呾ㄛ甜迵扢隅硉掀誕腔最唗瞰赽﹝

1) 最唗瞰赽

35.5.2 实用程序举例（应用指令的定时器中断程序）

RAMP(FNC 67),HKY(FNC 71),SEGL(FNC 74),ARWS(FNC 75),PR(FNC 77)硌鍔岆迵禸鏡奀潔肮祭腔ㄛ 硒俴

珨蟀揹雄釬腔硌鍔﹝

婓涴虳硌鍔笢ㄛ蚕衾頗堤珋淕极奀潔徹酗麼婓奀潔疏雄奻衄恀枙ㄛ垀眕妏蚚隅奀笢剿ㄛ妏硌鍔偌桽珨隅奀潔

潔路硒俴﹝

森俋ㄛ帤妏蚚隅奀笢剿奀ㄛ妏蚚箝隅禸鏡耀宒﹝

1. HKY(FNC 71)指令的定时器中断处理

→关于HKY(FNC 71)指令，请参考15.2节

0祭

笢剿硌渀
藩路10ms腔笢剿

X001

籵徹EI硌鍔埰勍笢剿鏡扴翋最唗﹝

M3离弇ㄗONㄘㄛFNC 24(INC)硌鍔衄虴

蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

藩路10msㄛ勤D0腔絞硉ㄚ1

D0腔絞硉湛善1000奀ㄛM3葩弇

D0腔絞硉岆婓10鏃潔ㄛ植0‵1000曹趙腔
訇杅擂﹝
婓綴扴腔FNC 67ㄗRAMPㄘ硌鍔腔最唗瞰赽笢ㄛ
妏蚚蚳蚚腔茼蚚硌鍔秶釬訇杅擂﹝

藩路20ms腔笢剿

RUN潼諷

笢剿硌渀

0祭 籵徹EI硌鍔埰勍笢剿 鏡扴翋最唗﹝

蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

黍X000‵X007腔郔陔怀陓洘

FNC 71(HKY)硒俴1跺禸鏡

蚚婓郔陔怀堤陓洘芃陔Y000‵Y007

35.5  定时器中断（一定周期的中断）
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(D 1) =1

(D 3)

X000=ON
M8029

X000

FNC 04
EI

FNC12
MOV K 1 D 1

FNC12
MOV K255 D 2

PLS M 0

M 0
SET M 1

FNC 06
FEND

M 1
FNC 67
RAMP D 1 D 2 D 3 K1000

M 1
M8029

FNC 03
IRET

END

M8026

RST

硒俴賦旰

雄

場宎硉 醴梓硉 絞硉 蛌痄棒杅

2. RAMP(FNC 67)指令的定时器中断处理

妏蚚10ms腔隅奀笢剿ㄛ晤迡狟垀尨腔訇陓瘍怀堤隙繚﹝

→关于指令执行结束标志位M8029的使用方法，请参考6.5.2节

→关于RAMP(FNC 67)指令，请参考14.8节

1)訇怀堤耀倰

D4掩釬峈數呾硒俴棒杅蚚腔敵湔奧梩蚚﹝

2)最唗

M8026ㄩON奀

M8026ㄩOFF奀

(D 2)=255

10鏃

0祭

藩路10ms腔笢剿

笢剿硌渀
I610

籵徹EI硌鍔埰勍笢剿鏡扴翋最唗﹝

蚚FEND硌鍔賦旰翋最唗

啎珂妏M8026离ONㄛ寀ㄗD3ㄘ婓湛善郔笝
硉ㄗD2ㄘ奀ㄛ硉掩悵厥﹝

婓雄硌鍔腔肮奀ㄛ砃場宎硉ㄗD1ㄘ﹜醴梓
硉ㄗD2ㄘ笢換冞杅硉

彆硌鍔硒俴賦旰梓祩弇M8029雄釬ㄛ寀
RAMP硌鍔腔 雄怀剿羲
婓M8029峈OFF腔袨怓狟ㄛ蟀哿諉籵
FNC 67(RAMP)硌鍔奀ㄛ絞ㄗD3ㄘ腔硉湛善
郔笝硉ㄗD2ㄘ綴ㄛ蕾撈殿隙善場宎硉ㄗD1ㄘㄛ
婬棒笭葩眈肮腔雄釬﹝
婓M8026峈ON奀ㄛ祥剒猁涴跺最唗﹝

婓1000棒ㄗ10鏃ㄘ腔硌鍔硒俴潔ㄛ蔚ㄗD3ㄘ
腔硉植 ㄗD1ㄘ羲宎蛌曹善ㄗD2ㄘ

35.5  定时器中断（一定周期的中断）
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35.6 计数器中断－根据高速计数器的计数到位来中断

1. 概要

妏蚚詢厒數杅腔絞硉腔笢剿﹝

2. 用途

迵DHSCS(FNC 53)腔掀誕离弇硌鍔珨妏蚚ㄛ絞詢厒數杅腔絞硉湛善寞隅硉奀硒俴笢剿最唗﹝

3. 基本程序（编程要领）

4. 定时器中断指针（6点）的编号及动作

0祭

潼諷

硌隅數杅笢剿

笢剿殿隙

硌隅笢剿
硌渀腔晤瘍

笢剿赽最唗
ㄗ笢剿最唗ㄘ

笢剿
硌渀
I010

↗1

↗1.載蜊杅擂敵湔脹笢硌隅腔掀誕硉奀ㄛ涴跺硉婓硒俴END硌鍔奀掩載陔﹝

 
婓EI(FNC 04)硌鍔眕綴埰勍笢剿
鏡扴翋最唗﹝

雄詢厒數杅腔盄ㄛ婓DHSCS(FNC 53)
硌鍔笢硌隅笢剿硌渀

絞C255腔絞硉植999曹峈1000奀ㄛ硒俴笢剿赽最唗
笢剿最唗腔妏蚚妗瞰ㄛ統蕉奻扴腔怀笢剿﹝

翋最唗

↓

數杅笢剿硌渀ㄗ1‵6ㄘ

指针编号 禁止中断标志位

↗1. 植RUN↙STOP奀壺

5. 使用高速计数器执行中断输出（Y,M）的ON/OFF
跦擂詢厒數杅腔絞硉ㄛ躺躺硒俴ON/OFF怀堤樟萇ㄗYㄘ睿落翑樟萇ㄗMㄘ腔諷秶奀ㄛ

妏蚚DHSCS(FNC 53),DHSCR(FNC 54),DHSZ(FNC 55)硌鍔褫眕潠等華晤最﹝

6. 注意要点

1)硌渀晤瘍腔笭葩

祥夔笭葩妏蚚硌渀晤瘍.

2)笢剿腔輦砦

婓最唗笢妏杻忷落翑樟萇M8059峈ON綴ㄛ寀垀衄腔數杅笢剿飲掩輦砦﹝

↗1

35.6  计数器中断−根据高速计数器的计数到位来中断
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35 中断功能和脉冲捕捉功能

35.7 脉冲捕捉功能 [M8170~M8177]

硒俴FNC 04(EI)硌鍔綴ㄛ絞怀樟萇X000‵X007植OFF曹峈ON奀ㄛ杻忷落翑樟萇M8170‵M8177籵徹

笢剿揭燴掩离弇﹝

1. 输入编号和特殊辅助继电器的分配

2. 程序实例

脉冲捕捉输入 脉冲捕捉继电器

X000

X001

X002

X003

X004

X005

X006

X007

M8170↗1

M8171↗1

M8172↗1

M8173↗1

M8174↗1

M8175↗1

M8176↗1

M8177↗1

↗1.植STOP↙RUN奀壺

0祭

X000ㄗ怀ㄘ

X002ㄗ葩弇ㄘ

葩弇
怀

怀闕遵ㄗ狟扴ㄘ

潰聆堤X000腔奻汔朓ㄛM8170籵徹笢剿掩离弇

闕喳眸袙賦彆腔葩弇

[X000~X005]:5米s眕奻↗1

[X006, X007]:50米s眕奻

↗1. 婓5米s錶狟妏蚚闕喳眸袙髡夔奀ㄛ眕摯蚚詢厒數杅黍50k‵100kHz腔砒茼薹腔闕喳奀ㄛ狟垀尨扢离﹝

-諉盄酗僅昦閉堤5m﹝

-婓怀傷赽笢蟀諉1.5k次ㄗ1W眕奻ㄘ腔穢萇郯ㄛ迵翋儂腔怀萇霜眈睫磁ㄛ勤源珨耜儂腔羲摩萇憤倰儒极奪怀堤

腔蛹婥萇霜剒猁婓20mA眕奻﹝

3. 使用上的注意事项

1)峈賸婬棒黍怀ㄛ剒猁籵徹最唗勤掩离弇腔啋璃輛俴葩弇﹝

秪森ㄛ掩离弇腔啋璃善掩葩弇眳ㄛ祥夔黍陔腔怀﹝

2)剒猁黍蟀哿腔傻奀潔闕喳ㄗ怀陓瘍ㄘ奀ㄛ妏蚚俋窒怀笢剿髡夔麼詢厒數杅髡夔﹝

3)祥剒猁覃誹薦疏腔最唗﹝

4)迵煦梗輦砦笢剿蚚腔落翑樟萇M8050‵M8055腔雄釬拸壽奧硒俴﹝

35.7  脉冲捕捉功能[M8170~M8177]
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36． 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36.1.1 特殊辅助继电器（M8000～M8511）

杻忷落翑樟萇ㄗ桶笢潠備峈杻Mㄘ睿杻忷杅擂敵湔ㄗ桶笢潠備峈杻Dㄘ腔笱濬眕摯髡夔狟垀尨﹝

森俋ㄛ跦擂褫晤最諷秶腔炵蹈祥肮ㄛ撈妏岆肮珨啋璃晤瘍ㄛ衄奀緊髡夔囀珩褫夔衄垀祥肮ㄛ昢斛蛁

砩﹝

帤隅砱眕摯帤暮婥腔杻忷落翑樟萇睿杻忷杅擂敵湔峈CPU梩蚚腔郖﹝

秪森ㄛ昦婓佼諷最唗笢妏蚚﹝

森俋ㄛ濬侔[M]8000ㄛ[D]8001腔蚚[ ]遺腔啋璃ㄛ祥猁婓最唗笢硒俴雄眕摯迡﹝

→关于特殊软元件的补充说明，请参考36.2节

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

PC状态

怀

堤渣楷汜

禸鏡奀潔

→参考36.2.1节

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

[M] 8000
RUN潼諷
a揖萸

[M] 8001
RUN潼諷
b揖萸

[M] 8002
場宎闕喳
a揖萸

[M] 8003
場宎闕喳
b揖萸

[M] 8004
堤渣楷汜

·FX3U,FX3UC

M8060,M8061,M8064,M8065,M8066,M8067笢
砩珨跺峈ON奀諉籵

·FX1S,FX1N,FX2N,FX1NC,FX2NC

M8060,M8061,M8063,M8064,M8065,M8066,
M8067笢砩珨跺峈ON奀諉籵

絞萇喀揭衾萇揤祑都腴奀諉籵
→参考36.2.3节

潰聆堤萇喀萇揤祑都腴奀离弇
→参考36.2.3节

潰聆堤侘潔礿砦奀ㄛ1跺禸鏡峈ON撈妏M8007諉籵ㄛ
彆萇埭萇揤蔥腴腔奀潔婓D8008腔奀潔眕囀奀ㄛ
褫晤最諷秶腔堍俴樟哿﹝

→参考36.2.4节

潰聆堤侘潔礿萇奀离弇ㄛ彆萇埭萇揤蔥腴腔奀潔
閉堤D8008腔奀潔ㄛ寀M8008葩弇ㄛ褫晤最諷秶
腔堍俴STOPㄗM8000=OFFㄘ﹝

→参考36.2.4节
孺桯等啋麼孺桯萇埭等啋↗1腔砩珨跺腔DC24V裁
萇奀諉籵

[M] 8005
萇喀萇揤徹腴

[M] 8006
萇喀萇揤徹腴坶湔

[M] 8007
潰聆堤侘潔礿砦

[M] 8008
潰聆堤礿萇笢

[M] 8009
DC24V裁萇

↗1. 硐衄FX1N/FX2N/FX3U褫晤最諷秶褫眕妏蚚孺桯等啋硐衄FX3UC褫晤最諷秶褫眕妏蚚孺桯萇埭等啋﹝

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀D8004

D8005

D8006

D8007
D8008

D8008

D8009
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36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

时钟

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

100ms/10ms腔隅奀遙

FROM/TO(FNC 78, 79)硌鍔硒俴徹最笢埰勍笢剿

♀ㄗ珨眻峈ONㄘ

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

[M] 8010

M 8015

M 8016

M 8017

[M] 8017

M 8019

[M] 8011
10ms奀笘

标志位

[M] 8020
錨弇

[M] 8021
質弇

[M] 8029
硌鍔硒俴賦旰

[M] 8023

M 8024↗1

M 8025↗2

M 8026↗2

M 8027↗2

M 8028

M 8022
輛弇

[M] 8012
100ms奀笘

[M] 8013
1s奀笘

[M] 8014
1min奀笘

10ms笚腔ON/OFF(ON:5msㄛOFF:5ms)
→参考36.2.6节

100ms笚腔ON/OFF(ON:50msㄛOFF:50ms)
→参考36.2.6节

1s笚腔ON/OFF(ON:500msㄛOFF:500ms)
→参考36.2.6节

1min笚腔ON/OFF(ON:30sㄛOFF:30s)
→参考36.2.6节

樓熬楊堍呾賦彆峈0奀諉籵
→关于使用方法，请参考6.5.2节

熬楊堍呾賦彆閉徹郔湮腔蛹硉奀諉籵
→关于使用方法，请参考6.5.2节

DSW(FNC 72)脹腔雄釬賦旰奀諉籵
→关于使用方法，请参考6.5.2节

樓楊堍呾賦彆楷汜輛弇奀ㄛ麼氪痄弇賦彆楷汜祛堤
奀諉籵

→关于使用方法，请参考6.5.2节

硌隅BMOV源砃
(FNC 15)

HSC耀宒
(FNC 53~55)

RAMP耀宒
(FNC 67)

PR耀宒
(FNC 77)

礿砦數奀眕摯啎离
妗奀奀笘蚚

→参考36.2.7节
奀潔黍堤綴腔珆尨掩礿砦
妗奀奀笘蚚

→参考36.2.7节
㊣30鏃硃野党淏
妗奀奀笘蚚

→参考36.2.7节
潰聆堤假蚾ㄗ珨眻峈ONㄘ
妗奀奀笘蚚

→参考36.2.7节
妗奀奀笘ㄗRTCㄘ堤渣
妗奀奀笘蚚

→参考36.2.7节

↗1. 跦擂褫晤最諷秶狟垀尨﹝
- FX1N,FX2N,FX2NC褫晤最諷秶笢祥掩壺﹝
- FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ植RUN↙STOP奀掩壺﹝

↗2. 跦擂褫晤最諷秶狟垀尨﹝
- FX2N,FX2NC褫晤最諷秶笢祥掩壺﹝
- FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ植RUN↙STOP奀掩壺﹝

↗3. FX2NC褫晤最諷秶剒猁恁璃腔囀湔啣ㄗ湍妗奀奀笘ㄘ﹝
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

PC模式

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

M 8030↗1

萇喀LED
鏢腑硌尨

M 8031↗1

準悵厥囀湔
窒壺

M 8032↗1

悵厥囀湔
窒壺

M 8034↗1

輦砦垀衄怀堤

M 8035
秶RUN耀宒

M 8036
秶RUN硌鍔

M 8037
秶STOP硌鍔

[M] 8038
統杅腔扢隅

M 8039
箝隅禸鏡
耀宒

M 8033
囀湔悵厥
礿砦

雄M8030綴ㄛ撈妏萇喀萇揤腴ㄛ褫晤最諷秶醱
啣奻腔LED珩祥謠腑﹝

→参考36.2.10节

植RUN善STOP奀ㄛ茬砓湔揣睿杅擂湔揣腔囀
偌桽埻欴悵厥﹝

→参考36.2.12节

M8039諉籵綴ㄛ珨眻脹渾善D8039笢硌隅腔禸鏡奀
潔善褫晤最諷秶硒俴涴欴腔悜遠禸鏡﹝

↙統蕉36.2.15誹

籵陓統杅扢隅腔梓祩弇
ㄗ扢隅潠眢PC眳潔腔蟈諉蚚ㄘ

→请参考通信控制手册

褫晤最諷秶腔俋窒怀堤揖萸窒剿羲﹝
→参考36.2.13节

→详细内容请参考36.2.14节

雄蜆杻忷M綴ㄛY/M/S/T/C腔ON/OFF茬砉ㄛ眕

摯T/C/D/杻忷D↗3/R↗2腔絞硉掩壺﹝

筍岆最唗囀湔笢腔恅璃敵湔ㄗDㄘ﹜湔揣碟笢腔

孺桯恅璃敵湔ㄗERㄘ↗2祥掩壺﹝

↗1. 婓硒俴END硌鍔奀揭燴

↗2. R,ER躺巠蚚衾FX3U·FX3UC褫晤最諷秶﹝

↗3. FX1N·FX1N·FX2N·FX1NC·FX2NC褫晤最諷秶笢ㄛ杻忷D祥掩壺﹝

↗4. 婓Ver.2.00眕奻唳掛笢勤茼

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

D8176~
D8180

D8039
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

M 8040
輦砦蛌痄

[M] 8042
雄闕喳

M 8043↗1

埻萸隙寥賦旰

M 8044↗1

埻萸沭璃

M 8045
輦砦垀衄怀堤葩弇

[M] 8046↗2

STL袨怓雄釬

M 8047↗2

STL潼諷衄虴

[M] 8048↗2

陓瘍惆劑雄釬

M 8049↗1

陓瘍惆劑衄虴

[M] 8041↗1

蛌痄羲宎

雄M8040奀ㄛ輦砦袨怓眳潔腔蛌痄﹝

赻雄堍俴奀ㄛ褫眕植場宎袨怓羲宎蛌痄﹝

勤茼雄怀腔闕喳怀堤﹝

婓埻萸隙寥耀宒腔賦旰袨怓笢离弇﹝

婓潰聆堤儂迮埻萸奀雄﹝

遙耀宒奀ㄛ祥硒俴垀衄怀堤腔葩弇﹝

雄賸涴跺杻M綴ㄛD8040‵D8047衄虴

雄賸涴跺杻M奀ㄛD8049腔雄釬衄虴

絞M8047諉籵奀ㄛS0‵S899ㄛS1000‵S4095↗3笢
砩珨跺峈ON寀諉籵

絞M8049諉籵奀ㄛS900‵S999笢砩珨跺峈ON寀
諉籵

↗1.植RUN↙STOP奀壺
↗2.婓硒俴END硌鍔奀揭燴
↗3. S1000‵S4095躺巠蚚FX3UㄛFX3UC

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀
D8049
M8048

M8047

D8040~
D8047

步进梯形图·信号报警器（详细内容请参考ANS(FNC 46),ANR(FNC 47),IST(FNC 60)以及第34章）

M 8050
ㄗ怀笢剿ㄘ
I00↓輦砦↗4

M 8051
ㄗ怀笢剿ㄘ
I10↓輦砦↗4

M 8052
ㄗ怀笢剿ㄘ
I20↓輦砦↗4

M 8053
ㄗ怀笢剿ㄘ
I30↓輦砦↗4

M 8054
ㄗ怀笢剿ㄘ
I40↓輦砦↗4

M 8055
ㄗ怀笢剿ㄘ
I50↓輦砦↗4

M 8056
ㄗ隅奀笢剿ㄘ
I6↓↓輦砦↗4

M 8057
ㄗ隅奀笢剿ㄘ
I7↓↓輦砦↗4

M 8058
ㄗ隅奀笢剿ㄘ
I8↓↓輦砦↗4

M 8059
ㄗ數杅ㄘ
輦砦↗4

妏蚚I010‵I060腔笢剿輦砦

↗4.植RUN↙STOP奀壺

禁止中断（详细内容请参考35.2.1节）

·禁止输入中断或定时器中断的特M接通时
撈妏楷汜怀笢剿睿隅奀笢剿ㄛ蚕衾輦砦賸眈
茼腔笢剿腔諉彶ㄛ垀眕祥揭燴笢剿最唗﹝
瞰ㄛM8050諉籵奀ㄛ蚕衾輦砦賸笢剿I00↓腔
諉彶ㄛ垀眕撈妏岆婓埰勍笢剿腔最唗毓峓囀ㄛ珩
祥揭燴笢剿最唗﹝

·禁止输入中断或定时器中断的特M断开时
aㄘ楷汜怀笢剿麼隅奀笢剿奀ㄛ諉彶笢剿﹝
bㄘ彆岆蚚EI(FNC 04)硌鍔埰勍笢剿奀ㄛ頗撈

覦硒俴笢剿最唗﹝
筍岆ㄛ蚚DI(FNC 05)硌鍔輦砦笢剿奀ㄛ珨
眻善蚚EI(FNC 04)硌鍔埰勍笢剿峈砦ㄛ脹渾
笢剿最唗腔硒俴﹝
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

出错检测（详细内容请参考37章）

并联链接

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

[M] 8060

[M] 8061

[M] 8062

[M] 8064

[M] 8065

[M] 8066

[M] 8067↗3

[M] 8068

[M] 8069↗4

M 8070↗5

M 8071↗5

采样跟踪

[M] 8074

[M] 8075

[M] 8076

[M] 8077

[M] 8078

[M] 8079

[M] 8080

[M] 8081

[M] 8082

[M] 8083

[M] 8084

[M] 8085

[M] 8086

[M] 8087

[M] 8088

[M] 8089

[M] 8072

[M] 8073

[M] 8063↗1↗2

↗1. 跦擂褫晤最諷秶狟垀尨﹝

- FX1S,FX1N,FX2N,FX1NC,FX2NC褫晤最諷秶笢,植STOP↙RUN奀掩壺﹝

- FX3U·FX3UC褫晤最諷秶笢ㄛ祥掩壺﹝

↗2. FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔揹俴籵陓堤渣2[籵耋2]峈M8438﹝
↗3. 植STOP↙RUN奀壺

↗4. 雄賸M8069綴ㄛ硒俴I/O軞盄潰聆﹝ㄗ砆牉囀統蕉37梒ㄘ

↗5. 植STOP↙RUN奀壺

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀D8060

D8061

D8062

D8063

D8064

D8065
D8069
D8314
D8315

D8066
D8069
D8314
D8315

D8067
D8069
D8314
D8315

D8068
D8312
D8313

D8075~
D8098

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

I/O凳傖堤渣

PLC茞璃堤渣

PLC/PP籵陓堤渣

揹俴籵陓堤渣 [籵耋1]

統杅堤渣

逄楊堤渣

枍倛芞堤渣

堍呾堤渣

堍呾堤渣坶湔

I/O軞盄潰聆

甜薊蟈諉  婓翋桴奀雄

甜薊蟈諉  婓赽桴奀雄

甜薊蟈諉  堍俴徹最笢諉籵

甜薊蟈諉  絞M8070/M8071扢隅祥謎奀諉籵

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

粒欴躲趿袧掘羲宎硌鍔

粒欴躲趿硒俴羲宎硌鍔

粒欴躲趿  硒俴笢潼諷

粒欴躲趿  硒俴賦旰潼諷

粒欴躲趿炵苀郖
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

标志位

高速环形计数器

内存信息

输出刷新出错（详细内容请参考37章）

功能扩展板 [FX1S· FX1N专用]

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

[M] 8090

[M] 8092

[M] 8093

[M] 8094

[M] 8095

[M] 8096

[M] 8097

[M] 8098

[M] 8101

[M] 8102

[M] 8103

[M] 8104

[M] 8105

[M] 8106

[M] 8107

[M] 8108

[M] 8109

[M] 8110

[M] 8111

M 8112

M 8113

M 8114

M 8115

M 8116

M 8117

[M] 8118

[M] 8119

[M] 8100

M 8091

M 8099↗2

↗1. 婓Ver.2.20眕奻唳掛笢勤茼

↗2.婓FX2N﹜FX2NC笢ㄛM8099雄綴腔END硌鍔硒俴眳綴ㄛ0.1ms腔詢厒遠倛數杅D8099雄釬﹝

婓FX3U﹜FX3UC笢ㄛM8099雄綴ㄛ0.1ms腔詢厒遠倛數杅D8099雄釬﹝

↗3.婓Ver.3.00眕奻唳掛笢勤茼

♀ ♀↗1

♀ ♀↗1

♀ ♀

♀

♀↗3 ♀↗3

♀

♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀D8099

D8107

D8109

D8112

D8114

D8113

D8104
D8105

BKCMP(FNC 194‵199)硌鍔 輸掀誕陓瘍

COMRD(FNC 182),BINDA(FNC 261)硌鍔
怀堤趼睫杅遙陓瘍

祥褫眕妏蚚

詢厒遠倛數杅ㄗ0.1ms等弇ㄛ16弇ㄘ雄釬

祥褫眕妏蚚

假蚾衄髡夔孺桯湔揣奀諉籵

婓匢湔迡笢奀諉籵

祥褫眕妏蚚

啋璃蛁庋腎翹腔

祥褫眕妏蚚

怀堤芃陔堤渣

祥褫眕妏蚚

FX1N-4EX-BDㄩBX0腔怀

FX1N-2AD-BDㄩ籵耋1腔怀耀宒遙

FX1N-1DA-BDㄩ怀堤耀宒腔遙

FX1N-4EX-BDㄩBX1腔怀

FX1N-2AD-BDㄩ籵耋2腔怀耀宒遙

FX1N-4EX-BDㄩBX2腔怀

FX1N-4EX-BDㄩBX3腔怀

FX1N-2EYT-BDㄩBY0腔怀堤

FX1N-2EYT-BDㄩBY1腔怀堤

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚
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编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

RS(FNC 80)·计算机链接[通道1]（详细内容请参考通信控制手册）

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

[M] 8120

高速计数器比较·高速表格·定位 [定位为FX1S,FX1N,FX1NC用]

M 8130

[M] 8131

M 8132

[M] 8133

[M] 8134

[M] 8135

[M] 8136

[M] 8137

[M] 8138

M 8140

M 8145

M 8146

[M] 8141

[M] 8142

[M] 8143

[M] 8144

[M] 8147

[M] 8148

[M] 8149

[M] 8139

[M] 8121↗1

M 8122↗1

M 8123↗1

[M] 8124

[M] 8125

[M] 8126

[M] 8127

M 8128

M 8129

↗1. 植RUN↙STOP奀ㄛ麼岆RS硌鍔OFF奀壺

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀D8123

D8130

D8131
~

D8134

D8138

D8139

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀D8122

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

D8127
D8128
D8129

祥褫眕妏蚚

RS(FNC 80)硌鍔 楷冞渾儂梓祩弇

RS(FNC 80)硌鍔 楷冞

RS(FNC 80)硌鍔 諉彶賦旰梓祩弇

RS(FNC 80)硌鍔 潰聆堤輛弇腔梓祩弇

HSZ(FNC 55)硌鍔 桶跡掀誕耀宒

肮奻腔硒俴賦旰梓祩弇

HSZ(FNC 55),PLSY(FNC 57)硌鍔 厒僅耀倰耀宒

肮奻腔硒俴賦旰梓祩弇

祥褫眕妏蚚

HSCT(FNC 280)硌鍔 硌鍔硒俴賦旰梓祩

ZRN(FNC 156)硌鍔 CLR陓瘍怀堤髡夔衄虴

[Y000] 礿砦闕喳怀堤腔硌鍔

[Y001] 礿砦闕喳怀堤腔硌鍔

[Y000] 闕喳怀堤笢腔潼諷ㄗBUSY/READYㄘ

[Y001] 闕喳怀堤笢腔潼諷ㄗBUSY/READYㄘ

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

HSCS(FNC 53),HSCR(FNC 54),HSZ(FNC 55),
HSCT(FNC 280)硌鍔 詢厒數杅掀誕硌鍔硒俴笢

祥褫眕妏蚚

數呾儂蟈諉[籵耋1] 擁ON

數呾儂蟈諉[籵耋1] 狟弇籵陓ㄗONDemandㄘ楷冞笢

數呾儂蟈諉[籵耋1] 狟弇籵陓ㄗONDemandㄘ堤渣梓祩弇

數呾儂蟈諉[籵耋1] 狟弇籵陓ㄗONDemandㄘ
趼/趼誹腔遙

RS(FNC 80)硌鍔 瓚剿閉奀腔梓祩弇
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

变频器通信功能（详细内容，请参考通信控制手册）

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

[M] 8150

[M] 8154

[M] 8155

[M] 8156↗1

[M] 8156

[M] 8159↗1
[M] 8158↗1

[M] 8157↗1

[M] 8151↗1

扩展功能

M 8160↗3

M 8161↗3↗4

M 8162

[M] 8166

[M] 8163

M 8164↗3

M 8165↗3

M 8167↗3

M 8168↗3

[M] 8169

[M] 8152↗1

[M] 8153↗1

[M] 8154↗1

↗1. 植STOP↙RUN奀壺

↗2. 婓Ver.3.00眕奻唳掛笢勤茼

↗3. 植RUN↙STOP奀壺

↗4. 巠蚚衾ASC(FNC 76),RS(FNC 80),ASCI(FNC 82),HEX(FNC 83).CCD (FNC 84),CRC(FNC 188)硌鍔↗7﹝

↗5. 婓Ver.2.00眕奻唳掛笢勤茼

↗6. 婓Ver.2.20眕奻唳掛笢勤茼

↗7. CRCㄗFNC 188ㄘ硌鍔躺巠蚚衾FX3U·FX3UC褫晤最諷秶﹝

♀ ♀

♀↗2 ♀↗2

♀↗2 ♀↗2

♀↗2 ♀↗2

♀↗2 ♀↗2

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀

♀ ♀

♀

♀ ♀↗6

♀ ♀

♀ ♀

♀

♀

♀

♀↗5 ♀

♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

D8151

D8152

D8153

D8154

D8157

D8157

D8156

D8156

D8155

D8158

D8159

D8164

祥褫眕妏蚚

曹籵陓笢 [籵耋1]

曹籵陓堤渣 [籵耋1]

曹籵陓堤渣腔坶隅 [籵耋1]

IVBWR(FNC 274)硌鍔堤渣 [籵耋1]

婓藩跺EXTR(FNC 180)硌鍔笢掩隅砱

籵徹EXTR(FNC 180)硌鍔妏蚚籵陓傷諳奀

曹籵陓笢 [籵耋2]

EXTR(FNC 180)硌鍔笢ㄛ楷汜籵陓堤渣麼岆
統杅堤渣

曹籵陓堤渣 [籵耋2]

婓EXTR(FNC 180)硌鍔笢楷汜徹腔籵陓渣昫掩坶隅

曹籵陓堤渣腔坶湔

IVBWR(FNC 274)硌鍔渣昫 [籵耋2]

XCH(FNC 17)腔SWAP髡夔

SORT2(FNC 149)硌鍔 蔥唗齬蹈

HKY(FNC 71) 揭燴HEX杅擂腔髡夔

SMOV(FNC 13) 揭燴HEX杅擂腔髡夔

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

8弇揭燴耀宒

詢厒甜薊蟈諉耀宒

祥褫眕妏蚚

FROM(FNC 278),TO(FNC 279)硌鍔 換冞萸杅褫蜊曹耀宒
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编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

↗1. STOP↙植RUN奀壺

FX2N,FX2NC,FX3U,FX3UC褫晤最諷秶  剒猁EI (FNC 04)硌鍔﹝

FX1S,FX1N,FN1NC褫晤最諷秶    祥剒猁EI (FNC 04)硌鍔﹝

↗2. 籵徹瓚剿岆瘁剒猁婓扢隅蚚最唗笢晤最ㄛ懂硌隅猁妏蚚腔籵耋﹝

→关于设定用程序，请参考通信控制手册

·籵耋1ㄩ祥晤最

·籵耋2ㄩ晤最

↗3. FX1S褫晤最諷秶妏蚚ㄗㄘ囀腔晤瘍

↗4. 婓Ver.2.00眕奻唳掛笢勤茼

↗5. OFFㄩ1捷

ONㄩ 4捷

↗6. 植RUN↙STOP奀壺

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX1N FX2N FX1NCFX2NC

脉冲捕捉（详细内容，请参考35.7节）

通信端口的通道设定（详细内容，请参考通信控制手册）

简易PC间链接（详细内容，请参考通信控制手册）

高速计数器倍增的指定（详细内容，请参考4.7.8节）

M 8170↗1

M 8171↗1

M 8172↗1

M 8173↗1

M 8174↗1

M 8175↗1

M 8176↗1

M 8177↗1

M 8198↗5↗6

M 8199↗5↗6

M 8178

M 8179

[M] 8180

[M] 8181

[M] 8182

[M] 8183↗3

[M] 8184↗3

[M] 8185↗3

[M] 8186↗3

[M] 8187↗3

[M] 8188↗3

[M] 8189↗3

[M] 8190↗3

[M] 8191↗3

[M] 8192

[M] 8193

[M] 8194

[M] 8195

[M] 8196

[M] 8197

怀X000 闕喳眸袙

怀X001 闕喳眸袙

怀X002 闕喳眸袙

怀X003 闕喳眸袙

怀X004 闕喳眸袙

怀X005 闕喳眸袙

怀X006 闕喳眸袙

怀X007 闕喳眸袙

甜薊蟈諉 籵耋遙(OFF:籵耋1, ON:籵耋2)

潠眢PC潔蟈諉 籵耋遙↗2

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ翋桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ1瘍桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ2瘍桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ3瘍桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ4瘍桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ5瘍桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ6瘍桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣ㄗ7瘍桴ㄘ

杅擂換冞佼諷腔硒俴笢

D8201
~

D8218

(M504)

(M505)

(M506)

(M507)

(M508)

(M509)

(M510)

(M511)

(M503)

C251,C252,C254蚚1捷/4捷腔遙

C253,C255,C253(OP)蚚1捷/4捷腔遙

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀↗4 ♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀
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36  特殊软元件的动作（M8000~,D8000~）
36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

M 8200 C200

M 8201 C201

M 8202 C202

M 8203 C203

M 8204 C204

M 8205 C205

M 8206 C206

M 8207 C207

M 8208 C208

M 8209 C209

M 8210 C210

M 8211

C211M 8212

C212

M 8213 C213

M 8214 C214

M 8215 C215

M 8216 C216

M 8217 C217

M 8218 C218

M 8219 C219

M 8220 C220

M 8221 C221

M 8222 C222

M 8223 C223

M 8224 C224

M 8225 C225

M 8226 C226

M 8227 C227

M 8228 C228

M 8229 C229

M 8230 C230

M 8231 C231

M 8232 C232

M 8233 C233

M 8234 C234

M8↓↓↓雄釬綴ㄛ迵勤茼腔C↓↓↓ 曹
峈菰熬耀宒﹝

·ONㄩ熬數杅雄釬

·OFFㄩ崝數杅雄釬

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX1N FX2N FX1NCFX1NC

计数器增/减计数的计数方向（详细内容，请参考4.6节）

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀
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36  特殊软元件的动作（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

[M] 8246 C246

[M] 8247 C247

[M] 8248 C248

[M] 8249 C249

[M] 8250 C250

[M] 8251 C251

[M] 8252 C252

[M] 8253 C253

[M] 8254 C254

[M] 8255 C255

[M] 8256~[M] 8259

M 8260~ M 8269

M 8270~ M 8279

M 8280~ M 8289

M 8290~ M 8299

[M] 8316↗4 D8316
D8317

[M] 8317

[M] 8318 D8318
D8319

[M] 8319~[M] 8327

[M] 8328

[M] 8329

FX3U FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NCFX2NC
对应特殊
软元件

编号·名称 动作·功能

适用机型

等眈邧怀數杅ㄛ邧眈邧怀數杅腔
C↓↓↓峈菰熬耀宒奀ㄛ迵勤茼腔
M↓↓↓↓峈ON﹝
·ONㄩ熬數杅雄釬
·OFFㄩ崝數杅雄釬

菴1怢腔杻忷巠饜↗1

菴2怢腔杻忷巠饜↗1

菴3怢腔杻忷巠饜↗1

菴4怢腔杻忷巠饜↗1

祥褫眕妏蚚

I/O準假蚾硌隅堤渣

祥褫眕妏蚚

BFM腔場宎趙囮啖
植STOP↙RUN奀ㄛ勤衾蚚BFM場宎趙髡夔硌隅腔
杻忷孺桯耀輸/等啋ㄛ楷汜渀勤腔FROM/TO渣昫
奀諉籵ㄛ楷汜堤渣腔等啋瘍掩悵湔婓D8318笢ㄛ
BFM瘍掩悵湔婓D8319笢﹝

祥褫眕妏蚚

硌鍔祥硒俴

硌鍔硒俴祑都賦旰

↗1.植價掛等啋耜羲宎數呾FX3U-4AD-ADP﹜FX3U-4DA-ADP﹜FX3U-4AD-TC-ADP﹜FX3U-4AD-PT-ADP

腔蟀諉怢杅﹝

↗2.Ver.1.20眕奻腔莉勤茼

↗3.Ver.2.30眕奻腔莉勤茼

↗4.婓 LD,AND,OR,OUT硌鍔脹腔啋璃晤瘍笢眻諉硌隅眕摯籵徹曹硊潔諉硌隅奀ㄛ婓怀怀堤腔啋璃晤瘍

帤假蚾腔錶狟峈ON﹝

↗5.Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀↗2

♀ ♀↗2

♀ ♀↗2

♀ ♀↗2

♀ ♀↗4

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀↗4

高速计数器递增/递减计数器的监控（详细内容，请参考4.7节）

模拟量特殊适配器（关于各模拟量特殊适配器的内容，请参考36.2.17节）

I/O未安装指定出错（详细内容，请参考37章）·标志位

[M] 8300~ [M] 8303

[M] 8304 錨弇

[M] 8305

[M] 8306 輛弇

[M] 8307~[M] 8315

祥褫眕妏蚚

傚壺堍呾賦彆峈0奀ㄛ离ON

祥褫眕妏蚚

壺楊堍呾賦彆祛堤奀ㄛ离ON

祥褫眕妏蚚

♀↗3 ♀↗3

♀↗3 ♀↗3

标志位
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36  特殊软元件的动作（M8000~,D8000~）
36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

[M] 8330 DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘腔怀堤1 D8330

[M] 8331 DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘腔怀堤2 D8331

[M] 8332 DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘腔怀堤3 D8332

[M] 8333 DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘腔怀堤4 D8333

[M] 8334 DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘腔怀堤5 D8334

[M] 8335 祥褫眕妏蚚

M 8336↗2 DVIT(FNC 151)硌鍔 笢剿怀硌隅髡夔衄虴 D8336

[M] 8337

M 8338 PLSV(FNC 157)硌鍔 樓熬厒雄釬

[M] 8339 祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

[M] 8340 [Y000] 闕喳怀堤笢潼諷(ON:BUSY/OFF:READY)

M 8341↗2 [Y000] 壺陓瘍怀堤髡夔衄虴

M 8342↗2 [Y000] 硌隅埻萸隙寥源砃

M 8343 [Y000] 淏蛌癹弇

M 8344 [Y000]毀蛌癹弇

M 8345↗2 [Y000] 輪萸DOG陓瘍軀憮毀蛌

M 8346↗2 [Y000] 錨萸陓瘍軀憮毀蛌

M 8347↗2 [Y000] 笢剿陓瘍軀憮毀蛌

[M] 8348 [Y000] 隅弇硌鍔雄笢

M 8349↗2 [Y000] 闕喳怀堤礿砦硌鍔

[M] 8350 [Y001] 闕喳怀堤笢潼諷(ON:BUSY/OFF:READY)

M 8351↗2 [Y001] 壺陓瘍怀堤髡夔衄虴

M 8352↗2 [Y001] 硌隅埻萸隙寥源砃

M 8353 [Y001] 淏蛌癹弇

M 8354 [Y001] 毀蛌癹弇

M 8355↗2 [Y001] 輪萸DOG陓瘍軀憮毀蛌

M 8356↗2 [Y001] 錨萸陓瘍軀憮毀蛌

M 8357↗2 [Y001] 笢剿陓瘍軀憮毀蛌

[M] 8358 [Y001] 隅弇硌鍔雄笢

M 8359↗2 [Y001] 闕喳怀堤礿砦硌鍔

[M] 8360 [Y002] 闕喳怀堤笢潼諷(ON:BUSY/OFF:READY)

M 8361↗2 [Y002] 壺陓瘍怀堤髡夔衄虴

M 8362↗2 [Y002] 硌隅埻萸隙寥源砃

M 8363 [Y002] 淏蛌癹弇

M 8364 [Y002] 毀蛌癹弇

M 8365↗2 [Y002] 輪萸DOG陓瘍軀憮毀蛌

M 8366↗2 [Y002] 錨萸陓瘍軀憮毀蛌

M 8367↗2 [Y002] 笢剿陓瘍軀憮毀蛌

[M] 8368 [Y002] 隅弇硌鍔雄笢

M 8369↗2 [Y002] 闕喳怀堤礿砦硌鍔

FX3U FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NCFX2NC

♀ ♀↗1

♀ ♀↗1

♀ ♀↗1

♀ ♀↗1

♀ ♀↗1

♀ ♀↗3

♀ ♀↗1

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

编号·名称 动作·功能

适用机型

对应特殊
软元件

↗1. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

↗2. 植RUN↙STOP奀壺

↗3. Ver.1.30眕奻唳掛勤茼

定时时钟（详细内容，请参考24.3节）·定位[FX3U·FX3UC]（详细内容请参考定位控制手册）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

[M] 8370 [Y003]闕喳怀堤笢潼諷(ON:BUSY/OFF:READY)

M 8371↗1 [Y003]闕喳怀堤笢潼諷(ON:BUSY/OFF:READY)

M 8372↗1 [Y003]硌隅埻萸隙寥源砃

M 8373 [Y003]淏蛌癹弇

M 8374 [Y003]毀蛌癹弇

M 8375↗1 [Y003]輪萸DOG陓瘍軀憮毀蛌

M 8376↗1 [Y003]錨萸陓瘍軀憮毀蛌

M 8377↗1 [Y003]錨萸陓瘍軀憮毀蛌

[M] 8378 [Y003]隅弇硌鍔雄笢

M 8379↗1 [Y003]闕喳怀堤礿砦硌鍔

FX3U FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 动作·功能 对应特殊

软元件

适用机型

定位（FX3U可编程控制器）（详细内容请参考定位控制手册）

↗1.植RUN↙STOP奀壺

↗2.絞FX3U褫晤最諷秶笢硐蟀諉賸2怢FX3U-2HSY-ADP奀ㄛ褫眕妏蚚

↗3.植STOP↙RUN奀壺

↗4. M8398雄綴腔END硌鍔硒俴眳綴ㄛ1ms腔遠倛數杅[D8399,D8398]雄釬﹝

[M] 8380↗3 C235,C241,C244,C246,C247,C249,C251,
C252, C254腔雄釬袨怓

[M] 8381↗3 C236腔雄釬袨怓

[M] 8382↗3 C237,C242,C245腔雄釬袨怓

[M] 8383↗3 C238,C248,C248(OP),C250,C253,C255
腔雄釬袨怓

[M] 8384↗3 C239,C243腔雄釬袨怓

[M] 8385↗3 C240腔雄釬袨怓

[M] 8386↗3 C244(OP)腔雄釬袨怓

[M] 8387↗3 C245(OP)腔雄釬袨怓

[M] 8388 詢厒數杅腔髡夔曹載蚚揖萸

M 8389 俋窒葩弇怀腔軀憮遙

M 8390 C244蚚髡夔遙啋璃

M 8391 C245蚚髡夔遙啋璃

M 8392 C248,C253蚚髡夔遙啋璃

高速计数器功能（详细内容请参考4.7.5节）

[M] 8393 扢隅晊喧奀潔蚚腔揖萸 D8393

[M] 8394 HCMOV(FNC 189)笢剿最唗蚚雄揖萸

[M] 8395

祥褫眕妏蚚[M] 8396

[M] 8397

M 8398 1ms腔遠倛數杅ㄗ32弇ㄘ雄釬↗4 D8398,
D8399

[M] 8399 祥褫眕妏蚚

中断程序

环形计数器

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

[M] 8400 祥褫眕妏蚚

[M] 8401↗1 RS2(FNC 87) [籵耋1] 楷冞渾儂梓祩弇

M 8402↗1 RS2(FNC 87) [籵耋1] 楷冞 D8402

M 8403↗1 RS2(FNC 87) [籵耋1] 楷冞賦旰梓祩弇 D8403

[M] 8404 RS2(FNC 87) [籵耋1] 潰聆堤輛弇腔梓祩弇

[M] 8405

祥褫眕妏蚚

[M] 8406

[M] 8407

[M] 8408

M 8409 RS2(FNC 87) [籵耋1] 瓚剿閉奀腔梓祩弇

FX3U FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 动作·功能

适用机型

对应特殊
软元件

↗1. Ver.2.30眕奻腔莉勤茼﹝

↗2. Ver.2.30眕奻腔莉勤茼﹝

↗3. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

↗4. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

↗5.絞FX3U褫晤最諷秶笢躺蟀諉2怢FX3U-2HSY-ADP奀褫眕妏蚚

[M] 8410~[M] 8420 祥褫眕妏蚚

[M] 8421 RS2(FNC 87) [籵耋2] 楷冞渾儂梓祩弇

M 8422 RS2(FNC 87) [籵耋2] 楷冞 D8422

M 8423 RS2(FNC 87) [籵耋2] 楷冞賦旰梓祩弇 D8423

[M] 8424 RS2(FNC 87) [籵耋2] 潰聆堤輛弇腔梓祩弇

[M] 8425 RS2(FNC 87)[籵耋2] 杅擂扢隅袧掘憩唚(DSR)梓祩弇

[M] 8426 數呾儂蟈諉 [籵耋2] 擁ON

D8427

D8428
D8429

[M] 8427
數呾儂蟈諉 [籵耋2] 狟弇籵陓ㄗOn Demandㄘ
楷冞笢

M 8428
數呾儂蟈諉 [籵耋2] 狟弇籵陓ㄗOn Demandㄘ
堤渣梓祩弇 

M 8429
數呾儂蟈諉 [籵耋2] 狟弇籵陓ㄗOn Demandㄘ
趼/趼誹腔遙
RS2(FNC 87) [籵耋2] 瓚剿閉奀腔梓祩弇

祥褫眕妏蚚

揹俴籵陓堤渣2 [籵耋2] D8438

祥褫眕妏蚚

杻忷耀輸堤渣梓祩弇 D8449

[M] 8430~[M] 8437

M 8438

[M] 8439~[M] 8448

[M] 8449

[M] 8450~[M] 8459 祥褫眕妏蚚

DVIT(FNC 151)硌鍔 [Y000]蚚誧笢剿怀硌鍔 D8336

DVIT(FNC 151)硌鍔 [Y001]蚚誧笢剿怀硌鍔 D8336

DVIT(FNC 151)硌鍔 [Y002]蚚誧笢剿怀硌鍔 D8336

DVIT(FNC 151)硌鍔 [Y003]蚚誧笢剿怀硌鍔 D8336

DSZR(FNC 150)硌鍔ㄛZRN(FNC 156)硌鍔[Y000]
壺陓瘍啋璃硌隅髡夔衄虴

D8464

DSZR(FNC 150)硌鍔ㄛZRN(FNC 156)硌鍔[Y001]
壺陓瘍啋璃硌隅髡夔衄虴

D8465

DSZR(FNC 150)硌鍔ㄛZRN(FNC 156)硌鍔[Y002]
壺陓瘍啋璃硌隅髡夔衄虴

D8466

DSZR(FNC 150)硌鍔ㄛZRN(FNC 156)硌鍔[Y003]
壺陓瘍啋璃硌隅髡夔衄虴

D8467

M 8460

M 8461

M 8462

M 8463

M 8464

M 8465

M 8466

M 8467

[M] 8468~[M] 8511 祥褫眕妏蚚

RS2(FNC 87) [通道1]（详细内容请参考通信控制手册）

RS2(FNC 87) [通道2]（详细内容请参考通信控制手册）

检测出错（详细内容请参考37章）

定位 [FX3U·FX3UC]（详细内容请参考定位手册）

♀↗5

♀↗5

♀ ♀↗4

♀ ♀↗4

♀ ♀↗4

♀ ♀↗4

♀ ♀↗4

♀ ♀↗4

♀ ♀↗3

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀↗1 ♀↗1

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀↗2 ♀↗2

RS2(FNC 87)[籵耋1] 杅擂扢隅袧掘憩唚(DSR)梓祩弇
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.1.2 特殊数据寄存器（D8000～D8511）

FX3U FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NCFX2NC

200 200 200 200 200 200 200

24 24 D8101↗1 22 26 24 26 24

8 8 D8102 2 8
4
8

8
4
8

M8004

M8005

M8006

2 4 1 0 0

00H

01H

02H OFF

0AH ON

10H

8 0 6 0

0

8060~8068

编号·名称 寄存器的内容 对应特殊
软元件

适用机型

PC状态

D 8000
艘藷僩隅奀

場宎硉衵耜垀尨ㄗ1ms等弇ㄘ
ㄗ萇埭ON奀植炵苀ROM換冞徹懂ㄘ
籵徹最唗蜊迡腔硉ㄛ婓硒俴賸END﹜WDT硌鍔
眕綴汜虴

→参考36.2.2节

[D] 8001
PC濬倰
眕摯炵苀唳掛

BCD蛌遙硉

衵耜

垀尨
唳掛 V1.00

[D] 8002
囀湔講

·2 2k祭
·4 4k祭
·8 8k祭
·16K祭眕奻奀

D8002峈「8」奀ㄛ婓D8102笢

怀「16」ㄛ「64」

囀离RAM/EEPROM/EPROM碟腔笱濬眕摯湔揣
悵誘羲壽腔ON/OFF袨怓﹝

内容 内存的种类
保护
开关

RAM湔揣碟

EPROM湔揣碟

EEPROM湔揣碟
麼岆辦匢湔揣碟

EEPROM湔揣碟
麼岆辦匢湔揣碟

褫晤最諷秶囀离囀湔

[D] 8003
囀湔笱濬

[D] 8004
堤渣M晤瘍

[D] 8005
萇喀萇揤

[D] 8006
潰聆堤萇喀
萇揤腴腔脹撰

BCD蛌遙硉

ㄗM8004 ON奀ㄘ

BCD蛌遙硉
ㄗ0.1V等弇ㄘ

萇喀萇揤腔絞硉ㄗ瞰ㄩ3.0Vㄘ

場宎硉
·FX2NㄛFX2NC褫晤最諷秶ㄩ3.0V(0.1V等弇)
·FX3U·FX3UC褫晤最諷秶ㄩ2.7V(0.1V等弇)
ㄗ萇埭ON奀植炵苀ROM換冞徹懂ㄘ

♀♀ ♀ ♀♀♀♀

♀♀ ♀
♀♀

♀♀

♀♀ ♀ ♀♀♀♀

♀♀ ♀♀

♀♀ ♀♀

3

↗1.勤茼杻忷啋璃腔D8101躺硌FX3U·FX3UC褫晤最諷秶﹝

FX1S,FX1N,FX2N,FX1NC,FX2NC褫晤最諷秶笢羶衄勤茼腔杻忷啋璃﹝
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览（M8000～，D8000～）

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

M8007

M8008

M8009

编号·名称 寄存器的内容

适用机型

对应特殊
软元件

FX3U FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NCFX2NC

[D] 8007
潰聆堤侘奀礿砦

D 8008
潰聆峈礿萇腔奀潔

[D] 8009
DC24V裁萇
等啋瘍

悵湔M8007腔雄釬棒杅﹝
萇埭剿羲奀壺﹝

場宎硉↗1

·FX3U,FX2N褫晤最諷秶ㄩ10msㄗAC萇埭倰ㄘ

·FX2NC,FX3UC褫晤最諷秶ㄩ5msㄗDC萇埭倰ㄘ

DC24V裁萇腔孺桯等啋﹜孺桯萇埭等啋笢腔
郔苤怀啋璃晤瘍

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀

♀
肮衵

♀
肮衵

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀↗2

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀↗2

♀ ♀ ♀ ♀ ♀↗2

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀↗2

♀ ♀ ♀ ♀ ♀↗2

♀ ♀ ♀ ♀ ♀↗2

♀ ♀ ♀

♀

♀ ♀↗2

♀ ♀ ♀

PC 状态

↗1. FX2N,FX2NC褫晤最諷秶腔礿萇潰聆奀潔狟垀尨﹝

- 壽衾FX3U,FX3UC褫晤最諷秶ㄛ統蕉36.2.4誹﹝

- FX2N褫晤最諷秶腔AC萇埭倰妏蚚腔岆AC100V腔萇埭奀ㄛ埰勍腔侘奀礿萇奀潔峈10ms﹝

悵厥場宎硉祥曹妏蚚﹝

- FX2N褫晤最諷秶腔AC萇埭倰妏蚚腔岆AC2000V腔萇埭奀ㄛ埰勍腔侘奀礿萇奀潔郔湮峈100ms﹝

褫眕婓10‵100(ms)腔毓峓囀載蜊礿萇潰聆奀潔D8008﹝

- FX2N褫晤最諷秶腔DC萇埭倰腔埰勍侘奀礿萇奀潔峈5ms﹝婓礿萇潰聆奀潔D8008笢

迡※K-1§釬党淏﹝

- FX2NC褫晤最諷秶腔埰勍侘奀礿萇奀潔峈5ms﹝炵苀頗婓礿萇潰聆奀潔D8008笢迡※K-1§釬党淏﹝

昦蚚佼諷最唗載蜊﹝

↗2. FX2NC褫晤最諷秶奀ㄛ剒猁妏蚚湍妗奀奀笘髡夔腔囀湔啣

时钟

[D] 8010
禸鏡絞硉

[D] 8011
MIN禸鏡奀潔

[D] 8012
MAX禸鏡奀潔

D 8013
鏃

D 8014
煦

D 8015
苤奀

D 8016


D 8017
堎

D 8018
爛

D 8019
陎

0祭羲宎腔硌鍔濛數硒俴奀潔
ㄗ0.1ms等弇ㄘ

→参考36.2.5节

禸鏡奀潔腔郔苤硉
ㄗ0.1ms等弇ㄘ

→参考36.2.5节

禸鏡奀潔腔郔湮硉
ㄗ0.1ms等弇ㄘㄘ

→参考36.2.5节

0‵59鏃
ㄗ妗奀奀笘蚚ㄘ

→参考36.2.7节

0‵59煦
ㄗ妗奀奀笘蚚ㄘ

→参考36.2.7节

0‵23苤奀
ㄗ妗奀奀笘蚚ㄘ

→参考36.2.7节

1‵31
ㄗ妗奀奀笘蚚ㄘ

→参考36.2.7节

1‵12堎
ㄗ妗奀奀笘蚚ㄘ

→参考36.2.7节

昹盪2弇杅ㄗ0‵99）
ㄗ妗奀奀笘蚚ㄘ

→参考36.2.7节

0ㄗㄘ‵6ㄗ鞠ㄘ
ㄗ妗奀奀笘蚚ㄘ

→参考36.2.7节

婓珆尨硉笢ㄛ遜婦嬤賸雄
M8039奀腔箝隅禸鏡堍俴腔

脹渾奀潔
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

[D] 8032

[D] 8033

[D] 8034

[D] 8035

[D] 8036

[D] 8037

36.1 特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

D 8020
怀薦疏腔覃誹

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

X000‵X017 (FX3Uㄜ16M↓峈X000‵X007) 腔怀
薦疏硉
(場宎硉ㄩ10ms)

Z0 (Z) 敵湔腔囀↗2

V0 (V) 敵湔腔囀↗2

↗1. FX1N褫晤最諷秶笢ㄛX000‵X007腔怀薦疏褫眕覃誹

↗2. Z1‵Z7ㄛV1‵V7腔囀悵湔婓D8182‵D8195笢

耀攜萇弇VR1腔硉 (0‵255腔淕杅硉)

耀攜萇弇VR2腔硉 (0‵255腔淕杅硉)

場宎硉ㄩ0ms (1ms等弇)
(萇埭ON奀植炵苀ROM換冞徹懂)
褫眕籵徹最唗蜊迡

[D] 8021

[D] 8022

[D] 8023

[D] 8024

[D] 8025

[D] 8026

[D] 8027

[D] 8028

[D] 8029

[D] 8030

[D] 8031

[D] 8038

D 8039
箝隅禸鏡奀潔

 →参考36.2.9节

→参考36.2.15节

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀↗1

输入滤波器

变址寄存器 Z0，V0

模拟电位器 [FX1S,FX1N]

恒定扫描

D8039
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36  特殊软元件的动作（M8000~,D8000~）
36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 36.1特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

1 0 2 0

[D] 8048

[D] 8060

[D] 8061

[D] 8062

[D] 8063

[D] 8064

[D] 8065

[D] 8066

[D] 8067

[D] 8069 ↗3

[D] 8040 ↗1

ON袨怓晤瘍1

[D] 8041 ↗1

ON袨怓晤瘍2

[D] 8042 ↗1

ON袨怓晤瘍3

[D] 8043 ↗1

ON袨怓晤瘍4

[D] 8044 ↗1

ON袨怓晤瘍5

[D] 8045 ↗1

ON袨怓晤瘍6

[D] 8046 ↗1

ON袨怓晤瘍7

[D] 8047 ↗1

ON袨怓晤瘍8

[D] 8049 ↗1

ON袨怓郔苤晤瘍

[D] 8050‵[D] 8059

D 8068 ↗3

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

(瞰) X020帤假蚾奀

統杅堤渣腔渣昫測鎢晤瘍

逄楊堤渣腔渣昫測鎢晤瘍

枍倛芞堤渣腔渣昫測鎢晤瘍

堍呾堤渣腔渣昫測鎢晤瘍

楷汜堍呾堤渣腔祭晤瘍腔坶湔

袨怓S0‵S899﹜S1000‵S4095 ↗2笢峈ON腔袨怓
腔郔苤晤瘍悵湔善D8040笢ㄛ棒峈ON腔袨怓晤瘍
悵湔善D8041笢﹝
眕狟甡棒蔚堍俴腔袨怓ㄗ郔湮8萸ㄘ悵湔善D8047
峈砦

M8049峈ON奀ㄛ悵湔陓瘍惆劑樟萇
S900‵S999笢峈ON腔袨怓腔郔苤晤瘍﹝

↗1.婓硒俴END硌鍔奀揭燴

↗2. S1000‵S4095躺硌FX3U﹜FX3UC褫晤最諷秶

M8065‵7腔莉汜堤渣腔祭晤瘍

揹俴籵陓堤渣1 [籵耋1]腔渣昫測鎢晤瘍

PC/PP籵陓堤渣腔渣昫測鎢晤瘍

PC茞璃堤渣腔渣昫測鎢晤瘍

I/O凳傖堤渣腔帤假蚾I/O腔宎晤瘍 掩晤最腔怀﹜
怀堤啋璃羶衄掩假蚾奀ㄛ迡宎腔啋璃晤
瘍﹝

BCD蛌遙硉

啋璃晤瘍10‵337

1ㄩ怀X 0ㄩ怀堤Y

↗3.植STOP↙RUN奀壺

↗4. 32K祭眕奻奀ㄛ婓[D8313,D8312]笢悵湔祭晤瘍

↗5. 32K祭眕奻奀ㄛ婓[D8315,D8314]笢悵湔祭晤瘍

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀♀ ♀ ♀

♀ ♀♀ ♀ ♀

M8047

M8049

♀ ♀ ♀ ♀M8060

M8061

M8062

M8063

M8064

M8065

M8066

M8067

M8068

M8065~
M8067

步进梯形图·信号报警器

出错检测（详细内容，请参考37章）

♀↗4 ♀↗4

♀↗5 ♀↗5
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36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

[D] 8070

[D] 8071

[D] 8072

[D] 8073

[D] 8074

[D] 8075

[D] 8076

[D] 8077

[D] 8078

[D] 8079

[D] 8080

[D] 8081

[D] 8082

[D] 8083

[D] 8084

[D] 8085

[D] 8086

[D] 8087

[D] 8088

[D] 8089

[D] 8090

[D] 8091

[D] 8092

[D] 8093

[D] 8094

[D] 8095

[D] 8096

[D] 8097

[D] 8098

D 8099

[D] 8100

36.1 特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

↗2. 雄M8099綴ㄛ 呴覂END硌鍔腔硒俴ㄛ0.1ms腔詢厒遠倛數杅D8099雄釬﹝

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

婓A6GPPㄛA6PHPㄛA7PHPㄛ數呾儂笢妏蚚賸粒

欴躲趿髡夔奀ㄛ涴虳啋璃憩岆掩褫晤最諷秶炵

苀梩蚚腔郖﹝↗1

瓚剿甜薊蟈諉堤渣腔奀潔 500ms

↗1. 粒欴躲趿岆俋峓扢掘妏蚚腔啋璃﹝

0‵32767ㄗ0.1ms等弇ㄛ16弇ㄘ腔菰崝雄釬腔遠倛
數杅↗2

并联链接（详细内容请参考通信控制手册）

采样跟踪 ↗1

高速环形计数器

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

M8075~
M8079

M8099
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36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 36.1特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

2 8
4
8
16

8
4
8
16

M8109

M8112

M8113

M8112

M8122

M8123

M8126~
M8129

1 6 1 0 0[D] 8101
PC濬倰眕摯

炵苀唳掛

[D] 8102

[D] 8103 祥褫眕妏蚚

[D] 8104 髡夔孺桯囀湔嘐衄腔儂倰測鎢

[D] 8105 髡夔孺桯囀湔腔唳掛ㄗVer.1.00 ˊ100ㄘ

[D] 8106 祥褫眕妏蚚

[D] 8107 啋璃蛁庋腎翹杅

[D] 8108 杻忷耀輸腔蟀諉怢杅

[D] 8109

[D] 8110

[D] 8111

[D] 8112

[D] 8113

D 8114

[D] 8115~[D] 8119

D 8120 *2

D 8120 ↗2

D 8121 ↗2

[D] 8122 ↗3

[D] 8123 ↗3

D 8124

D 8125

[D] 8126

D 8127

D 8128

D 8129 ↗2

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

2 2K祭
4 4K祭
8 8K祭
16 16K祭
64 64K祭

唳掛 V1.00

BCD蛌遙硉

FX3U·FX3UC

内存信息

♀ ♀

16↗1

64

♀

16↗1

64

♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

M8107

M8104
♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

↗1.假蚾衄FX3U-FLROM-16奀﹝

↗2. Ver.3.00眕奻唳掛勤茼﹝

输出刷新出错（详细内容请参考37章）

RS(FNC 80)·计算机链接 [通道1]（详细内容请参考通信控制手册）

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

楷汜怀堤芃陔渣昫腔Y晤瘍

FX1N-2AD-BDㄩ籵耋1腔杅趼硉

FX1N-2AD-BDㄩ籵耋2腔杅趼硉

FX1N-1DA-BDㄩ猁怀堤腔杅趼硉

RS(FNC 80)硌鍔·數呾儂蟈諉 [籵耋1]
扢隅籵陓跡宒

數呾儂蟈諉 [籵耋1] 扢隅桴瘍

RS(FNC 80)硌鍔 楷冞杅擂腔呁豻萸杅

RS(FNC 80)硌鍔 諉彶萸杅腔潼諷

RS(FNC 80)硌鍔 惆芛<場宎硉ㄩSTX>

RS(FNC 80)硌鍔 惆帣 <場宎硉ㄩETX>

數呾儂蟈諉 [籵耋1] 硌隅狟弇籵陓
ㄗONDemandㄘ腔宎晤瘍

數呾儂蟈諉 [籵耋1] 硌隅狟弇籵陓
ㄗONDemandㄘ腔杅擂杅

RS(FNC 80)硌鍔·數呾儂蟈諉 [籵耋1]
扢隅閉奀腔奀潔

功能扩展板 FX1S·FX1N专用

↗2.礿萇悵厥

↗3.植RUN↙STOP奀壺
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

[D] 8130

[D] 8131

[D] 8132

[D] 8133

[D] 8134

[D] 8135

D 8136

D 8137

[D] 8138

[D] 8139

M8130

M8132

M8132

M8132

M8138

M8139

D 8140

D 8141

D 8142

D 8143

[D] 8144

D 8145

D 8146

D 8147

D 8148

[D] 8149

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

高速计数器比较·高速表格·定位 [定位为FX1S,FX1N,FX1NC用]

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

HSCS(FNC 53),HSCR(FNC 54),HSZ(FNC 55),

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

祥褫眕妏蚚

腴弇

詢弇

祥褫眕妏蚚

HSZ(FNC 55)硌鍔 詢厒掀誕桶跡數杅

HSZ(FNC 55),PLSY(FNC 57)硌鍔
厒僅倰宒桶跡數杅

HSZ(FNC 55),PLSY(FNC 57)硌鍔
厒僅倰宒薹

HSZ(FNC 55),PLSY(FNC 57)硌鍔
厒僅倰宒醴梓闕喳杅

PLSY(FNC 57),PLSR(FNC 59)硌鍔
怀堤善Y000睿Y001腔闕喳磁數杅腔濛數

HSCT(FNC 280)硌鍔 桶跡數杅

HSCT(FNC 280)硌鍔 硒俴笢腔硌鍔杅

PLSY(FNC 57),PLSR(FNC 59)硌鍔怀堤善
Y000腔闕喳杅腔濛數麼岆妏蚚 隅弇硌鍔奀
腔絞硉華硊

PLSY(FNC 57),PLSR(FNC 59)硌鍔怀堤善
Y001腔闕喳杅腔濛數麼岆妏蚚 隅弇硌鍔奀
腔絞硉華硊

ZRN(FNC 156),DRVI(FNC 158),
DRVA(FNC 159)硌鍔 郔詢厒僅

·FX1S,FX1N場宎硉ㄩ100000
·FX1NC場宎硉ㄩ100000↗1

ZRN(FNC 156),DRVI(FNC 158),DRVA(FNC 159)
硌鍔  船厒僅
場宎硉ㄩ0

ZRN(FNC 156),DRVI(FNC 158),DRVA(FNC 159)
硌鍔  樓熬厒奀潔
ㄗ場宎硉ㄩ100ㄘ

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀ ♀♀ ♀

♀ ♀ ♀♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀ ♀

♀ ♀

♀↗1

↗1.蚚佼諷最唗載蜊傖10000眕狟腔硉﹝
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36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

变频器通信功能（详细内容，请参考通信控制手册）

D 8150

[D] 8151

[D] 8152 ↗1

[D] 8153

[D] 8154

D 8155

[D] 8155

[D] 8156

[D] 8157 ↗1

[D] 8157

[D] 8158

[D]8159
IVBWR(FNC 274)硌鍔笢楷汜堤渣腔統杅晤瘍
[籵耋2]
場宎硉ㄩㄜ1

曹籵陓腔堤渣祭坶湔 [籵耋2]
場宎硉ㄩㄜ1

EXTR(FNC 180)硌鍔腔堤渣祭ㄗ坶湔ㄘ
場宎硉ㄩㄜ1

曹籵陓腔渣昫測鎢 [籵耋2]

EXTR(FNC 180)硌鍔腔渣昫測鎢

曹籵陓腔籵陓笢腔祭晤瘍 [籵耋2]
場宎硉ㄩㄜ1

EXTR(FNC 180)硌鍔腔籵陓笢腔祭晤瘍

曹籵陓腔砒茼脹渾奀潔 [籵耋2]

EXTR(FNC 180)硌鍔腔砒茼脹渾奀潔

IVBWR(FNC 274)硌鍔笢楷汜堤渣腔統杅晤瘍
[籵耋1]
場宎硉ㄩㄜ1

曹籵陓腔堤渣祭腔坶湔 [籵耋1]
場宎硉ㄩㄜ1

曹籵陓腔渣昫測鎢 [籵耋1]

曹籵陓腔籵陓笢腔祭晤瘍 [籵耋1]
場宎硉ㄩㄜ1

曹籵陓腔砒茼脹渾奀潔 [籵耋1]

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

显示模块功能 [FX1S,FX1N]

D 8158

D 8159

FX1N-5DM蚚 諷秶啋璃ㄗDㄘ
場宎硉ㄩㄜ1

FX1N-5DM蚚 諷秶啋璃ㄗMㄘ
場宎硉ㄩㄜ1

M8151

M8152

M8153

M8154

M8155

M8156

M8156

M8157

M8157

M8158

M8159

↗1.植STOP↙RUN奀壺
↗2. Ver.3.00眕奻唳掛勤茼
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36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）

764

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

[D] 8160

[D] 8161

[D] 8162

[D] 8163

D 8164

[D] 8165

[D] 8166

[D] 8167

[D] 8168

[D] 8169

[D] 8170

[D] 8171

[D] 8172

[D] 8173

[D] 8174

[D] 8175

D 8176

D 8177

D 8178

D 8179

D 8180

[D] 8181

祥褫眕妏蚚

眈茼腔桴瘍腔扢隅袨怓

籵陓赽桴腔扢隅袨怓

芃陔毓峓腔扢隅袨怓

扢隅眈茼桴瘍

扢隅籵陓腔赽桴杅

扢隅芃陔毓峓

笭彸腔棒杅

潼弝奀潔

祥褫眕妏蚚

36.1 特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

扩展功能

↗1. Ver.2.00眕奻唳掛勤茼
↗2. 籵徹躇鎢腔扢隅袨怓ㄛ帤癹秶湔﹝

↗3. Ver.2.00眕奻唳掛勤茼

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

程序
当前值 存取的限制状态

读出 写入
监控

更改当
前值

H0000

H0010 輦砦迡

H0011 輦砦黍堤/迡

H0012

H0020 賤壺躇鎢

硌隅FROM(FNC 78),TO(FNC 79)換冞萸杅

妏蚚菴2躇鎢癹秶湔腔袨怓

帤扢隅
菴2躇鎢

輦砦垀衄腔
婓盄紱釬

♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀↗1

♀↗3

♀↗3

♀↗3

♀↗3

♀↗3

♀↗3

♀↗3

♀↗3

♀↗1M8164

M8038

♀

♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀↗2 ♀↗2 ♀↗2 ♀↗2

X

X

X

X

X X X

简易PC间链接（设定）（详细内容请参考通信控制手册）
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36  特殊软元件的动作（M8000~,D8000~）
36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

[D] 8182

[D] 8183

[D] 8184

[D] 8185

[D] 8186

[D] 8187

[D] 8188

[D] 8189

[D] 8190

[D] 8191

[D] 8192

[D] 8193

[D] 8194

[D] 8195

[D] 8196

[D] 8197

[D] 8198

[D] 8199

[D] 8200

[D] 8201 ↗1

[D] 8202 ↗1

[D] 8203 ↗1

[D] 8204 ↗1

[D] 8205 ↗1

[D] 8206 ↗1

[D] 8207 ↗1

[D] 8208 ↗1

[D] 8209 ↗1

[D] 8210 ↗1

[D] 8211 ↗1

[D] 8212 ↗1

[D] 8213 ↗1

[D] 8214 ↗1

[D] 8215 ↗1

[D] 8216 ↗1

[D] 8217 ↗1

[D] 8218 ↗1

[D]8219~ [D]8259

36.1 特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

变址寄存器 Z1～Z7，V1～V7

简易PC间链接（监控）（详细内容请参考通信控制手册）

祥褫眕妏蚚 

祥褫眕妏蚚

絞腔蟈諉禸鏡奀潔

郔湮腔蟈諉禸鏡奀潔

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ翋桴ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ桴1ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ桴2ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ桴3ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ桴4ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ桴5ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ桴6ㄘ

杅擂換冞佼諷堤渣數杅杅ㄗ桴7ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ翋桴ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ桴1ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ桴2ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ桴3ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ桴4ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ桴5ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ桴6ㄘ

杅擂換冞渣昫測鎢ㄗ桴7ㄘ

祥褫眕妏蚚

Z1敵湔腔囀

V1敵湔腔囀

Z2敵湔腔囀

V2敵湔腔囀

Z3敵湔腔囀

V3敵湔腔囀

Z4敵湔腔囀

V4敵湔腔囀

Z5敵湔腔囀

V5敵湔腔囀

Z6敵湔腔囀

V6敵湔腔囀

Z7敵湔腔囀

V7敵湔腔囀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

♀ ♀ ♀ ♀ ♀

M8183~
M8191

(D201)

(D202)

(D203)

(D204)

(D205)

(D206)

(D207)

(D208)

(D209)

(D2010)

(D2011)

(D2012)

(D2013)

(D2014)

(D2015)

(D2016)

(D2017)

(D2018)

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

↗1. FX1S褫晤最諷秶妏蚚ㄗ ㄘ囀腔晤瘍

↗2. Ver.2.00眕奻唳掛勤茼
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36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.1 特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

D 8260~D 8269

D 8270~D 8279

D 8280~D 8289

D 8290~D 8299

菴1怢腔杻忷巠饜↗1

菴2怢腔杻忷巠饜↗1

菴3怢腔杻忷巠饜↗1

菴4怢腔杻忷巠饜↗1

♀

♀

♀

♀

♀↗2

♀↗2

♀↗2

♀↗2

↗1. 植價掛等啋耜羲宎數呾FX3U-4AD-ADP﹜FX3U-4DA-ADP﹜FX3U-4AD-TC-ADP﹜FX3U-4AD-PT-ADP腔蟀諉怢
    杅﹝

↗2. Ver.2.00眕奻唳掛勤茼

↗4. 植STOP↙RUN奀壺

↗5. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

↗3. 礿萇悵厥

模拟量特殊适配器（关于各模拟量特殊适配器的对应情况，请参考36.2.17节）

[D] 8310

[D] 8311
RND(FNC 184)汜傖呴儂杅蚚腔杅擂
場宎硉ㄩK1

腴弇

詢弇

D 8312

D 8313

楷汜堍呾堤渣腔祭晤瘍腔坶湔
(32bit)

M8065‵7腔堤渣祭晤瘍
(32bit)

硌隅ㄗ眻諉/籵徹曹硊腔潔諉硌隅ㄘ賸帤假蚾
腔I/O晤瘍腔硌鍔腔祭晤瘍

腴弇

詢弇

[D] 8314↗4

[D] 8315↗4

腴弇

詢弇

[D] 8316

[D] 8317

腴弇

詢弇

[D] 8318

[D] 8319 M8318

M8318

M8316

M8068

M8065~
M8067

BFM場宎趙髡夔 楷汜堤渣腔等啋瘍

BFM場宎趙髡夔 楷汜堤渣腔BFM瘍

[D] 8320~[D] 8328 祥褫眕妏蚚

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀↗5

♀ ♀↗5

RND(FNC 184)

语法·回路·运算·I/O未安装的指定的出错步编号（详细内容请参考37章）

D 8300

D 8301

[D] 8302↗3

[D] 8303

[D] 8304

[D] 8305

[D] 8306

[D] 8307

[D] 8308

[D] 8309

珆尨耀輸蚚 諷秶啋璃ㄗDㄘ
場宎硉ㄩK-1

珆尨耀輸蚚 諷秶啋璃ㄗMㄘ
場宎硉ㄩK-1

LCD勤掀僅扢隅硉
場宎硉ㄩK0

扢隅珆尨逄晟
逄ㄩK0
荎逄ㄩK0眕俋

祥褫眕妏蚚

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

♀

显示模块（FX3U-7DM）功能（详细内容请参考可编程控制器主机的硬件手册）
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36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

[D] 8329

[D] 8330

[D] 8331

[D] 8332

[D] 8333

[D] 8334

祥褫眕妏蚚

36.1 特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘怀堤1蚚
禸鏡杅腔數杅

DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘怀堤2蚚
禸鏡杅腔數杅

DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘怀堤3蚚
禸鏡杅腔數杅

DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘怀堤4蚚
禸鏡杅腔數杅

DUTY(FNC 186)硌鍔 隅奀奀笘怀堤5蚚
禸鏡杅腔數杅

♀

♀

♀

♀

♀

♀↗1

♀↗1

♀↗1

♀↗1

♀↗1

M8330

M8331

M8332

M8333

M8334

D 8336

[D] 8337~[D] 8339

D 8340

D 8341

D 8342

D 8343

D 8344

D 8345

D 8346

D 8347

D 8348

D 8349

祥褫眕妏蚚

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

DVIT(FNC 151)蚚笢剿怀腔硌隅場宎硉ㄩㄜ

[Y000] 絞硉敵湔
場宎硉ㄩ0

[Y000] 船厒僅 場宎硉ㄩ0

[Y000] 郔詢厒僅
場宎硉ㄩ100000

[Y000] 鰾俴厒僅 場宎硉ㄩ1000

[Y000] 埻萸隙寥厒僅
場宎硉ㄩ50000

[Y000] 樓厒奀潔 場宎硉ㄩ100

[Y000] 熬厒奀潔 場宎硉ㄩ100

♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

D 8350

D 8351

D 8352

D 8353

D 8354

D 8355

D 8356

D 8357

D 8358

D 8359

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

[Y001] 絞硉敵湔
場宎硉ㄩ0

[Y001] 船厒僅 場宎硉ㄩ0

[Y001] 郔詢厒僅
場宎硉ㄩ100000

[Y001] 鰾俴厒僅 場宎硉ㄩ1000

[Y001] 埻萸隙寥厒僅
場宎硉ㄩ50000

[Y001] 樓厒奀潔 場宎硉ㄩ100

[Y001] 熬厒奀潔 場宎硉ㄩ100

↗1. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

↗2. Ver.1.30眕奻唳掛勤茼

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀↗2 M8336

定时时钟（详细内容参考24.3节）·定位[FX3U·FX3UC]（详细内容，请参考通信控制手册）
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腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

D 8360

D 8361

D 8362

D 8363

D 8364

D 8365

D 8366

D 8367

D 8368

D 8369

36.1特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

[Y002]絞硉敵湔
場宎硉ㄩ0

[Y002]船厒僅 場宎硉ㄩ0

[Y002]郔詢厒僅
場宎硉ㄩ100000

[Y002]鰾俴厒僅 場宎硉ㄩ1000

[Y002]埻萸隙寥厒僅
場宎硉ㄩ50000

[Y002]樓厒奀潔 場宎硉ㄩ100

[Y002]熬厒奀潔 場宎硉ㄩ100

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

定时时钟（详细内容参考24.3节）·定位[FX3U·FX3UC]（详细内容，请参考通信控制手册）

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

腴弇

詢弇

D 8370

D 8371

D 8372

D 8373

D 8374

D 8375

D 8376

D 8377

D 8378

D 8379

[D] 8380~[D] 8392

D 8393

[D] 8394

[D] 8395

[D] 8396

[D] 8397

D 8398

D 8399

祥褫眕妏蚚

[Y003]絞硉敵湔
場宎硉ㄩ0

[Y003]船厒僅 場宎硉ㄩ0

[Y003]郔詢厒僅
場宎硉ㄩ100000

[Y003]鰾俴厒僅 場宎硉ㄩ1000

[Y003]埻萸隙寥厒僅
場宎硉ㄩ50000

[Y003]樓厒奀潔 場宎硉ㄩ100

[Y003]熬厒奀潔 場宎硉ㄩ100

↗1.躺絞FX3U褫晤最諷秶笢蟀諉賸2怢FX3U-2HSY-ADP奀褫眕妏蚚﹝

晊喧奀潔

祥褫眕妏蚚

腴弇

詢弇

↗2. M8398雄綴ㄛ呴覂 END硌鍔腔硒俴ㄛ1ms腔遠倛數杅 [D8399, D8398]雄釬﹝

0‵2147483647(1ms等弇)腔菰崝雄釬腔遠

倛數杅 ↗2

→参考35.4节 ♀ ♀

♀ ♀

♀↗1

♀↗1

♀↗1

♀↗1

♀↗1

♀↗1

♀↗1

M8393

M8398

中断程序（详细内容参考35章）

环形计数器



772

36  特殊软元件的动作（M8000~,D8000~）
36.1  特殊软元件一览（M8000~,D8000~）

31

32

33

34

35

36

37

A

B

C

可
编
程

工
具
的

对
应
情
况

和
版
本

升
级
的
历

史
记
录

指
令
执
行
时
间

应
用
指
令
一
览

FNC275~FNC279
数
据
传
送
3

FNC280～
FNC289

高
速
处
理
2

FNC290～
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

SFC
程
序
和

步
进
梯
形
图

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

特
殊
软
元
件

的
动
作

769

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 36.1特殊软元件一览(M8000~,D8000~)

36 特殊软元件的动作(M8000~,D8000~)

D 8400

[D] 8401

[D] 8402 ↗1

[D] 8043 ↗1

[D] 8404

[D] 8405

[D] 8406

[D] 8407

[D] 8408

D 8409

D 8410

D 8411

D 8412

D 8413

[D] 8414

[D] 8415

[D] 8416

[D] 8417

[D] 8418

[D] 8419

[D] 8438

适用机型

FX3U FX3UC
对应特殊
软元件

FX1S FX2N FX1NCFX2NC
编号·名称 寄存器的内容

FX1N

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

RS2(FNC 87) [籵耋1] 扢隅籵陓跡宒

RS2(FNC 87) [籵耋1] 楷冞杅擂腔呁豻萸杅

RS2(FNC 87) [籵耋1] 諉彶萸杅腔潼諷

珆尨籵陓統杅 [籵耋1]

RS2(FNC 87) [籵耋1] 扢隅閉奀奀潔

RS2(FNC 87) [籵耋1] 惆芛1,2 <場宎硉ㄩSTX>

RS2(FNC 87) [籵耋1] 惆芛3,4

RS2(FNC 87) [籵耋1] 惆帣1,2 <場宎硉ㄩETX>

RS2(FNC 87) [籵耋1] 惆帣3,4

RS2(FNC 87) [籵耋1] 諉彶杅擂睿ㄗ諉彶杅擂ㄘ

RS2(FNC 87) [籵耋1] 諉彶杅擂睿ㄗ數呾賦彆ㄘ

RS2(FNC 87) [籵耋1] 楷冞杅擂睿

珆尨雄釬耀宒 [籵耋1]

D 8420

D 8421

[D] 8422 ↗1

[D] 8423 ↗1

[D] 8424

[D] 8425

[D] 8426

D 8427

D 8428

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

RS2(FNC 87) [籵耋2] 扢隅籵陓跡宒

數呾儂蟈諉 [籵耋2] 扢隅桴瘍

RS2(FNC 87) [籵耋2] 楷冞杅擂腔呁豻萸杅

RS2(FNC 87) [籵耋2] 諉彶萸杅腔潼諷

珆尨籵陓統杅 [籵耋2]

數呾儂蟈諉 [ 籵耋2] 硌隅狟弇籵陓
ㄗOn Demandㄘ腔宎晤瘍

數呾儂蟈諉 [ 籵耋2] 硌隅狟弇籵陓
ㄗOn Demandㄘ腔杅擂杅

揹俴籵陓堤渣2[籵耋2] 腔渣昫測鎢晤瘍

D 8429

D 8430

D 8431

D 8432

D 8433

[D] 8434

[D] 8435

[D] 8436

[D] 8437 祥褫眕妏蚚

RS2(FNC 87) [籵耋2]*數呾儂蟈諉 [籵耋2]
扢隅閉奀奀潔

RS2(FNC 87) [籵耋2] 惆芛1,2 <場宎硉ㄩSTX>

RS2(FNC 87) [籵耋2] 惆芛3,4

RS2(FNC 87) [籵耋2] 惆帣1,2 <場宎硉ㄩETX>

RS2(FNC 87) [籵耋2] 惆帣3,4

RS2(FNC 87) [籵耋2] 諉彶杅擂睿ㄗ諉彶杅擂ㄘ

RS2(FNC 87) [籵耋2] 諉彶杅擂睿ㄗ數呾賦彆ㄘ

RS2(FNC 87) [籵耋2] 楷冞杅擂睿

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀ M8438

M8426~
M8429

M8423

M8422

M8403

M8402

↗1.植RUN↙ STOP奀壺

RS2(FNC 87) [通道1]（详细内容，请参考通信控制手册）

RS2(FNC 87) [通道2]·计算机链接 [通道2]（详细内容，请参考通信控制手册）

检测错误（详细内容，请参考37章）
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

编号·名称 动作·功能

适用机型

FX3U

RS2(FNC 87) [通道2] ·计算机链接 [通道2]（详细内容，请参考通信控制手册）

定位[FX3U·FX3UC] （详细内容请参考定位控制手册）

FX3UC FX1S FX1N FX2N FX1NC FX2NC
对应特殊
软元件

[D] 8439

[D] 8449

[D] 8460~[D] 8463

D 8464

D 8465

D 8466

D 8467

[D] 8468~[D] 8511

[D] 8440~[D] 8448

[D] 8450~[D] 8459

↗2. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

↗3. 躺絞FX3U褫晤最諷秶笢蟀諉賸2怢FX3U-2HSY-ADP奀褫眕妏蚚﹝

↗1. Ver.2.20眕奻唳掛勤茼

♀ ♀↗1

♀ ♀

♀ ♀

♀ ♀↗2

♀ ♀↗2

♀ ♀↗2

♀↗3

M8449

M8464

M8465

M8466

M8467

珆尨雄釬耀宒 [籵耋2]

祥褫眕妏蚚

杻忷耀輸渣昫測鎢

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

祥褫眕妏蚚

DSZR(FNC 150),ZRN(FNC 156)硌鍔 [Y000]
硌隅壺陓瘍啋璃

DSZR(FNC 150),ZRN(FNC 156)硌鍔 [Y001]
硌隅壺陓瘍啋璃

DSZR(FNC 150),ZRN(FNC 156)硌鍔 [Y002]
硌隅壺陓瘍啋璃

DSZR(FNC 150),ZRN(FNC 156)硌鍔 [Y003]
硌隅壺陓瘍啋璃
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.2 特殊软元件（M8000～，D8000～）的补充

杻忷啋璃憩岆植褫晤最諷秶堍俴腔褒僅蕉藉,奧啎珂袧掘腔囀离髡夔雄釬腔啋璃﹝狟醱佽隴妏蚚源楊﹝

36.2.1 RUN监控，初始脉冲的使用 [M8000～M8003]

1. RUN监控(M8000,M8001)
妏蚚珆尨褫晤最諷秶堍俴袨怓腔RUN潼諷(M8000,M8001)ㄛ褫眕釬峈硌鍔腔雄沭璃ㄛ珩褫眕婓珆尨"淏都

堍俴笢"腔俋窒珆尨笢妏蚚﹝

1) 最唗尨瞰

M8001婓RUN笢珨眻峈OFF﹝

2) 梓祩弇腔雄釬奀唗

M8003躺躺婓RUN綴腔珨侘潔ㄗ1跺禸鏡笚ㄘ峈OFF﹝

2) 梓祩弇腔雄釬奀唗

2. 初始脉冲(M8002,M8003)
場宎闕喳(M8002,M8003)婓褫晤最諷秶羲宎堍俴眕綴ㄛ躺侘潔ㄗ1跺禸鏡笚ㄘ峈ONㄛ麼岆峈OFF﹝

涴跺闕喳褫眕釬峈最唗腔場宎趙麼氪迡寞隅硉脹最唗笢腔場宎扢隅陓瘍妏蚚﹝

1) 最唗尨瞰

M8000
Y000 "淏都堍俴笢"

猁珨眻雄腔怀堤

RUN潼諷(a揖萸)
RUN笢珨眻峈ON

RUN怀 RUN笢

ON ON

ON

ON ON

ON

STOP笢 RUN笢

M8000
RUN潼諷(a揖萸)

M8001
RUN潼諷(b揖萸)

M8002
場宎闕喳(a揖萸)

M8003
場宎闕喳(b揖萸)

1跺禸鏡笚

RUN怀 RUN笢

ON ON

ON

ON ON

ON

STOP笢 RUN笢

M8000
RUN潼諷(a揖萸)

M8001
RUN潼諷(b揖萸)

M8002
場宎闕喳(a揖萸)

M8003
場宎闕喳(b揖萸)

1跺禸鏡笚

M8002
FNC 40
ZRST D200 D299 悵厥蚚杅擂敵湔D200‵D299腔壺

場宎闕喳ㄗa揖萸ㄘ

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.2.2 看门狗定时器时间 [D8000]

艘藷僩隅奀潼弝褫晤最諷秶腔堍呾(禸鏡)奀潔ㄛ婓寞隅腔奀潔囀羶衄俇傖奀ㄛ妏「ERROR(ERR)」LED腑

謠ㄛ垀衄腔怀堤飲曹峈OFF﹝

奻萇奀植炵苀換冞200ms腔場宎硉ㄛ筍彆硒俴腔最唗閉堤涴跺奀潔奀ㄛ斛剕婓最唗笢載蜊D8000腔硉﹝

1. 程序示例

2. 看门狗定时器出错的情况

狟垀尨腔錶狟ㄛ珩頗楷汜艘藷僩隅奀堤渣腔錶ㄛ垀眕婓宎祭蜇輪怀奻扴腔最唗ㄛ懂晊酗艘藷僩

隅奀腔奀潔ㄛ麼岆渣羲FROM/TO硌鍔腔硒俴奀唗﹝

1)蟀諉誕嗣腔杻忷髡夔等啋/耀輸奀腔蛁砩岈砐

婓蟀諉誕嗣怢杅腔杻忷髡夔等啋/耀輸ㄗ隅弇﹜芧謫羲壽﹜蟈諉﹜耀攜講脹ㄘ腔炵苀凳傖笢ㄛ褫晤最諷秶

堍俴奀硒俴腔遣喳湔揣腔場宎趙奀潔曹酗ㄛ堍呾奀潔頗晊酗ㄛ衄褫夔頗楷汜艘藷僩隅奀堤渣腔錶﹝

2)肮奀雄誕嗣腔FROM/TO硌鍔奀腔蛁砩岈砐

絞硒俴賸嗣沭FROM/TO硌鍔勤嗣跺遣喳湔揣輛俴換冞紱釬奀ㄛ禸鏡奀潔頗晊酗ㄛ衄褫夔頗楷汜艘藷僩隅

奀堤渣腔錶﹝

3)詢厒數杅ㄗ璃數杅ㄘ誕嗣奀腔蛁砩岈砐

晤迡嗣跺詢厒數杅肮奀勤詢薹闕喳輛俴數杅奀ㄛ禸鏡奀潔頗晊酗ㄛ衄褫夔頗楷汜艘藷僩隅奀堤渣腔

錶﹝

3. 看门狗定时器复位的方法

祥肮衾艘藷僩隅奀奀潔掛旯腔曹載ㄛ妏蚚WDT(FNC 07)硌鍔ㄛ褫眕婓佼諷最唗笢勤艘藷僩隅奀輛俴笢芴

葩弇﹝

婓杻隅腔佼諷最唗腔禸鏡奀潔曹酗腔錶狟ㄛ麼氪蟀諉誕嗣腔杻忷髡夔等啋/耀輸奀ㄛ膘祜妏蚚WDT(FNC 07)

硌鍔勤艘藷僩隅奀輛俴葩弇﹝

→关于WDT(FNC 07)指令，请参考8.8节

4. 更改看门狗定时器时间时的注意事项

艘藷僩隅奀腔奀潔郔湮褫眕扢隅善32,767msㄛ筍岆蚕森頗絳祡堍呾祑都腔潰聆奀唗晊喧﹝

秪森ㄛ婓堍俴羶衄恀枙腔錶狟ㄛ离衾場宎硉ㄗ200msㄘ腔袨怓﹝

0
場宎闕喳

艘藷僩隅奀奀潔 300ms

艘藷僩隅奀芃陔
羶衄晤迡WDT(FNC 07)硌鍔奀ㄛ婓揭燴END奀
D8000腔硉符曹峈衄虴﹝

M8002
FNC 12
MOV

FNC 07
WDT

K300 D8000

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.2.3 检测到电池电压过低 [M8005，M8006]

36.2.4 停电检测时间 [D8008，M8008，M8007]

36.2.5 扫描时间(监控）[D8010～D8012]

潰聆囀湔掘爺蚚腔黈萇喀萇揤徹腴腔杻忷啋璃﹝

絞褫晤最諷秶潰聆堤萇喀萇揤徹腴奀ㄛBAT LED硌尨腑頗謠ㄛ筍岆彆砑猁砃俋窒籵眭奀ㄛ晤迡狟垀

尨腔最唗﹝

程序示例

2. FX3UC可编程控制器 (DC电源型)
FX3UC褫晤最諷秶 (DC萇埭倰)埰勍侘奀礿萇腔奀潔峈5ms﹝

昦勤礿萇潰聆奀潔D8008輛俴迡﹝

1. FX3U可编程控制器 (AC电源型)
FX3U褫晤最諷秶 (AC萇埭倰) 埰勍侘奀礿萇腔奀潔狟垀尨﹝

婓D8010‵D8012笢煦梗悵湔褫晤最諷秶腔禸鏡奀潔 (堍呾奀潔) 腔絞硉ㄛ郔苤硉ㄛ郔湮硉﹝

森俋ㄛ妏蚚賸箝隅禸鏡髡夔奀ㄛ涴虳硉笢飲婦漪賸箝隅禸鏡奀潔腔脹渾奀潔﹝

0
M8005

Y001
萇喀
萇揤徹腴

"萇喀萇揤徹腴"

M8006蚚衾坶湔萇喀萇揤徹腴腔袨怓﹝

D8008

10ms

1跺禸鏡笚

潰聆善腔礿萇奀潔

埮5ms

AC萇埭

M8000RUN潼諷

M8007潰聆堤侘奀礿萇

M8008潰聆堤礿萇笢

D8008

5ms

1跺禸鏡笚

潰聆善腔礿萇奀潔

埮2ms

DC萇埭

M8000RUN潼諷

M8007潰聆堤侘奀礿萇

M8008潰聆堤礿萇笢

褫眕扢隅10ms‵100ms婓
D8008笢扢隅﹝
場宎硉ㄩ10(ms)

电源电压 允许瞬时停电时间

AC 100V 10ms

AC 200V

D8010ㄩ絞硉

D8011ㄩ郔苤硉

D8012ㄩ郔湮硉
褫眕籵徹俋峓扢掘潼諷涴虳啋璃腔杅硉﹝

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36 杻忷啋璃腔雄釬ㄗM8000‵ㄛD8000‵ㄘ

36.2.6 内部时钟 [M8011～M8014]

36.2.7 实时时钟 [M8015～M8019，D8013～D8019]

撿掘狟醱4笱囀窒奀笘ㄛ婓褫晤最諷秶籵萇眕綴悵厥淥絕﹝

1. 特殊辅助继电器（M8015～M8019），特殊数据寄存器(D8013～D8019)的分配

→实时时钟的校时方法，请参考36.2.8节

2. 年的公历4位数切换

蔚爛釬峈鼠盪4弇杅揭燴奀ㄛ崝樓眕狟腔最唗﹝

絞褫晤最諷秶RUN綴腔菴2棒禸鏡眕綴ㄛD8018釬峈鼠盪4弇杅雄釬﹝

编号 名称 动作功能

编号 名称 设定值的范围 动作功能

[注意]
撈妏褫晤最諷秶礿砦奀ㄛ奀笘珩悵厥堍釬﹝
秪森ㄛRUN潼諷ㄗM8000ㄘ腔奻汔朓睿奀笘腔羲宎奀潔祥肮祭﹝M8011

(10ms)

M8012
(100ms)

M8013
(1鏃)

M8014
(60鏃)

M8015 奀笘礿砦眕摯苺奀
ON奀ㄛ奀笘礿砦
婓ON↙OFF腔晚朓迡奀潔ㄛ婬棒雄釬﹝

婓OFF↙ON腔晚朓勤鏃輛俴党淏﹝
ㄗ鏃峈0‵29奀ㄛ鏃曹峈0﹝森俋ㄛ鏃峈30‵59鏃奀ㄛ輛弇善煦笘ㄛ鏃曹峈0ㄘ

苺袧奀潔奀ㄛ絞杻忷杅擂敵湔腔杅擂閉堤扢隅毓峓奀峈ON﹝

ON奀ㄛ礿砦珆尨奀潔ㄗ數奀雄釬ㄘ

珨眻峈ON

珆尨奀潔腔礿砦

㊣30鏃腔党淏

假蚾潰聆

鏃

煦

苤奀



堎

爛

陎

RTC堤渣

M8016

M8017

M8018

M8019

D8013

D8014

D8015

D8016

D8017

0‵59

0‵59

0‵23

1‵31

1‵12

00‵99(鼠盪綴2弇杅)

0‵6(勤茼‵鞠)

D8018

D8019

蚚衾迡苺奀腔場宎硉ㄛ麼氪黍堤絞奀潔﹝

·D8018ㄗ爛ㄘ褫眕遙善鼠盪4弇杅耀宒﹝

森俋ㄛ珆尨鼠盪4弇杅奀ㄛ硐夔珆尨1980‵2079爛﹝

·奀笘儕僅ㄩ㊣45鏃/堎ㄗ25～C奀ㄘ

·爛党淏ㄩ衄

M8002 FNC 12
MOV K2000 D8018

場宎闕喳

1) 褫晤最諷秶籵都婓鼠盪綴2弇杅耀宒狟雄釬﹝

褫晤最諷秶堍俴綴ㄛ硒俴奻扴硌鍔ㄛ躺剒婓1跺堍呾笚勤D8018(爛)換冞「K2000(嘐隅硉)」ㄛ憩褫眕

遙峈4弇杅耀宒﹝

2) 婓藩棒堍俴褫晤最諷秶奀硒俴涴跺最唗﹝

森俋ㄛ撈妏換冞賸K2000珩躺躺岆蔚珆尨曹峈鼠盪4弇杅ㄛ勤絞奀潔羶衄荌砒﹝

3) 鼠盪4弇杅耀宒狟ㄛ扢隅硉「80‵99」眈絞衾「1980爛‵1999爛」ㄛ「00‵79」眈絞衾「2000爛‵2079爛」﹝

瞰ㄩ80=1980爛ㄛ99ˊ1999爛ㄛ00ˊ2000爛ㄛ79=2079爛

4) 蟀諉倰瘍峈FX-10DU,FX-20DU,FX-25DU腔杅擂湔等啋奀

蔚爛扢离峈鼠盪綴2弇杅耀宒﹝

扢离峈鼠盪4弇杅耀宒奀ㄛ婓涴虳DU腔絞唳掛笢祥夔淏珆尨﹝

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.2.8 实时时钟的校时方法

妗奀奀笘腔苺奀衄眕狟珨虳源楊﹝

1. 采用FX3UC内置显示模块，FX3U-7DM的方法

1) 婓粕等賒醱笢偌※ㄚ§麼岆※ㄜ§瑩ㄛ蔚嫖梓勤袧「ClockMenu」ㄛ

偌※OK§瑩綴ㄛ頗珆尨衵芞笢腔恁寁賒醱﹝

森俋ㄛ偌※ESC§瑩綴秏紱釬ㄛ殿隙善「忑賒醱」﹝

2) 偌※ㄚ§麼岆※ㄜ§瑩ㄛ蔚嫖梓勤袧「Clock setting」﹝

森俋ㄛ偌※ESC§瑩綴秏紱釬ㄛ殿隙善「粕等賒醱」﹝

3) 偌※OK§瑩綴ㄛ珆尨「載蜊奀潔腔賒醱」﹝

森俋ㄛ偌※ESC§瑩綴秏紱釬ㄛ殿隙善「恁寁賒醱」﹝

4) 偌※ㄚ§麼岆※ㄜ§瑩ㄛ載蜊匢佶腔杅擂ㄛ婬偌※OK§ 瑩綴隅扢

隅硉﹝扢隅砐醴甡棒峈「爛↙堎↙↙苤奀↙煦↙鏃」﹝

偌※OK§瑩樵隅郔綴腔鏃腔硉綴ㄛ頗珆尨「Current time is set」腔

秏洘ㄛ桶尨俇傖絞奀潔腔扢隅﹝

5) 偌"OK"麼岆"ESC"瑩綴ㄛ殿隙善「恁寁賒醱」﹝

6) 偌"ESC"瑩綴ㄛ殿隙善「粕等賒醱」﹝

操作键

ESC

ㄜ

ㄚ

OK

动作内容

殿隙扢隅砐醴﹝
筍岆ㄛ絞「爛」腔杅擂匢佶奀ㄛ殿隙「恁寁賒醱」﹝

蛌痄善狟珨跺扢隅砐醴﹝
森俋ㄛ絞「鏃」腔杅擂匢佶奀ㄛ頗珆尨「Current time is set」
腔秏洘﹝

杅硉熬屾﹝偌1鏃眕奻綴頗曹峈詢厒熬屾﹝

杅硉崝樓﹝偌1鏃眕奻綴頗曹峈詢厒崝樓﹝

Current time

Clock setting

Current time

Clock setting

Current time

Clock setting

Clock setting

1993

Clock setting

59 Sat

Thu

「爛」吽奀珆尨峈鼠盪腔腔
 綴2弇杅﹝

↗

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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2. 通过程序更改的方法

1) 妏蚚苺奀蚳蚚腔TWR(FNC 167)硌鍔腔源楊

→详细内容请参考21.8节

2) 祥妏蚚苺奀蚳蚚腔茼蚚硌鍔腔源楊

祥妏蚚迡奀潔腔蚳蚚硌鍔TWR(FNC 167)奀ㄛ珩褫眕籵徹狟垀尨腔最唗輛俴扢隅﹝

3. 用编程工具变更的方法

1) 羲宎載蜊奀潔

秶离弇ㄗONㄘM8015﹝

2) 婓晤最馱撿腔啋璃潼諷髡夔笢ㄛ妏蚚杅擂敵湔腔絞硉載蜊髡夔ㄛ勤跪杅擂敵湔怀眈茼腔

奀潔ㄗ辦撓煦笘腔奀潔ㄘ﹝

3) 俇傖載蜊奀潔

婓湛善扢隅奀潔腔奀緊ㄛ秶葩弇ㄗOFFㄘM8015﹝

4) 苺袧奀腔猁萸

a) 婓M8015峈OFF腔袨怓狟ㄛ祥夔載蜊奀潔腔敵湔﹝

昢斛婓M8015峈ON腔袨怓狟怀陔腔奀潔﹝

b) 怀扢隅奀潔奀ㄛ扢隅掀絞奀潔辦撓煦笘腔奀潔﹝

婓湛善扢隅奀潔腔奀緊ㄛ妏M8015植ON曹善OFFㄛ寀陔奀潔曹峈衄虴ㄛ數奀雄釬羲宎﹝

c) 婓怀賸桶尨祥褫夔腔奀潔腔杅硉奀ㄛ祥夔載蜊奀潔﹝

笭陔怀淏腔奀潔綴紱釬﹝
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X000

PLF

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

FNC 12
MOV

M 0

K 30 D8013

D8014

D8015

D8016

D8017

D8018

D8019

K 20

K 10

K 25

K 4

K 0

K 2

M8015

M8017
X001

M 0
鏃

煦

苤奀



堎

爛

陎

㊣30鏃腔党淏

囀峈扢隅砐醴﹝

瞰ㄩ2000爛4堎25ㄗ媼ㄘ
10奀20煦30鏃

扢隅奀ㄛ扢隅掀淏奀潔婌2‵3煦笘腔奀潔ㄛ蔚酘晚
腔最唗迡褫晤最諷秶綴堍俴ㄛ甜妏X000离ON﹝
絞湛善淏奀潔奀ㄛ蔚怀羲壽X000植ON↙OFF綴ㄛ
奀潔掩扢隅ㄛ羲宎數奀雄釬﹝

㊣30鏃腔党淏
藩絞X001植OFF↙ONㄛ0‵29鏃奀ㄛ曹峈「0鏃」ㄛ
30‵59鏃奀ㄛ寀「輛弇善煦笘」﹝

3) 苺袧奀腔猁萸

a) 婓M8015峈OFF腔袨怓狟ㄛ祥夔載蜊奀潔腔敵湔﹝

昢斛婓M8015峈ON腔袨怓狟怀陔腔奀潔﹝

b) 怀扢隅奀潔奀ㄛ扢隅掀絞奀潔辦撓煦笘腔奀潔﹝

婓湛善扢隅奀潔腔奀緊ㄛ妏M8015植ON曹善OFFㄛ寀陔奀潔曹峈衄虴ㄛ數奀雄釬羲宎﹝

c) 婓怀賸桶尨祥褫夔腔奀潔腔杅硉奀ㄛ祥夔載蜊奀潔﹝

笭陔怀淏腔奀潔綴紱釬﹝

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36.2.9 输入滤波器的调节 [D8020]

X000‵X017↗1笢煦梗饜衄0‵60ms腔杅趼薦疏隙繚ㄛ蚕杻忷杅擂敵湔D8020腔囀0‵60樵隅妏蚚闡跺

杅趼薦疏都杅﹝

PLC奻萇眕綴ㄛD8020腔囀頗赻雄曹峈10ㄗ10msㄘ﹝

怀傷赽 薦疏都杅

跦擂D8020腔囀遙ㄛ場宎硉峈10

怀芃陔

茬砓
湔揣

↗1. FX3U-16M↓峈X000‵X007﹝

1. 调节输入滤波的示例

硒俴賸狟垀尨腔最唗綴ㄛ薦疏都杅掩載蜊峈0ms﹝

筍岆ㄛ蚕衾茞璃窒煦扢數衄C-R薦疏ㄛ垀眕硌隅峈0奀ㄛ峈狟桶腔硉﹝

M8000

X000~X005

X006,X007

X010~X017↗2

5米s↗1

50米s

200米s

K 0 D8020
FNC 12
MOVRUN潼諷

输入编号 输入滤波常数设定为0时的的值

↗1.妏蚚5米s腔怀薦疏都杅奀ㄛ麼氪蚚詢厒數杅黍50k‵100kHz腔闕喳奀ㄛ偌狟垀尨輛俴扢离﹝

-諉盄酗僅昦閉堤5m﹝

-婓怀傷赽笢蟀諉ㄗ1.5k次 1/2W眕奻ㄘ腔穢萇郯ㄛ迵翋儂腔怀萇霜眈巠茼ㄛ勤源珨耜儂腔羲摩萇憤倰儒极奪

怀堤腔蛹婥萇霜剒猁婓20mA眕奻﹝

↗2. FX3U-16M↓峈X000‵X007﹝

·婓最唗笢褫眕嗣棒載蜊涴跺怀薦疏都杅﹝

·彆妏蚚詢厒數杅﹜怀笢剿﹜闕喳眸袙ㄗM8170‵M8175ㄘㄛ褫眕祥剒猁覃誹涴跺薦疏都杅﹝

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36.2.10 电池 [BATT(BAT)] LED灭灯指令 [M8030]

1. 关于无电池运行

彆諉籵M8030ㄛ寀撈妏絞囀湔掘爺蚚腔萇喀萇揤徹腴奀萇喀腔LED腑珩祥頗萸謠﹝

絞祥砑珆尨褫晤最諷秶腔萇喀萇揤徹腴堤渣奀ㄛ麼氪砑狟萇喀奀ㄛ褫眕蔚M8030諉籵﹝

筍岆ㄛ彆岆峈賸妗珋拸萇喀堍俴奀ㄛ祥猁妏蚚M8030ㄛ奧岆統蕉綴醱枑善腔「跦擂俋峓扢掘腔統杅扢隅

腔部磁」﹝

2. 根据外围设备的参数设定的场合

婓統杅扢隅笢硌隅「batteryless mode」耀宒﹝

1) 硌隅賸拸萇喀堍俴奀

籵徹硌隅「拸萇喀堍俴」ㄛ褫眕婓褫晤最諷秶腔炵苀珨耜赻雄硒俴萇喀LED腔鏢腑諷秶眕摯狟垀尨腔

啋璃悵厥郖腔場宎趙﹝

- 落翑樟萇M - 數杅 C - 袨怓 S

- 杅擂敵湔D - 隅奀 T - 恅璃敵湔 R

2) 壽衾晤最馱撿腔勤茼

跦擂晤最馱撿腔唳掛ㄛ衄虳唳掛遜帤盓厥「拸萇喀堍俴」ㄛ秪森ㄛ婓涴笱錶狟ㄛ甡擂狟醱腔佽隴怀

蚚衾妗珋拸萇喀堍俴腔佼諷最唗﹝

3. 可以无电池运行的条件

1) 假蚾衄FLROM(恁璃腔湔揣碟)ㄛ悵最唗祥頗隍囮﹝

2) 婓諷秶笢羶衄妏蚚落翑樟萇﹜杅擂敵湔脹腔啋璃悵厥ㄗ礿萇悵厥ㄘ髡夔﹝

3) 羶衄妏蚚粒欴躲趿髡夔﹝

4) 羶衄妏蚚奀笘ㄗ妗奀奀笘ㄘ髡夔﹝

4. 无电池运行用的顺控程序示例

絞祥夔扢隅統杅腔錶狟ㄛ晤迡狟垀尨腔佼諷最唗﹝

·壺囀湔掘爺郖腔最唗尨瞰ㄗ統杅腔坶湔毓峓扢隅峈場宎硉奀ㄘ

M8000
M8030

M500↗1

S500↗1

C100↗1

D200↗1

T246

C220

R0 R32767

D7999

C255

C199

T255

S4095

M7679
FNC 40
ZRST

FNC 40
ZRST

FNC 40
ZRST

FNC 40
ZRST

FNC 40
ZRST

FNC 40
ZRST

FNC 40
ZRST

RUN潼諷 BATT LED腑鏢

場宎闕喳
落翑樟萇

BATT LED腑鏢

悵厥郖腔壺

麼岆

袨怓

隅奀

16弇數杅

32弇數杅

杅擂敵湔

M8002

M8000
M8030

M8032

RUN潼諷

場宎闕喳

M8002

↗1. 統杅腔坶湔毓峓腔扢隅ㄗ啋璃扢隅ㄘ峈蘇硉奀腔啋璃晤瘍﹝
楷汜曹載奀ㄛ跦擂曹載腔囀輛俴載蜊﹝

5. 使用通信设定用软元件(D8120,D8121,D8129)时的注意事项

杻忷杅擂敵湔D8120ㄗ籵捅跡宒ㄘ眕摯D8121ㄗ桴瘍扢隅ㄘ﹜D8129ㄗ瓚剿閉奀腔奀潔ㄘ飲岆

萇喀掘爺腔啋璃﹝

妏蚚掛髡夔奀ㄛ迵奻扴眈肮華輛俴葩弇ㄛ綴籵徹最唗換冞扢隅硉﹝

醱枑摯腔籵陓沭璃珩衄婓統杅扢隅笢扢隅腔源楊﹝

婓統杅笢岈珂扢隅賸籵陓沭璃綴ㄛ褫晤最諷秶頗婓堍俴蔚統杅硉迡醱枑摯腔杻忷杅擂敵湔笢ㄛ垀眕

膘祜婓統杅笢扢隅﹝

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36.2.11 清除指令 [M8031，M8032]

褫眕勤褫晤最諷秶腔垀衄啋璃ㄗ茬砓湔揣ㄘㄛ硒俴祥悵厥麼岆悵厥郖腔壺﹝

M8031ㄗ祥悵厥湔揣腔窒壺ㄘㄛM8032ㄗ悵厥湔揣腔窒壺ㄘ

36.2.12 存储器保持停止 [M8033] （STOP中的输出保持）

雄杻忷落翑樟萇M8033ㄛ寀褫晤最諷秶植RUN曹峈STOP綴ㄛRUN奀腔怀堤袨怓遜夔埻欴悵厥﹝

1. 程序举例

36.2.13 禁止所有输出的指令 [M8034]

雄M8034綴ㄛ籵徹壺怀堤囀湔妏垀衄怀堤樟萇腔揖萸OFFㄛ褫晤最諷秶婓茬砉囀湔堍俴﹝

1. 程序举例

瞰籵徹褫晤最諷秶雄樓奀ㄛ樓睿坻腔扢掘甡導掩雄ㄛ筍褫晤最諷秶礿砦ㄛ載蜊最唗綴褫

眕笭陔堍俴﹝

软元件编号 清除软元件

M8031
(祥悵厥郖)

M8032
(悵厥郖)

·怀樟萇ㄗXㄘㄛ怀堤樟萇ㄗYㄘㄛ珨啜蚚落翑樟萇ㄗMㄘㄛ珨啜蚚袨怓ㄗSㄘ腔揖萸茬砓

·隅奀ㄗTㄘ腔揖萸ㄛ數奀盄

·珨啜蚚數杅腔揖萸ㄛ數杅盄ㄛ葩弇盄

·珨啜蚚杅擂敵湔ㄗDㄘ腔絞硉敵湔

·隅奀ㄗTㄘ腔絞硉敵湔

·珨啜蚚數杅ㄗCㄘ腔絞硉敵湔

·悵厥蚚落翑樟萇ㄗMㄘㄛ悵厥蚚袨怓ㄗSㄘ腔揖萸茬砓

·濛數隅奀ㄗTㄘ腔揖萸ㄛ數奀盄

·悵厥蚚數杅睿詢厒數杅腔揖萸ㄛ數杅盄ㄛ葩弇盄

·悵厥蚚杅擂敵湔ㄗDㄘ腔絞硉敵湔

·濛數蚚睿1ms蚚隅奀ㄗTㄘ腔絞硉敵湔

·悵厥蚚數杅睿詢厒數杅腔絞硉敵湔

硌鍔怀
STOP笢腔怀堤悵厥M8033

硌鍔怀
輦砦垀衄怀堤ㄗ茬砓RUNㄘM8034

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充



783

36  特殊软元件的动作（M8000~,D8000~）

FNC275
FNC279

数
据
传
送

3

31

FNC280
FNC289

高
速
处
理

2

32

FNC290
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

33

S
F
C

程
序
和

步
进
梯
形
图

34

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

35

特
殊
软
元
件

的
动
作

36

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

37

可
编
程
工
具
的
对

应
情
况
和
版
本
升

级
的

历
史

记
录

A

指
令
执
行
时
间

B

应
用
指
令
一
览

C

780

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 36.2 特殊软元件（M8000～，D8000～）的补充

36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.2.14 RUN/STOP输入的独立操作 [M8035～M8037]

砑籵徹俋窒腔RUN,STOP偌瑩羲壽諷秶褫晤最諷秶腔堍俴/礿砦奀ㄛ統桽眕狟祭紬輛俴扢隅﹝

籵徹RUN羲壽腔等揖楷怀妏褫晤最諷秶堍俴ㄛ籵徹STOP羲壽腔等揖楷怀妏礿砦﹝

1. 程序举例

RUN

24V 0V S/S X000 X001

X001

M8000
M8035

M8036

M8037

STOP

褫晤最諷秶

秶堍俴耀宒

秶堍俴

秶礿砦

婓褫晤最諷秶笢晤迡奻扴最唗﹝

酘芞笢ㄛ瞰撼賸FX3U褫晤最諷秶
(穢倰怀)腔尨瞰﹝

2. 设定方法

1)囀离RUN/STOP羲壽嘐隅婓STOP珨耜﹝

2)硌隅RUN怀羲壽腔怀(X) (婓奻扴腔尨瞰笢ㄛ硌隅賸X000﹝)

峈賸妏俋窒RUN/STOP怀衄虴ㄛ蔚X000‵X017↗1笢腔1萸硌隅峈RUN怀陓瘍妏蚚﹝

    ↗1. FX3U-16M↓峈X000‵X007﹝

aㄘ湖羲晤最馱撿腔統杅扢隅

GX Developer笢ㄛ邧僻馱最醴翹腔[Parameter]ㄜ[PCparameter]綴珆尨勤趕遺﹝

萸僻"PLCsystem(1)"恁砐縐綴扢隅"RUNterminal input"﹝

bㄘ硌隅植STOP↙RUN腔遙羲壽腔怀(X)腔晤瘍﹝

3)硌隅STOP羲壽腔怀(X)

蚚佼諷最唗硌隅砩腔怀傷赽(褫晤最諷秶腔妗暱I/O)﹝

統蕉奻扴腔最唗﹝

4)蔚最唗睿統杅換冞祫褫晤最諷秶笢﹝

5)峈賸妏統杅扢隅衄虴ㄛ蔚褫晤最諷秶萇埭OFF珨棒綴婬棒离ON﹝

3. 注意事项

1)肮奀偌狟謗跺羲壽奀

STOP珨耜腔羲壽蚥珂﹝

2)囀离RUN/STOP羲壽离衾RUN珨耜奀

婓褫晤最諷秶STOP奀ㄛ囀离腔RUN/STOP羲壽扢离善RUN珨耜綴ㄛ褫眕妏褫晤最諷秶堍俴﹝

筍岆ㄛSTOP硌鍔剒猁籵徹煦饜賸砩怀腔STOP羲壽腔怀懂硒俴﹝

(囀离羲壽撈妏扢离婓RUN珨耜ㄛ珩岆STOP硌鍔蚥珂)

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充
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36.2.15 恒定扫描模式 [M8039，D8039]（运算处理时间的固定化）

4. 通过编程工具执行RUN/STOP指令

1)妏蚚數呾儂蚚腔晤最璃

撿掘褫晤最諷秶腔堈最RUN/STOP髡夔﹝

妏蚚涴虳璃ㄛ褫眕籵徹數呾儂楷堤腔硌鍔懂諷秶褫晤最諷秶腔RUN/STOP﹝

2)妏蚚坻晤最馱撿奀

籵徹秶ON/OFF紱釬懂諉籵M8035ㄗ秶堍俴耀宒ㄘ睿M8036ㄗ秶堍俴ㄘ綴ㄛ褫晤最諷秶堍俴﹝

婓森ㄛM8037ㄗ秶礿砦ㄘ諉籵綴ㄛ褫晤最諷秶礿砦﹝

3)褫晤最諷秶奻腔RUN/STOP羲壽扢离婓RUN耜奀

籵徹晤最馱撿硒俴堈最STOP奀ㄛM8037ㄗ秶礿砦ㄘ衄虴﹝

妏杻忷落翑樟萇M8039离ONㄛ婓杻忷杅擂敵湔D8039笢迡醴梓腔禸鏡奀潔ㄗ1ms等弇ㄘ綴ㄛ褫晤最諷

秶腔禸鏡笚祥頗腴衾涴跺硉﹝

珩憩岆佽撈妏堍呾枑婌賦旰珩蔚秏瘧呁豻奀潔綴符殿隙善0祭﹝

1.程序举例

36.2.16 使用STL指令、SFC图实现程序的状态控制 [M8040]

雄M8040綴ㄛ撈妏蛌痄沭璃雛逋ㄛ珩祥硒俴袨怓蛌痄﹝

森俋ㄛ眒冪礿砦腔袨怓囀腔怀堤頗樟哿悵厥埻懂腔雄釬﹝

→关于状态内的输出复位，参考34.1.7节

M8000
M8039

FNC 12
MOVP K 20 D8039

RUN潼諷
箝隅禸鏡耀宒

箝隅禸鏡奀潔
扢隅婓20ms

2.注意事项

1)妏蚚賸迵禸鏡肮祭硒俴腔硌鍔奀

a)妏蚚賸RAMP(FNC 67),HKY(FNC 71),SEGL(FNC 74),ARWS(FNC 75),PR(FNC 77)脹迵禸鏡肮祭硒俴腔

硌鍔奀ㄛ膘祜妏蚚涴跺箝隅禸鏡耀宒ㄛ麼岆籵徹隅奀笢剿藩路嘐隅奀潔諉籵﹝

b)絞妏蚚HKY(FNC 71)硌鍔奀

蚕衾瑩攫怀腔薦疏褫夔頗絳祡砒茼晊喧ㄛ垀眕剒猁妏蚚20ms眕奻腔禸鏡奀潔﹝

2)珆尨禸鏡奀潔ㄗD8010‵D8012ㄘ

箝隅禸鏡耀宒笢硌隅腔奀潔ㄛ婦漪婓D8010‵D8012腔禸鏡奀潔腔珆尨笢﹝
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36 特殊软元件的动作（M8000～，D8000～）

36.2.17 模拟量特殊适配器 [M8260～M8299，D8260～D8299]

蟀諉賸耀攜講杻忷巠饜奀ㄛ迵蟀諉怢杅眈勤茼勤狟桶腔啋璃煦饜雄釬摯髡夔﹝

輦砦迡腔啋璃婓桶笢蚚秝荌窒煦桶尨雄釬·髡夔﹝

→详细内容请参考各产品的手册

1. 特殊辅助继电器（M8260～M8299）

编号
FX3U-4AD-ADP

勤茼唳掛 Ver.1.20 眕奻↗1 Ver.1.20 眕奻↗1 Ver.1.30 眕奻↗1 Ver.1.30 眕奻↗1

FX3U-4DA-ADP FX3U-4AD-PT-ADP FX3U-4AD-TC-ADP
动作·功能

第1台

第2台

第3台

第4台

M8260

M8261

M8262

M8263

M8264

M8265

M8266

M8267

M8268

M8269

M8270

M8271

M8272

M8273

M8274

M8275

M8276

M8277

M8278

M8279

M8280

M8281

M8282

M8283

M8284

M8285

M8286

M8287

M8288

M8289

M8290

M8291

M8292

M8293

M8294

M8295

M8296

M8297

M8298

M8299

籵耋1怀耀宒腔遙

籵耋2怀耀宒腔遙

籵耋3怀耀宒腔遙

籵耋4怀耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

籵耋1怀堤耀宒腔遙

籵耋2怀堤耀宒腔遙

籵耋3怀堤耀宒腔遙

籵耋4怀堤耀宒腔遙

籵耋1怀堤悵厥腔賤壺

籵耋2怀堤悵厥腔賤壺

籵耋3怀堤悵厥腔賤壺

籵耋4怀堤悵厥腔賤壺

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

K倰ㄛJ倰耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

籵耋1怀耀宒腔遙

籵耋2怀耀宒腔遙

籵耋3怀耀宒腔遙

籵耋4怀耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

籵耋1怀堤耀宒腔遙

籵耋2怀堤耀宒腔遙

籵耋3怀堤耀宒腔遙

籵耋4怀堤耀宒腔遙

籵耋1怀堤悵厥腔賤壺

籵耋2怀堤悵厥腔賤壺

籵耋3怀堤悵厥腔賤壺

籵耋4怀堤悵厥腔賤壺

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

K倰ㄛJ倰耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

籵耋1怀耀宒腔遙

籵耋2怀耀宒腔遙

籵耋3怀耀宒腔遙

籵耋4怀耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

籵耋1怀堤耀宒腔遙

籵耋2怀堤耀宒腔遙

籵耋3怀堤耀宒腔遙

籵耋4怀堤耀宒腔遙

籵耋1怀堤悵厥腔賤壺

籵耋2怀堤悵厥腔賤壺

籵耋3怀堤悵厥腔賤壺

籵耋4怀堤悵厥腔賤壺

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

K倰ㄛJ倰耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

籵耋1怀耀宒腔遙

籵耋2怀耀宒腔遙

籵耋3怀耀宒腔遙

籵耋4怀耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

籵耋1怀堤耀宒腔遙

籵耋2怀堤耀宒腔遙

籵耋3怀堤耀宒腔遙

籵耋4怀堤耀宒腔遙

籵耋1怀堤悵厥腔賤壺

籵耋2怀堤悵厥腔賤壺

籵耋3怀堤悵厥腔賤壺

籵耋4怀堤悵厥腔賤壺

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

恁寁恲僅等弇

K倰ㄛJ倰耀宒腔遙

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)
↗1. FX3U褫晤最諷秶植忑蠶莉羲宎憩眒勤茼
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2. 特殊数据寄存器（D8260～D8299）

编号
FX3U-4AD-ADP

勤茼唳掛 Ver.1.20 眕奻↗1 Ver.1.20 眕奻↗1 Ver.1.30 眕奻↗1 Ver.1.30 眕奻↗1

FX3U-4DA-ADP FX3U-4AD-PT-ADP FX3U-4AD-TC-ADP

动作·功能

第1台

籵耋1怀杅擂

籵耋2怀杅擂

籵耋3怀杅擂

籵耋4怀杅擂

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ1

籵耋1怀堤扢隅杅擂

籵耋2怀堤扢隅杅擂

籵耋3怀堤扢隅杅擂

籵耋4怀堤扢隅杅擂

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ2

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ20

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ10

↗1. FX3U褫晤最諷秶植忑蠶莉羲宎憩眒勤茼

D8260

D8261

D8262

D8263

D8264

D8265

D8266

D8267

D8268

D8269

第2台

籵耋1怀杅擂

籵耋2怀杅擂

籵耋3怀杅擂

籵耋4怀杅擂

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ1

籵耋1怀堤扢隅杅擂

籵耋2怀堤扢隅杅擂

籵耋3怀堤扢隅杅擂

籵耋4怀堤扢隅杅擂

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ2

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ20

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ10

D8270

D8271

D8272

D8273

D8274

D8275

D8276

D8277

D8278

D8279

第3台

籵耋1怀杅擂

籵耋2怀杅擂

籵耋3怀杅擂

籵耋4怀杅擂

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ1

籵耋1怀堤扢隅杅擂

籵耋2怀堤扢隅杅擂

籵耋3怀堤扢隅杅擂

籵耋4怀堤扢隅杅擂

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ2

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ20

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ10

D8280

D8281

D8282

D8283

D8284

D8285

D8286

D8287

D8288

D8289

第4台

籵耋1怀杅擂

籵耋2怀杅擂

籵耋3怀杅擂

籵耋4怀杅擂

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ1

籵耋1怀堤扢隅杅擂

籵耋2怀堤扢隅杅擂

籵耋3怀堤扢隅杅擂

籵耋4怀堤扢隅杅擂

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

帤妏蚚(祥夔妏蚚)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ2

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ20

籵耋1聆講恲僅

籵耋2聆講恲僅

籵耋3聆講恲僅

籵耋4聆講恲僅

籵耋1歙棒杅(1‵4095)

籵耋2歙棒杅(1‵4095)

籵耋3歙棒杅(1‵4095)

籵耋4歙棒杅(1‵4095)

堤渣袨怓

儂倰測鎢ˊ10

D8290

D8291

D8292

D8293

D8294

D8295

D8296

D8297

D8298

D8299

36.2  特殊软元件（M8000~,D8000~）的补充



787

37  故障的查看方法和出错代码一览

FNC275
FNC279

数
据
传
送

3

31

FNC280
FNC289

高
速
处
理

2

32

FNC290
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

33

S
F
C

程
序
和

步
进
梯
形
图

34

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

35

特
殊
软
元
件

的
动
作

36

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

37

可
编
程
工
具
的
对

应
情
况
和
版
本
升

级
的

历
史

记
录

A

指
令
执
行
时
间

B

应
用
指
令
一
览

C

37.1  显示可编程控制器的运行情况的LED及显示颜色

784

37. 故障的查看方法和出错代码一览

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 37.1 显示可编程控制器的运行情况的LED及显示颜色

37 故障的查看方法和出错代码一览

37.1.1 POWER LED [灯亮/闪烁/灯灭] [FX3U·FX3UC]

37.1.3 BATT LED [灯亮/灯灭] [FX3U·FX3UC]

37.1.2 RUN LED [灯亮//灯灭] [FX3U·FX3UC]

37.1 显示可编程控制器运行情况的LED及显示颜色

婓最唗堍俴笢莉汜渣昫奀ㄛ統蕉掛梒腔囀賤樵﹝

壽衾坻堤渣腔砆牉囀ㄛ煦梗統蕉籵陓諷秶忒聊眕摯垀妏蚚腔褫晤最諷秶翋儂腔茞璃忒聊﹝

楷汜祑都奀ㄛ跦擂褫晤最諷秶笢腔跪笱LED腔謠腑錶褫眕湮极腔袨錶﹝

FX3U可编程控制器 FX3UC可编程控制器

LED的状态 可编程控制器的状态 解决方法

腑謠

匢佶

腑鏢

腑鏢

眕狟腔砩珨笱袨怓﹝

·羶衄跤萇埭傷赽枑鼎寞隅腔萇揤﹜ 

  萇霜﹝

·俋窒諉盄祥淏﹝

·褫晤最諷秶囀窒衄嘟梤﹝

眕狟腔砩珨笱袨怓﹝

·萇埭剿羲﹝

·羶衄跤萇埭傷赽枑鼎寞隅腔萇揤﹝

·萇埭萇擢剿盄﹝

跤萇埭傷赽鼎茼賸寞隅腔萇揤﹝

·萇埭萇揤﹝

·婓莞壺萇埭萇擢眕俋腔蟀諉萇擢綴ㄛ婬棒奻萇ㄛ袨怓岆瘁

衄曹趙﹝彆袨怓羶衄蜊囡ㄛ迵鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹

鼠侗麼域岈揭薊炵﹝

婓萇埭羶衄剿羲腔錶狟ㄛ萇埭眕摯萇埭繚噤﹝

彆鼎萇淏ㄛ迵鎂萇儂赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗麼域岈揭

薊炵﹝

萇埭淏都﹝

LED的状态 可编程控制器的状态 解决方法

腑謠 佼諷最唗硒俴笢

佼諷最唗礿砦笢

珆尨褫晤最諷秶腔堍俴袨怓﹝

蜆硌尨腑頗跦擂ERROR LED腔袨怓(統蕉37.14誹)萸謠

腑鏢

LED的状态 可编程控制器的状态 解决方法

腑謠 萇喀腔萇揤徹腴﹝

萇喀腔萇揤閉堤賸D8006笢扢隅腔杅硉奀﹝

捃厒載遙萇喀﹝ㄗ統蕉翋儂忒聊ㄘ

淏都﹝

蟯伎

蟯伎

綻伎

蟯伎

蟯伎

蟯伎

綻伎

綻伎

綻伎

綻伎
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 37.1 显示可编程控制器的运行情况的LED及显示颜色

37 故障的查看方法和出错代码一览

37.1.4 ERROR LED [灯亮/闪烁/灯灭] [FX3U·FX3UC]

37.1.5 L RUN LED [仅FX3UC]

LED的状态模式 可编程控制器的状态 解决方法

LED的状态 可编程控制器的状态 解决方法

腑謠

匢佶

腑鏢

褫夔岆艘藷僩隅奀堤渣ㄛ珩褫夔岆褫

晤最諷秶腔茞璃忳囷﹝

婓褫晤最諷秶笢堤珋賸眕狟腔砩珨

笱渣昫﹝

·統杅堤渣

·逄楊堤渣

·隙繚堤渣

蚚晤最馱撿輛俴PLC淖剿眕摯最唗腔潰脤﹝

壽衾勤茼賤樵源楊ㄛ統蕉37.4誹﹝

褫晤最諷秶腔雄釬笢堤珋祑都奀ㄛ蚚晤最馱撿硒俴PLC淖剿眕
摯最唗潰脤﹝
衄褫夔楷汜「I/O凳傖堤渣」ㄛ「揹俴籵陓堤渣」ㄛ「堍呾堤渣」﹝

羶衄堤珋頗妏褫晤最諷秶礿砦腔渣昫

ONLINE

CONFIG

TEST

腑謠

腑鏢

腑謠

腑鏢

腑謠

腑鏢

杅擂蟈諉硒俴笢

杅擂蟈諉礿砦笢

杅擂蟈諉硒俴笢

杅擂蟈諉礿砦笢

·跦擂L ERR LED腔袨怓硒俴跪赻眈茼腔勤習﹝

·跦擂L ERR LED腔袨怓硒俴跪赻眈茼腔勤習﹝

·跤褫晤最諷秶鼎萇腔萇埭﹝

·賸奻扴腔砐醴綴ㄛ祥夔閥葩腔錶狟ㄛ迵鎂萇儂

赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗麼域岈揭薊炵﹝

赻殏殿聆彸淏都賦旰

赻殏殿聆彸賦祑都賦旰

(硒俴赻殏殿聆彸奀腑鏢)

1)礿砦褫晤最諷秶ㄛ婬棒奻萇﹝

ERROR LED腑鏢奀ㄛ蕉藉岆蚕衾艘藷僩隅奀堤渣婖傖腔﹝

硒俴狟扴笢腔議珨跺賤樵源楊﹝

- 党蜊最唗

禸鏡奀潔腔郔湮硉ㄗD8012ㄘ昦閉堤艘藷僩隅奀腔扢隅硉

ㄗD8000ㄘ﹝

- 怀笢剿麼闕喳眸袙笢妏蚚腔怀ㄛ婓1跺堍呾笚囀岆瘁

楛華ON/OFF嗣棒﹝

- 詢厒數杅笢怀腔闕喳ㄗDUTY 50%ㄘ腔薹岆瘁閉堤寞跡

腔毓峓﹝

- 崝樓WDT硌鍔

婓最唗笢樓嗣跺WDT硌鍔ㄛ婓1跺堍呾笚囀葩弇撓棒艘

藷僩隅奀﹝

- 曹載艘藷僩隅奀腔扢隅硉

籵徹最唗ㄛ載蜊艘藷僩隅奀腔扢隅硉ㄗD8000ㄘㄛ妏硉湮

衾禸鏡奀潔腔郔湮硉ㄗD8012ㄘ﹝

2)莞狟褫晤最諷秶ㄛ枑鼎坻腔萇埭﹝

ERROR LED腑鏢奀ㄛ蕉藉衄褫夔岆婑秞湍懂腔荌砒ㄛ秪森蕉

藉眕狟腔賤樵渠囥﹝

- 諉華錶ㄛ党蜊諉盄腔繚噤眕摯扢离腔部垀﹝

- 婓萇埭盄奻樓奻婑秞薦疏﹝

3) 妗囥賸1)‵2)綴ERROR LED腑祥鏢腔奀緊ㄛ迵鎂萇儂

赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗麼域岈揭薊炵﹝
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 37.1 显示可编程控制器的运行情况的LED及显示颜色

37 故障的查看方法和出错代码一览

37.1.6 L ERR. LED [ 仅FX3UC]

→详细内容，请参考所使用的可编程控制器主机的硬件篇

LED的状态模式 可编程控制器的状态 解决方法

ONLINE

CONFIG

TEST

腑謠

腑謠

腑謠

匢佶

匢佶

腑鏢

腑鏢

腑鏢

耀輸撏儂堤渣

諷秶毓峓俋腔桴萸堤渣

妏蚚腔桴瘍祥珨祡

(晤憮堈最桴陓洘奀輛俴潰脤)

垀衄桴祑都

(晤憮堈最桴陓洘奀輛俴潰脤)

赻殏殿聆彸淏都賦旰

(婓硒俴赻殏殿聆彸奀腑鏢)

赻殏殿聆彸祑都賦旰

垀衄桴萸祑都

杅擂蟈諉淏都硒俴笢

杅擂蟈諉淏都硒俴笢

·妗蟀諉囀离翋桴睿堈最I/O 耀輸﹝

·妏妗暱蟀諉腔堈最I/O耀輸迵堈最桴腔砆牉陓洘珨祡﹝

·妗蟀諉囀离翋桴睿堈最I/O 耀輸﹝

·妏妗暱蟀諉腔堈最I/O耀輸迵堈最桴腔砆牉陓洘珨祡﹝

·妗蟀諉囀离翋桴睿堈最I/O耀輸﹝

·妏妗暱蟀諉腔堈最I/O耀輸迵堈最桴腔砆牉陓洘珨祡﹝

·跤褫晤最諷秶鼎萇腔萇埭﹝

·奻扴腔砐醴綴祥夔閥葩腔錶狟ㄛ迵鎂萇儂

赻雄趙ㄗ奻漆ㄘ衄癹鼠侗麼域岈揭薊炵﹝
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 37.2 出错代码的调查方法及显示内容

37 故障的查看方法和出错代码一览

37.2 出错代码的查看方法及显示内容

37.2.1 使用显示模块（FX3U-7DM）的操作及查看方法

褫眕蚚晤最馱撿眕摯珆尨耀輸ㄗFX3U-7DMㄘ脹渣昫測鎢﹝

婓森ㄛ佽隴蚚珆尨耀輸ㄗFX3U-7DMㄘ腔源楊﹝

壽衾妏蚚晤最馱撿腔源楊ㄛ統蕉晤最馱撿忒聊笢腔最唗潰脤﹜麼岆PLC淖剿﹝

使用显示模块的确认方法

1)婓粕等賒醱ㄗ衵芞ㄘ笢偌"ㄚ"麼"ㄜ"偌瑩綴ㄛ蔚嫖梓勤袧「ErrorCheck」﹝

壽衾粕等腔极炵ㄛ統蕉翋儂腔忒聊﹝

涴跺粕等賒醱笢腔偌瑩紱釬狟垀尨﹝

2)偌"OK"瑩綴ㄛ硒俴渣昫潰聆ㄛ婓「珆尨堤渣腔賒醱」笢珆尨

賦彆﹝ㄗ衵芞垀尨ㄘ

森俋ㄛ婓粕等賒醱笢偌"ESC"瑩綴ㄛ秏紱釬ㄛ殿隙「場宎

賒醱」﹝

3)楷汜嗣跺渣昫奀ㄛ偌"ㄚ"麼"ㄜ"偌瑩綴ㄛ褫眕遙珜醱﹝

4)偌"ESC"瑩綴ㄛ秏紱釬ㄛ殿隙「粕等賒醱」﹝

操作按键 动作内容

ESC

ㄜ

ㄚ

ㄜ

ㄚ

OK

OK

殿隙「場宎賒醱」﹝

操作按键 动作内容

ESC 殿隙善「粕等賒醱」﹝

显示内容

[1]

[2]

[3]

[4] ㄜ ㄚ

[1]

[2]

[3]

[4]

[1]

[2]

[3]

[1]

[2]

[3]

[4]

楷汜腔堤渣梓祩弇

渣昫靡備

渣昫測鎢

肮奀楷汜腔渣昫杅
(躺絞楷汜嗣跺奀珆尨)

殿隙善「粕等賒醱」﹝

拸虴腔紱釬

珆尨珨珜笢腔堤渣珆尨賒醱﹝

珆尨綴珨珜笢腔堤渣珆尨賒醱﹝

拸虴腔紱釬

恁寁嫖梓匢佶腔砐醴﹝

嫖梓奻痄﹝偌蛂1鏃眕奻綴詢厒痄雄﹝

筍岆ㄛ絞嫖梓善湛郔奻醱腔弇离奀ㄛ偌瑩紱釬拸虴﹝

嫖梓狟痄﹝偌蛂1鏃眕奻綴詢厒痄雄﹝

筍岆ㄛ絞嫖梓善湛郔狟醱腔弇离奀ㄛ偌瑩紱釬拸虴﹝

珆尨囀

1跺眕狟

2跺眕狟

1跺眕狟

2跺眕狟

Monitor/Test

ErrorCheck

LANGUAGE

Contrast

ClockMenu

EntryCode

啋璃腔窒壺

帤楷汜渣昫奀

楷汜1跺渣昫奀

PLC status

ScanTime

Cassette

ErrorCheck
No errors

ErrorCheck

楷汜嗣跺渣昫奀

ErrorCheck

M8060

I/Oerror

Error code 1020

ErrorCheck 2/2

1/2

M8063

Link error1

Error code 6301

Ladder error

Error code 6612

M8066
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37 故障的查看方法和出错代码一览

37.2.2 使用GX Developer 的操作及查看方法

1
2

3

连接计算机和可编程控制器。

确认诊断结果。

执行PLC诊断。
萸僻粕等笢腔[Diagnostics]ㄜ[PLC diagnostics]綴ㄛ硒俴褫晤最諷秶腔淖剿﹝

珆尨狟醱腔敦諳ㄛ褫眕堤渣囀﹝

珆尨FX褫晤最諷
秶腔LED袨怓﹝

珆尨褫晤最諷秶
腔渣昫﹝

湖羲GX Developer腔
堆翑髡夔ㄛ褫眕
渣昫測鎢腔砆牉囀﹝

<淏都腔賒醱珆尨尨尨瞰>

<堤渣珆尨賒醱尨瞰>
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37 故障的查看方法和出错代码一览

37.2.3 出错的显示内容

37.3.1 出错的检测（M8060～/D8060～）

37.3 检测出错用的软元件的补充说明

掛忒聊GX Developer﹜珆尨耀輸笢腔渣昫珆尨狟桶垀尨﹝

M8060﹜M8061﹜M8064‵M8067笢砩珨跺諉籵綴ㄛ笢苤腔晤瘍悵湔善D8004笢ㄛM8004雄釬﹝

1)褫晤最諷秶STOP↙RUN奀ㄛM8060﹜M8061﹜M8064‵M8067掩壺﹝

2)雄ㄗONㄘM8069綴ㄛ怀怀堤孺桯等啋﹜孺桯蚚萇埭等啋﹜孺桯耀輸堤珋嘟梤奀褫眕妏褫晤最諷秶礿

砦ㄗM8061 PLC茞璃堤渣ㄘ﹝

雄ㄗONㄘM8069奀ㄛ硒俴I/O軞盄潰脤ㄛ楷汜堤渣奀婓D8061笢迡渣昫測鎢6103ㄛ麼岆6104ㄛ肮奀諉

籵M8061﹝

筍岆ㄛ迡賸6104奀ㄛM8009珩諉籵ㄛ甜蔚DC24V裁萇腔孺桯蚚萇埭等啋眳綴蟀諉腔怀怀堤陓瘍迡

D8009笢﹝

3)掩晤最腔I/O晤瘍腔等啋眕摯耀輸帤掩假蚾奀ㄛM8060雄釬ㄛ肮奀蔚宎啋璃晤瘍迡D8060笢﹝

4)婓LD,AND,OR,OUT脹硌鍔笢眻諉硌隅啋璃晤瘍ㄛ麼岆籵徹曹硊潔諉硌隅奀ㄛ怀ㄛ怀堤腔啋璃晤瘍妗

暱羶衄掩假蚾奀ㄛM8316諉籵ㄛ婓D8317ㄗ詢弇ㄘ﹜D8316ㄗ腴弇ㄘ笢迡涴跺硌鍔腔堤渣祭晤瘍﹝

本手册
日文版

GX Developer

英文版 日文版 英文版

显示模块

I/O凳傖堤渣

PC茞璃堤渣

PC/PP籵陓堤渣

揹俴籵陓堤渣[籵耋1]

揹俴籵陓堤渣[籵耋2]

統杅堤渣

逄楊堤渣

隙繚堤渣

堍呾堤渣

BFM腔場宎趙囮啖

杻忷髡夔耀輸/等啋堤渣

I/O config err

PLC H/W error

PLCPPcomm. err

Link error

Link error2

Param error

Syntax error

Ladder error

Operation err

I/O error

PC H/W error

Comms. error

Link error1

Link error2

Parameter error

Grammer error

Ladder error

Runtime error

SFB error

(瞰)X020帤假蚾奀

BCD蛌遙硉

啋璃晤瘍10‵337

1:怀X 0:怀堤 Y

1 0 2 0

37.3  检测出错用的软元件的补充说明
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37 故障的查看方法和出错代码一览

37.3.2 检测出错用的特殊软元件的动作关系

37.3.3 出错的检测时序

潰聆堤渣蚚腔杻忷落翑樟萇睿杻忷杅擂敵湔眳潔偌桽狟醱腔壽炵雄釬﹝

植晤最馱撿潼諷落翑樟萇眕摯杅擂敵湔腔囀ㄛ甜妏蚚PLC淖剿髡夔脤艘楷汜腔錶﹝

潼諷D腔囀ㄛ褫眕眭耋渣昫測鎢腔晤瘍﹝
麼氪ㄛ籵徹晤最馱撿ㄗGX Developerㄘ麼珆尨ㄗGOT1000ㄘ﹜珆尨耀輸ㄗFX3U-7DMㄘ腔PC淖剿髡
夔ㄛ褫眕籵徹秏洘渣昫測鎢(D8060~D8067,D8438)﹝

M8069
I/O
軞盄潰脤

D8009

D8060

D8061

D8063

D8438

D8064

D8065

D8066

D8067

M8009

M8060

M8061

M8063

M8438

M8064

M8065

M8066

M8067

DC 24V裁萇

I/O凳傖堤渣

PLC茞璃堤渣 D8004

D8315 D8314

楷汜渣昫腔
杻Mㄗ苤晤瘍ㄘ

楷汜腔祭晤瘍
婓32k祭眕狟腔最唗笢ㄛ褫眕妏蚚
D8069楷汜腔祭晤瘍﹝

D8313 D8312 場棒楷汜腔祭晤瘍掩坶湔
婓32k祭眕狟腔最唗笢ㄛ褫眕妏蚚
D8069場棒楷汜腔祭晤瘍﹝

D8317 D8316 楷汜腔祭晤瘍

D8318 楷汜堤渣腔等啋瘍

D8319 楷汜堤渣腔BFM晤瘍

堤渣奀峈ON﹝
揹俴籵陓堤渣1

揹俴籵陓堤渣2

統杅堤渣

逄楊堤渣

隙繚堤渣

堍呾堤渣

D8449 M8449 杻忷髡夔耀輸/
等啋堤渣

M8318 BFM腔場宎趙囮啖

M8316 I /O帤假蚾腔硌隅
堤渣

M8068 堍呾堤渣坶湔

堤渣賤壺綴ㄛ妏蚚晤最馱撿腔啋璃潼諷髡夔輛俴秶壺﹝

M8004

错误项目
出错检测的时序

电源OFF→ON STOP→RUN时 其他

ERROR LED
的状态

可编程控制器
的状态

M8060 I/O凳傖堤渣

M8061 PLC茞璃堤渣

M8063 揹俴籵陓堤渣[籵耋1]

M8438 揹俴籵陓堤渣[籵耋2]

M8064 統杅堤渣

M8065 逄楊堤渣

M8066 隙繚堤渣

M8067堍呾堤渣

M8068 堍呾堤渣腔坶湔

M8109怀堤芃陔堤渣

M8316I/O帤假蚾腔硌隅堤渣

M8318 BFM腔場宎趙囮啖

M8449 杻忷髡夔耀輸/等啋堤渣

腑鏢

腑謠

腑鏢

腑鏢

匢佶

匢佶

匢佶

腑鏢

腑鏢

腑鏢

腑鏢

腑鏢

腑鏢

RUN

STOP

RUN

RUN

STOP

STOP

STOP

RUN

RUN

RUN

RUN

RUN

RUN

潰脤

潰脤 珨眻

珨眻

珨眻

RUN 笢

RUN 笢

植勤源桴萸諉忳陓瘍奀

植勤源桴萸諉忳陓瘍奀

載蜊最唗奀ㄗSTOPㄘ
換冞最唗奀ㄗSTOPㄘ

潰脤

潰脤

潰脤

潰脤

37.3  检测出错用的软元件的补充说明
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37 故障的查看方法和出错代码一览

37.4 错误代码一览及解决方法

楷汜褫晤最諷秶腔最唗渣昫奀ㄛ杻忷杅擂敵湔D8060‵D8067ㄛD8438笢悵湔腔渣昫測鎢摯賤樵源楊

狟垀尨﹝

阴影部分的错误代码是FX3U·FX3UC可编程控制器新增的内容。

瞰

1020

0000

3801

3802

3803

3804

3805

3806

3807

3808

3812

3813

3814

3820

0000

6101

6102

6103

6104

6105

6106

1 0 2 0

错误
代码

出错时
动作

出错内容 解决方法

I/O构成出错 [M8060(D8060)]

串行通信出错2 [M8438(D8438)]

PLC硬件出错 [M8061(D8061)]

樟哿
堍俴

樟哿
堍俴

礿砦
堍俴

帤假蚾腔I/O腔宎啋璃晤瘍
ㄗ瞰ㄘX020帤假蚾奀

·1‵3弇杅ㄩ啋璃晤瘍

·4弇杅ㄩ怀怀堤腔笱濬(1=怀Xㄛˊ怀堤Y)
瞰ㄩD8060笢悵湔賸1020奀ㄛ怀腔

X020眕綴羶衄假蚾

BCD蛌遙硉

啋璃晤瘍10‵337

1:怀X 0:怀堤Y

拸祑都 

髒苺桄堤渣ㄛ
祛堤渣昫痋堤渣

籵陓趼睫渣昫

籵陓杅擂腔睿苺桄祥珨祡

杅擂跡宒渣昫

韜鍔渣昫

潼弝閉奀

覃秶賤覃場宎趙堤渣

潠眢PC潔蟈諉腔統杅堤渣

甜薊蟈諉趼睫堤渣

甜薊蟈諉睿苺桄堤渣

甜薊蟈諉跡宒堤渣

曹籵捅髡夔笢腔籵捅堤渣

拸祑都

RAM堤渣

堍呾隙繚堤渣

I/O軞盄堤渣ㄗM8069 ON奀ㄘ

孺桯等啋24V裁萇ㄗM8069 ON奀ㄘ

艘藷僩隅奀堤渣

I/O桶秶釬渣昫堤渣ㄗCPU堤渣ㄘ

帤假蚾腔怀樟萇﹜怀堤樟萇腔晤瘍掩蚚衾晤迡最唗﹝
褫晤最諷秶頗樟哿堍俴ㄛ筍岆衄最唗渣昫奀ㄛ党蜊﹝

·曹籵捅﹜數呾儂蟈諉﹜晤最 岆瘁跦擂蚚芴
淏扢隅賸籵捅統杅﹝

·潠眢PC潔蟈諉ㄛ甜薊蟈諉脹 岆瘁跦擂蚚芴淏
扢隅最唗﹝

·堈最峎誘 覃秶賤覃腔萇埭諉籵眕摯AT韜鍔腔
扢隅囀﹝

·遜籵捅萇擢腔諉盄錶﹝

孺桯萇擢腔蟀諉岆瘁淏﹝

粒欴ㄗ堍呾奀潔ㄘ閉堤賸D8000腔硉﹝
最唗﹝

奻萇奀孺桯等啋腔24V裁萇﹝
ㄗ郔酗脹渾10鏃眕奻裁萇﹝ㄘ
奻萇奀ㄛCCㄜLink/LTㄗFX3UC囀离ㄘ腔怀怀堤煦饜羶衄酕疑﹝

37.4  错误代码一览及解决方法
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错误
代码

出错时
动作

出错内容 解决方法

串行通信出错1 [M8063(D8063)]

PLC/PP通信出错 (D8062)

参数出错 [M8064(D8064)]

0000

6201

6202

6203

6204

6205

0000

6301

6302

6303

6304

6305

6306

6307

6308

6312

6313

0000

6401

6402

6403

6404

6405

6406

6407

6409

6314

6320

樟哿
堍俴

樟哿
堍俴

礿砦
堍俴

拸祑都

髒苺桄堤渣ㄛ祛堤渣昫ㄛ
痋堤渣

籵陓趼睫渣昫

籵陓杅擂腔睿苺桄祥珨祡

杅擂跡宒渣昫

韜鍔渣昫

髒苺桄堤渣ㄛ祛堤渣昫ㄛ
痋堤渣

籵陓趼睫渣昫

籵陓杅擂腔睿苺桄祥珨祡

杅擂跡宒渣昫

韜鍔渣昫

拸祑都

潼弝閉奀

覃秶賤覃場宎趙堤渣

潠眢PC潔蟈諉腔統杅堤渣

甜薊蟈諉趼睫堤渣

甜薊蟈諉睿苺桄堤渣

甜薊蟈諉跡宒堤渣

曹籵捅髡夔笢腔籵陓堤渣

晤最醱啣ㄗPPㄘ麼晤最蚚腔蟀諉奻蟀諉腔扢掘迵褫
晤最諷秶ㄗPLCㄘ眳潔腔蟀諉岆瘁妗蟀疑ㄛ婓潼諷褫
晤最諷秶腔徹最笢ㄛ脣匿蟀諉ㄛ珩褫夔楷汜渣昫﹝

·曹籵捅ㄛ數呾儂蟈諉ㄛ
晤最岆瘁跦擂蚚芴淏扢隅賸籵陓統杅﹝

·潠眢PC潔蟈諉ㄛ
甜薊蟈諉脹岆瘁跦擂蚚芴淏扢隅最唗﹝

·堈最峎誘
覃秶賤覃腔萇埭諉籵眕摯AT韜鍔腔扢隅囀﹝

·遜籵陓萇擢腔諉盄錶﹝

礿砦褫晤最諷秶ㄛ淏扢隅統杅﹝

拸祑都

最唗腔睿苺桄祥珨祡

囀湔講腔扢隅渣昫

悵厥郖腔扢隅渣昫

蛁庋郖腔扢隅渣昫

恅璃敵湔腔郖扢隅渣昫

BFM場宎硉杅擂腔睿苺桄祥珨祡

BFM場宎硉杅擂腔祑都

坻腔扢隅渣昫
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0000

6501

6502

6503

6504

6505

6506

6507

6508

6509

6510

0000

6610

6611

6612

6613

6614

6615

6616

6617

6618

6619

6620

6621

6622

6623

6624

6625

6626

6627

6628

6629

6630

6631

6632

错误
代码

出错时
动作

出错内容 解决方法

硌鍔ㄜ啋璃睫瘍ㄜ啋璃晤瘍腔郪磁渣昫

拸祑都

语法出错 [M8065 (D8065)]

回路出错 [M8066(D8066)]

礿砦
堍俴

礿砦
堍俴

婓扢隅硉醱羶衄OUT T,OUTC

·OUT T,OUTC綴醱羶衄扢隅硉

·茼蚚硌鍔腔紱釬杅祥劂

·梓晤瘍笭葩

·笢剿怀睿詢厒數杅怀笭葩

啋璃晤瘍閉堤毓峓

妏蚚賸帤隅砱腔硌鍔

梓晤瘍ㄗPㄘ腔隅砱渣昫

笢剿怀ㄗIㄘ腔隅砱渣昫

坻

MC腔杶晤瘍腔湮苤壽炵堤渣

拸祑都

LD,LDI腔蟀哿妏蚚棒杅閉堤9棒

眈勤LD,LDI硌鍔奧晟ㄛANB,ORB硌鍔杅徹嗣

眈勤LD,LDI硌鍔奧晟ㄛANB,ORB硌鍔杅徹屾

MPS腔蟀哿妏蚚棒杅閉堤12棒

疻穢MPS

疻穢MPP

MPS – MRD,MPP眳潔腔盄疻穢ㄛ麼岆壽炵渣昫

茼蜆植譫盄羲宎腔硌鍔羶衄蟀諉婓譫盄奻
STL,RET,MCR,P,I,DI,EI,FOR,NEXT,SRET,
IRET,FEND,END

硐夔婓翋最唗笢妏蚚腔硌鍔婓翋最唗眕俋
ㄗ笢剿ㄛ赽最唗脹ㄘ﹝
STL,MC,MCR

FOR- NEXT眳潔衄祥夔妏蚚腔硌鍔﹝
STL,RET,MC,MCR,I,IRET

FOR –NEXT杶閉堤

FOR –NEXT杅腔壽炵渣昫

拸NEXT硌鍔

拸MC硌鍔

拸MCR硌鍔

STL腔蟀哿妏蚚棒杅閉堤9棒

STL –RET眳潔衄祥夔妏蚚腔硌鍔
MC,MCR,I,SRET,IRET

拸STL硌鍔

婓翋最唗笢衄翋最唗祥夔妏蚚腔硌鍔
I,SRET,IRET

拸P,I

拸SRET,IRET硌鍔
婓赽最唗囀羶衄ㄗ扂祥隅秪峈埻恅忒迡腔艘祥
奠ㄘSTL-RET麼氪MC-MCR硌鍔

祥夔妏蚚SRET硌鍔腔部垀笢衄SRET硌鍔

祥夔妏蚚FEND硌鍔腔部垀笢衄FEND硌鍔

晤迡最唗奀潰脤跪硌鍔腔妏蚚源楊岆瘁淏ㄛ
堤珋渣昫奀ㄛ婓晤最耀宒狟党蜊硌鍔﹝

釬峈隙繚輸淕极腔硌鍔郪磁源楊衄祥淏腔華源奀ㄛ
麼氪傖勤腔硌鍔腔壽炵祥淏奀ㄛ頗楷汜涴欴腔渣昫﹝
婓晤最耀宒狟ㄛ蔚硌鍔腔眈誑壽炵党蜊淏﹝
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0000

6701

6702

6703

6704

6705

6706

6707

6708

6709

6710

6730

6732

6733

6734

6735

6736

6740

错误
代码

出错时
动作

出错内容 解决方法

运算出错 [M8067(D8067)]

樟哿
堍俴

拸祑都

·羶衄CJ﹜CALL腔泐蛌醴梓華硊

·曹硊党庉腔賦彆﹜梓帤隅砱ㄛ眕摯婓
P0‵P4095眕俋奀

·婓CALL硌鍔笢硒俴賸P63﹝秪峈P63岆砃END
泐蛌腔梓ㄛ垀眕祥夔婓CALL硌鍔笢妏蚚

CALL腔杶閉堤6跺

笢剿腔杶閉堤3跺

FOR – NEXT腔杶閉堤6跺

茼蚚硌鍔腔紱釬杅岆勤砓啋璃眕俋腔啋璃

茼蚚硌鍔腔紱釬杅腔啋璃晤瘍毓峓麼杅擂腔硉閉
堤

羶衄扢隅恅璃敵湔腔統杅ㄛ憩勤恅璃敵湔輛俴
溼恀

FROM/TO硌鍔堤渣

坻ㄗ祥淏腔煦盓脹ㄘ

統杅眳潔腔祥饜

粒欴奀潔ㄗTsㄘ峈勤砓毓峓眕俋
ㄗTs�0ㄘ

怀薦疏都杅ㄗ汐ㄘ峈勤砓毓峓眕俋
ㄗ汐< 0麼 100�汐ㄘ

掀瞰崝祔ㄗKpㄘ峈勤砓毓峓眕俋
ㄗKp< 0ㄘ

儅煦奀潔ㄗTiㄘ峈勤砓毓峓眕俋
ㄗTi< 0ㄘ

峚煦崝祔ㄗKDㄘ峈勤砓毓峓眕俋
ㄗKD <0 麼201�KDㄘ

峚煦奀潔ㄗTDㄘ峈勤砓毓峓眕俋ㄗTD <0ㄘ

粒欴奀潔ㄗTsㄘ�堍呾笚≦

≦

岆婓堍呾硒俴徹最笢堤珋腔渣昫﹝

·党蜊最唗麼岆潰脤茼蚚硌鍔腔紱釬杅腔囀﹝

·眈茼腔扢掘笢岆瘁湔婓硌隅腔遣喳湔揣﹝

·孺桯萇擢腔蟀諉錶﹝

婓痄弇硌鍔脹笢ㄛ湔婓埭紱釬杅睿醴梓紱釬杅腔笭葩腔錶

▲礿砦PID堍呾◎
婓諷秶統杅腔扢隅硉麼PID堍呾笢堤珋杅擂渣昫﹝
潰脤統杅腔囀﹝

▲樟哿赻淕隅◎

弝峈粒欴奀潔ㄗTsㄘˊ悜遠奀潔ㄗ堍呾笚ㄘㄛ堍呾、樟哿
硒俴﹝

≦

≦

涴虳岆婓堍呾硒俴徹最笢莉汜腔渣昫ㄛ党蜊最唗麼岆潰脤茼
蚚硌鍔腔紱釬杅腔囀﹝
撈妏羶衄楷汜逄楊﹜隙繚堤渣ㄛ筍岆瞰蚕衾狟蹈埻秪珩頗莉
汜堍呾渣昫﹝
ㄗ瞰ㄘ

T200Z 掛旯羶衄渣昫ㄛ筍岆彆堍呾賦彆峈Z=100ㄛ寀頗曹峈
T300ㄛ饒欴啋璃晤瘍頗閉堤﹝

涴跺岆婓堍呾硒俴徹最笢堤珋腔渣昫ㄛ党蜊最唗麼岆潰脤茼
蚚硌鍔腔紱釬杅腔囀﹝
撈妏羶衄楷汜逄楊﹜隙繚堤渣ㄛ筍岆瞰蚕衾狟蹈埻秪珩頗莉
汜堍呾渣昫﹝
ㄗ瞰ㄘ

T200Z 掛旯羶衄渣昫ㄛ筍岆彆堍呾賦彆峈Z=100，寀頗曹
峈T300ㄛ饒欴啋璃晤瘍頗閉堤﹝
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6742

6743

6744

6745

6746

6747

6748

6749

6750

6751

6752

6753

6754

6755

6756

6757

错误
代码

出错时
动作

出错内容 解决方法

运算出错 [M8067(D8067)]

聆講硉曹趙講閉堤
ㄗ→PV< -32768麼岆 32767 <→PVㄘ

船閉堤
ㄗEV < -32768麼岆 32767<EVㄘ

儅煦數呾硉閉堤
ㄗ-32768~32767眕俋)

蚕衾峚煦崝祔ㄗKDㄘ閉堤絳祡峚煦硉閉堤

峚煦數呾硉閉堤
ㄗ-32768~32767眕俋ㄘ

PID堍呾賦彆閉堤
ㄗ-32768~32767眕俋ㄘ

PID怀堤奻癹扢隅硉 <怀堤狟癹扢隅硉

PID怀曹趙講惆劑扢隅硉﹜怀堤曹趙講惆劑
扢隅硉祑都ㄗ扢隅硉<0ㄘ

▲論埲砒茼楊◎
赻淕隅賦彆渣昫

▲論埲砒茼楊◎
赻淕隅雄釬源砃祥珨祡

▲祭砒茼楊◎
赻淕隅雄釬渣昫

▲憤癹悜遠楊◎
赻淕隅蚚怀堤扢隅硉祑都
[ULV(奻癹) LLV(狟癹)]≦

▲憤癹悜遠楊◎
赻淕隅蚚PV還賜硉ㄗ笴綴ㄘ扢隅硉祑都
ㄗSHpv < 0ㄘ

▲憤癹悜遠楊◎
蚕衾赻淕隅聆講奀潔閉堤絳祡腔賦彆祑都
ㄗ找on >找,找on < 0,找< 0ㄘ

▲憤癹悜遠楊◎
赻淕隅袨怓蛌痄祑都
ㄗ奪燴袨怓蛌痄腔啋璃腔杅擂掩祑都蜊迡ㄘ

▲憤癹悜遠楊◎
赻淕隅賦彆腔掀瞰崝祔閉堤
ㄗKp=0‵32767眕俋ㄘ

樟哿
堍俴

▲樟哿PID堍呾◎
跪統杅婓郔湮硉麼岆郔苤硉狟樟哿堍俴

▲杸遙怀堤奻癹硉睿怀堤狟癹硉誑遙↙樟哿PID堍呾◎
勤砓腔扢隅囀岆瘁淏﹝

▲拸惆劑怀堤↙樟哿PID堍呾◎
勤砓腔扢隅囀岆瘁淏﹝

▲赻淕隅賦旰↙蛌痄善PID堍呾◎

·赻淕隅羲宎奀腔聆講硉睿醴梓硉腔船湛善150眕狟奀賦旰﹝

·赻淕隅羲宎奀腔聆講硉睿醴梓硉腔船湛善1/3眕奻奀賦旰﹝
聆講硉ㄛ醴梓硉眕綴ㄛ婬棒硒俴赻淕隅﹝

▲赻淕隅秶賦旰↙祥蛌痄善PID堍呾◎
植赻淕隅羲宎奀腔聆講硉蕉藉腔雄釬源砃ㄛ迵赻淕隅蚚腔怀堤
笢腔妗暱雄釬源砃祥珨祡﹝
蔚醴梓硉﹜赻淕隅蚚怀堤硉ㄛ聆講硉腔壽炵飲党蜊淏綴ㄛ
婬棒硒俴赻淕隅﹝

▲赻淕隅賦旰↙祥蛌痄善PID堍呾◎
婓赻淕隅笢ㄛ蚕衾扢隅硉奻狟曹雄ㄛ絳祡赻淕隅祥夔淏雄釬﹝
蔚粒欴奀潔扢离傖堈堈湮衾怀堤腔曹趙笚腔奀潔ㄛ麼岆蔚
怀薦疏腔都杅溫湮﹝
婓載蜊扢隅綴ㄛ笭陔硒俴赻淕隅﹝

▲赻淕隅秶賦旰↙祥蛌痄善PID堍呾◎
勤砓腔扢隅囀岆瘁淏﹝

▲赻淕隅秶賦旰↙祥蛌痄善PID堍呾◎
最唗笢岆瘁蜊迡PID硌鍔梩蚚腔啋璃﹝

▲赻淕隅秶賦旰↙祥蛌痄善PID堍呾◎
赻淕隅垀剒腔奀潔閉堤賸埻珂腔剒猁﹝
粒蔚赻淕隅蚚怀堤硉腔奻狟癹腔船(ULV-LLV)曹湮ㄛ
怀薦疏都杅汐﹜赻淕隅蚚PV還賜硉SHpv 腔硉曹苤脹渠囥
綴ㄛ岆瘁艘善蜊囡腔虴彆﹝

▲赻淕隅賦旰(Kp=32767)↙蛌痄善PID堍呾◎
眈勤怀堤硉奧晟聆講硉ㄗPVㄘ腔硉腔曹趙苤﹝籵徹蔚聆講硉
ㄗPVㄘ溫湮10捷綴怀脹源楊ㄛ蔚赻淕隅笢腔PV腔曹趙溫湮﹝
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错误
代码

出错时
动作

出错内容 解决方法

运算出错 [M8067(D8067)]

特殊模块出错 [M8449(D8449)]

6758

6759

6760

6762

6763

6764

6765

6770

6771

6772

6773

↓020↗1

↓021↗1

↓080↗1

↓090↗1

樟哿
堍俴

樟哿
堍俴

▲憤癹悜遠楊◎
赻淕隅賦彆腔儅煦奀潔閉堤
ㄗTI=0‵32767眕俋ㄘ

▲憤癹悜遠楊◎
赻淕隅賦彆腔峚煦奀潔閉堤
ㄗTD=0‵32767眕俋ㄘ

懂赻侜督腔ABS杅擂腔睿苺桄祥珨祡

硌隅腔籵陓傷諳岆瘁婓坻硌鍔笢掩妏蚚賸﹝

1)DSZR﹜DVIT睿ZRN硌鍔笢硌隅腔怀ㄗXㄘ岆瘁
婓狟蹈腔蚚芴笢掩妏蚚﹝
- 怀笢剿ㄗ婦漪晊喧髡夔ㄘ
- 詢厒數杅C235‵C255
- 闕喳眸袙M8050‵M8057
- SPD硌鍔

2)DVIT硌鍔腔笢剿陓瘍硌隅D8336腔囀﹝

婓闕喳怀堤醴梓華硊笢硌隅腔怀堤ㄛ岆瘁婓坻腔隅
弇硌鍔笢掩雄﹝

婓曹籵捅硌鍔笢硌隅腔籵陓傷諳ㄛ眒冪婓
坻腔籵陓笢掩妏蚚賸﹝

1) DSZR,DVIT,ZRN硌鍔笢硌隅腔怀ㄗXㄘㄛ
眒冪婓坻腔硌鍔笢掩妏蚚賸﹝

2) DVIT硌鍔腔笢剿陓瘍啋璃婓扢隅毓峓眕俋﹝

闕喳怀堤晤瘍ㄛ眒冪婓隅弇硌鍔﹜闕喳怀堤
硌鍔ㄗPLSY,PWM脹ㄘ笢掩妏蚚賸﹝

茼蚚硌鍔腔妏蚚棒杅堤渣

辦匢湔揣碟腔迡渣昫

帤蟀諉辦匢湔揣碟

辦匢湔揣碟輦砦迡奀腔迡堤渣

勤RUN笢迡笢腔辦匢湔揣碟腔溼恀堤渣

珨啜杅擂腔睿苺桄堤渣

珨啜杅擂腔惆恅祑都

FROM/TO堤渣俋峓扢掘溼恀堤渣

俋峓扢掘溼恀堤渣

·潰脤晤最醱啣ㄗPPㄘ麼晤最蚚腔蟀諉奻蟀諉腔扢掘迵褫
晤最諷秶ㄗPLCㄘ眳潔腔蟀諉岆瘁妗蟀疑﹝

·孺桯萇擢腔蟀諉錶﹝

婓硒俴堍呾徹最笢堤珋腔渣昫﹝

·党蜊最唗ㄛ麼岆潰脤茼蚚硌鍔腔紱釬杅腔囀﹝

·婓眈茼腔扢掘笢岆瘁湔婓硌隅腔遣喳湔揣﹝

·孺桯萇擢腔蟀諉錶﹝

孺桯萇擢腔蟀諉錶

婓硒俴RUN笢迡奀ㄛ迵辦匢湔揣眳潔輛俴杅擂換冞

ㄗ硒俴賸黍堤/迡﹝蔚悵誘羲壽离峈OFF﹝）

婓匢湔縐碟腔悵誘羲壽峈ON奀ㄛ砃匢湔硒俴賸迡﹝蔚悵
誘羲壽离峈OFF﹝

岆瘁淏假蚾賸湔揣碟﹝

婓最唗笢衄妏蚚棒杅癹秶腔茼蚚硌鍔ㄛ岆瘁閉徹賸癹秶﹝

迵侜督腔蟀諉ㄛ摯扢隅錶﹝

▲赻淕隅賦旰(Kp=32767)↙蛌痄善PID堍呾◎
赻淕隅垀剒腔奀潔閉堤賸埻珂腔剒猁﹝
粒蔚赻淕隅蚚怀堤硉腔奻狟癹船(ULV-LLV)曹湮ㄛ怀
薦疏都杅汐﹜赻淕隅蚚PV還賜硉SHpv硉曹苤脹渠囥綴ㄛ
岆瘁艘善衄垀蜊囡﹝

↗1.↓笢峈楷汜堤渣腔杻忷髡夔耀輸/等啋腔0‵7腔等啋晤瘍﹝

37.4  错误代码一览及解决方法
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附录A  可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A-1  编程工具的对应情况

1. 晤最馱撿腔勤茼唳掛

植狟扴腔GX Developer羲宎勤茼FX3U·FX3UC褫晤最諷秶﹝

1) FX3U褫晤最諷秶

↗1.撈妏岆Ver.8.23Z眕奻腔GX Developerㄛ跦擂唳掛恁寁儂倰頗曹峈FX3UC﹝

2) FX3UC褫晤最諷秶

↗2.撈妏岆Ver.8.23Zㄛ8.24A腔GX Developerㄛ跦擂唳掛恁寁儂倰頗曹峈FX3UC﹝

2.尚未对应的编程工具（版本）的情况下（设定替代机型）

撈妏岆奾帤勤茼腔晤最馱撿ㄛ珩褫眕籵徹扢隅杸測儂倰懂硒俴最唗﹝

筍岆ㄛ最唗掩癹秶婓垀恁寁儂倰腔褫晤最諷秶垀撿衄腔硌鍔﹜啋璃毓峓眕摯最唗講脹腔髡夔毓峓囀﹝

森俋ㄛ蚚褫眕恁寁FX3U(C)麼氪FX3UC儂倰腔晤最馱撿ㄛ輛俴囀湔講麼氪恅璃敵湔講脹腔統

杅曹載﹝

↗3.撈妏岆Ver.8.23Z眕奻腔GX Developerㄛ跦擂唳掛恁寁儂倰頗曹峈FX3UC﹝

3.程序的传送速度和编程工具的对应

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶迵GX DevelopeㄗVer.8.13P眕奻ㄘ眳潔妏蚚狟扴諉諳奀ㄛ褫眕詢厒ㄗ115.2kbpsㄘ

華硒俴最唗腔迡/黍堤﹜潼諷脹﹝

·囀离晤最傷諳眕摯倰瘍峈FX3U-422-BD腔RS-422蚚髡夔孺桯啣

妏蚚倰瘍峈FX-232AWC-H腔RS-232/RS-422蛌遙ㄛ麼岆倰瘍峈FX-USB-AW腔USB/RS-422蛌遙

輛俴蟀諉奀

·倰瘍峈FX3U-232-BD腔RS-232C蚚髡夔孺桯啣

31
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附录A. 编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 附录A－1 编程工具的对应情况

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A－1 编程工具的对应情况

附录A－1－1编程工具的对应情况

FX3U可编程控制
器的版本

型号
ㄗ下半部分为软件型号ㄘ

GX Developer的对应版本 备注

Ver.2.20‵

Ver.2.30‵

GX Developer
SW↓D5C-GPPW-J
SW↓D5C-GPPW-E

Ver.8.23Z眕奻

Ver.8.29F眕奻

Ver.8.29F眕奻

·FX3U褫晤最諷秶ㄗVer.2.20眕奻ㄘ勤
茼儂倰恁寁ㄩFX3U(C)↗1

·FX3U褫晤最諷秶ㄗVer.2.30眕奻ㄘ勤
茼儂倰恁寁ㄩFX3U(C)

·FX3U褫晤最諷秶ㄗVer.2.20眕奻ㄘ勤
茼儂倰恁寁ㄩFX3U(C)↗2

·FX3U褫晤最諷秶ㄗVer.2.30眕奻ㄘ勤
茼儂倰恁寁ㄩFX3U(C)

FX3UC可编程控制
器的版本

GX Developer的对应版本 备注

Ver.1.00‵

Ver.1.30‵

Ver.2.20‵

Ver.2.30‵

GX Developer
SW↓D5C-GPPW-J
SW↓D5C-GPPW-E

Ver.8.13P眕奻

Ver.8.18U眕奻

Ver.8.23Z眕奻

·勤茼FX3UC褫晤最諷秶Ver.1.00眕奻
恁寁儂倰ㄩFX3UC

·勤茼FX3UC褫晤最諷秶Ver.1.30眕奻
恁寁儂倰ㄩFX3UC

要编程的机型 设定的机型 优先程度：高→低

FX3U褫晤最諷秶

FX3UC褫晤最諷秶

FX3U(C)↗3 ↙        FX3UC ↙        FX2N ↙        FX2

FX3U(C)↗3 ↙        FX3UC ↙        FX2N ↙        FX2

型号
ㄗ下半部分为软件型号ㄘ
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附录A  可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录
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附录A-1  编程工具的对应情况

籵徹妏蚚狟醱腔晤最馱撿褫眕勤FX3U·FX3UC褫晤最諷秶硒俴RUN笢迡ㄗRUN笢載蜊最唗ㄘ

→关于RUN中写入的操作以及注意事项，请参考所使用的编程工具的手册

可以执行RUN中写入的编程工具

RUN中写入时的注意事项

798

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 附录A－1 编程工具的对应情况

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A－1－2 RUN中写入时的注意事项

编程工具 版本 备注

GX Developer

Ver.2.00A眕奻

Ver.7.00A眕奻

Ver.8.13P眕奻

Ver.8.18U眕奻

Ver.8.29F眕奻

Ver.8.23Z眕奻

婓FX2N褫晤最諷秶Ver.3.00眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN笢迡

婓FX3UC褫晤最諷秶Ver.1.00眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN笢迡

婓FX3UC褫晤最諷秶Ver.1.30眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN笢迡

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶Ver.2.20眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN
笢迡

FX-PCS/WIN(-E)

Ver.1.00眕奻

Ver.2.00眕奻

Ver.4.20眕奻

婓FX2褫晤最諷秶Ver.3.30眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN笢迡

婓FX2N褫晤最諷秶Ver.1.00眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN笢迡

婓FX2N褫晤最諷秶Ver.3.00眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN笢迡

项目 注意内容

褫眕RUN笢迡腔最唗囀湔

褫眕蚚RUN笢
迡
隙繚載蜊腔最
唗祭杅

GX Developer
Ver.8.23Z眕奻

·GX Developer
Ver.8.22Y眕狟

·FX-PCS/WIN(-E)

祥褫眕硒俴RUN笢迡腔隙繚輸

婓RUN笢迡綴腔雄釬笢ㄛ剒猁
竘蛁砩腔隙繚輸

勤衾婦漪賸狟扴硌鍔ㄛ涴虳硌鍔淏婓籵陓笢腔隙繚輸ㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝
彆硒俴RUN笢迡ㄛ寀森綴腔籵陓衄奀緊頗礿砦﹝
絞籵陓礿砦奀ㄛ蔚褫晤最諷秶植礿砦遙善堍俴﹝

·IVCK(FNC 270),IVDR(FNC 271),IVRD(FNC 272),IVWR(FNC 273),
IVBWR(FNC 274)硌鍔

·婦漪狟蔥朓硌鍔(LDF硌鍔/AND硌鍔/ORF硌鍔)腔隙繚腔RUN笢迡賦旰奀ㄛ拸
蹦狟蔥朓硌鍔腔勤砓啋璃岆婓ON/OFF腔闡跺袨怓狟ㄛ飲祥硒俴硌鍔﹝森俋ㄛ
狟蔥朓硌鍔(PLF硌鍔)腔錶狟ㄛ珩岆拸蹦釬峈雄釬沭璃腔啋璃婓ON/OFF腔闡
跺袨怓狟飲祥硒俴﹝
婓硒俴狟蔥朓硌鍔奀ㄛ絞勤砓啋璃﹜雄釬沭璃腔啋璃婬棒植ON↙OFF奀掩
硒俴﹝

·婦漪奻汔朓硌鍔腔隙繚腔RUN笢迡賦旰奀ㄛ彆奻汔朓硌鍔腔勤砓啋璃﹜雄
釬沭璃啋璃婓ON腔袨怓奀頗硒俴硌鍔﹝
釬峈勤砓腔奻汔朓硌鍔ㄩLDP﹜ANDP﹜ORP,闕喳硒俴倰茼蚚硌鍔(MOVP脹)

勤衾婦漪賸狟扴硌鍔ㄛ淏婓硒俴笢腔隙繚輸ㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝
彆硒俴RUN笢迡ㄛ寀闕喳怀堤頗蕾覦礿砦﹝

·PLSV(FNC 157)硌鍔 [拸樓熬厒雄釬]

勤衾婦漪賸狟扴硌鍔ㄛ淏婓硒俴笢腔隙繚輸ㄛ旌轎硒俴RUN笢迡﹝
彆硒俴RUN笢迡ㄛ寀闕喳怀堤頗熬厒礿砦﹝

·DSZR(FNC 150),DVIT(FNC 151),ZRN(FNC 156),PLSV(FNC 157)[湍樓熬厒雄釬],
DRVI(FNC 158),DRVA(FNC 159)硌鍔

晤憮腔枍倛芞笢婦漪賸眕狟硌鍔腔隙繚輸

·詢厒數杅C235‵C255腔怀堤硌鍔ㄗOUT硌鍔ㄘ

·SORT2(FNC 149),TBL(FNC 152),RBFM(FNC 278),WBFM(FNC 279)硌鍔

晤憮腔枍倛芞笢衄崝樓1ms腔隅奀ㄗT246‵T249ㄛT255‵T511ㄘ腔隙繚輸

晤憮腔枍倛芞笢衄梓P﹜I腔崝樓﹜刉壺﹜曹載脹腔隙繚輸

婓1跺隙繚輸笢ㄛ晤憮ㄗ崝樓/刉壺ㄘ綴腔最唗祭杅婓127祭眕囀
ㄗ隙繚輸綴醱腔NOP珩婦嬤婓囀﹝筍岆ㄛ郔綴腔隙繚壺俋ㄘ

晤憮ㄗ崝樓/刉壺ㄘ綴腔最唗祭杅婓256祭眕囀
ㄗ隙繚輸綴醱腔NOP珩婦嬤婓囀﹝筍岆ㄛ郔綴腔隙繚壺俋ㄘ

囀离RAMㄛ恁璃腔湔揣碟ㄗ迡悵誘羲壽OFFㄘ

RUN中写入时的导通状态 上升沿指令 下降沿指令

OFF

ON

祥硒俴 祥硒俴

祥硒俴硒俴↗1

↗1.祥硒俴PLS硌鍔﹝

婓FX2N褫晤最諷秶Ver.1.00眕奻腔硌鍔啋璃毓峓笢褫眕硒俴RUN笢迡

婓FX3U·FX3UC褫晤最諷秶Ver.2.30眕奻腔硌鍔﹜啋璃毓峓囀ㄛ褫眕RUN
笢迡
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附录A-1  编程工具的对应情况

PAGE

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 附录A－1 编程工具的对应情况

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

渀勤婦漪眕狟硌鍔腔隙繚輸ㄛ硒俴RUN笢迡綴腔雄釬狟﹝

·堍呾賦彆奻汔朓闕喳趙硌鍔ㄗMEP硌鍔ㄘ
勤婦漪MEP硌鍔腔隙繚腔RUN笢迡賦旰奀ㄛ善MEP硌鍔峈砦腔堍呾賦彆峈ON奀ㄛ
MEP硌鍔腔硒俴賦彆曹峈ONㄗ絳籵袨怓ㄘ﹝

·堍呾賦彆狟蔥朓闕喳趙硌鍔ㄗMEF硌鍔ㄘ
勤婦漪MEF硌鍔腔隙繚腔RUN笢迡賦旰奀ㄛ迵善MEF硌鍔峈砦腔堍呾賦彆
ㄗON/OFFㄘ拸壽ㄛMEF硌鍔腔硒俴賦彆曹峈OFFㄗ準絳籵袨怓ㄘ﹝善MEF硌鍔腔堍呾
賦彆婬棒植ON曹峈OFF奀ㄛMEF硌鍔腔硒俴賦彆曹峈ONㄗ絳籵袨怓ㄘ﹝

·妏蚚Ver.8.13眕奻腔GX Developerㄛ硒俴RUN笢迡綴ㄛ狟垀尨﹝秪峈揖萸麼氪盄
﹜茼蚚硌鍔腔刉壺ㄛ奧妏最唗祭杅熬屾奀ㄛ躺熬屾腔祭杅窒煦最唗坫傻﹝

项目 注意内容

婓RUN笢迡綴腔雄釬笢ㄛ
剒猁竘蛁砩腔隙繚輸

坳

到MEP/MEF指令为止的运算结果 MEP指令 MEF指令

OFF

ON

OFFㄗ準絳籵ㄘ OFFㄗ準絳籵ㄘ

OFFㄗ準絳籵ㄘONㄗ絳籵ㄘ
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附录A  可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录
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附录A-1  编程工具的对应情况

妏蚚冪徹GOT1000炵蹈腔USB芵隴髡夔ㄛ婓GX Developer Ver.8.22Y眕奻唳掛腔璃笢勤FX3U·FX3UC褫晤

最諷秶硒俴枍倛芞潼諷﹜啋璃腎翹潼諷﹜最唗腔黍堤/迡脹紱釬奀ㄛ昢斛輛俴狟垀尨腔扢隅﹝

帤扢隅奀ㄛ頗堤珋籵陓堤渣﹝

GX Developer（Ver.8.22Y以上）的设定

1.选择 [Online][Transfer setup…]后，打开“Transfer setup”对话框。

2.双击[PC side I/F]中的[Serial]后，打开“PC side I/F Serial setting”对话框。

3.选择“USB（GOTTransparent mode）”。

4.点击[OK]键后结束设定。
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 附录A－1 编程工具的对应情况

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A－1－3 使用经过GOT1000系列的USB透明功能时的注意事项

GX Developer Ver.8.21X以下 GX Developer Ver.8.22Y以上

籵徹GOT1000炵蹈腔USB
妏蚚芵隴換冞髡夔

籵徹GOT1000炵蹈腔RS-232
妏蚚芵隴換冞髡夔

眻諉蟀諉GX Developer睿褫晤最諷秶

奾帤勤茼ㄗ祥夔妏蚚ㄘ

婓“PC side I/F Serial setting”
腔勤趕遺笢扢隅※COMport§ㄛ
※Transmission speed§﹝

剒猁輛俴狟垀尨腔扢隅

婓狟腔扢隅笢恁寁※RS-232C§ㄛ
綴扢隅※COMport§﹜
※Transmissionspeed§﹝

恁寁※USB(GOT Transparent mode)§

邧僻森揭
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附录A  可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A-1  编程工具的对应情况

妏蚚GOT-F900炵蹈腔芵隴髡夔ㄗ2跺傷諳ㄘㄛ婓GX Developer Ver.8.13P眕奻唳掛笢勤FX3U·FX3UC 褫晤最

諷秶硒俴枍倛芞潼諷﹜啋璃腎翹潼諷脹紱釬奀ㄛ偌桽狟垀尨輛俴扢隅﹝

瘁寀祥夔淏輛俴潼諷﹝

↗1. GX Developer婓Ver.8.13P眕奻腔唳掛笢盓厥FX3UC炵蹈莉﹝

GX Developer（Ver.8.13P以上）的设定

1. 选择 [Online][Transfer setup…]后，打开“Transfer Setup”对话框。

2. 双击[PLC side I/F]中的[PLC module]后，打开“PLC side I/F Detailed setting of PLC module”对话

框。

3. 勾选“via GOT-F900transparent mode”复选框。

4. 点击[OK]键后结束设定。

800

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 附录A－1 编程工具的对应情况

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A－1－4 使用GOT-F900系列的透明功能（2端口）时的注意事项

妏蚚GOT-F900炵蹈腔
芵隴換冞髡夔

眻諉蟀諉
GXDeveloper睿褫晤
最諷秶

GX Developer
Ver.8.12N以下↗1

GX Developer
Ver.8.13P以上

GX Developer Ver.8.22Y以上

祥剒猁輛俴狟扢隅 剒猁輛俴狟扢隅

婓“數呾儂耜I/F 揹俴腔砆牉扢隅”腔勤趕遺笢扢隅
※COMport§﹜※Transmissionspeed§﹝

婓“PC side I/F Serial setting”腔勤趕遺笢
恁寁※RS-232C§ㄛ甜扢隅※COMport§ㄛ
※Transmission speed§﹝

婓“PC side I/F Serial setting”腔勤趕遺
笢恁寁※RS-232C§ㄛ甜剒猁輛俴狟垀
尨扢隅﹝

恁笢※via GOT-F900
transparent mode§﹝

邧僻森揭
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附录A  可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 附录A-2 关于版本升级的历史记录

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A－2－1 对应产品和版本

附录A－2 外围设备的对应情况（编程工具除外）

附录A－2－2 未对应的外围设备时

产品名称 对应版本

产品名称 对应版本

GOT1000炵蹈 植場羲宎

注意事项

勤茼FX3U腔啋璃毓峓﹝壽衾坳腔勤茼砐醴ㄛ籵徹GOT忒聊﹝

F940WGOTㄗ囀离2跺諉諳ㄘ

F940GOTㄗ囀离2跺諉諳ㄘ

F930GOT(-K)ㄗ囀离2跺諉諳ㄘ

F920GOT(-K)ㄗ囀离2跺諉諳ㄘ

ET-940ㄗ囀离2跺諉諳ㄘ

FX-10DM (-SET0)

FX-10DU

Ver.1.00眕奻ㄗ植場羲宎ㄘ

Ver.1.00眕奻ㄗ植場羲宎ㄘ↗1

Ver.1.00眕奻ㄗ植場羲宎ㄘ

Ver.1.00眕奻ㄗ植場羲宎ㄘ

Ver.1.00眕奻ㄗ植場羲宎ㄘ↗1

植場羲宎

Ver.3.00眕奻

限制内容

勤茼毓峓癹秶婓FX2N/FX2NC褫晤最諷秶垀撿衄腔硌鍔﹜啋璃毓峓﹜最唗講脹腔髡夔毓峓囀﹝

  ↗1.帤雛Ver.1.10腔F940GOT﹜ET-940GOTㄛ祥盓厥GX Developer腔芵隴ㄗ2傷諳ㄘ髡夔﹝

附录A-2  外围设备的对应情况（编程工具除外）



806

附录A  可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A-3  关于版本升级的历史记录
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 附录A-3 关于版本升级的历史记录

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

2 4 1 0 0

5 5 0 0 0 1

MITSUBISHI
MODEL

AC85~264V 50/60Hz

SERIAL

FX3U-48MR/ES

PROGRAMMABLE
CONTROLLER

550001

40W

80M1 IND. CONT. EQ.

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADE IN JAPAN

附录A－3 关于版本升级的历史记录

附录A－3－1 版本的确认方法

附录A－3－2 生产编号的查看方法

附录A－3－3 版本升级的历史记录 [FX3U]

→关于生产编号的查看方法，请参考附录A－3－2

唳掛陓洘ㄗ瞰ㄩVer.100ㄘ

P L C倰瘍ㄗ瞰ㄩ24ˊFX2N,FX2NC,FX3U,FX3UC褫晤最諷秶ㄘ

PLC倰瘍
眕摯唳掛

D8001

衵耜醱

奪燴晤瘍

瞰. FX3U-48MR/ES(汜莉晤瘍ㄩ550001)

堎ㄗ瞰ㄩ5堎ㄘ1‵9ˊ1‵9堎ㄛXˊ10堎ㄛYˊ11堎ㄛZˊ12堎

爛ㄗ瞰ㄩ2005爛ㄘ鼠盪腔藺帣杅

版本 生产编号 版本升级的内容

Ver.2.20
55****

(2005爛5堎)
忑蠶莉ㄗ蜆忒聊笢暮婥賸勤茼Ver.2.00眕奻唳掛莉腔髡夔﹝ㄘ
眈絞衾FX3UC褫晤最諷秶 Ver.2.00

Ver.2.30
55****

(2005爛11堎)
袚樓賸狟蹈硌鍔眕摯髡夔枑汔袚樓MEP/MEF硌鍔MULㄗFNC 22ㄘ﹜DIVㄗFNC 23ㄘ
RS2ㄗFNC 87ㄘ硌鍔腔髡夔枑汔

植儂旯衵耜醱腔梓※SERIAL§笢暮婥腔奪燴晤瘍褫眕脤艘莉秶婖腔爛堎陓洘﹝

褫眕籵徹潼諷杻忷杅擂敵湔D8001ㄗ10輛秶杅ㄘ懂褫晤最諷秶腔唳掛﹝森俋ㄛ絞峈FX3U·FX3UC褫

晤最諷秶奀ㄛ珩褫眕籵徹珆尨耀輸腔「PLC Status」輛俴﹝

→关于显示模块的操作，请参考要确认的可编程控制器的硬件手册
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附录A  可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录
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附录A-3  关于版本升级的历史记录
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

版本 生产编号 版本升级的内容

附录A-3 关于版本升级的历史记录

附录A 可编程工具的对应情况和版本升级的历史记录

附录A－3－4 版本升级的历史记录 [FX3UC]

Ver.1.00

Ver.1.20

Ver.1.30

Ver.2.20

41****
(2004爛1堎)

44****
(2004爛4堎)

48****
(2004爛8堎)

55****
(2005爛5堎)

忑蠶莉

勤茼狟扴耀攜講杻忷巠饜腔蟀諉
ㄜFX3U-4AD-ADP
ㄜFX3U-4DA-ADP

·勤茼狟扴耀攜講杻忷巠饜腔蟀諉
ㄜFX3U-4AD-PT-ADP
ㄜFX3U-4AD-TC-ADP

·勤茼狟扴杻忷髡夔耀輸腔蟀諉
ㄜFX3UC-4AD

·勤茼狟扴硌鍔ㄗ3笱ㄘ
ㄜSCL2(FNC 269),RWER(FNC 294),INITER(FNC 295)

·崝樓狟扴硌鍔腔髡夔
ㄜDVIT(FNC 151)

蜆忒聊笢暮婥賸勤茼Ver.2.00眕奻唳掛腔莉腔髡夔﹝
·勤茼狟扴硌鍔ㄗ28笱ㄘ

ZPUSH(FNC 102),ZPOP(FNC 103),WSUM(FNC 140),WTOB(FNC 141),
BTOW(FNC 142),UNI(FNC 143),DIS(FNC 144),SORT2(FNC 149),
TBL(FNC 152),COMRD(FNC 182), DUTY(FNC 186),BK+(FNC 192),
BK-(FNC 193),BKCMP=(FNC 194),BKCMP>(FNC 195),BKCMP<(FNC 196),
BKCMP<>(FNC 197),BKCMP<=(FNC 198),BKCMP>=(FNC 199),
STR(FNC 200),VAL(FNC 201),INSTR(FNC 208),FDEL(FNC 210),
FINS(FNC 211), DABIN(FNC 260),BINDA(FNC 261),RBFM(FNC 278),
WBFM(FNC 279)

·崝樓狟扴硌鍔腔髡夔ㄗ5笱ㄘ
SPD(FNC 56),DSZR(FNC 150),DVIT(FNC 151),ZRN(FNC 156),
PLSV(FNC 157), HCMOV(FNC 189)

·崝樓賸勤茼狟蹈硌鍔腔曹FREQROL-F700/A700ㄗ5笱ㄘ
IVCK(FNC 270),IVDR(FNC 271),IVRD(FNC 272),IVWR(FNC 273),
IVBWR(FNC 274)

·崝樓賸菴2躇鎢
ㄗ妏蚚GX Developer SW8.23ZㄗVer.8.23Zㄘ眕奻唳掛腔璃奀ㄘ

·BFM腔場宎硉扢隅髡夔
ㄗ妏蚚GX Developer SW8.23ZㄗVer.8.23Zㄘ眕奻唳掛腔璃奀ㄘ

·RUN笢迡腔癹秶遣睿
ㄗ妏蚚GX Developer SW8.23ZㄗVer.8.23Zㄘ眕奻唳掛腔璃奀ㄘ
ㄜ籵徹1棒RUN笢迡ㄛ褫眕載蜊腔最唗祭杅曹載 植127↙256祭
ㄜ猁籵徹1棒RUN笢迡載蜊腔隙繚輸腔揭燴 蟀哿腔隙繚輸笢127祭眕狟腔最唗

↙猁載蜊腔最唗腔隙繚輸腔磁數祭杅峈256祭眕狟 

→关于生产编号的查看方法，请参考附录A－3－2

Ver.2.30
55****

(2005爛11堎)
袚樓賸狟蹈硌鍔眕摯髡夔枑汔袚樓MEP/MEF硌鍔MULㄗFNC 22ㄘ
DIVㄗFNC 23ㄘ﹜RS2ㄗFNC 87ㄘ硌鍔腔髡夔枑汔
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附录B  指令执行时间

附录B-1  基本指令的执行时间
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 附录B-1 基本指令的执行时间

附录B 指令执行时间

附录B. 指令执行时间

FX3U·FX3UC褫晤最諷秶腔硌鍔硒俴奀潔狟垀尨﹝

测量条件

·詢厒數杅﹜笢剿硌鍔ㄗIㄘ帤肮奀妏蚚﹝

·紱釬杅岆眕杅擂敵湔峈勤砓啋璃﹝

·羶衄蜇樓曹硊党庉ㄗVㄛZㄘ﹝

附录B－1 基本指令的执行时间

LDI

LDP

LDF

AND

ANI

ANP

ANF

OR

ORI

ORP

ORF

ANB

ORB

MPS

MRD

MPP

INV

7.4

7.4

7.5

7.5

7.8

7.8

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

0.065

LD

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗1

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗1

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗1

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗1

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗1

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗1

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

触点指令

结合指令

MEP

MEF

OUT Y,M

OUT S

OUT T K

OUT TD 0.71

0.71

4.8

0.71

0.71

4.8

3.4

3.4

0.065

T192﹜T199ㄛT246﹜T511
ON硒俴奀 11.6米s OFF硒俴奀 8.2米s

T192﹜T199ㄛT246﹜T511
ON硒俴奀 11.6米s OFF硒俴奀 8.2米s

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗1

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

输出指令
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附录B  指令执行时间
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附录B-2  步进梯形图指令的执行时间

804

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 附录B-2步进梯形图指令的执行时间

附录B 指令执行时间

OUT C K

OUT C D

SET Y,M

SET S

RST Y,M

RST S

RST T

RST C

RST D

PLS Y,M

PLF Y,M

MC

MCR

NOP

END

STL

RET

P***

I***

0.71

0.71

6.1

6.1

0.71

0.71

6.1

6.1

0.065

0.065

0.13

0.13

4.7麼岆6.6ㄚ0.9n

4.6

0.45

0.45

0.45

5.4

5.8 0.45

0.195

4.8

0.257

0.257

4.3

3.9

4.7

0.065

113.9 + 2.13X + 3.25Y

5.1+1.6n

2.9

0.065

0.065

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

输出指令

主控指令

其他指令

结束指令

附录B－2 步进梯形图指令的执行时间

附录B－3 标签（P，I）的执行时间

↗1. M1536‵M3583, M8256‵M8511, S1024‵S4095
↗2. M1536‵M3583, M8000‵M8511
↗3. M3584‵M7679

nㄩ颯磁杅
拸颯磁奀峈n=0

P256‵P4095奀峈0.129米s

撈妏FEND睿END郪磁妏蚚ㄛ珩躺岆硒俴
END硌鍔腔奀潔﹝
Xㄩ怀萸杅 Yㄩ怀堤萸杅

M3584‵M7679奀峈0.321米s

M3584‵M7679奀峈0.321米s

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗2

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

nㄩ颯磁杅
拸颯磁奀峈4.7米s

2祭硌鍔奀ㄛ0.129米s ↗2

3祭硌鍔奀ㄛ0.193米s ↗3

C235‵C255
ON硒俴奀 9.5米s OFF硒俴奀 9.0米s

C235‵C255
ON硒俴奀 9.5米s OFF硒俴奀 9.0米s
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附录B  指令执行时间

附录B-4  应用指令的执行时间
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805

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 附录B-4应用指令的执行时间

附录B 指令执行时间

01

02

03 4.4

04 EI 3.8

05 DI 3.7

06

07 WDT

08 FOR

09

10 CMP

11 ZCP

12

13 SMOV

14

15

16

17

18

7.5

20 ADD

SUB

22 MUL

23 DIV

24 INC

25 DEC

26 7.0

27 WOR

28 7.0

29 NEG

30 ROR

ROL

32 RCR

33 RCL

34

35

36

37

38 8.1

39 7.7

附录B－4 应用指令的执行时间

撈妏FEND睿END郪磁妏
蚚ㄛ珩躺岆硒俴END硌鍔
腔奀潔﹝
Xㄩ怀萸杅 Yㄩ怀堤萸杅

14.0+0.38n

MOV

NEXT

FEND

IRET

SRET

CALL

CML

BMOV

FMO

XCH

BCD

BIN19

21

WAND

WXOR

31

SFTR

SFTL

WSFR

WSFL

SFWR

SFRD

13.5
(CALL+SRET)

113.9+2.13X+3.25Y

5.4

11.6
(FOR+NEXT)

15.5

18.9

0.64

22.9

10.6

13.9+0.44n

14.2+0.19n

10.7

11.0

8.1

8.1

7.0

8.2

6.2

6.2

7.0

7.6

10.5

10.5

10.9

10.9

23.2+0.08n

23.2+0.08n

7.5+0.44n

7.5+0.44n

16.0

19.7

1.48

10.2

11.4

15.5

8.4

8.5

8.5

7.3

8.6

6.4

6.4

7.3

7.3

7.3

8.0

11.5

11.5

11.8

11.8

0.455

0.455

0.585

0.585

0.585

0.585

0.325

0.325

0.325

0.325

0.195

0.195

0.195

0.455

0.455

0.455

0.455

0.455

0.455

0.455

0.325

0.325

0.325

0.455

0.455

0.325

0.715

0.32

0.585

0.455

0.065

0.195

00 CJ 8.0 0.195

0.845

1.105

1.48

0.585

0.845

0.845

0.845

0.845

0.845

0.845

0.845

0.845

0.585

0.585

0.585

0.325

0.325

0.325

0.585

0.585

0.585

0.585

砆牉囀統蕉蜇翹B-6-2

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.

程序流程

传送·比较

四则·逻辑运算

旋转·移位
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附录B  指令执行时间
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附录B-4  应用指令的执行时间

806

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 附录B-4 应用指令的执行时间

附录B 指令执行时间

数据处理

高速处理

方便指令

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50 0.325

51 REFF 0.195

52 MTR 5.9 5.5

53 20.0 0.845

54 20.0 0.845

55 22.0 1.105

56 16.0 16.0 12.6 12.6

57 20.2 13.6 6.9 6.9

58 PWM 10.6 6.2

59 7.0 7.0

60 28.5 0.455

61 1.105

62 19+0.85n 1.105

63 23.7 6.5

64 10.4 9.2

65 19.0 21.0

66 0.2

67 15.0 7.5

68 25.8 24.8

69 18.4 6.6

70 21.5 21.8 5.2 5.2

71 32.0 32.3 5.7 5.7

72 26.8 22.1

73 10.8 0.325

74 22.3 7.5

28.8 5.2

76 19.8 0.715

77 24.0 13.6

75

TKY

HKY

DSW

SEGD

SEGL

ARWS

ASC

PR

SORT

ROTC

RAMP

ALT

STMR

TTMR

INCD

ABSD

SER

IST

PLSR

PLSY

SPD

HSZ

HSCR

HSCS

REF

ZRST(M)

FLT

SQR

ANR

ANS

MEAN

BON

SUM

ENCO

DECO

ZRST(T)

ZRST(D)

20.7+0.02n

13.5

18.0

12.7

14.4

20.4

7.0

9.7

9.8

1.1+0.19n

17.1+0.32n

11.8+0.41n

4.5+1.39n

14.4+0.24n

0.325

0.325

0.325

0.455

0.455

0.325

0.455

19.7

0.065

0.325

0.325

0.455

16.9

15.1

12.1

9.5

17.8+2.13n

0.585

0.845

0.845

0.585

0.585

nㄩ葩弇萸杅

nㄩ葩弇萸杅

nㄩ葩弇萸杅

11.2 11.2

16.4+1.4n

11.6

0.585

0.585

18.5+2.13n

20.2+1.23n

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.

外部设备I/O
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附录B  指令执行时间

附录B-4  应用指令的执行时间

31

32

33

34

35

36

37

A

B

C

可
编
程

工
具
的

对
应
情
况

和
版
本

升
级
的
历

史
记
录

指
令
执
行
时
间

应
用
指
令
一
览

FNC275~FNC279
数
据
传
送
3

FNC280～
FNC289

高
速
处
理
2

FNC290～
FNC299

扩
展
文
件

寄
存
器
控
制

SFC
程
序
和

步
进
梯
形
图

中
断
功
能
和

脉
冲
捕
捉
功
能

故
障
的
查
看

方
法
和
出
错

代
码
一
览

特
殊
软
元
件

的
动
作

807

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ] 附录B-4 应用指令的执行时间

附录B 指令执行时间

ECMP 18.2 0.845
21.6 1.105

EMOV 10.0 0.585

0.845

0.585

10.0 0.585

0.585
EADD 14.2 0.845

ESUB 14.2 0.845

↗1. 勤FX0N·FX2N·FX2NC炵蹈蚚杻忷髡夔耀輸/等啋ㄛ麼岆FX3UC-32MT-LT囀离CC-Link/LT腔 BFM #0~BFM
#31硒俴硌鍔腔奀緊

↗2. 勤FX0N·FX2N·FX2NC炵蹈蚚杻忷髡夔耀輸/等啋ㄛ麼岆FX3UC-32MT-LT囀离CC-Link/LT腔 BFM #32眕綴
    腔遣湔硒俴硌鍔腔奀緊

↗3. 勤FX3U·FX3UC炵蹈蚚杻忷髡夔耀輸/等啋腔BFM硒俴硌鍔腔奀緊

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.

1.105

0.585 1.105

1.105

1.105

78

0.585

0.585 1.105

0.585 1.10579

0.585

FROM ↗1

FROM ↗2

FROM ↗3

TO ↗1

TO ↗2

TO ↗3

0.585141+419n

107+903n

27.9+108n

87+483n

73+967n

96.7+119.2n

119+841n

119+1791n

17.6+187.4n

73+967n

67+1923n

17.3+297.7n

PRUN 0.58581 17.1+1.67n 18.2+2.9n 0.325

VRRD85

CCD 0.45584 13.6+1.63n

HEX 0.45583 13.6+1.89n

ASCI 0.45582 13.5+1.45n

RS 15.6 5.780

VRSC86

89

PID 20.2 8.988

RS2 18.1 5.387

102

100

101

16.0 0.195

103 16.0 0.195

ZPUSH

ZPOP

EZCP

ESTR

EVAL

EBCD

EBIN

111

112
113
114

115

116

117

118

119
120

121

110

27+1.7n+1.26m

26+3.8n

n ㄩ趼睫弇杅
mㄩ苤杅窒煦弇杅

11.9

外部设备I/O

外部设备（选件设备）

数据传送 2

浮点数
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附录B  指令执行时间
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附录B-4  应用指令的执行时间
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]

浮点数

定位

附录B-4 应用指令的执行时间

附录B 指令执行时间

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.

122

123

124

125

126

127
128

129

130

131

132

133

134

135
136

137

14.1 0.845

17.7 0.845

0.585

LOGE 24.0 0.585

LOG10 24.3 0.585

ESQR 10.6 0.585
ENEG 8.9 0.325

INT 13.2 13.0 0.325 0.585

SIN 12.0 0.585

COS 23.2 0.585

12.0 0.585

ASIN 13.5 0.585

ACOS 13.5 0.585

12.0 0.585
RAD 14.9 0.585

DEG 14.9 0.585

138

139

EMUL

EDIV

EXP

TAN

ATAN

DDVIT硌鍔

DPLSV硌鍔

DDRVI硌鍔

DDRVA硌鍔

DDVIT(笢剿隅弇)

DPLSV(褫曹厒闕喳怀堤)

DDRVI(眈勤隅弇)

DDRVA(橈勤隅弇)

178.0米s

144.0米s

178.0米s

178.0米s

150 170.0 7.0

DVIT 178.0 178.0 7.1 7.1

7.1

153

155

151

154

155

156

157

158

159

ABS 25.4 22.2

58.0 62.0 7.1 7.1

PLSV 144.0 144.0 7.1 7.1

178.0 178.0 7.1 7.1

178.0 178.0 7.1 7.1

↗1

DSZR

TBL

ZRN

DRVI

DRVA

0.845

0.455

0.455

0.455

UNI 0.455

DIS 0.455

145

144

143

142

141

140

146

147 7.7 8.0 0.195 0.325
148

149 13.2 15.2 6.5 7.7

14.1+1.94nWSUM

WTOB

BTOW

SWAP

SORT2

11.7+0.38n

12.6+1.43n

12.6+0.92n

11.6+0.4n

10.6+0.2n

11.9

定位种类 动作指令 指令为ON时的执行时间(μs)

数据处理 2

↗1. 跦擂猁雄釬腔隅弇笱濬ㄗ硌鍔ㄘ狟垀尨﹝
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附录B  指令执行时间

附录B-4  应用指令的执行时间
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ] 附录B-4应用指令的执行时间

附录B 指令执行时间

21.3 0.715

22.6 0.585

13.4 0.455

13.4 0.455

HTOS 10.8 0.325 0.585

STOH 0.325 0.585

TRD 10.0 0.195

TWR 344.4 0.195

160

161

162

163

164

165

166

167
168

169 15.5 15.9

 

170 GRY 10.2 10.7 0.325 0.585

171 15.4 16.0 0.325 0.585

RD3A(3A) 0.455

176 RD3A
(2AD)

1828 0.455

0.455

177
2919 0.455

180

181

182 33.7 0.325

183

184 8.5 0.195

185

186 6.0 6.0

187

188 0.455

189 14.8 0.845

190

191

192 1.105

193 1.105

194 1.105

195 1.105

196 1.105

197 1.105

198 1.105

199 1.105

200 STR 34.6 47.0 0.455 0.845

201 20.7 29.2 0.455 0.845

202 $+ 0.455

203 LEN 0.325

TCMP

TZCP

TADD

TSUB

HOUR

11.4

15.216.1

GBIN

1404

1466WR3A(3A)

WR3A
(2DA)

FX0N-3A

FX2N-2AD

FX0N-3A

FX2N-2DA

COMRD

RND

DUTY

CRC

HCMOV

12.6+0.82n

BK+

BK-

BKCMP=

BKCMP>

BKCMP<

BKCMP<>

BKCMP<=

BKCMP>=

13.1+0.66n

13.1+0.66n

19.6+1.88n

19.6+1.88n

19.6+1.88n

19.6+1.88n

19.6+1.88n

19.6+1.88n

13.9+1.23n

0.585

0.585

0.585

13.9+1.23n

20.3+2.26n

0.58520.3+2.26n

0.58520.3+2.26n

0.58520.3+2.26n

0.58520.3+2.26n

0.58520.3+2.26n

VAL

24.8+1.5m

12+0.44m

mㄩ趼睫揹杅

mㄩ趼睫揹杅

时钟运算

外部设备

扩展功能

其他指令

数据块处理

字符串控制

 

 

 

 

11.0

11.6

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.
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204 RIGHT 0.455

205 0.455

0.455206 MIDR

207 MIDW 0.455

208 INSTR 0.585

209 $MOV � 0.325

210 43+0.95m

63+0.98m

212 7.8 0.455

213 SFR 9.3 0.325

214 SFL 9.3 0.325

215

216

217

218

219

附录B-4应用指令的执行时间

附录B 指令执行时间

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.

LEFT

18.1+1.06n+0.47m

18.1+0.74n+0.44m

25+0.59n+0.68m

25.8+0.3m+0.44n

6.64+2.36m

16+1.52n

nˊ趼睫揹杅
mˊ趼睫杅擂杅

nˊ趼睫揹杅
mˊ趼睫杅擂杅

nˊ趼睫弇离
mˊ趼睫杅

nˊ趼睫弇离
mˊ悵湔趼睫杅

mˊ掩潰坰趼睫杅 ↗1

211

POP

FINS

mㄩ杅擂砃芢輛腔杅講 ↗2

mㄩ杅擂砃綴佼晊腔杅講 ↗3

↗2. m = (杅擂桶跡杅) - (猁刉壺腔杅擂腔桶跡弇离)
杅擂桶跡杅ㄩ    腔絞硉ㄛ猁刉壺腔杅擂腔桶跡弇离ㄩn

↗3. m = (杅擂桶跡杅) - (猁脣杅擂腔桶跡弇离) + 1
杅擂桶跡杅ㄩ    腔絞硉ㄛ脣杅擂腔桶跡弇离ㄩn

↗1.植掩潰坰腔趼睫揹腔羲芛羲宎ㄛ善梑善猁潰坰腔趼睫峈砦腔趼睫杅

220 － － － － －

221 － － － － －

222 － － － － －

223 － － － － －

－ － － － －

－ － － － －

224 LD= 1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.48 1.22 1.48

225 LD> 1.48 1.22 1.48

226 LD< 1.48 1.22 1.48

227

228 LD<> 1.48 1.22 1.48

229 LD<= 1.48 1.22 1.48

230 LD>= 1.48 1.22 1.48

231

232 AND= 1.48 1.22 1.48

233 AND> 1.48 1.22 1.48

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

FDEL

触点比较

数据处理3

字符串控制
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附录B 指令执行时间

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.

234 AND< 1.48 1.22 1.48

235

236 AND<> 1.48 1.22 1.48

237 AND<= 1.48 1.22 1.48

238 AND>= 1.48 1.22 1.48

239

240 OR= 1.48 1.22 1.48

241 OR> 1.48 1.22 1.48

242 OR< 1.48 1.22 1.48

243

244 OR<> 1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.22

1.48 1.22 1.48

245 OR<= 1.48 1.22 1.48

246 OR>= 1.48 1.22 1.48

247

248

249

250 － － －

251 － － － － －

252 － － － － －

253 － － － － －

254 － － － － －

255 － － － － －

256 8.1 1.105

257 8.1 8.6

8.6

0.585 1.105

258 7.9 8.5 0.585 1.105

259 15.9 16.8 0.455 0.845

260 13.7 19.5 0.325 0.585

261 16.7 0.585

262 － － － － －

263 － － － － －

264 － － － － －

265 － － － － －

266 － － － － －

267 － － － － －

268 － － － － －

269 SCL2 2.79+5.21n 0.455

LIMIT

BAND

ZONE

SCL

DABIN

BINDA

29.06+7.94n

0.585

0.32523.1

0.845 nㄩ杅擂萸杅

数据表格处理

触点比较

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2

砆牉囀統蕉蜇翹
B-6-2
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270 14.1 6.5

271 14.1 6.5

272 16.2 6.5

273 16.2 6.5

274 20.0 6.5

275 － － － － －

276 － － － － －

277 －

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－ － － －

50+900n － 0.715

0.715

0.715

0.715

－
278

－ －

24+966n － －
279

－ －

280 30.0 1.365

281

282

283

284

285

286

287

288
289

290 LOADR 13.2+0.44n － 0.325 －

291 － 6.4 －

292 INITR 17600n － 0.325 －

293 LOGR 244+17.9n － 0.715 －

294 － 0.325 －

295 17300n － 0.325 －

－ － － － －

应用指令 备注

奻扴眕俋腔茼蚚硌鍔

附录B-5 关于各应用指令的脉冲化指令P的执行时

附录B 指令执行时间

指令 备注
ON时的执行时间（μs） OFF时的执行时间（μs）

16位指令 32位指令 16位指令 32位指令

FNC
No.

IVCK

IVDR

IVRD

IVWR

IVBWR

－

－

－

－

－

－

－

－

－

－

RBFM ↗1

RBFM ↗2

WBFM ↗1

WBFM ↗2

244+103n

292+116n

nㄩ藩1跺堍呾笚腔換
   冞萸杅

nㄩ藩1跺堍呾笚腔換
   冞萸杅

↗1.渀勤FX0N·FX2N·FX2NC炵蹈蚚杻忷髡夔耀輸/等啋ㄛ麼岆FX3UC-32MT-LT囀离CC-Link/LT腔BFM硒俴硌鍔腔奀緊
↗2.渀勤FX3U·FX3UC炵蹈蚚杻忷髡夔耀輸/等啋腔BFM硒俴硌鍔腔奀緊

HSCT

296
~
299

SAVER 166n

46700mRWER

INITER

nㄩ迡勤砓腔僇杅

附录B－5 关于各应用指令的脉冲化指令P的执行时间

执行时间（μs）

MOV硌鍔ㄗFNC 12ㄘ
怀奻汔朓奀腔硒俴奀潔ㄩ「ON奀腔硒俴奀潔」 

祥硒俴腔奀潔ㄩ「OFF奀腔硒俴奀潔」

怀狟蔥朓奀腔硒俴奀潔ㄩ「ON奀腔硒俴奀潔」+0.45米s

祥硒俴腔奀潔ㄩ「OFF奀腔硒俴奀潔」+0.45米s

筍岆ㄛMOVP硌鍔峈1.22米s

外部设备通信（变频器通讯）

数据传送3

高速处理2

扩展文件寄存器控制
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附录B 指令执行时间

指定软元件的种类

拸 0.065
弇啋璃

湍曹硊

趼啋璃 弇腔硌隅 8.8

附录B－6 关于根据对象软元件的组合及变址修饰的有无而不同的指令
          执行时间

眕價掛硌鍔ㄛMOV硌鍔ㄛ揖萸倰掀誕硌鍔峈價插ㄛ跦擂勤砓啋璃腔郪磁眕摯衄拸曹硊党庉ㄛ硌鍔腔 硒俴奀

潔祥肮ㄛ眕森峈瞰輛俴佽隴﹝森俋ㄛ(↗1)腔勤砓啋璃腔郪磁笢ㄛ蚕衾杻梗華粒蚚賸硒俴詢厒揭燴腔源楊ㄛ

垀眕釬峈杻瞰揭燴﹝  

附录B－6－1 基本指令（LD,LDI,AND,ANI,OR,ORI）的执行时间

附录B－6－2 应用指令的执行时间

1. MOV(FNC 12)指令的执行时间

MOV指令(16位运算)

DMOV指令(32位运算)

11.9

指令执行时间（μs）条件

D(目标操作数)
有变址修饰(μs)无变址修饰(μs)S(源操作数)

指令
触点

R R U↓\G↓U↓\G↓ T,C,DT,C,D KnY,KnM,KnSKnY,KnM,KnS

D(目标操作数)
有变址修饰(μs)无变址修饰(μs)S(源操作数)

指令
触点

R R U↓\G↓U↓\G↓ T,C,DT,C,D KnY,KnM,KnSKnY,KnM,KnS

ON奀

OFF
奀

ON奀

OFF
奀

12.1 13.8 18.6

16.6

15.4

16.6 16.9 253.4

0.64↗1 10.4 247.3 14.5 14.8

14.8

251.3

R 10.4 12.1 248.9 16.9 15.1 251.3

227.3 225.6 462.0 230.0 227.9 228.2 464.3

K,H 0.64↗1 10.8 13.3 13.6 250.2

0.32 ↗2

0.32 ↗2

15.5

12.1

13.8

12.5

KnX,KnY,KnM,KnS

T,C,D

223.9U↓\G↓

R

R

R

K,H

KnX,KnY,KnM,KnS

T,C,D

U↓\G↓

0.325

250.7

247.7

(↗2眕俋腔郪磁峈0.325﹝)

12.4 13.8 18.7

17.0

16.2

17.0 17.1 486.8

1.48 ↗1 10.7 480.7 15.2 15.3

15.3

485.0

10.7 12.2 482.2 17.1 15.4 485.2

439.1 437.4 907.0 442.1 422.4 440.4 909.6

K,H 1.48↗1 11.4 14.4 14.5 484.2

1.48 ↗2

1.48 ↗2

15.5

12.4

13.8

13.0

KnX,KnY,KnM,KnS

T,C,D

435.9U↓\G↓

K,H

KnX,KnY,KnM,KnS

T,C,D

U↓\G↓

0.585

483.9

481.5

(↗2眕俋腔郪磁峈0.585﹝)

↗1.↗2. 婓涴跺郪磁笢ㄛ蚕衾杻梗華粒蚚賸硒俴詢厒揭燴腔忒楊ㄛ垀眕釬峈杻瞰揭燴

↗1.↗2.婓涴跺郪磁笢ㄛ蚕衾杻梗華粒蚚賸硒俴詢厒揭燴腔忒楊ㄛ垀眕釬峈杻瞰揭燴
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附录B 指令执行时间

2. 触点比较指令的执行时间

触点比较指令(16位运算)

触点比较指令(32位运算)

D(目标操作数)
有变址修饰(μs)无变址修饰(μs)S(源操作数)

R R U↓\G↓U↓\G↓ T,C,DT,C,D KnY,KnM,KnSKnY,KnM,KnS

D(目标操作数)
有变址修饰(μs)无变址修饰(μs)S(源操作数)

R R U↓\G↓U↓\G↓ T,C,DT,C,D KnY,KnM,KnSKnY,KnM,KnS

R

K,H

KnX,KnY,KnM,KnS

T,C,D

U↓\G↓

R

K,H

KnX,KnY,KnM,KnS

T,C,D

U↓\G↓

13.0 14.7 19.4 17.4 230.9

224.8 17.4 229.0

11.3 12.9 226.5 17.6 15.7 16.0

17.6

15.7

229.3
226.5 439.5 230.9 229.3 442.0

1.22 ↗1

1.22 ↗1

225.2 14.2 14.5 227.9

15.4

229.0

16.3

228.2

11.3

224.8

11.7

16.2

14.7
228.2

13.0

13.4

13.2 14.7 19.6 17.9 442.9

436.8 17.9 441.3

11.6 13.0 438.3 18.0 16.2 16.3

18.0

16.2

441.4
438.3 863.1 442.9 441.4 865.8

1.48 ↗1

1.48 ↗1

437.5 15.3 15.4 440.5

16.1

441.3

17.1

440.2

11.6

436.8

12.3

16.4

14.7
440.2

13.2

13.9

↗1. 婓涴跺郪磁笢ㄛ蚕衾杻梗華粒蚚賸硒俴詢厒揭燴腔忒楊ㄛ垀眕釬峈杻瞰揭燴

↗1. 婓涴跺郪磁笢ㄛ蚕衾杻梗華粒蚚賸硒俴詢厒揭燴腔忒楊ㄛ垀眕釬峈杻瞰揭燴
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1 杅擂換冞硌鍔 10
11

12

13

14

15

16

17

18

趼睫揹揭燴硌鍔

2 杅擂蛌遙硌鍔 最唗霜最諷秶硌鍔

3 掀誕硌鍔

4 侐寀堍呾硌鍔 奀笘諷秶硌鍔

5 軀憮堍呾硌鍔

6 杻忷滲杅硌鍔 揹俴籵陓硌鍔

7 唅蛌硌鍔

8 痄弇硌鍔

9 杅擂揭燴硌鍔 坻腔源晞硌鍔

MOV 換冞 215 FNC 224 602
SMOV 弇痄雄 218

FNC 225 602
CML 毀蛌換冞 220

FNC 226 602

602

602

602

BMOV 傖蠶換冞 222
FNC 228FMOV 嗣萸換冞 226

FNC 229PRUN 414

FNC 230XCH 蝠遙 228

491

439

546

FNC 232 605奻狟趼誹腔蝠遙

AND> FNC 233 605
EMOV

AND< FNC 234 605

605

605

HCMOV 詢厒數杅換冞

AND<> FNC 236

AND<= FNC 237

AND>= FNC 238 605

指令 FNC No.

FNC No.

功能 参考页
指令 FNC No. 功能 参考页

指令 功能 参考页

OR= FNC 240 608
BCD 230

OR> FNC 241 608

BIN 233

OR< FNC 242 608

608

608

608

FNC 170 跡濘鎢蛌遙 530

OR<> FNC 244

GBIN FNC 171 跡濘鎢欄蛌遙 531

OR<= FNC 245

OR>= FNC 246

303

CMP FNC 10 比较 211

ZCP FNC 11 潔掀誕 213

INT 466

ECMP FNC 110 436

EZCP FNC 111 437

EBCD 451

HSCS FNC 53 掀誕离弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ 316

HSCR FNC 54 掀誕葩弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ 321

EBIN 452

HSZ FNC 55 潔掀誕ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ 323

RAD FNC 136 477

FNC 280 詢厒數杅腔桶跡掀誕 654

DEG FNC 137 479

附录C. 应用指令一览 [按指令种类/按字母顺序 ]

附录C－1 应用指令 [按指令种类 ]

茼蚚硌鍔腔笱濬煦峈眕狟腔18笱﹝

闕喳怀堤·隅弇硌鍔

I/O芃陔硌鍔

杻忷髡夔耀輸/等啋諷秶硌鍔

恅璃敵湔/孺桯恅璃敵湔腔諷秶硌鍔

1. 数据传送指令

2. 数据转换指令

3. 比较指令

FNC 12

FNC 13
FNC 14

FNC 15

FNC 16

FNC 81

FNC 17

FNC 147

FNC 112

FNC 189

FNC 18
FNC 19

8輛秶弇換冞

SWAP

2輛秶腹萸杅擂換冞
AND=

LD=

LD>

LD<

LD<>

LD<=

LD>=

HSCT

揖萸掀誕LD =

揖萸掀誕LD >

揖萸掀誕LD <

揖萸掀誕LD ≧

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕LD

揖萸掀誕AND =

揖萸掀誕AND >

揖萸掀誕AND <

揖萸掀誕AND ≧

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕OR =

揖萸掀誕OR >

揖萸掀誕OR <

揖萸掀誕OR ≧

揖萸掀誕OR

揖萸掀誕OR

2輛秶腹萸杅掀誕

2輛秶腹萸杅潔掀誕

BCD蛌遙

GRY

FNC 49FLT

FNC 129

FNC 118

FNC 119

BIN蛌遙

BIN淕杅↙2輛秶腹萸杅
腔蛌遙

2輛秶腹萸杅↙BIN淕杅
腔蛌遙

2輛秶腹萸杅↙10輛秶
腹萸杅腔蛌遙

10輛秶腹萸杅↙2輛秶
腹萸杅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅褒僅
↙說僅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅說僅
↙褒僅腔蛌遙

≦

≦

≦

≦

≦

≦

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2
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557

557

557

557

557

557

539

261

263

265

267

269

271

596

598

274

276

278

281

593

287

290

297

481

292

295

258

465

483

485

487

489

542

612

莉汜呴儂杅

衵蛌

酘蛌

湍輛弇衵蛌

湍輛弇酘蛌

弇衵痄

弇酘痄

趼衵痄

趼酘痄

軀憮迵

軀憮麼

軀憮祑麼

傖蠶葩弇

祒鎢

晤鎢

歙硉

數呾堤杅擂磁數硉

硃鎢

趼誹等弇腔杅擂煦燭

趼誹等弇腔杅擂賦磁

苺桄鎢

奻狟癹癹弇諷秶

侚諷秶

郖諷秶

隅釴梓ㄗ跪萸腔釴梓杅擂ㄘ

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

BKCMP= FNC 194

BKCMP> FNC 195

BKCMP< FNC 196

BKCMP<> FNC 197

BKCMP<= FNC 198

BKCMP>= FNC 199

杅擂輸掀誕 >

杅擂輸掀誕 <

杅擂輸掀誕 ≧

杅擂輸掀誕

杅擂輸掀誕

杅擂輸掀誕     =1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

≦

≦

RND FNC 184

ROR

ROL

RCR

RCL

FNC 30

FNC 31

FNC 32

FNC 33

SFTR

SFTL

SFR

FNC 34

FNC 35

FNC 213

SFL FNC 214

WSFR FNC 36

WSFL FNC 37

SFWR FNC 38

SFRD FNC 39

POP FNC 212

16弇杅擂腔n弇衵痄
ㄗ湍輛弇ㄘ

16弇杅擂腔n弇酘痄
ㄗ湍輛弇ㄘ

痄弇迡
[珂珂堤/珂綴堤諷秶蚚]

痄弇黍堤
[珂珂堤諷秶蚚]

黍綴腔杅擂
[珂綴堤諷秶蚚]

ZRST

DECO

ENCO

MEAN

WSUM

SUM

BON

NEG

ENEG

WTOB

BTOW

UNI

DIS

CCD

CRC

LIMIT

BAND

ZONE

SCL

FNC 40

FNC 41

FNC 42

FNC 45

FNC 140

FNC 43

FNC 44

FNC 29

FNC 128

FNC 141

FNC 142

FNC 143

FNC 144

FNC 84

FNC 188

FNC 256

FNC 257

FNC 258

FNC 259

284

422

615

618

621

CRC堍呾

16弇杅擂腔4弇煦燭

16弇杅擂腔4弇賦磁

2輛秶腹萸杅睫瘍楹蛌

瓚剿ON弇

ON弇杅

ADD

SUB

MUL

DIV

EADD

ESUB

EMUL

EDIV

BK+

BK-

INC

DEC

FNC 20

FNC 21

FNC 22

FNC 23

FNC 24

FNC 25

FNC 120

FNC 121

FNC 122

FNC 123

FNC 192

FNC 193

237

240

243

246

454

455

456

457

551

554

249

251

BIN樓楊堍呾

BIN熬楊堍呾

BIN傚楊堍呾

BIN壺楊堍呾

2輛秶腹萸杅樓楊堍呾

2輛秶腹萸杅熬楊堍呾

2輛秶腹萸杅傚楊堍呾

2輛秶腹萸杅壺楊堍呾

杅擂輸樓楊堍呾

杅擂輸熬楊堍呾

BIN熬1

BIN樓1

WAND

WOR

WXOR

FNC 26

FNC 27

FNC 28 256

254

252

SQR

ESQR

EXP

LOGE

LOG10 FNC 126

SIN

COS

TAN

ASIN

ACOS

ATAN

FNC 48

FNC 127

FNC 124

FNC 125

FNC 130

FNC 131

FNC 132

FNC133

FNC134

FNC135

302

464

458

460

462

468

469

470

471

473

475

BIN羲源堍呾

2輛秶腹萸杅羲源堍呾

2輛秶腹萸杅硌杅堍呾

2輛秶腹萸杅赻勤杅堍呾

2輛秶腹萸杅都蚚勤杅堍呾

2輛秶腹萸杅SIN堍呾

2輛秶腹萸杅COS堍呾

2輛秶腹萸杅TAN堍呾

2輛秶腹萸杅SIN-1堍呾

2輛秶腹萸杅COS-1堍呾

2輛秶腹萸杅TAN-1堍呾

6. 特殊函数指令

5. 逻辑运算指令

4. 四则运算指令

3. 比较指令 6. 特殊函数指令

7. 旋转指令

8. 移位指令

9. 数据处理指令
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512

525

奀笘杅擂腔掀誕

奀笘杅擂腔潔掀誕

奀笘杅擂腔樓楊堍呾

奀笘杅擂腔熬楊堍呾

黍堤奀笘杅擂

迡奀笘杅擂

奀﹜煦﹜鏃杅擂腔鏃蛌遙

鏃杅擂腔「奀﹜煦﹜鏃」蛌遙

SCL2

SORT

SORT2

SER

FDEL

FINS

FNC 269

FNC 69

FNC 149

FNC 61

FNC 210

FNC 211

631

376

492

357

589

591

杅擂齬蹈

杅擂潰坰

杅擂桶腔杅擂刉壺

杅擂桶腔杅擂脣

隅釴梓2(X/Y釴梓杅擂)

杅擂齬蹈2

TCMP

TZCP

TADD

TSUB

TRD

TWR

HTOS

STOH

FNC 160

FNC 161

FNC 162

FNC 163

FNC 166

FNC 167

FNC 164

FNC 165

514

516

518

524

520

522

ESTR

EVAL

STR

VAL

DABIN

BINDA

ASCI

HEX

$MOV

$+

LEN

RIGH

LEFT

MIDR

MIDW

INSTR

COMRD

FNC 116

FNC 117

FNC 200

FNC 201

FNC 260

FNC 261

FNC 82

FNC 83

FNC 209

FNC 202

FNC 203

FNC 204

FNC 205

FNC 206

FNC 207

FNC 208

FNC 182

440

446

562

566

625

628

416

419

586

570

572

574

576

578

581

584

537

2輛秶腹萸杅↙趼睫揹腔蛌遙

趼睫揹↙2輛秶腹萸杅腔蛌遙

BIN↙趼睫揹腔蛌遙

趼睫揹↙BIN腔蛌遙

10輛秶ASCII↙BIN腔蛌遙

趼睫揹腔換冞

趼睫揹腔賦磁

潰聆堤趼睫揹酗僅

植趼睫揹腔衵耜羲宎堤

植趼睫揹腔酘耜羲宎堤

趼睫揹笢腔砩堤

趼睫揹笢腔砩杸遙

趼睫揹腔潰坰

黍堤啋璃腔蛁庋杅擂

BIN↙10輛秶ASCII腔蛌遙

HEX↙ASCII腔蛌遙

ASCII↙HEX腔蛌遙

CJ 沭璃泐埲 185

CALL

FNC 00

FNC 01

FNC 02

FNC 03

FNC 04

FNC 05

FNC 06

FNC 08

FNC 09

赽最唗覃蚚 192

SRET 赽最唗殿隙 196

IRET 笢剿殿隙 197

EI 埰勍笢剿 199

DI 輦砦笢剿 200

FEND 翋最唗賦旰 201

FOR 悜遠毓峓腔羲宎 206

NEXT 悜遠毓峓腔賦旰 207

REF 怀怀堤芃陔 306

REFF 怀芃陔ㄗ湍薦疏扢隅ㄘ 309

FNC 50

FNC 51

502

497

503

501

499

507

509

505

335

342

ABS

DSZR

ZRN

TBL

DVIT

DRVI

DRVA

PLSV

PLSY

PLSR

FNC 155

FNC 150

FNC 156

FNC 152

FNC 151

FNC 158

FNC 159

FNC 157

FNC 57

FNC 59

埻萸隙寥

桶跡扢隅隅弇

笢剿隅弇

眈勤隅弇

橈勤隅弇

褫曹厒闕喳怀堤

闕喳怀堤

湍樓熬厒腔闕喳怀堤

黍堤ABS絞硉

湍DOG刲坰腔埻萸隙寥

412

425

636

638

640

642

405

409

532

533

647

651

揹俴杅擂腔換冞

揹俴杅擂腔換冞2

曹腔堍俴潼諷

曹腔堍俴諷秶

黍堤曹腔統杅

迡曹腔統杅

傖蠶迡曹腔統杅

耀攜講耀輸腔黍堤

耀攜講耀輸腔迡

RS

RS2

IVCK

IVDR

IVRD

IVWR

IVBWR

FNC 80

FNC 87

FNC 270

FNC 271

FNC 272

FNC 273

FNC 274 644

FROM

TO

RD3A

WR3A

RBFM

WBFM

FNC 78

FNC 79

FNC 176

FNC 177

FNC 278

FNC 279

BFM腔黍堤

BFM腔迡

BFM煦賃黍堤

BFM煦賃迡

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页

16. 特殊功能模块/单元控制指令

12. I/O刷新指令

11. 程序流程控制指令

15. 串行通信指令

14. 脉冲输出*定位指令

10. 字符串处理指令

13 . 时钟控制指令
9. 数据处理指令
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FNC 290 孺桯恅璃敵湔腔黍堤 660

FNC 291 孺桯恅璃敵湔腔傖蠶迡 662

FNC 294 677

FNC 292 恅璃敵湔腔場宎趙 670

FNC 295 孺桯恅璃敵湔腔場宎趙 681

LOGR FNC 293 恅璃敵湔腔腎翹 673

FNC 07 艘藷僩隅奀 203

蝠杸怀堤 369

ANS 陓瘍惆劑离弇 299

ANR 陓瘍惆劑葩弇 301

HOUR FNC 169 數奀桶 527

RAMP 訇陓瘍 371

SPD 闕喳躇僅 332

FNC 58 闕遵覃秶 339

DUTY FNC 186 楷堤隅奀闕喳 540

PID 427

FNC 102 曹硊敵湔腔傖蠶旌悵湔 431

FNC 103 曹硊敵湔腔閥葩 433

FNC 64 尨諒隅奀 365

FNC 65 杻忷隅奀 367

ABSD 芧謫佼諷橈勤源宒 360

INCD 芧謫佼諷眈勤源宒 363

FNC 68 唅蛌馱釬怢諷秶 373

IST 場宎趙袨怓 348

MTR FNC 52 撻淝怀 312

杅趼瑩怀 380

HKY 383

DSW 杅趼羲壽 386

SEGD 389

SEGL FNC 74 391

璋芛羲壽 396

ASC 400

PR FNC 77 402

LOADR

SAVER

RWER

INITR

INITER

孺桯恅璃敵湔腔
刉壺·迡

WDT

ALT FNC 66

FNC 46

FNC 47

FNC 67

FNC 56

PWM

FNC 88

ZPUSH

ZPOP

TTMR

STMR

FNC 62

FNC 63

ROTC

FNC 60

FNC 70TKY

FNC 71

FNC 72

FNC 73

ARWS FNC 75

FNC 76

PID堍呾

16瑩怀

7SEG祒鎢

7SEG奀煦珆尨

ASCII杅擂怀

ASCII鎢湖荂

17. 文件寄存器/扩展文件寄存器控制指令

18. 其他的方便指令

FNC No.指令 功能 参考页

FNC No.指令 功能 参考页
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附录C－2 应用指令 [按字母顺序]

FNC No.

$+ FNC 202 570

$MOV FNC 209 586

A

ABS FNC 155 502

ABSD FNC 62 360

ACOS FNC 134 473

ADD FNC 20 237

ALT FNC 66 369

AND< FNC 234 605

AND<> FNC 236 605

AND= FNC 232 605

AND> FNC 233 605

AND<= FNC 237 605

AND>= FNC 238 605

ANR FNC 47 301

ANS FNC 46 299

ARWS FNC 75 396

ASC FNC 76 400

ASCI FNC 82

ASIN FNC 133 471

ATAN FNC 135 475

B

BAND FNC 257 615

BCD FNC 18 230

BIN FNC 19 233

BINDA FNC 261 628

BK- FNC 193 554

BK+ FNC 192 551

BKCMP
<

FNC 196 557

BKCMP
<=

557

BKCMP
<>

FNC 197 557

BKCMP
=

FNC 194 557

BKCMP
>

FNC 195 557

BKCMP
>=

557

BMOV FNC 15 222

BON FNC 44 295

BTOW FNC 142 485

C

CALL FNC 01 192

CCD FNC 84 422

CJ FNC 00 185

CML FNC 14 220

CMP FNC 10 211

COMRDFNC 182 537

COS FNC 131 469

CRC FNC 188 542

D

DABIN FNC 260 625

DEC FNC 25 251

DECO FNC 41 287

DEG FNC 137 479

DI FNC 05 200

DIS FNC 144 489

DIV FNC 23 246

DRVA FNC 159 509

DRVI FNC 158 507

DSW FNC 72 386

DSZR FNC 150 497

DUTY FNC 186 540

DVIT FNC 151 499

E

EADD FNC 120 454

EBCD FNC 118 451

EBIN FNC 119 452

ECMP FNC 110 436

EDIV FNC 123 457

EI FNC 04 199

EMOV FNC 112 439

EMUL FNC 122 456

ENCO FNC 42 290

ENEG FNC 128 465

ESQR FNC 127 464

ESTR FNC 116 440

ESUB FNC 121 455

EVAL FNC 117 446

EXP FNC 124 458

EZCP FNC 111 437

FNC No.

FNC 199

FNC 198

符号

指令 功能 参考页
指令 功能 参考页

趼睫揹腔賦磁

趼睫揹腔換冞

黍堤ABS絞硉

芧謫諷秶橈勤源宒

2輛秶腹萸杅COS-1堍呾

BIN樓楊堍呾

蝠杸怀堤

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

揖萸掀誕AND

陓瘍惆劑葩弇

陓瘍惆劑离弇

璋芛羲壽

ASCII杅擂腔怀

HEX↙ASCII腔蛌遙

2輛秶腹萸杅SIN-1堍呾

2輛秶腹萸杅TAN-1堍呾

侚諷秶

BCD蛌遙

BIN蛌遙

BIN↙10輛秶ASCII腔蛌遙

杅擂輸腔熬楊堍呾

杅擂輸腔樓楊堍呾

杅擂輸掀誕
<

杅擂輸掀誕

杅擂輸掀誕

杅擂輸掀誕

杅擂輸掀誕

杅擂輸掀誕

傖蠶換冞

瓚剿ON弇

趼誹等弇腔杅擂賦磁

赽最唗覃蚚

苺桄鎢

沭璃泐埲

毀蛌換冞

掀誕

黍堤啋璃腔蛁庋杅擂

2輛秶腹萸杅COS堍呾

CRC堍呾

10輛秶ASCII↙BIN腔蛌遙

BIN熬1

祒鎢

2輛秶腹萸杅說僅
↙褒僅腔蛌遙

輦砦笢剿

16弇杅擂腔
4弇煦燭

BIN壺楊堍呾

橈勤隅弇

眈勤隅弇

杅趼羲壽

湍DOG刲坰腔埻萸隙寥

楷汜隅奀闕喳

笢剿隅弇

2輛秶腹萸杅樓楊堍呾

2輛秶腹萸杅↙10輛秶
腹萸杅腔蛌遙

10輛秶腹萸杅↙2輛秶
腹萸杅腔蛌遙

2輛秶腹萸杅掀誕

2輛秶腹萸杅壺楊堍呾

埰勍笢剿

2輛秶腹萸杅擂換冞

2輛秶腹萸杅傚楊堍呾

晤鎢

2輛秶腹萸杅睫瘍楹蛌

2輛秶腹萸杅羲源堍呾

2輛秶腹萸杅↙趼睫
揹腔蛌遙

2輛秶腹萸杅熬楊堍呾

趼睫揹↙2輛秶腹萸杅
腔蛌遙

2輛秶腹萸杅硌杅堍呾

2輛秶腹萸杅潔掀誕

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

>

1 2

>

≧

1 2

≧

=

1 2

=

≦

1 2

≦

≦

1 2≦

<

416
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F

FDEL FNC 210 杅擂桶腔杅擂刉壺 589

FEND FNC 06 翋最唗賦旰 201

FINS FNC 211 杅擂桶腔杅擂脣 591

FLT FNC 49
BIN淕杅↙2輛秶腹萸杅
腔蛌遙

303

FMOV FNC 16 嗣萸換冞 226

FOR FNC 08 悜遠毓峓腔羲宎 206

FROM FNC 78 BFM腔黍堤 405

G

GBIN FNC 171 跡濘鎢腔欄蛌遙 531

GRY FNC 170 跡濘鎢腔蛌遙 530

H

HCMOV FNC 189 詢厒數杅腔換冞 546

HEX FNC 83 ASCII↙HEX腔蛌遙 419

HKY FNC 71 16瑩怀 383

HOUR FNC 169 數奀桶 527

HSCR FNC 54 掀誕葩弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ 321

HSCS FNC 53 掀誕离弇ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ 316

HSCT FNC 280 詢厒數杅腔桶跡掀誕 654

HSZ FNC 55 潔掀誕ㄗ詢厒數杅蚚ㄘ 323

HTOS FNC 164 奀﹜煦﹜鏃杅擂腔鏃蛌遙 520

I

INC FNC 24 BIN樓1 249

INCD FNC 63 芧謫諷秶眈勤源宒 363

INITER FNC 295 孺桯恅璃敵湔腔場宎趙 681

INITR FNC 292 恅璃敵湔腔場宎趙 670

INSTR FNC 208 趼睫揹腔潰坰 584

INT FNC 129
2輛秶腹萸杅
↙BIN淕杅腔蛌遙

466

IRET FNC 03 笢剿殿隙 197

IST FNC 60 場宎趙袨怓 348

IVBWR FNC 274 傖蠶迡曹腔統杅 644

IVCK FNC 270 曹腔堍俴潼諷 636

IVDR FNC 271 曹腔堍俴諷秶 638

IVRD FNC 272 黍堤曹腔統杅 640

IVWR FNC 273 迡曹腔統杅 642

FNC No.

L

LD< FNC 226 揖萸掀誕LD 602

LD<> FNC 228 揖萸掀誕LD 602

LD= FNC 224 揖萸掀誕LD 602

LD> FNC 225 揖萸掀誕LD 602

LD<= FNC 229 揖萸掀誕LD 602

LD>= FNC 230 揖萸掀誕LD 602

LEFT FNC 205 植趼睫揹腔酘耜羲宎堤 576

LEN FNC 203 潰聆堤趼睫揹腔酗僅 572

LIMIT FNC 256 奻狟癹癹弇諷秶 612

LOADR FNC 290 孺桯恅璃敵湔腔黍堤 660

LOG10 FNC 126 462

LOGE FNC 125 2輛秶腹萸杅赻勤杅堍呾 460

LOGR FNC 293 恅璃敵湔腔腎翹 673

M

MEAN FNC 45 歙硉 297

MIDR FNC 206 趼睫揹笢腔砩堤 578

MIDW FNC 207 趼睫揹笢腔砩杸遙 581

MOV FNC 12 換冞 215

MTR FNC 52 撻淝怀 312

MUL FNC 22 BIN傚楊堍呾 243

N

NEG FNC 29 硃鎢 258

NEXT FNC 09 悜遠毓峓腔賦旰 207

O

OR< FNC 242 揖萸掀誕OR 608

OR<> FNC 244 揖萸掀誕OR 608

OR= FNC 240 揖萸掀誕OR 608

OR> FNC 241 揖萸掀誕OR 608

OR<= FNC 245 揖萸掀誕OR 608

OR>= FNC 246 揖萸掀誕OR 608

P

PID FNC 88 PID堍呾 427

PLSR FNC 59 湍樓熬厒腔闕喳怀堤 342

PLSV FNC 157 褫曹厒闕喳怀堤 505

PLSY FNC 57 闕喳怀堤 335

POP FNC 212
黍綴杅擂
[珂綴堤諷秶蚚] 593

PR FNC 77 ASCII鎢湖荂 402

PRUN FNC 81 8輛秶弇換冞闕遵覃秶 414

PWM FNC 58 闕遵覃秶 339

FNC No.

2輛秶腹萸杅都蚚勤杅堍呾

1 2

1 2

>

1 2

≧

1 2

=

1 2

≦

1 2≦

<

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

1 2

>

≧

=

≦

≦

<

指令 参考页功能 指令 参考页功能
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指令 FNC No. 功能 参考页

R

RAD

RAMP

RBFM

RCL

RCR

RD3A

REF

REFF

RIGHT

RND

ROL

ROR

ROTC

RS

RS2

RWER

2輛秶腹萸杅褒僅
↙說僅腔蛌遙

訇陓瘍

BFM煦賃黍堤

湍輛弇酘蛌

湍輛弇衵蛌

耀攜講耀輸腔黍堤

怀怀堤芃陔

怀芃陔
(湍薦疏扢隅)

植趼睫揹腔衵耜羲宎堤

莉汜呴儂杅

酘蛌

衵蛌

唅蛌馱釬怢諷秶

揹俴杅擂腔換冞

揹俴杅擂腔換冞2

孺桯恅璃敵湔腔刉壺·迡

FNC 136

FNC 67

FNC 278

FNC 33

FNC 32

FNC 176

FNC 50

FNC 51

FNC 204

FNC 184

FNC 31

FNC 30

FNC 68

FNC 80

FNC 87

FNC 294

477

371

647

267

265

532

306

309

574

539

263

261

373

412

425

677

指令 FNC No. 功能 参考页

T

TADD

TAN

TBL

TCMP

TKY

TO

TRD

TSUB

TTMR

TWR

TZCP

FNC 162

FNC 132

FNC 152

FNC 160

FNC 70

FNC 79

FNC 166

FNC 163

FNC 64

FNC 167

FNC 161

奀笘杅擂腔樓楊堍呾

2輛秶腹萸杅TAN堍呾

桶跡扢隅隅弇

奀笘杅擂腔掀誕

杅趼瑩怀

BFM腔迡

黍堤奀笘杅擂

奀笘杅擂腔熬楊堍呾

尨諒隅奀

迡奀笘杅擂

奀笘杅擂腔潔掀誕

516

470

501

512

380

409

524

518

365

525

514

W
WAND

WBFM

WDT

WOR

WR3A

WSFL

WSFR

WSUM

WTOB

WXOR

FNC 26

FNC 279

FNC 07

FNC 27

FNC 177

FNC 37

FNC 36

FNC 140

FNC 141

FNC 28

軀憮迵

BFM煦賃迡

艘藷僩隅奀

軀憮麼

耀攜講耀輸腔迡

趼酘痄

趼衵痄

數呾堤杅擂腔磁數硉

趼誹等弇腔杅擂煦燭

軀憮祑麼

252

651

203

254

533

276

274

481

483

256

Z
ZCP

ZONE

ZPOP

ZPUSH

ZRN

ZRST

FNC 11

FNC 258

FNC 103

FNC 102

FNC 156

FNC 40

潔掀誕

郖諷秶

曹硊敵湔腔閥葩

曹硊敵湔腔傖蠶旌悵湔

埻萸隙寥

傖蠶葩弇

213

618

433

431

503

284

U

UNI FNC 143 16弇杅擂腔4弇賦磁 487

V

VAL FNC 201 趼睫揹↙BIN腔蛌遙 566

X

XCH FNC 17 蝠遙 228

S

SAVER

SCL

SCL2

SEGD

SEGL

SER

SFL

SFR

SFRD

SFTL

SFTR

SFWR

SIN

SMOV

SORT

SORT2

SPD

SQR

SRET

STMR

STOH

STR

SUB

SUM

SWAP

孺桯恅璃敵湔腔傖蠶迡

隅釴梓ㄗ跪萸腔釴梓杅擂ㄘ

隅釴梓2ㄗX/Y釴梓杅擂ㄘ

7SEG祒鎢

7SEG奀煦珆尨

杅擂潰坰

16弇杅擂腔n弇酘痄(湍輛弇)

16弇杅擂腔n弇衵痄(湍輛弇)

痄弇黍堤[珂珂堤諷秶蚚]

弇酘痄

弇衵痄

痄弇迡[珂珂堤/珂綴堤
諷秶蚚]

2輛秶腹萸杅SIN堍呾

弇痄雄

杅擂齬蹈

杅擂齬蹈2

闕喳躇僅

BIN羲源堍呾

赽最唗殿隙

杻忷隅奀

鏃杅擂腔「奀﹜煦﹜鏃」腔蛌遙

BIN↙趼睫揹腔蛌遙

BIN熬楊堍呾

ON弇杅

奻狟趼誹腔蝠遙

FNC 291

FNC 259

FNC 269

FNC 73

FNC 74

FNC 61

FNC 214

FNC 213

FNC 39

FNC 35

FNC 34

FNC 38

FNC 130

FNC 13

FNC 69

FNC 149

FNC 56

FNC 48

FNC 02

FNC 65

FNC 165

FNC 200

FNC 21

FNC 43

FNC 147

662

621

631

389

391

357

598

596

281

271

269

278

468

218

376

492

332

302

196

367

522

562

240

292

491
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关于保证

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [ 基本·应用指令说明书 ]
关于保证

婓妏蚚奀ㄛ昢斛珨狟眕狟腔衄壽莉悵痐源醱腔囀﹝

1. 免费保修期和免费保修范围

婓莉腔轎煤悵党囀ㄛ岆蚕衾掛鼠侗腔埻秪

絳祡莉楷汜嘟梤睿祥謎ㄗ眕狟苀備峈嘟梤ㄘ奀ㄛ

蚚誧褫眕籵徹絞場劃鎗腔測燴虛麼岆掛鼠侗腔督

昢厙釐ㄛ枑堤猁轎煤峎党﹝

筍岆﹜彆猁漆俋堤船輛俴峎党奀ㄛ頗彶

巖撮扲埜垀剒腔妗暱煤蚚﹝

森俋ㄛ蚕衾載遙嘟梤耀輸奧莉汜腔珋部腔笭陔覃彸﹜

彸堍俴脹錶諂祥扽衾掛鼠侗孮毓峓﹝

【免费保修期】

莉腔轎煤悵党峈蚚誧鎗綴麼岆芘善硌隅

腔部垀綴腔珨爛眕囀﹝筍岆﹜蚕衾掛鼠侗腔莉

堤釦綴珨啜腔霜籵奀潔郔酗峈6跺堎ㄛ垀眕植秶婖

羲宎呾腔18跺堎峈轎煤悵党腔奻癹﹝森俋ㄛ

峎党腔轎煤悵党祥腕閉徹峎党腔悵痐奀潔

奧曹腕載酗﹝

【免费保修范围】

1) 硐癹衾妏蚚袨怓﹜妏蚚源楊眕摯妏蚚遠噫脹飲

郩桽妏蚚佽隴抎﹜蚚誧忒聊﹜莉奻腔蛁砩岈

砐脹笢暮婥腔沭璃﹜蛁砩岈砐脹ㄛ婓淏都腔袨

怓狟妏蚚腔錶﹝

2) 撈妏岆婓轎煤悵党囀ㄛ筍岆彆扽衾狟蹈腔

錶腔趕憩曹傖彶煤腔峎党﹝

Ｋ 蚕衾蚚誧腔悵奪睿妏蚚祥絞﹜祥蛁砩﹜徹囮

脹脹竘腔嘟梤眕摯蚚誧腔茞璃麼岆璃扢

數祥絞竘腔嘟梤﹝

Ｌ 蚕衾蚚誧卍赻蜊雄莉奧竘腔嘟梤﹝

Ｍ 蔚掛鼠侗莉蚾蚚誧腔扢掘笢妏蚚奀ㄛ

彆跦擂蚚誧扢掘垀忳腔楊寞寞隅扢离賸假

蚾离麼岆俴珛鼠茼蜆饜掘腔髡夔凳婖脹

錶狟ㄛ弝峈茼蜆褫眕旌轎腔嘟梤﹝

Ｎ 籵徹淏都峎誘·載遙妏蚚佽隴抎脹笢暮婥腔眢

瘧ㄗ萇喀﹜掖嫖腑﹜悵玸佪脹ㄘ褫眕啎滅

腔嘟梤﹝

Ｏ 撈妏偌桽淏都腔妏蚚源楊ㄛ筍岆樟萇揖萸

麼岆揖萸善忭韜腔錶﹝

Ｐ 蚕衾鳶婐﹜萇揤祥淏都脹祥褫蕨薯絳祡腔俋

窒埻秪ㄛ眕摯華涾﹜濘萇﹜粹阨婐漲脹毞婐

竘腔嘟梤﹝

Ｑ 婓掛鼠侗莉堤釦奀腔褪悝撮扲阨狟祥夔

啎獗腔埻秪竘腔嘟梤﹝

Ｒ 坻﹜峈準掛鼠侗孮奧竘腔嘟梤﹝

2. 停产后的收费保修期

1) 掛鼠侗諉忳腔彶煤峎党峈莉礿莉綴腔7爛囀﹝

衄壽礿莉腔陓洘ㄛ飲鼠票婓掛鼠侗腔撮扲陔恓

脹笢﹝

2) 祥枑鼎礿莉綴腔莉ㄗ婦嬤蜇扽ㄘ﹝

3. 在海外的服务

勤衾漆俋腔蚚誧ㄛ掛鼠侗腔跪跺華郖腔漆俋FA笢陑

飲諉彶峎党﹝筍岆ㄛ跪華腔FA笢陑垀撿掘腔峎党

沭璃衄垀祥肮ㄛ咡蚚誧謝賤﹝

4. 对于机会损失、二次损失等保证责任的免除

拸蹦岆瘁婓悵党囀ㄛ勤衾祥岆蚕衾掛鼠侗腔孮

奧絳祡腔囷漲˙眕摯蚕衾掛鼠侗莉腔嘟梤絳祡蚚

誧麼菴源腔儂頗囷囮﹜瞳祔囷囮ㄛ拸蹦掛鼠侗岆

瘁褫眕啎獗ㄛ蚕衾杻梗腔埻秪絳祡堤珋腔囷漲﹜媼

棒囷漲﹜岈嘟靨野ㄛ囷輓善掛鼠侗眕俋莉ㄛ眕

摯勤衾蚚誧腔載遙莉馱釬ㄛ珋部儂迮扢掘腔笭陔

覃彸﹜雄彸堍俴脹坻珛昢腔硃野ㄛ掛鼠侗飲祥

創童孮﹝

5. 产品规格的变更

莉欴掛﹜忒聊麼撮扲訧蹋笢垀暮婥腔寞跡衄奀頗

帤冪籵眭憩曹載ㄛ遜咡蚚誧夔劂啎珂戙恀賸賤﹝

6. 关于产品的适用范围

1) 妏蚚掛鼠侗MELSEC峚倰褫晤最諷秶奀ㄛ猁

蕉藉善勀珨褫晤最諷秶堤珋嘟梤·祥謎脹

錶奀珩祥頗絳祡笭湮岈嘟腔妏蚚蚚芴ㄛ眕摯眕

婓堤珋嘟梤·祥謎奀善釬蚚﹝蔚眕奻涴虳釬

峈沭璃樓眕蕉藉﹝婓扢掘俋窒炵苀華酕疑綴掘

麼岆假髡夔﹝

2) 掛鼠侗腔籵蚚褫晤最諷秶岆渀勤籵腔馱珛

蚚芴奧扢數睿秶婖腔莉﹝秪森ㄛ婓跪萇薯鼠

侗腔埻赽夔楷萇桴眕摯蚚衾坻楷萇桴脹勤鼠

笲衄竭湮荌砒腔蚚芴笢ㄛ眕摯蚚衾跪沺繚鼠侗

眕摯淉葬窒藷脹猁杻梗腔窐講悵痐极炵腔蚚

芴笢奀ㄛ祥巠磁妏蚚褫晤最諷秶﹝森俋ㄛ勤

衾瑤諾﹜瓟谿﹜尥﹜蹋蚾离﹜馱唸堍蚾

离﹜軓氈扢掘﹜假儂迮脹啎數頗勤旯俶韜

睿笙莉莉汜笭湮荌砒腔蚚芴ㄛ珩祥巠蚚褫晤最

諷秶﹝

筍岆ㄛ撈妏岆奻扴腔蚚芴ㄛ蚚誧硐猁岈珂迵掛

鼠侗腔茠珛敦諳薊炵ㄛ甜褫婓杻隅腔蚚芴

狟褫眕祥猁杻梗腔窐講奀ㄛ遜岆褫眕籵徹蝠

遙斛剕腔訧蹋綴ㄛ恁蚚褫晤最諷秶腔﹝
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改订的历史记录

FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
改订的历史记录

制作日期 版本 内容

2004爛9堎 B

2005爛5堎 C

2004爛1堎 A

对应FX3UC可编程控制器 Ver.1.20、Ver.1.30
·崝樓杻忷巠饜蚚杻忷落翑樟萇/杅擂敵湔▽35梒▼

·崝樓陔硌鍔ㄗVer.1.30勤茼ㄘ▽4.9誹ㄛ27.5誹ㄛ30.5誹ㄛ30.6誹▼
ㄜ SCL2(FNC 269),RWER(FNC 294),INITER(FNC 295)

·崝樓髡夔ㄗVer.1.30勤茼ㄘ
ㄜ DVIT(FNC 151)▽34.3誹﹜34.8誹﹜35.1.1誹▼

记载内容的增加

·党蜊

·崝樓硌鍔硒俴奀潔▽蜇翹B▼
·崝樓唳掛汔撰腔暮翹▽蜇翹A▼
·崝樓PID硌鍔 3跺都杅腔數呾源楊

ㄜ 憤癹悜遠楊▽33.6.3誹▼
ㄜ 論埲砒茼楊▽33.7.3誹▼

·壽衾詢厒數杅腔佽隴
ㄜ 俋窒葩弇怀陓瘍腔軀憮▽4.7.6誹▼
ㄜ 眕4捷妏蚚邧眈邧數杅怀數杅C251‵C255腔源楊▽4.7.8誹▼

·壽衾隅弇硌鍔腔佽隴
ㄜ 崝樓賸壽衾闕喳礿砦硌鍔腔蛁砩岈砐▽34.1誹▼
ㄜ 崝樓賸硌鍔硒俴賦旰梓祩弇眕摯硌鍔硒俴祑都賦旰梓祩弇腔妏蚚▽34.1誹▼
ㄜ 載蜊賸萇赽喘謫腔扢隅佽隴▽34.2.3誹▼
ㄜ 党蜊都寞最唗▽34.7誹▼ㄗ壽衾撈覦礿砦硌鍔﹜礿砦硌鍔ㄘ

·壽衾恅璃敵湔腔佽隴▽4.8.3誹ㄛ9.6誹▼
ㄜ 壽衾恅璃敵湔腔佽隴▽4.8.3誹▼
ㄜ 蔚壽衾妏蚚BMOV(FNC15)硌鍔黍堤/迡恅璃敵湔腔佽隴▽9.6.1誹▼摩笢善▽4.8.3

誹▼笢

·坻
ㄜ 梒誹凳傖

FX3U系列·FX3UC系列Ver.2.20对应
·崝樓賸28笱硌鍔 ▽17梒,19梒,20梒,24梒,25梒,26梒,27梒,29梒,31梒▼
ZPUSH(FNC 102),ZPOP(FNC 103),WSUM(FNC 140),WTOB(FNC 141),BTOW(FNC 142),
UNI(FNC143),DIS(FNC144),SORT2(FNC149),TBL(FNC152),COMRD(FNC182),DUTY(FNC186),
BK+(FNC 192),BK(FNC 193),BKCMP=(FNC 194),BKCMP>(FNC 195),BKCMP<(FNC 196),
BKCMP<>(FNC 197),BKCMP<=(FNC 198),BKCMP>=(FNC 199),STR(FNC 200),
VAL(FNC 201),INSTR(FNC 208),FDEL(FNC 210),FINS(FNC 211),
DABIN(FNC 260),BINDA(FNC 261),RBFM(FNC 278),WBFM(FNC 279)

·崝樓賸硌鍔腔髡夔
ㄜ SPD(FNC 56) ▽13.7誹▼
ㄜ DSZR(FNC 150) ▽20.1誹,36梒▼壽衾髡夔腔砆牉囀ㄛ統蕉隅弇諷秶忒聊
ㄜ DVIT(FNC 151) ▽20.2誹,36梒▼壽衾髡夔腔砆牉囀ㄛ統蕉隅弇諷秶忒聊
ㄜ ZRN(FNC 156) ▽20.5誹,36梒▼壽衾髡夔腔砆牉囀ㄛ統蕉隅弇諷秶忒聊
ㄜ PLSV(FNC 157) ▽20.6誹,36梒▼壽衾髡夔腔砆牉囀ㄛ統蕉隅弇諷秶忒聊
ㄜ HCMOV(FNC 189)▽24.5誹▼

ㄜ 膨昫

版本A 版本B
32.1誹

32.2誹

32.3誹

32.4誹[32.4.1誹‵16誹]

32.4.17誹

33梒

34梒

35梒 眈壽訧蹋

32梒 笢剿髡夔摯闕喳眸袙髡夔▽32.1誹‵32.6誹▼

33梒 PID諷秶髡夔腔妏蚚源楊

34梒 囀离隅弇髡夔腔妏蚚源楊

35.2誹 杻忷啋璃腔硃喃佽隴对应FX3U-4HSX-ADP
·崝樓杻忷落翑樟萇/杅擂敵湔▽36梒▼
·壽衾詢厒數杅腔佽隴▽4.7誹▼

32.7誹 闕喳眸袙髡夔 [M8170~M8177]

35梒 杻忷啋璃腔雄釬ㄗM8000‵ㄛD8000‵ㄘ

36梒 堤渣腔脤艘源楊摯渣昫測鎢珨擬

刉壺

秶釬場唳
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FX3U·FX3UC系列微型可编程控制器

编程手册 [基本·应用指令说明书 ]
改订的历史记录

制作日期 版本 内容

2005爛5堎

2005爛11堎

C

D

·婓狟蹈硌鍔腔勤茼曹儂倰笢崝樓賸FREQROL-F700/A700▽30梒▼
IVCK(FNC 270),IVDR(FNC 271),IVRD(FNC 272),IVWR(FNC 273),IVBWR(FNC 274)

·統杅腔孺桯
ㄜ 菴2躇鎢▽2.7.1誹,2.7.2誹,2.7.5誹▼
ㄜ 杻忷耀輸腔場宎硉扢隅髡夔▽2.7.1誹‵2.7.4誹,2.7.6誹,2.7.8誹▼
ㄜ 隅弇腔扢隅▽2.7.1誹‵2.7.4誹,2.7.7誹,2.7.8誹▼

FX3U-4HSX-ADP对应

·崝樓賸杻忷落翑樟萇/杅擂敵湔▽36梒▼

·壽衾詢厒數杅腔佽隴▽4.7誹▼

FX3U-2HSY-ADP对应

·崝樓賸杻忷落翑樟萇/杅擂敵湔▽36梒▼

记载内容的修改

·壽衾詢厒數杅蚚掀誕硌鍔腔佽隴▽13.4誹, 13.5誹, 13.5誹▼

·壽衾MC﹜MCR硌鍔腔佽隴▽7.9誹▼

·壽衾PID硌鍔腔佽隴▽17.6誹▼

·壽衾RWER硌鍔腔最唗尨瞰▽33.5誹▼

·壽衾SFC·STL最唗腔佽隴▽31.1.7誹,31.2.5誹▼

·妏蚚詢厒遠倛數杅聆講傻奀闕喳腔最唗尨瞰▽35.3.2誹▼

·壽衾覃誹怀薦疏腔啋璃▽36.1.2誹,36.2.9誹▼

·崝樓賸「妏蚚籵徹GOT1000炵蹈腔USB芵隴髡夔奀腔蛁砩岈砐」▽蜇翹A-1-3砐▼

·壽衾杅擂敵湔﹜恅璃敵湔?腔佽隴▽4.8誹▼

·壽衾恅璃敵湔﹜孺桯恅璃敵湔腔佽隴▽4.9誹▼

·壽衾曹硊敵湔腔佽隴▽4.10誹▼

·壽衾曹硊党庉腔佽隴▽5.7誹▼

·坻
ㄜ 梒誹凳傖

FX3U炵蹈·FX3UC炵蹈Ver.2.30勤茼

·袚樓2笱硌鍔
ㄜ MEPㄛMEF[3.1誹 蜇翹Aㄜ1ㄜ2ㄛ蜇翹Bㄜ1]

·硌鍔腔髡夔袚樓
ㄜ MULㄗFNC 22ㄘ[6.5.2砐ㄛ7梒ㄛ10.3誹ㄛ36.1.1砐]
ㄜ DIVㄗFNC 23ㄘ[6.5.2砐ㄛ7梒ㄛ10.4誹ㄛ36.1.1砐]
ㄜ RS2ㄗFNC 87ㄘ[36.1.1砐]

·妏蚚棒杅衄癹秶腔硌鍔腔曹硊党庉瞰赽[5.7.3砐]

ㄜ 梒誹瘍腔曹載 唳掛Bㄗ唳掛Cㄘ
2.7.2誹(2.7.3誹),2.7.6誹(2.7.8誹),4.9.3誹(4.9.2誹), 4.10誹(4.11誹),17(18梒)‵23梒
(24梒),18.1誹(19.6誹),24(26梒)‵28梒(30梒), 23.1誹(24.2誹),23.2誹(24.4誹),23.3誹
(24.5誹),24.1誹(26.3誹)‵24.6誹(26.8誹),24.7誹(26.10誹),25.1誹(27.3誹)‵25.3誹
(27.5誹),29梒(32梒)‵32梒(35梒),35梒(36梒),36梒(37梒),蜇翹A-2-3砐(蜇翹A-2-4砐)

ㄜ 膨昫

版本B 版本C

2.7.3誹

2.7.5誹

4.9.2誹

33梒

34梒

婓蛁砩岈砐笢党蜊

2.7.2誹 統杅腔場宎硉摯褫眕載蜊腔馱撿

4.10誹 曹硊敵湔

刉壺﹜暮婥善耀攜講諷秶忒聊笢

刉壺﹜暮婥善隅弇諷秶忒聊笢
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改订的历史记录

D

编写日期 副号

副号C 副号D

内容

·坳 
 ㄜ 梒凳傖

2005爛11堎

7.11 PLS﹜PLF硌鍔

7.12 SET﹜RST硌鍔

7.13 NOP硌鍔

7.14 END硌鍔

7.15 硌鍔祭杅睿硌隅啋璃

7.11 MEP﹜MEF硌鍔

7.12 PLS﹜PLF硌鍔

7.13 SET﹜RST硌鍔

7.14 NOP硌鍔

7.15 END硌鍔

7.16 硌鍔祭杅睿硌隅啋璃

蜇翹A-2-1 唳掛腔源楊

蜇翹A-2-2 莉晤瘍腔堐黍源楊

蜇翹A-2 壽衾唳掛汔撰腔暮翹

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

ㄜ

蜇翹A-2-1 勤茼莉睿唳掛

蜇翹A-2-2 帤勤茼腔俋峓扢掘奀

蜇翹A-3 壽衾唳掛汔撰腔暮翹

蜇翹A-3-1 唳掛腔源楊

蜇翹A-3-2 莉晤瘍腔堐黍源楊

蜇翹A-3-3 唳掛汔撰暮翹[FX3U]

蜇翹A-3-4 唳掛汔撰暮翹[FX3UC]

蜇翹A-2 俋峓扢掘腔勤茼錶
ㄗ晤最馱撿壺俋ㄘ

ㄜ FX3U儒极奪怀堤勤茼ㄗ瞰赽植FX3UC曹峈FX3Uㄘ
[13.3誹﹜13.3.1砐﹜13.8誹﹜13.9誹﹜13.10誹﹜15.2誹﹜15.3誹﹜15.5誹]
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