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4定4定4定4定： 情拍 情普 感必 拍操 旋措 度度峰 ～
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L  0.2 × Vmax / 2  1.8 × Vmax  0.4 m

  Vmax  0.4 /  0.2 / 2  1.8  0.211 m/s

2m/s 11.2
1.0

0211.0

t
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  a =−=

∆
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m 0106.01.011.2
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1 22

001 =××=++= atVSS

m 380.08.1211.0max2 =×=×= tVS

m 0106.013 == SS

m 401.0321 =++= SSSS
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        F  M a + f

f  µ M g

～µ ～峰密度 

f～ ～峰密度～×～度峰～×～普密旋～ ～普密旋～管

果～环
度
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度
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Φ 情峰～骤骤

点 情密度感～×～Φ～ ～情密度感～×～情峰～～ ～普感密必～骤骤 

δ  C / (200 × m) < 0.05

                            m > C / (200 × 0.05)= 94.2 / (200 × 0.05) = 9.42 
nmax  Vmax/ C  0.211 / (94.2/1000) 2.24 r/s

必 Φ
情

～情峰～骤骤

度 Φ
度

～必拍～骤骤
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必
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必 脱
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环×Φ
情
～属～必 

度 T1 T2× i F× Φ3 / 2 × i = 0.155 Nm 

情

To 0.155 × 3  0.465 Nm

)/(72.6/3 maxmax srCVn =×=

14.3)/05.0200/( =×> iCm

mmimC 04.0)/200/( =×=δ
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峰密峰情措°
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感
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必
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微定 程D数数微 程数控0温 程特数7微

MD882  52-26=26K M860A  52-26=26K ME872  62-26=36K 

旋措略联旋拍 措旋范然点 必美属联 旋

空然旋旋必 普源 空旋措峰源 操密必源

空状旋操必 操密必源

空然旋旋必 空旋措峰源 空状旋操必  

空然旋旋必 空旋措峰源 必措磁 空然旋旋必

空旋措峰源 空然旋旋必

空旋措峰源  
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旋措略联旋拍 空旋措峰 空然旋旋必

峰密峰峰

峰密感峰

峰密旋峰

度密必峰

度密措峰

必密峰峰

必密感峰

必密旋峰

情密必峰

情密措峰

感密峰峰

感密感峰

感密旋峰

拍密必峰

拍密措峰

措密峰峰

措密感峰

措密旋峰

操密必峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰

啸齿属骤难高噪

高密骤噪

旋措略联旋拍增 空旋措峰

旋措略联旋拍增 空然旋旋必

感密感密感密感密 空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰 空然旋旋必空然旋旋必空然旋旋必空然旋旋必 ～
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空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰

峰密峰峰

峰密拍峰

度密峰峰

度密拍峰

必密峰峰

必密拍峰

情密峰峰

情密拍峰

感密峰峰

感密拍峰

拍密峰峰

拍密拍峰

措密峰峰

措密拍峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰 度旋峰峰 必度峰峰

啸齿属骤难高噪

高密骤噪

必

旋

度措

拍密拍密拍密拍密 空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰
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:  7.2A

:  86HS85

31 157 126 2.75 57.0 0.80 

34 128 94 2.15 59.5 0.60 

34 98   64 1.60 61.5 0.40 

39 68   29 1.05 64.5 0.20 

14 14    0 0.20 68.0 0.00 

1500 

-

(W) W) W  A) V) nm) r/min) 

1500RPM:  

:  16

:  M860

控定 程数控0 数控电S数截

www.PLCworld.cn



旋密旋密旋密旋密 源空累源空累源空累源空累 ～联脱源点-措联脱源点-措联脱源点-措联脱源点-措 空然必必操旋空然必必操旋空然必必操旋空然必必操旋

空然必必操旋 源空累～联脱源点措-联

峰密峰峰

峰密感峰

峰密旋峰

度密必峰

度密措峰

必密峰峰

必密感峰

必密旋峰

情密必峰

情密措峰

感密峰峰

感密感峰

感密旋峰

拍密必峰

拍密措峰

措密峰峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰 度旋峰峰 必度峰峰 必感峰峰

啸齿属骤难高噪

高密骤噪

旋措略联旋拍增 空然必必操旋

旋措略联旋拍增源空累～联脱源点措-联
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度必密度必密度必密度必密 然普必度然普必度然普必度然普必度 情管然拍旋情情管然拍旋情情管然拍旋情情管然拍旋情

峰密峰峰

峰密必峰

峰密感峰

峰密措峰

峰密旋峰

度密峰峰

度密必峰

度密感峰

度密措峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰

啸齿属骤难高噪

管密空噪

范美然空情措旋增 情管然拍旋情

范美然空情措旋增 然普必度

拍操情联度拍增 情管然拍旋情

拍操情联度拍增 然普必度

范美然空情措旋增联脱情略滤峰拍
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度情密度情密度情密度情密 必空旋措峰必空旋措峰必空旋措峰必空旋措峰 空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰 ～

空旋措峰 必空旋峰措

峰密峰峰

峰密感峰

峰密旋峰

度密必峰

度密措峰

必密峰峰

必密感峰

必密旋峰

情密必峰

情密措峰

感密峰峰

感密感峰

感密旋峰

拍密必峰

拍密措峰

措密峰峰

措密感峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰 度旋峰峰 必度峰峰 必感峰峰

啸齿属骤难高噪

高密骤噪

空旋措峰增 旋措略联旋拍

必空旋峰措增 旋措略联旋拍
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度操密度操密度操密度操密 空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰 空源旋措峰～空源旋措峰～空源旋措峰～空源旋措峰～

～ 旋措略联旋拍 累联旋峰措 度措峰峰累累美

～ 空旋措峰 空源旋措峰
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