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 ᦞ׍䘋㌫㔏ྭൿⲴ↕ࡔǃ䇴ޛ

ҍǃ֯⭘䗷〻ѝᑨ㿱䰞仈৺৏ഐ᷀࠶

ॱǃ↕䘋傡ࣘ㌫㔏Ⲵᑨ㿱䰞仈～˄环源经噪

ॱаǃ↕䘋⭥ࣘᵪоӔ⍱ժᴽ⭥ࣘᵪⲴᙗ㜭∄䖳
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ааааǃǃǃǃ↕䘋⭥ࣘᵪㆰӻ↕䘋⭥ࣘᵪㆰӻ↕䘋⭥ࣘᵪㆰӻ↕䘋⭥ࣘᵪㆰӻ

度定 ↛䘑⭫ࣞᵰⲺ়ਨφᗧഭⲮṬ᣹ޜਨҾ度普操情ᒤਁ᰾Ҷӄ⴨␧

ਸᔿ↕䘋⭥ᵪ৺ަ傡ࣘಘ˗度普普情ᒤ৸᧘ࠪҶᙗ㜭ᴤ࣐Ո䎺Ⲵй⴨

␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪǄᡁഭ൘旋峰ᒤԓԕࡽˈаⴤᱟ৽ᓄᔿ↕䘋⭥ᵪঐ

㔏⋫ൠսˈ␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪᱟ旋峰ᒤԓਾᵏ᡽ᔰ࿻ਁኅǄ

2. ↛䘑⭫ࣞᵰⲺᇐѿφᱟа⿽у䰘⭘Ҿ䙏ᓖ઼ս㖞㋮⺞᧗ࡦⲴ

⢩⿽⭥ᵪˈᆳ᯻䖜ᱟԕപᇊⲴ䀂ᓖ˄〠Ѫ↕䐍䀂˅а↕а↕䘀㹼

Ⲵˈ᭵〠↕䘋⭥ᵪǄ

3.   ↛䘑⭫ࣞᵰⲺᐛ֒৕⨼
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4定4定4定4定：↛䘑⭫ࣞᵰⲺᵰᓝਭφѫ㾱ᴹ情拍ǃ情普ǃ感必ǃ拍操ǃ旋措ǃ度度峰ㅹ～

拍密～拍密～拍密～拍密～↛䘑⭫ࣞᵰᶺ䙖φ⭡䖜ᆀ˄䖜ᆀ䫱㣟ǃ≨⻱փǃ䖜䖤ǃ┊⨐

䖤᢯˅ˈᇊᆀ˄㔅㓴ǃᇊᆀ䫱㣟˅ˈࡽਾㄟⴆㅹ㓴ᡀǄᴰިරє⴨

␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪⲴᇊᆀᴹ8њབྷ喯ˈ40њሿ喯ˈ䖜ᆀᴹ50њሿ喯˗

й⴨⭥ᵪⲴᇊᆀᴹ9њབྷ喯ˈ45њሿ喯ˈ䖜ᆀᴹ50њሿ喯Ǆ

⭥ࣘᵪᶴ䙐മ 䖜䖤ᡀᒣ㹼ᯩੁⲴᯝ䶒മ
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控定控定控定控定：↛䘑⭫ࣞᵰѱ㾷৸ᮦ

ķ ↕䘋⭥ᵪⲴ⴨ᮠ˖ᱟᤷ⭥ᵪ޵䜘Ⲵ㓯സ㓴ᮠˈⴞࡽᑨ⭘Ⲵᴹ

～～～є⴨ǃй⴨ǃӄ⴨↕䘋⭥ᵪǄ

ĸ ᣽ᮠ˖ᆼᡀањ⻱൪ઘᵏᙗਈॆᡰ䴰㜹ߢᮠᡆሬ⭥⣦ᘱˈ⭘骤

～～～㺘⽪ˈᡆᤷ⭥ᵪ䖜䗷ањ喯䐍䀂ᡰ䴰㜹ߢᮠǄ

Ĺ ᤱ䖜⸙˖ᱟᤷ↕䘋⭥ᵪ䙊⭥ն⋑ᴹ䖜ࣘᰦˈᇊᆀ䬱տ䖜ᆀ؍

～～～Ⲵ࣋⸙Ǆ

ĺ ↕䐍䀂˖ሩᓄањ㜹ؑߢਧˈ⭥ᵪ䖜ᆀ䖜䗷Ⲵ䀂ս〫Ǆ

Ļ ᇊս䖜⸙˖⭥ᵪ൘н䙊⭥⣦ᘱлˈ⭥ᵪ䖜ᆀ㠚䓛Ⲵ䬱ᇊ࣋⸙Ǆ

ļ ཡ↕˖⭥ᵪ䘀䖜ᰦ䘀䖜Ⲵ↕ᮠˈнㅹҾ⨶䇪кⲴ↕ᮠǄ

Ľ ཡ䈳䀂˖䖜ᆀ喯䖤㓯〫ٿᇊᆀ喯䖤㓯Ⲵ䀂ᓖˈ⭥ᵪ䘀䖜ᗵᆈ൘

～～～ཡ䈳䀂ˈ⭡ཡ䈳䀂ӗ⭏Ⲵ䈟ᐞˈ䟷⭘㓶࠶傡ࣘᱟн㜭䀓ߣⲴǄ～

ľ 䘀㹼⸙仁⢩ᙗ˖⭥ᵪ൘Ḁ⿽⍻䈅ᶑԦл⍻ᗇ䘀㹼ѝ䗃ࠪ࣋⸙о

～～～仁⦷ޣ㌫Ⲵᴢ㓯 Ǆ
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7定7定7定7定：↛䘑⭫ᵰⲺ⢯⛯

ķ а㡜↕䘋⭥ᵪⲴ㋮ᓖѪ↕䐍䀂Ⲵ情-拍势ˈфн㍟〟˗

ĸ ↕䘋⭥ᵪཆ㺘ݱ䇨Ⲵᴰ儈⑙ᓖਆߣҾн਼⭥ᵪ⻱ᙗᶀᯉⲴ䘰⻱⛩˗

Ĺ ↕䘋⭥ᵪⲴ࣋⸙Պ䲿䖜䙏Ⲵॷ儈㘼л䱽˄U=E+L(di/dt)+I*R˅˅˅˅

⸙仁⢩ᙗᴢ㓯～
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ĺ オ䖭੟ࣘ仁⦷˖ণ↕䘋⭥ᵪ൘オ䖭ᛵߥл㜭ཏ↓ᑨ੟ࣘⲴ㜹

ᵪн㜭↓ᑨ੟ࣘˈਟ㜭⭥ˈ仁⦷儈Ҿ䈕٬ߢ仁⦷ˈྲ᷌㜹ߢ     

     ਁ⭏ђ↕ᡆ๥䖜Ǆ 

       ↕䘋⭥ᵪⲴ䎧↕䙏ᓖа㡜൘10~100RPMˈժᴽ⭥ᵪⲴ䎧↕

䙏ᓖа㡜൘100~300RPMǄṩᦞ⭥ᵪབྷሿ઼䍏䖭ᛵߥ㘼ᇊˈ

བྷ⭥ᵪа㡜ሩᓄ䖳վⲴ䎧↕䙏ᓖǄ

Ļ վ仁ᥟࣘ⢩ᙗ˖↕䘋⭥ࣘᵪԕ䘎㔝Ⲵ↕䐍⣦ᘱ䗩〫ࣘ䗩䟽༽

    䘀䖜Ǆަ↕䐍⣦ᘱⲴ〫ࣘՊӗ⭏1 ↕䐍૽ᓄǄ  

度～↕䐍૽ᓄമ
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⭥ᵪ傡ࣘ⭥঻䎺儈ˈ⭥ᵪ⭥⍱䎺བྷˈ䍏䖭䎺䖫ˈ⭥ᵪփ〟䎺ሿˈ

৽ѻӖ❦Ǆ↕䘋⭥ᵪվ䙏䖜ࣘᰦᥟ઼ࣘಚ༠ˈ〫ٿᥟ४ੁкޡࡉ

བྷᱟަപᴹⲴ㕪⛩ˈݻᴽє⴨␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪ൘վ䙏䘀䖜ᰦⲴᥟ

઼ࣘಚ༠ᯩ⌅˖

a. 䙊䗷᭩ਈ߿䙏∄ㅹᵪỠՐࣘ䚯ᔰޡᥟ४˗

b. 䟷⭘ᑖᴹ㓶࣏࠶㜭Ⲵ傡ࣘಘ˗ 

c. ᦒᡀ↕䐍䀂ᴤሿⲴ↕䘋⭥ᵪ˗

d. 䘹⭘⭥ᝏ䖳བྷⲴ⭥ᵪ

e. ᦒᡀӔ⍱ժᴽ⭥ᵪˈࠐѾਟԕᆼݻޘᴽ䴷઼ࣘಚ༠ˈնᡀᵜ儈˗

f. 䟷⭘ሿ⭥⍱ǃվ⭥঻ᶕ傡ࣘǄ

g. ൘⭥ᵪ䖤к࣐⻱ᙗ䱫ቬಘ˗

ļ ѝ儈仁っᇊᙗ

⭥ᵪⲴപᴹ仁⦷ՠ㇇٬˖ 

ᔿѝ˖Z
齿
Ѫ䖜ᆀ喯ᮠ˗脱

额
Ѫ⭥ᵪ䍏䖭䖜⸙˗瞬Ѫ䖜ᆀ䖜ࣘ䍟䟿

J

TZ
f kr

π2
1

0 =

www.PLCworld.cn



ҼҼҼҼǃǃǃǃ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ

度密 ᚂ⍱傡ࣘ

必密 অᶱᙗ傡ࣘ

情密 ৼᶱᙗ傡ࣘ

感密 ᗞ↕傡ࣘ～

拍密 ↕䘋⭥ࣘᵪⲴ䰝⧟ժᴽ᧗ࡦ

措密 ሬ䙊઼ᡚ→ᰦⲴ⭥ᵪ㔅㓴⭥⍱઼⭥঻Ⲵޣ㌫

操密 ⭥঻઼⭥⍱о䖜䙏ǃ䖜⸙Ⲵޣ㌫ 
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ҼҼҼҼǃǃǃǃ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ↕䘋傡ࣘಘㆰӻ

↛䘑傧ࣞಞφᱟа⿽㜭֯↕䘋⭥ᵪ䘀䖜Ⲵ࣏⦷᭮བྷಘˈ㜭ᢺ᧗ࡦಘ

ਁᶕⲴ㜹ؑߢਧ䖜ॆѪ↕䘋⭥ᵪⲴ䀂ս〫ˈ⭥ᵪⲴ䖜䙏о㜹ߢ仁⦷

ᡀ↓∄ˈᡰԕ᧗ࡦ㜹ߢ仁⦷ਟԕ㋮⺞䈳䙏ˈ᧗ࡦ㜹ߢᮠቡਟԕ㋮⺞

ᇊսǄ

⭥ᵪ᧗ࡦ৏⨶മ
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度定 ᚈ⍷傧ࣞ

ᚂ⍱᧗ࡦⲴสᵜᙍᜣᱟ䙊䗷᧗ࡦѫ

⭥䐟ѝ空精联环状脱Ⲵሬ䙊ᰦ䰤ˈণ䈳㢲

空精联环状脱䀖ਁؑਧⲴ㜹ߢᇭᓖˈᶕ䗮

ᵪ⭥ࡦ䗃ࠪ傡ࣘ⭥঻䘋㘼᧗ࡦ᧗ࡠ

㔅㓴⭥⍱ⲴⴞⲴǄ～

Hẕᚂ仁ᯙ⌒ᚂ⴨⍱傡ࣘ⭥䐟৏⨶Ṷമ ⭥⍱累W空㓶࠶傡ࣘ⭥䐟⽪᜿മ 
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2. ঋᶷᙝ傧ࣞ

অᶱᙗ傡ࣘ৏⨶മ

3. ਂᶷᙝ傧ࣞ

ৼᶱᙗ傡ࣘ৏⨶മ
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4. ᗤ↛傧ࣞ 

ᗞ↕傡ࣘᢰᵟᱟа⿽⭥⍱⌒ᖒ᧗ࡦᢰᵟǄަสᵜᙍᜣᱟ᧗ࡦ⇿⴨㔅

㓴⭥⍱Ⲵ⌒ᖒˈ֯ަ䱦ởкॷᡆл䱽ˈণ൘峰઼ᴰབྷ٬ѻ䰤㔉ࠪཊ

њっᇊⲴѝ䰤⣦ᘱˈᇊᆀ⻱൪Ⲵ᯻䖜䗷〻ѝҏቡᴹҶཊњっᇊⲴѝ

䰤⣦ᘱˈሩᓄҾ⭥ᵪ䖜ᆀ᯻䖜Ⲵ↕ᮠ໎ཊǃ↕䐍䀂߿ሿǄ䟷⭘㓶࠶

傡ࣘᢰᵟਟԕབྷབྷᨀ儈↕䘋⭥ᵪⲴ↕⸙࠶䗘⦷ˈ߿ሿ䖜⸙⌒ࣘˈ䚯

～～ᥟ৺䱽վ䘀㹼ಚ༠ޡվ仁ݽ

↕䘋⭥ࣘᵪᗞ↕傡ࣘ⭥䐟สᵜ㔃ᶴṶമ 
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 ↕䐍䀂˖᧗ࡦ㌫㔏⇿ਁањ↕䘋㜹ؑߢਧˈ⭥ᵪᡰ䖜ࣘⲴ䀂ᓖǄ

V˖⭥ᵪ䖜䙏˄美属联˅˗P˖㜹ߢ仁⦷˄略z˅˗θe˖⭥ᵪപᴹ↕䐍䀂˗

～

～～

ᇎ⭘ޜᔿ˖䖜䙏啸齿属s˅模㜹ߢ仁⦷～属˄⭥ᵪ⇿䖜ᮤ↕ᮠ型㓶࠶ᮠ˅ 

m

P
srV e

×
=
360

)/(
θ

m˖㓶࠶ᮠ˄ᮤ↕Ѫ度ˈॺ↕Ѫ必˅

0.045° 
傡ࣘಘᐕ֌൘感峰㓶࠶⣦ᘱ 0.9°/1.8°

0.09° 
傡ࣘಘᐕ֌൘必峰㓶࠶⣦ᘱ 0.9°/1.8°

0.18° 
傡ࣘಘᐕ֌൘度峰㓶࠶⣦ᘱ 0.9°/1.8°

0.36° 傡ࣘಘᐕ֌൘拍㓶࠶⣦ᘱ～0.9°/1.8°

0.9° 傡ࣘಘᐕ֌൘ॺ↕⣦ᘱ～0.9°/1.8° 

⭥ᵪ䘀㹼ᰦⲴⵏ↓↕䐍䀂 ᡰ⭘傡ࣘಘ㊫ර৺ᐕ֌⣦ᘱ ⭥ᵪപᴹ↕䐍䀂～
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⭥ᵪ㔅㓴⭥⍱⌒ᖒ᷀࠶
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截定 ↛䘑⭫ࣞᵰⲺ䰣⧥հᵃ᧝࡬～

↕䘋⭥ࣘᵪ⸒䟿᧗ࡦս㖞ժᴽ㌫㔏Ṷമ～

㌫㔏⺜Ԧ㔃ᶴ৏⨶മ 
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控Ƚሲ䙐ૂᡠ↘ᰬⲺ⭫ᵰ㔋㓺⭫⍷ૂ⭫ুⲺީ㌱

ᖃ脱ሬ䙊ᰦᴹ˖ E
dt

di
LRiU ++= 1

1

ᖃ脱ᡚ→ᰦᴹ˖ E
dt

di
Li ++= 2

20
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7定 ⭫ুૂ⭫⍷ф䖢䙕Ƚ䖢⸟Ⲻީ㌱：

ķ ↕䘋⭥ᵪаᇊᰦˈ׋㔉傡ࣘಘⲴ⭥঻٬ሩ⭥ᵪᙗ㜭ᖡ૽བྷˈ

～～～⭥঻䎺儈ˈ↕䘋⭥ᵪ㜭ӗ⭏Ⲵ࣋⸙䎺བྷˈ䎺ᴹ࡙Ҿ䴰㾱儈䙏ᓄ

～～～⭘Ⲵ൪ਸˈն⭥ᵪⲴਁ✝䲿⵰⭥঻ǃ⭥⍱Ⲵ໎࣐㘼࣐བྷˈᡰԕ

～～～㾱⌘᜿⭥ᵪⲴ⑙ᓖн㜭䎵䗷ᴰབྷ䲀٬Ǆ～

ĸ ањਟ׋৲㘳Ⲵ㓿傼٬˖↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘⲴ䗃ޕ⭥঻а㡜䇮ᇊ൘↕䘋↕䘋↕䘋↕䘋

⭥ᵪ仍ᇊ⭥঻Ⲵ⭥ᵪ仍ᇊ⭥঻Ⲵ⭥ᵪ仍ᇊ⭥঻Ⲵ⭥ᵪ仍ᇊ⭥঻Ⲵ情~必拍情~必拍情~必拍情~必拍ؽؽؽؽǄᔪ䇞˖拍操ᵪᓗ⭥ᵪ䟷⭘ⴤ⍱必感范-感旋范ˈ旋措ᵪᓗ

⭥ᵪ䟷⭘ⴤ⍱情措-操峰范始度度峰ᵪᓗ⭥ᵪ䟷⭘儈Ҿⴤ⍱旋峰范Ǆ

Ĺ ሩਈ঻ಘ䱽঻ˈ❦ਾᮤ⍱ǃ└⌒ᗇࡠⲴⴤ⍱⭥Ⓚˈަ└⌒⭥

～～～～ᇩⲴᇩ䟿ਟ᤹ԕлᐕ〻㓿傼ޜᔿ䘹ਆ˖点模点模点模点模˄˄˄˄旋峰峰峰～X～的旋峰峰峰～X～的旋峰峰峰～X～的旋峰峰峰～X～的˅˅˅˅属～范属～范属～范属～范˄˄˄˄u环˅

～～～～的Ѫ㔅㓴⭥⍱˄源˅˗范Ѫⴤ⍱⭥Ⓚ⭥঻˄范˅
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ййййǃǃǃǃ⭥ᵪ䘹ර䇑㇇ᯩ⌅⭥ᵪ䘹ර䇑㇇ᯩ⌅⭥ᵪ䘹ර䇑㇇ᯩ⌅⭥ᵪ䘹ර䇑㇇ᯩ⌅

1. ⭥ᵪᴰབྷ䙏ᓖ䘹ᤙ

2. ⭥ᵪᇊս㋮ᓖⲴ䘹ᤙ

3. ⭥ᵪ࣋⸙䘹ᤙ
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йǃ⭥ᵪ䘹ර䇑㇇ᯩ⌅

䘹ᤙ⭥ᵪа㡜ᓄ䚥ᗚԕл↕僔˖～

1. ⭫ᵰᴶཝ䙕ᓜ䘿᤟ 

↕䘋⭥ᵪᴰབྷ䙏ᓖа㡜൘措峰峰̚度必峰峰～齿p骤Ǆ

Ӕ⍱ժᴽ⭥ᵪ仍ᇊ䙏ᓖа㡜൘情峰峰峰～齿p骤ˈᴰབྷ䖜䙏Ѫ拍峰峰峰齿p骤Ǆ

ᵪỠՐࣘ㌫㔏㾱ṩᦞ↔৲ᮠ䇮䇑Ǆ 
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微定：：⭫ᵰᇐփ㋴ᓜⲺ䘿᤟：

ᵪỠՐࣘ∄⺞ᇊਾˈਟṩᦞ᧗ࡦ㌫㔏Ⲵᇊս㋮ᓖ䘹ᤙ↕䘋⭥ᵪ

Ⲵ↕䐍䀂৺傡ࣘಘⲴ㓶࠶ㅹ㓗Ǆа㡜䘹⭥ᵪⲴањ↕䐍䀂ሩᓄ

Ҿ㌫㔏ᇊս㋮ᓖⲴ1/2 ᡆᴤሿǄ

⌘᜿˖ᖃ㓶࠶ㅹ㓗བྷҾ1/4ਾˈ↕䐍䀂Ⲵ㋮ᓖн㜭؍䇱Ǆ

ժᴽ⭥ᵪ㕆⸱ಘⲴ࠶䗘⦷䘹ᤙ˖࠶䗘⦷㾱∄ᇊս㋮ᓖ儈ањᮠ䟿

㓗Ǆ  

恒定：⭫ᵰ࣑⸟䘿᤟

       ↕䘋⭥ᵪⲴࣘᘱ࣋⸙алᆀᖸ䳮⺞ᇊˈᡁԜᖰᖰݸ⺞ᇊ⭥ᵪⲴ䶉

Ѫᜟ࠶ᦞᱟ⭥ᵪᐕ֌Ⲵ䍏䖭ˈ㘼䍏䖭ਟ׍䘹ᤙⲴ⸙࣋Ǆ䶉⸙࣋

ᙗ䍏䖭઼᪙ᬖ䍏䖭Ҽ⿽Ǆⴤ᧕䎧ࣘᰦ˄а㡜⭡վ䙏˅ᰦҼ⿽䍏

䖭൷㾱㘳㲁ˈ࣐䙏䎧ࣘᰦѫ㾱㘳㲁ᜟᙗ䍏䖭ˈᚂ䙏䘀㹼䘋ਚ㾱

㘳㲁᪙ᬖ䍏䖭Ǆа㡜ᛵߥлˈ䶉࣋⸙ᓄѪ᪙ᬖ䍏䖭Ⲵ2-3ྭ޵ؽˈ

䶉࣋⸙аᰖ䘹ᇊˈ⭥ᵪⲴᵪᓗ৺䮯ᓖׯ㜭⺞ᇊлᶕ˄ࠐօቪረ˅

• 䖜ࣘᜟ䟿䇑㇇

⢙փⲴ䖜ࣘᜟ䟿Ѫ˖                                 ᔿѝ˖量范Ѫփ〟ݳˈρѪ

⢙փᇶᓖˈ齿Ѫփ〟ݳо䖜䖤Ⲵ䐍⿫Ǆঅս˖额铁骤
必

∫ ⋅= dVrJ ρ2
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ሶ䍏䖭䍘䟿ᦒ㇇ࡠ⭥ᵪ䗃ࠪ䖤к䖜ࣘᜟ䟿ˈᑨ㿱Րࣘᵪᶴоޜᔿྲл˖
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ĸ ㇇䙏ᓖ䇑࣐

᧗ࡦ㌫㔏㾱ᇊս߶

⺞ˈ⢙փ䘀ࣘᗵ享

ᴹ߿࣐䙏䗷〻ˈྲ

ਣമᡰ⽪Ǆ

ᐢ⸕࣐䙏ᰦ䰤～～～ǃᴰབྷ䙏ᓖ范骤身xˈਟᗇ⭥ᵪⲴ䀂࣐䙏ᓖ˖  t∆

t∆
= maxωε     (rad / s2)

Ĺ ⭥ᵪ࣋⸙䇑㇇

˖ᔿѪޜ㇇䇑⸙࣋ 

ηε /)( LTJT +∗=
～～～～～～ᔿѝ˖脱

种
Ѫ㌫㔏ཆ࣋ᣈ㇇ࡠ⭥ᵪкⲴ࣋⸙˗

                    ηѪՐࣘ㌫㔏Ⲵ᭸⦷Ǆ
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ഋǃ䇑㇇ֻ仈˄ⴤ㓯䘀ࣘ˅

度密 䘀ࣘᆖ䇑㇇～

必密 ㇇ᆖ䇑࣋ࣘ

情密 䘹ᤙ਼↕ᑖⴤᖴΦ઼↕䘋⭥ᵪ㓶࠶ᮠ骤

感密 䇑㇇⭥ᵪ࣋⸙ˈ䘹ᤙ⭥ᵪරਧ
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഑Ƚ䇗㇍ׁ从δ⴪㓵䘆ࣞ˅

ᐢ⸕˖ⴤ㓯ᒣਠ≤ᒣᖰ༽䘀ࣘˈᴰབྷ㹼〻种˙感峰峰～骤骤ˈ਼↕ᑖ

Րࣘ˗ᖰ༽䘀ࣘઘᵏѪ脱～˙～感s˗䟽༽ᇊս䈟ᐞ～≤～峰密峰拍～骤骤˗
ᒣਠ䘀ࣘ䍘䟿空～˙～度峰～额铁ˈᰐཆ࣋Ǆ

≲˖⭥ᵪරਧǃ਼↕ᑖ䖞ⴤᖴǃᴰབྷ㓶࠶ᮠǄ 

ᒣਠ㔃ᶴㆰമ

度定 䘆ࣞᆜ䇗㇍～

  ᒣ൷䙏ᓖѪ˖

～䇮࣐䙏ᰦ䰤Ѫ峰密度～联˗啸↕䘋⭥ᵪа㡜ਆ࣐䙏ᰦ䰤Ѫ˖峰密度~度。噪

～～～～～～～～～～～～～～～～～～～啸ժᴽ⭥ᵪа㡜ਆ࣐䙏ᰦ䰤Ѫ˖峰密峰拍~峰密拍。噪

䙏䗷〻Ⲵᒣ൷䙏ᓖѪᴰབྷ䙏ᓖⲴа߿࣐Ѫ峰密必～联ˈфޡ䙏ᰦ䰤߿࣐ࡉ～

～ॺǄ 

smV / 2.02/4.0 ==
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᭵ᴹ˖L ˙ 0.2 × Vmax / 2 ˇ 1.8 × Vmax ˙ 0.4 m

ᗇ˖  Vmax ˙ 0.4 / ˄ 0.2 / 2 ˇ 1.8 ˅˙ 0.211 m/s

ᡰԕˈ࣐䙏ᓖѪ˖
2m/s 11.2

1.0

0211.0

t

V
  a =−=

∆
∆=

˖䙏䐍⿫࣐

र䙏䐍⿫˖

 ˈ䙏䐍⿫⴨਼࣐䙏䐍⿫઼߿

m 0106.01.011.2
2

1

2

1 22

001 =××=++= atVSS

m 380.08.1211.0max2 =×=×= tVS

m 0106.013 == SS

m 401.0321 =++= SSSS

2.  ㇍ᆜ䇗࣑ࣞ

       ਼↕ᑖк䴰㾱᣹࣋˖ F ˙ M a + f

᪙ᬖ࣋˖f ˙ µ M g

䇮ሬ䖘᪙ᬖ㌫ᮠ～µ˙～峰密度 

f～˙～峰密度～×～度峰～×～普密旋～˙～普密旋～管˖࣋᪙ᬖࡉ

ᜟᙗ࣋果～环
度
～˙～空～身～˙～度峰～×～必密度度～˙～必度密度～管

᭵˖਼↕ᑖк㾱ᴹ᣹࣋～环～˙～环
度
增～f～˙～必度密度ˇ普密旋˙～情峰密普～管
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恒定 䘿᤟ੂ↛ᑜ⴪ᖺΦૂ↛䘑⭫ᵰ㓼࠼ᮦ驱 

䇮਼↕ᑖⴤᖴΦ˙情峰～骤骤

ઘ䮯Ѫ点˙情密度感～×～Φ～˙～情密度感～×～情峰～～˙～普感密必～骤骤 

Ṩ㇇ᇊս㋮ᓖ˖㜹ߢᖃ䟿δ ˙ C / (200 × m) < 0.05˗

                            m > C / (200 × 0.05)= 94.2 / (200 × 0.05) = 9.42 
Ṩ㇇ᴰབྷ䖜䙏˖nmax ˙ Vmax/ C ˙ 0.211 / (94.2/1000) ˙2.24 r/s

ㅜ必㓗ѫࣘ䖞ⴤᖴӽਆ˖Φ
情
˙～情峰～骤骤˗

ㅜ度㓗ѫࣘ䖞ⴤᖴਆ˖Φ
度
˙～必拍～骤骤˗

˗䙏∄ਆ˖难～˙～度～˖情߿

ᱮ❦ˈ㓶࠶ᮠཚབྷˈᴰབྷ䖜䙏ཚվǄ

նᱟˈ਼↕ᑖⴤᖴҏнਟ㜭ሿ必ؽˈᡰԕਚ㜭໎࣐а㓗߿䙏

www.PLCworld.cn



˗ㅜ度㓗Ӿࣘ䖞ⴤᖴѪਆ˖Φ2˙75 mmࡉ

⭥ᵪᴰབྷ䖜䙏Ѫ˖

傡ࣘಘ㓶࠶ᮠ˖

᭵ˈਆ感㓶࠶ቡᖸਸ䘲ҶǄ

ᇎ䱵㜹ߢᖃ䟿˖   

4. 䇗㇍⭫ᵰ࣑⸟θ䘿᤟⭫ᵰශਭ 

ㅜ必㓗ѫࣘ䖞кⲴ࣋⸙˖脱
必
˙环×Φ

情
～属～必 

ㅜ度㓗ѫࣘ䖞кˈণ⭥ᵪ䖤кⲴ࣋⸙˖T1˙T2× i ˙F× Φ3 / 2 × i = 0.155 Nm 

⭡Ҿ⋑ᴹ㘳㲁਼↕ᑖⲴ᭸⦷ǃሬ䖘઼━ඇ㻵䝽䈟ᐞ䙐ᡀⲴ᪙ᬖǃ਼↕ᑖ

䖞Ⲵ᪙ᬖ઼䖜ࣘᜟ䟿ㅹഐ㍐ˈ਼ᰦˈ↕䘋⭥ᵪ൘儈䙏ᰦᢝ⸙㾱བྷᑵᓖл

䱽˗ᡰԕˈਆᆹޘ㌫ᮠѪ情∄䖳؍䲙Ǆ

᭵ˈ⭥ᵪ࣋⸙To˙0.155 × 3 ˙ 0.465 Nm

)/(72.6/3 maxmax srCVn =×=

14.3)/05.0200/( =×> iCm

mmimC 04.0)/200/( =×=δ
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䘹拍操略联峰普ণਟˈަ䶉࣋⸙Ѫ峰密普～管骤Ǆ઼拍操略联峰普㊫լⲴ⭥ᵪ⸙

仁⢩ᙗമྲл˖ 

必㓶࠶˄ॺ↕˅˖

 nmax˙403 r/min ˙2687pps ᰦˈT˙ 50  N cm˙ 0.5  N m
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ӄӄӄӄǃǃǃǃ䴧䎋ޜਨ↕䘋傡ࣘಘⲴભ਽ᯩ⌅䴧䎋ޜਨ↕䘋傡ࣘಘⲴભ਽ᯩ⌅䴧䎋ޜਨ↕䘋傡ࣘಘⲴભ਽ᯩ⌅䴧䎋ޜਨ↕䘋傡ࣘಘⲴભ਽ᯩ⌅
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～ਨ傡ࣘಘӗ૱㓯ӻ㓽ޜਨ傡ࣘಘӗ૱㓯ӻ㓽䴧䎋ޜਨ傡ࣘಘӗ૱㓯ӻ㓽䴧䎋ޜਨ傡ࣘಘӗ૱㓯ӻ㓽䴧䎋ޜǃǃǃǃ䴧䎋ޝޝޝޝ

M415/M420/MA335B/M325Ѫሿ傡ࣘಘˈᙗ㜭оM㌫ࡇ᧕䘁ˈ䘲ਸ

24VᐖਣⲴᓄ⭘ˈᡀᵜ䖳վǄ

༷⌘༷⌘༷⌘༷⌘ 

⭥ᵪ⭥ᵪ⭥ᵪ⭥ᵪ/傡ࣘਁ✝傡ࣘਁ✝傡ࣘਁ✝傡ࣘਁ✝ 

ѝվ䙏ಚ༠ѝվ䙏ಚ༠ѝվ䙏ಚ༠ѝվ䙏ಚ༠ 

վᡀᵜ㌫ࡇˈवᤜ

ME432/M542/ME742/

ME872ˈㅜҼԓӗ૱

वᤜє⴨઼й⴨ӗ

૱ˈє⴨ᴹ

MD556/MD882/MD

2278ˈй⴨ᴹ

3MD560/3MD2280ˈ

኎ㅜҼԓӗ૱ˈվ

ಚ༠ˈᡀᵜ䖳M㌫

 儈ࡇվˈ䖳ME㌫ࡇ

M880/M840/M860/M

535 ഋњරਧสҾIMS

ᢰᵟǄㅜаԓӗ૱ˈ

㔬ਸᙗ㜭䖳ྭˈᡀᵜ

儈Ǆ

㌫ࡇᾲ䘠㌫ࡇᾲ䘠㌫ࡇᾲ䘠㌫ࡇᾲ䘠 

ᡀᵜᡀᵜᡀᵜᡀᵜ 

儈䙏ᙗ㜭儈䙏ᙗ㜭儈䙏ᙗ㜭儈䙏ᙗ㜭 

վ䙏ᒣっᙗվ䙏ᒣっᙗվ䙏ᒣっᙗվ䙏ᒣっᙗ 

ME㌫ࡇ㌫ࡇ㌫ࡇ㌫ࡇ MD㌫ࡇ㌫ࡇ㌫ࡇ㌫ࡇ M㌫ࡇ㌫ࡇ㌫ࡇ㌫ࡇ 
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ггггǃǃǃǃ⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅

1. ↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘ᧕㓯ᯩ⌅↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘ᧕㓯ᯩ⌅↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘ᧕㓯ᯩ⌅↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘ᧕㓯ᯩ⌅

ķ 䳄⿫৏Ԧ֌⭘˖⭥≄䳄⿫ǃᣇᒢᢠ⭥ݹ

ĸ ⌅ᔿ᧕ᯩ࠶䱤ᶱ᧕⌅઼ᐞޡ䱣ᶱ᧕⌅ǃޡ

⌅䱣ᶱ᧕ޡ
⌅䱤ᶱ᧕ޡ
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ᐞᯩ࠶ᔿިර᧕㓯ᯩ⌅
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必密必密必密必密 感感感感ǃǃǃǃ措措措措઼઼઼઼旋旋旋旋㓯⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅㓯⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅㓯⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅㓯⭥ᵪ᧕㓯ᯩ⌅

a)  ഋ㓯⭥ᵪ઼ޝ㓯⭥ᵪ儈䙏ᓖ⁑ᔿ˖䗃ࠪ⭥⍱䇮ᡀㅹҾᡆ⮕ሿҾ⭥ᵪ仍ᇊ

⭥⍱٬˗

b) ˗ؽᔿ˖䗃ࠪ⭥⍱䇮ᡀ⭥ᵪ仍ᇊ⭥⍱Ⲵ0.7⁑⸙࣋㓯⭥ᵪ儈ޝ 

c) ˗ؽ㓯⭥ᵪᒦ㚄᧕⌅˖䗃ࠪ⭥⍱ᓄ䇮ᡀ⭥ᵪঅᶱᙗ᧕⌅⭥⍱Ⲵ1.4ޛ 

d) Ǆ ؽ㓯⭥ᵪѢ㚄᧕⌅˖䗃ࠪ⭥⍱ᓄ䇮ᡀ⭥ᵪঅᶱᙗ᧕⌅⭥⍱Ⲵ0.7ޛ 
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ᦞ׍䘋㌫㔏ྭൿⲴ↕ࡔᦞ䇴׍䘋㌫㔏ྭൿⲴ↕ࡔᦞ䇴׍䘋㌫㔏ྭൿⲴ↕ࡔᦞ䇴׍䘋㌫㔏ྭൿⲴ↕ࡔǃǃǃǃ䇴ޛޛޛޛ

度˅ᥟࣘǃಚ丣˄䘀㹼ᒣっᙗ˅˗～

必˅ѝǃ儈䙏࣋⸙˗

情˅⑙ॷ˄ਁ✝ᛵߥ˅˗～

感˅؍ᣔ࣏㜭˗～

拍˅ਟ䶐ᙗ
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ғȽֵ⭞䗽ぁѣᑮ㿷䰤从਀৕ഖ᷆࠼～
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ॱॱॱॱǃǃǃǃ↕䘋傡ࣘ㌫㔏Ⲵᑨ㿱䰞仈↕䘋傡ࣘ㌫㔏Ⲵᑨ㿱䰞仈↕䘋傡ࣘ㌫㔏Ⲵᑨ㿱䰞仈↕䘋傡ࣘ㌫㔏Ⲵᑨ㿱䰞仈 

度ǃӰѸᱟ↕䘋⭥ᵪ˛൘օ⿽ᛵߥл䈕֯⭘↕䘋⭥ᵪ˛～

ǂǂ↕䘋⭥ᵪᱟа⿽ሶ⭥㜹ߢ䖜ॆѪ䀂ս〫Ⲵᢗ㹼ᵪᶴǄ䙊؇а⛩䇢˖ᖃ↕䘋傡ࣘಘ

᧕᭦ࡠањ㜹ؑߢਧˈᆳቡ傡ࣘ↕䘋⭥ᵪ᤹䇮ᇊⲴᯩੁ䖜ࣘањപᇊⲴ䀂ᓖ˄৺↕䘋

䀂˅Ǆ～

ǂǂᛘਟԕ䙊䗷᧗ࡦ㜹ߢњᮠᶕ᧗ࡦ䀂ս〫䟿ˈӾ㘼䗮ࡠ߶⺞ᇊսⲴⴞⲴ˗਼ᰦᛘਟ

ԕ䙊䗷᧗ࡦ㜹ߢ仁⦷ᶕ᧗ࡦ⭥ᵪ䖜ࣘⲴ䙏ᓖ઼࣐䙏ᓖˈӾ㘼䗮䈳䙏ⲴⴞⲴǄഐ↔൘䴰

㾱߶⺞ᇊսᡆ䈳䙏᧗ࡦᰦ൷ਟ㘳㲁֯⭘↕䘋⭥ᵪǄ～

必ǃ↕䘋⭥ᵪ࠶ଚࠐ⿽˛ᴹӰѸ४࡛˛～

ǂǂ↕䘋⭥ᵪ࠶й⿽˖≨⻱ᔿ˄ˬ˩˅ˈ৽ᓄᔿ˄˲ˮ˅઼␧ਸᔿ˄ˤ˞˅～

ǂǂ≨⻱ᔿ↕䘋а㡜Ѫє⴨ˈ䖜⸙઼փ〟䖳ሿˈ↕䘋䀂а㡜Ѫ操密拍ᓖᡆ度拍ᓖ˗～

ǂǂ৽ᓄᔿ↕䘋а㡜Ѫй⴨ˈਟᇎ⧠བྷ䖜⸙䗃ࠪˈ↕䘋䀂а㡜Ѫ度密拍ᓖˈնಚ༠઼ᥟࣘ

䜭ᖸབྷǄ൘⅗㖾ㅹਁ䗮ഭᇦ˔ˌᒤԓᐢ㻛␈⊠Ǆ～

ǂǂ␧ਸᔿ↕䘋ᱟᤷ␧ਸҶ≨⻱ᔿ઼৽ᓄᔿⲴՈ⛩Ǆᆳ৸࠶Ѫє⴨ഋ⴨઼ӄ⴨˖є⴨

↕䘋䀂а㡜Ѫ度密旋ᓖ㘼ӄ⴨↕䘋䀂а㡜Ѫ峰密操必ᓖǄ䘉⿽↕䘋⭥ᵪⲴᓄ⭘ᴰѪᒯ⌋Ǆ～

情ǃӰѸᱟ؍ᤱ䖜⸙啸略精种然的管理～脱精美经芯状˅˛～

ǂǂ؍ᤱ䖜⸙˄ˤ˫˨ˠ˥˪ˣǂ˰˫ˮ˭˱ˡ噪ᱟᤷ↕䘋⭥ᵪ䙊⭥ն⋑ᴹ䖜ࣘᰦˈᇊ

ᆀ䬱տ䖜ᆀⲴ࣋⸙Ǆᆳᱟ↕䘋⭥ᵪᴰ䟽㾱Ⲵ৲ᮠѻаˈ䙊ᑨ↕䘋⭥ᵪ൘վ䙏ᰦⲴ࣋⸙

᧕䘁؍ᤱ䖜⸙Ǆ؍ᤱ䖜⸙䎺བྷࡉ⭥ᵪᑖ䍏䖭㜭࣋䎺ᕪǄ⭡Ҿ↕䘋⭥ᵪⲴ䗃ࠪ࣋⸙䲿䙏

ᓖⲴ໎བྷ㘼нᯝ㺠߿ˈ䗃࣏ࠪ⦷ҏ䲿䙏ᓖⲴ໎བྷ㘼ਈॆˈᡰԕ؍ᤱ䖜⸙ቡᡀѪҶ㺑䟿

↕䘋⭥ᵪ䟽㾱Ⲵ৲ᮠѻаǄ∄ྲˈᖃӪԜ䈤必管密骤Ⲵ↕䘋⭥ᵪˈ൘⋑ᴹ⢩↺䈤᰾Ⲵᛵߥ

лᱟᤷ؍ᤱ䖜⸙Ѫ必管密骤Ⲵ↕䘋⭥ᵪǄ 
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4ǃ↕䘋⭥ᵪⲴ傡ࣘᯩᔿᴹࠐ⿽˛ 

ǂǂа㡜ᶕ䈤ˈ↕䘋⭥ᵪᴹᚂ঻ˈᚂ⍱傡ࣘє⿽ˈᚂ঻傡ࣘᐢ䘁␈⊠ˈⴞࡽᲞ䙽֯⭘

ᚂ⍱傡ࣘǄ 

5ǃ↕䘋⭥ᵪ㋮ᓖѪཊቁ˛ᱟ੖㍟〟˛ 

ǂǂа㡜↕䘋⭥ᵪⲴ㋮ᓖѪ↕䘋䀂Ⲵ3-5%Ǆ↕䘋⭥ᵪঅ↕ⲴٿᐞᒦнՊᖡ૽ࡠла↕

Ⲵ㋮ᓖഐ↔↕䘋⭥ᵪ㋮ᓖн㍟〟Ǆ 

6ǃ↕䘋⭥ᵪⲴཆ㺘⑙ᓖݱ䇨䗮ࡠཊቁ˛ 

ǂǂ↕䘋⭥ᵪ⑙ᓖ䗷儈俆ݸՊ֯⭥ᵪⲴ⻱ᙗᶀᯉ䘰⻱ˈӾ㘼ሬ㠤࣋⸙л䱽⭊㠣ҾђཡǄ

ഐ↔⭥ᵪཆ㺘ݱ䇨Ⲵᴰ儈⑙ᓖᓄਆߣҾн਼⭥ᵪ⻱ᙗᶀᯉⲴ䘰⻱⛩˗а㡜ᶕ䈤ˈ⻱ᙗ

ᶀᯉⲴ䘰⻱⛩䜭൘ᩴ∿ˍˏˌᓖԕкˈഐ↔↕䘋⭥ᵪཆ㺘⑙ᓖ൘ᩴ∿˔ˌˉ˕ˌᓖᆼ

ᑨǄ↓ޘ

7ǃѪӰѸ↕䘋⭥ᵪⲴ࣋⸙Պ䲿䖜䙏ॷ儈㘼л䱽˛ 

ǂǂᖃ↕䘋⭥ᵪ䖜ࣘᰦˈ⭥ᵪ਴⴨㔅㓴Ⲵ⭥ᝏሶᖒᡀањ৽ੁ⭥࣯ࣘ˗仁⦷䎺儈ˈ৽

ੁ⭥࣯ࣘ䎺བྷǄ൘ᆳⲴ֌⭘лˈ⭥ᵪ䲿仁⦷˄ᡆ䙏ᓖ˅Ⲵ໎བྷ㘼⴨⭥⍱߿ሿˈӾ㘼ሬ

㠤࣋⸙л䱽Ǆ 

8ǃѪӰѸ↕䘋⭥ᵪվ䙏ᰦਟԕ↓ᑨ䘀䖜ˈն㤕儈Ҿаᇊ䙏ᓖቡᰐ⌅੟ࣘˈᒦդᴹநਛ

༠? 

ǂǂ↕䘋⭥ᵪᴹањᢰᵟ৲ᮠ˖オ䖭੟ࣘ仁⦷ˈণ↕䘋⭥ᵪ൘オ䖭ᛵߥл㜭ཏ↓ᑨ੟

ࣘⲴ㜹ߢ仁⦷ˈྲ᷌㜹ߢ仁⦷儈Ҿ䈕٬ˈ⭥ᵪн㜭↓ᑨ੟ࣘˈਟ㜭ਁ⭏ђ↕ᡆ๥䖜Ǆ

൘ᴹ䍏䖭Ⲵᛵߥлˈ੟ࣘ仁⦷ᓄᴤվǄྲ᷌㾱֯⭥ᵪ䗮ࡠ儈䙏䖜ࣘˈ㜹ߢ仁⦷ᓄ䈕ᴹ

ᡰᐼᵋⲴ儈仁˄⭥ᵪ䖜䙏Ӿվ䙏ࡠ䙏ᓖॷ࣐䙏䗷〻ˈণ੟ࣘ仁⦷䖳վˈ❦ਾ᤹аᇊ࣐

ॷࡠ儈䙏˅ǄᡁԜᔪ䇞オ䖭੟ࣘ仁⦷䘹ᇊѪ⭥ᵪ䘀䖜аസᡰ䴰㜹ߢᮠⲴˎؽǄ  
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9ǃྲօݻᴽє⴨␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪ൘վ䙏䘀䖜ᰦⲴᥟ઼ࣘಚ༠˛ 

ǂǂ↕䘋⭥ᵪվ䙏䖜ࣘᰦᥟ઼ࣘಚ༠བྷᱟަപᴹⲴ㕪⛩ˈа㡜ਟ䟷⭘ԕлᯩṸᶕݻᴽ˖ 

ǂǂAǃྲ↕䘋⭥ᵪ↓ྭᐕ֌൘ޡᥟ४ˈਟ䙊䗷᭩ਈ߿䙏∄ᨀ儈↕䘋⭥ᵪ䘀㹼䙏ᓖǄ 

ǂǂ˞ǃ䟷⭘ᑖᴹ㓶࣏࠶㜭Ⲵ傡ࣘಘˈ䘉ᱟᴰᑨ⭘ⲴˈᴰㆰׯⲴᯩ⌅ǄഐѪ㓶࠶ර傡ࣘಘ

⭥ᵪⲴ⴨⭥⍱ਈ⍱䖳ॺ↕රᒣ㕃Ǆ 

ǂǂ˟ǃᦒᡀ↕䐍䀂ᴤሿⲴ↕䘋⭥ᵪˈྲй⴨ᡆӄ⴨↕䘋⭥ᵪˈᡆє⴨㓶࠶ර↕䘋⭥ᵪǄ 

ǂǂˠǃᦒᡀⴤ⍱ᡆӔ⍱ժᴽ⭥ᵪˈࠐѾਟԕᆼݻޘᴽ䴷઼ࣘಚ༠ˈնᡀᵜ䖳儈Ǆ 

ǂǂˡǃ൘⭥ᵪ䖤к࣐⻱ᙗ䱫ቬಘˈᐲ൪кᐢᴹ䘉⿽ӗ૱ˈնᵪỠ㔃ᶴ᭩ਈ䖳བྷǄ

10ǃ㓶࠶傡ࣘಘⲴ㓶࠶ᮠᱟ੖㜭ԓ㺘㋮ᓖ˛ 

ǂǂ↕䘋⭥ᵪⲴ㓶࠶ᢰᵟᇎ䍘кᱟа⿽⭥ᆀ䱫ቬᢰᵟ˄䈧৲㘳ᴹޣ᮷⥞˅ˈަѫ㾱ⴞⲴᱟ

∄㜭Ǆ࣏ᢰᵟⲴањ䱴ᑖ࠶ᕡᡆ⎸䲔↕䘋⭥ᵪⲴվ仁ᥟࣘˈᨀ儈⭥ᵪⲴ䘀䖜㋮ᓖਚᱟ㓶߿

ྲሩҾ↕䘋䀂Ѫ1.8ᓖⲴє⴨␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪˈྲ᷌㓶࠶傡ࣘಘⲴ㓶࠶ᮠ䇮㖞Ѫːˈ䛓Ѹ

⭥ᵪⲴ䘀䖜࠶䗘⦷Ѫ⇿њ㜹0.45ߢᓖˈ⭥ᵪⲴ㋮ᓖ㜭੖䗮ࡠᡆ᧕䘁0.45ᓖˈ䘈ਆߣҾ㓶࠶

傡ࣘಘⲴ㓶࠶⭥⍱᧗ࡦ㋮ᓖㅹަᆳഐ㍐Ǆн਼লᇦⲴ㓶࠶傡ࣘಘ㋮ᓖਟ㜭ᐞ࡛ᖸབྷ˗㓶࠶

ᮠ䎺བྷ㋮ᓖ䎺䳮᧗ࡦǄ 

11ǃഋ⴨傡ࣘਸᔿ↕䘋⭥ᵪо傡ࣘಘⲴѢ㚄᧕⌅઼ᒦ㚄᧕⌅ᴹӰѸ४࡛˛ 

ǂǂ ഋ⴨␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪа㡜⭡є⴨傡ࣘಘᶕ傡ࣘˈഐ↔ˈ䘎᧕ᰦਟԕ䟷⭘Ѣ㚄᧕⌅ᡆ

ᒦ㚄᧕⌅ሶഋ⴨⭥ᵪ᧕ᡀє⴨֯⭘ǄѢ㚄᧕⌅а㡜൘⭥ᵪ䖜䙏䖳Ⲵ൪ਸ֯⭘Ǆ↔ᰦ䴰㾱Ⲵ

傡ࣘಘ䗃ࠪ⭥⍱Ѫ⭥ᵪ⴨⭥⍱Ⲵ0.7ؽˈഐ㘼⭥ᵪਁ✝ሿ˗ᒦ㚄᧕⌅а㡜൘⭥ᵪ䖜䙏䖳儈

Ⲵ൪ਸ֯⭘˄৸〠儈䙏᧕⌅˅ˈᡰ䴰㾱Ⲵ傡ࣘಘ䗃ࠪ⭥⍱Ѫ⭥ᵪ⴨⭥⍱Ⲵ1.4ؽˈഐ㘼⭥

ᵪਁ✝䖳བྷǄ  
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12ǃྲօ⺞ᇊ↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘⴤ⍱׋⭥⭥Ⓚ˛ 

ǂǂ ˝ǃ׋⭥⭥Ⓚ׋⭥⭥঻Ⲵ⺞ᇊ 

␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘⲴ׋⭥⭥Ⓚ⭥঻а㡜ᱟањ䖳ᇭⲴ㤳തˈ⭥Ⓚ⭥঻䙊ᑨṩᦞ⭥

ᵪⲴᐕ֌䖜䙏઼૽ᓄ㾱≲ᶕ䘹ᤙǄྲ᷌⭥ᵪᐕ֌䖜䙏䖳儈ᡆ૽ᓄ㾱≲䖳ᘛˈ䛓Ѹ⭥঻

ਆ٬ҏ儈ˈն⌘᜿⭥Ⓚ⭥঻Ⲵ㓩⌒н㜭䎵䗷傡ࣘಘⲴᴰབྷ䗃ޕ⭥঻ˈ੖ࡉਟ㜭ᦏൿ傡

ࣘಘǄྲ᷌⭥ᵪᐕ֌䖜䙏䖳վˈࡉਟԕ㘳㲁⭥঻䘹ਆ䖳վ٬Ǆ 

ǂǂ ˞ǃ׋⭥⭥Ⓚ䗃ࠪ⭥⍱Ⲵ⺞ᇊ 

Ⓚ⭥⍱а㡜ṩᦞ傡ࣘಘⲴ䗃ࠪ⴨⭥⍱˥ᶕ⺞ᇊǄྲ᷌䟷⭘㓯ᙗ⭥Ⓚˈ⭥Ⓚ⭥⍱⭥⭥׋

а㡜ਟਆ˥Ⲵ1.1-1.3ؽ˗ྲ᷌䟷⭘ᔰޣ⭥Ⓚˈ⭥Ⓚ⭥⍱а㡜ਟਆ˥Ⲵ1.5-2.0ؽǄྲ᷌

ањ׋⭥Ⓚ਼ᰦ㔉ࠐњ傡ࣘಘࡉˈ⭥׋ᓄ㘳㲁׋⭥⭥ⓀⲴ⭥⍱ᓄ䘲ᖃؽ࣐Ǆ 

13ǃ␧ਸᔿ↕䘋⭥ᵪ傡ࣘಘⲴ֯㜭ؑਧˡnaа㡜൘ӰѸᛵߥл֯⭘˛

ǂǂ ᖃ֯㜭ؑਧˡnaѪվ⭥ᒣᰦˈ傡ࣘಘ䗃ࠪࡠ⭥ᵪⲴ⭥⍱㻛࠷ᯝˈ⭥ᵪ䖜ᆀ༴Ҿ㠚

⭡⣦ᘱ˄㝡ᵪ⣦ᘱ˅Ǆ൘ᴹӋ㠚ࣘॆ䇮༷ѝˈྲ᷌൘傡ࣘಘнᯝ⭥Ⲵᛵߥл㾱≲ਟԕ

⭘᡻ࣘⴤ᧕䖜ࣘ⭥ᵪ䖤ˈቡਟԕሶˡna㖞վˈ֯⭥ᵪ㝡ᵪˈ䘋㹼᡻ࣘ᫽֌ᡆ䈳㢲Ǆ᡻

ࣘᆼᡀਾˈ޽ሶˡnaؑਧ㖞儈ˈԕ㔗㔝㠚ࣘ᧗ࡦǄ 

14ǃྲօ⭘ㆰঅⲴᯩ⌅䈳ᮤє⴨↕䘋⭥ᵪ䙊⭥ਾⲴ䖜ࣘᯩੁ˛

ǂǂ ਚ䴰ሶ⭥ᵪо傡ࣘಘ᧕㓯Ⲵ˝+઼A-˄ᡆ㘵B+઼B-)ሩ䈳ণਟǄ 
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ॷжȽ↛䘑⭫ࣞᵰфӚ⍷հᵃ⭫ࣞᵰⲺᙝ㜳∊䖹

1. ᧗ࡦ㋮ᓖн਼

2. վ仁⢩ᙗн਼

3. ⸙仁⢩ᙗн਼

4. 䗷䖭㜭࣋н਼

5. 䘀㹼ᙗ㜭н਼

6. 䙏ᓖ૽ᓄᙗ㜭н਼

7. ᭸⦷ᤷḷн਼
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ॷжȽ↛䘑⭫ࣞᵰфӚ⍷հᵃ⭫ࣞᵰⲺᙝ㜳∊䖹～

1. ᧝࡬㋴ᓜуੂ

є⴨↕䘋⭥ᵪ↕䐍䀂Ѫ度密旋°˗ᗧഭⲮṬ᣹ޜਨ⭏ӗⲴй⴨␧ਸ

ᔿ↕䘋⭥ᵪ৺傡ࣘಘˈਟԕ㓶࠶᧗ࡦᶕᇎ⧠↕䐍䀂Ѫ度密旋°ǃ

峰密普°ǃ峰密操必°ǃ峰密情措°ǃ峰密度旋°ǃ峰密峰普°ǃ峰密峰操必°ǃ

峰密峰情措°ˈެᇩҶє⴨઼ӄ⴨↕䘋⭥ᵪⲴ↕䐍䀂ǄӔ⍱ժᴽ⭥ࣘ

ᵪⲴ᧗ࡦ㋮ᓖ⭡⭥ࣘᵪਾㄟⲴ㕆⸱ಘ؍䇱Ǆྲሩᑖḷ߶必拍峰峰㓯

㕆⸱ಘⲴ⭥ࣘ㘼䀰ˈ傡ࣘಘ޵䜘䟷⭘感ؽ仁⦷ᢰᵟˈަࡉ㜹ߢᖃ

䟿Ѫ情措峰°属度峰峰峰峰模峰密峰情措°～˗ሩҾᑖ度操ս㕆⸱ಘⲴ⭥ࣘᵪ㘼

䀰ˈ傡ࣘಘ⇿᧕᭦必
度操

～模度情度峰操必њ㜹ߢ⭥ࣘᵪ䖜аസˈণަ㜹ߢ

ᖃ䟿Ѫ情措峰°属度情度峰操必模峰密峰峰必操感措拍旋°ˈᱟ↕䐍䀂Ѫ度密旋°Ⲵ↕䘋

⭥ᵪ㜹ߢᖃ䟿Ⲵ度属措拍拍Ǆ～
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2. ք仇⢯ᙝуੂ

є⴨␧ਸᔿ↕䘋⭥ࣘᵪ൘վ䙏䘀䖜ᰦ᱃ࠪ⧠վ仁ᥟࣘ⧠䊑ǄӔ⍱ժ

ᴽ⭥ࣘᵪ䘀䖜䶎ᑨᒣっˈণ֯൘վ䙏ᰦҏнՊࠪ⧠վ仁ᥟࣘ⧠䊑Ǆ

3. ⸟仇⢯ᙝуੂ

↕䘋⭥ࣘᵪⲴ䗃ࠪ࣋⸙䲿䖜䙏ॷ儈㘼л䱽ˈф൘䖳儈䙏ᱟՊᙕࢗл

䱽ǄӔ⍱ժᴽ⭥ࣘᵪѪᚂ࣋⸙䗃ࠪˈণ൘仍ᇊ䖜䙏˄ྲ情峰峰峰美累空˅

ԕ޵ˈ䜭㜭䗃ࠪ仍ᇊ䖜⸙Ǆ

4. 䗽䖳㜳࣑уੂ

↕䘋⭥ࣘᵪа㡜нާᴹ䗷䖭㜭࣋ˈ㘼Ӕ⍱ժᴽ⭥ࣘᵪᴹ䖳ᕪⲴ䗷䖭

㜭࣋ˈа㡜ᴰབྷ䖜⸙ਟѪ仍ᇊ䖜⸙Ⲵ情ؽˈਟ⭘Ҿݻᴽᜟᙗ䍏䖭൘

੟ࣘⷜ䰤Ⲵᜟᙗ࣋⸙Ǆ↕䘋⭥ࣘᵪഐѪ⋑ᴹ䘉⿽䗷䖭㜭࣋ˈ൘䘹ර

ᰦѪҶݻᴽ䘉⿽ᜟᙗ࣋⸙ˈᖰᖰ䴰㾱䘹ਆ䖳བྷ䖜⸙Ⲵ⭥ࣘᵪˈࠪׯ

⧠Ҷ࣋⸙⎚䍩Ⲵ⧠䊑Ǆ～
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5. 䘆㺂ᙝ㜳уੂ

↕䘋⭥ࣘᵪⲴ᧗ࡦѪᔰ⧟᧗ࡦˈ੟ࣘ仁⦷䗷儈ᡆ䍏䖭䗷བྷ᱃ࠪ⧠

ђ↕ᡆ๥䖜Ⲵ⧠䊑˗ڌ→ᰦྲ䖜䙏䗷儈ˈ᱃ࠪ⧠䗷ߢⲴ⧠䊑ˈᡰ

ԕѪ؍䇱ަ᧗ࡦ㋮ᓖˈᓄ༴⨶ྭॷǃ䱽䙏䰞仈ǄӔ⍱ժᴽ傡ࣘ㌫

㔏Ѫ䰝⧟᧗޵ˈࡦ䜘ᶴᡀս㖞⧟઼䙏ᓖ⧟ˈа㡜нՊࠪ⧠ђ↕ᡆ

䗷ߢ⧠䊑ˈ᧗ࡦᙗ㜭ᴤѪਟ䶐Ǆ

6. 䙕ᓜଃᓊᙝ㜳уੂ  

↕䘋⭥ࣘᵪӾ䶉→࣐䙏ࡠᐕ֌䙏ᓖ˄а㡜ѪࠐⲮ美累空˅䴰㾱必峰峰~感峰峰骤sǄ

Ӕ⍱ժᴽ傡ࣘ㌫㔏Ⲵ࣐䙏ᙗ㜭䖳ྭˈӾ䶉→࣐䙏ࡠᐕ֌䙏ᓖ˄ྲ

情峰峰峰美累空˅ˈа㡜ӵ䴰ࠐ∛。ˈਟ⭘Ҿᘛ䙏੟ࣘⲴ᧗ࡦ൪ਸǄ

7. ᭾⦽᤽ḽуੂ

↕䘋⭥ࣘᵪⲴ᭸⦷∄䖳վˈа㡜措峰势ԕлǄӔ⍱ժᴽ⭥ᵪⲴ᭸⦷∄䖳儈ˈ

а㡜旋峰势ԕкǄഐ↔↕䘋⭥ࣘᵪⲴ⑙ॷҏ∄Ӕ⍱ժᴽ⭥ᵪⲴ儈Ǆ～
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微定 п㌱ޮࡍශ傧ࣞಞδ程D数数微χ程数控0温χ程特数7微ε⑟ॽሯ∊

MD882˖ 52-26=26K˗M860A˖ 52-26=26K ˗ME872˖ 62-26=36K 

䈅傼ᶑԦ˖䝽䈅⭥ᵪ旋措略联旋拍ˈ措旋范然点ˈ䙏ᓖ必美属联ˈ旋㓶࠶ˈ傡ࣘಘ

䇮ᇊ൘ᴰབྷ⭥⍱٬˄ᇎ⍻٬Ѫ˖空然旋旋必˖普源˗空旋措峰源˖操密必源˗

空状旋操必˖操密必源˅Ǆй⿽傡ࣘಘⲴ༣փǃⴆᆀᆼޘаṧǄ

㔃䇪˖⑙ॷᤷḷ⭡ྭࡠᐞ׍↔ᱟ空然旋旋必ǃ空旋措峰源ǃ空状旋操必Ǆ 

⢩࡛⌘᰾˖ቭ㇑空然旋旋必ǃ空旋措峰源Ⲵ⑙ॷа㠤Ѫ必措磁ˈն㘳㲁ࡠ空然旋旋必

Ⲵ䈅傼⭥⍱བྷҾ空旋措峰源Ⲵ䈅傼⭥⍱ˈᡰԕ䈤᰾空然旋旋必Ⲵ⑙ॷ∄

空旋措峰源ⲴྭǄ 
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旋措略联旋拍൘空旋措峰઼空然旋旋必傡ࣘлⲴ⸙仁ᴢ㓯ሩ∄

峰密峰峰

峰密感峰

峰密旋峰

度密必峰

度密措峰

必密峰峰

必密感峰

必密旋峰

情密必峰

情密措峰

感密峰峰

感密感峰

感密旋峰

拍密必峰

拍密措峰

措密峰峰

措密感峰

措密旋峰

操密必峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰

䖜䙏啸齿属骤难高噪

䖜⸙˄高密骤噪

䴧䎋旋措略联旋拍增䴧䎋空旋措峰

䴧䎋旋措略联旋拍增䴧䎋空然旋旋必

感密感密感密感密 空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰઼઼઼઼空然旋旋必空然旋旋必空然旋旋必空然旋旋必ⲴⲴⲴⲴ⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄～
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空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰൘н਼㓶࠶лⲴ䖜⸙ሩ∄൘н਼㓶࠶лⲴ䖜⸙ሩ∄൘н਼㓶࠶лⲴ䖜⸙ሩ∄൘н਼㓶࠶лⲴ䖜⸙ሩ∄

峰密峰峰

峰密拍峰

度密峰峰

度密拍峰

必密峰峰

必密拍峰

情密峰峰

情密拍峰

感密峰峰

感密拍峰

拍密峰峰

拍密拍峰

措密峰峰

措密拍峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰 度旋峰峰 必度峰峰

䖜䙏啸齿属骤难高噪

䖜⸙˄高密骤噪

必㓶࠶

旋㓶࠶

度措㓶࠶

拍密拍密拍密拍密 䴧䎋䴧䎋䴧䎋䴧䎋空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰н਼㓶࠶Ⲵ⸙仁ᴢ㓯ሩ∄н਼㓶࠶Ⲵ⸙仁ᴢ㓯ሩ∄н਼㓶࠶Ⲵ⸙仁ᴢ㓯ሩ∄н਼㓶࠶Ⲵ⸙仁ᴢ㓯ሩ∄
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ጠ٬⭥⍱:  7.2A

⭥ᵪ:  86HS85

31 157 126 2.75 57.0 0.80 

34 128 94 2.15 59.5 0.60 

34 98   64 1.60 61.5 0.40 

39 68   29 1.05 64.5 0.20 

14 14    0 0.20 68.0 0.00 

1500 

䗃ޕ-䗃ࠪ

(W) 

䗃࣏ޕ⦷

˄W) 

䗃࣏ࠪ⦷

˄W˅ 

⭥⍱

˄A) 

⭥঻

˄V) 

䖜⸙

˄nm) 

䖜䙏

˄r/min) 

䙏ᓖ䇮ᇊ˖1500RPMԚಘ:  ⍻࣏ᵪ

㓶16  :࠶

傡ࣘಘ:  M860

控定 程数控0傧ࣞ数控电S数截൞уੂ䖢⸟сⲺ䗃࣏ޕ⦷ሩ∄䗃࣏ޕ⦷ሩ∄䗃࣏ޕ⦷ሩ∄䗃࣏ޕ⦷ሩ∄
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旋密旋密旋密旋密 㖾ഭ㖾ഭ㖾ഭ㖾ഭ源空累源空累源空累源空累ޜਨޜਨޜਨޜਨ～联脱源点-措联脱源点-措联脱源点-措联脱源点-措઼䴧䎋઼䴧䎋઼䴧䎋઼䴧䎋空然必必操旋空然必必操旋空然必必操旋空然必必操旋⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄

䴧䎋空然必必操旋о源空累～联脱源点措-联⸙仁⢩ᙗሩ∄

峰密峰峰

峰密感峰

峰密旋峰

度密必峰

度密措峰

必密峰峰

必密感峰

必密旋峰

情密必峰

情密措峰

感密峰峰

感密感峰

感密旋峰

拍密必峰

拍密措峰

措密峰峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰 度旋峰峰 必度峰峰 必感峰峰

䖜䙏啸齿属骤难高噪

䖜⸙˄高密骤噪

䴧䎋旋措略联旋拍增䴧䎋空然必必操旋

䴧䎋旋措略联旋拍增源空累～联脱源点措-联
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度必密度必密度必密度必密 ⲮṬ᣹ⲮṬ᣹ⲮṬ᣹ⲮṬ᣹然普必度然普必度然普必度然普必度઼䴧䎋઼䴧䎋઼䴧䎋઼䴧䎋情管然拍旋情情管然拍旋情情管然拍旋情情管然拍旋情⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄⸙仁ᴢ㓯ሩ∄

н਼↕䘋傡ࣘಘ઼⭥ᵪ㓴ਸлⲴ⸙仁ᴢ㓯

峰密峰峰

峰密必峰

峰密感峰

峰密措峰

峰密旋峰

度密峰峰

度密必峰

度密感峰

度密措峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰

䖜䙏啸齿属骤难高噪

䖜⸙˄管密空噪

ⲮṬ᣹范美然空情措旋增䴧䎋情管然拍旋情

ⲮṬ᣹范美然空情措旋增ⲮṬ᣹然普必度

䴧拍操情联度拍增䴧䎋情管然拍旋情

䴧拍操情联度拍增ⲮṬ᣹然普必度

ⲮṬ᣹范美然空情措旋增联脱情略滤峰拍
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度情密度情密度情密度情密 ᕐᰶᕐᰶᕐᰶᕐᰶ必空旋措峰必空旋措峰必空旋措峰必空旋措峰઼䴧䎋઼䴧䎋઼䴧䎋઼䴧䎋空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰⸙仁⢩ᙗሩ∄⸙仁⢩ᙗሩ∄⸙仁⢩ᙗሩ∄⸙仁⢩ᙗሩ∄～

䴧䎋空旋措峰оᕐᰶ必空旋峰措⸙仁⢩ᙗሩ∄

峰密峰峰

峰密感峰

峰密旋峰

度密必峰

度密措峰

必密峰峰

必密感峰

必密旋峰

情密必峰

情密措峰

感密峰峰

感密感峰

感密旋峰

拍密必峰

拍密措峰

措密峰峰

措密感峰

峰 情峰峰 措峰峰 普峰峰 度必峰峰 度拍峰峰 度旋峰峰 必度峰峰 必感峰峰

䖜䙏啸齿属骤难高噪

䖜⸙˄高密骤噪

䴧䎋空旋措峰增䴧䎋旋措略联旋拍

ᕐᰶ必空旋峰措增䴧䎋旋措略联旋拍
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度操密度操密度操密度操密 空旋措峰空旋措峰空旋措峰空旋措峰઼઼઼઼空源旋措峰～空源旋措峰～空源旋措峰～空源旋措峰～վ䙏㔅㓴⭥⍱⌒ᖒ৺ಚ丣ሩ∄վ䙏㔅㓴⭥⍱⌒ᖒ৺ಚ丣ሩ∄վ䙏㔅㓴⭥⍱⌒ᖒ৺ಚ丣ሩ∄վ䙏㔅㓴⭥⍱⌒ᖒ৺ಚ丣ሩ∄

⍻䈅ᶑԦ～↕䘋⭥ᵪ˖旋措略联旋拍ˈ⭥Ⓚ˖累联旋峰措ˈ㓶࠶˖度措峰峰累累美

վ䙏ಚ丣～൘⍻䈅Ⲵ਴њ䙏ᓖ⛩кˈ空旋措峰Ⲵᥟࣘಚ丣䜭㾱བྷҾ空源旋措峰Ǆ
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