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[bookmark: _Toc347393043]1. 范例操作概述
此范例将介绍如何快捷简易地建立WEINVIEW触摸屏与AR100系列变频器通讯。注意事项：通讯参数设置，通讯线接法，地址对应关系。
附件中的CMP格式的示例程序是压缩文件，先打开EB8000组态软件->工具->压缩/解压缩,解压缩为对应的mtp文件，然后再打开mtp文件下载到触摸屏即可。

图一：TK6070iP与AR100系列变频器连接图
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(1) AR100系列变频器通讯参数设置
设置F0-132, F0-133, F0-134分别为1,5,0分别代表：通讯站号为1, 波特率为9600bps，无校验。具体说明如下表所示：
	分类
	功能
代码
	功能名称
	范围
	单位
	出厂设定
	更改

	串行通讯设置
	F0-132
	本机号
	0：广播地址
1～30：从机变频器地址
31：主机变频器地址（多台变频器同步用）
	1
	1
	×

	
	F0-133
	波特率
	0：300bps
1：600bps
2：1200bps
3：2400bps
4：4800bps
5：9600bps
6：19200bps
7：38400bps
	1
	5
	×

	
	F0-134
	数据格式
	0：1位起始位，8位数据位，1位停止位，无校验
1：1位起始位，8位数据位，1位停止位，偶校验
2：1位起始位，8位数据位，1位停止位，奇校验
	1
	0
	×


表一：AR100系列变频器通讯参数设置
注意：
1. 如果F0-1为0，8或者9，可通过F0-2来修改频率(F0-2可读写)。
2. 如果F0-1为7,可通过F3000来修改频率(F3000只写)。
如下表说明：
	分类
	功能
代码
	功能名称
	范围
	单位
	出厂设定

	
	F0-1
	开环频率设定选择
	0：键盘数字给定1
1：键盘电位器给定（最小分辨率0.05Hz）
2：VCI
3：CCI
4：VCI+CCI
5：PLC运行
6：摆频
7：串行通讯口给定
8：键盘数字给定2，记忆up、down，断电不保存
9：键盘数字给定3，记忆up、down，断电保存
	1
	1

	
	F0-2
	数字频率给定
	0～400.00Hz
	0.01Hz
	50.00Hz


表二：特殊参数设置
（2） EB8000的组态软件,设备属性通讯参数设置
使用Artrich Inverter AR100 Series协议，接口类型选择RS485 2W：HMI通讯参数设置必须与AR100系列变频器设置一致，否则无法通信。参数如下图所示：

图二：系统参数设置一

图三：系统参数设置
（3）通讯线连接
AR100系列变频器支持RS4852W格式，使用普通网口用的水晶头，WEINVIEW触摸屏与AR100系列变频器的接线如表三所示：

	WEINVIEW HMI COM2 RS485
	Artrich AR 100

	1（RS485-）
	PIN8(RS485-)

	2（RS485+）
	PIN1(RS485+)


表三：通讯针脚定义连接
[bookmark: _Toc347393045]3. 功能参数表与数据地址（部分）
(1)功能参数寄存器地址表，如下表：
	功能说明
	地址定义
	数据意义说明
	R/W 特性

	通讯给定频率
	F3000
	通讯给定频率值，掉电不存储
	W

	通讯命令设定
	F3001
	0：无命令
	W

	
	
	1：正转运行
	

	
	
	2：反转运行
	

	
	
	3：正转点动
	

	
	
	4：反转点动
	

	
	
	5：减速停机
	

	
	
	6：自由停机
	

	
	
	7：故障复位
	

	变频器状态
	F3002_bit
	f
	0:停机状态
	1: 运行状态
	R

	
	
	e
	0: 保留
	1: 保留
	

	
	
	d
	0: 保留
	1: 保留
	

	
	
	c
	0:正向
	1:反向
	

	
	
	b
	0: 变频器正常
	1: 变频器出现故障
	


表四：功能参数表与数据地址
(2)监控参数组地址表说明
共有12个状态参数可供上位机监视，如下表所示
[bookmark: _GoBack]
	序号
	监视对象
	对应单位
	最小值对应单位

	FC-01
	运行频率
	Hz
	0.01Hz

	FC-02
	运行转速
	Rpm
	1转/分钟

	FC-03
	输出电流
	A
	0.1A

	FC-04
	负载率
	％
	1%

	FC-05
	工作时间
	小时
	1小时

	FC-06
	直流母线电压
	V
	1V

	FC-07
	闭环压力反馈
	V
	1V

	FC-08
	闭环压力给定
	V
	1V

	FC-09
	功率模块温度
	℃
	℃

	FC-10
	端子开关状态
	
	

	FC-11
	过载过热计数
	％
	到1000报过载

	FC-12
	三相电压输入值
	V
	1V


表五:监控参数地址表

1

image2.png
RESBEE ==

= TEROBEE
RS L FeRAE EREED
Bl
e % [are e
FHUBER Local HVI 11 TKE070P/TKE070.. -
« m
) Wi
WHERE
« v
SOL SEEILUES Jol /1 e BTER, L R OGRS
T Srver RER DOTRS T0TF FRT)
L] ‘Address Mapping Table
Rl
v
m
scapa
(e [ mA )





image3.png
BEEE

¥

Fitefu®

Pl

fedmtc:d]

com

[Artsich Inverter AR100 Series
HMI @pLC

i o[ BE...

{ riah Tavrter MO0 Series

V.1.00, AR100.30

:

+ [cOM2 (9600,N,8,1)

PLC RIS : 1
I3 ML EE
Clemrges
R S o

PLC it BEFRIERR (words) : |5 -
BAEEFA (words) 1 120
BABEAFH (words) : | 120

BH





image4.png
BRmOIRE

- e-
@O (com2 ] @ @) : (10 =
wiE: (00 BRI EW): 0
st : (88 ) ACCRERE EB): 0
fag:(lone <) H1: 0
Lk : |1 Bit - B#2: 0
B#3: 0

TS :

* 05 20120020 FEHHFAH 14400 BHE. e [ wa





image5.jpeg
ot P1r 8
amst s

AT
B





image1.png




image6.png




image7.png
Lo

WEINVIEW

Artrich gy srsenng





