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10 BUREME, MEAERIN, SR AL s N
F04.17 | PID #irth{ a1k i) | 0.01-10.00 [ 0.05s ]
SE ST X AR PID ek H A TR I A ]
F04.18 | PID il ) k4 | 0,1[o0]
0: PID P54k 1L, PID fivtk B Et, o R,
1: PID WA AL HE . F00.18 =1 (Z51RHE ) BF, o MR,
« 3 PID A HHBIIRE s, BRIA PID PR RIFR L, Fo4.18 B ICAL.
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S SHHR BB vEE bl [ ) M ]
F04.19 | PID ¥t iR §bsiR 1L 0.0-100.0 [ 100.0% ]
T PID LT LA . Fo4.18=1 (PID 45 foi/plsed ) AL,
o SRR PID FE A BN REG MBI, FO4.19 BiSE 1Y PID i Hh SUEE I ERRICAL, PID Hinth L AR
FREH F19.35. F19.36 #ETH-
F04.20 | Lkfiligss (P2) 0.0 -500.0 [ 50.0 ]
F04.21 | Bt (12) 0.01-10.00 [ 1.00s ]
F04.22 | f§sr ) (D2) 0.00 - 10.00 [ 0.00s ]
F04.23 | PID BRIk 0-3[o0]
0: AV, H B PID AL
1: Dlo
o A4 DI 3T 59 SUIREIEAT PID SEUI . Ui FIC EEEE S 1 (F04.04. F04.05.
F04.07 ), HRIHERESEAL 2 (FO4.20 - F04.22 ),
2: W%,
2 PID SRS E Z IR A2/ T PID ZEUI A0 1 (FO4.24) B, PID ZHGEEESHA 2
* 2 PID B FNZAE Z ) I 25 K T PID Z8U14si 2 (F04.25) B, PID SHERES R 1
o 4 PID ARG E Z R R2EAE T PID SIS 1 A1 2 ZIEIEE, PID SECH A S EU Lk
it
3 HR,
o 25 pID i AIH/NT PID SIS 1 (F04.24) B, PID SHGERSHA 1
« 2 PID H AR T PID S8 2 (F04.25) B, PID SEGEEESHA 2
o 4 pID HiHARAL T PID SV 1 R 2 Z (R, PID S ECH A SE B
F04.24 | PID ¥Vl 1 0.0 - F04.25 [ 0.0% ]
F04.25 | PID ¥Vl 2 F04.24 - 100.0 [ 100.0% ]
F04.27 | TRk 1-9999 [ 1024 ]
F04.28 | fit KHAIEREE 1-24000 [ 1500rpm ]
F04.29 | PID i8%EHER 01[0]
0: FHLRARIEF,
1: PSS,
F04.30 | PID fRN{difiE 01[0]
0: PRORZAR |,
1: PRERAGRE
F04.31 | MRS 0.0-100.0 [ 10.0% ]
F04.32 | WRiEE I 0.0 -6000.0 [ 0.0s ]
IR ARIRIRET, MRBME < 4AE(E x (100% - F04.31 ), HITHFER] > F04.32 i, Mefissi
s
TRtk RIS, MRHE > A x (100% + F04.31), HitHTEfE > F04.32 i, Mufiasi
o
F04.33 | IKIR% % 0.0-100.0 [ 10.0% ]
F04.34 | IKNRAEIF 0.0 -6000.0 [ 0.0s ]
F04.35 | {RNEGAH 0.00 — fit K%
[ 20.00Hz ]
IEARE: MR, MRIRE > ZAE(H x (100% + F04.33 ). HFRIHE <F04.35 Hil#fHE] >
F04.34 i, ZRATESARHR ;
FopEd: MOERIRATR, MRRE < AEMH x (100%-F04.33 ). HFRIH <F04.35 HilAfHE] >
FO4.34 i, AR FANR o
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6.2.6 FOSHL #hi&h vk 25

BRCS BRAR  SHENE B [ ) ]
F05.00 | Shi4h e kit £ 00000 — 33333 [ 33333 ]
AME: AN R F—BE :
e A2 KR R 0: HZ1.
AL, Th: RE 1: HZ 2,
Tohz: kP AR iR e 2: ek,
3: Kb,
F05.01 TIER 1 A 0.0 - F05.03 [ 0.0% ]
F05.02 | Tifk 1 S/ ahi o il 0.0-100.0 [ 0.0% ]
F05.03 | FZk 1 I K&E F05.01-100.0 [ 100.0% ]
F05.04 | TiZR 1 Jpe K& & Pl 0.0-100.0 [ 100.0% ]
F05.05 | TiZk 2 /oA 0.0 - F05.07 [ 0.0% ]
F05.06 | TiZk 2 S/ i il 0.0-100.0 [ 0.0% ]
F05.07 | Fk2 I K&E F05.05 - 100.0 [ 100.0% ]
F05.08 | TiZk 2 Jpx K& Mifii 0.0-100.0 [ 100.0% ]
F05.09 | sk K4 F05.11—100.0 [ 100.0% ]
F05.10 | Jrékise K& *HRiA 0.0-100.0 [ 100.0% ]
F05.11 | ¥igkdisi 2 4 F05.13 - F05.09 [ 100.0% ]
F05.12 | Piax 2 M pifili 0.0 - 100.0 [ 100.0% ]
F05.13 | Ji&kPisi 1 e F05.15 - F05.11 [ 0.0% ]
F05.14 | $isi 1 AFpifif 0.0—-100.0 [ 0.0% ]
F05.15 | Yrdkli/hdha 0.0 - F05.13 [ 0.0% ]
F05.16 | Hidldp/Iay i i Rifi 0.0-100.0 [ 0.0% ]
F05.01 - F05.04 & L HZk 1, F05.05 - F05.08 & X H%Zk 2, F05.09 - F05.16 & X414k
=BT IST SR AR R RN R AR IR
FBEE P I/ N E F R e A, iR — 2R R, BRUIIR e dne N o o o7 A%
F05.17 | BRERSIHK 1 F00.09 — I B3
F05.18 | BkIKSIHK 2 [ 0.00Hz ]
F05.19 | BRUKHIK 3
F05.20 | BRURSIRLM 0.00 — 30.00 [ 0.00Hz ]
BRI AU Ry T AR i B AR AL £ AT JE B
SRR T
FO5.19-{ --rrrrrrrrrrrrns jFo5.20
AR IETEBRBRACRIE N I U2 AT, H ST
BOESIAR, F05.18-] -eeeeeeeee ¢F05.20
P AR KBRS, AR il D AT RS S5 SRR
1. ﬁ%m%huuﬁﬁﬂﬂﬁﬁm%ﬁi&*ﬂt 7 Fo5.17-]- ¢F05.20
S PID i Sl B R B AT R PID il B
B, BRBRAT AR B TR »
F05.21 | MBS THIRE B 2 | 0.00— kR [ 5.00Hz]
SRR BEAA AT 2 B, 4888 F05.21 BEE I AL BN RIE AT,
F05.22 | Bl bR iRtk | 0-3(3]
0: HZ 1. 2: ik,
1: HZ 2. 3: AL,
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6.2.7 FO64l % Btidi K% PLC

BHS BRBR  SHENE B [ ) ]
F06.00 | ZBSIFRIEA 1 F00.09 — LBiLSI%K [ 5.00Hz ]
F06.01 | ZBYIRIEL 2 F00.09 — LK% [ 5.00Hz ]
F06.02 | ZBIKIEL 3 F00.09 — L:BiL%iK [ 5.00Hz ]
F06.03 | ZEIFIEL 4 F00.09 — LBILS% [ 5.00Hz ]
F06.04 | ZEUIFIEL 5 F00.09 — LBILSI%K [ 5.00Hz ]
F06.05 | ZBIRIEL 6 F00.09 — LKi%iK [ 5.00Hz ]
F06.06 | ZBSIRIEL 7 F00.09 — L:BiL%iK [ 5.00Hz ]
F06.07 | ZEIFIEL 8 F00.09 — LBILSI%K [ 5.00Hz ]
F06.08 | ZEIFIEL 9 F00.09 — LBILS%K [ 5.00Hz ]
F06.09 | ZBAIRHA 10 F00.09 — LKi%iK [ 5.00Hz ]
F06.10 | ZBIRIES 11 F00.09 — L:BiL%iK [ 5.00Hz ]
F06.11 | ZESIFRIES 12 F00.09 — LBILSH* [ 5.00Hz ]
F06.12 | ZEYIFRIEL 13 F00.09 — LBILS%K [ 5.00Hz ]
F06.13 | ZBIRIA 14 F00.09 — LK% [ 5.00Hz ]
F06.14 | ZBIRIA 15 F00.09 — L:BiL%iK [ 5.00Hz ]
FE T 2Bzt Ty sUR PLC 384707 3 P A B B A1
LB AGEITHT, F06.17 - F06.45 (PLC BB ) (- BBy 1), F A i A B hna ke
] o
F06.15 | fAj%) PLC Filil ikt | 01[0]
0: PLCIBTJERK,
1: AR PLCIZAT. W FHRYESLPR LIS F06.16 - F06.46.
F06.16 | fil%) PLC jafy i Uikt | 0000 - 1122 [ 0000 ]
ZRGCGEEA 4 ML (0-2), L (0-2). B (0,1). TAL (0,1).
/r*ﬁi. PLC B4R (L 15 Bt PLC AH))
0: FOEHIR ML, AR TR — MBI AL, FERRAG LIS SRR S, W
FHAPATERL, F‘i(ﬁ’\é’\' 1L4Jﬁﬁ‘9ﬁ'ﬁﬁ§fﬁ”ﬁﬁLM i
. 13
f11 f14
i @
Hj—gﬂ
f7
T T2 T3 T4 T5 Té T7 T8 T9TI0TI1TI2TI3 T14 T15
J_1Tun/7\|_|
1 PRI PR, AR T I — MIERE BRI R — BB TR . Dy
f3
o 13
m ’_/_/_/_\_\ﬂs_ﬁ%ij,
\ﬁ\_/—/_/
f7
TI T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9TIOT11TI2T13 T14 T15
iztiaa] |
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BR BHER SRS | i (1) 6]
o2 EHES. MR MERE B EITRT —AMEER, HEIA LA .
f3 f13 .. p
P f12 A G 16
4 11 f14
f1 f1
f5 f10 fl
9 v
f6 8 FEEHL
f7
TI T2 T3 T4 T5 T6 T7: T8 T9TI0T11T12TI3 T14 T15 T1
tias [
e []
+fi: pLC HEHETEE SN R
. 0: WEB—BIFIRiETT.
o BTl (LA . e ), PRl E A — BT IRIETT .
o1 A ZIM BGOSR AR SIS T
o BTl (PSPl A i ), AR W fa
BT
2 E B B B TR T 5]
- FERSNE HEhE AR B, DIZB B HathiRA f3
TE SRR AR SRR AR IRl 32T, L f2
fiKE, 4
o 2: BT ZIAIB T TR AR SLIE AT f5 :
. i i)
o BT (BPL A s ), A 0 [ >
o A Sl YT B A2 A T AR )R 13 T4 T4, T5
f?ﬂ?‘f?‘]ﬂ?i%ﬁ*ﬁ%ju o PR A T = CSEFTIA
o FHESNE SEIRE RS 2 A2 1 45 T4z = FlHtH]
’;; WRIGARSEAR T BEYIETT, WAT g e f“
i 5w
FR2H RN St AR 91547 0 — —— >
Pk, T LB AS B N Ak R AT ' i
Bir: Al PLORASEIFEEE
o 0: AfEff. WHBIRIZIZ PLC B TR, Rl FRRIINE—BI .,
o1 frfife SEEEHCIZ PLCIBTTRAS, MRS 2B . BATOR . CETHRTR, R SRR
PLC izt (Foe.16 e X ) 217,
ThL: pLC BB Al SR A B
e 0: B (s)
e 1: 4 (m)s
F06.17 | PLC BBt 1 ¥ 000-421 [ 420]
F06.19 | PLC BBt 2 &tV 000-421 [ 420]
F06.21 PLC BBt 3 it 000-421 [ 420]
F06.23 | PLC BBt 4 000-421 [ 420]
F06.25 | PLC BBt 5 ¥ 000-421 [ 420]
F06.27 | PLC BBt 6 Vi 000-421 [ 420]
F06.29 | PLC BBt 7 ¥ 000-421 [ 420]
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S SHHR BB vEE bl [ ) A ]
F06.31 PLC BBt 8 it 000-421 [ 420]
F06.33 | PLC BBt 9 ¥ 000-421 [ 420]
F06.35 | PLC BBt 10 ¥ 000-421 [ 420]
F06.37 | PLC BB 11 i 000-421 [ 420]
F06.39 | PLC BBt 12 i 000-421 [ 420]
F06.41 PLC Bt Bt 13 % 000-421 [ 420]
F06.43 | PLC BBt 14 % 000-421 [ 420]
F06.45 | PLC BBt 15 i 000-421 [ 420]

F06.17. F06.19. F06.21. F06.23. F06.25. F06.27. F06.29. F06.31. F06.33. F06.35. F06.37.
F06.39. F06.41. F06.43. F06.45 & 3L T PLC & BB is A4 .y [l AU o il
Az PLC & BTBiB TR
o 0: ZBUIRIES . BBGST TR A 5 AN 2 BOWA R (EAH ]
o filtn: PLC BBt 15 MIBTTHRINAXHE N FO6.14 TREE fE .
o 1: 1 F00.10 B3, 1 F00.10 BEFEAYIS T TAR R I LA E
+4i: PLC BB BB F%EE
e 0: IEI,
o 1 R,
o 2: HEBTTARARE . AN I A A S TR, S5 T 10 A IEA T A AR E I T Tl
o BOTIICIEBOE, M E—BUYiE g n
BAL: PLC 2 B BOms s ] e
o 0: JMUEESE 1.
o T: g E 2,
o 2: g E 3,
30 SIS 4,
o 4 JIMBEEEE
F06.18 | BBt 1 i&151}In] 0.0-3276.7 [5.0]
F06.20 | BBt 2 1T il 0.0-3276.7 [0.0]
F06.22 | BBt 3 J&1TIN il 0.0-3276.7 [0.0]
F06.24 | [t Bt 4 iafimfin] 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.26 | [t Bt 5 iaf i) 0.0-3276.7 [0.0]
F06.28 | BB 6 jafiiIn] 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.30 | BBt 7 j&a1iiin] 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.32 | [t Bt 8 iaf i) 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.34 | Bt 9 iaf it 0.0-3276.7 [0.0]
F06.36 | BBt 10 i81 I 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.38 | BBt 11 i81 I ] 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.40 | BBt 12 iaf i) 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.42 | Bt 13 iaf i) 0.0-3276.7 [0.0]
F06.44 | BBt 14 i81 I 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.46 | BBt 15 i81 I ] 0.0-3276.7 [ 0.0]
F06.18. F06.20. F06.22. F06.24. F06.26. F06.28. F06.30. F06.32. F06.34. F06.36. F06.38.
F06.40. F06.42. F06.44. F06.46 5& LT PLC £ W B iz f il
o HBEBYIZTTRIAI 0 B, FRi%BE PLC DIRETCAL.
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6.2.8 FO74l i8S
PSR R

Sete SO TR] i s SR HUE AR (F07.02 ) JF4EfF—BtAtIa] (FO7.03) , P4 imysisk st i i i 51422
SRR, SRR AR (F07.04) | ZEBUER (F07.05) . $245EM (F07.06) FIHEAN I

FHaFE (F07.07 ) fE¥FETT, EEIA NS R =LA 1k

FEHUS RN R EIR -

AETTHITE

TR Fw = Fset x F07.04

{2051 Ry - [Pt P B

SR Lot - I/ /L /L A .
o g, - |l Fets Ry / / \( \l \ _
F07.02- [--rrmn J / \

s i)
> =
g [ F07.03 ‘m’ UBk I 1]
_L-FHaE: F07.06 xF07.07
BT
LA
B SHAH SR BEE R [ ) ]
F07.00 | 4 itk HE 01[0]
0: AMHETHETE
1: fEFHESITIRE.
F07.01 | #5iig17 )i 5L | 0000-1111 [ 0000 ]

AL BATR
WiEeT .

AURAS . JCR, IR EEAURAS S A TR AR AR A BT R (F07.02 ).
Tfr. BigER (S0 F07.04)
o 0: AHXTTHBAR AR
o1 X R AR
Bi: EREYES Rk
o 0: HRAFHLETICIZ AR LS .
o 1 EHITRERS),
TAr: BIRRSHEAE

o PHRTPREEIUR o

0: HMAX, BIJE I EBMBE TR (F07.02) 217 —BthflE] (F07.03), TG H3hik A%

1 ST T R MBUE DI TN 36 SUIAE IRBUAIIRE ), HZfFSA%ms, AR

0: FHAHHEIRAS . NATEBEEPLIRTICIZHRASES) (F07.01 HALBL 0) JraUmA%k.
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BHY

SHAH SR BEE R [ ) ]

F07.02

b i 0.00 — IFlsi% [ 0.00Hz ]

F07.03

PRG0S A e ) 0.0-999.9 [ 0.0s ]

F07.02 5 Stk ABUIIET AR M AR A 88 19381 TR %
F07.03 BB ASBUSIRAS T,  LATSSH 1B A0 R am AT Rt 1)
A S A TR (F07.01 MR 0) BARL.

F07.04

G i | 0.0-50.0 [ 0.0% ]

A FAA PO Fy = PUOMIE x F07.04,
ORI R F00.10 (ARISRIA S il 1 e ) 180 SRR A1
X T HROREH AR Fy = BRI F00.06 x F07.04

F07.05

pdlTES | 0.0 — F07.04 [ 0.0% ]

ARXS FASSTRAE Y G2 . Bk 0 MITGZEBRITR .

F07.06

%R 1 | 0.1-999.9 [ 10.0s ]

FE ST T R AR — AN e SR R ]

F07.07

=ik LIt R | 0.0-100.0 [ 50.0% ]

FESCBMEFE . TR BLYIS TR, AHXS T FO7.06 SR B s,
T BT TREE] = F07.06 x FO7.07.
FEERT B IZ THTE = F07.06 x (1 - F07.07).

6.2.9 Fosdl S HiplB KL

R1 L R2 ]
o—  }——
-—
n 12
1-S
——R2
U1 o §Lm S
o
R1 =F08.07 &= FHiF LI =F08.09 JhiHJEk
R2 =F08.08 % F-HiFH Lm =F08.10 H /&b
lo =F08.11 25 ZJilREHLIE S =HkxR
W%z 1 /N W = R
. : F08.01/v3
YT F08.10 = T XF08.03 XFO8 Ll " F08.09
S SHHR BRI vEE bl [ ) M ]
F08.00 | HLBLBIEIH 0.2 - 500.0kW [ PR HIE ]
F08.01 | LBl LI 0-999V [ PLAHE ]
F08.02 | HLBLA & HLif 7.5 —75kW HLHL 0.1-999.9A [ PR |
90kW KB bl 0.1-1500.0A [ KL ]
F08.03 | HLBLAESIK 1.0—400.0 [ 50.0Hz ]
F08.04 | HLBLA &Sk 1-24000rpm [ HUEHE ]
F08.00 — F08.04 HHLAIE S 4 i I L LR I S B
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S SHHR BENE vEE bl [ ) M ]
F08.06 | WLPLBHIRE 0-3[o0]
EE EEEEKER (F0011=0) # XT, Tk eisids¥r,
0: A3k,

1: HUBLHIE FRE .
o HLEHHLAL TR EIRAS, A E S e SR E B R BRI g, T e S0
N F 315 A F08.07. F08.08 il F08.09.
2: HIMLER: A5
o HEIHLSEAL TR ARAS, Bt @ Sl e S L E B . AR UG SRJE R sl
TR, A BB BIHLAY BRBT . 2 B REHL I . 80 i 25 FIRGE IR AN R 58, PIri S iy
SRR H 315 A F08.07 - F08.16
o ERMUER SR, ATREBUE R RS, AR rEE T @ # (STOP ) {1k B4R
FE, IFE A% F09.15. F09.16 (IR R EL) LIl Al s .
3: FHLEFHBH I
o HLEHHLAL TR, At 20 o SR R R BEL R T O S B R 35 A
F08.07.
BH#ELER:
1. IERRE LS 4L (F08.00 - F08.04 ).
2. k¥ F08.06 =2 B, iHIE G ELAYINERRS ] 1 (F03.01) FIusaEAf ] 1 (F03.02), 44 bLlmE
B BT A 2 et
3. F08.06 &M 13 28K 3, 1< #J5, #% @ i (PRG i) B EFEHSHERNRE, fitk O
# (RUN ) BIJFiR A%, LED /R “tunE”,
4. MEMERN ST TR RATINMRES, o8 AR SR, WA SIFILIRAS WK, F08.06 H KA

H 0,

F08.07 | HLBLE FHLFH 7.5 — 75kW HLHL 0.000 - 9.9990 [ HUHHIE ]

90kW KU Pl | 0.0000—0.9999Q [ B HIIA ]
F08.08 | HLBLEL yHLFH 7.5 —75kW HLpL 0.000 —9.999Q [ HUH#IxE |

90kW K LA FiLpL | 0.0000-0.99990 [ HLHHIA ]
F08.09 | HLPLIRHLAR 7.5—75kW HLBL | 0.00 - 500.00mH [ HURHIRE ]

90kW Kb FiLpL | 0.000 —50.000mH [ P HGIA |
F08.10 | HLPLHIRHL 7.5—75kW L FHUBL | 0.00 - 500.00mH [ HU¥#xE ]

90kW L Ll | 0.000 —50.000mH [ BLHHIA ]
F08.11 | HupLas kb L in 0.0 - 999.9A [ PR |
F08.12 | BB HFIZR B 0.00-1.00 [1.00]
F08.13 | BB fR B 2 0.00-1.00 [ 1.00]
F08.14 | WLBLEL SRR R 3 0.00-1.00 [ 1.00]
F08.15 | WLBLELE AR R 4 0.00—1.00 [ 1.00]
F08.16 | LBLELEIRIR B 5 0.00-1.00 [1.00]
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6.2.10 F094l V/f S8

B BRAH  BRENE B [ ) ]
F09.00 | HLPL V/f ilhZkisk & 0-4[o0]
& X ZFh Vif eI, DA R R SRR
AT LIRS 4 i 2R — e Otk . L R
0: HZ. B o,
1: gk, Bt 1/3 x F08.01
2: 1.2 WEZR, K2,
3: 1.7 W, K3, 0+ %ﬁ%?
4. HPT AT LM, 1/3 x F08.03 F0803
F09.01 HUBL V/F SR A F3 F09.03 - 100.0 [ 0.0% ]
F09.02 | HUBL v/f HUJEAI V3 F09.04 —100.0 [ 0.0% ]
F09.03 | HUBL V/f B%iil F2 F09.05 - F09.01 [ 0.0% ]
F09.04 | HUBL V/f LJEA V2 F09.06 — F09.02 [ 0.0% ]
F09.05 | HUBL V/f BiKAi F1 0.0 - F09.03 [ 0.0% ]
F09.06 | HLBL V/f HUJEAE V1 0.0 - F09.04 [ 0.0% ]
F09.01 - F09.06 4 FH /[ 58 L V/f ik, A
F08.01
F09.00 =4 (JHFBEEMLL ) WAL F09.02XFO08.0T |-+ ;;H -------- V3.F3
KA (V1,F1)L (V2,F2)0 (V3,F3) =80T L0 mavrng il e .
YorRE X VI, LLER AR e
itk F09.06XF08.07T - V1,F1
S SEPR LA BCE LR, LR .
REFE SRS o e
F09.05xF09.03xF09.01x F08.03
F08.03 F08.03 F08.03
F09.07 | WLPLEERIBETH 0.0 -30.0
[ 45kW Kb FAS%IRE : 2.0% ]
[ 55— 132kW B%igs: 1.0% ]
[ 160kW Kz LA FAE%0 2 -
0.5% ]
F09.08 | HLPLTAhELHi BT Rl AL 0.0 -50.0 (F08.03) [ 25.0% ]
o T AL A, AT X L R R — R T M y
AR THEE F09.00 B EATA] v/ HIZRHRA 2L F08.01-
F09.07 = 0 B}, FmFahieisert .,
F09.07 =0 B}, Fm A b T =,
I i HE R DL S S B E 1 i FL LA AR
(F08.03 ); &HLNLEL IS sl et A e ks T-3h%A |
SR (FO8.04): JRMLM P RSESUERIOALE T TP TP ;
A (F08.07 ); BLEFL2EAMENIEE F09.09 = 100.0%, SR
fdiRefe 2e M, ASREUR AF A 458 7 0 F09.08max FOB.03
F09.08 JZAHXT HUHLAT & 45% (F08.03) IWH 4L,
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PRI IR S R AT L2 ] AT IRAREST A

B SHHR BENE vEE bl [ ) A ]
F09.09 | HUBLEEZERMEIN S 0.0 -300.0 [ 0.0% ]
F09.10 | HUPLEE JE RMEEIE IR IR ) 0.01-10.00 [ 0.10s ]
F09.11 | HUBLEL /ML 0.0 —250.0 [ 200.0% ]
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W, gtk ES . it E TR . BEMH $F15.27
H'J‘IEIJ
i i
DO-
H»J‘I“Eﬂ
F15.28 | BHifi S 0.00— |- Fgi&
F15.29 | &%kl % [ 0.00Hz ]
F15.28 Hl F15.29 /& SC T 24tk th =i hng . gy F15.28-
PR o ’ $F15.29
(il
T »
12_:144)%?543
%’Wﬁ%ﬁ
ﬁﬂl ] HTJ'@
i ]
Ll
F15.30 | FDT1 #thJr sk | o1[o0]
0: R IR
1 SRR
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PRI IR S R AT L2 ] AT IRAREST A

S SHHR BRI vEE bl [ ) M ]
F15.31 | FDT1 1L 0.00 — IFlsi% [ 5.00Hz ]
F15.32 | FDT1 # 0.00— I:Fil%i% [ 0.00Hz ]
CHIEES
MR F15.30 BEE AR S R — @ iR (F15.31)
i, RS, B R FREEMET FOTY ¢F15.32
IS (F15.31-F15.32), EIHH FL.
GBI
DO
T fif i)

F15.33 | FDT2 il Ji | o1[o0]
0: FEATEITRR I
1 AR

F15.34 | FDT2 ILF 0.00 — IFli% [ 5.00Hz ]

F15.35 | FDT2 #i 0.00— I:Fil%i% [ 0.00Hz ]
%W, F15.31. F15.32,

F15.36 | Eiafiiin | 0-65535 [0h]
ARYGEALIZT T BRI RIE) F15.36 BOE MIET T ), ARAREE PR~ A — 4> 500ms AU R0RE
/4K L 2R 21 SIURE (BEIBA T RIE ) I, ARSRR ARG Py bR E R RS
il

F15.37 | B iH BBk 4 F15.38-9999 [ 0]

F15.38 | i iH Bk 4 0-F1537[0]
F1537 X T DIt (&4 51 SIhE ) fiA L/ kobit, DO s Fokdk b 2 i — MRS, F
AN R B A BhiE %

F1538 & X T DI it (&4 51 SIfE ) ALkl , DO s Fokgk b 2 i — MERES, &
B EE M Ik .
2B«
F15.37 &4 7, F1538 124 3, DO1 B NIE AR 2iATIRE (F15.18=23), DO2 M8 ETHE#RE]
KIIRE (F15.19=24), DI BCATHEER il & (555 ATIRE (F15.00=51).
R
o YD1 HASE 3 AMkerE, DO2 Ml —AMER S, HEETEERS 7 k.
o YD AL 7 MbkifE, DO1 il —NMEARE S, 24 DI A 8 MkrhEy, DO 4 E Sk
SRR
i 1 2 3 4 5 6 7 8
DO1
Dm______J L__
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EAT RGeS

PRINTIER S T B AT B2y 7

S SHHR BRI Ve [ ) il ]
F15.39 | BUpLEEHI N B B 3 00000 - 21133 [ 0000 ]
XA > F15.40 BB < F15.41, JRRESE F15.42 A, DURBRRAG H
RS, M F15.41 < BB < F15.40 B, MR T-A0E A aE 6 H 3higfT,
AL BB N A ER S E . BE B RSN
0: FHFIL. o0 — K,
1: B, o1 HIBATAAKI
2: WAL, TFhr: BB A 3BT
o 3 AEhfE. . 0: ARFASNETT.
Tfr. EERPBRWAN O o 1 RFAZNET.
o 0: JCBHBENGO, Trfz: MR B R
1: PRI o 0: AHIMEBEEE (E0024 ).
o AXAESNG] LED A ImHRES A A 25 1: MAMEEEE (E0024 ), AARE A S M,
2: Al S, 2: AN (E0024 ), B8 A S MR,
3: AI2 ¥ o MR 2 I, MBHEGHIR A TRUS . AN
ki (E0024) fiE AR,
F15.40 | BUplabii N L B R F15.41—100.0 [ 100.0% ]
F15.41 | BUBLEEH VB FIUT Rt 0.0-F15.40 [ 0.0% ]
F15.42 | BE40) bt BILRG: I ] 0.00 - 50.00 [ 5.00s ]
F15.43 | s FHth g} 0.0-100.0 [ 0.0s ]
F15.44 | LR UG I ] 0.00 - 50.00 [ 15.00s ]
6.2.14 F164l BilRi ATl 155
B BRAR  SHNE Ve [ )4 ]
F16.00 | BffemibR L bz il-shfig 0-15[0]
F16.01 | Al1 3 FIhfiE 0-15[2]
F16.02 | AI2 5 FIhfiE 0-15[5]
2R F16.00 A5k 3] LED etk @ A i A 2
0: 1R,
10 EBRAREE .
« 2 F00.07 =1 (BT ABE AR i ) i, BRI ik PR e B i
T X i A LA B o
2: JREE .
o M F00.10 = 3 ( FHBTEHiy A BEE AR BRI ) W, B 3K BB D RE AR DL 3 38 X
%A LR R
3: GBI E .
« M F19.00=4 (BB ERHBNRAE ) W, HEBIERBE K H k% BE RSO L X R
AL BERE o
4: IFE PID 4A5E .
« M F04.01 =1 (B ERF PID 458 ) IF, 37 PID 4572 KE Hh s 12 T Rl (1AL ik i 2 o g
AU BERE o
5: 3 PID Ao
« 24 F04.02=0 ( BH A PID S5t ) B, 1382 PID Skt e A A AL oS 8 Xt
B A HR(ETE
—80— HD3N ZFM Tt vi4



PRI IR S R AT L2 ] AT IRAREST A

BH BER BHHE TR
6: i PID P 1FR.
o Y F04.11 =1 ( FHAHUREE PID TR BRRME ) B, 2172 PID Y L ROKE kB s RE AL
UL 23 T 7 i A PR
7: 37 PID TR,
o 2 F04.12=1 (AR BE PID AT #HAY FRR(E ) B, S PID 3445 N Btk PR RE A
N ST T O i A PR
9: HIMLIEFE AR E .
o 2 F10.09 M =1 (BB LI 5% F Sl G A R e 3 ) B, FEBIL I SG Bl A R E
SRR RE A AR o380 38 X R4 A LR (B 5 o
10: HLHLR G B EBRE o
o M F10.09 0L =1 (BB AL % F sl G AE R e 3 ) i, FEBILSCG P Bl A R
SRR RE A AR o383 X R A A LR (B 5 o
11: BLHLER; AR E
o 2 F10.00 M =1 ( AR E U HILIE 5 PR AR SR AR BR i3 ) B, sBLIE S AR B B e
TEPEZ T RE A ASTL L2380 8 0T 1 il AR (B B
12: BRI P AR R B E o
e 2 F1000 T =1 ( AL E UL P AR SR AR BR i ) B, rBILS e AR B A B
TEPEZ I RE A ASTL L2380 8 0T 1 il AR (B B
13: FHianLaie.
o 2 F21.00=1 ( HAELRIRE R AT A HIE ) B, 308 R BB AR ST et T X
i AHLRIEE o
15: FeprifE FRUR .
o 2 F21.04 =2 (AL B e s il e o B R ) B, o R PR P S 2 D R A AL k3
Xof o7 i A HL P (IR R
F16.05 | Al1 fli#® -100.0 — +100.0 [ 0.0% ]
F16.08 | AI2 fiii
F16.06 | Al Hdi 0.00-10.00 [ 1.00 ]
F16.09 | AI2 }43%
F16.07 | Al JEDE I ) 0.01-10.00 [ 0.05s ]
F16.10 | AI2 JEDE I 0]
FEPE AN - AL FiAVE T RIS S Y, AU A S8 5 A R 1 SC R 0 R R
ﬁm% N %ME—? fé?uiﬁ/\i%ﬁﬁ N @Ij'}ﬁ
SBR{E i A& DL PN TR HEDL
Al A 7R A AV A (A 305 ) 57 i
R SR L . R 2 A0S, A3 BB S (OB s AbBS A 28 Fos 2 47tk il
BTG, AP A B R e
AL iy A 25 AR S SRS AR . Y = kX + bA
o BXHL: Y RIBREEUNEL, X NIREETRE, k VB AR (F16.06. F16.09), b A
A (F16.05. F16.08), A MU ALK (10V 5 20mA ),
F16.07. F16.10 & X T IBE RPN ], X4 AME SHEATIRMAC L, SR ) MBI e s, (H
W 7 28 5 0 I v o S e, (R BRERE AR 55
R A2 BEPEFL IR AT, TR mI kR CN2 19 2,3pin JE4%
F16.17 | g KRHIN ki S % | 0-10000 [ 10000Hz ]
BCE DI6 S Ik s AR (4 g KA AR g
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EAT RGeS

PRINTIER S T B AT B2y 7

B SRR SR BeEh [ ) il ]
F16.18 | SNk IE eI ] 0.01-10.00 [ 0.20s ]
Xt A fs R AT DAL B, DL BE BRI e R AN B
F16.19 | AO1 5 fIifiE 0-21[2]
F16.20 | AO2 i fIifiE 0-21[0]
F16.21 v bk o i 2 i 0-20[0]
0: 8.
1,2: HHEAIR . AERR (0 - I AR ),
30 HUHLGEE (0 — dRcHy Hh AR X g B 3 ).,
: B (0 - 2 R ARSRERAUE LT o
5: H AR (0 - 2 fFFALAR S L Do
6: FEAEAEA (0 - 3 fFHHLARE 58 ).
10: HiREEHE (0 - 3 R HBLAIE R ),
11: B (0 - 1.2 fF AR A H R ),
12: BRERHUE (0 - 2.2 fis AR M fiA  HL 1 ).
13: g (o -2 f5HHLATE D)% ),
14: AlTEIA (0- AN ARBS IR ME ).
15: AR FiiA (0 - AI2 AbBS R ME ).
18,19: HithAiiR . iR (-1 - 1 I s ),
20: PR (OHz - Es‘cﬂﬁ‘ﬁm%?’ )o
21: JEIR sC FE T GEHEE 0 - 1000 XFR; AO % 0.00 - 10.00V ),
F16.22 | AO1 fii -100.0 — +100.0 [ 0.0% ]
F16.23 | AO1 H#i 0.0 —200.0 [ 100.0% ]
LR P AR AOT il LLIDE R, ATLGE A H S 390, AO 5 F16.22. F16.23 RRIMZ MmN
RS .
o AO MR R E S S B ETTER A LR (%) =F16.23 x THERIAIE (%) +F16.22
A JHEIEIOE (V) A RIS (V)
10096 = [---rereramrasmransnnacss 100% - [--eeeeeee
F16.22=50% F16.22=
F16.23=50% ‘\\\\ F16.23=200% [~ *\\\NF1622 0
- 10/
50% Egg?m% i F16.23=100%
AT ua%gﬁﬁaqia
ov 10V i ov 5V 10V -
o AOT AR HRIE ST CN7. CN8 11 2,3pin ZEEZSEEE 0 - 20mA L HiL(E B4 o
o SCHL 4 - 20mA (HHLIEAE ST F16.22 XN 20.0%. F16.23 B 4 80.0% (4mA Xif i A40l %
Y 09% . 20mA St AL Y 100% )o
F16.24 | AO2 fhi ¥ -100.0 — +100.0 [ 0.0% ]
F16.25 | AO2 B4di 0.0 —200.0 [ 100.0% ]
Z: 0L F16.22. F16.23,
F16.26 | DO2 g K& th Wk i % 0.1-10.0 [ 10.0kHz ]
E X DO2 i T SV Y e KA
F16.27 | Bffimii e Az g 5 -100.0 — +100.0 [ 0.0% ]
F16.28 | #fEmi bR i3 4 0.00-10.00 [ 1.00 ]
EE F16.27—F16.28 1LFE 41 3] LED 44k @A i 4 A 2L,
—82— HD3N ZFM Tt vi4



PRI IR S R AT L2 ] AT IRAREST A

6.2.15 F1741 sCl il &%k
iR 5 WIS B, 5 137 W,

BHY SRR SR B [ ) i ]
F17.00 | ¥t R 0-6[0]
0: 1-8-2 X, KU, RTU. 2: 1-8-1 MK, #KUE, RTU.
1: 1-8-1 #520, MRS, RTU. 6: 1-8-1#3, LKL, RTU.
F17.01 | B4Rk | 0-8[3]
0: 1200bps. 5: 38400bps.
1: 2400bps. 6: 57600bps.
2: 4800bps. 7: 76800bps.
3: 9600bps. 8: 115200bps.
4: 19200bps.
F17.02 | ApLiht 0-247[2]
F17.02=0 B}, Ry kit
F17.03 | ABLRE 0] 0-1000 [ 1ms ]
F17.04 | “opLidi iR IR G I ) 0.0-600.0 [ 0.0s ]
U5 YR [E R =2 8] (s ] 1) B R F17.04 J5, i@ttt o G H S ARG F17.06 18t
Ry libRPSiA
F17.04 =0 B, A E iR
F17.05 | JliiRETEAG IR ] | 0.0-600.0 [ 0.0s ]
210 I TR )5 F17.05 BRI, DA @ ARG .
F17.05 =0 B, ASK I A5
F17.06 | liRARIN 214 0-3[3]
F17.07 | iR RIN S £ 0-3[3]
F17.08 | JUliiHOb R f Scb s ik i 0-3[1]
F17.06 X T 24 iREEIHG I, PR Bh RS
F17.07 5 LT 24 RES A I, PRI Bh PR ESE
F17.08 & X 7 M4ililan e iR, @ IR MR, fAd skt
0: FHFFHL 2: L.
1. BAEL, 3. 4k&riatT.
F17.09 iR it B 500F EEPROM Jy ik H# | 00-11[01]
T RBEERE R SHS, G /A645) EEPROM 1o
AME: BR F00.13. F19.03 ZIRESHISMER +42: F00.13. F19.03 LifESEEN EEPROM 7
EEPROM FAfi i [ v
0: ANf£A EEPROM. 0: ANf£A EERPOM.
1: f£A EEPROM. 1: f£A EEPROM.
&
1. A& A 1 BT REARIR TR, A MARE
2. ARG DA, AR H 0x06 K 0x10 BHA L, AARILHF BMODBUS il il #ri%,
F17.10 | ALBEGHUE A M i) | 0.0-600.0 [ 0.0s ]
MW RAECESEEE (EFRAYLBEARAHLEDE ) Z )RR F17.00 J5, il o
o RIS R HRAE F17.06 TR (47,
F17.10 =0 B, AKGIILE TR .
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EAT RGeS

PRINTIER S T B AT B2y 7

6.2.16 F184l Wi SE

B

SHHR SRR

ot [ )i

F18.02

0-49[8]

0-49[7]

F18.04

0-49[9]

&t

F18.03 @1
@
iz

F18.05

0-49[13]

F18.06 iz

0-49[14]

F18.07 :51‘. ﬁ‘&&s ukﬁ

0-49[18]

F18.08

0-49[7]

F18.09 FHJ[. f&ﬁc 2 W

0-49[18]

F18.10 | LB RS 3

0-49[20]

F18.11 | PR A B E 4 R

0-49[22]

F18.12 | H¥HLE RS H 5 B

0-49 [43]

F18.13 | LA S 6 i

0-49 [44]

F18.13 ),
0: TR
1 ARSI E FLA
3: BRI

« PS4 doo.10,
s BREMHE,
s BB AR

O 0 N O B b

o BATHE,
10: BERH,
11: B4R,

o BATH,
12: HAZRHE,
13: Hthd)E,
14: Fth i,

TE ST AT S 9 P2
ARG PP AR R s RS EL (F18.02 - F18.07 ) BfSHLIRASEL (F18.08 -

iR (IS ). 23:
: DI6 Jii ik npds A S
Hz XTIA MR, 29:
: AO2 finth o

s e Pk AR
RPM T IR 32:
s R,

: FEHRAATE

A IFAE L

: IR,

. ERERHE,

s AR AR

;AN EAHLE,
;AR (B3RS ),
: AR AL,

A2 A (b3S ).

AO1 it o

AR

LI

37: I PID 45
38: 1 FE PID Rk,
39: 72 PID %2,
40: 37 PID BUMH.
41: % PID it o
42: HNETHEUE
43: H A FIRA .
+ Bit0 - Bit5 XfJi DI1 -
Dl6.
44 i HimRAS
+ Bit0 - Bit2 ¥ /i DO1.
DO2. RLY1.
45: MODBUS il iR 25
46: PR,
47: BiHKIE,
48: JEHLEFE B (/).
49: BRI ET (/M)

F18.14 | SR i

0.1-160.0 [ 1.0]

F18.15 | it KERMiE

0-65535 [ 1000 ]

F18.16 | £k Snhi g

0-3[0]

0: AL

1 —fiNE

2: P/
EXVZN A8

EE

R RTMALBERREEETENIRE,
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TP 22 B AT LA H) AT IRARESS
6.2.17 F1941 MsmIhfig 28

S B SRARSEE W38 (F19.00 — F19.06 )
HD3N AR 215 e A0 AT LA Fl 3 38 AR A B e A A

F19.00 FI T2 SURBI R BOE IE . ARSI EE 5 FHREE ME A RN (B 3oE bk
Ab), S A TR

FIREEEE:
BrisksE F00.10=0, 1,2

LIS E F00.10=3,6, 7
JikrhistzE Fo010 =4

JIES

v

<+ AR LA e
e ‘) ™ F19.05,F19.06

BRI EEE:
BFIAE F19.00=1,2, 3
BRI AE F19.00 =4, 7, 8
JhkinissE F19.00 = 5

LI FEPIDAIHE F19.00 = 6

Tk

il AW A S _
— T e J WA S A s
wi-upon | T ™ F19.03 [ "] HLALHE F19.04 >

it i

SCHEiH | & AR il

wi |
SO S —>
il spaaeen| [ et
Bkt [t F19.02 LR F05.00 F19.00

iTFPID > -

B SRR SRR BeE i [ )i ]

F19.00 | Hili Wh3i o i3k il it vk 0-11[o0]
TE SURHBDATR I 15 2 3
¥ 1,2 I, FIMEH F19.03 B0E.
1% 4,578 I, HSEPRERHRA LS, Ji506 R A2 %45 W, F05.00.
6 I, M PID A% 5 RIS R E R BIR
S0, A,
: JCA B
s BEMIARL S R A, W
O FE . T UP/DN SETT I .
: SCHEIEE . PIMEA 0.
s BHRE
s TR EE
: PID fihissE
2 AN EE,
s AR BEE
s BAETARAAITEE . (UESNT | LED #AEHIAR I AR

v

WER

—‘OD\IO\W#WN—'Oo
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EAT RGeS PRINTIER S T B AT B2y 7

BHY

BHAH SR BEE R [ ) ]

F19.01

FHliE a5t 00-41[10]

58 SURABCERR S EHRZ IIRE R R Tz ST

n[5Et DI i 54 SIIRE (EHBRIEYR ) i 0: .
(FL IS T
i FEEE o2 EfiYIR.
0: FBE + HhiE 3: BHERERYS,
1. EBRE - WihiE. o 4 WEEMZERY.
DI % F19.01 #EMH
BHh 54| o0 10 20 30 40 01 1 21 31 M
0 ESO U | B B = COA [ CO S | = O = CHEE i B NGO = SO
1 Fo|E+ M E ER L) | E - OE ER L)
F19.02 | hliBhisk REL | 0.00-9.99 [ 1.00]

JeHH F19.02 HHATHEZETIEE, i Fos 15 SURSIRARE I S E A Tl B3R5
F19.00=4,5,7,8 A%

F19.03

B BhBR P 0.00 — F00.06 [ 0.00Hz ]

Ak F19.00= 1,2 BEARL,  JiX 2 FhoO7 =0 Rl BRSO IR IR 1

F19.04

Ber il B R R 00-11[00]

1% F19.00 = 1,2 BFA AL
AL PR . EPRALE
0: FEHLAIEREIBIINR o 0: PFHURBIEm BT
1: HAAERERIIR o1 (EHUS BRI R F19.03,

F19.05

BEw 4% He g R e 0-2[1]

F19.06

B SR Le ) 2R B 0.0 —200.0 [ 100.0% ]

F19.05, F19.06 /& MBEMIR ( FUREMR SH B e M2 S5 AR, RIFRE& Ui ) 1iaHJr
X
0: AEEE,
o BEMIR = AR,
1 AR R A% (F00.06) 1%
o BOEMRE = SR +F00.06 x (F19.06 - 100% )o
2: FEX AR
o WEMIR = AR x F19.06,

RUs$EH (F19.07 - F19.08 )

YT SHHR BRI vEE bl [ ) A ]
F19.07 | ARSI 0-2[0]
F19.08 | ¥ & AUz ) E 3R Ik [ 0.0 —600.0 [ 60.0s ]

TE ST R HIRR IR T SRR AT, KUH — ELE %
0: HaFEIEH,
o AR EHEA T KR — BB, ARSI R A S F19.08 BE MRS, WA & A TR A
1, XU A sk .
1: SEHME IR, AR AT XU — IS, U, KU ST RIELE
2 AR — EE . AR b S KU — s
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PRI IR S R AT L2 ]

AT IRAREST A

BHiE1T (F19.10-F19.11)

TEAIUEI W

Femd = BEESIR

Flow = TFME4% (24 F00.09)

Fstart= 23} DWELL 5% ( %k F02.02)

HEEF19.11
BEEhb s

Fmin= ZH{E (S5 F19.10)

H= Hipdi#

F02.03 (#2zh DEWLL #iifidmta] )

PREE
LIRS

Femd=F19.11
WEAR

BH BRHH BEENE B [ ) ]
F19.10 | BB 0.00 — FFU5i [ 1.00Hz ]
F19.11 | BOEMURAK 250 BN Sh ik 0-3[o0]
0: FIIRSELETT,
1 BAFEVLRE, AN BT il o
2: FEEARHIET .
3: % OHz 1817,
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EAT RGeS PRINTIER S T B AT B2y 7

I e LA PLhfiE (F19.12—-F19.15)
TEFL R T REBBEIT RRRT, ZEAEE [ Shib A T e, 18 YRR ARG AR, il Sk e
SRS AN BRI T

B BYHH BHdNE B [ ) 4]
F19.12 | R RIAE DL B 0,1[o0]
WA BSAEEAT AR R A BRI (B A ; AT
EHRILIE Voo < F19.15), ASHUSTAHENRE: RE ity
TR R LRSI | G B AL F19.15- - B
S
0: BRIEBHEAREE, i’
1: GEREMRHSANT . AT IR RAME AR
BB
NGEIE
F19.13 | REEAEEL) 5 R I A 0.010—1.000 [ 0.500 ]
WA RRIS , AR SR ST B R F19.15 BHSAS SRR R 2 | A kM 2E
SERHRTR R, AR AR R, R R S
LR AME I 2R B, SR B RN, RREA G TR R M
HLUEAME 2R B B R, SR B R R, I RE LS R LRI B S B REBUE G
F19.15 | IGRIE e HUAS B DLl A ) W ) T | 400-670 [ 430V]
i sk (F19.16-F19.17)
ARG AR ST T PR 5 P LR, ASIRERT A I URIE 1T & A Shis T TRl i AE T ET A
SR BRAR  SHENE B [ ) ]
F19.16 | FFHL P 2 fig i £ 01[0]
0: FE 4L S .
1: (EREFHRAR S, MARRRAEIST P B S AR, FERU L R R LR ST T A 2L
TESERF F19.17 8 BFIRNS , ZE50 5K B 8 1L,
F19.17 | FHL S 2) SRR I i) | 0.00 - 10.00 [ 2.00s ]
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PRI IR S R AT L2 ] AT IRAREST A

EJ e (F19.18 —F19.19)
AR rea TR, Z AR, nTRES AR LA R R T, B R
AAE AR LRI F PR S 2 3 Y B A A R e e A AN e S £ 3R

BHY SHAH SR BEE T [ ) ]

F19.18 | i)l i 0.000 —1.000 [ 0.500 ]

0: A ibad g,
0.001 - 1.000: JFJR i A,

4 I iy H AT R G B 2 1 Rk i SR 5 B AR
o RERAMHIRE R VRN, RREA RO B R R BT

HygR ) | ke S T R R R SR
EFE R AMRERE 1 SAALE, TR BRTE kEHE (E0007), FAHFaRd

o FEAIRAHAT TR, R HUR S F19.19 AL, BEERHUERKRT F19.19 s R s b, 280

o ARG BRI O, AT RES T R RIS S BUE A RGN R G M ]

]

F19.19 | i)k Jeidi s | 650 — 790 [ 690V ]
AR RIS T R B R, AT 2 e Ak
BRI R A F19.19 <o e N -

il

TR B A PR LA -
o ARSI LR S AR AR ket R (F19.18 = AR

(EAE GBI B RE AeE . ELRI SR RE I S

0); SHTERR
\ AV

[ RE LR, ARIAS AT RE S i B TR PR, e v i

Il

T R A e Gty B R A, T R PR AR A

(F19.19) SRR THIZh AL RO DAERL I 2 AF=F19.18x (Vo F19.19)

B 2 FR L fiE (F19.20 - F19.21)

T 3 6 R A SERT R, 1 SR AN BOE R F BIIREKE (F19.21), RABY 1k R v

SRR, TS O SAR R PR S8, IR GE

H BRGNS, ZEH g R R Bk, B LA SR E B it R B R E &, A

T A SRR hE
A RRBEM TS A& (G, BHhs) o, ARIEEMRALL2RE R R (F1902—
F19.15), 4 & A&&3 (F19.16—F19.17). EE%#E (F19.18—F19.19). @AM (F19.20—F19.22),
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F04.19 | PID %t S B 0.0 - 100.0% 100.0% 0.1% x
F04.20 | LLfli4ss (P2) 0.0 - 500.0 50.0 0.1 O
F04.21 | FAMFE] (12) 0.01 - 10.00s 1.00s 0.01s ©)
F04.22 | fd4rifIE (D2) 0.00 - 10.00s 0.00s 0.01s ©)
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Fist A Dhfie S HGda R OISR R AT P2 W]

B BRA Ve )M | Db | kg | Bt

0: A%
F04.23 | PID Z¥iRA (kY 1+ O 0 1 o)

2: 2

3: %
F04.24 | PID Z¥YIH s 1 0.0% — F04.25 0.0% 0.1% ¢)
F04.25 | PID Z%UIHesi 2 F04.24 - 100.0% 100.0% 0.1% ¢)
F04.27 | Tt kil 1-9999 1024 1 x
F04.28 | dRRH IR 1 - 24000rpm 1500rpm | 1rpm X

YT 0: LI AIZIT
F04.29 | PID izFH N PR 0 1 x
- 0: PRHAE -

F04.30 | PID fRlkffifE . 0 1 x
F04.31 | MefZs2: 0.0 - 100.0% 10.0% 0.1% O
F04.32 | MFRGER} 0.0 - 6000.0s 0.0s 0.1s O
F04.33 | fRHR#A 2 0.0 - 100.0% 10.0% 0.1% @)
F04.34 | fRHRIERS 0.0 - 6000.0s 0.0s 0.1s O
F04.35 | PRHRATR 0.00Hz — I FHR 20.00Hz 001Hz | O
Fos5 4 SR ERMASE (S 59 - 60 T)

AL AN REPEIZR R

AL AR FEPEmZ LR

[ERDANES R IPRE 5]
F05.00 | A#MER4, E R th 2 ﬁ&,i E’M%M#‘MH%&% 33333 1 X

0: H#Z1

1: HZ2

2: ik

3: kb
F05.01 | HZK 1 F/IAE 0.0% — F05.03 0.0% 0.1% ¢)
F05.02 | HZk 1 I/NAEXMBAE | 0.0 -100.0% 0.0% 0.1% o
F05.03 | H#k 1 cKRAE F05.01 - 100.0% 100.0% 0.1% @)
F05.04 | HZk 1 I KRLAEXMNAE | 0.0-100.0% 100.0% 0.1% o
F05.05 | E#k 2 h/INAE 0.0% — F05.07 0.0% 0.1% @)
F05.06 | HZk 2 f/NAEXBAE | 0.0 -100.0% 0.0% 0.1% o
F05.07 | H#k 2 e R4E F05.05 - 100.0% 100.0% 0.1% @)
F05.08 | HZk 2 B REAVEXNME | 0.0-100.0% 100.0% 0.1% ¢)
F05.09 | Yk REiE F05.11 - 100.0% 100.0% 0.1% ¢)
F05.10 | HrEkim K4 X hifE 0.0 - 100.0% 100.0% 0.1% o)
FO5.11 | ikt 2 & F05.13 - F05.09 100.0% 0.1% o)
F05.12 | Hhsi 2 XL {E 0.0 - 100.0% 100.0% 0.1% o)
FO5.13 | ikt 1 4hE F05.15 - F05.11 0.0% 0.1% o)
F05.14 | 4535 1 XIRIfE 0.0 - 100.0% 0.0% 0.1% @)
F05.15 | #rdkdn/NfE 0.0% - F05.13 0.0% 0.1% o
F05.16 | it/ N E XA 0.0 - 100.0% 0.0% 0.1% o
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PRI SR R AT PR W) M A e HO A
S SRR V€ i ) A | dshnd | JE s | B
F05.17 | BRERATAE 1 F00.09 — I P4z 0.00Hz 001Hz | O
F05.18 | BEERME 2 F00.09 — I FRAzIA 0.00Hz 001Hz | O
F05.19 | BEERME 3 F00.09 — I P4z 0.00Hz 001Hz | O
F05.20 | BERATRE 0.00 - 30.00Hz 0.00Hz 001Hz | O
F05.21 | MBHBATHRECTRIE 2 | 0.00Hz - LFRATH 5.00Hz 001Hz | O

0: H#Z1

1: HZ 2
F05.22 | BREHIMCHLOITTINZRIESE | 2: T4k 3 1 X

3. ANabER

{UAESNS | LED #RAE miAi A%k
Fo6 4l ZBHKHE PLC (B0 60-63 W)
F06.00 | ZBMRIES 1 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.01 | ZBMRIES 2 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.02 | ZBMIHIES 3 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.03 | ZBMEIES 4 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.04 | ZBUIFRIES 5 F00.09 — I FRAsI% 5.00Hz 001Hz | O
F06.05 | ZBUIFRIES 6 F00.09 — I FRAsI% 5.00Hz 001Hz | O
F06.06 | ZBUIFRIES 7 F00.09 — I FRAsI% 5.00Hz 001Hz | O
F06.07 | ZBUIFRIES 8 F00.09 — I RAsI% 5.00Hz 001Hz | O
F06.08 | ZBUIFRIES 9 F00.09 — I RAsI% 5.00Hz 001Hz | O
F06.09 | ZBUIIFRAES 10 F00.09 — I FRAsI% 5.00Hz 001Hz | O
F06.10 | ZBUEES 11 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.11 | ZBMARIES 12 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.12 | ZBMARIES 13 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.13 | ZBMRIES 14 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.14 | ZBHIES 15 F00.09 — I P4z 5.00Hz 001Hz | O
F06.15 | 4% PLC Fasihlikst 0: PLC = JI}% 0 1 x

1: {fifg PLC iB1T

AL PLC BTl 2Nk HE

0: HAEHIEIFHL

1: BRI IR ZAE

2: EGHEA
F06.16 | 15 PLC i& 4TIy at ks ;;__m: PLCFIREARESNRE | 00 1 x

0: MH—BIFIRZTT

1: AP 20 B BSR4k i

1

2: M 22 1A Rk shE

17
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Fist A Dhfie S HGda R OISR R AT P2 W]

S SRR V€ i ) A | dshnd | JE s | B

EA: B PLCOIRAS S itk

B

0: RIFfk
Fos16 | i pLC iEfiarakke |10 T 0000 1 x

TA: PLC BB i) B e

0: # (s)

1: 4 (m)
F06.17 | PLC FhBt 1 i 420 1 O
F06.19 | PLC B 2 B AME: PLC B BHEf TR 420 1 o
F06.21 | PLC 1Bt 3 0: ZBIRIEE 420 1 O
F06.23 | PLC BE% 4 i 1: tH F00.10 s 420 1 o
F06.25 | PLC BE% 5 & Tl PLC A BBHE T R 420 1 o
F06.27 | PLC BE% 6 1 0: i 420 1 o
F06.29 | PLC BBt 7 &0 1. & 420 1 @)
F06.31 | PLC BBt 8 2: HiB A ioE 420 1 @)
F0633 | PLC Lo it e PLC 4 B B P | ! ©
F06.35 | PLC FMBt 10 1% E 0. IR 1 420 1 e}
F06.37 | PLCHTB: 11 1% 1: A 2 420 1 O
F06.39 | PLC FMBt 12 18 2. JEE T 3 420 1 O
F06.41 | PLC FMBt 13 1 E 3: INIEGHETE] 4 420 1 O
F06.43 | PLC BBt 14 1XF 4: IBGHBEE 420 1 o
F06.45 | PLC BirB% 15 ¥ 420 1 o
F06.18 | BBt 1 iB4 7] 0.0 -3276.7 5.0 0.1 o
F06.20 | B 2 iB4 7] 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
F06.22 | B 3 iB4THY ] 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
F06.24 | BBt 4 iB4 TR 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
F06.26 | BB 5 iE4THY ] 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
F06.28 | PTEX 6 it T[] 0.0 -3276.7 0.0 0.1 ¢}
F06.30 | BB 7 i1 7Hf[H] 0.0 -3276.7 0.0 0.1 ¢}
F06.32 | BBt 8 igf T[] 0.0 -3276.7 0.0 0.1 ¢}
F06.34 | BB 9 it THf[H] 0.0 -3276.7 0.0 0.1 ¢}
F06.36 | BBt 10 21 TR 0.0 -3276.7 0.0 0.1 ¢}
F06.38 | BBt 11 21 TR 0.0 -3276.7 0.0 0.1 ¢}
F06.40 | BBt 12 2171 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
F06.42 | BBt 13 3217 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
F06.44 | BBt 14 321701 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
F06.46 | BBt 15 3217 0.0 -3276.7 0.0 0.1 o
Fo7 4 4i8UBHSE (SN 63-64 1)

S 0: AHEIIRE
F07.00 | #EJHLRERERE T 0 1 x
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PRI IR S R AT L2 ] Ptk A DhfiE 5 B0k

S SRR B T ) A | dshnd | JE s | B
Az AT

0: AFATLR (4% F07.03)
1: W FFEATTR

Fr: AR

0: AHRFTARI AR
1: FEXE TR K HY AR
F07.01 | #iiat1rx 0000 1 X
EL: SR Bl Ui
0: FEIEHLATICICHRZS R 3
1: AR

Tz AR LA
0: fHLFAHEIIRA
10 FHNEAREIURAS

F07.02 | 15 E A% 0.00Hz — |- BRAfiH 0.00Hz 0.01Hz | x
F07.03 | HNTEMORERFSE | 0.0 -999.9s 0.0s 0.1s x
F07.04 | HEIRAE 0.0 - 50.0% 0.0% 0.1% x
F07.05 | ZRBKIIR 0.0% - F07.04 0.0% 0.1% X
F07.06 | ) 0.1-999.9s 10.0s 0.1s x
F07.07 | =ffik - THR] 0.0 - 100.0% ( F07.06 ) 50.0% 0.1% x
Fog 4l SIS H (SR 64-66 W)
F08.00 | HIBLAE L% 0.2 - 500.0kW 0.1kW x
F08.01 | HIBLAEHLE 0-999V e 1% x
F08.02 | HLMLAE HLHE 75— 75kW: 01799994 0.1A x
90kw JZLA I 0.1 - 1500.0A
F08.03 | HIBLAEMIH 1.0 - 400.0Hz 50.0Hz 0.1Hz x
F08.04 | HLALA & fL ik 1 - 24000rpm HUBHE | 1rpm X
0: Rahfk
F08.06 | HLMLZHL K s Ve kAR 0 1 x

2: TERE A RE
3: HUHLE TP

. 7.5-75kW: 0.000 - 9.999Q 0.001Q
F08.07 | MIMLAE T B - x
90kW L I: 0.0000 - 0.9999Q 0.0001Q
7.5-75kW: 0.000 - 9.999Q 0.001Q
F08.08 | HIMLAELTHIFH - x
90kW L I: 0.0000 - 0.99990 0.0001Q
7.5-75kW: 0.00 - 500.00mH 0.01mH
F08.09 | HIBLIHK PUBE | 0,001 x
90kW S LA I-: 0.000 - 50.000mH mH
7.5-75kW: 0.00 - 500.00mH 0.01mH
F08.10 | HHLAHEHT 0.001 X
90kW LA I=: 0.000 - 50.000mH
mH
FO8.11 | LA 4Rh R L L 0.0 - 999.9A 0.01A x
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Pt A DhfiE 5 Bk PRINTIER S T B AT B2y 7

S BRA V€ i ) A | dshnd | JE s | B
F08.12 | ML R A1 0.00 - 1.00 1.00 0.01 x
F08.13 | ML R EL 2 0.00 - 1.00 1.00 0.01 x
F08.14 | MMM RS 3 0.00 - 1.00 1.00 0.01 x
F08.15 | HIMLZUMUAI R AL 4 0.00 - 1.00 1.00 0.01 x
F08.16 | HAMLEZIMUAI R AL 5 0.00 - 1.00 1.00 0.01 x
Fo9 4 v/f EHISH (S 66 -68 | )
0: HZk
1: Pk
F09.00 | HLHL v/f ke 2: 1.2 WL 0 1 x
3: 1.7 YRR
4: FPAE L
F09.01 | ML V/f SII#H F3 F09.03 - 100.0% 0.0% 0.1% x
F09.02 | HHL V/f HLAE V3 F09.04 - 100.0% 0.0% 0.1% x
F09.03 | ML V/f SII#AH F2 F09.05 - F09.01 0.0% 0.1% x
F09.04 | HHL V/f HLE V2 F09.06 - F09.02 0.0% 0.1% x
F09.05 | AL V/f J5%AE F1 0.0% - F09.03 0.0% 0.1% x
F09.06 | HLAL V/f HLEAE V1 0.0% — F09.04 0.0% 0.1% x
45kW K LA
A
i 2.0%
55—
) 0.0 - 30.0% A
F09.07 | MLHLEEAEHET 00 FIFERERI ;;;gw “ |o1% x
1.0%
160kW 12
DA 1A A5
% 0.5%
F09.08 | HLHLFBhELHHETI#IE S | 0.0 -50.0% (F08.03) 25.0% 0.1% e}
F09.09 | HIMLEL 224 MEE 25 0.0 - 300.0% 0.0% 0.1% ¢}
F09.10 | HLHLL 224 M0k B ik 1) 0.01 - 10.00s 0.10s 0.01s e}
F09.11 | HILEL 224 MR 0.0 - 250.0% 200.0% 0.1% x
F09.12 | HLHLEKH 0.000 — 9.999kW HURHAE | 0.001kW | x
0: AEhE
F09.14 | HLHL AVR ZfE 1: —HIME 1 1 @)
2: (UG A BE
F09.15 | HIMLARANHI S R4 | 0-200 50 1 e}
F09.16 | LML 35 R AL 0-200 20 1 e}
B et I R CAL
F09.17 | ML AT il ERE 3 fﬁﬁﬁ} - 0 1 X
F09.18 | HHLITAER L 0.0 - 100.0% 5.0% 0.1% ¢}
F09.19 | ML REAZAAITR 0.00 - 50.00Hz 25.00Hz 001Hz | O
F09.20 | HLMLTTREDI A 0.0 - 100.0% 100.0% 0.1% o
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PRI SR R AT PR W) Fist A Dhfie s BGdd R
S SRR V€ i ) A | dshnd | JE s | B
F09.21 | ALY AEAS IR AL 0 - 5000 X 10 Ik 1 )
F09.22 | HLHLYYAEHL RIS ] 40 - 4000ms 100ms ms 0]
F09.23 | ML AEHLIE TR 40 - 4000ms 100ms ms @)
F10 4 BHXBRENRETRSH (3K 68-69 1)

F10.00 | HLHLE#ERHILLEIELE 1 | 0.1 - 200.0 10.0 0.1 ¢}
F10.01 | HLMLERBEFEHIFUMAEE 1 | 0.00 - 10.00s 0.10s 0.01s o
F10.02 | HLHLE#ERHILLEINELE 2 | 0.1 - 200.0 10.0 0.1 ¢}
F10.03 | HLMLERBEFEHIFUMATT] 2 | 0.00 - 10.00s 0.20s 0.01s o
F10.04 | HLHLEAJEIR PIUIATH 1 | 0.00Hz - F10.05 10.00Hz 001Hz | O
F10.05 | HHLEBEERR PIUIRATA 2 | F10.04 - 50.00Hz 15.00Hz 001Hz | O
F10.06 | HAALHEE BR300 B E 0.0 - 200.0% ( F08.02) 180.0% 0.1% ¢}
F10.07 | HUBLEEEFR ] 2:22 : gg% AT 0.00s 0.01s o
F10.08 | HLALEEEERE gl Zggz ) :EOJ;OI;% J— 0000s | 0001s | O

0: AiE
F10.09 | HLALEEH B e 4 4% 1: FrARERESIERERSEE | o 1 x

PR PRAF— 2L

AN E 2 P Bl o R i 3

AL S H B R s

HAOL: ER AR R R

TG I P A 2 R i 3

e v e 0: HFhE

F10.10 | HLATLAE B o S e v B AR 0000 1 x

2: Uik B

3-4: AIl-ARBRE

7: BRAERARCR AT E (4M5] LED

BRVEHIBRI A2
F10.11 | FALIEFER LM E | 0.0 - 200.0% (F08.02) 180.0% 0.1% ¢}
F10.12 | MALUEERT LM E | 0.0 - 200.0% (F08.02) 180.0% 0.1% ¢}
F10.13 | AALIEFER PR 56 BE | 0.0 - 200.0% (F08.02) 180.0% 0.1% ¢}
F10.14 | BRI FAESEHIBRE | 0.0 - 200.0% (F08.02) 180.0% 0.1% ¢}
F11 4 BiXBRERNERTSHE (3R 69-70 )
F11.00 | HLHLHLIEIF KP 1-2000 800 1 o
F11.01 | FHLHLIRER KI 1-1000 200 1 o
F11.02 | HUHLEL SR BB EL | 0- 31 3 1 e}
F11.03 | HBLERATE A ‘1’ ﬁ;ﬁgﬁ 0 1 <
F11.04 | HAUIRERG R E 0.0 - 30.0% 0.0% 0.1% x
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Pt A DhfiE 5 Bk

PRINTIER S T B AT B2y 7

BHS BRA

e

)i

s/ | JEPERE L | BEEA

F11.05 | HALEE @ M Ak e

AL B ) A B IE R fE
0: ZS1LREYE Wl BER IE
10 FHRERESE 17 M LA IE

Az TR T RE
0: A5 IEHYEREE R L
10 FEABARERAE 1 HLI

00

F15 4 FFEMAR G T2 (3R 70-80 1)

F15.00 | DI ¥ F2fE

F15.01 | DI2 i FThgE

F15.02 | DI3 ¥ FIgE

F15.03 | D14 ¥ F2fE

0: 1A¥

1: SRR

2,3: B/ EYIRE

4: —aisiE

5-7,87: MRREWELLE1 -4
8: JHRYI Y

9,10: BT Ik 1,2
11 AU 2+

12: SRR 2 HA

13-16: ZBMIFIGT 1-4
17: ARSI (UP) 464

18: S (DN) 454

19: HEBhIS e ARG S

20,21: IEFE/ R i 1 i
A (JOGF1/JOGR1)

22,23: IERE/R BN 2 il
A (JOGF2/JOGR2 )

24: REh 1 A EEHEA

25: g1 A
20,21 PEHERERT, 24,25 TR
26,27 NGRS A ERR T 1,2
28: AL R

29: JMEHEEE E

30: PN EZET TR

31: PLC LIRS E L

32: 7% PID 5

33: 7 PID 251k

34: PID B

35: PID B4R

36: FHIHEA

37: BURIREE AL

38: (EHLEHHIEhEA

39: AN i A
40: MBI P kA
41,42 HHRPEDUEFF/E A
43 B2MFHL

44,45 SMERHOEE /R A
46: HMHEANL (RST) A
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PRI IR S R AT L2 ] Ptk A DhfiE 5 B0k

B SRR B T ) A | dshnd | JE s | B
48: ERFIIHERIA

49: TR EEHEEA
50: HEEHEEE WA
F15.04 | DI5 ¥ 7Dk 51: TR F S A 0 1 x
52: KA A ({X DI6)
53: kR A ({2 Di6 )
54: FAHIREDIH

56: HEERE /A R Dk
57 FEHE PRI R M U
59: PID (Y

F15.05 | DI6 ¥ FHIfE 85: fij %) PLC {11464 0 1 x
86: I FELIHIBIEA
87: WURBEEE LR 4
88: 5l DWELL 4 flifiE

F15.12 | %ifiF UP/DN JIVSGHEER | 0.00 - 99.99Hz/s 1.00Hz/s | 0.01Hz/s | x
0: 2ms

F15.13 | SR vl st ] 1: 4ms 0 1 e}
2: 8ms

F15.14 | Sifi R s e vk B 0- 10000 2 1 ¢}

Bit0 — Bit8 I/ DI1 - Dl6
F15.15 | S F4 A IESGEHIE Bitx: PIY:W%%AE&E&F 00 1 e}
. IF2hE

s B

: MR E R

: MRIE R 2

S vt il S|

: =B 2

: HHEHL

Bl

s BN

: YREEAT

e

s ARSI ST e
AN ERIEATH (RUND
AR AT

s AR RS T T

s AR E BN

s AR AR AS

: ARNRER NS T

10: SIRACPRINES 1,2
(FDT1,FDT2)

11: WREAES (FAR)
1 KR R

13: B R RRBR I

14: U 1 BRFR

F15.16 | IEFe/ [ bkiaibtiaisse

S T4 PR A B A1

F15.17
#

F15.18 | DO1 ¥ F2IRE

O N O LA WN = O|lWN = OlwN = O|= O
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Pt A DhfiE 5 Bk

PRINTIER S T B AT B2y 7

S SRR V€ i ) A | dshnd | JE s | B
15: fij% PLC isfehiin
16: fii%) PLC s 1546 /R
17: fai%) PLC IR SE AR/
18: fii%) PLC BrBLizf45¢ lidkm
N 19: fii%) PLC i8558 AR /R
F15.19 | DO2 ¥ F2IhE 0 1 ¢}
e 20: K SCITIRAYHERS
21: B is it 3k
22: FEMFYIRES
23: BOETHEE S
24: FRETHESA
25: WEKERE
27 AL i AR R 4
29: R 1L
30: A#EEIGES
31: ARSI
. YA 2RI , 0
F15.20 | RLY1 4k 25 2RE 3. ShmRE 31 1
33: SRR F S AL )
35: {RIRFE/RIIAE
36: RGUEATH
38: mdfked il ({1 DO2)
Bit0 — Bit1 X/ DO1 - DO2
Bit2 X RLY1
" P T
F15.24 | i 1iF RO e :é:x' DOy RLYy 3554 th IE 52 0 1 o
1: FREHE
F15.25 | EMTDIAE ON MUZERATE] | 0.00 - 300.00s 0.00s 0.01s ¢}
ERFIIfE 1 91E 33 s
F15.26 E AR OFF MSER I 0.00 - 300.00s 0.00s 0.01s @)
[t K T
Frsgy | POREIE (FAR) BBTE | 0 00 1 00.00Hz 2.50Hz 001Hz | O
BE
F15.28 | 55K (B 0.00Hz — - FIR 0.00Hz 001Hz | O
F15.29 | ZHiilnl 2 0.00Hz — - A% 0.00Hz 001Hz | O
0: FRL IR
F15.30 | FDT1 fihr= i - 0 1 O
flir e HERRR
F1531 | FDT1 H°F 0.00Hz — I FRATR 5.00Hz 001Hz | O
F15.32 | FDT1 #i/5 0.00Hz — L F-AFIR 0.00Hz 001Hz | O
. 0: LA EIRM
F15.33 | FDT2 Kttt 0 1 ¢}
R 10 BT R
F15.34 | FDT2 H°F 0.00Hz — I FRATR 5.00Hz 001Hz | O
F15.35 | FDT2 ¥/ 0.00Hz — I FRATR 0.00Hz 001Hz | O
s 0-65535h
F1536 | IS 1 T s et oh 1h e}
BEETIHT 0: EEATHMBIfE AL
F15.37 | WETHEUEELAS E F15.38 - 9999 0 1 e}
F15.38 | R THEUEELAS E 0-F15.37 0 1 e}
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PRI IR S R AT L2 ]

Ptk A DhfiE 5 B0k

BHS BRA

BEE

)i

sie/h g

Ja A

BEEAH

F15.39 | BBl AR R IR

AL EPE A BRI A R S
0: HHfEL

1: BRI

2: JEHEL

3: AEfE

AL e R A A 1

0: JCARHLL i 11

1: PefEE AT (4M5] LED #E
PR3

2: Al SGH

3: A2 i H

L RO BRI 2%
0: —ELKI
1: FIB T A KN

TL: BHUBIRA TS A 3hisfT
et

0: ARV AZET

1: ¥ ABNETT

T REHLL R PR S e

0: AIRIMEBEIE (E0024 )

1: AN (E0024), AREH
B N

2: HRAHMEBIEE (E0024), figH 3
AN

00000

F15.40 | BBlEEH AR [ FR{E

F15.41 - 100.0%

100.0%

0.1%

F15.41 | BOBUE AR FR{E

0.0% - F15.40

0.0%

0.1%

F15.42 | BCADUEE R B AGHI A i)

0.00 - 50.00s

5.00s

0.01s

F15.43 | St 40 i e

0.0 - 100.0s

0.0s

0.1s

F15.44 | HECRLIDLL I BRAG I o i)

0.00 - 50.00s

15.00s

0.01s

O|O0|0O|0O| 0O

F16 4l MBEMARHIHTESH (3R 80-83 1)

F16.00 | BEVEHEIHRHLALTTDIAE

F16.01 | A1 S F2E

PR

s RRRERSE

: WIRBE

s R

: 1 FE PID 447

: 27 PID S5t

: 27 PID YRR

: I PID AT RRR

s HUHLIERE H S PR e
10: HUHLS L L gl B e
11 HHLERE FAE R R

o

O N O AW N =
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M A e SHOR A PRIl SRR AT PRV |
S SRR B T ) A | dshnd | JE s | B
12: WL AR
F16.02 | AI2 Ui FLfE 13: $EHd A 5 1 x
15: FEAERH LR
F16.05 | All fii B -100.0 - +100.0% 0.0% 0.1% o
F16.08 | AI2 fii -100.0 - +100.0% 0.0% 0.1% o
F16.06 | All 325 0.00 - 10.00 1.00 0.01 e)
F16.09 | AI2 2§ 0.00 - 10.00 1.00 0.01 e)
F16.07 | Al IS 0.01 - 10.00s 0.05s 0.01s o
F16.10 | AI2 IEJEH[H] 0.01 - 10.00s 0.05s 0.01s ¢}
F16.17 | fc K ARk AR 0 - 10000Hz 10000Hz | 1Hz @)
F16.18 | i Ak ik st ] 0.01 - 10.00s 0.20s 0.01s @)
0: 1A¥
1: HHEIR (0 - SRR )
2: HESR (0 - FKA R )
3: AL (0 - fkh L A ekt
F16.19 | AOT STt ohie JiLfF s ) 2 1 o)
4: K (0 - 2 R
L)
5: HHLIE (0 - 2 LA E HL
)
6: WHEA (0 -3 LA E
)
10: HiEEAE (0 - 3 58 b
Hi)
11: BB HE (0 - 1.2 528540
F1620 | AO2 i T4t 3 B 0 1 o)
12: BRRHUE (0 - 2.2 fi5 2840 dR4
FEHLIE )
13: Hihdige (o -2 f5HpLEL)
)
14-15: All-AR%IA (0-
A/AR 2B S I RAE )
18: HiARAE (-1 - 41 fmcKd
19: HEMR (-1 - 41 oK
e ik ot T R ) o
R e 20: BEHE (o- ks | © !
)
21: i SC HdEd
(A 0 - 1000 XF AO it
0.00 - 10.00V )
F1622 | AO1 & -100.0 - +100.0% 0.0% 0.1% ¢)
F16.23 | AO1 Hitd 0.0 - 200.0% 100.0% 0.1% o
F16.24 | AO2 & -100.0 - +100.0% 0.0% 0.1% ¢)
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PRI IR S R AT L2 ]

Ptk A DhfiE 5 B0k

S SRR VR B ) A | dshnd | JE s | B
F16.25 | AO2 #415 0.0 - 200.0% 100.0% 0.1% O
F16.26 | DO2 f Atk ofiiisk | 0.1 - 10.0kHz 10.0kHz 0.1kHz | O
5 BN -100.0 - +100.0%
F16.27 | #AE bR A (HESVE] LED ST b AT 0.0% 0.1% e}
N 0.00 - 10.00
F16.28 | BRVEHEIMRHLAI T 35 (L4431 LED HhME AR AT 1.00 0.01 ¢}
F17 4l s iERSH (SR 83-84 )
0: 1-82 43, TS, RTU
" . 1: 1-8-1 k530, A, RTU
F17.00 | #dhs Xt 20 181 ML, K. RTU 0 1 X
6: 1-8-1 #xX, Jokle, RTU
0: 1200bps
1: 2400bps
2: 4800bps
3: 9600bps
F17.01 | BRefeikse 4: 19200bps 3 1 x
5: 38400bps
6: 57600bps
7: 76800bps
8: 115200bps
F17.02 | AHLHhE 0-247 2 1 x
F17.03 | AHURZ T[] 0-1000ms ms ms x
F17.04 | SBLE PR E G He s e gﬁ: ?fﬁ?;mm _— 0.0s 0.1s x
F17.05 | GRS H A ] g:g: ?fﬁzwﬁiﬂ’r&i}% 0.0s 0.1s x
F17.06 | iR S ERSE 0: ML 3 1 X
F17.07 | SEiRAS IR ShEERE 1: BEIFHL 3 1 x
cir0p | TISMEBELE R R | 2: BUEEEL ; ; .
% 3: LEEfT
AMZ: BR F00.13. F19.03 HIRES L
PISh R EEPROM F7fifi ik
0: ANf£A EEPROM
S A 1: FEA EEPROM
F17.09 e 01 1 x
EEPROM JrsUik#E 7 F00.13. F19.03 TiAES4H
il EEPROM f7ii# 4%
0: ANf£A EERPOM
1: f£A EEPROM
F17.10 | 2HL P03 FFOR AL R H ] Z:g: ?fﬁ?;u&mfr%i% 0.0s 0.1s x
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M A e SHOR A PRIl SRR AT PRV |
B | BHER | e | i [ahin | i | st
F18 4l BRBEHSH (B3R 8a-85W)
0: 8
F18.02 | idfTi/RSH1 W& 1 ARARER A E HLIE 8 1 e}
3: ASgRRA
4 T AR T
5: TR
F18.03 | B Ti/nss 2 &E 6: BT IR 7 1 O
7: BB
8: LEME (ST )
F18.04 | iZfTWREH 3 BE 9: iR 9 1 o
10: B
11: 81T
12: FIAZHE
F18.05 | igfTi/RnSH 4 KE 13: Hii R 13 1 0]
14: it
15: FHshE
R
F1806 | EfTE/RBH 5 B : z%:::jiz 14 1 o
18: HILEHE L
19: ML T A LR
F18.07 | BITEREH 6 Wi 20: Al AL 18 1 o
21: AN HIAHE (HS )
22: AR IAHLE
23: AR MIAHE (035 )
F18.08 | LB /RSH 1 B 28: DI6 STk i ASH% 7 1 e}
29: AO1 fiith
30: AO2 fith
A gl > 31 e kR
F18.09 | FHLI/RSEL 2 K [ 18 1 e}
33: WELHE
34: PELHE
F18.10 | AL /RSH 3 EHE 37: &7 PID 4iE 20 1 e}
38: 7% PID it
39: iFE PID iR2
o 40: 72 PID B
F18.11 | FFHLIRSE 4 KE 41: 3FF PID Hith 22 1 e}
42: ANETHE(E
43: AR
F18.12 | fEbLERSE s BE 44 MRS 43 1 o
45: MODBUS il iUk 2
46: LB
47: BitHKE
F18.13 | LS 6 B 48 W HLEHE] 24t (/) 44 1 e}
49: AT BRI (/i)
F18.14 | M /K1 4% 0.1-160.0 1.0 0.1 O
F18.15 | B RZH 0-65535 1000 1 e}
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PRI IR S R AT L2 ]

Ptk A DhfiE 5 B0k

BHS BRA

e

)i

sie/h g

SR | B A

F18.16 | Zeili /& ki

ki3

s — iR
s P/ NV
s EA/NVEL

F19 41 HRIIEESH (SR 85- 92

~

F19.00

P . i1 8 ST B

: BERRE

s i FROE

: SCIHEIREE

B

s S Pk episoE

: PID il

7-8: Al - AR BE

11 BAERRAE AT RE (Ah5]
LED #AAEHIM A 5L )

o s wNn = o|Flwy =~ o

F19.01

Az Thfss
0: FRE + MBhE
1. BT - WbhikE

AL BURIE YRR
0: &

1: FHisH

2: v

3: B EHBER R
4: 5 EIEE U

F19.02 | WiBhiE 2L

0.00 -9.99

1.00

0.01

F19.03 | Bl piiismfE

0.00Hz — F00.06

0.00Hz

0.01Hz

F19.04 | Bl B il st

AL AR
0: fHHRURTF AR BIR
10 BHRAPREHER

AL R A B
0: (LS PREFHIBIIR
1: AFEHUE ST N F19.03

00

F19.05 | B MR LB JR B kb

0: AiEHEE
T: ARSI H A3 A
2 AHRT R

F19.06 | BE MR LL (] 4% 2R 5K

0.0 - 200.0%

100.0%

0.1%

F19.07 | Y& s il e 4%

0: AZMEILIR
10 SIS IR0
2: LR — HIEAT

F19.08 | Y& XUs 42 i SR A ]

0.0 - 600.0s

60.0s

0.1s

F19.10 | 0 {E

0.00Hz - I FRJGR

1.00Hz

0.01Hz
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Fist A Dhfie S HGda R OISR R AT P2 W]
S SRR V€ i ) A | dshnd | JE s | B
0: MR IE BT T
s PRERHENURES, AR a A
A T 10 PASEHUIRA, AR
F19.11 S i 0 1 x
2: FEMREIEAT
3: 4% OHz i81T
. 0: AR IEBHEAL
. WA 2 AN ML T e o S
F19.12 | BREHR AL REERE B 0 1 X
F19.13 | BHE AR EAMEY 6 0.010 - 1.000 0.500 0.001 0]
BRI 2 B AN BB VRS 1
F19.15 ET!{J‘ BARREHLE AT 400 - 670V 430V 1w x
N 0: ARk e
F19.16 | fFH AR DD REk p 0 1
FRMEEMERS | e s "
F19.17 | 15 R B A5 A i 0.00 - 10.00s 2.00s 0.01s ¢}
. 0.000 - 1.000
. i A 25 . . X @)
F19.18 | s JEAMHIG 25 0.000: % SR 0.500 0.001
F19.19 | R AL 650 — 790V 690V 1% o
F19.20 | HhPRIMEH 2R 0.000 - 1.000 0.500 0.001 ¢}
F19.21 | HhBRHAKF 20.0 - 200.0% 150.0% 0.1% ¢}
AL LT
o . Ve EHUFR T
F1923 | WTBEHmA KR i L% U T 00 1 o
0: WAL
1: HAPARL
F19.24 | HilZhsaocahfErE 630 - 750V 680V 1\ O
el =1 e 0: 2511
F19.25 | fikil il 3h i g N 0 1 e}
1: flifE
F19.26 | WERKE 0-65535m Oom m ¢}
F19.27 | SEBrKE 0-65535m om m *
F19.28 | KEEfR 0.001 - 30.000 1.000 0.001 e}
F19.29 | KEERIEZRE 0.001 - 1.000 1.000 0.001 ¢}
F19.30 | W%l EAR 1.00 - 100.00cm 10.00cm 0.01cm | O
F19.31 | Al ko 1-9999 1 1 e}
AL :
0: it TES
1: fiith 500ms fikif
F19.32 | KEEFAIIREIESE 00 1 ¢}
AL
0: 5HL
1: YEEELT
F1933 | KEEFIRFiCHKienm |0 ASNTE 0 1 o
1: PREEARAE
F19.34 | FEHLINCSR K BEAR B 2. YRS 0 1 O
F19.35 | %iBh PID HiHhBRAE 0.0 - 100.0% 100.0% 0.1% x
F19.36 | 4Bl PID B BRsEHETHE | 0.0 - 100.0% 0.0% 0.1% x
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PRI SR R AT B 7] M A e HO A
S SRR BT ) A | dshnd | JE s | B
AL FART AN
0: 0 FFE AR

1: SRR R IR

Az AT
AR priEe S 0: 0 FFE AR 100 1 e}
1: SRR R IR

5

%

:

F19.37 | MR

=

AAL: A BRI AE
0: 0 F| LRI
1: B RBRAERE) | R
0: A
1:
0:
1:

F19.38 | AHIVE B T S % . 1 1 o
fosall]
380 - 460V

F19.39 | i AHLERERE 260 — 460V 0 1 X

2: 200 - 460V
F19.40 | REIMHIZh PRI 2% KP 0 - 4000 1000 1 o
F19.41 | REHIZ) PLIATIEE KI 0-500 20 1 o
F19.44 | LCD LR /RES ] 0.0 - 999.9min 5.0min 0.1min | O
F20 41 HERPSHE (2R 92-95 )

AL e S AR R AR

0: &4 79— EA I

1: AUHE IS T A

AL B E SRR

0: SRR, AIREIH

Eitssayny

1: RLEA AR, O L

AL SRR EHRE A R

0: Kzt AT AR FHUMLAT & FL U

(7% . Wbl Ek E0019)

1 R KRR T AR 2R
F20.00 | id#EHHRE Tt T (I BRI E0017 ) 00000 1 o

T HAIE R e

0: i HLL

10 AL

Jifir: s EkpP

0: ffifigEliAd B Ry Bl
EdrS

1: AR A, Rt
HLdE LR

2: BRRCESERL Y, (lifEd
HLid g

3: BRRCESERL EAY Bl
S
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M A e SHOR A PRIl SRR AT PRV |
S SRR V€ i ) A | dshnd | JE s | B
F20.01 | il 4RITUHREAS KT 20.0 - 200.0% 150.0% 0.1% 0]
F20.02 | b 4R TTUHREAS H B i) 0.0 - 60.0s 5.0s 0.1s 0]

0: JEAK, AR A ik
1: st A, K
YREs AT (W)
; ~ 2: DUZEREEARIN, S 4k
AR A & HY : It
F20.03 sz g th 3t Szt (%) 0 1 O
3: BT R —EAN, BiE
VI (k)
4 RTEfESRISAGIN, 46 5 PIWT
ik (ks )
F20.04 | s w2k 1 K7 | 0 - 100% 30% 1% e}
F20.05 | ZESiai HhdiaAs it fE] | 0.00 - 20.00s 1.00s 0.01s ¢}
0-80%
X i} oAU 0 9 le)
F20.08 | i ARSI 0: R A A 30% 1%
F20.09 | i ASGRARA I ] 1.00 - 5.00s 1.00s 0.01s ¢}
0-100%
i )
F20.10 | % i BRORHAS DU S 0s K 1A 20% 1% ¢}
F20.11 | i SlokE A s ] 1.00 - 20.00s 3.00s 0.01s e}
0-100%
. é A E W II 0/ 0 O
F20.12 | PID 447 KT E 0: AR PID 45 0% 1%
0.00 - 10.00s
Y F R . X
F20.13 | PID 457E 2R K i ] 000 K PID % 0.20s 0.01s ¢}
0-100%
. Sk Y o 9 o
F20.14 | PID Ui Z AT E 00 K PID S B E 0% 1%
0.00 - 10.00s
. i M . X )
F20.15 | PID Siift e At A i) 000: KT PID JZHEA: 0.20s 0.01s
0-100%
F20.16 | PID Si i RRAG HI{E 100: K PID = iR 100% 1% e}
0.00 - 10.00s
A TR PRAG: L . X O
F20.17 | PID S i i B AG: H A i) 000: K PID J2 B 0.20s 0.01s
0-100
. SRR . 0]
F20.18 | FBlE AL 0: A3 e 0 1
F20.19 | B 0.01 - 200.00s/%X. 5.00s/{X 0.01s/%X | O
AL H B ALY ]
0: kLK B A SR
1: HCREARLES S E
F20.20 | kb 28 sl E 00 1 e}
e KRS
0: bRk B EHAE
1: WAk 2R EE
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PRI IR S R AT L2 ] Ptk A DhfiE 5 B0k

S SRR V€ i ) A | dshnd | JE s | B
Lu-: EREER KR
E0001: ZEAT&S 4 1 st i
E0002: ZEATfivhiy t st ot I
E0003: ZEAT & 1 i It
E0004: H BRI &
E0005: H i BFRI AL K
E0006: H Ji BRI # ) &
E0007: iR
E0008: THFRAEHf
7£: E0001—E0003, E008 # [ 3s
7T A%
E0009: A ARITFA
E0010: il BRIt
E0012: Z4§ 4 ke
E0014: FL LGN Pl i i

FK (HGE—0) ¥ | E0015: HiABHE
gl E0016: fithiiAR
E0017: ZBAfif it 4%
E0018: ARARAR i #idk
E0019: HLMLiTEL
E0020: HLMLitHA
E0021: #%iilH EEPROM 5 5
E0022: #:EIHINL EEPROM 75 5
W DURAETE A B, AR AN
FHEM LR )
E0023: SRR
E0024: AMIRIL AR
E0025: PID £ Bk
E0026: PID RIHtER
E0027: PID i HR
E0028: SCIid T
E0029: SCI il AR

o

F20.21

RIIT— YIRS 1 23 RE AR

S

F20.22 0.00 - 400.00Hz 0.00Hz 0.01Hz | *

T — YR B IZ A T4

F20.23 0.00 - 400.00Hz 0.00Hz 0.01Hz | *

(¢ g0 ¢

VRV
Fa024 | WUERKBIRRIIGRE | ) o0 ov v »

N SHEFEES

s &

E7

TR B A

F20.25 0-999vV ov v *

I — UK R %

F20.26 BMUNE] 0.0A 0.1A *

A i A

=

—1

F20.27 0 - Ox1FF 0 1 *

SR — YA I i

F20.28 e
TRE

0 — Ox7FF 0 1 *
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Fist A Dhfie S HGda R OISR R AT P2 W]
B BRA Ve )M | Db | kg | Bt
F20.29 | i —ERERIBEATT] | 0.0 - 6553.5h 0.0h 0.1h *
F20.30 | S PUMKHCREEEHR! 0-99 0 1 *
F20.31 | % VUK R ) e ] 0.0 - 6553.5h 0.0h 0.1h *
F20.32 | 4 =Rk R 0-99 0 1 *
F20.33 | 55 = UK ] s E] 0.0 - 6553.5h 0.0h 0.1h *
F20.34 | H iRk R 0-99 0 1 *
F20.35 | 55 UK ] A E] 0.0 - 6553.5h 0.0h 0.1h *
F20.36 | #i— Kk R m 0-99 0 1 *
F20.37 | 55— YRR ] i 1) 0.0 - 6553.5h 0.0h 0.1h *
F20.38 | b-UR ek p A ) 0.0 - 6553.5h 0.0h 0.1h *
F21 41 BEEHSH (SR 95-96 W)
0: F21.01 BFE0E
5 U 1: B RE

F21.00 | HEA AT 440 e 18 4R PR 0 1 X
3: SCIEIRIEE

F21.01 | B SETFIE -100.0 - +100.0% ( F21.02) 0.0% 0.1% O

F21.02 | SmKRFEHBOE R 0.0 - 500.0% ( HEBLAE F4HE ) 100.0% 0.1% x

F21.03 | HEHARAUEH ] 0.000 - 1.000s 0.000s 0.001s | O
0: HiF21.05. F21.06 FE

F21.04 | HAEdEHIRTHEEREIERE | 1. i Fo0.06 FRZE 1 1 X
2: AR E

F21.05 | HEHEPEHIRS IE M #EERR S | 0 - 100% (F00.06) 100% 1% ©)

F21.06 | FEHPEHI S @ BERR ) | 0 - 100% (F00.06 ) 100% 1% ©)
0: WHFFHL + HTHIB

F21.10 | BEARAERIELT 2k de 10 IRE A 0 1 x
2: AhEL

F23 41 PwM EHSH (2R 96-97 W)

F23.00 | HHARBIE 1 - 8kHz HURHHE | 1kHz x
0: BRI A BhiR

F23.01 | Hhiok A shinkE 1: BRPHR A S 1 1 1 x
2: HIR A ShiEEE 2

F23.02 | W iR 0: KK | | .
1: ARk

I 0: PRl = M8 i E) 46

F23.03 | PWM Pl J—— 0 1 x

F23.04 | PWM IR %A 1 | 5.00 - 50.00Hz BUASERIE | 0.01Hz | x

F23.05 | PWM BTG 2 | 7.00 - 50.00Hz HURHHE | 0.01Hz | x

F23.09 | HEHLEBIRE K1 0-2000 2 1 x

F23.10 | BEHLEMIR KL K2 0-2000 3 1 x
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PRI IR S R AT L2 ] Ptk A DhfiE 5 B0k

B | BHER | e W h [ s e
RO2 4l BMIBPRERY (2R 97-97 W)

R02.00 | Al f/RHIE 1 0.0 - 100.0% 0.0%

R02.01 | AlT S HLE 1 0.00 - 10.00V 0.00V

R02.02 | Al /RHLE 2 0.0 - 100.0% 0.0%

R02.03 | Al S HLE 2 0.00 - 10.00V 0.00V

R02.04 | AI2 /RHLE 1 0.0 - 100.0% 0.0%

R02.05 | AI2 S HLE 1 0.00 - 10.00V 0.00V

R02.06 | A2 /RHLE 2 0.0 - 100.0% 0.0%

R02.07 | AI2 S HLE 2 0.00 - 10.00V 0.00V
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PRI IR S R AT L2 ] kit B MODBUS il i Hiril

Fif % B MODBUS il Bri

HD3N kIR MODBUS i@ ML,
FAP AT LA EAHL (AL AL, PLC SRl IR A ) S TN R HRE: S A MZR TiRES 4. e
WRESH. BG4S, WA HD3N AT MBI,
1. i 1
iR T 445, 446717, 525U,

LT3R,
#%n S, AT
LS 1-8-2 (1 &b, 8 (igdifr, 2 fifs1kqy ), Jores, RTU
bIZE S 9600bps
LIPS 3 A WL F17 4 sclimilSsk, 4 83 1t
2. AW 5
PCEHL LopLCEML | PCEHL PLGEHL
RS232/RS485 RS232/Rs485,
R ; RS485 R RS483
| HD3N| | HD3N | ------- | HDSN| | HD3N | | HD3N |
BEHL M HEALE AL
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¥ B MODBUS i il il

PRINTIER S T B AT B2y 7

3. BpislRE R
MODBUS P SZHF RTU B, X0z A iiiAg =R an T
RTU &3
L Modbus %t N
Y |
Hehs (03,514 BN < 2R (203,54
gl MAILEHE DR Hilf ey ) '

MODBUS K] “Big Endian” #i% A=, SeREmAIF T, RERMAFT,

o TSk A R A 2R PRI ATAS /N T 3.5 AN I IRD R A R ot

o MHLHBHEE R 0 B, FoRT R/E Ml

o BURACHRA CRC-16, BAMGEES SR, KR CRCKRIIESHE 143 TUHIRHI,
. FHUHEY 1 BMAPLFBAT 7% F00.08 = 50.00Hz:

Huhik IDREIRHES | A AFdy bk A ECH R

SR 0x01 0x03 000 | oxo8 000 | ox01 005 | oxcs
Huhik DhieRa | RE N HF N R

LT 0x01 0x03 0x02 oa3s | oxss oBs | ox2

oo RIS L IR 5 b G A
MR LIS SR, SRS R TRy e MBS A BT IR 15 ) RERY

ERR R

ik

1. F04.03. F21.01. F16.05. F16.08. F16.22. F16.24 #9i@ ifl.44¥#% 0—2000 *¥ & $#%-1000—+1000,
2. KRAEAH 0x3318 4938 MAHE 0—16000 *F 5 £ 4%-8000—+8000.
3. kALK IAEPID LT, EAZPID RAE. 42 PID R £, €42 PID RH M A LA2 PID 4ir sk 4938

MEFE 0-2000 *F & £ 4£-1000—+1000,

=, BhilfiE

1. XFeifiE
MODBUS B LA F I REAC AL HAE -
L fig hhEARE ik
BEHUEAER DI RE SRS S 0x03
0x06 HHLE R HT F17.09 B0E
WA A DI R SRk I S
U AR S B S R T S8 e Ty
0x10 PR S AEH F17.00 BE
WS AFUS S RSB S8
MUS AR A D) e Sl i i S 4L o3 ey
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PRI IR S R AT L2 ]

Fif% B MODBUS jili il Bl

2. BRBUESRE S Bk & S8

UIRe A% ox03, IERMIS R T2, LA RTU B B,
R Huhk Pliiw ] AR | AFAE B H CRC/LRC 445
BAEmiTH (1 1 2 2 2/1
HE B 0-247 0x03 0x0000 — OXFFFF | 0x0001 — 0x000C
O i Heht Pliiw ] P AAFRMIA CRC/LRC 445
BAEmiTH (1 1 1 2% FFAEE | 20
HE B 1-247 0x03 2% AfEAEE

3. BUS AR RPN e S Bk B 8

IREAHS oxoe (FRHUEELRAER F17.00 BE ). oxa1 (HHURIRAE ), RIS RIZ UL T4, L
RTU HE= .
R Huhk pliiw] ilidbhk AAFRMIA CRC/LRC 445
BT g (1 1 2 2 2/1
HE L 0-247 0x06, 0x41 0x0000 — OXFFFF | 0x0000 — OXFFFF
O i Mokl pliiw] ilidbhk AN CRC/LRC 445
BT g (1 1 2 2 2/1
HE L 1-247 0x06, 0x41 0x0000 — OXFFFF | 0x0000 — OXFFFF

4. YA ZADRES Bk S 8

YIae s ox10 (HEHUEEAFH F17.09 BEE ). 0x43 (FHLIRAT ),

TSRS AW T %, LI RTU

Wl

BIRIFAERY | BEFFRN | FENNE CRC/LRC
w5 R Mok gy AR

Hed i T P g
" S 2% PAEDF
BT E | 1 2 2 1 e 2/1

e 0x0000 - 0x0000 - 2% PES

HE L 0-247 0x10, 0x43 | oo 0x0004 1
L5 i Huhk e R hE | BRI EH | CRC AR
BAEmiTH 1 1 2 2 2/1
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前  言

感谢您购买深圳市海浦蒙特科技有限公司研制的HD3N系列高性能精易型变频器！

本用户手册介绍了如何正确使用HD3N系列高性能精易型变频器，全面介绍了HD3N变频器的安装配线、参数设置、故障对策、保养维护等详细信息。

在使用前，请务必认真阅读本用户手册。同时，请在完全理解产品的安全注意事项后再使用该产品。



使用本用户手册请注意：

请妥善保存本用户手册，以备后用。

由于损坏、遗失、或其它原因需要订购用户手册时，请与本公司各区域分销商联系，或直接联系本公司技术服务中心。

如您在使用中仍有一些不确定的使用问题，请与本公司技术服务中心联系。

全国统一服务电话：4008-858-959或189 4871 3800

由于产品升级或规格变更，以及为了提高用户手册的可读性和准确性，本用户手册的内容会及时进行变更，恕不另行通知。
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改版时间：2019年11月
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		修改章节

		修改内容



		第六章、附录 A

		修改F23.00（载波频率设定）的出厂值与设定范围











HD3N操作快速入门

注意：

部分参数出厂已设置（出厂值），初次使用可以不设置。



一、正确设置电机额定参数

上电，用操作面板设置下表参数，电机参数参考电机铭牌。

		参数号

		参数名称

		参数号

		参数名称



		F08.00

		电机额定功率

		F08.03

		电机额定频率



		F08.01

		电机额定电压

		F08.04

		电机额定转速



		F08.02

		电机额定电流

		

		







二、使用操作面板控制起停和设定运行频率

1．上电。用操作面板设置电机参数（F08.00－F08.04）、运行频率（F00.13）和加减速时间（F03.01、F03.02）。

		参数号

		参数名称

		设定值

		含义



		F00.10

		频率设定通道选择

		0（出厂值）

		运行频率由操作面板数字设定



		F00.11

		命令设定通道选择

		0（出厂值）

		操作面板运行命令通道



		F00.13

		运行频率数字设定

		－

		运行频率，根据实际需求调整



		F03.01

		加速时间1

		－

		加速时间，根据实际需求调整



		F03.02

		减速时间1

		－

		减速时间，根据实际需求调整







2．按操作面板上的 [image: ] 键（[image: ] 键）进行起动变频器，按 [image: ]/[image: ] 键增加/减少设定频率，按 [image: ] 键（[image: ] 键）停止变频器输出。




三、使用端子控制起停和操作面板设定运行频率

1．端子DI1为正转信号输入，DI2为反转信号输入，接线如下图。

[image: ]

2．上电，然后根据接线图，设置功能参数，见下表。

		参数号

		参数名称

		设定值

		含义



		F00.10

		频率设定通道选择

		0（出厂值）

		运行频率由操作面板数字设定



		F00.11

		命令设定通道选择

		1

		端子运行命令通道



		F00.13

		运行频率数字设定

		－

		运行频率，根据实际需求调整



		F03.01

		加速时间1

		－

		加速时间，根据实际需求调整



		F03.02

		减速时间1

		－

		减速时间，根据实际需求调整



		F15.00

		DI1端子功能

		2（出厂值）

		正转功能（端子正转信号输入）



		F15.01

		DI2端子功能

		3（出厂值）

		反转功能（端子反转信号输入）







3．合上接线图中的K1时，电机正转运行；断开K1时，电机停止运行。合上K2时，电机反转运行；断开K2时，电机停止运行。K1、K2同时闭合或断开时电机都停止运行。可以通过更改F00.13或按操作面板上的 [image: ]/[image: ] 键来增加/减少设定频率。




四、使用端子控制起停和模拟量设定运行频率

1．端子DI1为正转信号输入，DI2为反转信号输入，接线如下图。

[image: ]

2．上电，然后根据接线图，设置功能参数，见下表。

		参数号

		参数名称

		设定值

		含义



		F00.10

		频率设定通道选择

		3

		运行频率由模拟量确定



		F00.11

		命令设定通道选择

		1

		端子运行命令通道



		F03.01

		加速时间1

		－

		加速时间，根据实际需求调整



		F03.02

		减速时间1

		－

		减速时间，根据实际需求调整



		F15.00

		DI1端子功能

		2（出厂值）

		正转功能（端子正转信号输入）



		F15.01

		DI2端子功能

		3（出厂值）

		反转功能（端子反转信号输入）



		F16.01

		AI1端子功能

		2（出厂值）

		频率设定通道（通过AI1设定）







3．通过调整AI1模拟量输入来设定运行频率。

4．合上接线图中的K1时，电机正转运行；断开K1时，电机停止运行。合上K2时，电机反转运行；断开K2时，电机停止运行。K1、K2同时闭合或断开时电机都停止运行。




五、使用端子控制起停和通讯设定运行频率

1．端子DI1为正转信号输入，DI2为反转信号输入，接线如下图。

[image: ]

2．上电，然后根据接线图，设置功能参数，见下表。

		参数号

		参数名称

		设定值

		含义



		F00.10

		频率设定通道选择

		2

		SCI通讯设定



		F00.11

		命令设定通道选择

		1

		端子运行命令通道



		F03.01

		加速时间1

		－

		加速时间，根据实际需求调整



		F03.02

		减速时间1

		－

		减速时间，根据实际需求调整



		F15.00

		DI1端子功能

		2（出厂值）

		正转功能（端子正转信号输入）



		F15.01

		DI2端子功能

		3（出厂值）

		反转功能（端子反转信号输入）



		F15.18

		DO1端子功能

		2（出厂值）

		变频器运行中



		F17.00

		数据格式

		0（出厂值）

		1-8-2格式，无校验，RTU



		F17.01

		波特率

		3（出厂值）

		9600bps



		F17.02

		本机地址

		2（出厂值）

		







3．合上接线图中的K1时，电机正转运行；断开K1时，电机停止运行。合上K2时，电机反转运行；断开K2时，电机停止运行。K1、K2同时闭合或断开时电机都停止运行。

4．通过SCI通讯功能代码0x06写寄存器0x3201来修改运行频率。如：修改从机2的运行频率为45.00Hz，见下表。

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x01

		0x11

		0x94

		0xDB

		0x7E










六、使用通讯控制起停和设定运行频率

1．连接通讯线，如下图。

[image: ]

2．上电，然后根据接线图，设置功能参数，见下表。

		参数号

		参数名称

		设定值

		含义



		F00.10

		频率设定通道选择

		2

		SCI通讯设定



		F00.11

		命令设定通道选择

		2

		SCI通讯运行命令通道



		F03.01

		加速时间1

		－

		加速时间，根据实际需求调整



		F03.02

		减速时间1

		－

		减速时间，根据实际需求调整



		F17.00

		数据格式

		0（出厂值）

		1-8-2格式，无校验，RTU



		F17.01

		波特率

		3（出厂值）

		9600bps



		F17.02

		本机地址

		2（出厂值）

		







3．通过SCI通讯（功能代码0x06）写寄存器0x3200来起停本机地址为2的变频器。

如：正转起动命令，见下表。

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x10

		0x01

		0x4B

		0x41







如：减速停机命令，见下表。

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x10

		0x04

		0x8B

		0x42







4．通过SCI通讯（功能代码0x06）写寄存器0x3201来修改运行频率。

如：修改本机地址为2的从机运行频率为45.00Hz，见下表。

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x01

		0x11

		0x94

		0xDB

		0x7E










七、电机参数自整定

1．电机参数自整定只能在操作面板控制模式下进行。

2．正确配线。

3．上电，用操作面板设置电机参数（F08.00－F08.04）。

4．参数自整定，不同的控制方式可使用的自整定方式见下表。

		控制方式

		自整定方式（推荐）



		V/f控制

		手动转矩提升
使用静止、旋转、定子电阻自整定

		自动转矩提升
使用静止、旋转自整定



		矢量控制

		使用旋转自整定







静止自整定：

F08.06 = 1（静止自整定），按 [image: ] 键（[image: ] 键）退至停机参数显示状态，按 [image: ] 键（[image: ] 键）起动自整定。

自整定结束后，自动刷新F08.07－F08.09。

		参数号

		参数名称

		参数号

		参数名称



		F08.07

		电机定子电阻

		F08.09

		电机漏电感



		F08.08

		电子1转子电阻

		

		







旋转自整定：

在进行旋转自整定前，请先将电机与负载脱开。

然后设置F08.06 = 2（旋转自整定），按 [image: ] 键（[image: ] 键）退至停机参数显示状态，按 [image: ] 键（[image: ] 键）起动自整定。

在电机旋转过程中，可能出现震荡甚至过流，此时应立即按下 [image: ] 键（[image: ] 键）停止参数整定，并适当调整加减速时间以及F09.15（低频抑制震荡系数）、F09.16（高频抑制震荡系数）以减轻可能出现的震荡。

自整定结束后，自动刷新F08.04、F08.07－F08.16。

		参数号

		参数名称

		参数号

		参数名称



		F08.04

		电机额定转速

		F08.12

		电机铁芯饱和系数1



		F08.07

		电机定子电阻

		F08.13

		电机铁芯饱和系数2



		F08.08

		电机转子电阻

		F08.14

		电机铁芯饱和系数3



		F08.09

		电机漏电感

		F08.15

		电机铁芯饱和系数4



		F08.10

		电机互感抗

		F08.16

		电机铁芯饱和系数5



		F08.11

		电机空载励磁电流

		

		







定子电阻测量：

F08.06 = 3（仅测定子电阻），按 [image: ] 键（[image: ] 键）退至停机参数显示状态，按 [image: ] 键（[image: ] 键）起动自整定。

自整定结束后，自动刷新F08.07。

		参数号

		参数名称

		参数号

		参数名称



		F08.07

		电机定子电阻

		

		










八、模拟量AI、AO电流4－20mA输入输出参数设置

模拟量4－20mA输入

只有AI2可选择为电流输入，默认0－20mA。需短接跳线CN2的2, 3脚。

如需实现用4－20mA电流信号调节频率0－50Hz，参数设置见下表。

		实现方式

		参数号

		参数名称

		设定值

		含义



		通过更改模拟量曲线

		F00.10

		频率设定通道选择

		3

		模拟量设定



		

		F05.01

		直线1最小给定

		20.0%

		/



		

		F16.01

		AI1端子功能

		0

		无功能



		

		F16.02

		AI2端子功能

		2

		频率设定



		通过更改模拟量偏置增益

		F00.10

		频率设定通道选择

		3

		模拟量设定



		

		F00.18

		防反转选择

		1

		禁止反转



		

		F16.01

		AI1端子功能

		0

		无功能



		

		F16.02

		AI2端子功能

		2

		频率设定



		

		F16.08

		AI2偏置

		-20.0%

		AI2模拟量偏置



		

		F16.09

		AI2增益

		1.20

		AI2模拟量增益







模拟量4－20mA输出

AO1/AO2均可选择为电流输出，默认0－20mA。

AO1需短接跳线CN7的2, 3脚，AO2需短接跳线CN8的2, 3脚。

如需实现4－20mA输出，还应更改偏置和增益，参数设置见下表。

		输出

		参数号

		参数名称

		设定值

		含义



		AO1

		F16.22

		AO1偏置

		20

		AO1模拟量偏置



		

		F16.23

		AO1增益

		80

		AO1模拟量增益



		AO2

		F16.24

		AO2偏置

		20

		AO2模拟量偏置



		

		F16.25

		AO2增益

		80

		AO2模拟量增益
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		危险：标记为危险的信息对于避免安全事故至关重要。
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		警告：标记为警告的信息对于避免损坏产品或其它设备有所必需。
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		注意：标记为注意的信息有助于正确使用产品。
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与工频运行比较1



HD3N为电压型变频器，输出电压是PWM波，含有一定的谐波。因此，使用时电机的温升、噪音和振动同工频运行相比略有增加。

恒转矩低速运行

变频器驱动普通电机长期低速运行时，由于电机的散热效果变差，输出转矩额度会降低，如果处于长期低速恒转矩运行工况，建议选用变频电机。

电机的电子热保护

当选用适配电机时，变频器可以有效对电机实施热保护，如被控电机与变频器的功率不匹配，则一定要调整电机保护参数或其它保护措施，确保电机安全可靠运行。

在电机额定频率以上运行

若电机超过其额定频率运行，噪音会增大。需要关注电机的振动，同时要确保电机轴承及机械装置能够满足运行速度范围的要求。

机械装置的润滑

长期低速运行，对减速箱和齿轮等机械装置要定期进行润滑维护，确保传动效果能够满足现场需要。

机械共振点

通过设置变频器的跳跃频率（F05.17－F05.19）来避开负载装置或电机的机械共振点。

电机绝缘检查

电机首次使用或长期放置后首次使用，应做电机绝缘检查，避免因电机绝缘变差而损坏变频器。

注意：

测试时请采用500V电压型兆欧表，绝缘电阻不小于5兆欧。

负转矩负载

对于提升负载之类的场合，常常会有负转矩发生，变频器常会产生过流或过压故障而跳闸，应考虑配适当参数的制动组件。




漏电流保护器RCD要求

设备在运行中会产生大漏电流流过保护接地导体，请在电源的一侧安装B型漏电保护器RCD。在选择漏电保护器RCD时应考虑设备起动和运行时可能出现的瞬态和稳态对地漏电流，选择具有抑制高次谐波措施的专用RCD，或者较大剩余电流的通用RCD。

对地大漏电流警告

设备在运行中会产生大漏电流，在接入输入电源前，请务必先可靠接地。设备的接地必须符合当地法规的相关IEC标准。

[bookmark: _Ref401586578][bookmark: _Ref401586733][bookmark: _Toc25241809]变频器相关

输出侧禁止安装有改善功率因数的电容或压敏器件

由于变频器输出是PWM波，输出侧严禁安装有改善功率因数的电容或防雷用压敏电阻，避免可能造成变频器故障跳闸或器件损坏。

输出端外接接触器等开关器件

变频器和电机之间若安装有接触器等开关器件，请确保变频器无输出情况下进行通断操作，否则会损坏变频器。

工作电压

严禁在HD3N规定的电压范围外直接使用，如电源电压不适合，应使用相应的调压装置进行变压，获得满足产品使用的电压。

电容器储能

在交流供电电源切断的情况下，变频器内的电容器仍会保持有电状态一段时间，且电压足以致命。若变频器此前已经上过电，则须将交流电源切断10分钟以上，并确认内部充电指示灯已经熄灭，功率端子(+)、(-)之间的电压低于36V，方可拆机操作。

通常，内部电路会使电容器放电。但某些异常情况下，电容器可能无法放电，此时应咨询我公司或分销商。

三相输入改成单相输入

对于三相输入变频器，建议用户不要改成单相输入。

如一定要使用单相电源，应取消输入缺相保护功能。母线电压和电流纹波会增大，导致变频器工作性能变差、电容寿命减小；此应用场合下，需降额使用，不超过变频器额定值的60%。

雷击冲击保护

变频器内部设计有雷击过电流保护电路，对感应雷有一定的自我保护能力。

		海拔高度与降额

在海拔高度超过1000米的地区，因空气稀薄造成HD3N散热效果变差，此时HD3N必须降额使用。

海拔每上升100m，输出电流额定值降低1%降额使用。即海拔上升到4000m，变频器电流额定值降额30%。

图1‑1是变频器额定电流与海拔高度的降额关系曲线。

		[image: ]
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[bookmark: _Ref395013150][bookmark: _Toc25241813][bookmark: _Ref332361466]额定值

结构规格详见3.4节外型尺寸和安装尺寸，第11页。

		型号

		适配电机

（kW）

		额定容量

（kVA）

		额定输入电流

（A）

		额定输出电流

（A）

		结构规格



		[bookmark: _Hlk241728636]HD3N-4T7P5G

		7.5

		11

		19

		17

		Frame3



		HD3N-4T011G

		11

		16

		28

		25

		Frame3



		HD3N-4T015G

		15

		21

		35

		32

		Frame4



		HD3N-4T018G

		18.5

		24

		39

		37

		Frame4



		HD3N-4T022G

		22

		30

		47

		45

		Frame5



		HD3N-4T030G

		30

		39

		62

		60

		Frame5



		HD3N-4T037G

		37

		49

		77

		75

		Frame6



		HD3N-4T045G

		45

		59

		92

		90

		Frame6



		HD3N-4T055G

		55

		72

		113

		110

		Frame7



		HD3N-4T075G

		75

		100

		156

		152

		Frame7



		HD3N-4T090G

		90

		116

		180

		176

		Frame8



		HD3N-4T110G

		110

		138

		214

		210

		Frame8



		HD3N-4T132G

		132

		167

		256

		253

		Frame9



		HD3N-4T160G

		160

		200

		307

		304

		Frame9



		HD3N-4T200G

HD3N-4T200G-C

		200

		250

		385

		380

		Frame10



		HD3N-4T220G

HD3N-4T220G-C

		220

		280

		430

		426

		Frame10



		HD3N-4T250G

HD3N-4T250G-C

		250

		309

		475

		470

		Frame11



		HD3N-4T280G

HD3N-4T280G-C

		280

		349

		535

		530

		Frame11



		HD3N-4T315G

HD3N-4T315G-C

		315

		398

		609

		600

		Frame12



		HD3N-4T355G

HD3N-4T355G-C

		355

		434

		664

		660

		Frame12



		HD3N-4T400G

HD3N-4T400G-C

		400

		494

		754

		750

		Frame12










[bookmark: _Toc25241814]技术规格

		电气规格



		输入电压

		三相380－460V

波动不超过±10%，失衡率<3%



		输入频率

		50/60Hz ± 5%



		输出电压

		0V－输入电压



		输出频率

		0－400.00Hz



		性能指标



		过载能力

		150%额定输出电流2分钟，180%额定输出电流10秒



		控制方式

		开环矢量控制（SVC）、V/f控制



		运行命令设定方式

		操作面板设定、外部端子设定、通讯设定



		速度设定方式

		数字设定、模拟设定/脉冲设定、通讯设定



		速度设定分辨率

		数字设定：0.01Hz

模拟设定：1% × 最大频率



		性能指标



		速度控制精度

		SVC：±0.5%



		速度控制范围

		SVC：1:100



		转矩控制响应

		SVC：<200ms



		起动转矩

		SVC：180%额定转矩/0.5Hz



		转矩控制精度

		±5%



		特色功能



		多组参数复制功能

		实现2套参数由变频器控制板复制到控制面板及从操作面板复制到变频器

仅在外引LED操作面板时才能复制



		可编程输入输出端子

		输入端子功能可编辑，输出端子功能可编辑



		过程PID调节功能

		内置过程PID模块



		简易PLC功能

		内置简易PLC模块，可实现定时、多段频率输出



		纺织摆频功能

		内置纺织摆频功能模块



		定长控制功能

		内置定长控制模块



		保护功能



		过压失速

		母线电压自动控制，防止过压故障



		自动限流保护

		输出电流自动限制，防止过流故障



		过载预报警及报警

		过载提前预警及保护



		输出掉载保护

		掉载报警功能



		输入、输出缺相保护

		输入、输出缺相自动检测及报警功能



		制动管故障保护

		制动管检测及报警功能



		过程PID给定、反馈丢失检测

		过程PID自动识别给定与反馈是否丢失、及丢失报警功能



		输出对地短路保护

		输出对地短路有效保护功能



		输出相间短路保护

		输出相间短路有效保护功能





2






		输入输出



		外供模拟电源

		+10V，负载能力100mA



		外供数字电源

		+24V，负载能力200mA



		模拟输入

		AI1：电压0－10V

AI2：0－10V/0－20mA（电压/电流可选）（Frame3－Frame7）

AI2：-10－+10V/0－20mA（电压/电流可选）（Frame8－Frame12）



		模拟输出

		AO1、AO2：0－10V/0－20mA（电压/电流可选）



		数字输入

		DI1－DI6，DI6可选为高速脉冲信号



		数字输出

		DO1、DO2，DO2可选为高频脉冲信号输出



		继电器输出

		R1A/R1B/R1C：触点容量250VAC/3A或30VDC/1A



		SCI通讯

		A、B



		操作显示



		标配LCD操作面板

		8个按键，5位8段码数码管显示，5个单位指示灯，5个状态指示灯



		选配LED操作面板

		2种可选：HD-LED-P、HD-LED-P-S



		LCD/LED显示

		功能参数设置、状态参数查看、故障代码查看等



		参数复制

		LED操作面板才可实现参数复制



		环境特性



		工作环境温度

		-10－+40℃，最高50℃，空气温度变化小于0.5℃/分

40－50℃需降额使用：每超过1℃输出电流降额2% 



		存贮环境温度

		-40－+70℃



		使用场所

		室内，不受阳光直射，无尘埃、腐蚀性气体、可燃性气体、油雾、水蒸汽、滴水或盐份等



		海拔高度

		低于1000米，1000米以上需降额使用



		湿度

		小于95%RH，无水珠凝结



		耐振

		2－9Hz时为3.5m/s2，9－200Hz时为10m/s2（IEC60721-3-3）



		防护等级

		IP20



		污染等级

		2级（干性，非导电灰尘污染）



		选配件



		操作面板相关

		带电位计LED显示操作面板（HD-LED-P）及外引安装底座（HD-KMB）

小尺寸操作面板（HD-LED-P-S）及外引安装底座（HD-KMB-S）

操作面板外引1m/2m/3m/6m延长电缆（HD-CAB-1M/2M/3M/6M）







[bookmark: _Toc25241815]各部件名称
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[bookmark: _Ref302066992][bookmark: _Toc25241816]机械安装

[bookmark: _Toc25241817]安装注意事项
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		如变频器部件不全或受损时，请不要安装。

搬运中请视变频器重量大小使用适当的工具，避免被锋利尖角割伤或变频器侧翻、跌落时被砸伤。

变频器要安装在金属等阻燃物体上，远离易燃易爆物体。

应在变频器可靠断电10分钟后，确认内部充电指示灯已经熄灭，功率端子(+)、(-)之间的电压低于36V后，才能进行操作。







		[image: ]



		搬运时，请托住变频器的底部，不能只拿操作面板、盖板。

安装作业时，请勿将导线、螺钉、钻孔残余物落入变频器内。





[bookmark: _Ref300667387][bookmark: _Ref300667442][bookmark: _Ref300667456]

[bookmark: _Ref332362770][bookmark: _Ref332362773][bookmark: _Toc25241818]安装场所要求

确认安装现场满足以下条件：3



避免安装在阳光直射、潮湿、有水珠的场所；

避免安装在有易燃、易爆、腐蚀性气体和液体的场所；

避免安装在有油性灰尘、纤维和金属微粒的场所；

垂直安装在阻燃、能承受机身重量的物体上；

变频器周围有足够的散热空间，确保环境温度在-10－+40℃之内；

安装基础坚固，满足产品振动要求，2－9Hz时为3.5m/s2，9－200Hz时为10m/s2 (IEC60721-3-3)；

安装在湿度小于95%RH，无水珠凝结的场所；

变频器防护等级为IP20，污染等级为2级（干性，非导电灰尘污染）。



注意：

1．如变频器运行环境超过40℃时，需降额使用。每升高1℃，变频器需降额2%使用。最高工作环境温度为50℃。

2．保持环境温度-10－+40℃，安装在通风良好的场所或外加冷却装置，可提高变频器运行的可靠性。




[bookmark: _Ref401587142][bookmark: _Ref401587144][bookmark: _Toc25241819]安装方向和空间

		为了使变频器散热效果良好，必须垂直安装变频器，上下左右与相邻物品或挡板（如墙体）必须保持足够的空间，安装空间尺寸见表3‑1。

[bookmark: _Ref301856551]表一九一一年一月三日3‑1  变频器安装空间尺寸表

		变频器等级

		≤55kW

		≥75kW



		A（左右）

		≥50mm

		≥150mm



		B（上下）

		≥100mm

		≥350mm



		C（上通风口）

		≥50mm

		≥100mm



		D（下通风口）

		≥50mm

		≥100mm
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		多台变频器采用上下安装时，中间应安装有导流隔板，安装空间尺寸见表3‑2。

[bookmark: _Ref440446855]表一九一一年一月三日3‑2  多台变频器安装空间尺寸表

		变频器等级

		≤55kW

		≥75kW



		A

		≥50mm

		≥100mm



		B

		≥50mm

		≥100mm



		C

		≥50mm

		≥100mm



		a

		≥50mm

		≥100mm



		b

		≥50mm

		≥100mm



		c

		≥50mm

		≥100mm
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[bookmark: _Ref332041735][bookmark: _Toc25241820]外型尺寸和安装尺寸

HD3N外型及安装尺寸见表3‑3。外型尺寸对应的具体型号见2.3节额定值，第4页。3
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Frame3－Frame5外型图

[image: ]

Frame6－Frame7外型图



[image: ]

Frame8－Frame12外型图

[bookmark: _Ref331514067]表一九一一年一月三日3‑3  HD3N外型尺寸

		结构规格

		外型尺寸（mm）

		安装尺寸（mm）

		毛重

（kg）



		

		W

		H

		D

		W1

		H1

		H2

		d

		



		Frame3

		140

		260

		155

		122

		248

		235

		6

		5.4



		Frame4

		180

		298

		175

		160

		284

		270

		6

		8.3



		Frame5

		220

		375

		190

		200

		360

		345

		7

		13



		Frame6

		260

		440

		230

		220

		420

		403

		8

		21



		Frame7

		300

		555

		270

		240

		535

		515

		10

		36



		Frame8

		338

		580

		315

		270

		560

		538

		10

		41.5



		Frame9

		400

		840

		340

		320

		816

		792

		10

		73



		Frame10

		520

		852

		350

		380

		824

		792

		12

		95



		Frame11

		620

		880

		360

		480

		848

		823

		14

		120



		Frame12

		780

		1350

		394

		620

		1320

		1280

		14

		240










[image: ]

Frame10－Frame12（-C）外型图

[bookmark: _Ref317694117][bookmark: _Ref395773214]表一九一一年一月三日3‑4  HD3N（-C）外型尺寸

		结构规格（-C）

		外型尺寸（mm）

		安装尺寸（mm）



		

		W

		H

		D

		W1

		D1

		d



		Frame10

		520

		1192

		350

		450

		250

		16



		Frame11

		620

		1223

		360

		550

		260

		16



		Frame12

		780

		1681

		394

		700

		280

		18
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[bookmark: _Ref302067012][bookmark: _Toc25241821]电气安装

[bookmark: _Toc25241822]配线注意事项
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		必须由具备专业资格的电气工程人员进行配线作业。

为提供输入侧过电流保护和停电维护的方便，变频器应通过空气开关MCCB或熔断器与电源相连。

变频器可靠断电10分钟后，并确认内部充电指示灯已经熄灭，功率端子(+)、(-)之间的电压低于36V后，才能进行配线或拆装变频器内部器件。

外部电源急停端子接通后，一定要确认其动作有效可靠接通。

变频器对地存在大于3mA的漏电流，具体数值由使用条件决定，为保证安全，变频器和电机必须使用两根独立接地线以确保可靠接地，并建议用户安装Type B型的漏电保护装置（ELCB/RCD）。

变频器带电情况下，人体不要触摸变频器接线端子。变频器的功率端子切勿与产品外壳连接，功率端子之间切勿短路。







		[image: ]



		变频器出厂前已通过耐压试验，用户不可再对变频器进行耐压试验。

存贮时间超过2年的变频器，上电时，应通过调压器缓慢升压供电。

需要外接制动电阻时，请按接线图连接制动电阻或制动单元。

请可靠紧固端子。

禁止将输入电源线接到输出U/V/W端子上。

禁止将移相电容接入输出回路。

在变频器停止输出时方可切换电机或进行变频/工频切换。

禁止将变频器直流母线端子进行短接。





[bookmark: _Ref401248800]

[bookmark: _Ref440448263][bookmark: _Ref440448314][bookmark: _Ref440448319][bookmark: _Ref440448338][bookmark: _Ref440448374][bookmark: _Ref440448381][bookmark: _Ref440448388][bookmark: _Ref440448442][bookmark: _Ref440449327][bookmark: _Ref440449334][bookmark: _Ref440449349][bookmark: _Ref440546008][bookmark: _Toc25241823]外围器件选型

[bookmark: _Ref520966546][bookmark: _Toc25241824] 输入输出配线规格

在供电电源和变频器之间，必须安装具有过流保护作用的空气开关（MCCB）或熔断器等分断装置，避免因后级设备故障造成影响范围扩大，以确保设备、人身安全。4



推荐的空气开关MCCB、接触器容量和铜芯绝缘导线截面积的推荐值如表4‑2所示。

接地保护导体（接地线）的截面积应符合IEC61800-5-1的4.3.5.4的要求，如表4‑1所示。

[bookmark: _Ref401249908][bookmark: _Ref401059644]表一九一一年一月四日4‑1  接地保护导体的截面积

		安装时相导体（电源线）的截面积S（mm2）

		S ≤ 2.5

		2.5 < S ≤ 16

		16 < S ≤ 35

		S > 35



		相应的保护导体（接地线）的最小截面积Sp（mm2）

		2.5

		S

		16

		S/2









[bookmark: _Ref300671693][bookmark: _Ref440447379][bookmark: _Ref401248821]表一九一一年一月四日4‑2  输入输出配线选型

		型号

		MCCB
（A）

		接触器
（A）

		电源线（mm2）

		电机线（mm2）

		接地线（mm2）

		结构规格



		HD3N-4T7P5G

		40

		32

		4

		4

		4

		Frame3



		HD3N-4T011G

		63

		40

		6

		6

		6

		Frame3



		HD3N-4T015G

		63

		40

		10

		10

		10

		Frame4



		HD3N-4T018G

		100

		63

		10

		10

		10

		Frame4



		HD3N-4T022G

		100

		63

		16

		16

		16

		Frame5



		HD3N-4T030G

		125

		100

		25

		25

		16

		Frame5



		HD3N-4T037G

		160

		100

		35

		35

		16

		Frame6



		HD3N-4T045G

		200

		125

		35

		35

		16

		Frame6



		HD3N-4T055G

		200

		125

		50

		50

		25

		Frame7



		HD3N-4T075G

		250

		160

		50

		50

		25

		Frame7



		HD3N-4T090G

		250

		160

		95

		70

		50

		Frame8



		HD3N-4T110G

		350

		350

		120

		120

		60

		Frame8



		HD3N-4T132G

		400

		400

		120

		120

		60

		Frame9



		HD3N-4T160G

		500

		400

		185

		185

		95

		Frame9



		HD3N-4T200G

HD3N-4T200G-C

		600

		600

		240

		240

		120

		Frame10



		HD3N-4T220G

HD3N-4T220G-C

		600

		600

		120 * 2(1)

		120 * 2(1)

		120

		Frame10



		HD3N-4T250G

HD3N-4T250G-C

		800

		600

		120 * 2(1)

		120 * 2(1)

		120

		Frame11



		HD3N-4T280G

HD3N-4T280G-C

		800

		800

		150 * 2(1)

		150 * 2(1)

		150

		Frame11



		HD3N-4T315G

HD3N-4T315G-C

		800

		800

		185 * 2(1)

		185 * 2(1)

		185

		Frame12



		HD3N-4T355G

HD3N-4T355G-C

		800

		800

		240 * 2(1)

		240 * 2(1)

		240

		Frame12



		HD3N-4T400G

HD3N-4T400G-C

		1000

		1000

		240 * 2(1)

		240 * 2(1)

		240

		Frame12



		(1)：* 2表示2根电源线或电机线并联。





[bookmark: _Ref520966548]




[bookmark: _Ref520971148][bookmark: _Toc25241825] 功率端子接线线耳

功率端子的接线线耳可根据端子接线规格、螺钉规格、线耳最大外径进行选择，见表4‑3。

线耳以TNR为例。

[bookmark: _Ref441083493]表一九一一年一月四日4‑3  功率端子接线线耳选型

		结构规格

		螺钉规格

		紧固力矩（N. M）

		线耳最大外径d（mm）



		Frame3

		M4

		1.2－1.5

		10.2

		[image: ]



		Frame4

		M5

		2.3－2.5

		12.3

		



		Frame5/6

		M6

		4.0－5.0

		17.0

		



		Frame7

		M8

		9.0－10.0

		20

		



		Frame8

		M10

		17.6－22.5

		30

		



		Frame9

		M12

		31.4－39.2

		37

		



		Frame10

		M12

		31.4－39.2

		40

		



		Frame11

		M12

		31.4－39.2

		40

		



		Frame12

		M16

		48.6－59.4

		40

		







[bookmark: _Ref522181829][bookmark: _Ref522182010][bookmark: _Toc25241826]功率端子说明
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		功率端子接线的金属裸露部分，必须用绝缘胶带包扎好。
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		请确认交流电输入源电压与变频器的额定输入电压一致。
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[bookmark: _Ref332042095][bookmark: _Ref2847259][bookmark: _Toc25241827] 功率端子
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Frame3－Frame7功率端子

[image: ]

Frame8－Frame9功率端子

[image: ]

Frame10－Frame11/Frame10－Frame11（-C）功率端子

[image: ]

Frame12/Frame12（-C）功率端子

表一九一一年一月四日4‑4  功率端子说明

		HD3N变频器



		L1，L2，L3：三相交流电源输入端子

U，V，W：变频器输出端子、接三相交流电机

(+)，(-)：直流电源输入端子；外接制动单元

(+)，BR：接制动电阻

P1，(+)：外接直流电抗器，默认短接

PE：接地端子，接保护地
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[bookmark: _Ref317340215][bookmark: _Ref317340221][bookmark: _Ref440467348][bookmark: _Ref445482627][bookmark: _Ref521309987][bookmark: _Ref521309993][bookmark: _Ref521309998][bookmark: _Ref521657886][bookmark: _Ref523732796][bookmark: _Toc25241828] 功率端子接线

试运行时，请确认在正转命令时电机正转。如果电机为反转，将变频器U/V/W端子的任意两相接线互换（或更改F00.17设定），即可改变电机的转向。

功率端子接线如表4‑5所示。

[bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK8]接触器、MCCB、电源线、电机线、接地线选型，见4.2节外围器件选型，第15页。

制动单元及制动电阻的选型，见8.2节制动单元及制动电阻选型，第107页。

电抗器选型，见8.3节电抗器选型，第108页。

[bookmark: _Ref521317841][bookmark: _Ref521317815][bookmark: _Ref521317820]表一九一一年一月四日4‑5  功率端子接线

		Frame3－Frame7

		[image: ]



		Frame8－Frame9/
Frame10－Frame11
（含-C）

		[image: ]



		Frame12
（含-C）

		[image: ]
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[bookmark: _Ref401587457][bookmark: _Ref401587462][bookmark: _Ref401587468][bookmark: _Ref522181814][bookmark: _Ref522182112][bookmark: _Toc25241829]控制板说明

		[image: ]



		控制电路与功率电路之间基本绝缘，变频器上电后不可触摸。







		[image: ]



		如果控制电路接到外接设备上带有通电中可触及的端口，注意应增加一级附加绝缘保护隔离装置，以保证外接设备原有的电压等级不被改变。

如果控制电路的通讯端子与PC机连接使用时，应选用符合安规要求的RS485/232隔离转换器。

严禁将除继电器端子以外的控制端子连接交流220V电压。










[bookmark: _Ref445306662][bookmark: _Ref445306674][bookmark: _Ref445306683][bookmark: _Toc25241830][bookmark: _Hlk523325163] 控制端子（7.5－75kW）

[image: ]

图一九一一年一月四日4‑1  控制端子（7.5－75kW）

[bookmark: _Ref440286165]表一九一一年一月四日4‑6  控制端子说明（7.5－75kW）

		控制端子

		端子说明



		A，B

		通讯端子

		A为485+，B为485-



		+10V，GND

		模拟电源

		模拟输入用+10V参考电源，最大允许输出电流100mA

可通过CN15跳线选择更改为+5V

GND与COM隔离



		AI1，AI2

		模拟输入

		AI1、AI2输入电压范围0－10V，输入阻抗22kΩ

AI2输入电流范围0－20mA，输入阻抗500Ω

AI2输入电压/电流可选；AI2为电流输入时，输入阻抗可选；



		AO1，AO2

		模拟输出

		输出电压/电流信号：0－10V/0－20mA

可编程输出



		GND

		模拟地

		



		DI1－DI6

		数字输入

		可编程双极性可选输入信号，兼容直流和交流输入信号

DI1－DI5输入电压范围12－30VDC，兼容24VDC、36VDC、48VDC

DI1－DI5输入电压范围12－30VAC，兼容36VAC、48VAC

DI1－DI5输入阻抗6.2kΩ；

DI6输入电压范围12－30VDC，可选为高速脉冲输入，最高频率50kHz



		P24，COM

		数字电源

		数字输入用+24V电源，最大允许输出电流200mA

COM与CME隔离



		SEL

		数字输入公共端

		出厂与P24短接

使用外部电源驱动DI时，需断开SEL与P24间的短接片



		DO1，CME

		数字输出

		可编程光耦隔离

DO1、DO2开路集电极输出，电压范围0－30VDC，最大电流50mA

DO2可选择为脉冲频率输出时，最高频率10kHz

CME与COM隔离，出厂与COM短接

隔离输出时，需断开CME与COM间的短接片



		DO2，COM

		数字输出

		



		R1A/R1B/R1C

		继电器输出

		可编程输出，触点容量：250VAC/3A或30VDC/1A

R1B、R1C常闭，R1A、R1C常开







注意：继电器端子如接上交流220V电压信号，必须限流在3A以内。

[bookmark: _Toc25241831] 控制端子（90－400kW）

[image: ]

图一九一一年一月四日4‑2  控制端子（90－400kW）

表一九一一年一月四日4‑7  控制端子说明（90－400kW）

		控制端子

		端子说明



		+10，GND

		模拟电源

		模拟输入用+10V参考电源，最大允许输出电流100mA

GND与COM隔离



		AI1，AI2

		模拟输入

		AI1输入电压范围0－10V，输入阻抗32kΩ

AI2输入电压范围-10－+10V，输入阻抗32kΩ

AI2输入电流范围0－20mA，输入阻抗500Ω

AI2输入电压/电流可选



		AO1，AO2

		模拟输出

		输出电压/电流信号：0－10V/0－20mA

可编程输出



		GND

		模拟地

		



		DI1－DI6

		数字输入

		可编程双极性可选输入信号

输入电压范围0－30VDC

DI1－DI5输入阻抗4.7kΩ，DI6输入阻抗1.6kΩ

DI6可选择为高速脉冲输入，最高频率50kHz



		P24，COM

		数字电源

		数字输入用+24V电源，最大允许输出电流200mA

COM与CME隔离



		SEL

		数字输入公共端

		出厂与P24短接

使用外部电源驱动DI时，需断开SEL与P24间的短接片



		DO1，CME

		数字输出

		可编程光耦隔离

DO1、DO2开路集电极输出，电压范围0－30VDC，最大电流50mA

DO2可选择为脉冲频率输出时，最高频率50kHz

CME与COM隔离，出厂与COM短接

隔离输出时，需断开CME与COM间的短接片



		DO2，COM

		数字输出

		



		R1A/R1B/R1C

		继电器输出

		可编程输出，触点容量：250VAC/3A或30VDC/1A

R1B、R1C常闭，R1A、R1C常开
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注意：继电器端子如接上交流220V电压信号，必须限流在3A以内。

[bookmark: _Ref521657804][bookmark: _Toc25241832] 跳线（7.5－75kW）

[image: ]

图一九一一年一月四日4‑3  跳线位置（7.5－75kW）

表一九一一年一月四日4‑8  跳线说明（7.5－75kW）

		跳线

		跳线说明



		CN2

		[image: ]

		AI2模拟量输出电压/电流选择：

1,2pin短接时，AI2输入为电压量（出厂设置）；

2,3pin短接时，AI2输入为电流量。



		CN4

		[image: ]

		PE与COM连接选择：在有干扰的场合，与COM连接可以提高抗干扰。

1,2pin短接时为不连接（出厂设置）；2,3pin短接时为连接。



		CN5

		[image: ]

		PE与GND连接选择：在有干扰的场合，与GND连接可以提高抗干扰。

1,2pin短接时为不连接（出厂设置）；2,3pin短接时为连接。



		CN6

		[image: ]

		AI2模拟量为电流输入电流时，阻抗选择：

1,2pin短接时，阻抗为500Ω（出厂设置）；2,3pin短接时，阻抗为250Ω。



		CN7

		[image: ]

		AO1模拟量输出电压/电流选择：

1,2pin短接时，AO1输出为电压量（出厂设置）；

2,3pin短接时，AO1输出为电流量。



		CN8

		[image: ]

		AO2模拟量输出电压/电流选择：

1,2pin短接时，AO2输出为电压量（出厂设置）；

2,3pin短接时，AO2输出为电流量。



		CN9

		[image: ]

		SCI通讯匹配电阻选择：

1,2pin短接时，不使用匹配电阻（出厂设置）；2,3pin短接时，使用匹配电阻。



		CN15

		[image: ]

		模拟电源输入电压选择：

1,2pin短接时，输入电压为+10V（出厂设置）；2,3pin短接时，输入电压为+5V。







[bookmark: _Toc25241833][bookmark: _Hlk523325227] 跳线（90－400kW）

[image: ]

图一九一一年一月四日4‑4  跳线位置（90－400kW）

表一九一一年一月四日4‑9  跳线说明（90－400kW）

		跳线

		跳线说明



		CN6

		[image: ]

		AI2模拟量输入电压/电流选择：

1,2pin短接时，AI2输入为电压量（出厂设置）；2,3pin短接时，AI2输入为电流量。



		CN7

		[image: ]

		AO1模拟量输出电压/电流选择：

1,2pin短接时，AO1输出为电压量（出厂设置）；2,3pin短接时，AO1输出为电流量。



		CN9

		[image: ]

		SCI通讯匹配电阻选择：

1,2pin短接时，使用匹配电阻；2,3pin短接时，不用匹配电阻（出厂设置）。



		CN15

		[image: ]

		AI2模拟量电流输入时阻抗选择：

1,2pin短接时，输入阻抗为500Ω（出厂设置）；2,3pin短接时，输入阻抗为250Ω。



		CN16

		[image: ]

		AO2模拟量输出通道电压/电流选择：

1,2pin短接时，AO2输出为电压量（出厂设置）；2,3pin短接时，AO2输出为电流量。
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[bookmark: _Ref401587528][bookmark: _Ref401587530][bookmark: _Ref445294362][bookmark: _Ref445294374][bookmark: _Hlk523731607][bookmark: _Ref522732677][bookmark: _Toc25241834] 通讯端子（7.5－75kW）

		

可通过Keypad端子连接选配的操作面板
（HD-LED-P/HD-LED-P-S），如右图所示。

操作面板说明见第五章操作运行，第35页。

		[image: ]










[bookmark: _Toc479148915][bookmark: _Ref522732684][bookmark: _Toc25241835] 通讯端子（90－400kW）

		通讯端子与RJ45端子不能同时使用。

[image: ]



		[image: ]

		通讯端子

		端子说明



		

		

		A

		485+



		

		

		B

		485-



		

		[image: ]

		RJ45引脚

		引脚信号



		

		

		1,3

		+5V



		

		

		2

		485+



		

		

		4－6

		GND



		

		

		7

		485-



		

		

		8

		保留







[bookmark: _Ref331512009][bookmark: _Ref331512017][bookmark: _Ref401587600][bookmark: _Ref401587602][bookmark: _Ref438539071][bookmark: _Ref438539161][bookmark: _Ref521684204][bookmark: _Ref521684208][bookmark: _Toc25241836] 控制端子接线

为减小对控制信号的干扰和信号本身的衰减，控制电缆的长度应限制在50m以内，并与电机线缆的间隔距离要大于0.3m。

控制电缆必须为屏蔽电缆，模拟信号电缆使用双绞屏蔽线。

[image: ]

图一九一一年一月四日4‑5  HD3N控制端子接线图




直流信号 — 干接点方式 

可使用变频器内部24V电源（出厂时SEL和P24已短接）或使用外部电源（去除SEL与P24间的短路片），接线方式如图4‑6所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref301802204]图一九一一年一月四日4‑6  干接点时DI端子接线



直流信号 — 源极（漏极）方式

使用外部电源的源极、漏极连接方式，如图4‑7所示（去除SEL与P24端子间的短路片）。4



[image: ]

[bookmark: _Ref300826181]图一九一一年一月四日4‑7  使用外部电源时DI端子接线




使用变频器内部24V电源时，外部控制器为NPN型、PNP型的共发射极输出的接线方式，如图4‑8所示（为PNP时，去除SEL与P24间的短路片）。

[image: ]

[bookmark: _Ref300824650]图一九一一年一月四日4‑8  使用内部24V电源时DI端子输入接线

交流信号

		DI端子可输入交流信号，接线方式如图4‑9所示
（去除SEL与P24端子间的短路片）。

		[image: ]

[bookmark: _Ref445453398]图一九一一年一月四日4‑9  交流信号DI端子接线（7.5－75kW）





模拟输入端子（AI）接线

AI1为电压输入，输入电压范围为0－10V，接线如图4‑10所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref314053299]图一九一一年一月四日4‑10  AI1端子接线

注意：

为减小控制信号的干扰和衰减，控制电缆的长度应限制在50m以内，且屏蔽层可靠接地。

干扰比较严重的场合，模拟输入信号需加滤波电容或者铁氧体磁环，如图4‑10所示。






AI2可选为电压输入，输入范围为0－10V。使用内部10V电源时接线与AI1相同，如图4‑10所示。使用外部提供10V电源时，接线如图4‑11所示。

AI2可选为电流输入，输入范围为0－20mA，接线如图4‑11所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref314053302]图一九一一年一月四日4‑11  AI2端子接线（7.5－75kW）

AI2可选为电压输入，输入范围为-10－+10V。使用内部10V电源时接线与AI1相同，如图4‑10所示。使用外部提供+/-10V电源时，接线如图4‑12所示。

AI2可选为电流输入，输入范围为0－20mA，接线如图4‑12所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref521683968][bookmark: _Ref521683961]图4‑12  AI2端子接线（90－400kW）

数字输出端子（DO）接线

DO1为开路集电极输出，可使用变频器内部24V电源或使用外部电源，接线如图4‑13所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref300826203]图一九一一年一月四日4‑13  DO1端子接线

DO2选为开路集电极输出时，接线与DO1相同，如图4‑13所示。4



DO2选为脉冲频率输出，可使用变频器内部24V电源或外部电源，接线如图4‑14所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref300826210]图一九一一年一月四日4‑14  DO2端子接线

[bookmark: _Toc25241837][bookmark: _Ref302067033]符合EMC要求的安装指导

[bookmark: _Toc25241838] 正确的EMC安装

国家标准GB/T12668.3规定，变频器需要满足电磁干扰和抗电磁干扰两个方面的要求。国际标准IEC/61800-3（变频调速驱动系统第三部分：EMC规格要求及测试方法）等同国家标准GB/T12668.3规定。

深圳市海浦蒙特科技有限公司生产的HD3N已经按照IEC/61800-3的要求进行设计和测试，请按照本节的说明进行正确的EMC安装，使之具备良好的电磁兼容性。

在变频器与电机构成的传动系统中，变频器、控制装置、传感器装在一台柜子里，其对外发射的噪声要在主连接点上被限制，因而柜中要装EMI滤波器和交流电抗器，满足电磁兼容要求。

在机械/系统设计阶段考虑在空间上隔离噪声源和噪声接收器，是减少干扰最有效的措施，但也是最昂贵的措施。变频器与电机构成的传动系统中，变频器、制动单元、接触器等都可以是噪声源，噪声接收器可以是自动化装置、编码器和传感器等。

机械/系统根据电气特性分成不同EMC区域，推荐将装置放置在如图4‑15所划分的区域内。

[image: ]

[bookmark: _Ref301791845]图一九一一年一月四日4‑15  系统配线区域划分示意图

说明：

各区应空间隔离，以实现电磁去耦。

各区最小间距为20cm，并且最好用接地隔板去耦，不同区域的电缆应放入不同电缆管道中。

EMI滤波器应安装在区域间接口处。

从柜中引出的所有通讯电缆和信号电缆必须屏蔽。




[bookmark: _Toc25241839] 配线要求

为避免干扰相互耦合，电源电缆、电机电缆和控制电缆一定要分开安装，且保证足够的距离，特别是当电缆平行安装且延伸距离较长时。

如果信号电缆必须穿越电源电缆或电机电缆时，则必须垂直穿越（夹角90°），如图4‑16所示。

电源电缆、电机电缆和控制电缆应分布在不同的管道中。

[image: ]

[bookmark: _Ref301792921]图一九一一年一月四日4‑16  系统配线要求

屏蔽/铠装电缆应采用高频低阻抗屏蔽电缆。如编织铜丝网、铝丝网或铁丝网等。

一般地，控制电缆必须为屏蔽电缆，并且屏蔽金属丝网必须通过两端的电缆夹片与变频器的金属机壳相连，如图4‑17所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref301792929]图一九一一年一月四日4‑17  屏蔽电缆连接示意图

[bookmark: _Toc25241840] 电机配线

电机电缆越长，载波频率越高，电缆上的高次谐波漏电流越大。漏电流会对变频器其附近的设备产生不利的影响。

当电机电缆超过100米时，建议加装交流输出电抗器，同时参考表4‑10设定载波频率。

[bookmark: _Ref300659414]表一九一一年一月四日4‑10  变频器电机间的接线距离与载波频率

		变频器和电机间的接线距离

		<30m

		30－50m

		50－100m

		≥100m



		设定载波频率

		15kHz以下

		10kHz以下

		5kHz以下

		2kHz以下







电机电缆要使用规定面积的电缆，见4.2节外围器件选型，第15页。

电机电缆过长或者横截面积过大时，须降额使用，按推荐的横截面积每增加一档电流降低约5%。

因为电缆的横截面积越大，对地电容就越大，对地漏电流也就越大。4






[bookmark: _Toc25241841] 接地

变频器对地存在漏电流，接地端子PE一定要接地，且与接地点尽可能近，接地面积尽量大，并保证接地电阻阻值小于10Ω。

切勿与其它动力设备共用接地线（A），可共用接地极（C），但各有专用接地极（B）的效果最优，如图4‑18所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref301798728]图一九一一年一月四日4‑18  推荐的接地方式

同时在使用两台以上变频器的场合，请勿将接地线形成回路，如图4‑19所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref301798577]图一九一一年一月四日4‑19  禁止的接地方式

[bookmark: _Toc25241842] EMI滤波器

能够产生较强干扰的设备和对外界干扰敏感的设备都应使用EMI滤波器，EMI滤波器是双向低通滤波器，它允许低频电流通过，而对频率较高的电磁干扰电流不易通过。

EMI滤波器的作用

1．使设备能够满足电磁兼容标准中对传导发射和传导敏感度的要求，可抑制设备的辐射发射。

2．防止设备自身产生的电磁干扰进入电源线，同时防止电源线上的干扰进入设备。

EMI滤波器安装常见错误

1．EMI滤波器和变频器之间的连线过长。

机柜内滤波器的安装位置要靠近电源线入口，并且滤波器的电源输入线在机箱内要尽量短。

2．EMI滤波器的输入线和输出线靠得过近。

滤波器的输入输出线靠得过近，高频干扰信号通过滤波器的输入输出线直接耦合，将滤波器旁路掉，从而使电源线滤波器失去作用。

3．EMI滤波器接地不良。

EMI滤波器的外壳必须与金属箱可靠连接。滤波器的外壳通常有一个专用的接地端子，但是用一根导线将滤波器连接到机壳上，对于高频干扰信号形同虚设，这是因为长导线的阻抗（非电阻）在高频时很大，根本起不到有效的旁路作用。

正确的安装方法：将EMI滤波器外壳直接贴在设备金属机壳导电平面上，并注意清除绝缘漆。




[bookmark: _Toc25241843] 传导、辐射、射频干扰对策

变频器辐射发射

变频器的工作原理决定了变频器辐射发射不可避免。变频器一般是装在金属柜中，对于金属柜外面的仪器设备，受变频器本身的辐射发射影响很小。对外连接电缆是主要辐射发射源，依照本节所述的电缆要求接线，可以有效抑制电缆的辐射发射。

如果变频器和其它控制装置处于同一金属柜中，应按照前述分区原则在设计柜子时仔细考虑，注意各区间的隔离，电缆的布线、屏蔽及搭接。

传导干扰对策

抑制输出侧发生的传导干扰，除安装噪声滤波器的方法外，还可采用将输出连线全部导入接地金属管内的方法。输出连线与信号线的间隔距离大于0.3m，传导干扰的影响也明显地减小。

射频干扰对策

输入连线、输出连线及变频器本身都会产生射频干扰，在输入、输出两侧都设置EMI滤波器，并用铁制器皿屏蔽，则可降低射频干扰。变频器与电机的连线应尽可能地短。减轻射频干扰措施如图4‑20所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref301798830]图一九一一年一月四日4‑20  射频干扰措施

[bookmark: _Toc25241844] 电抗器

交流输入电抗器

配备交流进线电抗器的目的是：提高输入侧的功率因数；有效消除输入侧的高次谐波，防止因电压波形畸变造成其它设备损坏；消除电源相间不平衡而引起的输入电流不平衡。

直流电抗器

变频器如加装直流电抗器，可以提高输入侧的功率因数，提高变频器整机效率和热稳定性，有效消除输入侧高次谐波对变频器的影响，减少对外传导及辐射干扰。

交流输出电抗器

当电机与变频器距之间的电缆超过100米时，会产生较大的漏电流，引起变频器保护，此时，建议加装输出交流电抗器。4







[bookmark: _Ref332042052][bookmark: _Ref332042056][bookmark: _Toc25241845]操作运行

		[image: ]



		变频器安装好机箱外壳之后才能上电。通电后严禁拆卸机箱外壳。

变频器起动电机和机械设备前，请务必确认电机和机械设备工作在允许的使用范围内。

如变频器已设置了停电再起动功能，请勿靠近机械传动设备。

如更换主控板，更换后必须正确设置参数，方可运行。







		[image: ]



		禁止在变频器运行中检查、测量信号。

请勿随意更改变频器的参数设定。

变频器运行命令通道切换前，请务必先进行切换调试。

能耗制动电阻温度很高，请勿触摸。







[bookmark: _Toc25241846]解释说明

注意：

在后续章节中，将会多次提到与变频器的控制、运行及状态相关的名词描述。

使用产品前请仔细阅读本节内容，以便正确理解并正确使用后续章节所提到的功能。



[bookmark: _Toc25241847] 运行命令通

HD3N接收运行命令（起动、运行、停止、点动等）的物理通道，可通过F00.11和DI端子选择：5



		HD3N运行命令通道

		说明



		操作面板

		用操作面板上的 [image: ] 键（[image: ] 键）、[image: ] 键（[image: ] 键）、[image: ] 键（[image: ]  键）进行变频器起动、停止、点动运行控制。



		控制端子

		用控制端子进行变频器起动、停止运行控制。



		SCI通讯

		通过SCI通讯进行变频器起动、停止运行控制。










[bookmark: _Toc25241848] 频率设定通道

HD3N最终设定的频率由主设定通道（F00.10）和辅助设定通道（F19.00）经过运算（F19.01）后得到。辅助设定通道与主设定通道相同时（模拟量除外），频率由主设定通道设定。

		主设定频率通道（参数F00.10）

		辅助设定频率通道（参数F19.00）

		备注



		/

		0：无辅助频率通道

		



		0：操作面板设定，F00.13设定初值

		1：操作面板设定，F19.03设定初值

		操作面板 [image: ]、[image: ] 调节



		1：端子设定，F00.13设定初值

		2：端子设定，F19.03设定初值

		端子UP/DN调节



		2：SCI通讯设定，初值为0

		3：SCI通讯设定，初值为0

		



		3：模拟量设定

		4：模拟量设定

		



		4：端子脉冲设定

		5：端子脉冲设定

		DI6端子F15.05设为53



		/

		6：PID输出设定

		



		6－7：AI1－AI2设定

		7－8：AI1－AI2设定

		



		10：操作面板电位计设定

		11：操作面板电位计设定

		







[bookmark: _Toc25241849] 工作状态

		HD3N工作状态

		说明



		停机状态

		变频器上电初始化后，若无运行命令输入，或运行中执行停机命令后，变频器U/V/W端子无输出，且操作面板的运行状态指示灯闪烁。



		运行状态

		变频器接到运行命令后，变频器U/V/W端子开始有输出，操作面板的运行状态指示灯
常亮。



		电机参数自整定状态

		F08.06设定1或2或3后，变频器接收到运行命令，进入电机参数自整定状态。

自整定完成后自动进入停机状态。



		系统运行状态

		系统运行中表示变频器正在运行或变频器虽然停机但可以自动起动两种状态。

该状态下操作面板运行状态指示灯常亮，LCD闪烁显示停机状态参数，变频器运行中不可修改的参数不能修改。







[bookmark: _Toc25241850] 运行模式

		HD3N运行模式

		说明



		点动运行

		变频器在操作面板控制方式下，按下 [image: ] 键（[image: ] 键）后，以点动频率运行（需设定
F00.15、F03.15和F03.16）。

变频器在端子控制方式下，接收到DI端子点动命令（20－25号功能），按照相应的点动频率运行（需设定F00.15、F03.15、F03.16和F05.21）。



		过程PID调节
运行

		过程PID调节运行功能有效（F04.00 = 1），变频器将选择过程PID调节运行方式，即按照设定和反馈量进行PID调节（需设置F04组）。

可通过DI端子（33号功能）使过程PID调节运行方式无效，切换为其它的运行方式。



		多段速度运行

		通过DI端子（13－16号功能）的逻辑组合，选择多段频率1－15（F06.00－F06.14）进行多段速运行。

也可通过F06.17－F06.45的十位、百位选择各段速的运行方向以及加减速时间。



		简易PLC运行

		简易PLC功能选择有效（F06.15 = 1），变频器将按简易PLC方式运行，变频器按照预先设定的运行参数（见F06组参数）运行。

可通过DI端子（30号功能）使简易PLC运行方式暂停。



		摆频运行

		摆频运行功能选择有效（F07.00 = 1），变频器将按照预先设定的运行参数（见F07组参数）进行摆频运行。








[bookmark: _Toc25241851]操作面板说明

Frame3－Frame7标配LCD显示操作面板，可选配LED显示操作面板（HD-LED-P/HD-LED-P-S）。

Frame8－Frame12标配LED显示操作面板（HD-LED-P），可选配LED显示操作面板（HD-LED-P-S）。

标配的LCD操作面板不能拆除。选配的LED操作面板连接见4.4.5节，第25页。5



操作面板如图5‑1所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref445294515]图一九一一年一月五日5‑1  操作面板




		序号

		说明



		1

		标配的操作面板为LCD显示，选配的操作面板为LED数码管显示。

有常亮，闪烁，熄灭3种状态。

标配的LCD操作面板不能拆除。



a. 状态指示灯：显示当前的状态。

· FWD（正转）：电机正转时显示（标配LCD）/点亮（选配LED）

· REV（反转）：电机反转时显示（标配LCD）/点亮（选配LED）

· ALM（警告）：有故障时显示（标配LCD）/点亮（选配LED）

· LO/RE（本地/远程）：变频器处于端子或通讯控制时显示（标配LCD）/点亮（选配LED）

· LOCK（密码锁定）：用户密码锁定生效时显示（标配LCD）/点亮（选配LED）



c. 单位指示灯：显示当前显示值的单位。

分别为：Hz（频率），A（电流），V（电压），RPM（转速），%（百分比）



b. 显示区：通常情况下显示参数，故障时显示故障代码。

· 某位值闪烁显示时，表示该位可修改。

		显示

		含义

		显示

		含义

		显示

		含义

		显示

		含义



		[image: ]

		0

		[image: ]

		A

		[image: ]

		J

		[image: ]

		U



		[image: ]

		1

		[image: ]

		b

		[image: ]

		L

		[image: ]

		u



		[image: ]

		2

		[image: ]

		C

		[image: ]

		n

		[image: ]

		y



		[image: ]

		3

		[image: ]

		c

		[image: ]

		o

		[image: ]

		－



		[image: ]

		4

		[image: ]

		d

		[image: ]

		P

		[image: ]

		点



		[image: ]

		5

		[image: ]

		E

		[image: ]

		q

		[image: ]

		全显示



		[image: ]

		6

		[image: ]

		F

		[image: ]

		r

		[image: ]

		无显示



		[image: ]

		7

		[image: ]

		H

		[image: ]

		S

		[image: ]

		闪烁

可修改



		[image: ]

		8

		[image: ]

		h

		[image: ]

		T

		

		



		[image: ]

		9

		[image: ]

		i

		[image: ]

		t
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		2

		[image: ]

		[image: ]

		编程/退出按键：进出或退出按键。



		3

		[image: ]

		[image: ]

		点动按键：操作面板控制时，点动起动变频器。



		4

		[image: ]

		[image: ]

		运行按键：操作面板控制时，起动变频器。



		5

		[image: ]

		[image: ]

		停机/复位按键：操作面板控制时，停止变频器；检出故障时进行故障复位。



		6

		/

		[image: ]

		多功能按键：由F00.12设定具体功能。



		7

		/

		旋钮

		电位计：设定参数下，逆时针减小，顺时针增大。



		8

		[image: ]

		递增按键：选择功能参数下，增加功能参数的值；设定参数下增加设定值。



		9

		[image: ]

		递减按键：选择功能参数下，减小功能参数的值；设定参数下减小设定值。



		10

		[image: ]

		移位按键：选择功能参数或设定参数时，向右循环选择1位值。



		11

		[image: ]

		进入/确认按键：进入下级菜单；设定参数下，将显示的值保存。







[bookmark: _Ref355617744][bookmark: _Ref355617745][bookmark: _Toc25241852]操作面板显示状态

停机/运行参数显示状态

变频器处于停机/运行状态，操作面板显示停机/运行状态参数，单位指示灯显示参数的单位，如图5‑2所示。

按 [image: ] 键，可循环显示不同的停机（F18.08－F18.13）/运行（F18.02－F18.07）状态参数。

[image: ]

[bookmark: _Ref300572368]图一九一一年一月五日5‑2  操作面板停机（左）和运行（右）显示状态

故障报警显示状态

变频器发生故障报警时，操作面板进入故障报警显示状态，闪烁显示故障代码，如图5‑3所示。

若要查看故障记录信息，可进入F20组（F20.21－F20.37）查看故障记录信息。

可以通过操作面板的 [image: ] 键（[image: ] 键）、外部故障复位端子或通讯复位命令进行故障复位操作。5



[image: ]

[bookmark: _Ref300574916]图一九一一年一月五日5‑3  故障报警状态

特殊显示状态

特殊显示状态如图5‑4所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref300576003]图一九一一年一月五日5‑4  特殊显示状态

[bookmark: _Toc25241853]参数设置

HD3N在停机/运行/故障状态下，按下 [image: ] 键（[image: ] 键），可进行参数设置（如果有用户密码，参见参数F00.00说明和5.6节的说明）。

采用四级菜单结构：模式设定（第一级菜单）→ 功能参数组设定（第二级菜单）→ 功能参数设定（第三级菜单）→ 参数设定（第四级菜单），下图以LCD操作面板为例说明。

四级菜单操作如图5‑5所示，操作过程中，按键具体说明如表5‑1所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref302207646]图一九一一年一月五日5‑5  四级菜单操作流程

[bookmark: _Ref301277424][bookmark: _Ref353267104][bookmark: _Ref355617746]表一九一一年一月五日5‑1  按键说明

		按键

		第一级菜单

		第二级菜单

		第三级菜单

		第四级菜单



		[image: HD09按键-PRG.emf]

[image: ]

		有故障时，退回到故障显示。无故障时，退回到运行或停机状态显示

		返回到第一级菜单

		返回到第二级菜单

		不保存当前值且返回到第三级菜单



		[image: ]

		进入第二级菜单

		进入第三级菜单

		进入第四级菜单

		保存当前值且返回到第三级菜单



		[image: ]

		选择功能组。

按照d-F-R-y循环

		修改功能号。按1次当前修改位的值加1

		修改功能组内号。按1次当前修改位的值加1

		修改功能码值。按1次当前修改位的值加1



		[image: ]

		选择功能组。

按照y-R-F-d循环

		修改功能号。按1次当前修改位的值减1

		修改功能组内号。按1次当前修改位的值减1

		修改功能码值。按1次当前修改位的值减1



		[image: ]

		无效

		无效

		个位、十位切换

		个位到万位循环切换







在设置第四级菜单状态下，若显示没有闪烁，表示该参数不能修改。

可能的原因：

该参数不可修改，如实际检测参数、运行记录参数等。

该参数在运行状态下不可修改，需停机后才能进行修改。

有用户密码，需先输入正确的用户密码解锁，再修改参数。

[bookmark: _Toc25241854]恢复出厂参数

设置F01.02 = 1（恢复部分参数）后，将参数的值恢复到出厂时的默认设定，如图5‑6所示。

[image: ]

[bookmark: _Ref445300861]图一九一一年一月五日5‑6  恢复出厂参数

[bookmark: _Ref445298811][bookmark: _Toc25241855]用户密码

当用户设定F01.00为非零数值后，按 [image: ] 键（[image: ] 键）退出到停机/运行显示状态或5分钟内没有检测到操作面板按键操作，用户密码生效，操作面板的“LOCK”灯将点亮。此时只能查看参数，不能修改。

用户密码解锁

密码生效后，当需修改参数时，应先进行解锁，如图5‑7所示，假如已设定密码为“00004”。

[image: ]

[bookmark: _Ref301288494]图一九一一年一月五日5‑7  用户密码解锁

用户密码修改

假如新密码为“02004”，无密码时，可直接按图5‑8修改F00.00的值。

如有密码，需先按图5‑7进行解锁，再按图5‑8设置新密码。

[image: ]

[bookmark: _Ref301290211]图一九一一年一月五日5‑8  用户密码修改

用户密码清除

如有密码，需先按图5‑7进行解锁，再按图5‑9清除用户密码。5



[image: ]

[bookmark: _Ref301290838]图一九一一年一月五日5‑9  用户密码清除




[bookmark: _Toc25241856]参数复制

只有LED操作面板才可进行参数复制。

参数由控制板复制到操作面板：

设置F01.03 = 1/2（表示将当前功能码设定值复制到操作面板存储参数1/2）时，操作面板显示
“UPLd”，复制结束后，操作面板显示跳至下一功能码F01.00。

[image: ]

图一九一一年一月五日5‑10  参数复制到操作面板

参数由操作面板复制到控制板：

设置F01.02 = 2/3（表示将操作面板存储参数1/2复制到当前功能码设定值）或F01.02 = 5/6（复制的功能参数包含电机参数）时，操作面板显示“dnLd”，复制结束后，操作面板显示跳至下一功能参数“F01.03”。

[image: ]

图一九一一年一月五日5‑11  参数复制到控制板

注意：

1．若在参数复制到控制板时，显示“dFAiL”，表示操作面板EEPROM存储参数与当前变频器功能参数不匹配。需先将正确的参数设定值复制到操作面板EEPROM，再将参数复制到控制板。

2．若在参数复制时，操作面板显示“E0022”并闪烁，表示操作面板EEPROM故障。10s后跳至下一参数。故障对策见7.1节故障处理，第99页。









[bookmark: _Ref302067053][bookmark: _Ref302067140][bookmark: _Toc25241857][bookmark: _Ref301767710]详细功能介绍

本章将分别详细介绍各参数的功能。

显示参数：

d00组 状态显示参数（见44－47页）

通用功能参数：

F00组 基本参数（见47－49页）

F01组 参数保护功能（见49－51页）

F02组 起动停机控制参数（见51－54页）

F03组 加减速参数（见54－56页）

F04组 过程PID控制（见56－59页）

F05组 外部给定量曲线参数（见59－60页）

F06组 多段速及简易PLC（见60－63页）

F07组 纺织摆频参数（见63－64页）

F08组 异步电机参数（见64－66页）

F09组 V/f 控制参数（见66－67页）

F10组 电机矢量控制速度环参数（见67－69页）

F11组 电机矢量控制电流环参数（见69－70页）

F15组 数字量输入输出端子参数（见70－80页）6



F16组 模拟量输入输出端子参数（见80－83页）

F17组 SCI通讯参数（见83－83页）

F18组 显示控制参数（见83－85页）

F19组 增强功能参数（见85－91页）

F20组 故障保护参数（见91－95页）

F21组 转矩控制参数（见95－96页）

F23组 PWM控制参数（见96页）

R02组 模拟参数校正系数（见97页）

厂家功能参数（见97页）


[bookmark: _Ref440546437][bookmark: _Toc25241858]d组：显示参数

d组为状态显示参数，用户可以通过查看d组功能码来直接查看状态参数。

[bookmark: _Ref297655133][bookmark: _Ref301876871][bookmark: _Toc25241859] d00组 状态显示参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		d00.00

		变频器系列

		【实际值】



		d00.01

		控制板软件版本

		【实际值】



		d00.03

		控制板软件非标版本

		【实际值】



		d00.05

		操作面板软件版本

		【实际值】



		

		仅在外引LED操作面板时才有效。



		d00.06

		客户定制系列号

		【实际值】



		d00.07

		电机与控制方式选择

		【实际值】



		

		显示当前电机与控制方式。



		

		个位：保留

		十位：控制方式

0：无PG的V/f控制。

2：无PG矢量控制。



		d00.08

		变频器额定电流（A）

		【实际值】



		d00.10

		变频器状态

		【实际值】



		

		显示变频器状态，如下表：

		千位

		Bit15：保留

		Bit14：硬件限流

0：未限流
1：限流中

		Bit13：软件限流

0：未限流
1：限流中

		Bit12：过压失速

0：未过压失速
1：过压失速状态



		百位

		Bit11：控制模式

0：速度控制
1：转矩控制

		Bit10：速度限幅

0：速度未达到限幅值
1：速度达到限幅值

		Bit9：保留

		Bit8：参数自整定

0：非参数自整定中
1：参数自整定中



		十位

		Bit7：直流制动

0：非直流制动状态
1：直流制动中

		Bit6：保留

		Bit5&Bit4：加速/减速/恒速



		

		

		

		00：恒速
11：恒速

		01：加速
10：减速



		个位

		Bit3：零速运行

0：非零速运行
1：零速运行

		Bit2：正转/反转

0：正转
1：反转

		Bit1：运行/停机

0：停机
1：运行

		Bit0：变频器故障

0：无故障
1：故障
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		d00.11

		主设定频率通道

		【实际值】



		

		0：操作面板设定。

1：端子设定。

2：通讯设定。

3：模拟量设定。

4：端子脉冲设定。

6－7：AI1－AI2设定。

		10：操作面板电位计设定。

11：PID。

12：多段速。

13：PLC。

14：摆频。



		d00.12

		主设定频率（Hz）

		【实际值】



		d00.13

		辅助设定频率（Hz）

		【实际值】



		d00.14

		设定频率（Hz）

		【实际值】



		d00.15

		给定频率（加减速后）（Hz）

		【实际值】



		

		显示随加减速变化的给定频率。



		d00.16

		输出频率（Hz）

		【实际值】



		d00.17

		设定转速（rpm）

		【实际值】



		d00.18

		运行转速（rpm）

		【实际值】



		d00.19

		输入电压（V）

		【实际值】



		d00.20

		输出电压（V）

		【实际值】



		d00.21

		输出电流（A）

		【实际值】



		d00.22

		转矩给定（%）

		【实际值】



		

		显示转矩给定，相对于额定转矩的百分比。



		d00.23

		输出转矩（%）

		【实际值】



		

		显示输出转矩，相对电机额定转矩百分比。



		d00.24

		输出功率（kW）

		【实际值】



		

		显示当前实际输出功率。



		d00.25

		直流母线电压（V）

		【实际值】



		d00.26

		操作面板电位计输入电压（%）

		【实际值】



		

		显示经过增益、偏置、滤波器处理后的操作面板电位计输入，相对于5V的百分比。

仅在外引LED操作面板时才有效。



		d00.27

		AI1输入（%）

		【实际值】



		

		显示经过滤波处理后的AI1，输入电压相对于10V的百分比。



		d00.28

		AI1输入（处理后）（%）

		【实际值】



		

		显示经过增益、偏置、滤波器处理后的AI1，输入电压相对于10V的百分比。



		d00.29

		AI2输入（%）

		【实际值】



		

		显示经过滤波处理后的AI2输入电压/电流。

当AI2选择电压输入时，0V对应0.0%、10V对应100.0%。

当AI2选择电流输入时，0mA对应0.0%、20mA对应100.0%。



		d00.306



		AI2输入（处理后）（%）

		【实际值】



		

		显示经过增益、偏置处理后的AI2输入电压/电流。

对应关系见d00.29。



		d00.35

		DI6端子脉冲输入频率（Hz）

		【实际值】



		d00.36

		AO1输出（%）

		【实际值】



		

		当AO1选择电压输出时，0.0%对应0V、100.0%对应10V。

当AO1选择0－20mA电流输出时，0.0%对应0mA、100.0%对应20mA。

当AO1选择4－20mA电流输出时，0.0%对应4mA、100.0%对应20mA。6



4－20mA电流输出参数设置参见F16.22、F16.23说明。



		d00.37

		AO2输出（%）

		【实际值】



		

		对应关系与AO1相同，见d00.36。



		d00.38

		高速输出脉冲频率（Hz）

		【实际值】



		d00.40

		设定线速度

		【实际值】



		d00.41

		给定线速度

		【实际值】



		d00.44

		过程PID给定（%）

		【实际值】



		

		d00.44显示过程PID给定值相对于给定满量程的百分比。



		d00.45

		过程PID反馈（%）

		【实际值】



		

		显示过程PID反馈相对于给定满量程的百分比。







6






		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		d00.46

		过程PID误差（%）

		【实际值】



		

		显示过程PID误差相对于给定满量程的百分比。



		d00.47

		过程PID积分项（%）

		【实际值】



		

		显示过程PID积分项相对于最大输出频率的百分比。



		d00.48

		过程PID输出（%）

		【实际值】



		

		显示过程PID输出相对于最大输出频率的百分比。



		d00.49

		外部计数值

		【实际值】



		d00.50

		输入端子状态

		【实际值】



		

		d00.50显示输入端子状态。该功能参数的每一位（二进制）代表不同的物理通道，见下表。

0：输入端子和相应的公共端断开。

1：输入端子和相应的公共端连通。

		Bit7

		Bit6

		Bit5

		Bit4

		Bit3

		Bit2

		Bit1

		Bit0



		-

		-

		DI6

		DI5

		DI4

		DI3

		DI2

		DI1
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		d00.51

		输出端子状态

		【实际值】



		

		显示输出端子状态。该功能参数的每一位（二进制）代表不同的物理通道，见下表。

0：输出端子和相应的公共端断开。

1：输出端子和相应的公共端连通。

		Bit7

		Bit6

		Bit5

		Bit4

		Bit3

		Bit2

		Bit1

		Bit0



		-

		-

		-

		-

		-

		RLY1

		DO2

		DO1
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		d00.52

		MODBUS通讯状态

		【实际值】



		

		显示MODBUS通讯状态。



		

		0：正常。

1：通讯超时。

2：数据帧帧头错。

4：数据帧内容错。



		d00.53

		实际长度（m）

		【实际值】



		d00.54

		累计长度（km）

		【实际值】



		d00.55

		通电时间累计（h）

		【实际值】



		d00.56

		运行时间累计（h）

		【实际值】



		d00.57

		电机累计耗能高位（k kW.h）

		【实际值】



		d00.58

		电机累计耗能低位（kW.h）

		【实际值】



		d00.59

		本次运行耗能高位（k kW.h）

		【实际值】



		d00.60

		本次运行耗能低位（kW.h）

		【实际值】



		d00.61

		当前故障

		【实际值】



		

		显示为100时，表示欠压。





[bookmark: _Ref297655207]




[bookmark: _Ref299357536][bookmark: _Toc25241860]F组：通用功能参数

[bookmark: _Ref297654701][bookmark: _Toc25241861] F00组 基本参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F00.00

		控制模式选择

		0,1【0】



		

		0：速度控制。

1：转矩控制。

转矩控制仅在电机控制方式选择为无PG矢量控制时（F00.01 = 2）有效。

转矩控制详细说明参见F15组DI端子（56、57号）功能说明和F21组转矩控制参数说明。



		F00.01

		电机控制方式选择

		0－2【0】



		

		0：无PG的V/f控制。恒定控制电压/频率比。

特别适用于一台变频器驱动多台电机的场合，以改良目前的调速系统。

选择V/f控制时，请合理设置F09组V/f控制参数，以达到良好的控制效果。

2：无PG矢量控制。即无速度传感器矢量控制运行方法。

用于驱动性能要求高，转矩要求大的通用可变速驱动的场合。

需先进行电机参数自整定。正确设置电机铭牌参数到F08.00－F08.04，起动电机参数自整定获取正确的电机参数，同时设置F10组的矢量控制参数，以发挥卓越的矢量控制效果。



		F00.06

		变频器最大输出频率

		50.00－400.00【50.00Hz】



		

		定义了变频器允许输出的最高频率。

V/f控制时最高频率为400Hz，矢量控制时最高频率为200Hz。

需要根据被控电机的铭牌参数和实际运行工况谨慎合理设置。



		F00.07

		上限运行频率设定通道

		0－7【0】



		

		定义了用户设置的允许运行的最高频率，通过F00.07可以选择不同的设定通道设置上限频率。

0：数字设定。由F00.08设定上限频率。

1：模拟量输入设定。参见F16组。

2：端子脉冲设定。F16.17设定的最大脉冲输入频率对应F00.06（变频器最大输出频率）。

3：AI1设定。

4：AI2设定。

7：操作面板电位计设定。仅在外引LED操作面板时有效。



		F00.086



		上限运行频率

		0.00－F00.06【50.00Hz】



		

		当F00.07 = 0时，上限频率由F00.08设定。



		F00.09

		下限运行频率

		0.00－F00.08【0.00Hz】



		

		用来限制实际输出频率值。当零频阈值（F19.10）＜ 设定的频率 ＜ F00.09时，以下限频率运行。

需要根据被控电机的铭牌参数和实际运行工况谨慎合理设置。

对电机参数自整定运行无效。

除受上/下限频率限制外，变频器的运行输出频率还受起动/停止DWELL频率（F02.02、F02.14）、零频阈值（F19.10）、停机直流制动起始频率（F02.16）、跳跃频率（F05.17－F05.19）等的限制。



		F00.10

		频率设定通道选择

		0－10【0】



		

		0：操作面板设定。通过操作面板的 [image: ]，[image: ] 键调节，初值由F00.13设定。

1：端子设定。用端子UP/DN进行调节，初值由F00.13设定。

2：SCI通讯设定。通过SCI通讯频率设置命令来改变设定频率。

SCI通讯频率初值为0。

3：模拟量设定。由模拟量输入电压设定，参见F16组。

模拟量与变频器运行频率设定的对应关系，参见F05组。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		

		4：端子脉冲设定。由端子脉冲DI6设定。

端子脉冲频率与变频器运行频率设定的对应关系，参见F05组。

6：AI1设定。

7：AI2设定。

10：操作面板电位计设定。仅在外引LED操作面板时有效。



		F00.11

		命令设定通道选择

		0－2【0】



		

		0：操作面板运行命令通道。

用操作面板上的 [image: ] 键（[image: ] 键）、 [image: ] 键（[image: ] 键）、 [image: ] 键（[image: ] 键）进行起停。

1：端子运行命令通道。用相应的外部端子进行起停。

外部端子正转（DI端子设为2）、反转（DI端子设为3）、JOGF1（DI端子设为20）、JOGR1（DI端子设为21）、JOGF2（DI端子设为22）、JOGR2（DI端子设为23），参见F15组。

2：SCI通讯运行命令通道。通过SCI通讯口按照通讯协议进行起停。



		F00.12

		多功能键功能选择

		0－2【2】



		

		注意：仅在外引LED操作面板时才有效。

0：操作面板运行方向切换。通过 [image: ] 键切换运行方向。

运行命令通道为操作面板运行命令通道（F00.11 = 0）时有效。掉电不保存。

只有在操作面板处于状态参数显示时，才能进行运行方向切换。

1：本地远程切换。通过 [image: ] 键切换远程控制与本地控制，切换逻辑图见下。

运行命令通道为操作面板命令通道（F00.11 = 0）时，为本地（LOCAL）。

运行命令通道为操作面板以外的命令通道（F00.11 = 1,2）时，为远程（REMOTE）。

运行命令通道设定的优先级：本地远程切换 > DI端子（9－11号功能）确定的命令通道 > F00.11设定的命令通道。

[image: ]

关于LO/RE指示灯：
点亮：表示当前变频器处于端子运行命令通道。
闪烁：表示当前变频器处于通讯运行命令通道。
熄灭：表示当前变频器处于操作面板运行命令通道。

2：多功能键无效。



		F00.13

		初始运行频率数字设定

		0.00－上限频率【50.00Hz】



		

		F00.10 = 0,1时，F00.13确定设定频率初值。



		F00.14

		频率设定控制

		0000－1111【1001】



		

		个、十位仅在F00.10 = 0,1时有效。

当F00.13的值通过参数设定更改后，新值将替代当前的设定频率值。



		

		个位：数字设定频率掉电存储选择

0：掉电不存储。

1：掉电存储。

十位：数字设定频率停机控制选择

0：停机时设定频率保持。

1：停机时设定频率恢复为F00.13。



		百位：通讯设定频率存储选择

0：掉电不存储。

1：掉电存储。

千位：频率通道切换时设定频率存储选择

0：不保存。

1：保存。当频率设定通道由面板设定切换至端子数字设定，再切换回面板设定时，此时面板设定频率仍保持上次更改的频率。



		F00.15

		点动运行频率数字设定1

		0.00－上限频率【5.00Hz】



		F00.16

		点动运行间隔时间

		0.0－100.0【0.0s】



		

		点动命令取消后，F00.16设定的时间内，变频器不响应点动命令。



点动间隔时间结束后，如有点动命令，立即执行点动，如图所示。

		[image: ]



		F00.17

		运行方向选择

		0,1【0】



		

		0：方向一致。

1：方向取反。



		F00.18

		防反转选择

		0,1【0】



		

		该功能在F00.11 = 0,1,2时均有效。

0：允许反转。

1：禁止反转。

变频器仅响应正转运行命令，如果此时的频率设定为负时，变频器按照零频运行。

停机状态变频器不响应反转命令；如果运行状态中接收到反转命令，变频器立即减速停机并保持停机状态。

简易PLC运行到反方向的设置段时，变频器减速至零频运行，直至正方向运行段时重新起动运行。



		F00.19

		正反转死区时间

		0.0－3600.0【0.0s】



		

		变频器由正向过渡到反向运转，或由反向过渡到正向运转的过程中，在输出零频处等待的时间。



		[bookmark: _Ref297654712][bookmark: _Ref299357624]F00.20

		外引面板按键使能

		0,1【0】



		

		0：使能。变频器连接双操作面板时，使用RJ45通讯接口外引的操作面板时可以进行按键操作。

1：无效。变频器连接双操作面板时，使用RJ45通讯接口外引的操作面板时不能进行按键操作。



		F00.216



		休眠功能使能

		0,1【0】



		

		0：禁止。该功能无效。

1：使能。

注：休眠功能需在命令通道为端子控制（即F00.11 = 1）下使用。



		F00.22

		休眠唤醒时间

		0.0－6000.0【1.0s】



		F00.24

		休眠延迟时间

		0.0－6000.0【1.0s】



		F00.25

		休眠频率

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		

		F00.21－F00.25可以实现休眠和唤醒功能。

有运行命令后，若处于休眠状态，当设定频率 ≥ F00.25时，经过时间F00.22（休眠唤醒时间）之后，变频器退出休眠状态，开始起动；

运行中，当设定频率 ＜ F00.25时，经过时间F00.24（休眠延迟时间）之后，变频器进入休眠状态（运行指示灯常亮，LED闪烁），停机。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F00.26

		变频器零频运行动作选择

		000－332【111】



		

		个位：V/f控制运行时零频动作选择

0：不处理。

1：变频器封锁输出。

2：变频器按直流制动运行。

		十位：开环矢量运行时零频动作选择

百位：转矩控制时零频动作选择

0：不处理。

1：变频器封锁输出。

2：变频器按直流制动运行。

3：变频器按预励磁运行。



		F00.27

		命令源绑定频率源选择

		000－ddd【000】



		

		只针对主频率有效，当命令源有绑定的频率源时，该命令源有效期间，F00.10所设定的频率源无效。

个位：面板命令绑定频率源选择

十位：端子命令绑定频率源选择

百位：通讯命令绑定频率源选择



		

		0：无绑定。

1：操作面板数字设定。

2：端子数字设定。

3：SCI通讯设定。

5：端子脉冲设定。

7：AI1设定。

		8：AI2设定。

b：操作面板电位计设定。

仅在外引LED操作面板时才有效。

C：PID设定。

d：多段速设定。



		F00.28

		STOP键停机功能选择

		0,1【0】



		

		0：只在操作面板控制下有效。

1：在所有控制方式下有效。








[bookmark: _Ref301876944][bookmark: _Ref302228683][bookmark: _Ref395790414][bookmark: _Ref401589070][bookmark: _Ref401589074][bookmark: _Toc25241862] F01组 参数保护功能

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F01.00

		用户密码

		00000－65535【00000】



		

		XXXXX：设置用户密码（非零的任意数字）后，密码保护功能生效。

设定密码后，再次进入参数设定状态时，需输入正确的密码；否则所有的参数不能通过操作面板更改，只能查看。

输入正确密码后，按 [image: ] 键（[image: ] 键）退出到停机/运行状态或5分钟内没有检测到操作面板按键，用户密码自动生效。若要修改参数，需输入正确密码，如在5分钟内检测到操作面板按键，则5分钟计时重新开始。

00000：HD3N的出厂设置，表示无用户密码。

如用户解除密码锁定，则为清除设置的用户密码。

用户密码解锁、修改、清除参见5.6节中的使用举例。



		F01.01

		菜单模式选择

		000－101【000】



		

		个位：

0：标准菜单模式。显示全部功能参数。

1：校验菜单模式。仅显示与厂家设定值不一样的参数。

		十位：保留

百位：

0：密码保护后F组参数可读取。

1：密码保护后F组参数禁止读取。



		F01.02

		功能码参数初始化（参数下载）

		0－6【0】



		

		0：无操作。变频器处于正常的参数读、写状态。

参数能否更改，与用户密码的设置状态和变频器当前所处工况有关。

1：恢复出厂参数。

F01.00、F01.02、F01.03、F08组、FF19.15、F19.19、F19.24、F20.08、F20.09、F20.21－F20.37、F23.00和y组除外。

操作步骤：设置F01.02 = 1，按 [image: ] 键确认，此时恢复出厂参数，操作面板显示“rESEt”，恢复出厂参数完毕后，操作面板显示停机状态参数。

2：操作面板存储参数1复制到控制板并更新当前功能码设定值。

		[image: ]



		

		3：操作面板存储参数2复制到控制板并更新当前功能码设定值。

4：清除故障信息。将F20.21－F20.37记录的故障信息清零。

5：操作面板存储参数1复制到控制板并更新当前功能码设定值（含电机参数）。

6：操作面板存储参数2复制到控制板并更新当前功能码设定值（含电机参数）。

注意：

1．F01.00、F01.02、F01.03、F20.21－F20.37和y组不进行复制。

2．参数复制（2/3/5/6号功能）仅在外引LED操作面板时才有效。



		F01.03

		参数复制到操作面板（参数上传）

		0－2【0】



		

		0：无操作。变频器处于正常的参数读写状态。

1：当前功能码设定值复制到操作面板存储参数1。

2：当前功能码设定值复制到操作面板存储参数2。



注意：

1．F01.00、F01.02、F01.03、F20.21－F20.37和y组不进行复制。

2．参数复制（1/2号功能）仅在外引LED操作面板时才有效。

		[image: ]
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[bookmark: _Ref299357649][bookmark: _Toc25241863] F02组 起动停机控制参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F02.00

		起动方式

		0－2【0】



		

		转矩控制时，起动方式设置无效。

0：从起动DWELL频率起动。

起动DWELL频率参见F02.02、F02.03。

[image: ]



		

		1：先制动再从起动DWELL频率起动。

直流制动参见F02.04、F02.05。

起动直流制动只在从停机状态到运行状态的起动过程有效。在运行状态正反转切换后另一方向的起动加速过程无效，如下图所示，反转时无F02.05（直流制动时间）。

[image: ]



		

		

2：转速跟踪再起动。搜索结果低于F02.02时，从起动DWELL频率起动。



自动跟踪电机的转速和方向，对旋转中电机实施平滑无冲击起动。如右图所示。



转速跟踪只对从停机状态切换到运行状态的起动过程有效。对运行过程中正反转切换后另一方向的起动无效。

		[image: ]



		F02.01

		起动延迟时间

		0.00－10.00【0.00s】



		

		变频器接收到运行命令，等待F02.01设定的延迟时间后，才开始运行。








		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F02.02

		起动DWELL频率设定

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		F02.03

		起动DWELL频率保持时间

		0.00－10.00【0.00s】



		

		起动时，暂时保持设定的输出频率以防止电机陷入失速状态。

电机拖动的负载安装有制动器时，当制动器动作较慢，为了防止制动器发生摩擦，使用起动DWELL功能，在制动器完全打开后再加速。



		

		加速中，当给定频率与F02.02设定的频率一致时，使输出频率保持F02.03中设定的时间后继续加速。

F02.02或F02.03 = 0时，起动DWELL频率无效。



注：转矩控制、过程PID/辅助给定过程PID、简易PLC和

摆频运行时起动DWELL功能无效。

		[image: ]



		F02.04

		直流制动电流设定

		0－100（变频器额定电流）【50%】



		F02.05

		起动直流制动时间

		0.00－60.00【0.50s】



		

		F02.04是相对于变频器额定电流的百分比。设定起动直流制动和停机直流制动的电流值。



如果设定的直流制动电流大于5倍电机额定电流，则注入的电流为5倍的电机额定电流。

直流制动电流对起动直流制动和停机直流制动均有效。







F02.05 = 0时，无直流制动过程。

F02.05仅在F02.00 = 1时有效。

		[image: ]



		F02.06

		飞速跟踪结果补偿量

		0.000－2.000【0.000Hz】



		F02.13

		速度控制停机方式

		0－2【0】



		

		0：减速停机。

变频器接到停机命令后，按照减速时间逐渐减少输出频率，减速到F02.14并保持F02.15设定的时间后停机。

参见F02.14、F02.15的图示。

1：自由停机。

变频器接到停机命令后，变频器立即终止输出，负载按照机械惯性自由停止。

2：减速停机 + 直流制动。

变频器接到停机命令后，按照减速时间降低输出频率。当频率到达F02.16时，开始直流制动。

停机直流制动功能参见F02.16－F02.18。

减速时间参见F03.00－F03.08。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F02.14

		停机DWELL频率设定

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		F02.15

		停机DWELL频率保持时间

		0.00－10.00【0.00s】



		

		停机时，暂时保持设定的输出频率以防止电机陷入失速状态。

电机拖动的负载安装有制动器时，当制动器动作较慢，为了防止制动器未完全关闭可能发生的危险，使用停机DWELL功能，在制动器完全关闭后再停机。



		

		仅在F02.13 = 0时有效。

减速中，当给定频率与F02.14设定的频率一致时，使输出频率保持F02.15中设定的时间后继续减速。

F02.14或F02.15 = 0时，停机DWELL频率无效。

注：转矩控制、过程PID/辅助给定过程PID、简易PLC和

摆频运行时起动DWELL功能无效。

		[image: ]



		F02.16

		停机直流制动起始频率

		0.00－50.00【0.50Hz】



		F02.17

		停机直流制动等待时间

		[bookmark: OLE_LINK3][bookmark: OLE_LINK6]0.00－10.00【0.00s】



		F02.18

		停机直流制动时间

		0.00－60.00【0.50s】



		

		F02.17指在减速停机过程中，右图从A点（运行频率到达F02.16）到B点（开始施加直流制动量）的时间间隔。



停机制动等待期间变频器无输出，F02.17的设定对于大功率电机能够有效防止制动起始时刻（B点）的电流过冲。

F02.04设定停机直流制动电流。



F02.18 = 0时，无直流制动过程。



F02.16－F02.18仅在F02.13 = 2时有效。

		[image: ]



		[bookmark: _Ref297654749]F02.19

		点动控制方式

		00－11【10】



		

		个位：

0：起动、停机方式等功能点动无效。

点动运行时，F02.00设置的起动方式、F02.13设置的停机方式无效；点动命令有效时，变频器直接起动运行；点动命令无效时，变频器减速停机。

1：起动、停机方式等点动功能使能。

点动运行时，变频器按照F02.00设置的起动方式、F02.13设置的停机方式运行。

十位：

0：端子点动不优先。端子控制运行中不响应端子点动命令。

1：端子点动优先。



		F02.20

		预励磁时间

		0.00－0.50【0.50s】



		

		预励磁作用：在电机旋转前先建立电机磁通，以获取更快的加速性能。

该功能仅在开环矢量控制方式下生效，建议F02.20设置值不小于0.10s。

F02.20 = 0时，预励磁功能无效。



		F02.21

		停机DWELL频率结束选择

		0,1【0】



		

		0：根据时间（F02.15）。

1：根据端子（88号功能）。










[bookmark: _Ref299357681][bookmark: _Ref401589687][bookmark: _Toc25241864] F03组 加减速参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F03.00

		加减速方式选择

		00－11【00】



		

		个位：加减速方式选择

0：直线加减速。输出频率按照恒定斜率递增或递减。

1：S曲线加减速。输出频率按照S曲线递增或递减。

T5为设定加速时间，T7为实际加速时间。T6为设定减速时间，T8为实际减速时间。

[image: ]

十位：加减速时间基准频率调整

0：最大频率（F00.06）。

1：设定频率。



		F03.01

		加速时间1

		0.0－6000.0

【7.5－15kW变频器: 10.0s】

【18.5kW变频器：30.0s】



		F03.02

		减速时间1

		



		F03.03

		加速时间2

		



		F03.04

		减速时间2

		



		F03.05

		加速时间3

		



		F03.06

		减速时间3

		



		F03.07

		加速时间4

		



		F03.08

		减速时间4

		



		

		加速时间是指变频器以直线方式从零频加速到基准频率所需时间。

减速时间是指变频器以直线方式从基准频率减至零频所需时间。

基准频率可通过F03.00十位设置，加减速时间只能任选一组，参见F03.00中的图示。

加速时间、减速时间切换：

变频器运行过程中可通过DI端子26、27号功能或F03.09、F03.10选择加减速时间。

加减速模式切换：

变频器可通过F03.00设置或DI端子28号功能选择加减速模式（直线或S曲线）。

注意：未正确选装制动组件、快速减速或负载惯性较大减速时，变频器可能会发生过压故障；可通过

选装合适的制动组件或增加减速时间并调整F19.18、F19.19避免可能出现的过压故障。



		F03.09

		加速时间2和1切换频率

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		F03.10

		减速时间2和1切换频率

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		

		当运行频率小于F03.09设定值时，按加速时间2加速；否则，按加速时间1加速。

当运行频率小于F03.10设定值时，按减速时间2减速；否则，按减速时间1减速。

当使用端子选择加减速时间（DI端子设为26、27号功能）时无效。



		F03.11

		加速开始时S字特性时间

		0.00－2.50【0.20s】



		F03.12

		加速结束时S字特性时间

		0.00－2.50【0.20s】



		F03.13

		减速开始时S字特性时间

		0.00－2.50【0.20s】



		F03.14

		减速结束时S字特性时间

		0.00－2.50【0.20s】



		

		参见F03.00中的图示。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F03.15

		点动加速时间

		0.1－6000.0【6.0s】



		F03.16

		点动减速时间

		0.1－6000.0【6.0s】



		

		F03.15、F03.16定义了点动运行时的加减速时间。



		F03.17

		紧急停机减速时间

		0.1－6000.0【10.0s】



		

		定义了紧急停机时的减速时间。







[bookmark: _Ref297654777][bookmark: _Ref297654784][bookmark: _Ref299357700][bookmark: _Ref301876963][bookmark: _Toc25241865] F04组 过程PID控制

可以用模拟量给定及反馈构成闭环，也可以用脉冲量给定及反馈构成闭环。通常情况下，过程PID控制用于现场压力、液位、温度等物理量的控制。

框图如下所示：

[image: ]



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F04.00

		过程PID控制选择

		0,1【0】



		

		0：PID控制无效。

1：PID控制有效。

注：使用辅助PID时，需要将F04.00设为0。



		F04.01

		给定通道选择

		0－7【0】



		

		0：数字给定。由F04.03给定。

1：模拟量给定。由模拟量输入电压给定，最大模拟量输入对应PID给定100%，参见F16组参数。

2：端子脉冲给定。由端子脉冲输入给定，最大输入脉冲频率对应PID给定100%，参见F16组参数。

3：AI1给定。

4：AI2给定。

7：操作面板电位计给定。仅在外引LED操作面板时才有效。



		F04.02

		反馈通道选择

		0－7【0】



		

		0：模拟量反馈。

1：端子脉冲反馈。

2：AI1给定。

3：AI2给定。

		6：操作面板电位计给定。仅在外引LED操作面板时才有效。

7：速度闭环反馈。



		F04.03

		给定量数字设定

		-100.0－+100.0【0.0%】



		

		定义了过程PID调节器的给定。F04.01 = 0（数字给定）时有效。



		F04.04

		比例增益（P1）

		0.0－500.0【50.0】



		F04.05

		积分时间（I1）

		0.01－10.00【1.00s】



		F04.06

		积分项上限

		0.0－100.0【100.0%】



		F04.07

		微分时间（D1）

		0.00－10.00【0.00s】



		F04.08

		微分限幅值

		0.0－100.0【20.0%】










		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F04.09

		采样周期（T）

		0.01－50.00【0.10s】



		

		F04.04、F04.05、F04.07定义了过程PID参数。

F04.06定义了过程PID积分项的上限。F04.08定义了过程PID微分项的上限。

F04.09定义了对反馈量的采样周期，在每个采样周期PID调节器运算一次。

F04.07 = 0时，微分项不起作用。



		F04.10

		偏差极限

		0.0－20.0（给定）【0.0%】



		

		系统输出值相对于过程PID设定值允许的最大偏差量。



当反馈量在此范围内时，PID调节器停止调节，如右图所示。

此功能的适当设置有助于兼顾系统输出的精度和稳定度。

F04.10设置过大可能会导致过程PID间隙性大幅度调节，整个过程系统出现不收敛的震荡。

		

[image: ]



		F04.11

		PID调节器上限通道选择

		0－7【0】



		

		过程PID为辅助频率给定通道时，F04.11确定的PID调节器上限无效，上限由F19.35、F19.36确定。

0：F04.13设定。

1：模拟量设定。由模拟量输入电压设定，参见F16组。

2：端子脉冲设定。

3：AI1设定。

4：AI2设定。

7：操作面板电位计设定。仅在外引LED操作面板时才有效。



		F04.12

		PID调节器下限通道选择

		0－7【0】



		

		过程PID作为辅助频率给定通道时，F04.12确定的PID调节器下限无效，PID调节器的下限为输出反转频率上限。

F04.12仅在选择过程PID（F04.00 = 1）且禁止PID输出反转（F04.18 = 0）时生效。

0：F04.14设定。

1：模拟量设定。由模拟量输入电压设定，参见F16组。

2：端子脉冲设定。

3：AI1设定。

4：AI2设定。

7：操作面板电位计设定。仅在外引LED操作面板时才有效。



		F04.13

		PID调节器上限值

		0.0－100.0【100.0%】



		F04.14

		PID调节器下限值

		0.0－100.0【0.0%】



		

		定义了过程PID调节器输出上限/下限的数字设定值。



		F04.15

		PID调节器调节特性

		0,1【0】



		

		0：正特性。当给定增加，要求电机转速增加时选用。

1：负特性。当给定增加，要求电机转速减小时选用。



		F04.17

		PID输出滤波时间

		0.01－10.00【0.05s】



		

		定义了对过程PID的输出进行滤波的时间。



		F04.18

		PID输出反转选择

		0,1【0】



		

		0：PID调节禁止反转。PID输出为负时，0为极限。

1：PID调节允许反转。F00.18 = 1（禁止反转）时，0为极限。

过程PID作为辅助频率给定通道时，默认PID调节允许反转，F04.18设置无效。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F04.19

		PID输出反转频率上限

		0.0－100.0【100.0%】



		

		定义了PID反转时的上限频率。F04.18 = 1（PID调节允许反转）时有效。

过程PID作为辅助频率给定通道时，F04.19确定的PID输出反转频率上限无效，PID输出反转频率上限由F19.35、F19.36确定值。



		F04.20

		比例增益（P2）

		0.0－500.0【50.0】



		F04.21

		积分时间（I2）

		0.01－10.00【1.00s】



		F04.22

		微分时间（D2）

		0.00－10.00【0.00s】



		F04.23

		PID参数调整依据

		0－3【0】



		

		0：不调整。第二段PID无效。

1：DI。

根据DI端子59号功能进行PID参数切换。端子无效时选择参数组1（F04.04、F04.05、F04.07），有效时选择参数组2（F04.20－F04.22）。

2：偏差。

当PID反馈和给定之间的偏差小于PID参数切换点1（F04.24）时，PID参数选择参数组2；

当PID反馈和给定之间的偏差大于PID参数切换点2（F04.25）时，PID参数选择参数组1；

当PID反馈和给定之间的偏差处于PID参数切换点1和2之间时，PID参数为两组参数的线性
插值。

3：频率。

当PID输出频率小于PID参数切换点1（F04.24）时，PID参数选择参数组1；

当PID输出频率大于PID参数切换点2（F04.25）时，PID参数选择参数组2；

当PID输出频率处于PID参数切换点1和2之间时，PID参数为两组参数的线性插值。



		F04.24

		PID参数切换点1

		0.0－F04.25【0.0%】



		F04.25

		PID参数切换点2

		F04.24－100.0【100.0%】



		F04.27

		每转脉冲数

		1－9999【1024】



		F04.28

		最大闭环速度

		1－24000【1500rpm】



		F04.29

		PID运算模式

		0,1【0】



		

		0：停机时不运算。

1：停机时运算。



		F04.30

		PID休眠使能

		0,1【0】



		

		0：休眠禁止。

1：休眠使能。



		F04.31

		唤醒容差

		0.0－100.0【10.0%】



		F04.32

		唤醒延时

		0.0－6000.0【0.0s】



		

		正特性：休眠状态下，当反馈值 ≤ 给定值 × (100%－F04.31），且计时时间 ≥ F04.32时，唤醒变频器；

负特性：休眠状态下，当反馈值 ≥ 给定值 × (100% + F04.31），且计时时间 ≥ F04.32时，唤醒变频器。



		F04.33

		休眠容差

		0.0－100.0【10.0%】



		F04.34

		休眠延时

		0.0－6000.0【0.0s】



		F04.35

		休眠频率

		0.00－最大频率【20.00Hz】



		

		正特性：唤醒状态下，当反馈值 ≥ 给定值 × (100% + F04.33）、目标频率 ≤ F04.35且计时时间 ≥ F04.34时，变频器休眠；

负特性：唤醒状态下，当反馈值 ≤ 给定值 × (100% - F04.33）、目标频率 ≤ F04.35且计时时间 ≥ F04.34时，变频器休眠。








[bookmark: _Ref297654789][bookmark: _Ref299357716][bookmark: _Toc25241866] F05组 外部给定量曲线参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F05.00

		外部给定量曲线选择

		00000－33333【33333】



		

		个位：AI1特性曲线选择

十位：AI2特性曲线选择

百位，千位：保留

万位：脉冲输入特性曲线选择

		每一位设定：

0：直线1。

1：直线2。

2：折线。

3：不处理。



		F05.01

		直线1最小给定

		0.0－F05.03【0.0%】



		F05.02

		直线1最小给定对应值

		0.0－100.0【0.0%】



		F05.03

		直线1最大给定

		F05.01－100.0【100.0%】



		F05.04

		直线1最大给定对应值

		0.0－100.0【100.0%】



		F05.05

		直线2最小给定

		0.0－F05.07【0.0%】



		F05.06

		直线2最小给定对应值

		0.0－100.0【0.0%】



		F05.07

		直线2最大给定

		F05.05－100.0【100.0%】



		F05.08

		直线2最大给定应值

		0.0－100.0【100.0%】



		F05.09

		折线最大给定

		F05.11－100.0【100.0%】



		F05.10

		折线最大给定对应值

		0.0－100.0【100.0%】



		F05.11

		折线拐点2给定

		F05.13－F05.09【100.0%】



		F05.12

		拐点2对应值

		0.0－100.0【100.0%】



		F05.13

		折线拐点1给定

		F05.15－F05.11【0.0%】



		F05.14

		拐点1对应值

		[bookmark: OLE_LINK7]0.0－100.0【0.0%】



		F05.15

		折线最小给定

		0.0－F05.13【0.0%】



		F05.16

		折线最小给定对应值

		0.0－100.0【0.0%】



		

		F05.01－F05.04定义直线1，F05.05－F05.08定义直线2，F05.09－F05.16定义折线。

三者均可独立实现正作用特性和反作用特性。

若设定折线最小给定和最大给定相同，此时是一条直线。默认频率为折线最小给定对应的频率。



		F05.17

		跳跃频率1

		F00.09－上限频率【0.00Hz】



		F05.18

		跳跃频率2

		



		F05.19

		跳跃频率3

		



		F05.20

		跳跃频率范围

		0.00－30.00【0.00Hz】



		

		跳跃频率的设置是为了让变频器的输出频率避开机械负载的共振频率点。



变频器禁止在跳跃频率范围内恒速运行，自动更新设定频率。

设定频率跳跃时，变频器的输出频率不会突然变化、而是根据加减速曲线设定平滑地变化。

过程PID控制或辅助频率设定选择过程PID控制时，跳跃频率设置无效。

		[image: ]



		F05.21

		点动运行频率数字设定2

		0.00－上限频率【5.00Hz】



		

		通过端子选择点动运行2时，按照F05.21设定的点动频率运行。



		F05.22

		操作面板电位计曲线选择

		0－3【3】



		

		0：直线1。

1：直线2。

		2：折线。

3：不处理。
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[bookmark: _Ref297654803][bookmark: _Ref297654810][bookmark: _Ref299357730][bookmark: _Toc25241867] F06组 多段速及简易PLC

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F06.00

		多段频率指令1

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.01

		多段频率指令2

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.02

		多段频率指令3

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.03

		多段频率指令4

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.04

		多段频率指令5

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.05

		多段频率指令6

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.06

		多段频率指令7

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.07

		多段频率指令8

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.08

		多段频率指令9

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.09

		多段频率指令10

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.10

		多段频率指令11

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.11

		多段频率指令12

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.12

		多段频率指令13

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.13

		多段频率指令14

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		F06.14

		多段频率指令15

		F00.09－上限频率【5.00Hz】



		

		定义了多段速运行方式和PLC运行方式中各速度段的初值。

多段速运行时，F06.17－F06.45（PLC阶段设置）的十位设定每段方向，百位设定每段加减速时间。



		F06.15

		简易PLC控制选择

		0,1【0】



		

		0：PLC运行无效。

1：使能PLC运行。需再根据实际工况设置F06.16－F06.46。



		F06.166



		简易PLC运行方式选择

		0000－1122【0000】



		

		参数设定值有4位：个位（0－2）、十位（0－2）、百位（0,1）、千位（0,1）。

个位：PLC运行方式选择（以15段PLC为例）

0：单循环后停机。变频器完成一个循环后自动停机，需要再次给出运行命令才能起动。如果是端子电平有效，再次给出运行命令前需要撤销运行命令。

[image: ]

1：单循环后保持最终值。变频器完成一个循环后自动保持最后一段的运行频率、方向。

[image: ]



		

		2：连续循环。变频器完成一个循环后自动开始下一个循环，直到有停机命令。

[image: ]



十位：PLC中断运行再起动方式选择

0：从第一段开始运行。

运行中停机（停机命令、故障或掉电），再起动后从第一段开始运行。

1：从中断时刻的阶段运行频率继续运行。



		

		运行中停机（停机命令或故障），变频器自动记录当前阶段已运行的时间。

再起动后自动进入该阶段，以该阶段定义的频率继续剩余时间的运行，见右图。

2：从中断时刻的运行频率继续运行。

运行中停机（停机命令或故障），变频器自动记录当前阶段已运行的时间和停机时刻的运行频率。

再起动后先恢复到停机时刻的运行频率，然后继续余下阶段的运行，见右图。

注意：

方式2比方式1多记忆一个停机时刻的运行

频率，而且再起动后从该频率继续运行。

		[image: ]



		

		百位：掉电时PLC状态参数存储选择

0：不存储。掉电时不记忆PLC运行状态，上电后，再起动从第一段开始。

1：存储。掉电时记忆PLC运行状态，包括掉电时刻阶段、运行频率、已运行的时间。上电后按照PLC中断运行再起动方式（F06.16十位定义）运行。

千位：PLC阶段时间单位选择

0：秒（s）。

1：分（m）。



		F06.17

		PLC阶段1设置

		000－421【420】



		F06.19

		PLC阶段2设置

		000－421【420】



		F06.21

		PLC阶段3设置

		000－421【420】



		F06.23

		PLC阶段4设置

		000－421【420】



		F06.25

		PLC阶段5设置

		000－421【420】



		F06.27

		PLC阶段6设置

		000－421【420】



		F06.29

		PLC阶段7设置

		000－421【420】
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F06.31

		PLC阶段8设置

		000－421【420】



		F06.33

		PLC阶段9设置

		000－421【420】



		F06.35

		PLC阶段10设置

		000－421【420】



		F06.37

		PLC阶段11设置

		000－421【420】



		F06.39

		PLC阶段12设置

		000－421【420】



		F06.41

		PLC阶段13设置

		000－421【420】



		F06.43

		PLC阶段14设置

		000－421【420】



		F06.45

		PLC阶段15设置

		000－421【420】



		

		F06.17、F06.19、F06.21、F06.23、F06.25、F06.27、F06.29、F06.31、F06.33、F06.35、F06.37、F06.39、F06.41、F06.43、F06.45定义了PLC各阶段的运行频率、方向和加减速时间。

个位：PLC各阶段运行频率选择

0：多段频率指令。阶段运行频率绝对值与相应多段频率设定值相同。

例如：PLC阶段15的运行频率的绝对值为F06.14的设定值。

1：由F00.10确定。由F00.10选择的运行频率通道选择给定。

十位：PLC各阶段运行方向选择

0：正向。

1：反向。

2：由运行命令设定。由外部方向命令实时更改，运转方向为运行命令设定的方向。

若方向无法设定，则沿袭上一段的运转方向。

百位：PLC各阶段加减速时间选择

0：加减速时间1。

1：加减速时间2。

2：加减速时间3。

3：加减速时间4。

4：加减速设定。



		F06.18

		阶段1运行时间

		0.0－3276.7【5.0】



		F06.20

		阶段2运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.22

		阶段3运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.246



		阶段4运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.26

		阶段5运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.28

		阶段6运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.30

		阶段7运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.32

		阶段8运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.34

		阶段9运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.36

		阶段10运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.38

		阶段11运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.40

		阶段12运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.42

		阶段13运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.44

		阶段14运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		F06.46

		阶段15运行时间

		0.0－3276.7【0.0】



		

		F06.18、F06.20、F06.22、F06.24、F06.26、F06.28、F06.30、F06.32、F06.34、F06.36、F06.38、F06.40、F06.42、F06.44、F06.46定义了PLC各阶段的运行时间。

当某段的运行时间设0时，表示该段PLC功能无效。








[bookmark: _Ref297654814][bookmark: _Ref299357744][bookmark: _Toc25241868] F07组 纺织摆频参数

摆频过程如下：

先按照加速时间加速到摆频预置频率（F07.02）并等待一段时间（F07.03），再按加减速时间过渡到摆频中心频率，然后按设定的摆频幅值（F07.04）、突跳频率（F07.05）、摆频周期（F07.06）和摆频上升时间（F07.07）循环运行，直到有停机命令按减速时间减速停机为止。

摆频过程如下图所示：

[image: ]



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F07.00

		摆频功能选择

		0,1【0】



		

		0：不使用摆频功能。

1：使用摆频功能。



		F07.01

		摆频运行方式

		0000－1111【0000】



		

		个位：投入方式

0：自动投入方式。起动后先在摆频预置频率（F07.02）运行一段时间（F07.03），而后自动进入摆频运行。

1：端子手动投入方式。当设定DI端子为36号功能（摆频投入功能），且该信号有效时，进入摆频状态。无效时，退出摆频状态,运行频率保持在摆频预置频率（F07.02）。

十位：摆幅控制（参见F07.04）

0：相对于摆频中心频率。

1：相对于最大输出频率。

百位：摆频停机起动方式选择

0：按停机前记忆的状态起动。

1：重新开始起动。

千位：摆频状态掉电存储

0：掉电存储摆频状态。只有在选择按停机前记忆的状态起动（F07.01百位设0）方式时有效。

1：掉电不存储摆频状态。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F07.02

		摆频预置频率

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		F07.03

		摆频预置频率等待时间

		0.0－999.9【0.0s】



		

		F07.02定义进入摆频运行状态前变频器的运行频率。

F07.03设置进入摆频状态前，以摆频预置频率运行的持续时间。

只有在选择自动投入方式（F07.01个位设为0）时有效。



		F07.04

		摆频幅值

		0.0－50.0【0.0%】



		

		相对于摆频中心频率：FW = 中心频率 × F07.04。

摆频中心频率是由F00.10（频率设定通道选择）设定的频率值。

相对于最大输出频率：FW = 最大输出频率F00.06 × F07.04。



		F07.05

		突跳频率

		0.0－F07.04【0.0%】



		

		相对于摆频幅值的百分比。设为0则无突跳频率。



		F07.06

		摆频周期

		0.1－999.9【10.0s】



		

		定义摆频上升、下降过程的一个完整周期的时间。



		F07.07

		三角波上升时间

		0.0－100.0【50.0%】



		

		定义摆频上升、下降阶段的运行时间，相对于F07.06摆频周期。单位s。

上升阶段的运行时间 ＝ F07.06 × F07.07。

下降阶段的运行时间 ＝ F07.06 × (1 - F07.07)。





[bookmark: _Ref297654827]
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[image: ]

互感抗由以下公式计算得出：





		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F08.00

		电机额定功率

		0.2－500.0kW【机型确定】



		F08.01

		电机额定电压

		0－999V【机型确定】



		F08.02

		电机额定电流

		7.5－75kW电机

		0.1－999.9A【机型确定】



		

		

		90kW及以上电机

		0.1－1500.0A【机型确定】



		F08.03

		电机额定频率

		1.0－400.0【50.0Hz】



		F08.04

		电机额定转速

		1－24000rpm【机型确定】



		

		F08.00－F08.04电机额定参数需按照电机铭牌参数设置。










		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F08.06

		电机参数自整定

		0－3【0】



		

		注意：仅在操作面板控制（F00.11 = 0）方式下，才可以起动电机参数自整定。

0：不动作。

1：电机静止自整定。

电动机处于静止状态，此时自动测量电动机的定子电阻、转子电阻和漏电感，所测量的参数相应自动写入F08.07、F08.08和F08.09。

2：电机旋转自整定。

电动机先处于静止状态，此时自动测量电动机的定子电阻、转子电阻、漏电感；然后电动机处于旋转状态，自动测量电动机的互感抗、空载励磁电流、额定转差和磁通饱和系数，所测量的参数相应自动写入F08.07－F08.16。

在电机旋转过程中，可能出现震荡甚至过流，此时应立即按下 [image: ] 键（[image: ] 键）停止参数整定，并适当调整F09.15、F09.16（抑制震荡系数）以减轻可能出现的震荡。

3：电机定子电阻测量。

电动机处于静止状态，此时自动测量电动机的定子电阻并将所测量的参数相应自动写入F08.07。



		

		自整定步骤：

1．正确设定电机铭牌参数（F08.00－F08.04）。

2．当选择F08.06 = 2时，请设定合理的加速时间1（F03.01）和减速时间1（F03.02），并将电机轴脱离负载且仔细确认其安全性。

3．F08.06设为1或2或3，按[image: ] 键后，按 [image: ] 键（[image: ] 键）退至停机参数显示状态，再按 [image: ] 键（[image: ] 键）即开始自整定，LED显示“tunE”。

4．当操作面板上的运行指示灯闪烁时，表示自整定结束，恢复到停机状态显示，F08.06自动恢复
为0。



		F08.07

		电机定子电阻

		7.5－75kW电机

		0.000－9.999Ω【机型确定】



		

		

		90kW及以上电机

		0.0000－0.9999Ω【机型确认】



		F08.08

		电机转子电阻

		7.5－75kW电机

		0.000－9.999Ω【机型确定】



		

		

		90kW及以上电机

		0.0000－0.9999Ω【机型确认】



		F08.09

		电机漏电感

		7.5－75kW电机

		0.00－500.00mH【机型确定】



		

		

		90kW及以上电机

		0.000－50.000mH【机型确认】



		F08.10

		电机互感抗

		7.5－75kW以上电机

		0.00－500.00mH【机型确定】



		

		

		90kW及以上电机

		0.000－50.000mH【机型确认】



		F08.11

		电机空载励磁电流

		0.0－999.9A【机型确定】



		F08.12

		电机铁芯饱和系数1

		0.00－1.00【1.00】



		F08.13

		电机铁芯饱和系数2

		0.00－1.00【1.00】



		F08.14

		电机铁芯饱和系数3

		0.00－1.00【1.00】



		F08.15

		电机铁芯饱和系数4

		0.00－1.00【1.00】



		F08.16

		电机铁芯饱和系数5

		0.00－1.00【1.00】
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F09.00

		电机V/f曲线设定

		0－4【0】



		

		定义多种V/f设定方式，以满足不同的负载特性需求。

可以选择4种固定曲线和一种自定义曲线。



0：直线。图中0。

1：平方曲线。图中1。

2：1.2次幂曲线。图中2。

3：1.7次幂曲线。图中3。

4：用户自定义曲线。

		[image: ]



		F09.01

		电机V/f频率值F3

		F09.03－100.0【0.0%】



		F09.02

		电机V/f电压值V3

		F09.04－100.0【0.0%】



		F09.03

		电机V/f频率值F2

		F09.05－F09.01【0.0%】



		F09.04

		电机V/f电压值V2

		F09.06－F09.02【0.0%】



		F09.05

		电机V/f频率值F1

		0.0－F09.03【0.0%】



		F09.06

		电机V/f电压值V1

		0.0－F09.04【0.0%】



		

		F09.01－F09.06为用户自定义V/f曲线。



F09.00 = 4（用户设定曲线）时有效。

采用（V1, F1）、（V2, F2）、（V3, F3）三点折线方式定义V/f曲线，以适用于特殊的负载特性。

要根据实际工况合理设置曲线，以期最大程度符合负载的特性。

		[image: ]



		F09.07

		电机转矩提升

		0.0－30.0

【45kW及以下变频器：2.0%】

【55－132kW变频器：1.0%】

【160kW及以上变频器：0.5%】



		F09.086



		电机手动转矩提升截止点

		0.0－50.0（F08.03）【25.0%】



		

		为了补偿低频转矩特性，可对输出电压作一些提升补偿。

转矩提升在F09.00设定任何V/f曲线都有效。

F09.07 ≠ 0时，表示手动转矩提升方式。

F09.07 = 0时，表示自动转矩提升方式。
此时需按照电机铭牌参数正确设置电机额定频率（F08.03）；按电机铭牌设置或通过旋转自整定获取额定转速（F08.04）；并通过自整定获取准确的电机定子电阻（F08.07）；设置转差补偿增益F09.09 = 100.0%，使能转差补偿，以获取良好的带载能力。

F09.08是相对电机额定频率（F08.03）的百分比。

		[image: ]








		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F09.09

		电机转差补偿增益

		0.0－300.0【0.0%】



		F09.10

		电机转差补偿滤波时间

		0.01－10.00【0.10s】



		F09.11

		电机转差补偿限定

		0.0－250.0【200.0%】



		

		电机负载转矩的变化会影响电机运行转差，导致电机转速变化。可通过转差补偿来减小该影响。

电动状态、发电状态可逐步提高补偿增益（F09.09）。

转差补偿限定在恒转矩范围内为固定值，在恒功率范围内随输出频率成比例增加。

自动转差补偿量的大小与电机的额定转差相关，使用时，应正确设定电机的额定频率（F08.03）和额定转速（F08.04）。

转差补偿范围 = 实际转差补偿限定 × 额定转差。

[image: ]



		F09.12

		电机铁损

		0.000－9.999kW【机型确定】



		

		V/f控制转矩补偿时使用，出厂时根据电机额定功率确定；通常无需更改，如果能从电机测试报告中得到准确铁损值，请将F09.12设定为该值。



		F09.14

		电机AVR（自动电压调节）功能

		0－2【1】



		

		该参数仅在V/f控制方式下生效，开环矢量控制时AVR一直动作。

0：不动作。

1：一直动作。

2：仅减速不动作。

当输入电压偏离额定值时，通过AVR功能可保持输出电压恒定，因此一般情况下AVR应动作，尤其在输入电压高于额定值时。

当减速停机时，能量由负载回馈到变频器、母线电压升高，F09.14 = 0或2，运行电流稍大；F09.14 = 1，电机减速平稳，运行电流较小。



		F09.15

		电机低频抑制震荡系数

		0－200【50】



		F09.16

		电机高频抑制震荡系数

		0－200【20】



		

		用于抑制变频器与电机配合时所产生的固有振荡。

若恒定负载运行时输出电流反复变化，可通过调整对应系数来消除振荡，使电机平稳运行。



		F09.17

		电机节能控制选择

		0－3【0】



		

		0：节能控制无效。

3：根据输出电流节能。当F09.17 = 3且为V/f控制方式（F00.01 = 0）时：

当输出频率 ≥ F09.19且输出电流 ≤ F09.20 × 变频器额定电流时，进入节能模式。

如果当前不满足上述任一条件时，变频器将退出节能模式。

注：节能模式仅在恒速状态下有效。



		F09.18

		电机节能系数

		0.0－100.0【5.0%】



		F09.19

		电机节能起始频率

		0.00－50.00【25.00Hz】



		F09.20

		电机节能切换点

		0.0－100.0【100.0%】



		F09.21

		电机节能检测次数

		0－5000【10次】



		F09.22

		电机节能电压恢复时间

		40－4000【100ms】



		F09.23

		电机节能电压下降时间

		40－4000【100ms】
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F10.00

		电机速度控制比例增益1

		0.1－200.0【10.0】



		F10.01

		电机速度控制积分时间1

		0.00－10.00【0.10s】



		F10.02

		电机速度控制比例增益2

		0.1－200.0【10.0】



		F10.03

		电机速度控制积分时间2

		0.00－10.00【0.20s】



		F10.04

		电机速度环PI切换频率1

		0.00－F10.05【10.00Hz】



		F10.05

		电机速度环PI切换频率2

		F10.04－50.00【15.00Hz】



		

		F10.00－F10.05, F10.07设定速度调节器（ASR）的PID参数。速度调节器的构成框图如下图所示：

[image: ]



		

		如右图所示：

当运行在0－F10.04区间时，矢量控制PI参数就是F10.00、F10.01；

当运行在F10.05以上频率时，矢量控制PI参数就是F10.02、F10.03；

当运行在F10.04－F10.05之间的频率区间时，矢量控制P参数是F10.00和F10.02的中间线性插值，矢量控制I参数是F10.01和F10.03的中间线性插值。

		[image: ]



		

		增加ASR比例增益P，可加快系统的动态响应；但P过大，容易产生振荡。

减小ASR积分时间常数Ti，可加快系统的动态响应；但Ti过小，容易产生振荡和大的超调。

如果积分时间常数设0，则没有积分作用，速度环为单纯的比例调节器。

一般先调整比例增益P，保证系统不振荡的前提下尽量增大P，然后调节积分时间常数Ti，使系统既有快速的响应特性又超调不大。

低频运行要提高动态响应特性，需要提高比例增益P和减小积分时间常数Ti。



		F10.066



		电机速度环积分项限定

		0.0－200.0（F08.02）【180.0%】



		

		限定矢量控制速度环积分项的最大积分值。



		F10.07

		电机速度环微分时间

		0.00－1.00【0.00s】



		

		定义了矢量控制速度环微分时间。

通常情况无需设置。当需要加快动态响应时，可适当设置。

F10.07 = 0时，速度环无微分项。



		F10.08

		电机速度环输出滤波时间

		0.000－1.000【0.000s】



		

		对ASR（速度环）调节器的输出进行滤波处理。

F10.08 = 0时，速度环不滤波。



		F10.09

		电机转矩限定锁定选择 

		0,1【0】



		

		0：不锁定。

1：所有转矩限定与正转电动转矩限定保持一致。










		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F10.10

		电机转矩限定通道

		0000－7777【0000】



		

		定义了转矩限定值的设定通道。

个位：正转电动转矩限定通道

十位：反转电动转矩限定通道

百位：正转再生转矩限定通道

千位：反转再生转矩限定通道

0：数字限定。

1：模拟输入限定。

2：端子脉冲限定。

3：AI1限定。

4：AI2限定。

7：操作面板电位计限定。仅在外引LED操作面板时才有效。



		F10.11

		电机正转时电动转矩限定

		0.0－200.0（F08.02）【180.0%】



		F10.12

		电机反转时电动转矩限定

		



		F10.13

		电机正转时再生转矩限定

		



		F10.14

		电机反转时再生转矩限定

		



		

		[bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK4]请谨慎设置F10.11－F10.14，设置过大可能损坏电机。





[bookmark: _Ref297654863]

[bookmark: _Ref299357850][bookmark: _Ref301877005][bookmark: _Toc25241872] F11组 电机矢量控制电流环参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F11.00

		电机电流环KP

		1－2000【800】



		F11.01

		电机电流环KI

		1－1000【200】



		

		定义了给定电流环调节器（ACR）的PI参数。

通常情况下，建议不调整电流环参数。



		F11.02

		电机电流环输出滤波次数

		0－31【3】



		

		对电流环调节器的输出进行滤波处理。



		F11.03

		电机电流环前馈使能

		0,1【0】



		

		电流环前馈根据电机参数和检测到的励磁电流、力矩电流实时计算输出电压前馈量。

电机参数准确时使能电流环前馈可提升整个系统的动态响应。

电机参数不准确时请禁止电流环前馈。

0：禁止前馈。

1：使能前馈。



		F11.04

		电机励磁增强设定

		0.0－30.0【0.0%】



		

		设定范围0.0－30.0%电机空载励磁电流。

电机额定频率范围内重载运行时，通过增加电机励磁电流、提高电机带载能力。



		F11.05

		电机磁场定向优化设定

		00－11【00】



		

		个位：磁场定向角度矫正使能

0：禁止磁场定向角度矫正。

1：使能磁场定向角度矫正。

十位：互感推算使能

0：禁止根据磁通推算互感。

1：使能根据磁通推算互感。
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[bookmark: _Ref297654914][bookmark: _Ref299357907][bookmark: _Ref301877033][bookmark: _Ref318199520][bookmark: _Ref318199562][bookmark: _Ref439320469][bookmark: _Ref439320475][bookmark: _Toc25241873] F15组 数字量输入输出端子参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F15.00

		DI1端子功能

		0－87【2】



		F15.01

		DI2端子功能

		0－87【3】



		F15.02

		DI3端子功能

		0－87【0】



		F15.03

		DI4端子功能

		0－87【0】



		F15.04

		DI5端子功能

		0－87【0】



		F15.05

		DI6端子功能

		0－87【0】



		

		0：保留。设定端子处于无功能的状态，即使有信号输入也不作任何动作。

可将未使用的端子设定为无功能以防误接或误动作。

1：变频器使能。

有效时，变频器使能运行操作；

无效时，停机状态禁止运行操作，运行状态自由停机。

无端子选择该功能时，默认变频器使能状态。



		

		2,3：正转/反转功能。可设置任意DI端子为正转/反转端子来控制变频器起停。

仅在端子控制方式下，正转/反转功能才有效。

参见F15.16。

4：三线式运转控制。

参见F15.16。



		

		5－7,87：频率设定通道选择1－4。

通过端子的逻辑组合，设置n个（最多4个）选择端子，可实现2n种频率设定通道选择的切换（包括保持状态）。参见下表。

		设定通道4
（87号功能）

		设定通道3
（7号功能）

		设定通道2
（6号功能）

		设定通道1
（5号功能）

		设定通道选择



		0

		0

		0

		0

		保持



		0

		0

		0

		1

		面板数字设定



		0

		0

		1

		0

		端子数字设定



		0

		0

		1

		1

		通讯数字设定



		0

		1

		0

		0

		模拟量设定



		0

		1

		0

		1

		高速脉冲设定



		0

		1

		1

		X

		保持



		1

		0

		0

		0

		面板数字设定



		1

		0

		0

		1

		端子数字设定



		1

		0

		1

		0

		通讯数字设定



		1

		0

		1

		1

		AI1设定



		1

		1

		0

		0

		AI2设定



		1

		1

		1

		1

		操作面板电位计设定
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		

		8：频率切换至模拟。

有效时，频率设定通道强制切换为模拟设定。

频率设定通道选择的优先级：
操作面板 [image: ] 键本地远程切换功能（F00.12 = 1）> 频率切换至模拟（DI端子设为8号功能）
> 切换为普通运行模式（DI端子设为30号功能）> PLC > 摆频 > 多段频率端子设定通道
（DI端子设为13－16号功能）> 频率设定通道选择端子1－3设定的设定通道（DI端子设为
5－7号功能）> F00.10设定的频率设定通道。

9,10：运行命令通道切换1,2。

通过运行命令通道选择端子1,2的逻辑组合，可实现4中控制命令选择，参见下表。

		命令通道选择2
（10号功能）

		命令通道选择1
（9号功能）

		命令通道



		0

		0

		运行命令通道保持



		0

		1

		操作面板运行命令通道



		1

		0

		端子运行命令通道



		1

		1

		SCI通讯运行命令通道





运行命令通道切换可以在变频器运行过程中切换，但所有的切换在停机状态时才生效。

11：命令切换至端子。

有效时，运行命令通道强制切换为端子运行命令通道。

运行命令通道选择的优先级：
操作面板 [image: ] 键本地远程切换功能（F00.12 = 1）> 命令切换至端子（DI端子设为11号功能）> 运行命令通道选择端子1,2设定的命令通道（DI端子设为9,10号功能）> F00.11设定的运行命令通道。

仅在停机时有效。

12：外部停机指令输入。

有效时，变频器按照F02.13（停机方式选择）设定的方式停机。对所有运行命令通道都有效。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		

		13－16：多段频率端子1－4。

通过端子的逻辑组合，变频器最终可以运行在频率给定通道确定的频率和15段频率中任一
频率。

设置了4个端子功能，可实现频率给定通道确定的频率与15段频率切换运行控制。

设置了3个端子功能，可实现频率给定通道确定的频率与7段频率切换运行控制。

设置了2个端子功能，可实现频率给定通道确定的频率与3段频率切换运行控制。

设置了1个端子功能，可实现频率给定通道确定的频率与多段频率的切换。

参见下表。K1对应多段频率端子1，K2对应多段频率端子2，K3对应多段频率端子3，
K4对应多段频率端子4。

		K4
（16号功能）

		K3
（15号功能）

		K2
（14号功能）

		K1
（13号功能）

		频率设定



		0

		0

		0

		0

		频率给定通道设定的频率



		0

		0

		0

		1

		多段频率1（F06.00）



		0

		0

		1

		0

		多段频率2（F06.01）



		0

		0

		1

		1

		多段频率3（F06.02）



		0

		1

		0

		0

		多段频率4（F06.03）



		0

		1

		0

		1

		多段频率5（F06.04）



		0

		1

		1

		0

		多段频率6（F06.05）



		0

		1

		1

		1

		多段频率7（F06.06）



		1

		0

		0

		0

		多段频率8（F06.07）



		1

		0

		0

		1

		多段频率9（F06.08）



		1

		0

		1

		0

		多段频率10（F06.09）



		1

		0

		1

		1

		多段频率11（F06.10）



		1

		1

		0

		0

		多段频率12（F06.11）



		1

		1

		0

		1

		多段频率13（F06.12）



		1

		1

		1

		0

		多段频率14（F06.13）



		1

		1

		1

		1

		多段频率15（F06.14）





17,18：频率递增（UP）/递减（DN）指令。

通过控制端子来实现频率的递增或递减，代替操作面板进行远程控制。

增减速率由F15.12设定。功能表现参见下表。

普通运行F00.10 = 1（端子数字设定）或作为辅助频率F19.00 = 2（端子数字设定）时有效。

		频率递增（UP）指令
（17号功能）

		频率递减（DN）指令
（18号功能）

		频率变化趋势



		0

		0

		保持当前设定频率



		0

		1

		设定频率减小



		1

		0

		设定频率增加



		1

		1

		保持当前设定频率









		

		19：辅助设定频率清零。

有效时，将辅助频率设定值清零，设定频率完全由主设定确定。



		6



		20,21：正转/反转点动1命令控制输入（JOGF1/JOGR1）。

22,23：正转/反转点动2命令控制输入（JOGF2/JOGR2）。










		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		

		24,25：点动1命令、方向控制输入。

用于控制端子方式下的点动运行控制，JOGF为点动正转运行，JOGR为点动反转运行。

需定义参数F00.15（点动运行频率）、F00.16（点动间隔时间）、F03.15（点动加速时间）、F03.16（点动减速时间），参见下表。

		点动方向输入
（25号功能）

		点动命令输入
（24号功能）

		运行命令



		0

		0

		点动命令无效



		1

		0

		点动命令无效



		0

		1

		点动1正转



		1

		1

		点动1反转





注意：功能20、21被选择时，功能24、25无效。

26,27：加减速时间选择端子1,2。

加减速时间优先级：
端子26、27号功能确定的加减速时间 > F03.09、F03.10确定的加减速时间。

通过加减速时间端子1,2的逻辑组合，可以实现加减速时间1－4的选择。参见下表。

设置2个加减速时间端子功能，可实现4组加减速时间的选择。

设置1个加减速时间端子功能，可实现2组加减速时间的选择。

		加减速时间端子2
（27号功能）

		加减速时间端子1
（26号功能）

		加减速选择



		0

		0

		加减速时间1



		0

		1

		加减速时间2



		1

		0

		加减速时间3



		1

		1

		加减速时间4









		

		28：加减速模式选择。

有效时，选择S曲线加减速模式；无效时，选择直线加减速模式。

加减速方式优先级：端子28号功能确定的加减速方式 > F03.00设定的加减速方式。

29：加减速禁止。保持电机不受任何外来信号（停机命令除外）的影响，维持当前转速运转。

在减速停机过程中无效。

30：切换为普通运行模式。

有效时，频率指令（包括多段速功能、简易PLC功能、过程PID功能、摆频功能等状态）强制切换到普通模式运行。

31：PLC停机状态复位。

有效时，清除PLC停机记忆的PLC运行阶段、运行时间、运行频率等信息。参见F06组。

32：过程PID暂停。

有效时，过程PID功能暂时失效、变频器维持当前频率输出继续运行。

33：过程PID禁止。用于实现过程PID运行状态下与低级别运行方式的灵活切换。

有效时，运行方式切换到低级别运行方式。

运行方式按优先级依次为：
点动运行 > 过程PID运行 > PLC运行 > 纺织摆频 > 多段速运行 > 普通运行。

34：PID积分保持。

有效时，过程PID停止积分累加，积分器保持当前积分结果不变。

35：PID积分清除。

有效时，过程PID积分器清零。

36：摆频投入。

摆频起动方式选择为手动投入（F07.01个位设为1）。有效时，进入摆频状态。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		

		37：摆频状态复位。

选择摆频功能（F07.00设为1）时，无论自动还是手动投入方式（由F07.01设定），闭合该端子将清除变频器内部记忆的摆频状态信息。

38：停机直流制动投入。

用控制端子对停机过程中的电机实施直流制动。制动电流在F02.04中定义。

在减速停机过程中该端子有效，立刻对电机进行直流制动。无效后，才停止直流制动。

39,40：外部中断常开/常闭触点输入。

变频器在运行过程中，接收到外部中断端子信号后，变频器立刻停止输出。

外部中断信号取消后，且满足运行条件，变频器飞速跟踪起动。

41,42：自由停机常开/常闭输入。

变频器接到端子命令后，立即终止输出，负载按照机械惯性自由停止。



		

		43：紧急停机。

变频器接到端子命令后减速停机，减速时间按照F03.17（紧急停机减速时间）设定。

44,45：外部故障常开/常闭输入。

变频器通过该端子可以检测到外部设备的故障信号，根据F15.17设定的值做保护动作。

变频器在接到外部设备故障信号后，显示外部设备故障。

故障信号有常开或常闭两种输入方式。

46：外部复位（RST）输入。

当变频器发生故障报警后，通过该端子可以对故障复位。

其作用与操作面板的 [image: ] 键（[image: ] 键）复位功能一致。



		

		48：定时功能输入。

可用于定时功能的输入端子。详见参数F15.25、F15.26。

49：实际长度清零输入。

可用于定长控制中的实际长度清零输入端子。详见参数F19.26－F19.34。

50：计数器清零信号输入。

对变频器内置的计数器进行清零操作，和51号功能（计数器触发信号输入）配合使用。

51：计数器触发信号输入。

内置计数器的计数脉冲输入口，掉电时可以存储记忆当前计数值。脉冲最高频率：200Hz。

参见F15.37、F15.38。

52：长度计数输入（仅DI6）。

定长控制中的长度输入端子，详见参数F19.26－F19.34。

53：脉冲频率输入（仅DI6）。

该功能端子接收脉冲信号作为频率设定，输入的信号脉冲频率与设定频率的关系参见F05组。

54：主辅频率源切换。

56：速度控制/转矩控制切换。

有效时：F00.00 = 0由速度控制切换到转矩控制；F00.00 = 1由转矩控制切换到速度控制。

无效时：根据F00.00（控制模式选择）确定速度控制或转矩控制。

57：转矩控制转矩极性切换。

有效时：由F21组参数确定的转矩给定极性取反。

无效时：保持由F21组参数确定的转矩给定极性。

59：PID参数切换。

85：简易PLC暂停运行指令。用于对运行中的PLC过程实现暂停控制。

有效时，保持在当前段运行，PLC运行不计时；无效后继续计时。

86：端子直流制动投入。

运行中该端子有效变频器立即进行直流制动，若没有停机命令端子无效后变频器重新起动。

减速停机过程中该端子有效变频器立即进行直流制动，无效后变频器停机。

变频器处于停机状态此功能无效。

87：频率设定通道选择4。

见功能5－7说明。

88：停机DWELL结束使能。



		F15.12

		端子UP/DN加减速速率

		0.00－99.99【1.00Hz/s】



		

		定义了用UP/DN端子修改设定频率的变化率。



		F15.13

		端子检测间隔时间

		0－2【0】



		

		0：2ms。

1：4ms。

2：8ms。



		F15.14

		端子检测滤波次数

		0－10000【2】



		

		将数字输入端子信号做延时、确认处理，防止数字输入端子误动作。



		F15.15

		端子输入正反逻辑设定

		00－0x3F【00】



		

		定义了该功能参数的每一位（二进制）代表不同的物理通道。如下表所示：

0：正逻辑，输入端子和相应的公共端连通有效，断开无效。

1：反逻辑，输入端子和相应的公共端连通无效，断开有效。

		十位

		个位



		Bit7

		Bit6

		Bit5

		Bit4

		Bit3

		Bit2

		Bit1

		Bit0



		-

		-

		DI6

		DI5

		DI4

		DI3

		DI2

		DI1
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		F15.16

		正转/反转运转模式设定

		0－3【0】



		

		输入端子DIx定义为2号功能，表示为“正转”。

输入端子DIy定义为3号功能，表示为“反转”。

定义外部端子控制变频器运行的四种不同方式。

0：两线式运转模式1。

1：两线式运转模式2。

[image: ]

2：三线式运转模式1。

SB2、SB3没有发生有效变换时，保持当前的运行方向。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		

		3：三线式运转模式2。

SB2由有效变成无效时，变频器运行状态保持不变。

输入端子DIz定义为4号功能，表示为“三线式运转控制”。

[image: ]



		F15.17

		端子外部设备故障动作选择

		0－3【0】



		

		当有端子外部设备故障发生时，保护动作选择。

0：自由停机。

1：紧急停机。

2：减速停机。

3：继续运行。



		F15.18

		DO1端子功能

		0－36【2】



		F15.19

		DO2端子功能

		0－38【0】



		F15.20

		RLY1继电器功能

		0－36【31】



		

		0：保留。使输出端子处于无功能的状态，也不作任何动作。

1：变频器准备完毕。

变频器上电完成，变频器使能有效（有输入端子DI选择1号功能时），且无故障发生，输出可以正常运行指示信号。

2：变频器运行中。变频器处于运行状态，输出指示信号。

3：变频器正转运行。变频器正转运行指示信号。

4：变频器反转运行。变频器反转运行指示信号。

5：变频器直流制动。变频器直流制动指示信号。

6：变频器零频状态。变频器输出频率在零频范围内（包括停机状态）时输出指示信号。

参见F15.28、F15.29。

7：变频器零频运行。变频器输出频率在零频范围内时输出指示信号。

参见F15.28、F15.29。

9,10：频率水平检测信号（FDT1, FDT2）。

参见F15.31－F15.35。

11：频率到达信号（FAR）。当变频器的输出频率在设定频率的正负检出宽度内，输出指示信号。

检出宽度由F15.27（频率到达FAR检出宽度）设定。

12：频率上限限制。设定频率 ≥ 上限频率时，输出指示信号。

13：频率下限限制。设定频率 ≤ 下限频率时，输出指示信号。










		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		

		14：摆频上下限限制。

若以中心频率计算所得的摆频频率波动范围超过上限频率或低于下限频率（F00.09）时将输出指示信号，如下图所示。

F07.00 = 1（使用摆频功能）时有效。

[image: ]

15：简易PLC运转中指示。变频器处于简易PLC运行状态时，输出指示信号。

16：简易PLC运转暂停指示。简易PLC运转中，外部端子暂停PLC运行时，输出指示信号。

17：简易PLC循环完成指示。简易PLC完成一个运行循环后，输出指示信号。

18：简易PLC阶段运转完成指示。简易PLC当前阶段运转完成后，输出指示信号。

19：简易PLC运转完成指示。简易PLC运转完成后，输出指示信号。

20：来自SCI通讯的数据输出。由SCI通讯直接控制开路集电极输出端子或继电器的输出指示信号。

21：设定运行时间到达。

变频器本次通电过程中累计运行时间到达设定运行时间（F15.36）时，输出指示信号。

注意：17,18,19,21号功能输出指示信号为，单个脉冲信号，宽度500ms。

22：定时功能输出。选定该功能的端子作为定时功能的输出端子。

参见F15.25、F15.26。

23：设定计数值到达。

24：指定计数值到达。

参见F15.37、F15.38。

25：设定长度到达。定长控制时，实际长度到达设定长度输出指示信号。



		

		27：模拟量输入超限输出。模拟量超过上限或下限时，输出指示信号。

参见F15.39－F15.42。

29：欠压封锁停止中。当直流母线电压低于欠压限定水平，输出指示信号。

操作面板上LED显示“-Lu-”。

30：过载检出信号。变频器输出电流超过F20.01（过载预报警检出水平），并且时间大于F20.02（过载预报警检出时间），输出指示信号。

31：变频器故障。变频器出现故障，则输出指示信号。

32：外部故障。变频器通过端子检测到外部设备故障信号时，输出指示信号。

33：变频器故障自动复位期间。变频器处于故障自动复位期间，输出指示信号。



		

		35：休眠指示功能。

36：系统运行中。变频器处于U/V/W端子有输出或者等待在起动状态时，输出指示信号。

等待再起动包括：休眠停机，模拟量超限再起动停机，外部中断停机，故障自动复位停机，零频阀值停机，停电再起动停机。

38：高速脉冲输出（仅DO2）。DO2作为高速脉冲输出。

参见F16.21。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F15.24

		输出端子正反逻辑设定

		0－0x7【0】



		

		定义该功能参数的每一位（二进制）代表不同的物理通道。

如右表所示：

0：正逻辑，输出端子和相应的公共端连通有效，断开无效。

1：反逻辑，输出端子和相应的公共端连通无效，断开有效。

		

		Bit3

		Bit2

		Bit1

		Bit0



		-

		RLY1

		DO2

		DO1





123



		F15.25

		定时功能ON侧延迟时间

		0.00－300.00【0.00s】



		F15.26

		定时功能OFF侧延迟时间

		



		

		F15.25、F15.26用来设定相对于定时功能输入的定时功能输出ON侧/OFF侧的延迟时间（死区）。

当定时功能输入的ON时间比F15.25的设定值长时，定时功能输出为ON。

定时功能输入的OFF时间延迟F15.26所设定的时间后，定时功能输出变为OFF。

定时功能动作示意图如下：

[image: ]



		F15.27

		频率到达（FAR）检出宽度

		0.00－100.00【2.50Hz】



		

		

当变频器的输出频率在设定频率的正负检出宽度内，输出脉冲信号。如右图所示。

		[image: ]



		F15.28

		零频信号检出值

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		F15.29

		零频回差

		



		

		

F15.28和F15.29定义了零频输出控制功能。如右图所示。

		[image: ]



		F15.306



		FDT1检出方式

		0,1【0】



		

		0：按给定频率检出。

1：按输出频率检出。








		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F15.31

		FDT1电平

		0.00－上限频率【5.00Hz】



		F15.32

		FDT1滞后

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		

		

当按照F15.30选定的频率超过某一设定频率（F15.31）时，输出指示信号，直到输出频率下降到低于FDT1滞环频率（F15.31－F15.32），图中的FL。



		[image: ]



		F15.33

		FDT2检出方式

		0,1【0】



		

		0：按给定频率检出。

1：按输出频率检出。



		F15.34

		FDT2电平

		0.00－上限频率【5.00Hz】



		F15.35

		FDT2滞后

		0.00－上限频率【0.00Hz】



		

		参见F15.31、F15.32。



		F15.36

		设定运行时间

		0－65535【0h】



		

		本次通电运行累计时间到F15.36设定的运行时间时，变频器内部产生一个500ms的有效标志。

输出端子/继电器选择21号功能（设定运行时间到达）时，变频器根据内部标志控制正确的状态
输出。



		F15.37

		设定计数值到达给定

		F15.38－9999【0】



		F15.38

		指定计数值到达给定

		0－F15.37【0】



		

		F15.37定义了DI端子（设为51号功能）输入多少个脉冲时，DO端子或继电器输出一个指示信号，同时外部计数器也自动清零。

F15.38定义了DI端子（设为51号功能）输入多少个脉冲时，DO端子或继电器输出一个指示信号，直到设定计数值到达为止。



		

		举例说明：

F15.37设为7，F15.38设为3，DO1设为设定计数器到达功能（F15.18 = 23），DO2设为指定计数器到达功能（F15.19 = 24），DI1设为计数器触发信号输入功能（F15.00 = 51）。

如图所示：

当DI1输入第3个脉冲时，DO2输出一个指示信号，直到设定计数值到达7为止。

当DI1输入第7个脉冲时，DO1输出一个指示信号，当DI1输入第8个脉冲时，DO1输出信号恢复为低电平。

[image: ]
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F15.39

		模拟量输入超限选择

		00000－21133【0000】



		

		若对应模拟量 ＞ F15.40或模拟量 ＜ F15.41，并持续F15.42时间，则超限检出。

超限检出后，当F15.41 ≤ 模拟量 ≤ F15.40时，根据千位确定变频器是否自动运行。



		

		个位：选择输入超限时变频器动作

0：自由停机。

1：紧急停机。

2：减速停机。

3：不动作。

十位：选择模拟量输入端口

0：无模拟量端口。

1：操作面板电位计。

仅在外引LED操作面板时才有效。

2：AI1端口。

3：AI2端口。

		百位：模拟量超限检测条件

0：一直检测。

1：有运行命令才检测。

千位：模拟量超限检出后自动运行选择

0：不允许自动运行。

1：允许自动运行。

万位：模拟量超限故障选择

0：不报外部故障（E0024）。

1：报外部故障（E0024），不能自动复位故障。

2：报外部故障（E0024），能自动复位故障。

选择2时，当模拟量超限条件无效后，外部故障（E0024）能自动复位。



		F15.40

		模拟量输入超限上限值

		F15.41－100.0【100.0%】



		F15.41

		模拟量输入超限下限值

		0.0－F15.40【0.0%】



		F15.42

		模拟量超限检测时间

		0.00－50.00【5.00s】



		F15.43

		端子输出延时

		0.0－100.0【0.0s】



		F15.44

		起动模拟量超限检测时间

		0.00－50.00【15.00s】





[bookmark: _Ref297654924][bookmark: _Ref299357921]

[bookmark: _Ref302228827][bookmark: _Toc25241874] F16组 模拟量输入输出端子参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F16.00

		操作面板电位计功能

		0－15【0】



		F16.01

		AI1端子功能

		0－15【2】



		F16.02

		AI2端子功能

		0－15【5】



		6



		注意：F16.00仅在外引LED操作面板时有效。

0：保留。

1：上限频率设定。

当F00.07 = 1（由模拟量输入设定上限频率设定通道）时，上限频率将由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

2：频率设定。

当F00.10 = 3（由模拟量输入设定频率设定通道）时，设定频率将由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

3：辅助频率设定。

当F19.00 = 4（由模拟设定辅助频率给定）时，辅助频率设定将由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

4：过程PID给定。

当F04.01 = 1（由模拟设定过程PID给定）时，过程PID给定将由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

5：过程PID反馈。

当F04.02 = 0（由模拟输入过程PID反馈）时，过程PID反馈将由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。



		

		6：过程PID调节上限。

当F04.11 = 1（由模拟量设定PID调节器的上限值）时，过程PID调节上限将由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

7：过程PID调节下限。

当F04.12 = 1（由模拟量设定PID调节器的下限值）时，过程PID调节下限将由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

9：电机正转电动转矩限定。

当F10.09个位 = 1（由模拟量设定电机正转电动转矩限定通道）时，电机正转电动转矩限定由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

10：电机反转电动转矩限定。

当F10.09十位 = 1（由模拟量设定电机反转电动转矩限定通道）时，电机反转电动转矩限定由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

11：电机正转再生转矩限定。

当F10.10个位 = 1（由模拟量设定电机正转再生转矩限定通道）时，电机正转再生转矩限定由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

12：电机反转再生转矩限定。

当F10.10十位 = 1（由模拟量设定电机反转再生转矩限定通道）时，电机反转再生转矩限定由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

13：转矩命令给定。

当F21.00 = 1（由模拟量设定转矩命令给定通道）时，设定转矩由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。

15：转矩控制上限频率。

当F21.04 = 2（由模拟量限定转矩控制时的速度限制）时，速度限制由选择该功能的模拟量通道对应输入电压值设定。



		F16.05

		AI1偏置

		-100.0－+100.0【0.0%】



		F16.08

		AI2偏置

		



		F16.06

		AI1增益

		0.00－10.00【1.00】



		F16.09

		AI2增益

		



		F16.07

		AI1滤波时间

		0.01－10.00【0.05s】



		F16.10

		AI2滤波时间

		



		

		选择AI1－AI2输入作为开环频率设定通道时，模拟量输入与运算后模拟量的关系如下图所示：

[image: ]

模拟量实际值经滤波、偏置和增益处理后，得到处理后的模拟量；处理后的模拟量经F05组给定量曲线运算后，得到变频器内部使用的模拟量设定。

模拟量输入增益和偏置参与模拟量计算的公式如下：Y = kX + bA

这里：Y为运算后模拟量，X为调整前的值，k为模拟输入增益（F16.06、F16.09），b为模拟输入偏置（F16.05、F16.08），A为模拟量输入最大值（10V或20mA）。

F16.07、F16.10定义了通道滤波时间，对输入信号进行滤波处理，滤波时间越长抗扰能力越强，但响应变慢；滤波时间越短响应越快，但抗扰能力变弱。

模拟输入AI2选择电流输入时，需将控制板跳线CN2的2,3pin短接。



		F16.17

		最大输入脉冲频率

		0－10000【10000Hz】



		

		设定DI6端子为脉冲输入时的最大输入脉冲频率。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F16.18

		输入脉冲滤波时间

		0.01－10.00【0.20s】



		

		对输入脉冲频率进行滤波处理，以滤除脉冲频率的微小波动。



		F16.19

		AO1端子功能

		0－21【2】



		F16.20

		AO2端子功能

		0－21【0】



		F16.21

		高速脉冲输出功能

		0－20【0】



		

		0：保留。

1,2：输出频率、给定频率（0－最大输出频率）。

3：电机转速（0－最大输出频率对应转速）。

4：输出电流（0－2倍变频器额定电流）。

5：输出电流（0－2倍电机额定电流）。

6：转矩指令（0－3倍电机额定转矩）。

10：输出转矩（0－3倍电机额定转矩）。

11：输出电压（0－1.2倍变频器额定电压）。

12：母线电压（0－2.2倍变频器额定电压）。

13：输出功率（0－2倍电机额定功率）。

14：AI1输入（0－AI1处理后最大值）。

15：AI2输入（0－AI2处理后最大值）。

18,19：输出频率、给定频率（-1－+1倍最大输出频率）。

20：设定频率（0Hz－最大输出频率）。

21：通讯SCI数据输出（通讯数据0－1000对应AO输出0.00－10.00V）。



		F16.22

		AO1偏置

		-100.0－+100.0【0.0%】



		F16.23

		AO1增益

		0.0－200.0【100.0%】



		

		如果用户需要调整AO1输出的比例关系，可以通过输出增益实现。AO与F16.22、F16.23关系曲线如下图所示。

AO增益和偏置参与模拟量计算的公式：实际输出（%）= F16.23 × 计算前的值（%）+ F16.22

[image: ]

AO1模拟输出可通过CN7、CN8的2,3pin短接实现0－20mA的电流信号输出。

实现4－20mA的电流信号输出：F16.22设置为20.0%、F16.23设置为80.0%（4mA对应模拟输出量的0%、20mA对应模拟输出量的100%）。



		F16.24

		AO2偏置

		-100.0－+100.0【0.0%】



		F16.25

		AO2增益

		0.0－200.0【100.0%】



		

		参见F16.22、F16.23。



		F16.26

		DO2最大输出脉冲频率

		0.1－10.0【10.0kHz】



		

		定义DO2端子允许输出的最大频率。



		F16.27

		操作面板电位计偏置

		-100.0－+100.0【0.0%】



		F16.28

		操作面板电位计增益

		0.00－10.00【1.00】



		

		注意：F16.27－F16.28仅在外引LED操作面板时才有效。








[bookmark: _Ref297654934][bookmark: _Ref302228800][bookmark: _Toc25241875] F17组 SCI通讯参数

通讯功能参见附录B，第137页。

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F17.00

		数据格式

		0－6【0】



		

		0：1-8-2格式，无校验，RTU。

1：1-8-1格式，偶校验，RTU。

		2：1-8-1格式，奇校验，RTU。

6：1-8-1格式，无校验，RTU。



		F17.01

		波特率选择

		0－8【3】



		

		0：1200bps。

1：2400bps。

2：4800bps。

3：9600bps。

4：19200bps。

		5：38400bps。

6：57600bps。

7：76800bps。

8：115200bps。



		F17.02

		本机地址

		0－247【2】



		

		F17.02 = 0时，表示为广播地址。



		F17.03

		本机应答时间

		0－1000【1ms】



		F17.04

		单机通讯超时检出时间

		0.0－600.0【0.0s】



		

		当两次返回数据之间的时间间隔持续超过F17.04后，为通讯超时检出。超时检出后根据F17.06选择进行超时保护。

F17.04 = 0时，不检测通讯超时。



		F17.05

		通讯错误检出时间

		0.0－600.0【0.0s】



		

		当出现通讯错误持续时间超过F17.05设置的时间后，认为通讯错误检出。

F17.05 = 0时，不检测通讯错误。



		F17.06

		通讯超时动作选择

		0－3【3】



		F17.07

		通讯错误时动作选择

		0－3【3】



		F17.08

		通讯外部设备故障动作选择

		0－3【1】



		

		F17.06定义了当通讯超时检出时，保护动作选择。

F17.07定义了当通讯错误检出时，保护动作选择。

F17.08定义了当通讯命令设定模式下，通讯报外部故障时，保护动作选择。



		

		0：自由停机。

1：紧急停机。

		2：减速停机。

3：继续运行。



		F17.09

		通讯写功能参数存EEPROM方式选择

		00－11【01】



		

		用于选择通讯修改参数时，是否存储到EEPROM中。



		

		个位：除F00.13、F19.03功能参数以外通讯EEPROM存储选择

0：不存入EEPROM。

1：存入EEPROM。

		十位：F00.13、F19.03功能参数通讯EEPROM存储选择

0：不存入EERPOM。

1：存入EEPROM。



		

		注意：

1．十位设为1时可能损坏变频器，请谨慎操作！

2．仅在用通讯写功能参数，功能代码为0x06或0x10时有效，具体见附录 B MODBUS通讯协议。



		F17.10

		组网通讯超时检出时间

		0.0－600.0【0.0s】



		

		当两次接收正确数据（包括本机或非本机数据）之间的时间间隔持续超过F17.10后，为通讯超时检出。超时检出后根据F17.06选择进行超时保护。

F17.10 = 0时，不检测通讯超时。





[bookmark: _Ref297654945]6



[bookmark: _Ref299357962][bookmark: _Toc25241876] F18组 显示控制参数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F18.02

		运行显示参数1设置

		0－49【8】



		F18.03

		运行显示参数2设置

		0－49【7】



		F18.04

		运行显示参数3设置

		0－49【9】



		F18.05

		运行显示参数4设置

		0－49【13】



		F18.06

		运行显示参数5设置

		0－49【14】



		F18.07

		运行显示参数6设置

		0－49【18】



		F18.08

		停机显示参数1设置

		0－49【7】



		F18.09

		停机显示参数2设置

		0－49【18】



		F18.10

		停机显示参数3设置

		0－49【20】



		F18.11

		停机显示参数4设置

		0－49【22】



		F18.12

		停机显示参数5设置

		0－49【43】



		F18.13

		停机显示参数6设置

		0－49【44】



		

		定义了操作面板显示的内容。

可通过操作面板的 [image: ] 键循环显示运行状态参数（F18.02－F18.07）或停机状态参数（F18.08－F18.13）。



		

		0：保留。

1：变频器额定电流。

3：变频器状态。

详见参数d00.10。

4：主设定频率通道。

5：主设定频率。

6：辅助设定频率。

7：设定频率。

8：给定频率（加减速后）。

9：输出频率。

运行时，[image: ] 灯闪烁。

10：设定转速。

11：运行转速。

运行时，[image: ] 灯闪烁。

12：输入线电压。

13：输出电压。

14：输出电流。

		15：转矩给定。

16：输出转矩。

17：输出功率。

18：直流母线电压。

19：面板电位计输入电压。

20：AI1输入电压。

21：AI1输入电压（处理后）。

22：AI2输入电压。

23：AI2输入电压（处理后）。

28：DI6端子脉冲输入频率。

29：AO1输出。

30：AO2输出。

31：高速输出脉冲频率。

32：散热器温度。

33：设定线速度。

34：给定线速度。

		37：过程PID给定。

38：过程PID反馈。

39：过程PID误差。

40：过程PID积分值。

41：过程PID输出。

42：外部计数值。

43：输入端子状态。

Bit0－Bit5对应DI1－DI6。

44：输出端子状态。

Bit0－Bit2对应DO1、DO2、RLY1。

45：MODBUS通讯状态。

46：实际长度。

47：累计长度。

48：通电时间累计（小时）。

49：运行时间累计（小时）。



		F18.14

		频率显示增益

		0.1－160.0【1.0】



		F18.15

		最大线速度

		0－65535【1000】



		F18.16

		线速度显示精度

		0－3【0】



		

		0：整数。

1：一位小数。

2：两位小数。

3：三位小数。



		

		注意：显示精度更改后最大线速度需从新设置。








[bookmark: _Ref297654954][bookmark: _Ref299357980][bookmark: _Toc25241877] F19组 增强功能参数

		辅助频率设定通道（F19.00－F19.06）

HD3N的最终设定频率可以由主设定频率和辅助设定频率合成。

F19.00用于定义辅助频率设定通道。当辅助频率设定通道与主频率设定通道相同时（模拟量设定除外），辅助设定通道无效。

[image: ]





		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.00

		辅助频率设定通道选择

		0－11【0】



		

		定义辅助频率的设定通道。

设1,2时，初值由F19.03设定。

设4,5,7,8时，由实际模拟量输入设定，频率关系特性曲线选择见F05.00。

设6时，根据PID给定与反馈的关系设定辅助频率。

参见上图。

0：无辅助通道。

1：操作面板设定。通过操作面板的 [image: ]，[image: ] 键调节。

2：端子设定。用端子UP/DN进行调节。

3：SCI通讯设定。初值为0。

4：模拟量设定。

5：端子脉冲设定。

6：PID输出设定。

7：AI1设定。

8：AI2设定。

11：操作面板电位计设定。仅在外引LED操作面板时才有效。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.01

		主辅设定运算

		00－41【10】



		

		定义最终设定频率与主辅频率之间的运算关系。

可通过DI端子54号功能（主辅频率源切换）进
行频率切换。

个位：主辅运算

0：。

1：主设定 - 辅助设定。

		十位：频率源切换选择

0：主。

1：主辅运算。

2：主辅切换。

3：主与主辅运算切换。

4：辅与主辅运算切换。



		

				DI端子
设为54

		F19.01设定值



		

		00

		10

		20

		30

		40

		01

		11

		21

		31

		41



		0

		主

		主 + 辅

		辅

		主 + 辅

		主 + 辅

		主

		主 - 辅

		辅

		主 - 辅

		主 - 辅



		1

		主

		主 + 辅

		主

		主

		辅

		主

		主 - 辅

		主

		主

		辅









		F19.02

		辅助设定系数

		0.00－9.99【1.00】



		

		先用F19.02进行增益计算，再按F05组定义的频率特性曲线进行辅助频率计算。

F19.00 = 4,5,7,8时有效。



		F19.03

		数字辅助频率初值

		0.00－F00.06【0.00Hz】



		

		仅对F19.00 = 1,2时有效，为这2种方式下辅助频率设定的初始值。



		F19.04

		数字辅助频率控制选择

		00－11【00】



		

		仅对F19.00 = 1,2时有效。



		

		个位：掉电存储选择

0：掉电不存储辅助频率。

1：掉电存储辅助频率。

		十位：停机频率处理

0：停机后保持辅助频率。

1：停机后辅助频率恢复为F19.03。



		F19.05

		设定频率比例调整选择

		0－2【1】



		F19.06

		设定频率比例调整系数

		0.0－200.0【100.0%】



		

		F19.05, F19.06定义设定频率（主设定频率与辅助设定频率运算后的频率，简称合成频率）的调整方式。

0：不调整。

设定频率 = 合成频率。

1：相对最大输出频率（F00.06）调整。

设定频率 = 合成频率 + F00.06 ×（F19.06 - 100%）。

2：相对当前频率调整。

设定频率 = 合成频率 × F19.06。



		

风扇控制（F19.07－F19.08）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.07

		冷却风扇控制选择

		0－2【0】



		F19.08

		冷却风扇控制延迟时间

		0.0－600.0【60.0s】



		

		定义了冷却风扇的控制方式。如果存在过温保护，风扇一直运转。

0：自动停止方式。

变频器运行中风扇一直运转，变频器停机时间达到F19.08设定的时间后，如没有发生过温保护，这时风扇自动停止。

1：立即停止方式。变频器运行中风扇一直运转，停机后，风扇立即停止。

2：通电中风扇一直运转。变频器上电后风扇一直运转。








		零频运行（F19.10－F19.11）

详细说明见下图。



		Fcmd = 设定频率

Flow = 下限频率（参数F00.09）

Fstart = 起动DWELL频率（参数F02.02）

		Fmin = 零频阈值（参数F19.10）

H = 目标频率

F02.03（起动DEWLL频率保持时间）



		[image: ]







		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.10

		零频阈值

		0.00－上限频率【1.00Hz】



		F19.11

		设定频率低于零频阈值时动作选择

		0－3【0】



		

		0：按照频率指令运行。

1：保持停机状态，变频器没有输出。

2：按零频阈值运行。

3：按0Hz运行。
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		瞬时失电不停机功能（F19.12－F19.15）

在电压下降或瞬时欠压时，变频器自动进行低电压补偿，适当降低输出频率，通过负载回馈能量，实现变频器不跳闸运行。



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.12

		瞬时失电不停机功能选择

		0,1【0】



		

		如果变频器在运行中发生瞬时失电（主回路直流母线电压值VDC ＜ F19.15），变频器通过降低输出频率维持直流母线电压、避免出现欠压停机。



0：禁止瞬停不停。

1：使能瞬停不停。进行低电压补偿。



		[image: ]



		F19.13

		瞬停不停电压补偿增益

		0.010－1.000【0.500】



		

		瞬停不停使能时，变频器根据当前直流母线电压与F19.15瞬停不停动作判断电压的差、电压补偿增益，实时调节输出频率，维持直流母线电压，避免出现欠压停机。

电压补偿增益设置过小，负载回馈能量较小，不能有效进行低电压的补偿；

电压补偿增益设置过大，负载回馈能量较大，可能会引起输出频率波动并导致整个系统出现震荡。



		F19.15

		瞬时失电不停机动作判断电压

		400－670【430V】



		

停电再起动功能（F19.16－F19.17）

本功能实现变频器运行中掉电后再上电时，变频器是否自动开始运行及自动运行前的等待时间。



		参数号6



		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.16

		停电再起动功能选择

		0,1【0】



		

		0：禁止停电再起动。

1：使能停电再起动。当变频器在运行过程中突然停电，在掉电情况下再次上电后若运行命令仍有效，在等待F19.17定义的时间后，变频器将重新起动运行电机。



		F19.17

		停电再起动等待时间

		0.00－10.00【2.00s】










		过压失速功能（F19.18－F19.19）

变频器在运行过程中，受负载的影响，可能会出现变频器直流母线电压升高，出现过压保护；
变频器直流母线电压升高通常出现在变频器减速过程中和突加突卸负载时。



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.18

		过压抑制增益

		0.000－1.000【0.500】



		

		0：禁止过压失速。

0.001－1.000：开启过压失速。

在变频器运行过程中，检测母线电压与F19.19比较，母线电压大于F19.19过压失速点时，变频器自动增加输出频率避免更多的能量由负载回馈到变频器。

过压抑制增益设置过小，不能有效抑制直流母线电压上升；

过压抑制增益设置过大，可能会引起输出频率波动并导致整个系统出现震荡；减速过程中可适当增减速时间、避免过压失速可能导致的系统震荡。

注意：过压失速状态保持1分钟以上后，变频器报过压失速故障（E0007），同时停止输出。



		F19.19

		过压失速点

		650－790【690V】



		

		变频器在运行过程中出现过压时，可适当增加过压失速增益并降低过压失速点。



过压失速与制动组件的配合使用：

通常变频器安装制动组件时应禁止过压失速（F19.18 = 0）；

但在负载瞬间回馈能量较多、且制动组件不能及时泄放回馈的能量时，变频器可能会出现过压保护，此时可通过使能过压失速避免出现过压保护，需注意过压失速点（F19.19）设置值应大于制动组件的动作电压点。

		[image: ]

△F = F19.18×(VDC-F19.19)



		

自动限流动作功能（F19.20－F19.21）

通过对负载电流的实时控制，自动限定其不超过设定的自动限流水平（F19.21），以防止电流过冲而引起的故障跳闸，对于一些惯量较大或变化剧烈的负载场合，该功能尤其适用。

自动限流时，变频器输出频率可能会有所变化，所以对要求恒速运行时输出频率较稳定的场合，不宜使用自动限流功能。

注意：变频器用于位势负载（升降机、卷扬机等）时，为保证整个系统安全应禁止：瞬停不停（F19.12－

F19.15）、停电再起动（F19.16－F19.17）、过压失速（F19.18－F19.19）、自动限流（F19.20－F19.22）。



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.20

		自动限流增益

		0.000－1.000【0.500】



		

		变频器输出电流超过F19.21时，变频器自动抑制输出电流进一步增加从而避免出现过流保护。

应根据实际负载情况适当调整自动限流增益：

自动限流增益设置过小，不能有效抑制输出电流增加；

自动限流增益设置过大，可能会引起输出频率波动并导致整个系统出现震荡。

F19.20 = 0时，自动限流无效。



		F19.21

		自动限流水平

		20.0－200.0【150.0%】



		

		定义了自动限流动作的电流阈值，其设定范围是相对于变频器额定电流的百分比。

当自动限流有效时，如果限流水平设置较低，可能会影响变频器过载能力。
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		端子检测（F19.23）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.23

		端子运行命令检测

		00－11【00】



		

		仅在端子两线式控制时有效。

个位：上电时端子命令选择

十位：上电后端子命令选择

0：沿有效。

1：电平有效。



		

制动功能（F19.24－F19.25、F19.40－F19.41）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.24

		制动单元动作电压

		630－750【680V】



		

		注意：仅适用于有内置制动单元的变频器通过制动电阻泄放能量。



		F19.25

		磁通制动使能

		0,1【0】



		

		0：禁止。

1：使能，自动禁止过压失速功能。

通过增加电机的损耗，可以在不接制动电阻的情况下，更快速的减速。

磁通制动效果可以通过F19.40、F19.41进行调节。

仅在V/f控制时有效。

注意：频繁制动时，请勿使用此功能，可能会损坏电机。



		

定长到达停机功能（F19.26－F19.34）



		变频器从DI端子（52号功能）输入计数脉冲，根据测速轴每转的脉冲数（F19.31）和轴直径（F19.30）得到计算长度，再通过长度倍率（F19.28）和长度校正系数（F19.29）修正计算长度，得到实际长度（F19.27）。公式如下：

F19.27 = 计算长度 × F19.28 ÷ F19.29 ÷ 100

计算长度 = 计数脉冲数 ÷ F19.31 × F19.30 × π

		[image: ]



		当F19.27 ≥ F19.26后，变频器自动发出停机指令停机。再次运行前需将F19.27清零或修改
F19.27 < F19.26，否则无法起动。



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.26

		设定长度

		0－65535【0m】



		F19.27

		实际长度

		0－65535【0m】



		F19.28

		长度倍率

		0.001－30.000【1.000】



		F19.29

		长度校正系数

		0.001－1.000【1.000】



		F19.30

		测量轴直径

		1.00－100.00【10.00cm】



		F19.31

		轴每转脉冲

		1－9999【1】



		F19.32

		长度到达功能选择

		00－11【00】



		

		个位：

0：输出电平信号。

1：输出500ms脉冲。

		十位：

0：停机。

1：继续运行。










		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.33

		长度到达后记录长度处理

		0－2【0】



		F19.34

		停机时记录长度处理

		0－2【0】



		

		0：自动清零。

1：保持不变。

2：继续计算。







		辅助PID限定（F19.35－F19.36）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.35

		辅助PID输出限定

		0.0－100.0【100.0%】



		

		辅助频率选择为PID时，PID输出由F19.35 × 主给定频率作为PID调节上限。



		F19.36

		辅助PID输出限定提升量

		0.0－100.0【0.0%】



		

		辅助PID输出限定 = 按F19.35确定的输出限定 + F19.36 × F00.06。



		

频率调节范围（F19.37）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.37

		频率调节范围选择

		000－111【100】



		

		个位：主频率计算范围

0：0到最大频率。

1：负最大频率到最大频率。

十位：辅频率计算范围

0：0到最大频率。

1：负最大频率到最大频率。

		百位：合成频率计算范围

0：0到上限频率。

1：负上限频率到上限频率。



		

短路检测（F19.38）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.38

		相间短路检测动作选择

		0,1【1】



		

		用于选择每次运行前检测是否相间短路。

0：不检测。

1：检测。



		

输入电压选择（F19.39）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.39

		输入电压选择

		0－2【0】



		

		0：380－460V。

1：260－460V。

2：200－460V。

注：选择1、2功能时，变频器需要降额使用，实际输出电流不超过变频器额定输出电流。



		

制动功能（F19.24－F19.25、F19.40－F19.41）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.40

		磁通制动PI调节器KP

		0－4000【1000】



		F19.41

		磁通制动PI调节器KI

		0－500【20】
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LCD背光（F19.44）

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F19.44

		LCD背光显示时间

		0.0－999.9【5.0min】



		

		定义了操作面板LCD背光在无操作时的显示时间。

设为0时，LCD背光常亮。

有故障时，LCD背光常亮。

无故障时，超过F19.44设定时间后LCD背光关闭。此时若按下操作面板的任何按键，仅为打开背光，而不执行命令。
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		过载故障（F20.00－F20.02）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F20.00

		过载预报警检出选择

		00000－31111【00000】



		

		个位：过载预报警检测选择

0：运行期间一直检测。

1：仅恒速运行时检测。

十位：过载预报警动作选择

0：过载检出有效时，不报警并且继续运行。

1：过载检出有效时，报警、停机。

百位：过载预报警检出量选择

0：检出水平相对于电机额定电流（报警：电机过载“E0019”）。

1：检出水平相对于变频器额定电流（报警：变频器过载“E0017”）。

千位：电机类型选择

0：普通电机。由于普通电机在低速运行时散热效果变差，变频器自动对电机过载保护时间做适当的调整。

1：变频电机。变频专用电机采用强迫风冷，散热效果不受转速的影响，变频器对电机过载保护时间不做调整。

万位：过载保护选择

0：使能变频器过载保护、电机过载保护。

1：使能变频器过载保护，屏蔽电机过载保护。

2：屏蔽变频器过载保护，使能电机过载保护。

3：屏蔽变频器过载保护、电机过载保护。



		F20.016



		过载预报警检出水平

		20.0－200.0【150.0%】



		

		定义了过载预报警动作的电流阈值。其设定值是相对于电机或变频器额定电流的百分比。



		F20.02

		过载预报警检出时间

		0.0－60.0【5.0s】



		

		当变频器输出电流大于过载预报警检出水平（F20.01），且持续时间大于过载预报警检出时间（F20.02）时，变频器报E0017故障（变频器过载）或E0019故障（电机过载）。










		变频器输出掉载检出故障（F20.03－F20.05）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F20.03

		变频器输出掉载检出动作选择

		0－4【0】



		

		0：无效，不检测变频器输出掉载。

1：运行中一直检测，检出后继续运行（报警）。

2：只在恒速时检测，检出后仍继续运行（报警）。

		3：运行中一直检测，检出后切断输出（故障）。

4：只在恒速时检测，检出后切断输出（故障）。



		F20.04

		变频器输出掉载检出水平

		0－100【30%】



		

		定义了掉载预报警动作的电流阈值。其设定值是相对于变频器额定电流的百分比。



		F20.05

		变频器输出掉载检出时间

		0.00－20.00【1.00s】



		

		变频器输出电流连续小于掉载检出水平（F20.04），且持续时间大于掉载检出时间（F20.05）时，变频器报E0018故障（变频器输出掉载）。

F20.04 = 0或F20.05 = 0时，变频器不检测输出掉载故障。



		输入、输出缺相故障（F20.08－F20.11）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F20.08

		输入缺相检测基准

		0－80【30%】



		F20.09

		输入缺相检测时间

		1.00－5.00【1.00s】



		

		F20.08设定值是相对于变频器额定电压的百分比。

变频器检测到某相输入电压未达到检测基准（F20.08），且持续时间大于检测时间（F20.09）时，变频器报E0015故障（输入缺相）。

F20.08 = 0时，变频器不检测输入缺相故障。



		F20.10

		输出缺相检测基准

		0－100【20%】



		F20.11

		输出缺相检测时间

		1.00－20.00【3.00s】



		

		F20.10设定值是相对于变频器额定电流的百分比。

变频器检测到某相输出电流未达到检测基准（F20.10），且持续时间大于检测时间（F20.11）时，变频器报E0016故障（输出缺相）。

F20.10 = 0时，变频器不检测输出缺相故障。



		PID故障（F20.12－F20.17）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F20.12

		PID给定丢失检出值

		0－100【0%】



		F20.13

		PID给定丢失检出时间

		0.00－10.00【0.20s】



		

		F20.12设定值是相对于给定通道最大值的百分比。

PID给定在检出时间（F20.13）内低于检出值（F20.12）时，变频器报E0025故障（PID给定丢失）。

F20.12 = 0或F20.13 = 0时，变频器不检测PID给定丢失故障。



		F20.14

		PID反馈丢失检出值

		0－100【0%】



		F20.15

		PID反馈丢失检出时间

		0.00－10.00【0.20s】



		

		F20.14设定值是相对于反馈通道最大值的百分比。

PID反馈在检出时间（F20.15）内低于检出值（F20.14）时，变频器报E0026故障（PID反馈丢失）。

F20.14 = 0或F20.15 = 0时，变频器不检测PID反馈丢失故障。



		F20.16

		PID反馈超限检出值

		0－100【100%】



		F20.17

		PID反馈超限检出时间

		0.00－10.00【0.20s】



		

		F20.16设定值是相对于反馈通道最大值的百分比。

PID反馈在检出时间（F20.17）内超过检出值（F20.16）时，变频器报E0027故障（PID反馈超限）。

F20.16 = 100或F20.17 = 0时，变频器不检测PID反馈超限故障。
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		故障自动复位功能及故障继电器动作（F20.18－F20.20）

该功能可对运行中出现的故障按照设定的次数（F20.18）和间隔时间（F20.19）进行自动复位。

复位间隔期间输出封锁，自动复位完成后，若运行命令有效，变频器重新起动。

以下故障无自动复位功能：

		E0008：功率模块故障

		E0021：控制板EEPROM读写故障



		E0010：制动单元故障

		E0023：参数设定错误



		E0014：电流检测电路故障

		E0024：外部设备故障









		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F20.18

		自动复位次数

		0－100【0】



		F20.19

		自动复位间隔时间

		0.01－200.00【5.00s/次】



		

		F20.18 = 0时，表示禁止自动复位，立即进行故障保护。

5分钟内不再检测到有故障，故障自动复位计数自动清零。

有外部故障复位时，故障自动复位计数被清除。



		F20.20

		故障继电器动作选择

		00－11【00】



		

		个位：自动复位期间

0：故障继电器不动作。

1：故障继电器动作。

		十位：欠压期间

0：故障继电器不动作。

1：故障继电器动作。



		

		注意：需设置继电器功能为31号功能。



		

故障记录（F20.21－F20.37）



		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F20.21

		第五次（最近一次）故障类型

		【实际值】



		F20.22

		最近一次故障时的给定频率

		



		F20.23

		最近一次故障时的运行频率

		



		F20.24

		最近一次故障时的母线电压

		



		F20.25

		最近一次故障时的输出电压

		



		F20.26

		最近一次故障时的输出电流

		



		F20.27

		最近一次故障时的输入端子状态

		



		F20.28

		最近一次故障时的输出端子状态

		



		F20.29

		最近一次故障间隔时间

		



		F20.30

		第四次故障类型

		



		F20.31

		第四次故障间隔时间

		



		F20.32

		第三次故障类型

		



		F20.33

		第三次故障间隔时间

		



		F20.34

		第二次故障类型

		



		F20.35

		第二次故障间隔时间

		



		F20.36

		第一次故障类型

		



		F20.37

		第一次故障间隔时间

		



		F20.38

		上次故障间隔时间

		



		

		F20.22－F20.29记录最近一次故障时刻的变频器状态参数。

F20.30－F20.37记录之前四次的故障类型和每次故障间隔时间。间隔时间单位为0.1小时。
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开环矢量控制下，设置F00.00 = 1（转矩控制），可通过F21组转矩控制参数控制电机转矩输出。

转矩控制时，如果电机输出转矩和负载转矩不平衡，则电机将进行加速或减速运行。

电动状态电机运行速度受F21.04确定的速度限制值限定，发电状态电机运行速度跟随负载速度
变化。

内部转矩指令的方向随运行命令方向和转矩给定值得正负变化。

		运行命令

		转矩给定值极性

		内部转矩指令方向



		正转

		正

		正转方向



		

		负

		反转方向



		反转

		正

		反转方向



		

		负

		正转方向







		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F21.00

		转矩命令给定通道选择

		0－3【0】



		

		0：F21.01数字设定。

1：模拟量设定。

2：端子脉冲设定。

3：SCI通讯设定。



		F21.01

		转矩指令数字设定

		-100.0－+100.0（F21.02）【0.0%】



		

		定义了数字给定转矩命令（F21.00 = 0）时的转矩给定值。



		F21.02

		最大转矩设定值

		0.0－500.0（电机额定转矩）【100.0%】



		

		定义了允许输出的最大转矩。



		F21.03

		转矩指令滤波时间

		0.000－1.000【0.000s】



		

		定义了通过转矩给定通道，把外部的转矩指令经过一次延迟滤波的时间。

设置适当的滤波时间，可以防止因转矩指令的突变造成电机抖动。



		F21.04

		转矩控制时速度限制选择

		0－2【1】



		

		0：由F21.05、F21.06限定。

1：由F00.06（最大输出频率）限定。

2：由模拟量限定。模拟输入端子（F16.01－F16.04）设为15号功能时，由模拟量限定速度。



		F21.05

		转矩控制时正向速度限制

		0－100（F00.06）【100%】



		F21.06

		转矩控制时反向速度限制

		0－100（F00.06）【100%】



		

		F21.05, F21.06定义了在转矩控制模式（F00.00 = 1）下，正反方向运行时的速度限制值。



		F21.10

		转矩控制停机方式选择

		0－2【0】



		

		0：减速停机 + 直流制动。

变频器接收到停机命令后，从停机命令有效时刻的输出频率按设定的减速时间开始减速，当到达F02.16设定的频率时，开始直流制动。

停机直流制动功能参见F02.16－F02.18。

1：停止转矩输出。

变频器接收到停机命令后停止转矩输出，电机完全由负载拖动。

2：自由停机。

变频器接到停机命令后，变频器立即终止输出，负载按照机械惯性自由停止。
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		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		F23.00

		载波频率设定

		1－8kHz【机型确定】



		

		定义了变频器输出PWM波的载波频率。

		变频器功率等级

		载波频率设定范围

		载波频率出厂值



		7.5－22kW

		1－8kHz

		4kW



		30－45kW

		1－6kHz

		4kW



		55kW及以上功率等级

		1－6kHz

		2kW







载波频率会影响电机运行的噪音，载波频率越高，噪声越小。请合理设置载波频率。

如果载波频率设置大于出厂设定时，每增加1kHz，变频器需降额5%使用。



		F23.01

		载波频率自动调整

		0－2【1】



		

		0：禁止载波频率自动调整。

1：载波频率自动调整1。

2：载波频率自动调整2。

使能载波频率自动调整时，变频器根据输出频率和散热器温度自动调整载波频率。

转矩控制时载波频率自动调整无效。



		F23.02

		PWM过调制使能

		0,1【1】



		

		0：无效。

1：有效。



		F23.03

		PWM调制模式

		0,1【0】



		

		0：两相调制/三相调制切换。

1：三相调制。



		F23.04

		PWM调制模式切换点1

		5.00－50.00【5.00Hz】



		F23.05

		PWM调制模式切换点2

		7.00－50.00【10.00Hz】



		

		PWM调制模式切换仅适用于V/f控制且载波频率 > 3kHz的工况；开环矢量或载波频率 ≤ 3kHz时，变频器自动选择三相调制。

注：F23.04设置值上限为F23.05－2.00Hz，F23.05下限为F23.04 + 2.00Hz。



		F23.09

		随机载频系数K1

		0－2000【2】



		F23.10

		随机载频系数K2

		0－2000【3】





[bookmark: _Ref297655030][bookmark: _Ref302476690]




[bookmark: _Ref444610298][bookmark: _Ref444610307][bookmark: _Ref444610350][bookmark: _Ref444610356][bookmark: _Toc25241881] R02组 模拟参数校正系数

		参数号

		参数名称  参数描述

		设定范围【出厂值】



		R02.00

		AI1显示电压1

		0.0－100.0【0.0%】



		R02.01

		AI1实测电压1

		0.00－10.00V【出厂设定】



		R02.02

		AI1显示电压2

		0.0－100.0【0.0%】



		R02.03

		AI1实测电压2

		0.00－10.00V【出厂设定】



		R02.04

		AI2显示电压1

		0.0－100.0【0.0%】



		R02.05

		AI2实测电压1

		0.00－10.00V【出厂设定】



		R02.06

		AI2显示电压2

		0.0－100.0【0.0%】



		R02.07

		AI2实测电压2

		0.00－10.00V【出厂设定】



		

		R02.00－R02.07用于AI1/AI2输入信号的纠偏。

步骤（AI1为例）：

1．在纠偏前，请将R02.00－R02.03全设为零，以便获得原始输入AI1的值。

2．输入一个0－10V信号，查看D00.27并用万用表测量实际输入值，记录这两个值。

3．输入另一个0－10V信号，继续查看D00.27并用万用表测量实际输入值，记录这两个值。

4．将上述测得的两组参数分别输入R02.00－R02.01与R02.02－R02.03中，即完成手动纠偏。

注意：以上参数出厂已经校正，用户一般不需要进行再次校正。







[bookmark: _Ref297655046][bookmark: _Toc25241882]y组 厂家功能参数

y组参数是厂家参数组，厂家参数是产品出厂之前调试使用的参数，使用时无需关注。6







[bookmark: _Ref302405837][bookmark: _Ref302405859][bookmark: _Toc318201162][bookmark: _Ref438212762][bookmark: _Toc25241883][bookmark: _Ref302067181]故障处理及维护

[bookmark: _Ref440290701][bookmark: _Ref440290712][bookmark: _Toc25241884]故障处理

当变频器发生故障时，操作面板出现故障报警显示画面，同时故障继电器动作，变频器停止输出，电机自由停机。

发生故障报警后，应详细记录故障现象，并参照表7‑1进行故障排查与清除。如需技术支持时，请与供应商联系或直接致电深圳市海浦蒙特科技有限公司。

故障被排除后，可以通过以下几种方式进行故障复位：

1．操作面板复位。

2．外部复位端子（DI端子设为46号功能）复位。

3．通讯方式故障复位。

4．将变频器完全掉电后再上电。

[bookmark: _Ref300658702]表一九一一年一月七日7‑1  故障报警内容及对策

		故障

		故障原因

		故障对策



		-Lu-

		直流母线欠压

		上电初始状态，掉电结束状态

输入电压过低

配线不规范导致硬件欠压

		正常上电、掉电状态，不用处理

检查输入电源电压

检查配线，规范接线



		E0001

		变频器输出过流
（加速过程）

		变频器和电机接线不正确

电机参数不正确

变频器功率选型偏小

加减速时间过短

瞬停发生，对旋转中的电机再起动

矢量控制，未对电机进行自整定

		纠正变频器和电机接线

正确设置电机参数（F08.00－F08.04）

选择合适的变频器功率

设置合适的加减速时间（F03.01－F03.08）

选择转速跟踪起动方式（F02.00 = 2）

进行参数自整定（F08.06）



		E0002

		变频器输出过流
（减速过程）

		

		



		E0003

		变频器输出过流
（恒速过程）

		

		



		E0004

		直流母线过压
（加速过程）

		输入电压过高

减速时间过短

配线不规范导致硬件过压

瞬停发生，对旋转中的电机再起动

制动组件选择不当

		检查输入电源电压

设置合适的减速时间（F03.02、F03.04、F03.06、F03.08）

检查系统配线，规范接线

选择转速跟踪起动方式（F02.00 = 2）

按8.1.3节选择制动组件



		E0005

		直流母线过压
（减速过程）

		

		



		E0006

		直流母线过压
（恒速过程）

		

		



		E00077



		过压失速

		母线电压过高

过压失速点设置太小

		检查输入电源或能耗制动组件

合理设置过压失速点（F19.19）



		E0008

		功率模块故障

		相间输出短路

对地短路

输出电流过大

功率模块损坏

		检查配线，规范接线

检查配线，规范接线

检查电气配线和机械装置

联系厂家维修
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注：E0001－E0003，E0008故障3s才可复位。




		故障

		故障原因

		故障对策



		E0009

		散热器过热

		环境温度超过规格要求

变频器外部通风不良

风扇故障

温度检测电路出现故障

		降额使用，功率放大

整改变频器外部通风

更换风扇

寻求技术支持



		E0010

		制动单元故障

		制动电路故障

		寻求技术支持



		E0012

		参数自整定故障

		参数自整定超时

		检查电机接线

正确设置电机参数（F08.00－F08.04）

寻求技术支持



		E0014

		电流检测电路故障

		电流检测电路损坏

		联系厂家维修



		E0015

		输入缺相

		对于三相输入变频器，三相输入电源缺相

		检查三相输入电源

寻求技术支持



		E0016

		输出缺相

		变频器三相输出断线或缺相

变频器所带三相负载严重不平衡

		检查变频器和电机之间的接线

检查电机品质



		E0017

		变频器过载

		加速时间设置过短

电机参数设置不正确

V/f曲线或转矩提升设置不当导致电流过大

矢量控制，未对电机进行参数自整定

瞬停发生，对旋转中的电机再起动

电网电压过低

电机负载过大

		调整加速时间（F03.01、F03.03、F03.05、F03.07）

正确设置电机参数（F08.00－F08.04）

调整V/f曲线（F09.00－F09.06）或转矩提升（F09.07, F09.08）

进行参数自整定（F08.06）

选择转速跟踪起动方式（F02.00 = 2）

检查输入电网电压

选用功率匹配的变频器



		E0018

		变频器输出掉载

		负载消失或突减

参数设置不当

		检查负载和机械传动装置

设置合适的参数（F20.03－F20.05）



		E0019

		电机过载

		V/f曲线设置不当

电网电压过低

非变频普通电机低速大负载长期运行

电机堵转运行或负载过大

		调整合适的V/f曲线（F09.00－F09.06）

检查输入电源

长期低速大负载运行，更换变频电机

检查负载和机械传动装置



		E0020

		电机过热

		电机过热

电机参数设置错误

		减小负载；修理、更换电机
增大加减速时间（F03.01－F03.08）

正确设置电机参数（F08.00－F08.04）



		E0021

		控制板EEPROM读写故障

		控制板EEPROM存储电路发生故障

		联系厂家维修



		E0022

		操作面板
EEPROM读写故障

		操作面板EEPROM存储电路发生故障

		更换操作面板

联系厂家维修







注：E0022不影响变频器正常运行。




		故障

		故障原因

		故障对策



		E0023

		参数设定错误

		电机额定功率和变频器额定功率相差太远

电机参数设置不当

		选择与变频器功率匹配的电机

正确设置电机参数（F08.00－F08.04）



		E0024

		外部设备故障

		外部设备故障端子动作

		检查外部设备



		E0025

		PID给定丢失

		模拟给定信号小于F20.12

模拟输入电路故障

		检查连线

寻求技术支持



		E0026

		PID反馈丢失

		模拟反馈信号小于F20.14

模拟输入电路故障

		检查连线

寻求技术支持



		E0027

		PID反馈超限

		模拟反馈信号大于F20.16

模拟输入电路故障

		检查连线

寻求技术支持



		E0028

		SCI通讯超时

		通讯电缆连线错误

通讯电缆连线断开或松动

		检查接线



		E0029

		SCI通讯错误

		通讯电缆连线错误

通讯电缆连线断开或松动

通讯设置错误

通讯数据错误

		检查接线

检查接线

设置正确的通讯格式（F17.00）与波特率（F17.01）

按MODBUS协议内容发送数据







[bookmark: _Toc25241885]维护

由于环境的温度、湿度、酸碱度、粉尘、振动等因素的影响，以及变频器内部的器件老化及磨损等诸多原因，都会导致潜在的故障发生，因此必须在存贮、使用中对控制器进行日常或定期的维护。

如果变频器经过长途运输，使用前应例行检查，确认产品元部件齐全、镙钉紧固。

在使用变频器期间，应定期清理变频器内部灰尘，检查内部各紧固镙钉，确认无松动。

		[image: ]



		只有经过专业培训并授权的合格专业人员才可以对HD3N进行维护。

维护人员在维护前，必须取下金属饰品。维护时必须使用符合绝缘要求的服装和工具。

HD3N在带电、运行中，内部存在危险的高电压。

在对HD3N进行检查及维护前，应可靠断开输入电源，并等待至少10分钟。确认HD3N内部充电指示灯已经熄灭，功率端子(+)、(-)之间的电压低于36V后，才能打开HD3N盖板进行维护。







		[image: ]



		对于存贮时间超过2年的变频器，在首次通电时，应通过调压器缓慢升压供电。

不要将导线、工具、镙钉等金属物品留在变频器内部。

请勿对变频器擅自进行改造。

变频器内部有对静电敏感的IC元件，请勿直接触摸板上器件。
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日常维护

HD3N必须在规定的环境中运行，参见3.2节，第9页。

请按表7‑2做好日常的维护工作，以便及时发现异常现象，延长HD3N的使用寿命。

[bookmark: _Ref300661106]表一九一一年一月七日7‑2  日常检查项目

		检查对象

		检查内容

		判断标准



		运行环境

		温度、湿度

		-10－+40℃，40－50℃需降额使用

小于95%RH，无水珠凝结



		

		尘埃、水及滴漏

		无导电性灰尘积聚、无水漏痕迹



		

		气体

		无异味



		变频器

		振动、发热

		振动平稳，风温合理



		

		噪音

		无异样响声



		电机

		发热

		发热无异常



		

		噪音

		噪音均匀



		运行状态参数

		输出电流

		在额定值范围



		

		输出电压

		在额定值范围







定期维护

根据使用环境，用户可以3－6个月内对HD3N进行一次定期常规检查，以消除故障隐患，确保设备长期高性能稳定运行。

检查内容有：

控制端子镙丝没有松动，如有松动，可用力矩和尺寸合适的镙丝批拧紧；

功率端子接触牢固，铜排或电缆连接处没有过热痕迹；

电力电缆、控制电缆有无损伤，尤其是与金属表面接触的表皮没有割伤的痕迹；

电力电缆和控制信号线的线鼻子绝缘包扎带不脱落或破裂；

对电路板、风道上的粉尘全面清扫，最好使用吸尘器。

注意：

1．变频器出厂前已经通过耐压实验，用户不必再进行耐压测试，否则测试不当会损坏变频器。

2．对电机进行绝缘测试时，必须将变频器的U/V/W端子断开，单独对电机测试，否则将会损坏变频器。

3．长期存放的变频器必须在2年以内进行一次通电实验。采用调压器缓慢升高变频器的输入电压至额定值，通电至少5小时。




易损件的更换

变频器易损件主要有冷却风扇和滤波电解电容器，其寿命与使用的环境及保养状况密切相关，用户可以根据运行时间设定更换年限。7



		易损件

		冷却风扇

		滤波电解电容



		寿命时间

		6万小时

		5万小时



		可能损坏原因

		轴承磨损、叶片老化

		环境温度较高，频繁的负载跳变造成脉动电流增大，电解质老化



		判别标准

		变频器断电时，查看风扇叶片等是否有裂缝；驱动器带电时，检查风扇运转情况是否正常，是否有异常振动、噪音等

		变频器在带载运行时是否经常出现过流、过压等故障；有无液体漏出，安全阀是否已凸出，静电电容的测定，绝缘电阻的测定







报废处理

在报废时，请注意：

变频器内部的电解电容焚烧时可能引发爆炸。

塑胶件焚烧时会产生有毒气体。

请作为工业垃圾进行处理。





[bookmark: _Ref317528925][bookmark: _Toc25241886]选配件

[bookmark: _Ref332041270][bookmark: _Toc25241887][bookmark: _Ref438663361][bookmark: _Ref438721659][bookmark: _Ref438721665][bookmark: _Ref438721684][bookmark: _Ref395789218][bookmark: _Ref401598436][bookmark: _Ref401598441][bookmark: _Ref395789208][bookmark: _Ref401598472][bookmark: _Ref401598484][bookmark: _Ref302067337]外引操作面板安装组件

HD3N可将选配的LED操作面板（HD-LED-P、HD-LED-P-S）安装在控制柜柜门面板上。

[bookmark: _Toc25241888] 外引延长电缆

操作面板外引延长电缆为选配件，型号如下：

操作面板外引1m延长电缆：HD-CAB-1M

操作面板外引2m延长电缆：HD-CAB-2M

操作面板外引3m延长电缆：HD-CAB-3M

操作面板外引6m延长电缆：HD-CAB-6M

[bookmark: _Toc25241889] 安装HD-LED-P8



HD-LED-P只能通过配安装底座（HD-KMB）安装，先将安装底座安装在控制柜柜门面板上，再将
HD-LED-P安装在底座内。

安装底座（HD-KMB）及开孔尺寸如图8‑1所示，单位为mm。

[image: ]

[bookmark: _Ref317341030]图一九一一年一月八日8‑1  HD-KMB尺寸及开孔尺寸




[bookmark: _Ref332041286][bookmark: _Toc479148971][bookmark: _Toc316632980][bookmark: _Ref355617880][bookmark: _Toc25241890] 安装HD-LED-P-S

HD-LED-P-S有两种安装方式可选择：螺钉安装或配安装底座安装。

发货包装内包括：安装底座，操作面板，2颗M3 × 5螺钉，1m延长电缆。

螺钉安装

用螺钉直接将HD-LED-P-S安装在控制柜柜门面板上。

HD-LED-P-S外型尺寸及开孔尺寸如图8‑2所示，单位为mm。

[image: ]

[bookmark: _Ref452655032]图一九一一年一月八日8‑2  HD-LED-P-S尺寸及开孔尺寸

配安装底座安装

可直接将安装底座（HD-KMB-S）安装在控制柜柜门面板上，再将HD-LED-P-S安装在底座内。

安装底座（HD-KMB-S）及开孔尺寸如图8‑3所示，单位为mm。

[image: ]

[bookmark: _Ref452655281]图一九一一年一月八日8‑3  HD-KMB-S尺寸及开孔尺寸




[bookmark: _Ref523331050][bookmark: _Ref523331056][bookmark: _Ref523331060][bookmark: _Toc25241891]制动单元及制动电阻选型

[bookmark: _Hlk523732147]制动单元和制动电阻选型如表8‑1所示，接线参见4.3.2节功率端子接线，第20页。8



[bookmark: _Ref317340108]表一九一一年一月八日8‑1  制动单元及制动电阻选型

		型号

		适配电机

		制动单元

		制动电阻推荐



		

		

		

		起升类负载

		非起升类负载



		

		

		

		最小阻值

		最小功率

		阻值

		最小功率



		HD3N-4T7P5G

		7.5kW

		内置标配

		45Ω

		2.4kW

		60－80Ω

		0.8kW



		HD3N-4T011G

		11kW

		内置标配

		40Ω

		3.6kW

		40－50Ω

		1.2kW



		HD3N-4T015G

		15kW

		内置标配

		25Ω

		4.5kW

		30－40Ω

		1.5kW



		HD3N-4T018G

		18.5kW

		内置标配

		20Ω

		6kW

		25－30Ω

		2kW



		HD3N-4T022G

		22kW

		内置标配

		18Ω

		7.5kW

		20－25Ω

		2.5kW



		HD3N-4T030G

		30kW

		内置标配

		15Ω

		9kW

		15－20Ω

		3kW



		HD3N-4T037G

		37kW

		内置选配

		12Ω

		12kW

		15－20Ω

		4kW



		HD3N-4T045G

		45kW

		内置选配

		10Ω

		13.5kW

		10－15Ω

		4.5kW



		HD3N-4T055G

		55kW

		内置选配

		9Ω

		16.5kW

		10－15Ω

		5.5kW



		HD3N-4T075G

		75kW

		内置选配

		6Ω

		22.5kW

		8－10Ω

		7.5kW



		HD3N-4T090G

		90kW

		HDBU-4T150

		6Ω

		27kW

		8－10Ω

		9kW



		HD3N-4T110G

		110kW

		HDBU-4T150

		6Ω

		33kW

		6－8Ω

		11kW



		HD3N-4T132G

		132kW

		HDBU-4T250

		4Ω

		40kW

		6－8Ω

		13.2kW



		HD3N-4T160G

		160kW

		HDBU-4T250

		4Ω

		48kW

		4－6Ω

		16kW



		HD3N-4T200G

HD3N-4T200G-C

		200kW

		HDBU-4T250

		4Ω

		60kW

		4－6Ω

		20kW



		HD3N-4T220G

HD3N-4T220G-C

		220kW

		HDBU-4T250 * 2

		4Ω * 2

		33kW * 2

		6－8Ω * 2

		11kW * 2



		HD3N-4T250G

HD3N-4T250G-C

		250kW

		HDBU-4T250 * 2

		4Ω * 2

		37.5kW * 2

		6－8Ω * 2

		12.5kW * 2



		HD3N-4T280G

HD3N-4T280G-C

		280kW

		HDBU-4T250 * 2

		4Ω * 2

		42kW * 2

		4－6Ω * 2

		14kW * 2



		HD3N-4T315G

HD3N-4T315G-C

		315kW

		HDBU-4T250 * 2

		4Ω * 2

		48kW * 2

		4－6Ω * 2

		16kW * 2



		HD3N-4T355G

HD3N-4T355G-C

		355kW

		HDBU-4T250 * 3

		4Ω * 3

		33kW * 3

		4－6Ω * 3

		11kW * 3



		HD3N-4T400G

HD3N-4T400G-C

		400kW

		HDBU-4T250 * 3

		4Ω * 3

		42kW * 3

		4－6Ω * 3

		14kW * 3



		备注：* 2、* 3是指2个、3个并联方式。







注意：

1．建议按上表推荐的阻值范围选择制动电阻。
较大的电阻值可在制动系统出现故障时保证安全，但若阻值过高，制动能力会下降，可能导致变频器出现过压保护。

2．请将制动电阻安装在通风良好的金属罩内，制动电阻工作时温度很高，请勿直接触摸。

[bookmark: _Ref332041142][bookmark: _Ref332041157][bookmark: _Ref332041162][bookmark: _Toc479148972]


[bookmark: _Ref521508595][bookmark: _Ref521508597][bookmark: _Toc25241892][bookmark: _Hlk523732317]电抗器选型

电抗器选型参见表8‑2。

[bookmark: _Ref331494658][bookmark: _Ref441151784][bookmark: BK]表一九一一年一月八日8‑2  电抗器选型

		型号

		交流输入电抗器

		交流输出电抗器

		直流电抗器



		

		型号

		参数mH/A

		型号

		参数mH/A

		型号

		参数mH/A



		HD3N-4T037G

		HD-AIL-4T037

		0.19/75

		HD-AOL-4T037

		0.08/80

		－

		－



		HD3N-4T045G

		HD-AIL-4T045

		0.16/90

		HD-AOL-4T045

		0.06/100

		

		



		HD3N-4T055G

		HD-AIL-4T055

		0.13/115

		HD-AOL-4T055

		0.04/125

		

		



		HD3N-4T075G

		HD-AIL-4T075

		0.093/150

		HD-AOL-4T075

		0.035/160

		

		



		HD3N-4T090G

		HD-AIL-4T090

		0.08/180

		HD-AOL-4T090

		0.03/200

		HD-DCL-4T090

		0.14/240



		HD3N-4T110G

		HD-AIL-4T110

		0.067/210

		HD-AOL-4T110

		0.02/225

		HD-DCL-4T110

		0.12/290



		HD3N-4T132G

		HD-AIL-4T132

		0.055/255

		HD-AOL-4T132

		0.016/280

		HD-DCL-4T132

		0.11/330



		HD3N-4T160G

		HD-AIL-4T160

		0.046/305

		HD-AOL-4T160

		0.013/320

		HD-DCL-4T160

		0.09/400



		HD3N-4T200G

HD3N-4T200G-C

		HD-AIL-4T200

		0.037/380

		HD-AOL-4T200

		0.011/400

		HD-DCL-4T200

		0.07/500



		HD3N-4T220G

HD3N-4T220G-C

		HD-AIL-4T220

		0.034/415

		HD-AOL-4T220

		0.01/450

		HD-DCL-4T220

		0.06/550



		HD3N-4T250G

HD3N-4T250G-C

		HD-AIL-4T250

		0.026/530

		HD-AOL-4T250

		0.009/560

		HD-DCL-4T250

		0.05/700



		HD3N-4T280G

HD3N-4T280G-C

		HD-AIL-4T280

		

		HD-AOL-4T280

		

		HD-DCL-4T280

		



		HD3N-4T315G

HD3N-4T315G-C

		HD-AIL-4T315

		0.023/600

		HD-AOL-4T315

		0.007/630

		内置标配

		－



		HD3N-4T355G

HD3N-4T355G-C

		HD-AIL-4T355

		0.019/760

		HD-AOL-4T355

		0.006/800

		内置标配

		－



		HD3N-4T400G

HD3N-4T400G-C

		HD-AIL-4T400

		

		HD-AOL-4T400

		

		内置标配

		－









[bookmark: _Ref331494006]

[bookmark: _Ref502162117][bookmark: _Toc25241893]功能参数速查表

属性修改：A



“*”：实际参数不能修改。

“×”：运行中不能修改。

“○”：运行中可修改。

“―”：同映射的功能参数。







		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		d00组 状态显示参数（参见44－47页）

		



		d00.00

		变频器系列

		0x10－0x50

		

		

		*

		



		d00.01

		控制板软件版本

		00.00－99.99

		

		

		*

		



		d00.03

		控制板软件非标版本

		00.00－99.99

		

		

		*

		



		d00.05

		操作面板软件版本

		00.00－99.99

仅在外引LED操作面板时有效

		

		

		*

		



		d00.06

		客户定制系列号

		0－9999

		

		

		*

		



		d00.07

		电机与控制方式选择

		个位：保留

十位：控制方式

0：无PG的V/f控制

2：无PG矢量控制

		

		

		*

		



		d00.08

		变频器额定电流

		实际值

		

		0.1A

		*

		



		d00.10

		变频器状态

		Bit0：变频器故障

Bit1：运行/停机

Bit2：正转/反转

Bit3：零速运行

Bit4&Bit5：加速/减速/恒速

Bit7：直流制动

Bit8：参数自整定

Bit10：速度限幅

Bit11：控制模式

Bit12：过压失速

Bit13：软件限流

Bit14：硬件限流

		

		

		*

		



		d00.11

		主设定频率通道

		0－14

		

		

		*

		



		d00.12

		主设定频率

		0.01－400.00Hz

		

		

		*

		



		d00.13

		辅助设定频率

		0.01－400.00Hz

		

		

		*

		



		d00.14A



		设定频率

		0.01－400.00Hz

		

		

		*

		



		d00.15

		给定频率（加减速后）

		0.01－400.00Hz

		

		

		*

		



		d00.16

		输出频率

		0.01－400.00Hz

		

		

		*



		



		d00.17

		设定转速

		0－60000rpm

		

		

		*

		



		d00.18

		运行转速

		0－60000rpm

		

		

		*

		



		d00.19

		输入电压

		0－999V

		

		

		*

		



		d00.20

		输出电压

		0－999V

		

		

		*

		



		d00.21

		输出电流

		实际值

		

		0.1A

		*

		



		d00.22

		转矩给定

		-250.0－+250.0%（电机额定转矩）

		

		

		*

		



		d00.23

		输出转矩

		0.0－300.0%（电机额定转矩）

		

		

		*

		



		d00.24

		输出功率

		实际值

		

		0.1kW

		*

		



		d00.25

		直流母线电压

		0－999V

		

		

		*

		



		d00.26

		操作面板电位计输入电压

		0.0－100.0%

仅在外引LED操作面板时有效

		

		

		*

		



		d00.27

		AI1输入

		0.0－100.0%

		

		

		*

		



		[bookmark: _Hlk299363553]d00.28

		[bookmark: OLE_LINK1]AI1输入（处理后）

		0.0－100.0%

		

		

		*

		



		d00.29

		AI2输入

		0.0－100.0%

		

		

		*

		



		d00.30

		AI2输入（处理后）

		0.0－100.0%

		

		

		*

		



		[bookmark: _Hlk299363670]d00.35

		DI6端子脉冲输入频率

		0－10000Hz

		

		

		*

		



		d00.36

		AO1输出

		0.0－100.0%

		

		

		*

		



		d00.37

		AO2输出

		0.0－100.0%

		

		

		*

		



		d00.38

		高速输出脉冲频率

		0－10000Hz

		

		

		*

		



		d00.40

		设定线速度

		0m/s－最大输出线速度

		

		

		*

		



		d00.41

		给定线速度

		0 m/s－最大输出线速度

		

		

		*

		



		d00.44

		过程PID给定

		-100.0－+100.0%

		

		

		*

		



		d00.45

		过程PID反馈

		-100.0－+100.0%

		

		

		*

		



		d00.46

		过程PID误差

		-100.0－+100.0%

		

		

		*

		



		d00.47

		过程PID积分项

		-100.0－+100.0%

		

		

		*

		



		d00.48

		过程PID输出

		-100.0－+100.0%

		

		

		*

		



		d00.49

		外部计数值

		0－9999

		

		

		*

		



		d00.50

		输入端子状态

		Bit0－Bit8对应DI1－DI6

0：输入端子与公共端断开

1：输入端子与公共端连通

		

		

		*

		



		d00.51

		输出端子状态

		Bit0－Bit1对应DO1－DO2

Bit2对应RLY1

0：输出端子与公共端断开

1：输出端子与公共端连通

		

		

		*

		



		d00.52

		MODBUS通讯状态

		0：正常

1：通讯超时

2：数据帧帧头错误

4：数据帧内容错

		

		

		*

		



		d00.53

		实际长度

		0－65535m

		

		

		*

		



		d00.54

		累计长度

		0－65535km

		

		

		*

		



		d00.55

		通电时间累计（小时）

		0－65535h

		

		

		*

		



		d00.56

		运行时间累计（小时）

		0－65535h

		

		

		*

		



		d00.57

		电机累计耗能高位

		0－65535k kW.h

		

		

		*

		



		d00.58

		电机累计耗能低位

		0.0－999.9kW.h

		

		

		*

		



		d00.59

		本次运行耗能高位

		0－65535k kW.h

		

		

		*

		



		d00.60

		本次运行耗能低位

		0.0－999.9kW.h

		

		

		*

		



		d00.61

		当前故障

		0－100

100：表示欠压

		

		

		*

		



		F00组 基本参数（参见47－51页）



		F00.00

		控制模式选择

		0：速度控制

1：转矩控制

		0

		1

		×

		



		F00.01

		电机控制方式选择

		0：无PG的V/f控制

2：无PG矢量控制

		0

		1

		×

		



		F00.06

		变频器最大输出频率

		50.00－400.00Hz

		50.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F00.07

		上限运行频率设定通道

		0：数字设定（F00.08）

1：模拟量输入设定

2：端子脉冲设定

3－4：AI1－AI2设定

7：操作面板电位计设定（外引LED操作面板时有效）

		0

		1

		×

		



		[bookmark: _Hlk299364054]F00.08

		[bookmark: OLE_LINK16]上限运行频率

		0.00Hz－F00.06

		50.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F00.09

		[bookmark: OLE_LINK27]下限运行频率

		[bookmark: OLE_LINK33]0.00Hz－F00.08

		0.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F00.10A



		频率设定通道选择

		0：操作面板设定

1：端子设定

2：SCI通讯设定

3：模拟量设定

4：端子脉冲设定

6－7：AI1－AI2设定

10：操作面板电位计设定（外引LED操作面板时有效）

		0

		1

		○

		



		F00.11

		[bookmark: OLE_LINK29]命令设定通道选择

		0：操作面板运行命令通道

1：端子运行命令通道

2：SCI通讯运行命令通道

		0

		1

		×

		



		F00.12

		多功能键功能选择

		0：操作面板运行方向切换

1：本地远程切换

2：多功能键无效

仅在外引LED操作面板时有效

		2

		1

		○

		



		F00.13

		初始运行频率数字设定

		0.00Hz－上限频率

		50.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F00.14

		频率设定控制

		个位：数字设定频率掉电存储选择

0：掉电不存储

1：掉电存储



十位：数字设定频率停机控制选择

0：停机时设定频率保持

1：停机时设定频率恢复为F00.13



百位：通讯设定频率存储选择

0：掉电不存储

1：掉电存储

		1001

		1

		○

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F00.14

		频率设定控制

		千位：频率通道切换时设定频率存储选择

0：不保存

1：保存

		1001

		1

		○

		



		F00.15

		点动运行频率数字设定1

		0.00Hz－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F00.16

		点动运行间隔时间

		0.0－100.0s

		0.0s

		0.1s

		×

		



		F00.17

		运行方向选择

		0：方向一致

1：方向取反

		0

		1

		×

		



		F00.18

		防反转选择

		0：允许反转

1：禁止反转

		0

		1

		×

		



		F00.19

		正反转死区时间

		0.0－3600.0s

		0.0s

		0.1s

		×

		



		F00.20

		外引面板按键使能

		0：使能

1：无效

仅在外引LED操作面板时有效

		0

		1

		○

		



		F00.21

		休眠功能使能

		0：禁止

1：使能

		0

		1

		×

		



		F00.22

		休眠唤醒时间

		0.0－6000.0s

		1.0s

		0.1s

		○

		



		F00.24

		休眠延迟时间

		0.0－6000.0s

		1.0s

		0.1s

		○

		



		F00.25

		休眠频率

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F00.26

		变频器零频运行动作选择

		个位：V/f控制运行时零频动作选择

0：不处理

1：变频器封锁输出

2：变频器按直流制动运行



十位：开环矢量运行时零频动作选择

百位：转矩控制时零转矩动作选择

0：不处理

1：变频器封锁输出

2：变频器按直流制动运行

3：变频器按预励磁运行

		111

		1

		×

		



		F00.27

		命令源绑定频率源选择

		个位：面板命令绑定频率源选择

十位：端子命令绑定频率源选择

百位：通讯命令绑定频率源选择

0：无绑定

1：操作面板数字设定

2：端子数字设定

3：SCI通讯设定

5：端子脉冲设定

7－8：AI1－AI2设定

b：操作面板电位计设定

C：PID设定

d：多段速设定

		000

		1

		×

		



		F00.28

		STOP键停机功能选择

		0：只在操作面板控制下有效

1：在所有控制方式下有效

		0

		1

		○

		



		F01组 参数保护功能（参见51－52页）



		F01.00

		用户密码

		00000－65535

		0

		1

		○

		



		F01.01

		菜单模式选择

		个位：

0：标准菜单模式

[bookmark: OLE_LINK35]1：校验菜单模式



十位：保留

百位：

0：密码保护后F组参数可读取

1：密码保护后F组参数禁止读取

		000

		1

		○

		



		F01.02A



		功能码参数初始化
（参数下载）

		0：无操作

1：恢复出厂参数

2/3：操作面板存储参数1/2复制到控制板并更新当前功能码设定值

4：清除故障

5/6：操作面板存储参数1/2复制到控制板并更新当前功能码设定值（含电机参数）



2/3/5/6仅在外引LED操作面板时有效

		0

		1

		×

		



		F01.03

		参数复制到操作面板
（参数上传）

		0：无操作

1/2：当前功能码设定值复制到操作面板存储参数1/2



1/2仅在外引LED操作面板时有效

		0

		1

		○

		



		F02组 起动停机控制参数（参见52－55页）



		F02.00

		起动方式

		0：从起动DWELL频率起动

1：先制动再从起动DWELL频率起动

2：转速跟踪再起动

		0

		1

		×

		





		F02.01

		起动延迟时间

		0.00－10.00s

		0.00s

		0.01s

		×

		



		F02.02

		[bookmark: OLE_LINK36]起动DWELL频率设定

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F02.03

		起动DWELL频率保持时间

		0.00－10.00s

		0.00s

		0.01s

		×

		



		F02.04

		直流制动电流设定

		0－100%（变频器额定电流）

		50%

		1%

		×

		



		F02.05

		起动直流制动时间

		0.00－60.00s

		0.50s

		0.01s

		×

		



		F02.06

		飞速跟踪结果补偿量

		0.000－2.000Hz

		0.000Hz

		0.001Hz

		○

		



		F02.13

		速度控制停机方式

		0：减速停机

1：自由停机

2：减速停机 + 直流制动

		0

		1

		×

		



		F02.14

		停机DWELL频率设定

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F02.15

		停机DWELL频率保持时间

		0.00－10.00s

		0.00s

		0.01s

		×

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F02.16

		停机直流制动起始频率

		0.00－50.00Hz

		0.50Hz

		0.01Hz

		×

		



		F02.17

		停机直流制动等待时间

		0.00－10.00s

		0.00s

		0.01s

		×

		



		F02.18

		停机直流制动时间

		0.00－60.00s

		0.50s

		0.01s

		×

		



		F02.19

		点动控制方式

		个位：

0：起动、停机方式等功能点动无效

1：起动、停机方式等功能点动使能



十位：

0：端子点动不优先

1：端子点动优先

		10

		1

		×

		



		F02.20

		预励磁时间

		0.00－0.50s

		0.50s

		0.01s

		×

		



		F02.21

		停机DWELL频率结束选择

		0：根据时间（F02.15）

1：根据端子（88号功能）

		0

		1

		×

		



		F03组 加减速参数（参见55－56页）



		F03.00

		加减速方式选择

		个位：加减速方式选择

0：直线加减速

1：S曲线加减速



十位：加减速时间基准频率选择

0：最大频率（F00.06）

1：设定频率

		00

		1

		○

		



		F03.01

		加速时间1

		0.0－6000.0s

		7.5－15kW变频器：10.0s



18.5kW变频器：30.0s

		0.1s

		○

		



		F03.02

		减速时间1

		0.0－6000.0s

		

		0.1s

		○

		



		F03.03

		加速时间2

		0.0－6000.0s

		

		0.1s

		○

		



		F03.04

		减速时间2

		0.0－6000.0s

		

		0.1s

		○

		



		F03.05

		加速时间3

		0.0－6000.0s

		

		0.1s

		○

		



		F03.06

		减速时间3

		0.0－6000.0s

		

		0.1s

		○

		



		F03.07

		加速时间4

		0.0－6000.0s

		

		0.1s

		○

		



		F03.08

		减速时间4

		0.0－6000.0s

		

		0.1s

		○

		



		F03.09

		加速时间2和1切换频率

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F03.10

		减速时间2和1切换频率

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F03.11

		加速开始时S字特性时间

		0.00－2.50s

		0.20s

		0.01s

		○

		



		F03.12

		加速结束时S字特性时间

		0.00－2.50s

		0.20s

		0.01s

		○

		



		F03.13

		减速开始时S字特性时间

		0.00－2.50s

		0.20s

		0.01s

		○

		



		F03.14

		减速结束时S字特性时间

		0.00－2.50s

		0.20s

		0.01s

		○

		



		F03.15

		点动加速时间

		0.1－6000.0s

		6.0s

		0.1s

		○

		



		F03.16

		点动减速时间

		0.1－6000.0s

		6.0s

		0.1s

		○

		



		F03.17

		紧急停机减速时间

		0.1－6000.0s

		10.0s

		0.1s

		○

		



		F04组 过程PID控制（参见56－59页）



		F04.00

		[bookmark: OLE_LINK38]过程PID控制选择

		0：PID控制无效

1：PID控制有效

		0

		1

		×

		



		F04.01

		给定通道选择

		0：数字给定

1：模拟量给定

2：端子脉冲给定

3－4：AI1－AI2给定

7：操作面板电位计给定（外引LED操作面板时有效）

		0

		1

		×

		



		F04.02

		反馈通道选择

		0：模拟量反馈

1：端子脉冲反馈

2－3：AI1－AI2给定

6：操作面板电位计给定（外引LED操作面板时有效）

7：速度闭环反馈

		0

		1

		×

		



		F04.03

		给定量数字设定

		-100.0－+100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F04.04

		比例增益（P1）

		0.0－500.0

		50.0

		0.1

		○

		



		F04.05

		积分时间（I1）

		0.01－10.00s

		1.00s

		0.01s

		○

		



		F04.06

		积分项上限

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F04.07

		微分时间（D1）

		0.00－10.00s

0.00：微分项不起作用

		0.00s

		0.01s

		○

		



		F04.08

		[bookmark: OLE_LINK39]微分限幅值

		0.0－100.0%

		20.0%

		0.1%

		○

		



		F04.09

		采样周期（T）

		0.01－50.00s

		0.10s

		0.01s

		○

		



		F04.10

		偏差极限

		0.0－20.0%（给定）

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F04.11

		PID调节器上限通道选择

		0：由F04.13设定

1：由模拟量设定

2：由端子脉冲设定设定

3－4：AI1－AI2设定

7：操作面板电位计设定（外引LED操作面板时有效）

		0

		1

		×

		



		F04.12

		PID调节器下限通道选择

		0：由F04.14设定

1：由模拟量设定

2：由端子脉冲设定

3－4：AI1－AI2设定

7：操作面板电位计设定（外引LED操作面板时有效）

		0

		1

		×

		



		F04.13

		PID调节器上限值

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		×

		



		F04.14

		PID调节器下限值

		0.0－100.0%

		0.0%

		0.1%

		×

		





		F04.15

		PID调节器调节特性

		0：正特性

1：负特性

		0

		1

		×

		



		F04.17

		PID输出滤波时间

		0.01－10.00s

		0.05s

		0.01s

		○

		





		F04.18

		PID输出反转选择

		0：PID调节禁止反转

1：PID调节允许反转

		0

		1

		×

		



		F04.19

		PID输出反转频率上限

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		×

		



		F04.20

		比例增益（P2）

		0.0－500.0

		50.0

		0.1

		○

		



		F04.21

		积分时间（I2）

		0.01－10.00s

		1.00s

		0.01s

		○

		



		F04.22

		微分时间（D2）

		0.00－10.00s

		0.00s

		0.01s

		○

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F04.23

		PID参数调整依据

		0：不调整

1：DI

2：偏差

3：频率

		0

		1

		○

		



		F04.24

		PID参数切换点1

		0.0%－F04.25

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F04.25

		PID参数切换点2

		F04.24－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F04.27

		每转脉冲数

		1－9999

		1024

		1

		×

		



		F04.28

		最大闭环速度

		1－24000rpm

		1500rpm

		1rpm

		×

		



		F04.29

		PID运算模式

		0：停机时不运算

1：停机时运算

		0

		1

		×

		



		F04.30

		PID休眠使能

		0：休眠禁止

1：休眠使能

		0

		1

		×

		



		F04.31

		唤醒容差

		0.0－100.0%

		10.0%

		0.1%

		○

		



		F04.32

		唤醒延时

		0.0－6000.0s

		0.0s

		0.1s

		○

		



		F04.33

		休眠容差

		0.0－100.0%

		10.0%

		0.1%

		○

		



		F04.34

		休眠延时

		0.0－6000.0s

		0.0s

		0.1s

		○

		



		F04.35

		休眠频率

		0.00Hz－最大频率

		20.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F05组 外部给定量曲线参数（参见59－60页）



		F05.00

		外部给定量曲线选择

		个位：AI1特性曲线选择

十位：AI2特性曲线选择

百位、千位：保留

万位：脉冲输入特性曲线选择

0：直线1

1：直线2

2：折线

3：不处理

		33333

		1

		×

		



		F05.01

		直线1最小给定

		0.0%－F05.03

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.02

		直线1最小给定对应值

		0.0－100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.03

		直线1最大给定

		F05.01－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.04

		直线1最大给定对应值

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.05

		直线2最小给定

		0.0%－F05.07

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.06

		直线2最小给定对应值

		0.0－100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.07

		直线2最大给定

		F05.05－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.08

		直线2最大给定对应值

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.09

		折线最大给定

		F05.11－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.10

		折线最大给定对应值

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.11

		折线拐点2给定

		F05.13－F05.09

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.12

		拐点2对应值

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F05.13

		折线拐点1给定

		F05.15－F05.11

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.14

		拐点1对应值

		0.0－100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.15

		折线最小给定

		0.0%－F05.13

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.16

		折线最小给定对应值

		0.0－100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F05.17

		跳跃频率1

		F00.09－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F05.18

		跳跃频率2

		F00.09－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F05.19

		跳跃频率3

		F00.09－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F05.20

		跳跃频率范围

		0.00－30.00Hz

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F05.21

		点动运行频率数字设定2

		0.00Hz－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F05.22

		操作面板电位计曲线选择

		0：直线1

1：直线2

2：折线

3：不处理

仅在外引LED操作面板时有效

		3

		1

		×

		



		F06组 多段速及简易PLC（参见60－63页）



		F06.00

		多段频率指令1

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.01A



		多段频率指令2

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.02

		多段频率指令3

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.03

		多段频率指令4

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.04

		多段频率指令5

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.05

		多段频率指令6

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.06

		多段频率指令7

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.07

		多段频率指令8

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.08

		多段频率指令9

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.09

		多段频率指令10

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.10

		多段频率指令11

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.11

		多段频率指令12

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.12

		多段频率指令13

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.13

		多段频率指令14

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.14

		多段频率指令15

		F00.09－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F06.15

		简易PLC控制选择

		0：PLC运行无效

1：使能PLC运行

		0

		1

		×

		



		F06.16

		简易PLC运行方式选择

		个位：PLC运行方式选择

0：单循环后停机

1：单循环后保持最终值

2：连续循环



十位：PLC中断运行再起动方式选择

0：从第一段开始运行

1：从中断时刻的阶段频率继续运行

2：从中断时刻的运行频率继续运行

		0000

		1

		×

		





A






		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F06.16

		简易PLC运行方式选择

		百位：掉电时PLC状态参数存储选择

0：不存储

1：存储



千位：PLC阶段时间单位选择

0：秒（s）

1：分（m）

		0000

		1

		×

		



		F06.17

		PLC阶段1设置

		个位：PLC各阶段运行频率选择

0：多段频率指定

1：由F00.10确定



十位：PLC各阶段运行方向选择

0：正向

1：反向

2：由运行命令设定



百位：PLC各阶段加减速时间选择

0：加减速时间1

1：加减速时间2

2：加减速时间3

3：加减速时间4

4：加减速设定

		420

		1

		○

		



		F06.19

		PLC阶段2设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.21

		PLC阶段3设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.23

		PLC阶段4设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.25

		PLC阶段5设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.27

		PLC阶段6设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.29

		PLC阶段7设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.31

		PLC阶段8设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.33

		PLC阶段9设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.35

		PLC阶段10设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.37

		PLC阶段11设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.39

		PLC阶段12设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.41

		PLC阶段13设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.43

		PLC阶段14设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.45

		PLC阶段15设置

		

		420

		1

		○

		



		F06.18

		阶段1运行时间

		0.0－3276.7

		5.0

		0.1

		○

		



		F06.20

		阶段2运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.22

		阶段3运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.24

		阶段4运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.26

		阶段5运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.28

		阶段6运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.30

		阶段7运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.32

		阶段8运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.34

		阶段9运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.36

		阶段10运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.38

		阶段11运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.40

		阶段12运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.42

		阶段13运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.44

		阶段14运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F06.46

		阶段15运行时间

		0.0－3276.7

		0.0

		0.1

		○

		



		F07组 纺织摆频参数（参见63－64页）



		F07.00

		摆频功能选择

		0：不用摆频功能

1：使用摆频功能

		0

		1

		×

		







		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F07.01

		摆频运行方式

		个位：投入方式

0：自动投入方式（按F07.03）

1：端子手动投入方式



十位：摆幅控制

0：相对于摆频中心频率

1：相对于最大输出频率



百位：摆频停机起动方式选择

0：按停机前记忆的状态起动

1：重新开始起动



千位：摆频状态掉电存储

0：掉电存储摆频状态

1：掉电不存储摆频状态

		0000

		1

		×

		



		F07.02

		摆频预置频率

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		×

		



		F07.03

		摆频预置频率等待时间

		0.0－999.9s

		0.0s

		0.1s

		×

		



		F07.04

		摆频幅值

		0.0－50.0%

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F07.05

		突跳频率

		0.0%－F07.04

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F07.06

		摆频周期

		0.1－999.9s

		10.0s

		0.1s

		×

		



		F07.07

		三角波上升时间

		0.0－100.0%（F07.06）

		50.0%

		0.1%

		×

		



		F08组 异步电机参数（参见64－66页）



		F08.00

		电机额定功率

		0.2－500.0kW

		机型确定

		0.1kW

		×

		



		F08.01

		电机额定电压

		0－999V

		

		1V

		×

		



		F08.02

		电机额定电流

		7.5－75kW：0.1－999.9A

		

		0.1A

		×

		



		

		

		90kW及以上：0.1－1500.0A

		

		

		

		



		F08.03

		电机额定频率

		1.0－400.0Hz

		50.0Hz

		0.1Hz

		×

		



		F08.04

		电机额定转速

		1－24000rpm

		机型确定

		1rpm

		×

		



		F08.06

		电机参数自整定

		0：不动作

1：静止自整定

2：旋转自整定

3：电机定子电阻测量

		0

		1

		×

		



		F08.07

		电机定子电阻

		7.5－75kW：0.000－9.999Ω

		机型确定

		0.001Ω

		×

		



		

		

		90kW及以上：0.0000－0.9999Ω

		

		0.0001Ω

		

		



		F08.08

		电机转子电阻

		7.5－75kW：0.000－9.999Ω

		

		0.001Ω

		×

		



		

		

		90kW及以上：0.0000－0.9999Ω

		

		0.0001Ω

		

		



		F08.09

		[bookmark: OLE_LINK42]电机漏电感

		7.5－75kW：0.00－500.00mH

		

		0.01mH

		×

		



		

		

		90kW及以上：0.000－50.000mH

		

		0.001
mH

		

		



		F08.10

		[bookmark: OLE_LINK44]电机互感抗

		7.5－75kW：0.00－500.00mH

		

		0.01mH

		×

		



		

		

		90kW及以上：0.000－50.000mH

		

		0.001

mH

		

		



		F08.11

		[bookmark: OLE_LINK46]电机空载励磁电流

		0.0－999.9A

		

		0.01A

		×

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F08.12

		电机铁芯饱和系数1

		0.00－1.00

		1.00

		0.01

		×

		



		F08.13

		电机铁芯饱和系数2

		0.00－1.00

		1.00

		0.01

		×

		



		F08.14

		电机铁芯饱和系数3

		0.00－1.00

		1.00

		0.01

		×

		



		F08.15

		电机铁芯饱和系数4

		0.00－1.00

		1.00

		0.01

		×

		



		F08.16

		电机铁芯饱和系数5

		0.00－1.00

		1.00

		0.01

		×

		



		F09组 V/f 控制参数（参见66－68页）



		F09.00

		电机V/f曲线设定

		0：直线

1：平方曲线

2：1.2次幂曲线

3：1.7次幂曲线

4：用户自定义曲线

		0

		1

		×

		



		F09.01

		电机V/f频率值F3

		F09.03－100.0%

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F09.02

		电机V/f电压值V3

		F09.04－100.0%

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F09.03

		电机V/f频率值F2

		F09.05－F09.01

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F09.04

		电机V/f电压值V2

		F09.06－F09.02

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F09.05

		电机V/f频率值F1

		0.0%－F09.03

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F09.06

		电机V/f电压值V1

		0.0%－F09.04

		0.0%

		0.1%

		×

		



		F09.07B



		电机转矩提升

		0.0－30.0%

0.0：自动转矩提升

		45kW及以下变频器：2.0%



55－132kW变频器：1.0%



160kW及以上变频器：0.5%

		0.1%

		×

		



		F09.08

		电机手动转矩提升截止点

		0.0－50.0%（F08.03）

		25.0%

		0.1%

		○

		



		F09.09

		电机转差补偿增益

		0.0－300.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F09.10

		电机转差补偿滤波时间

		0.01－10.00s

		0.10s

		0.01s

		○

		



		F09.11

		电机转差补偿限定

		0.0－250.0%

		200.0%

		0.1%

		×

		



		F09.12

		电机铁损

		0.000－9.999kW

		机型确定

		0.001kW

		×

		



		F09.14

		电机AVR功能

		0：不动作

1：一直动作

2：仅减速不动作

		1

		1

		○

		



		F09.15

		电机低频抑制震荡系数

		0－200

		50

		1

		○

		



		F09.16

		电机高频抑制震荡系数

		0－200

		20

		1

		○

		



		F09.17

		电机节能控制选择

		0：节能控制无效

3：根据输出电流节能

		0

		1

		×

		



		F09.18

		电机节能系数

		0.0－100.0%

		5.0%

		0.1%

		○

		



		F09.19

		电机节能起始频率

		0.00－50.00Hz

		25.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F09.20

		电机节能切换点

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		







		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F09.21

		电机节能检测次数

		0－5000次

		10次

		1次

		○

		



		F09.22

		电机节能电压恢复时间

		40－4000ms

		100ms

		1ms

		○

		



		F09.23

		电机节能电压下降时间

		40－4000ms

		100ms

		1ms

		○

		



		F10组 电机矢量控制速度环参数（参见68－69页）



		F10.00

		电机速度控制比例增益1

		0.1－200.0

		10.0

		0.1

		○

		



		F10.01

		电机速度控制积分时间1

		0.00－10.00s

		0.10s

		0.01s

		○

		



		F10.02

		电机速度控制比例增益2

		0.1－200.0

		10.0

		0.1

		○

		



		F10.03

		电机速度控制积分时间2

		0.00－10.00s

		0.20s

		0.01s

		○

		



		F10.04

		电机速度环PI切换频率1

		0.00Hz－F10.05

		10.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F10.05

		电机速度环PI切换频率2

		F10.04－50.00Hz

		15.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F10.06

		电机速度环积分项限定

		0.0－200.0%（F08.02）

		180.0%

		0.1%

		○

		



		F10.07

		电机速度环微分时间

		0.00－1.00s

0.00：速度环无微分项

		0.00s

		0.01s

		○

		



		F10.08

		电机速度环输出滤波时间

		0.000－1.000s

0.000：速度环输出不滤波

		0.000s

		0.001s

		○

		



		F10.09

		电机转矩限定锁定选择

		0：不锁定

1：所有转矩限定与正转电动转矩限定保持一致

		0

		1

		×

		



		F10.10

		电机转矩限定通道选择

		个位：正转电动转矩限定通道

十位：反转电动转矩限定通道

百位：正转再生转矩限定通道

千位：反转再生转矩限定通道

0：数字限定

1：模拟输入限定

2：端子脉冲限定

3－4：AI1－AI2限定

7：操作面板电位计限定（外引LED操作面板时有效）

		0000

		1

		×

		



		F10.11

		电机正转时电动转矩限定

		0.0－200.0%（F08.02）

		180.0%

		0.1%

		○

		



		F10.12

		电机反转时电动转矩限定

		0.0－200.0%（F08.02）

		180.0%

		0.1%

		○

		



		F10.13

		电机正转时再生转矩限定

		0.0－200.0%（F08.02）

		180.0%

		0.1%

		○

		



		F10.14

		电机反转时再生转矩限定

		0.0－200.0%（F08.02）

		180.0%

		0.1%

		○

		



		F11组 电机矢量控制电流环参数（参见69－70页）



		F11.00

		电机电流环KP

		1－2000

		800

		1

		○

		



		F11.01

		电机电流环KI

		1－1000

		200

		1

		○

		



		F11.02

		电机电流环输出滤波次数

		0－31

		3

		1

		○

		



		F11.03

		电机电流环前馈使能

		0：禁止前馈

1：使能前馈

		0

		1

		×

		



		F11.04

		电机励磁增强设定

		0.0－30.0%

		0.0%

		0.1%

		×

		





A






		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F11.05

		电机磁场定向优化设定

		个位：磁场定向角度矫正使能

0：禁止磁场定向角度矫正

1：使能磁场定向角度矫正



十位：互感推算使能

0：禁止根据磁通推算互感

1：使能根据磁通推算互感

		00

		1

		×

		



		F15组 数字量输入输出端子参数（参见70－80页）



		F15.00

		DI1端子功能

		0：保留

1：变频器使能

2,3：正转/反转功能

4：三线式运转控制

5－7,87：频率设定通道选择1－4

8：频率切换至模拟

9,10：运行命令通道切换1,2

11：命令切换至端子

12：外部停机指令输入

13－16：多段频率端子1－4

17：频率递增（UP）指令

18：频率递减（DN）指令

19：辅助设定频率清零

20,21：正转/反转点动1命令控制输入（JOGF1/JOGR1）

22,23：正转/反转点动2命令控制输入（JOGF2/JOGR2）

24：点动1命令控制输入

25：点动1方向控制输入

注：20,21被选择时，24,25无效

26,27：加减速时间选择端子1,2

28：加减速模式选择

29：加减速禁止

30：切换为普通运行模式

31：PLC停机状态复位

32：过程PID暂停

33：过程PID禁止

34：PID积分保持

35：PID积分清除

36：摆频投入

37：摆频状态复位

38：停机直流制动投入

39：外部中断常开触点输入

40：外部中断常闭触点输入

41,42：自由停机常开/常闭输入

43：紧急停机

44,45：外部故障常开/常闭输入

46：外部复位（RST）输入

		2

		1

		×

		



		F15.01

		DI2端子功能

		

		3

		1

		×

		



		F15.02A





		DI3端子功能

		

		0

		1

		×

		



		F15.03

		DI4端子功能

		

		0

		1

		×

		







		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F15.04

		DI5端子功能

		48：定时功能输入

49：实际长度清零输入

50：计数器清零信号输入

51：计数器触发信号输入

52：长度计数输入（仅DI6）

53：脉冲频率输入（仅DI6）

54：主辅频率源切换

56：速度控制/转矩控制切换

57：转矩控制转矩极性切换

59：PID参数切换

85：简易PLC暂停运行指令

86：端子直流制动投入

87：频率设定通道选择4

88：停机DWELL结束使能

		0

		1

		×

		



		F15.05

		DI6端子功能

		

		0

		1

		×

		



		F15.12

		端子UP/DN加减速速率

		0.00－99.99Hz/s

		1.00Hz/s

		0.01Hz/s

		×

		



		F15.13

		端子检测间隔时间

		0：2ms

1：4ms

2：8ms

		0

		1

		○

		



		F15.14

		端子检测滤波次数

		0－10000

		2

		1

		○

		



		F15.15

		端子输入正反逻辑设定

		Bit0－Bit8对应DI1－DI6

Bitx：DIy端子输入正反逻辑

0：正逻辑

1：反逻辑

		00

		1

		○

		



		F15.16

		正转/反转运转模式设定

		0：两线式运转模式1

1：两线式运转模式2

2：三线式运转模式1

3：三线式运转模式2

		0

		1

		×

		



		F15.17

		端子外部设备故障动作选择

		0：自由停机

1：紧急停机

2：减速停机

3：继续运行

		0

		1

		×

		



		F15.18

		DO1端子功能

		0：保留

1：变频器准备完毕

2：变频器运行中（RUN）

3：变频器正转运行

4：变频器反转运行

5：变频器直流制动

6：变频器零频状态

7：变频器零频运行

9,10：频率水平检测信号1,2（FDT1, FDT2）

11：频率到达信号（FAR）

12：频率上限限制

13：频率下限限制

14：摆频上下限限制

		2

		1

		○

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F15.19

		DO2端子功能

		15：简易PLC运转中指示

16：简易PLC运转暂停指示

17：简易PLC循环完成指示

18：简易PLC阶段运转完成指示

19：简易PLC运转完成指示

20：来自SCI通讯的数据输出

21：设定运行时间到达

22：定时功能输出

23：设定计数值到达

24：指定计数值到达

25：设定长度到达

27：模拟量输入超限输出

29：欠压封锁停止中

30：过载检出信号

31：变频器故障

32：外部故障

33：变频器故障自动复位期间

35：休眠指示功能

36：系统运行中

38：高速脉冲输出（仅DO2）

		0

		1

		○

		



		F15.20

		RLY1继电器功能

		

		31

		1

		○

		



		F15.24A



		输出端子正反逻辑设定

		Bit0－Bit1对应DO1－DO2

Bit2对应RLY1

Bitx：DOy、RLYy端子输出正反逻辑

0：表示正逻辑

1：表示反逻辑

		0

		1

		○

		



		F15.25

		定时功能ON侧延迟时间

		0.00－300.00s

		0.00s

		0.01s

		○

		



		F15.26

		定时功能OFF侧延迟时间

		0.00－300.00s

		0.00s

		0.01s

		○

		



		F15.27

		频率到达（FAR）检出宽度

		0.00－100.00Hz

		2.50Hz

		0.01Hz

		○

		



		F15.28

		零频信号检出值

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F15.29

		零频回差

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F15.30

		FDT1检出方式

		[bookmark: OLE_LINK53]0：按给定频率检出

[bookmark: OLE_LINK55]1：按输出频率检出

		0

		1

		○

		



		F15.31

		FDT1电平

		0.00Hz－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F15.32

		FDT1滞后

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F15.33

		FDT2检出方式

		0：按给定频率检出

1：按输出频率检出

		0

		1

		○

		



		F15.34

		FDT2电平

		0.00Hz－上限频率

		5.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F15.35

		FDT2滞后

		0.00Hz－上限频率

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F15.36

		设定运行时间

		0－65535h

0：设定运行时间功能无效

		0h

		1h

		○

		



		F15.37

		设定计数值到达给定

		F15.38－9999

		0

		1

		○

		



		F15.38

		指定计数值到达给定

		0－F15.37

		0

		1

		○

		



		F15.39

		模拟量输入超限选择

		个位：选择输入超限时变频器动作

0：自由停机

1：紧急停机

2：减速停机

3：不动作



十位：选择模拟量输入端口

0：无模拟量端口

1：操作面板电位计（外引LED操作面板时有效）

2：AI1端口

3：AI2端口



百位：模拟量超限检测条件

0：一直检测

1：有运行命令才检测



千位：模拟量超限检出后自动运行选择

0：不允许自动运行

1：允许自动运行



万位：模拟量超限故障选择

0：不报外部故障（E0024）

1：报外部故障（E0024），不能自动复位故障

2：报外部故障（E0024），能自动复位故障

		00000

		1

		×

		



		F15.40

		模拟量输入超限上限值

		F15.41－100.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F15.41

		模拟量输入超限下限值

		0.0%－F15.40

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F15.42

		模拟量超限检测时间

		0.00－50.00s

		5.00s

		0.01s

		○

		



		F15.43

		端子输出延时

		0.0－100.0s

		0.0s

		0.1s

		○

		



		F15.44

		起动模拟量超限检测时间

		0.00－50.00s

		15.00s

		0.01s

		○

		



		F16组 模拟量输入输出端子参数（参见80－83页）



		F16.00

		操作面板电位计功能

		0：保留

1：上限频率设定

2：频率设定

3：辅助频率设定

4：过程PID给定

5：过程PID反馈

6：过程PID调节上限

7：过程PID调节下限

9：电机正转电动转矩限定

10：电机反转电动转矩限定

11：电机正转再生转矩限定

		0

		1

		×

		



		F16.01

		AI1端子功能

		

		2

		1

		×

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F16.02

		AI2端子功能

		12：电机反转再生转矩限定

13：转矩命令给定

15：转矩控制上限频率

		5

		1

		×

		



		F16.05

		AI1偏置

		-100.0－+100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F16.08

		AI2偏置

		-100.0－+100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F16.06

		AI1增益

		0.00－10.00

		1.00

		0.01

		○

		



		F16.09

		AI2增益

		0.00－10.00

		1.00

		0.01

		○

		



		F16.07

		AI1滤波时间

		0.01－10.00s

		0.05s

		0.01s

		○

		



		F16.10

		AI2滤波时间

		0.01－10.00s

		0.05s

		0.01s

		○

		



		F16.17

		最大输入脉冲频率

		0－10000Hz

		10000Hz

		1Hz

		○

		



		F16.18

		输入脉冲滤波时间

		0.01－10.00s

		0.20s

		0.01s

		○

		





		F16.19

		AO1端子输出功能

		0：保留

1：输出频率（0－最大输出频率）

2：给定频率（0－最大输出频率）

3：电机转速（0－最大输出频率对应转速）

4：输出电流（0－2倍变频器额定电流）

5：输出电流（0－2倍电机额定电流）

6：转矩指令（0－3倍电机额定转矩）

10：输出转矩（0－3倍额定电机转矩）

11：输出电压（0－1.2倍变频器额定电压）

12：母线电压（0－2.2倍变频器额定电压）

13：输出功率（0－2倍电机额功率）

14－15：AI1－AI2输入（0－AI1/AI2处理后最大值）

18：输出频率（-1－+1倍最大输出频率）

19：给定频率（-1－+1倍最大输出频率）

20：设定频率（0－最大输出频率）

21：通讯SCI数据输出
（通讯数据0－1000对应AO输出0.00－10.00V）

		2

		1

		○

		



		F16.20A



		AO2端子输出功能

		

		0

		1

		○

		



		F16.21

		高速脉冲输出功能

		

		0

		1

		○

		



		F16.22

		AO1偏置

		-100.0－+100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F16.23

		AO1增益

		0.0－200.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F16.24

		AO2偏置

		-100.0－+100.0%

		0.0%

		0.1%

		○

		







		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F16.25

		AO2增益

		0.0－200.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F16.26

		DO2最大输出脉冲频率

		0.1－10.0kHz

		10.0kHz

		0.1kHz

		○

		



		F16.27

		操作面板电位计偏置

		-100.0－+100.0%

仅在外引LED操作面板时有效

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F16.28

		操作面板电位计增益

		0.00－10.00

仅在外引LED操作面板时有效

		1.00

		0.01

		○

		



		F17组 SCI通讯参数（参见83－84页）



		F17.00

		数据格式

		0：1-8-2格式，无校验，RTU

1：1-8-1格式，偶校验，RTU

2：1-8-1格式，奇校验，RTU

6：1-8-1格式，无校验，RTU

		0

		1

		×

		



		F17.01

		波特率选择

		0：1200bps

1：2400bps

2：4800bps

3：9600bps

4：19200bps

5：38400bps

6：57600bps

7：76800bps

8：115200bps

		3

		1

		×

		



		F17.02

		本机地址

		0－247

		2

		1

		×

		



		F17.03

		本机应答时间

		0－1000ms

		1ms

		1ms

		×

		



		F17.04

		单机通讯超时检出时间

		0.0－600.0s

0.0：不检测通讯超时

		0.0s

		0.1s

		×

		



		F17.05

		通讯错误检出时间

		0.0－600.0s

0.0：不检测通讯错误

		0.0s

		0.1s

		×

		



		F17.06

		通讯超时动作选择

		0：自由停机

1：紧急停机

2：减速停机

3：继续运行

		3

		1

		×

		



		F17.07

		通讯错误时动作选择

		

		3

		1

		×

		



		F17.08

		通讯外部设备故障动作选择

		

		1

		1

		×

		



		F17.09

		通讯写功能参数存EEPROM方式选择

		个位：除F00.13、F19.03功能参数以外通讯EEPROM存储选择

0：不存入EEPROM

1：存入EEPROM



十位：F00.13、F19.03功能参数通讯EEPROM存储选择

0：不存入EERPOM

1：存入EEPROM

		01

		1

		×

		



		F17.10

		组网通讯超时检出时间

		0.0－600.0s

0.0：不检测通讯错误

		0.0s

		0.1s

		×

		





A






		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F18组 显示控制参数（参见84－85页）



		F18.02

		运行显示参数1设置

		0：保留

1：变频器额定电流

3：变频器状态

4：主设定频率通道

5：主设定频率

6：辅助设定频率

7：设定频率

8：给定频率（加减速后）

9：输出频率

10：设定转速

11：运行转速

12：输入线电压

13：输出电压

14：输出电流

15：转矩给定

16：输出转矩

17：输出功率

18：直流母线电压

19：面板电位计输入电压

20：AI1输入电压

21：AI1输入电压（处理后）

22：AI2输入电压

23：AI2输入电压（处理后）

28：DI6端子脉冲输入频率

29：AO1输出

30：AO2输出

31：高速输出脉冲频率

32：散热器温度

33：设定线速度

34：给定线速度

37：过程PID给定

38：过程PID反馈

39：过程PID误差

40：过程PID积分值

41：过程PID输出

42：外部计数值

43：输入端子状态

44：输出端子状态

45：MODBUS通讯状态

46：实际长度

47：累计长度

48：通电时间累计（小时）

49：运行时间累计（小时）

		8

		1

		○

		



		F18.03

		运行显示参数2设置

		

		7

		1

		○

		



		F18.04

		运行显示参数3设置

		

		9

		1

		○

		



		F18.05A



		运行显示参数4设置

		

		13

		1

		○

		



		F18.06

		运行显示参数5设置

		

		14

		1

		○

		



		F18.07

		运行显示参数6设置

		

		18

		1

		○

		



		F18.08A



		停机显示参数1设置

		

		7

		1

		○

		



		F18.09

		停机显示参数2设置

		

		18

		1

		○

		



		F18.10

		停机显示参数3设置

		

		20

		1

		○

		



		F18.11

		停机显示参数4设置

		

		22

		1

		○

		



		F18.12

		停机显示参数5设置

		

		43

		1

		○

		



		F18.13

		停机显示参数6设置

		

		44

		1

		○

		



		F18.14

		频率显示增益

		0.1－160.0

		1.0

		0.1

		○

		



		F18.15

		最大线速度

		0－65535

		1000

		1

		○

		



		F18.16

		线速度显示精度

		0：整数

1：一位小数

2：两位小数

3：三位小数

		0

		1

		○

		



		F19组 增强功能参数（参见85－92页）



		F19.00

		辅助频率设定通道选择

		0：无辅助频率通道

1：操作面板设定

2：端子设定

3：SCI通讯设定

4：模拟量设定

5：端子脉冲设定

6：PID输出设定

7－8：AI1－AI2设定

11：操作面板电位计设定（外引LED操作面板时有效）

		0

		1

		○

		



		F19.01

		主辅设定运算

		个位：主辅运算

0：主设定 + 辅助设定

1：主设定－辅助设定



十位：频率源切换选择

0：主

1：主辅运算

2：主辅切换

3：主与主辅运算切换

4：辅与主辅运算切换

		10

		1

		○

		



		F19.02

		辅助设定系数

		0.00－9.99

		1.00

		0.01

		○

		



		F19.03

		数字辅助频率初值

		0.00Hz－F00.06

		0.00Hz

		0.01Hz

		○

		



		F19.04

		数字辅助频率控制选择

		个位：掉电存储选择

0：掉电不存储辅助频率

1：掉电存储辅助频率



十位：停机频率处理

0：停机后保持辅助频率

1：停机后辅助频率恢复为F19.03

		00

		1

		○

		



		F19.05

		设定频率比例调整选择

		0：不调整

1：相对最大输出频率调整

2：相对当前频率调整

		1

		1

		○

		



		F19.06

		设定频率比例调整系数

		0.0－200.0%

		100.0%

		0.1%

		○

		



		F19.07

		冷却风扇控制选择

		0：自动停止方式

1：立即停止方式

2：通电中风扇一直运行

		0

		1

		○

		



		F19.08

		冷却风扇控制延迟时间

		0.0－600.0s

		60.0s

		0.1s

		○

		



		F19.10

		零频阈值

		0.00Hz－上限频率

		1.00Hz

		0.01Hz

		○

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F19.11

		设定频率低于零频阈值时动作选择

		0：按照频率指令运行

1：保持停机状态，变频器没有输出

2：按零频阈值运行

3：按0Hz运行

		0

		1

		×

		



		F19.12

		瞬时失电不停机功能选择

		0：禁止瞬停不停

1：使能瞬停不停

		0

		1

		×

		



		F19.13

		瞬停不停电压补偿增益

		0.010－1.000

		0.500

		0.001

		○

		



		F19.15

		瞬时失电不停机动作判断电压

		400－670V

		430V

		1V

		×

		



		F19.16

		停电再起动功能选择

		0：禁止停电再起动

1：使能停电再起动

		0

		1

		×

		



		F19.17

		停电再起动等待时间

		0.00－10.00s

		2.00s

		0.01s

		○

		



		F19.18

		过压抑制增益

		0.000－1.000

0.000：禁止过压失速

		0.500

		0.001

		○

		



		F19.19

		过压失速点

		650－790V

		690V

		1V

		○

		



		F19.20

		自动限流增益

		0.000－1.000

		0.500

		0.001

		○

		



		F19.21

		自动限流水平

		20.0－200.0%

		150.0%

		0.1%

		○

		



		F19.23

		端子运行命令检测

		个位：上电时端子命令选择

十位：上电后端子命令选择

0：沿有效

1：电平有效

		00

		1

		○

		



		F19.24A



		制动单元动作电压

		630－750V

		680V

		1V

		○

		



		F19.25A



		磁通制动使能

		0：禁止

1：使能

		0

		1

		○

		



		F19.26

		设定长度

		0－65535m

		0m

		1m

		○

		



		F19.27

		实际长度

		0－65535m

		0m

		1m

		*

		





		F19.28

		长度倍率

		0.001－30.000

		1.000

		0.001

		○

		



		F19.29

		长度校正系数

		0.001－1.000

		1.000

		0.001

		○

		



		F19.30

		测量轴直径

		1.00－100.00cm

		10.00cm

		0.01cm

		○

		



		F19.31

		轴每转脉冲

		1－9999

		1

		1

		○

		



		F19.32

		长度到达功能选择

		个位：

0：输出电平信号

1：输出500ms脉冲



十位：

0：停机

1：继续运行

		00

		1

		○

		



		F19.33

		长度到达后记录长度处理

		0：自动清零

1：保持不变

2：继续计算

		0

		1

		○

		



		F19.34

		停机时记录长度处理

		

		0

		1

		○

		



		F19.35

		辅助PID输出限定

		0.0－100.0%

		100.0%

		0.1%

		×

		



		F19.36

		辅助PID输出限定提升量

		0.0－100.0%

		0.0%

		0.1%

		×

		








		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F19.37

		频率调节范围选择

		个位：主频率计算范围

0：0到最大频率

1：负最大频率到最大频率



十位：辅频率计算范围

0：0到最大频率

1：负最大频率到最大频率



百位：合成频率计算范围

0：0到上限频率

1：负上限频率到上限频率

		100

		1

		○

		



		F19.38

		相间短路检测动作选择

		0：不检测

1：检测

		1

		1

		○

		



		F19.39

		输入电压选择

		0：380－460V

1：260－460V

2：200－460V

		0

		1

		×

		



		F19.40

		磁通制动PI调节器KP

		0－4000

		1000

		1

		○

		



		F19.41

		磁通制动PI调节器KI

		0－500

		20

		1

		○

		



		F19.44

		LCD背光显示时间

		0.0－999.9min

		5.0min

		0.1min

		○

		



		F20组 故障保护参数（参见92－95页）



		F20.00

		过载预报警检出选择

		个位：过载预报警检测选择

0：运行期间一直检测

1：仅恒速运行时检测



十位：过载预报警动作选择

0：过载检出有效时，不报警并且继续运行

1：过载检出有效时，报警、停机



百位：过载预报警检出量选择

0：检出水平相对于电机额定电流（报警：电机过载E0019）

1：检出水平相对于变频器额定电流（报警：变频器过载E0017）



千位：电机类型选择

0：普通电机

1：变频电机



万位：过载保护选择

0：使能变频器过载保护、电机过载保护

1：使能变频器过载保护，屏蔽电机过载保护

2：屏蔽变频器过载保护，使能电机过载保护

3：屏蔽变频器过载保护、电机过载保护

		00000

		1

		○

		






A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F20.01

		过载预报警检出水平

		20.0－200.0%

		150.0%

		0.1%

		○

		



		F20.02

		过载预报警检出时间

		0.0－60.0s

		5.0s

		0.1s

		○

		



		F20.03

		变频器输出掉载检出动作选择

		0：无效，不检测变频器输出掉载

1：运行过程中一直检测，检出后继续运行（报警）

2：只在恒速时检测，检出后仍继续运行（报警）

3：运行过程中一直检测，检出后切断输出（故障）

4：只在恒速时检测，检出后切断输出（故障）

		0

		1

		○

		



		F20.04

		变频器输出掉载检出水平

		0－100%

		30%

		1%

		○

		



		F20.05

		变频器输出掉载检出时间

		0.00－20.00s

		1.00s

		0.01s

		○

		



		F20.08

		输入缺相检测基准

		0－80%

0：不检测输入缺相

		30%

		1%

		○

		



		F20.09

		输入缺相检测时间

		1.00－5.00s

		1.00s

		0.01s

		○

		



		F20.10

		输出缺相检测基准

		0－100%

0：不检测输出缺相

		20%

		1%

		○

		



		F20.11

		输出缺相检测时间

		1.00－20.00s

		3.00s

		0.01s

		○

		



		F20.12A



		PID给定丢失检出值

		0－100%

0：不检测PID给定丢失

		0%

		1%

		○

		



		F20.13

		PID给定丢失检出时间

		0.00－10.00s

0.00：不检测PID给定丢失

		0.20s

		0.01s

		○

		





		F20.14

		PID反馈丢失检出值

		0－100%

0：不检测PID反馈丢失

		0%

		1%

		○

		



		F20.15

		PID反馈丢失检出时间

		0.00－10.00s

0.00：不检测PID反馈丢失

		0.20s

		0.01s

		○

		



		F20.16

		PID反馈超限检出值

		0－100%

100：不检测PID反馈超限

		100%

		1%

		○

		



		F20.17

		PID反馈超限检出时间

		0.00－10.00s

0.00：不检测PID反馈超限

		0.20s

		0.01s

		○

		



		F20.18

		自动复位次数

		0－100

0：无自动复位功能

		0

		1

		○

		



		F20.19

		自动复位间隔时间

		0.01－200.00s/次

		5.00s/次

		0.01s/次

		○

		



		F20.20

		故障继电器动作选择

		个位：自动复位期间

0：故障继电器不动作

1：故障继电器动作



十位：欠压期间

0：故障继电器不动作

1：故障继电器动作

		00

		1

		○

		










		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F20.21

		第五次（最近一次）故障类型

		-Lu-：直流母线欠压

E0001：变频器输出加速过流

E0002：变频器输出减速过流

E0003：变频器输出恒速过流

E0004：直流母线加速过压

E0005：直流母线减速过压

E0006：直流母线恒速过压

E0007：过压失速

E0008：功率模块故障

注：E0001－E0003，E008故障3s

才可复位

E0009：散热器过热

E0010：制动单元故障

E0012：参数自整定故障

E0014：电流检测电路故障

E0015：输入缺相

E0016：输出缺相

E0017：变频器过载

E0018：变频器输出掉载

E0019：电机过载

E0020：电机过热

E0021：控制板EEPROM读写异常

E0022：操作面板EEPROM读写异常（仅操作面板显示，变频器不进行任何保护）

E0023：参数设定错误

E0024：外部设备故障

E0025：PID给定丢失

E0026：PID反馈丢失

E0027：PID反馈超限

E0028：SCI通讯超时

E0029：SCI通讯错误

		0

		1

		*

		



		F20.22

		最近一次故障时的给定频率

		0.00－400.00Hz

		0.00Hz

		0.01Hz

		*

		



		F20.23

		最近一次故障时的运行频率

		0.00－400.00Hz

		0.00Hz

		0.01Hz

		*

		



		F20.24

		最近一次故障时的母线电压

		0－999V

		0V

		1V

		*

		



		F20.25

		最近一次故障时的输出电压

		0－999V

		0V

		1V

		*

		



		F20.26

		最近一次故障时的输出电流

		实际值

		0.0A

		0.1A

		*

		



		F20.27

		最近一次故障时的输入端子状态

		0－0x1FF

		0

		1

		*

		



		F20.28

		最近一次故障时的输出端子状态

		0－0x7FF

		0

		1

		*

		





A



		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		F20.29

		最近一次故障间隔时间

		0.0－6553.5h

		0.0h

		0.1h

		*

		



		F20.30

		第四次故障类型

		0－99

		0

		1

		*

		



		F20.31

		第四次故障间隔时间

		0.0－6553.5h

		0.0h

		0.1h

		*

		



		F20.32

		第三次故障类型

		0－99

		0

		1

		*

		



		F20.33

		第三次故障间隔时间

		0.0－6553.5h

		0.0h

		0.1h

		*

		



		F20.34

		第二次故障类型

		0－99

		0

		1

		*

		



		F20.35

		第二次故障间隔时间

		0.0－6553.5h

		0.0h

		0.1h

		*

		



		F20.36

		第一次故障类型

		0－99

		0

		1

		*

		



		F20.37

		第一次故障间隔时间

		0.0－6553.5h

		0.0h

		0.1h

		*

		



		F20.38

		上次故障间隔时间

		0.0－6553.5h

		0.0h

		0.1h

		*

		



		F21组 转矩控制参数（参见95－96页）



		F21.00

		转矩命令给定通道选择

		0：F21.01数字设定

1：模拟量设定

2：端子脉冲设定

3：SCI通讯设定

		0

		1

		×

		



		F21.01

		转矩指令数字设定

		-100.0－+100.0%（F21.02）

		0.0%

		0.1%

		○

		



		F21.02

		最大转矩设定值

		0.0－500.0%（电机额定转矩）

		100.0%

		0.1%

		×

		



		F21.03

		转矩指令滤波时间

		0.000－1.000s

		0.000s

		0.001s

		○

		



		F21.04

		转矩控制时速度限制选择

		0：由F21.05、F21.06限定

1：由F00.06限定

2：由模拟量限定

		1

		1

		×

		



		F21.05

		转矩控制时正向速度限制

		0－100%（F00.06）

		100%

		1%

		○

		



		F21.06

		转矩控制时反向速度限制

		0－100%（F00.06）

		100%

		1%

		○

		



		F21.10

		转矩控制停机方式选择

		0：减速停机 + 直流制动

1：停止转矩输出

2：自由停机

		0

		1

		×

		



		F23组 PWM控制参数（参见96－97页）



		F23.00

		载波频率设定

		1－8kHz

		机型确定

		1kHz

		×

		





		F23.01

		载波频率自动调整

		0：禁止载波频率自动调整

1：载波频率自动调整1

2：载波频率自动调整2

		1

		1

		×

		



		F23.02

		PWM过调制使能

		0：无效

1：有效

		1

		1

		×

		



		F23.03

		PWM调制模式

		0：两相调制/三相调制切换

1：三相调制

		0

		1

		×

		



		F23.04

		PWM调制模式切换点1

		5.00－50.00Hz

		机型确定

		0.01Hz

		×

		



		F23.05

		PWM调制模式切换点2

		7.00－50.00Hz

		机型确定

		0.01Hz

		×

		



		F23.09

		随机载频系数K1

		0－2000

		2

		1

		×

		



		F23.10

		随机载频系数K2

		0－2000

		3

		1

		×

		










		参数号

		参数名称

		设定范围

		出厂值

		最小单位

		属性修改

		设定值



		R02组 模拟参数校正系数（参见97－97页）



		R02.00

		AI1显示电压1

		0.0－100.0%

		0.0%

		

		

		



		R02.01

		AI1实测电压1

		0.00－10.00V

		0.00V

		

		

		



		R02.02

		AI1显示电压2

		0.0－100.0%

		0.0%

		

		

		



		R02.03

		AI1实测电压2

		0.00－10.00V

		0.00V

		

		

		



		R02.04

		AI2显示电压1

		0.0－100.0%

		0.0%

		

		

		



		R02.05

		AI2实测电压1

		0.00－10.00V

		0.00V

		

		

		



		R02.06

		AI2显示电压2

		0.0－100.0%

		0.0%

		

		

		



		R02.07

		AI2实测电压2

		0.00－10.00V

		0.00V

		

		

		





A
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概述

HD3N采用标准MODBUS通讯协议。

用户可以通过上位机（包含计算机、PLC等通讯设备）进行如下操作：读写变频器功能参数、读取状态参数、写控制命令等，通讯时HD3N处于从机模式。

[bookmark: _Ref355621343]1．通讯端子

通讯端子见4.4.5、4.4.6节，第25页。

传输方式见下表。B



		接口

		异步，半双工



		格式

		1-8-2（1位起始位，8位数据位，2位停止位），无校验，RTU



		波特率

		9600bps



		相关参数设置

		见F17组 SCI通讯参数，第83页







2．组网方式

[image: ]




3．协议格式

MODBUS协议支持RTU模式，对应的帧格式如下：

[image: ]



MODBUS采用“Big Endian”编码方式，先发送高位字节，然后是低位字节。

帧头和帧尾通过总线空闲时间不小于3.5个字节时间来界定帧。

从机地址设为0时，表示广播地址。

数据校验采用CRC-16，整个信息参与校验，具体的CRC校验请参考第143页的示例。

举例：读取地址为1的从机内部寄存器F00.08 = 50.00Hz：

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器数目

		校验和



		请求帧

		0x01

		0x03

		0x00

		0x08

		0x00

		0x01

		0x05

		0xC8



		

		地址

		功能代码

		应答字节数

		寄存器内容

		校验和



		应答帧

		0x01

		0x03

		0x02

		0x13

		0x88

		0xB5

		0x12







传送值对应的定标关系

除备注以外的参数，其它功能码均参考用户手册中的“最小修改单位”栏的描述来确定指定功能码的定标关系。

备注：

1．F04.03、F21.01、F16.05、F16.08、F16.22、F16.24的通讯数据0－2000对应数据-1000－+1000。

2．状态参数0x3318的通讯数据0－16000对应数据-8000－+8000。

3．状态参数：过程PID给定、过程PID反馈、过程PID误差、过程PID积分项及过程PID输出的通讯数据0 –2000对应数据-1000－+1000。

[bookmark: _Ref353291446]

协议功能

1．支持功能

MODBUS协议支持以下功能代码操作：

		支持功能

		功能代码

		备注



		读取变频器功能参数或状态参数

		0x03

		



		改写变频器单个功能参数或控制参数

		0x06

		掉电是否保存由F17.09设定



		

		0x41

		掉电不保存



		改写变频器多个功能参数或控制参数

		0x10

		掉电是否保存由F17.09设定



		

		0x43

		掉电保存










2．读取变频器功能参数或状态参数

功能代码0x03，请求帧与应答帧见下表，以RTU模式为例。

		请求帧

		地址

		功能代码

		起始寄存器地址

		寄存器数目

		CRC/LRC校验



		数据帧字节数

		1

		1

		2

		2

		2/1



		取值或范围

		0－247

		0x03

		0x0000－0xFFFF

		0x0001－0x000C

		







		应答帧

		地址

		功能代码

		应答字节数

		寄存器内容

		CRC/LRC校验



		数据帧字节数

		1

		1

		1

		2 * 寄存器数目

		2/1



		取值或范围

		1－247

		0x03

		2 * 寄存器数目

		

		







3．改写变频器单个功能参数或控制参数

功能代码0x06（掉电是否保存由F17.09设定）、0x41（掉电不保存），请求帧与应答帧见下表，以RTU模式为例。B



		请求帧

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		CRC/LRC校验



		数据帧字节数

		1

		1

		2

		2

		2/1



		取值或范围

		0－247

		0x06，0x41

		0x0000－0xFFFF

		0x0000－0xFFFF

		







		应答帧

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		CRC/LRC校验



		数据帧字节数

		1

		1

		2

		2

		2/1



		取值或范围

		1－247

		0x06，0x41

		0x0000－0xFFFF

		0x0000－0xFFFF

		







4．改写变频器多个功能参数或控制参数

功能代码0x10（掉电是否保存由F17.09设定）、0x43（掉电保存），请求帧与应答帧见下表，以RTU模式为例。

		请求帧

		地址

		功能代码

		起始寄存器地址

		操作寄存器数目

		寄存器内容字节数

		寄存器内容

		CRC/LRC校验



		数据帧字节数

		1

		1

		2

		2

		1

		2 * 操作寄存器数目

		2/1



		取值或范围

		0－247

		0x10，0x43

		0x0000－0xFFFF

		0x0000－0x0004

		2 * 操作寄存器数目

		

		







		应答帧

		地址

		功能代码

		起始寄存器地址

		操作寄存器数目

		CRC校验



		数据帧字节数

		1

		1

		2

		2

		2/1



		取值或范围

		1－247

		0x10，0x43

		0x0000－0xFFFF

		0x0000－0x0004

		







该请求改写从起始寄存器地址开始的连续数据单元的内容。

寄存器地址映射为变频器的功能参数和控制参数等。连续存储多个寄存器参数时，变频器从最低地址的寄存器开始存储，一直到最高地址的寄存器，存储操作如果不能完全成功则从最先失败的存储地址返回。




5．错误及异常代码

如果操作请求失败，应答为错误代码，错误代码为功能代码 ＋ 0x80。异常代码意义列举如下表。

		异常代码

		备注

		异常代码

		备注



		0x01

		非法功能代码

		0x17

		请求帧中寄存器数目错误



		0x02

		非法寄存器地址

		0x18

		信息帧错误：包括信息长度错误



		0x03

		数据错误，即数据超过上限或下限

		0x20

		参数不可修改



		0x04

		从机操作失败（包括数据在上下限范围之内，但是数据无效引起的错误）

		0x21

		参数运行时不可修改



		0x16

		不支持的操作（主要针对控制参数和状态参数，如不支持属性、出厂值、上下限的读取等）

		0x22

		参数受密码保护







例如：写从机2的STOP键停机功能选择F00.28（范围0x00－0x01），寄存器内容写0x02则为超限。此时错误代码为0x86（0x06 + 0x80），异常代码应为0x03。

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求帧

		0x02

		0x06

		0x00

		0x1C

		0x00

		0x02

		0xc9

		0xfe







		

		地址

		错误代码

		异常代码

		校验和



		应答帧

		0x02

		0x86

		0x03

		0xF2

		0x61







地址映射关系

可将HD3N的功能参数、控制参数和状态参数都映射为MODBUS的读写寄存器。

1．功能参数地址映射

HD3N功能参数的组号映射为寄存器地址的高字节，对应关系如下表所示。组内索引映射为寄存器地址的低字节，功能参数F00－F23、R02的索引参考用户手册。

		寄存器地址高字节

		组号

		寄存器地址高字节

		组号

		寄存器地址高字节

		组号



		0x00

		F00

		0x07

		F07

		0x11

		F17



		0x01

		F01

		0x08

		F08

		0x12

		F18



		0x02

		F02

		0x09

		F09

		0x13

		F19



		0x03

		F03

		0x0a

		F10

		0x14

		F20



		0x04

		F04

		0x0b

		F11

		[bookmark: _GoBack]0x15

		F21



		0x05

		F05

		0x0f

		F15

		0x17

		F23



		0x06

		F06

		0x10

		F16

		0x1B

		R02







例如：功能参数F03.02的寄存器地址为0x0302，变频器功能参数F16.01的寄存器地址为0x1001。




2．控制参数（0x32）地址映射

HD3N控制参数能够完成变频器起动、停止、设定运行频率等功能，通过检索变频器状态参数能够获取变频器的运行频率、输出电流等参数。

控制参数的组号（0x32）映射为寄存器地址的高字节，组内索引如下表：

		寄存器地址

		参数名称

		掉电是否保存



		0x3200

		控制命令字

		否



		0x3201

		运行频率设定

		掉电是否保存由F00.14百位设定



		0x3202

		辅助运行频率设定

		否



		0x3203

		转矩设定

		否



		0x3204

		虚拟端子控制设定

		否



		0x3210

		AO输出设定

		否







控制命令字（0x3200）字位定义见下表。B



		控制字（Bit）

		值及含义

		描述



		Bit0

		0：运行命令无效

		1：运行命令有效

		变频器起动、停机控制（沿触发方式）



		Bit1

		0：正转

		1：反转

		运行方向，相当端子的正转/反转有效



		Bit2

		0：保留

		1：停机方式为减速停机

		变频器减速停机控制（沿触发方式）



		Bit3

		0：保留

		1：停机方式为紧急停机

		变频器紧急停机控制（沿触发方式）



		Bit4

		0：保留

		1：停机方式为自由停机

		变频器自由停机控制（沿触发方式）



		Bit5

		0：保留

		1：外部故障信号

		变频器显示外部故障，并按F17.08设定的方式停机或继续运行



		Bit6

		0：点动正转停止

		1：点动正转

		点动正转控制



		Bit7

		0：点动反转停止

		1：点动反转

		点动反转控制



		Bit8

		0：故障复位无效

		1：故障复位有效

		变频器的故障复位控制



		Bit9－Bit11

		0：保留

		

		



		Bit12

		0：当前控制无效

		1：当前控制有效

		当前下发的控制字是否有效



		Bit13－Bit15

		0：保留

		

		







寄存器内容可定义为控制命令见下表，即控制命令字字位逻辑组合。

		寄存器内容

		控制命令

		寄存器内容

		控制命令

		寄存器内容

		控制命令



		0x1001

		正转命令

		0x1004

		减速停机

		0x1040

		点动正转



		0x1003

		反转命令

		0x1008

		紧急停机

		0x1080

		点动反转



		

		

		0x1010

		自由停机

		0x1100

		故障复位



		

		

		0x1020

		外部故障停机

		

		







虚拟端子控制设定（0x3204）字位定义见下表。

		控制字（Bit）

		值及含义



		Bit0

		0：DO1输出无效

		1：DO1输出有效



		Bit1

		0：DO2输出无效

		1：DO2输出有效



		Bit2

		0：RLY1输出无效

		1：RLY1输出有效



		Bit3－Bit15

		保留

		保留










3．状态参数（0x33）地址映射

状态参数的组号（0x33）映射为寄存器地址的高字节，组内索引如下表所示。

		寄存器地址

		参数名称

		寄存器地址

		参数名称



		0x3300

		变频器系列

		0x331C

		AI1输入电压（处理后）



		0x3301

		控制板软件版本

		0x331D

		AI2输入电压



		0x3303

		控制板软件非标版本

		0x331E

		AI2输入电压（处理后）



		0x3305

		操作面板软件版本

		0x3323

		DI6端子脉冲输入频率



		0x3306

		客户定制系列号

		0x3324

		AO1输出



		0x3307

		电机与控制方式选择

		0x3325

		AO2输出



		0x3308

		变频器额定电流

		0x3326

		高速输出脉冲频率



		0x330A

		变频器状态

		0x332C

		过程PID给定



		0x330B

		主设定频率通道

		0x332D

		过程PID反馈



		0x330C

		主设定频率

		0x332E

		过程PID误差



		0x330D

		辅助设定频率

		0x332F

		过程PID积分项



		0x330E

		设定频率

		0x3330

		过程PID输出



		0x330F

		给定频率（加减速后）

		0x3331

		外部计数值



		0x3310

		输出频率

		0x3332

		输入端子状态



		0x3311

		设定转速

		0x3333

		输出端子状态



		0x3312

		运行转速

		0x3334

		MODBUS通讯状态



		0x3313

		输入线电压

		0x3335

		实际长度



		0x3314

		输出电压

		0x3336

		累计长度



		0x3315

		输出电流

		0x3337

		通电时间累计



		0x3316

		转矩给定

		0x3338

		运行时间累计



		0x3317

		输出转矩

		0x3339

		电机累计耗能高位



		0x3318

		输出功率

		0x333A

		电机累计耗能低位



		0x3319

		直流母线电压

		0x333B

		本次运行耗能高位



		0x331A

		操作面板电位计输入电压

		0x333C

		本次运行耗能低位



		0x331B

		AI1输入电压

		0x333D

		当前故障代码







特殊说明

1．上位机不能恢复出厂参数，上位机可以读取但不能更改的变频器参数：F08组（异步电机参数设置）、F17组（SCI通讯配置参数）。

2．上位机通讯不能更改F01.00（用户密码），但是可以通过写F01.00验证用户密码，用户密码验证通过后上位机获得更改变频器功能参数的权限，更改完成后可通过向F01.00写入无效密码使上位机无更改变频器功能参数的权限。

3．多个多功能输入端子功能设置相同会导致功能紊乱，用户在通过MODBUS协议修改多功能端子功能时要避免这种情况发生。




[bookmark: _Ref301880742]CRC校验

在线计算CRC的代码如下：

unsigned int crc_check (unsigned char * data, unsigned char length)

{

    int i;

    unsigned crc_result = 0xffff;

    while (length--)

    {

        crc_result ^ = * data++;

        for (i=0; i<8; i++)

        {

            If (crc_result&0x01)

                crc_result = (crc_result>>1) ^ 0xa001;

            else

                crc_result = crc_result >> 1;

        }

    }

    return (crc_result = ((crc_result&0xff) << 8)|(crc_result >> 8));

}B



[bookmark: _Ref440467663]应用举例

使用通讯控制变频器时，请先确认硬件连接正确；同时正确设置变频器的通讯数据格式、波特率及通讯地址。

1．读从机2的最大输出频率（读F00.06功能参数），应答时应为50.00Hz

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		读取字数

		校验和



		请求帧

		0x02

		0x03

		0x00

		0x06

		0x00

		0x01

		0x64

		0x38



		

		地址

		功能代码

		应答字节数

		寄存器内容

		校验和



		应答帧

		0x02

		0x03

		0x02

		0x13

		0x88

		0xF1

		0x12







2．读从机2的直流母线电压（状态参数），应答时应为537V

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		读取字数

		校验和



		请求帧

		0x02

		0x03

		0x33

		0x19

		0x00

		0x01

		0x5A

		0xBA



		

		地址

		功能代码

		应答字节数

		寄存器内容

		校验和



		应答帧

		0x02

		0x03

		0x02

		0x02

		0x19

		0x3C

		0xEE







3．写从机2的设定频率（F00.13）为45.00Hz

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x00

		0x0D

		0x11

		0x94

		0x15

		0xC5










4．F00.10 = 2时，写从机2的设定运行频率为45.00Hz，寄存器内容0x11,0x94

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x01

		0x11

		0x94

		0xDB

		0x7E







5．F00.11 = 2时，从机2反转运行

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x10

		0x03

		0xCA

		0x80







6．F00.11 = 2时，从机2减速停机

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x10

		0x04

		0x8B

		0x42







7．F00.11 = 2时，从机2紧急停机

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x10

		0x08

		0x8B

		0x47







8．F00.11 = 2时，从机2自由停机

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x10

		0x10

		0x8B

		0x4D







9．从机2外部故障

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x10

		0x20

		0x8B

		0x59







10．从机2故障复位

		

		地址

		功能代码

		寄存器地址

		寄存器内容

		校验和



		请求/应答帧

		0x02

		0x06

		0x32

		0x00

		0x11

		0x00

		0x8B

		0x11







附录 B  MODBUS通讯协议	深圳市海浦蒙特科技有限公司

深圳市海浦蒙特科技有限公司	附录 B  MODBUS通讯协议





产品售后服务政策

1．产品保修期的界定：
以下保修期界定皆以产品机身的条码信息为准，特殊情况请协商解决。

1）海浦蒙特HD09/HD20/HD30/HD50变频器、MONT70/MONT71一体机、HD5L变频器、MONT20变频器等变频器整机类产品及其配套的PG卡、HDRU系列能量回馈装置产品质量保修期为自厂家发货之日起36个月内；

2）海浦蒙特HC系列智能控制器产品、HS系列伺服产品、HV系列人机界面产品、散热风扇以及功能工艺卡和通讯卡产品的质量保修期为自厂家发货之日起18个月内；

3）海浦蒙特MTCC-ALP系列应急救援装置产品（电池除外）、MONT70一体机配件产品包括：轿顶板、显示板、指令板产品、别墅梯控制柜产品（电池除外）质量保修期为自厂家发货之日起24个月内；

4）常规控制柜（控制柜内一体机保修期同1.1条内容一致）、成套电缆、操纵箱、外呼盒产品质量保修期为自厂家发货之日起18个月内；

5）所有产品用到的电池部件保修期为自厂家发货之日起12个月内。

2．保修期内按照用户手册指引正常使用情况下，产品发生故障或损坏，我司负责免费维修。

3．免责条款：因以下原因造成的产品故障不在我司免费保修服务承诺范围之内，若产品报修，将在合理评估后收取一定的维修费用：

1）因错误使用或自行擅自修理、改造而导致的产品损坏；

2）由电压异常、火灾、水灾、其它天灾及次生灾害等不可抗力造成的产品损坏；

3）购买后由于人为摔落及再次运输导致的产品损坏；

4）不按照用户手册指引进行操作导致的产品损坏；

5）因产品本体以外的原因（外围设备因素）而导致的故障及损坏；

6）因用户超过产品的标准使用范围使用产品而引发的故障及损坏。

4．产品发生故障或损坏时，请预先查看整理好产品机身条码信息、故障代码等，联系当地经销商或请拨打4008-858-959联系客户服务中心，我们将竭诚为您服务。




5．产品返修时请务必填写好“返回标签”，如下图表所示。
随产品一并寄回我司，以便我司售后服务人员做分类处理。对于未按我司要求处理流程填写“返回标签”，导致不能及时处理，其责任以及产生费用均由经销商或用户自行承担。

		返回标签



		公司名称

		



		联系人/电话

		



		返回问题/
描述要求

		



		

		



		服务类型

		□销账 □返修 □换配件 □其他





6．在下列情况下，我司有权不予提供保修服务：

1）产品机身条码信息不全（丢失、涂改或与产品不一致等）时；

2）用户未按双方签订的《购销合同》付清货款时；

3）用户对我司的售后服务单位故意隐瞒产品在安装、配线、操作、维护及其他过程中的不良使用情况时；

4）未按上述我司售后服务流程要求处理。

7．如故障产品超出保修期范围或者不符合保修，我司将收取合理的维修费。

8．本政策仅适用于中国境内海浦蒙特产品售后服务，针对随国内配套客户生产的机械设备销售发往海外使用的海浦蒙特产品，由于海外各地市场差异，产品售后服务依照《海浦蒙特产品海外服务政策》执行，具体细则请联系深圳市海浦蒙特科技有限公司获取。

9．本政策最终解释权归深圳市海浦蒙特科技有限公司所有。









深圳市海浦蒙特科技有限公司

深圳市南山区西丽大勘王京坑工业区28栋（518055）

4008-858-959或189 4871 3800

marketing@hpmont.com

www.hpmont.com
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F02.03 正转 反转时间 频率F02.01 F02.05 F02.02 F02.020 F02.03 F00.19
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F02.03 时间 频率 设定频率 给定频率 F02.02
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输出频率 时间 运行频率 运行命令 直流制动量 时间 F02.05 输出电压 (有效值)
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F02.14 频率 时间 F02.15 设定频率 给定频率
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F02.16 输出频率 时间 运行频率 运行命令 直流 时间 制动量 A A B F02.17F02.18 输出电压 (有效值)
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F00.06 频率 时间 0 T1：F03.11 T2：F03.12 T3：F03.13 T4：F03.14 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 F00.06 频率 时间 0加速时间 减速时间
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反馈量 给定量 时间时间 输出频率 F04.10
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调节后的设定频率 设定频率 F05.17 F05.20F05.20F05.20 F05.18 F05.19
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f15 f14 f13 f12 f11 f10 f2 f1 f4 f3 f6 f5 f8 f7 f9 T15 T10 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9 T11T12T13T14 运行命令 停机
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f15 f14 f13 f12 f11 f10 f2 f1 f4 f3 f6 f5 f8 f7 f9 T15 T10 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8T9 T11T12T13T14 运行命令 保持




image144.emf

f15 f14 f13 f12 f11 f10 f2 f1 f4 f3 f6 f5 f8 f7 f9 T15 T10 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9 T11T12T13 T14 运行命令 停机 f1T1 停机命令 自动开始下一循环
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中断信号 f3 f4 f5 T3 f2 T41 T42 T5 时间 0 f3 f4 f5 T3 f2 T41 T42 T5 时间 0 输出频率 输出频率 中断频率 T41=已运行时间 T42=剩余时间
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± 主频率设定通道： 数字设定F00.10 =0,1, 2 模拟设定F00.10 =3,6, 7 脉冲设定F00.10 = 4 辅助频率设定通道： 数字设定F19.00 =1,2, 3 模拟设定F19.00 =4,7, 8 脉冲设定F19.00 = 5 过程PID输出F19.00 = 6 频率比例调整 F19.05,F19.06 初值 F19.03 掉电存储及停 机处理F19.04 辅助频率设定通道选择 F19.00 辅助设定频率 外部给定量曲 线选择F05.00 增益处理 F19.02 设定频率 面板 预处理 数字数字模拟脉冲 端子UP/DN 过程PID SCI通讯AI脉冲




image168.emf

Fcmd＝Flow Fcmd＞Flow Fcmd＞Fmin F19.11＝1 Fcmd＞Fstart F02.03 是否到达 按照F19.11 设定处理 保持 停机状态 Fcmd＝F19.11 确定频率 否否 是 是是是 否否 是 否 H＝Fstart H＝Fcmd
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电压频率 时间时间 母线电压 设定频率 给定频率 F19.15
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母线电压 F19.19 设定频率 给定频率时间时间 电压频率
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变频器 电机 测速轴
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76.5±0.2 134.5±0.2 142 86 44.81.8 柜门面板 安装底座尺寸 安装开孔尺寸 安装示意
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安装开孔尺寸 1 0.7 2 0 6 1 2-Ø4 31 20 11.5 25.4 操作面板尺寸 7 0 40 16.532.3 柜门面板 安装示意
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9 0 安装底座尺寸 74 安装开孔尺寸 7 5.5±0.2 68.5±0.2 19 1.8 安装示意 柜门面板




image175.emf

PC主机 PLC主机 RS232/RS485 转换模块 HD3N 单主机单从机 RS485 HD3N PC主机 PLC主机 RS232/RS485 转换模块 HD3N HD3N HD3N 单主机多从机 RS485
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从机地址 起始（至少3.5个 字符空闲） 结束（至少3.5个 字符空闲） 功能代码 数据 校验 Modbus数据帧 RTU模式
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DI1COM K1K2 正转端子 DI2 反转端子 故障指示常闭触点 运行输出指示信号 故障指示常开触点 公共端 DO1R1CR1BR1A
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DI1COM DI2AI1 模拟输入1 +10 故障指示常闭触点 运行输出指示信号 故障指示常开触点 公共端 正转端子 反转端子 K1K2 DO1R1CR1BR1A GND




image10.emf

DI1COM DI2 故障指示常闭触点 运行输出指示信号 故障指示常开触点 公共端 正转端子 反转端子 K1K2 AB DO1 R1CR1BR1A PLC 485+ 485-




image11.emf

故障指示常闭触点 运行输出指示信号 故障指示常开触点 公共端 DO1 R1CR1BR1A AB PLC 485+ 485-
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危险
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警告
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70% 100% 1000m 4000m 变频器额定电流 海拔高度
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HD3N-4T7P5G 变频器系列 适配电机功率 相数产品类型 4：380－460V T：三相电源输入 G：通用型 电压等级 高性能精易型变频器
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产品型号 适配电机 输入规格 输出规格 软件版本 产品条码 MODEL: HD3N-4T7P5G 7.5kW POWER: 3PH 380-460V 19A 50/60Hz INPUT: 11kVA 0-460V 17A 0-400Hz OUTPUT: 1.00 Version:
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控制端子 接线孔 功率端子 接线孔 操作面板 风扇 上面板 下面板 铭牌合格证 安装孔
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C C B D D B A A
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C B a b c A
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d
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L1 L2 L3 W V U PE (+) (-) BR POWER MOTOR
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PE L1 L2 L3 P1 (+) (-) POWER PE U V W MOTOR
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PE P1 (+) (-) POWER L1 L2 L3 PE U V W MOTOR
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PE L1 L2 L3 (+) (-) POWER PE U V W MOTOR
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L1 L2 L3 (+) (-) BR U V W PE 制动电阻 电源接地 可选EMI滤波器 可选交流电抗器 市电供电 MCCB 接触器
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电源接地 电源接地 U V W PE 可选EMI滤波器 可选交流电抗器 市电供电 MCCB 接触器 制动电阻 外配制动单元 BR1 BR2 (+) (-) L1 L2 L3 (+) (-) PE P1 选配直流 电抗器
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L1 L2 L3 (+) (-) PE 制动电阻 外配 电源接地 电源接地 U V W PE 外配制动单元 注：直流电抗器内置标配 BR1 BR2 (+) (-) 可选EMI滤波器 可选交流电抗器 市电供电 MCCB 接触器
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控制板


+10V


A


B


AI1AI2DI1DI2DI3DI4DI5DI6COMR1ACOM


GNDAO1AO2P24SELDO1R1CGNDCOMCMEDO2R1B


控制端子
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控制板


控制端子


+10 AI1 AI2 DI1 DI2 DI3 DI4 DI5 DI6 COM R1A COM


GND AO1 AO2 P24 SEL DO1 R1C GND COM CME DO2 R1B
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控制板
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1 3
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1 3
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控制板


CN16 CN7


CN6
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3 1
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3 1
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控制板


K


e
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RJ45


控制板


通讯端子
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AB
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RJ45 8 1
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DI1 DO2 DO1 CMER1AR1CR1B 可编程 继电器输出 可编程集电极开路 输出通道1 可编程集电极开路 输出通道2 GND AO1 AO2 模拟量输出通道1 多功能输入端子1 多功能输入端子2 多功能输入端子3 多功能输入端子4 多功能输入端子5 多功能输入端子6 DI2DI3DI4DI5DI6COM AI1AI2+10 模拟输入1 模拟输入2 HD3N GND 模拟量输出通道2 COM PE 控制板 AI2CN231 AO1CN731 AO2CN831
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+ 24V COM P24SEL 电流K DI1...DI6 + 24V COM P24SEL 电流 K DI1...DI6 +- 12－30V DC 使用内部电源 使用外部电源
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+ 24V P24SELDI1COM DI6 61 COM +- 外部控制器 外部控制器 + 24V P24SELDI1DI6 61 DC 12－30V +- 使用外部电源 源极方式 使用外部电源 漏极方式 DC 12－30V
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外部控制器 + 24V P24SELDI1COM DI6 61 使用内部电源 NPN方式 外部控制器 + 24V P24SELDI1COM DI6 61 使用内部电源 PNP方式
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+ 24V COM P24SEL K5K1 12－30V ACAC DI1DI5
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AI1 GND 0.022uF 50V 小于50m 电位器 GNDAI1 +10 铁氧体磁环 信号线在铁氧体磁环 上同向缠绕2－3匝滤波电容 PE
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AI2 GND GND +10V PE PE AI2 GND 外部电源
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AI2 GND GND -10V +10V PE PE AI2 GND 外部电源
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DO1 + 24V 继电器 线圈 P24 DO1 + 24V P24 CME CME 继电器 线圈 12－30V DC COM COM +- 使用内部电源 使用外部电源
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DO2 COM + 24V R P24 DO2 COM + 24V R P24 R：10kΩ上拉电阻 ff：数字频率计 f 12－30V DC +- 使用内部电源 使用外部电源
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主电源 变频器 传感器（如温 度、液位等） 控制装置（工 控机、PLC等） EMI滤波器 机械系统 电机 EMI滤波器 交流电抗器 生产机械 接地隔板 电源控制柜 F区 A区B区 C区D区 E区 A区：控制电源变压器、控制装置、 传感器等。 B区：信号和控制电缆接口部分，要 求一定的抗扰度。 C区：交流电抗器、变频器、制动单 元、接触器等噪音源。 D区：输出EMI滤波器及其接线部分。 E区：电源。 F区：电动机及其电缆。
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变频器 电源电缆 电源电缆 电机电缆 电机电缆 控制电缆 控制电缆 90° >20 cm 90° >50 cm >30 cm
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机壳 机壳 PE PE
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变频器 其它设备 PE PE A.共用接地线 变频器 其它设备 PE PE B.专用接地极 变频器 其它设备 PE PE C.共用接地极
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变频器禁止的接地方式 变频器 变频器 变频器 PE PE PE PE
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驱动器 EMI滤波器 EMI滤波器 XXXMCCB M 铁箱 金属管 ～
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LCD显示操作面板 标配 2 3 4 5 89 10 1a1b1c 11 2 3 4 5 8 8 9 9 10 11 7 7 1a1b1c LED显示操作面板 选配 HD-LED-P-S HD-LED-P ENT SHF JOG PRG STOP RUNHz A V RPM % REV FWD ALM LO/RE LOCK 1a1b1c 2 3 4 5 10 11 6
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