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模拟量输出模块：G—01AD 

 

  

1. 概  述 

  

将模拟信号转换为数字量信号的模块。 

 最大 8 通道的模拟量输入信号分时转换为 12 位的二进制信号，每通道分别向 CPU 输出。 

输入信号可以选择设定为 4—20mA，1—5V，0—10V，－10—＋10V。 

输入信号的设定也就是模块单位的设定，当一个通道设定也就把全部通道都设定了。 

 

2. 技 术 规 格 

 

一般规格以 SG-8 系统规格为标准。 

项    目 规        格 

通道数 

输入信号 

输入阻抗 

分辨率 

输出（往 CPU） 

 

线性度 

综合误差 

精度/温度 

转换方式 

转换时间 

绝对输入范围 

 

输入方式 

动作显示 

外部电源 

内部电源 

重量 

诊断功能 

绝缘阻抗 

绝缘耐压 

8 通道 

4—20mA，1—5V，0—10V，－10—＋10V 中的任意一种 

MIN：1MΩ（电压输入）/250Ω±0.1%（电流输入） 

1/4096（12 位） 

12 位二进制、8 位通道状态（当设定为－10—＋10V 时的负电压输入以

16 位中的高 4 位为“1111”形式向 CPU 输出，除此以外通常固定为“0000”） 

MAX：±0.05% 

MAX：±0.4%25℃时 

MAX：±50PPM/℃ 

积分式 

10msec 设定（MAX16.4msec）、100msec 设定（MAX89.4msec） 

MAX：±13V（电压输入）以外部电源 24V 中的 0V 为基准±13V 以内

0-30mA（电流输入） 

差动输入 

12 位输入数据显示，进行数据显示时的通道显示，A/D 转换中的通道显示 

DC24V±10%MAX150mA（容许纹波 2%rms） 

DC5V MAX250mA 

460g 

外部电源 OFF/端子台脱落 

DC500V10MΩ以上（输入端-内部电源-机壳（FG）间） 

AC1500V1 分钟（输入端-内部电源-机壳（FG）间） 
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3. 地 址 分 配 

 

地      址 数       据 内          容 

I              0 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

I              0 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

I              0 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

I              0 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

12 位输入数据    1 

       2 

       4 

       8 

      16 

      32 

      64 

     128 

     256 

     512 

    1024 

    2048 

“0”或“1” 

“0”或“1” 

“0”或“1” 

“0”或“1” 

AD 转换通道状态    1 

     2 

     3 

     4 

     5 

     6 

     7 

     8 

     “0” 

     “0” 

     “0” 

     “0” 

     “0” 

     “0” 

     “0” 

     “0”      

 n 

n+1 

n+2 

n+3 

将模拟量输入转换为数字量信号 

（向 CPU 输出的信号） 

设定－10—10V 输入的负电压时为

“1”，其他为“0” 

（向 CPU 输出的信号） 

显示输入数据为哪通道的输入信号。 

通道状态为“1”的通道将模拟量输入

转换为数字量向 CPU 输入数据。 

（向 CPU 输出的信号） 

固定为“0” 

（向 CPU 输出的信号） 
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4. 外形（构成和功能） 
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※1 详细说明 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5. 操 作 设 定 

5—1 设定 

5—1—1 输入信号设定 

 输入信号可设定 4—20mA，1—5V，0—10V，－10—10V 中的任一种。 

 输入信号的设定也就是模块单位的设定。对 1 个模块上的所有通道的输入信号设定相同。 

 ①4—20mA 或者 1—5V 输入的设定 

   DIP 开关：“1”（ON） 

   短接片：J1（短接座）J4（短接座） 

              J2、J3、J5、J6 不插短接座 

  ②0—10V 输入的设定

O
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●
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IP

开
关

 

O
F

F
 

 O
N

 

J1
 
 
 
 
J2

 
 
 
J3

 

J4
 

J5
 

J6
 

J7
 

J8
 

J9
 

J1
0
 

 

可
变
电
阻
器

V
R

1
—
—

V
R

7
 

V
R

8
 
 

 
V

R
9

 

设定开关 

a、DIP 开关设定 

1：-10～10V 输入设定时为

OFF、其他输入设定时为 ON 

2/3/4： 

进行 A/D 转换的 

输入通道数设定 

  （例）： 

*2=OFF，3=OFF，4=OFF 

 仅通道 1A/D 转换 

*2=ON，3=ON，4=OFF 

 通道 1～4分时 

A/D 转换 

b、短接片设定 

   （J1～J10） 

J1～J6：输入信号设定 

J7～J10：转换时间设定 

可变电阻器：不可改变设定 

（VR1～VR9） 

（注）严禁改变设定 

      

要改变规格 

由厂家来调整 
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DIP 开关：1（ON） 

短接片：J2（短接座）J6（短接座） 

     J1、J3、J4、J5 不插短接座 

③－10—10V 输入设定 

 DIP 开关：1（OFF） 

 短接片：J3（短接座）J5（短接座） 

   J1、J2、J4、J6 不插短接座 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5—1—2 进行 A/D 转换的输入通道数设定 

 输入由通道 1 开始顺序使用。 

 所使用的通道数由 DIP 开关 2—4 设定。 

 *此模块将通道 1 的模拟量输入转换为数字量，并向 CPU 送出，接着对通道 2 的模拟量输入

进行同样的处理。按这样次序，分时进行模拟量/数字量转换。因此未使用通道的 A/D 转换不占用

时间。 

使用通道数 1 2 3 4 5 6 7 8 

使用通道 NO 1 1～2 1～3 1～4 1～5 1～6 1～7 1～8 

DIP 开关 2 的设定 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 

DIP 开关 3 的设定 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON 

DIP 开关 4 的设定 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 

 

 

 

「例」 

   使用+通道数 4 时

1  2  3  4   

O P E N   

DIP 开关  

OFF 

 

 

ON 
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5—1—3 转换时间的设定 

 将模拟量输入转换为数字量的时间可设定。 

 此模块的 A/D 转换方式是积分方式，许多转换时间用于对模拟量输入的积分。 

 当输入模拟量上叠加有交流成分，其精度得不到保证情况下，可将 A/D 转换时间设定为积分

时间较长的 100msec。 

 通常，模拟量输入较稳定情况下可设定转换时间为 10msec。 

 设定： 

    转换时间 10msec：短接片 J8（短接座） 

              J9（短接座） 

              J7，J10 不插短接座 

    转换时间 10msec：短接片 J7（短接座） 

              J10（短接座） 

              J8，J9 不插短接座 

 「例」转换时间 10msec 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5—2 显示和操作 

 

  

J9 

J10 

 

VR8   VR9 

●  ● 

●  ● 

J4 

J5 

J6 

J7 

J8 

●  ● 

●  ● 

●  ● 

●  ● 

●  ● 

短接座 

INPUT ANALOG 

  GEN   DIAG  ADR 

     DATA 

 1  16   256      1 

 2  32   512      2 

 4  64  1024      4 

 8  128  2048      8 

DSPY CH  SCAN CH 

 1 5 1 5 

 2 6 2 6 

 3 7 3 7 

 4 8 4 8 
G—01AD 

DSPY  CH 

「DATA」 

12 位输入数据值显示

1—2048 二进制值 

「DSPY CH」 

进行数据显示时的通

道 NO.显示 

「DSPY CH」 

按扭开关 

进行数据显示时 

选择通道 NO.用 

「GEN」 

分配给 GENIUS I/O

时灯亮      ※ 

 「DIAG」 

“外部电源 OFF”

或者“端子台插拔”

发生异常时灯亮 

 「ADR」 

正在显示 I/O 地址

时灯亮※ 

※ 详 细 资 料 请 参 照

SG-8 技术资料 

「SCAN CH」 

进行模拟量/数字量转换

的输入通道 NO.显示 
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 按钮开关「DSPY CH」的操作 

 电源合上时此模块的显示「DSPY CH」是通道 1 灯亮，「DATA」显示为通道 1 的数据。 

 每按一次按扭开关「DSPY CH」，显示「DSPY CH」的通道 NO.依次从 1→2→3„→8 亮灯，

所选择通道 NO.的输入数据在「DATA」显示。 

 显示「DSPY CH」的通道 NO.8 亮时再按 1 次按钮开关「DSPY CH」，显示「DSPY CH」的

通道 NO.又回到 1。 

 

6. A/D 转换与 CPU 输入的时序 

  

 此模块由 CPU 发读取数据信号（12 位输入数据的低 8 位 1—128 的读取时间），同时起动模

拟量输入的 A/D 转换。根据设定的转换时间，当结束 A/D 转换到下一次 CPU 发出读取信号，将

“12 位输入数据”，“AD 转换通道状态”，及其他数据锁存到送往 CPU 的数据锁存器中，接着把

数据送给 CPU 及起动下一个通道 NO.输入信号的 A/D 转换。 

 随后，下次 CPU 发出读取数据锁存器信号，把数据送往 CPU ，起动下个通道 NO.的输入数

据转换，按同样的原理依次进行处理，当所设定的输入通道数全部处理结束，再次回到通道 NO1，

进行 A/D 转换。 

 另外，A/D 转换中的 CPU 读取信号时间可忽略不计。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

具体时间： 

1.CPU 发出的数据读取信号是当 CPU1 次扫描中的 I/O 传送时以及程序执行中，执行指令直

接取入此模块数据所产生的。 

2.A/D 转换时间： 

  清除输入的原数据到可读入新数据的时间为清除时间，以及读入新数据，进行 A/D 转换的

转换时间合计为 A/D 转换时间。
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这些时间，由于模拟量输入的电压或电流有所差别，每个最大时间如下： 

 清除时间 转换时间 
合      计 

（A/D 转换时间） 

10msec 设定 MAX6msec 10.4msec 16.4msec 

100msec 设定 MAX6msec 83.4msec 89.4msec 

3.从输入的 A/D 转换起动到数据被 CPU 读入的时间： 

     MAX  A/D 转换时间+CPU1 次扫描 

4.同一通道的输入到再次被 CPU 读入的输入扫描时间 

     MAX（A/D 转换时间+CPU1 次扫描）³使用通道数 

「例」 转换时间设定   10msec（MAX16.4msec） 

  CPU1 次扫描  10msec 

  使用通道数  4 通道 

      （MAX16.4msec+10msec）³4～105.6 msec 

* 最大 105.6 msec，同一通道的输入数据被更新。 

7. A/D 转换 

输入的模拟量转换为 12 位二进制值的数字量与模拟量的关系如下图所示。 

 

 
数字值 

4095 

3071 

2047 

1023 

0 

模拟量值 

4～20m（4mA）         

1～5V（1V） 

0～10V（0V） 

（8mA） 

（2V） 

（2.5V） 

（12mA） 

（3V） 

（5V） 

（16mA） 

（4V） 

（7.5V） 

（20mA） 

（5V） 

（10V） 

数字值 

65535 

64511 

2047 

1023 

0 

模拟量值 

－10～10V（－10V） （－5V） （0V） （5V） （10V） 

63488 
︾ ︾ ︾ ︾ ︾ 

由 CPU 进行 16 位取反处理 

即为虚线数据 
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另外，设定-10—10V 输入时负电压输入的负数以 1 个 16 位数据的补码表示。（即：“1”（ON）

与“0”（OFF）分别取反）。 

 

8. 外 部 接 线 

8—1 电压差动输入 
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8—2 电压共模输入 

 



光洋电子（无锡）有限公司   SG 系列特殊模块技术资料 

                                                                                         — 11 — 

8—3 电流差动输入 
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8—4 电流共模输入 
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模拟量输出模块：G-01DA 

 

1. 概 述 

 

将数字信号转换为模拟量信号的输出模块。 

 ²将 12 位二进制数字信号转换为 0～10V 和 4～20mA 的模拟量信号输出。 

 ²上述回路被分成 2 个回路安装，独立工作。 

 

 

2. 技 术 规 格 

 

一般规格按 SG-8 系统规格为标准 

项          目 规                           格 

通道数 2 通道 

输出信号 4～20mA，0～10V 

输出阻抗 MAX：0.5Ω（电压输出） 

输出电流 MAX：200mA（电压输出） 

外部电阻 MAX：550Ω，MIN：5Ω（电流输出） 

分辨率 1/4096 

输入（CPU 送出） 12 位二进制码 

线性度 MAX：±0.05% 

综合误差 MAX：±0.4%  25℃时 

精度/温度 MAX：±50PPM/℃ 

转换起动 执行 PLC 程序起动 

转换时间 MAX：100usec 

动作指示 输出 12 位二进制数据指示（分 2 个通道） 

外部电源 DC24V±10%  MAX  200mA（容许纹波 2%rms） 

内部电源 DC5V  MAX150mA 

重量 440g 

诊断功能 外部电源 OFF/端子台脱落 

绝缘电阻 DC500 10MΩ以上【输出端—内部电源—机壳（FG）间】 

绝缘耐压 AC1500V1 分钟【输出端—内部电源—机壳（FG）间】 
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3. 地 址 分 配 

地   址 数   据 内   容 

Q         0 

      1 

      2 

      3 

      4 

      5 

      6 

      7 

Q      0  

      1 

      2 

      3 

      4 

      5 

       6 

      7 

Q      0 

      1 

      2 

      3 

      4 

      5 

      6 

      7 

Q      0 

      1 

      2 

      3 

      4 

      5 

      6 

      7 

12 位输出数据      1 

        2 

        4 

        8 

       16 

       32 

       64 

      128 

      256 

      512 

             1024 

             2048 

            “0”  

            “0” 

            “0” 

            “0” 

12 位输出数据         1 

        2 

        4 

        8 

       16 

       32 

       64 

      128 

      256 

      512 

             1024 

             2048 

            “0”  

            “0” 

            “0” 

            “0” 

  
  

n 

 
  

n+2 

 
  

n+3 

 
  

n+1 

由 CPU 发出数字信号经通道 1 输

出模拟量 

下面固定由 CPU 输出“0” 

若“1”时不影响模拟量输出，但

模块表面的右边 4 个无名称 LED

被点亮 

 

由 CPU 发出的数字信号经通道 2

输出模拟量 

下面固定由 CPU 输出“0” 

若“1”时不印象模拟量输出，但

模块表面的右边 4 个无名称 LED

被点亮 
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4. 外形（构成与功能） 
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5. 显   示 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6. D/A 转换与输出时间 

 

由 CPU 输出 12 位数据（二进制值）给此模块，立即进行 D/A 转换在端子台上输出模拟量。

D/A 转换的时间最大为 100usec。 

 D/A 转换的起动时间是 CPU 写入给每个通道高 4 位（数据“256”~“2048”）信号的时间。 

 由 CPU 来的写入信号是 CP U1 次扫描中，I/O 传送时和执行程序中的指令直接输出给此模块

所产生的。 

 *D/A 转换 

 由 CPU 送出的 12 位二进制值转换成模拟量输出的结果与 CPU 送出的数字值的关系如下图所

示。 

 

OUTPUT ANALOG 

  GEN   DIAG  ADR 

  CH1  DATA 

 1  16    256      1 

 2  32  512      2 

 4  64  1024      4 

 8 128  2048      8 

   CH2  DATA 

 1  16    256 

 2  32  512 

 4  64  1024 

 8 128  2048 
G—01AD 

数字值 

4095 

3071 

2047 

1023 

0 

模拟量值 

4～20mA（4mA）         

 

0～10V（0V） 

（8mA） 

 

（2.5V） 

（12mA） 

 

（5V） 

（16mA） 

 

（7.5V） 

（20mA） 

 

（10V） 

「GEN」： 

分配作 GENIUS 

 I/O 时灯亮      ※ 

 「DIAG」： 

“外部电源 OFF” 

或“端子台脱落” 

发生异常时灯亮 

 「ADR」： 

I/O 地址显示灯亮※ 

「CH1 DATA」： 

通道 1 的 12 位输出 

数值显示。 

1~2048 的二进制值 

「CH2 DATA」： 

通道 2 的 12 位输出 

数据显示。 

1~2048 的二进制值 

※ 详 细 资 料 请 参 照

SG-8 技术资料 
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7. 外 部 接 线 
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高速计数器模块 G-01Z  

 

1. 概 述 

 

 本技术资料是与 SG-8CPU 模块组合使用的高速计数器模块（型号 G-01Z）的规格、操作、编

程方法等的说明。 

 高速计数器模块 G-01Z 是可预置 1 个±8 位（BCD 值）的可逆计数器。为了正确使用高速计

数器模块 G-01Z，请同时参考以下资料： 

 SG-8 技术资料：用户手册 

      操作手册 

      编程手册 

 

2．系统构成 

 系统构成如下例所示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

高速计数模块 G-01Z 可安装在基本框架和扩展框架 I/O 槽上的任意位置，系统设计中的注意

事项： 

 系统电源 ON-OFF 时，由于 PLC 电源和外部电源（AC 或 DC 电源）的延时以及上升沿、下

降沿的延时，高速计数器模块 G-01Z 有可能暂时停止正常工作。另外，外部电源异常时或 PLC 本

身故障时，为了不使系统整个产生异常动作（损坏机械等事故），须在 PLC 外部构成非常停止回

路、保护回路、互锁回路等装置。

电 

 

源 

C 

P 

U 

I/O 

电 

 

源 

扩

展

I/F 

I/O 

基本框架 

扩展框架 

扩展电缆 
G-05J 

G-10J 

G-28B 

G-26B 

G-18B 

G-16B 

框架 

G-28B 

G-26B 

G-18B 

G-16B 

框架 

高速计数模块 

     G-01Z 

旋转编码器，脉冲发生器等的接线。

请参考 G-01Z 的规格。 
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3. 规 格 

 

3-1 一般技术规格 

项        目 规              格 

使用环境温度 0℃—60℃ 

保存环境温度 －25℃—85℃ 

使用环境湿度 20%—95%RH 无凝露 

使用气氛 无腐蚀性气体 

耐振动 JIS  C0911 标准         
周  期 加速度 方 向 

10—55HZ 2G X、Y、N 

耐冲击 JIS  C0912 标准   10G、X、Y、Z 各轴 

绝缘耐压 AC  1500V1 分钟（机壳、输入、输出、各绝缘间） 

绝缘阻抗 DC  500V  10MΩ以上（机壳、输入、输出、各绝缘间） 

抗干扰 

尺寸（W³H³D） 

NEMA  ICS3-304 标准，1000V   1μ s 脉冲 

41³250³129mm 

重量 460g 

 

3-2 性能规格 

 高速计数器模块 G-01Z，是 CPU 模块中的计数功能无法满足高速计数时，且独立于 CPU 进

行高速计数的模块。  

项       目 规                格 

占用 I/O 点数 输入 16 点/输出 16 点 

计数输入 

输入信号 递增、递减单独输入/90°相位差输入（由 DIP 开关切换方式） 

电平信号 

容许电压范围 

DC5V（3.5V—6.0V），DC12V（9.6V—14.4V） 

DC24V（19.2V—28.8V）（可选择端子） 

计数器 

计数速度 50Kcps（MAX） 

计数范围 ±8 位 BCD 加减算（-99999999—99999999） 

形式 A 方式/B 方式（由 DIP 开关切换） 

最小计数电平                   占空比 50%，上升沿、下降沿在 2.5μ s 以下 
20μ s 

10μ s 10μ s 
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项       目 规       格 

G-01Z 

↓ 

CPU 

（内部输出） 

计数值 BCD8 位（32 位） 

比较结果 

计数值＞目标值（C＞P） 

计数值＝目标值（C＝P），相等时即锁存 

计数值＜目标值（C＜P） 

其他信号 
计数值负区域（C＜0）、一致输出许可（ENBL） 

端子台接线异常（ABNL），一致输出（OUT），递减方向（CCW） 

CPU 

↓ 

G-01Z 

（内部输入） 

控制信号 

INH   计数禁止 

R．OUT  一致时存储器复位 

R．CNT  计数值复位 

LD   装入写入值 

ENBL  一致时输出许可 

写入值 

目标值 

BCD 8 位（32 位） 

BCD 8 位（32 位） 

外部 

↓ 

G-01Z 

外部输入 

INA、INB 计数输入   DC5V12mA 或 17mA 

       DC12/24V 10mA 

INH      计数禁止   DC5V6mA 

         DC12/24V 4/8mA 

R．OUT 一致时输出复位  DC5V6mA 

（相等时存储器复位）  DC12/24V 4/8mA 

R．CNT  计数值复位      DC5V6mA 

  DC12/24V 4/8mA 

LD    装入写入值           DC5V6mA 

       DC12/24V 4/8mA 

G-01Z 

↓ 

外部 

外部输出 

OUT   一致时输出           晶体管集电极开路 

       DC5/12/24V 0.3A 

   （内部输入 ENBL 和一致存储器为 ON 时，可外部输出） 

电   源 DC5V±5%     100mA（内部提供） 

保持（backup）时间 24H（大容量电容器） 

模块可安装槽位 任意 I/O 槽（基本框架或扩展框架） 

模块最大可安装数目 最大 64 个模块/1 系统 

注 1.计数值（内部输出）以及写入值、目标值（内部输入）是作为备用数据来接受，发送，

其不包含在模块所占用的 I/O 点数内。 

2. 有关外部输入输出，内部输入输出，请参考「4—3 外部输入/外部输出」、「以及 4-4 内

部输入（CPU 输出）/内部输出（CPU 输入）」 

3-3 内部结构图 
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C 

±8 位 

加减算 

计数 

目标 

值 

锁 

存 

比较器 

一致 

存储器 

微分 

SG-8CPU I/O 总线 G-01Z 《 外部 》 

计数禁止 

计数值复位 

写入值装入 

减计数之中 

写入值 

负区域 

计数值 

目标值 

计数值大 

计数值一致 

计数值小 

输出复位 

一致输出许可 

一致输出 

一致输出许可 

异常 

8 位 BCD 

8 位 BCD 

8 位 BCD 

计数禁止 

计数值复位 

装入写入值 

（旋转编码器原点） 

原点辅助用 COM 

（接近开关输入） 

A  计数输入 

B （旋转编码器） 

一致输出 

输出复位 

（注） 

n＝输入起始号（I） 

n＝输出起始号（Q） 端子台脱落 

ABNL 

ENBL 

OUT 

ENBL 

ROUT 

C＜P 

C＝P 

目标值 

C＞P 

P 

CCW 

LD 

RCNT 

INH 
Q（n’＋3） 

Q（n’＋1） 

Q（n’＋0） 

I（n＋4） 

I（n＋3） 

WT 指令 

（地址 4） 

RD 指令或

监控操作 

（地址 0） 

WT 指令 

（地址 8） 

I（n＋0） 

I（n＋1） 

I（n＋2） 

Q（n’＋2） 

Q（n’＋6） 

I（n＋5） 

I（n＋6） 

I（n＋7） 

OR 

Q 

S 

R OUT 

ROUT 

AND 

锁
存
器 

写
入
值 

锁
存
器 

计
数
值  

OR 

OR 

OR 

微分 

INH 

RCNT 
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4. 功 能 

 

4-1 各部分名称和说明 

4-1-1 外形尺寸图 
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4-1-2 LED 显示 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

²C＞P：计数值比目标值大时灯亮 

²C＝P：计数值与目标值相等时显示所记忆的存储器状态 

   有一致存储器复位（R.OUT）信号时灯灭 

²C＜P：计数值比目标值小时灯亮 

²CCW：显示计数值的 UP/DOWN 状态 

  DOWN（递减）方向时灯亮 

²LD：  CPU 或外部发出 LD 信号时灯亮 

²R.CNT：CPU 或外部发出 R.CNT 信号时灯亮 

²R.OUT：CPU 或外部发出 R.OUT 信号时灯亮 

²INH：CPU 或外部发出 INH 信号时灯亮 

²ENBL：CPU 发出 ENBL 信号时灯亮 

²INA、INB：外部输入端 INA、INB 所输入的计数状态的显示 

     相位差输入时  INA＝A 相 

          INB＝B 相 

     UP/DOWN 输入时：INA＝递增信号 

           INB＝递减信号 

²U/P  IN：递增递减信号输入方式灯亮 

²RING：A 方式工作时灯亮 

²ABNL：端子台接触不良或端子台脱落时灯亮 

²OUT：一致输出是向外部输出时显示。 

 

4-1-3 开关切换（DIP 开关） 

 

 

HI SPD COUNTER 

GEN   DIAG  ADR 

C＞P  CCW  LD     IN.A —1 

C＝P  OUT  R.CNT  IN.B —2 

C＜P  ENBL  R.OUT U/DIN—4 

C＜0  ABNL  INH   RING—8 

G-01Z 
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计数输入形式的切换以及计数功能的切换，由 2 联 DIP 开关的切换来选择。 

DIP 开关在模块左侧面内操作，DIP 开关的 ON、OFF 如下表切换。 

 项目 ON OFF 

SW1 输入时钟切换 分别递增减输入 90℃相位差输入 

SW2 计数功能 A 方式 B 方式 

 

4-2 计数功能 

4-2-1 A 方式 

DIP 开关的 SW2 在 ON 位置时，选择 A 方式。 

A 方式下，一旦达到和目标一致时，自动地将计数值复位为“0” 

时钟再次输入时，又从“0”开始计数。 

「例」 目标值为 10 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

「注意」 

目标值未复位，不进行计数动作。 

另外，计算值为 0，目标值为 0 时不计数 

编程可参考「6-2-3 目标值的写入」 

5      6      7      8      9     10     1      2      3      4 

计数值 5 

  6 

  7 

  8 

  9 

  10（目标值） 

  0 

  1 

  2 

  一致存储器 

  一致复位 
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4-2-2 B 方式 

DIP 开关的 SW2 在 OFF 位置时，选择 B 方式。 

B 方式下，一旦与目标值一致时，计数值在有时钟输入下仍然递增。 

MAX 值为+99999999 再输入时钟后，则为“0”，继续往下计数。 

「例」 目标值为 0 

5      6      7      8      9     10     11    12     13     14 

计数值 5 

  6 

  7 

  8 

  9 

  10（目标值） 

  11 

  12 

  一致存储器 

  一致复位 

   



光洋电子（无锡）有限公司   SG 系列特殊模块技术资料 

                                                                                         — 26 — 

4-3 外部输入/外部输出 

4-3-1 接线端子排列：38P 的插拔式端子台 

 

 1 

3 

5 

7 

9 

11 

13 

15 

17 

19 

21 

23 

25 

27 

29 

31 

33 

35 

37 

2 

4 

6 

8 

10 

12 

14 

16 

18 

20 

22 

24 

26 

28 

30 

32 

334 

36 

38 

12V 输入（INA） 

COM（INA） 

NC 

12V 输入（INB）  

COM（INB） 

NC 

12/24V 输入（LD）Z 

原点用接近开关输入（COM） 

12/24V 输入（R.CNT） 

COM（R.CNT） 

12/24V 输入（R.OUT） 

COM（R.OUT） 

12/24V 输入（INH） 

COM（INH） 

NC 

COM（EQL） 

NC 

NC 

NC 

24V 输入（INA） 

0V 输入（INA） 

INT.R（INA） 

24V 输入（INB） 

5V 输入（INB） 

INT.R（INB） 

NC 

5V 输入（LD）Z 

NC 

5V 输入（R.CNT） 

NC 

5V 输入（R.OUT） 

NC 

5V 输入（INH） 

NC 

OUT（EQL） 

NC 

NC 

NC 

1.  NC 不连线                2.  Z：使用编码器时的原点信号 
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4-3-2 外部输入 

（1）规格 

²计数输入（INA，INB） 

计数输入如表设置有 5V，12V 及 24V 端子。可选择相应的外部连接器。 

项   目 5V 输入端子 12V 输入端子 24V 输入端子 

适合输入信号 无接点（汇点或源点）也可差动信号 无接点（汇点或源点） ← 

额定电流 12mA 17mA（※） 10mA ← 

ON 电流 7mA 以上 12mA 以上（※） ← ← 

OFF 电流 3mA 以下 7mA 以下（※） ← ← 

ON 电压 3.5V 以上 9.6V 以上 19.2V 以上 

OFF 电压 1.5V 以下 5.0 以下 12.0 以下 

ON 延时 2.5usec 以下 ← ← 

OFF 延时 2.5usec 以下 ← ← 

 

（※）内装电阻（INT.R）接在 5V 输入端子 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 使用 5V 信号时，要增加信号电流（提高抗干扰性能）可按此接线。 

 ²控制信号（LD，R.CNT，R.OUT，INH） 

 控制信号的外部输入规格如表所示。

内

部

回

路 

2.2KΩ  

820Ω  

1KΩ  

270Ω  

24V 信号 

12V 信号 

5V 信号 

COM 

INT.R 
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项   目 5V 输入端子 12V/24V 输入端子 

适合输入信号 汇点或源输入 ← 

额定电流 6mA 
4mA（12V） 

8mA（24V） 

ON 电流 5mA 以上 2.5mA 以上 

OFF 电流 1mA 以下 1mA 以下 

ON 电压 4V 以上 9.6V 以上 

OFF 电压 1.5V 以下 4.0 以下 

ON 延时 

10ms 以下 

（R.CNT，R.OUT，INH） 

15usec 以下（LD）※ 

 
← 
← 

OFF 延时 

10ms 以下 

（R.CNT，R.OUT，INH） 

15usec 以下（LD）※ 

 
← 
← 

 

 ※Load（LD）输入是高速输入，不是有接点输入，要用 IC 或晶体管输出作接入信号。 

 另外，接线必须使用屏蔽线。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 （2）计数输入（INA，INB） 

   2 相输入及递增递减输入的任一种都能计数。有 5V，12V，24V 三种输入端子，仅 5V 端

子能输入差动输入信号（RS-422 规格）。（请使用屏蔽线） 

  【递增递减输入】 

内

部

回

路 

2.2KΩ  

560Ω  

12/24V 信号 

5V 信号 

COM 

INA 

 

 

INB 

递增脉冲 

 

 

递减脉冲 
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【2 相输入】 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

※ 上图的低电平是光电耦合器电流 OFF 时的电平。 

【差动输入】仅 5V 输入 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 (3)外部写入值（偏置值），装入（LD）初始值 

 由 CPU 来的 10 进制 8 位数据写入到计数器。外部 Load 信号，一般和旋转编码器的原点接近

开关“与”（AND）条件成立时，写入数据。（请使用屏蔽线） 

 Load 信号 ON 之前，有必要执行用户程序的 WT 指令，重新把数据写入到 G-01Z 的锁存器中。 

 （4）计数值复位（R.CNT） 

 是计数值复位。此复位信号为电平输入，输入 ON 之间计数值为“0” 

 （5）一致复位（R.OUT） 

 一致存储器（OUT）复位 

 此复位信号为电平输入，一致存储器 ON 时，此时间内，输入复位信号，存储器为复位状态，

一致存储器输出为 OFF。 

 （6）计数禁止（INH） 

 计数禁止输入是禁止计数器的计数功能信号。 

 计数输入根据计数禁止信号（INH）的输入时间，计数如下所示。 

INA 

INB 

（递增） （递减） 

COM(A) 

INA(A) 

（递增） （递减） 
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信    号 时                        间 计 数 值 

计 数 输 入  —— 

计 数 禁 止 

（INH） 

 不计数 

 计数 

 计数 

 计数 

 

 

4-3-3 外部输出 

²一致时输出 

计数值与目标值一致，内部回路的输出许可 ENBL 程序工作时，输出保持为“ON” 

²规格 

 

项    目 规                    格 

输出形式  集电极开路（NPN 输出） 

使用电压  DC5—24V 

额定电流  0.3A 

最大冲击电流  1A 

电压降  1.5V 以下（0.3A 时） 

漏电流  0.1mA 以下（加 40V 时） 

响应时间  1ms 以下（仅是模块内部的 ON/OFF） 

容许峰值电压  40V（包含纹波在内的负载电源电压峰值） 

ON/OFF 延时  10μ s 以下（一致输出部分） 

计数 

计数 

计数 
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 4-4 内部输入（CPU 输出）/内部输出（CPU 输入） 

 CPU 与 G-01Z 信号内容的说明 

 4-4-1 内部输入（CPU 输出） 

 CPU 发往 G-01Z 的信号如下表所示 

记   号 名           称 I/O 分配 说        明 

LD 写入值装入 n+0 装入写入值（偏置值） 

R.CNT 计数器复位 n+1 复位计数值 

R.OUT 一致输出复位 n+2 一致输出锁存存储器被复位 

INH 计数禁止 n+3 计数器的计数功能被禁止 

  n+5 不要使用 

ENBL 一致时输出许可 n+6 启动一致输出 

 

 

 

 注）n=分配给 G-01Z 的起始输出号 

 系统构成例中用户程序的位输出如下： 

       LD：   Q0 

       R.CNT   Q1 

       R.OUT   Q2 

       INH：   Q3 

       ENBL   Q6 

 

 4-4-2 内部输出（CPU 输入） 

 G-01Z 向 CPU 输出的信号如下表所示

内

部

回

路 

负载 

OUT 

COM 
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记  号  名     称 I/O 分配 说               明 

C＞P 大于 n+0 计数值大于目标值 

C＝P 相等 n+1 计数值与目标值一致记忆 

C＜P 小于 n+2 计数值小于目标值 

C＜0 负号 n+3 计数值为负 

CCW 递减 n+4 计数器处于递减方向 

OUT 一致 n+5 一致时外部输出 ON 

ENBL 允许一致时输出 n+6 一致输出发出的状态 

ABNL 异常 n+7 端子台接线不良 

 

注）n=分配给 G-01Z 的起始输出号 

 系统构成例中，用户程序的位输出如下： 

          C＞P：  I40 

          C＝P：  I41 

          C＜P：  I42 

          C＜0：  I43 

          CCW：  I44 

          OUT：  I45 

          ENBL：  I46 

          ABNL：  I47 

  

4-5 与 CPU 的数据传送 

 CPU 与 G-01Z 间所传送的数据，有 计数器值的读出 （从 G-01Z 向 CPU 送出数据） 

写入值（偏置值）的写入 （从 CPU 向 G-01Z 送出数据），以及 目标值（预置值）的写入  

（从 CPU 向 G-01Z 送出数据）的 3 种类型数据。 

 下面，对各类型的数据进行说明。 

 4-5-1 计数值的读出 

 指定模块存储器地址为“0”。传送字节数为 4 个固定字节。如果 SG-8CPU 指定模块存贮器地

址为 0，传送字节数为 4，则 G-01Z 的模块存储器地址 0~3 的 4 个字节，将存放读入的 8 位 BCD

计数值。设定为别的数，将不能读入。 

    

模块存储器地址 数据 

高位 低位 

0 7 8 

1 5 6 

2 3 4 

3 1 2 

传送 4 字节：读出的专用区域 

（8 位 BCD） 

例：“12345678” 

指定—→ 
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计数器值根据执行用户程序的 RD 指令，读出指令指定的寄存器内容。当用编程器（S-01P）监控

计数器值时，参照 6-4 的智能 I/O 监控的菜单操作。 

 也能读出正在计数中的计数器值（参照程序例） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        ※把智能模块的数据写入 CPU 

          的寄存器中的指令 

4-5-2 写入值（偏置值）的写入 

 

 模块存储器地址指定为“4” 

 传送字节数为 4 个固定字节 。如果由 SG-8CPU 指定模块中地址为 4，传送字节数为 4，则

G-01Z 的模块地址 4-7 的 4 个字节，存放传送来的写入值。不能指定为其他数值。 

    

 

模块存储器地址 
数据 

高位 低位 

4 7 8 

5 5 6 

6 3 4 

7 1 2 

 

 所谓写入值，即当向 G-01Z 输入 LD 信号时，根据计数器值作为强制指定值，由执行 WT 指

令写入指定值。 

 另外，作为写入值数据时，仅用在正区域。 

 由于写入值被锁存在 G-01Z 内，故没必要每输入 LD 信号，再写入数据，但是，当停电时超

过停电支持时间（12H—20H）时，或者改变写入值，需要再次执行 WT 指令，写入数据。 

 写入值锁存器所记忆的数据，当内部或外部发出 LD 信号的上升沿时，写入计数器（如果内

部 LD 信号维持在“ON”，CPU 的每次扫描被写入）。 

 

执行 RD 指令 

指定寄存器 

8 位数据  

R³³³³ 

R³³³³+1 

SG-8CPU 

读出 4 个字节 

的 0 地址 

计数值 8 位 

 

G-01Z 

读出计数值的指令（RD） 

计数器值数据 

BCD8 位 

传送 4 字节：写入值（偏置值）

的专用区域 

（分成 8 位） 

例：“12345678” 

指定—→ 
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 4-5-3 目标值（预置值）的写入 

 模块存储器地址指定为“8”。 

 传送字节数为 4 个固定字节 。如果由 SG-8CPU 指定模块中地址为 8，传送字节数为 4，则

把数据传送到 G-01Z 的模块地址 8-11 的 4 个字节中，即锁存目标值（预置值）。 

    

 

模块存储器地址 
数据 

高位 低位 

8 7 8 

9 5 6 

10 3 4 

11 1 2 

 

 目标值是与计算器值相比较的数据。当目标值=计数器值时，一致输出接通（ON）。一致输出

和外部一致输出同时接通（ON）下，有必要预先对一致输出许可信号置位（set）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 目标值的指定区域仅为正区域时，由 WT 指令写入。 

 

 

执行 WT 指令 

指定寄存器 

 

 

8 位数据 

SG-8CPU 

写入值锁存器 

+区域 8 位 

 

计数器初始值 

G-01Z 

写入写入值的指令（WT） 

数据写入 

8 位 BCD 

同步写入用的 LD Qn0 

传送 4 字节：写入目标值 

（预置值）的专用区域 

（8 位 BCD） 

例：“12345678” 

指定—→ 

执行 WT 指令 

指定寄存器 

8 位数据 

SG-8CPU 

目标值锁存器 

+区域 8 位 

 

 

G-01Z 

写入目标值的指令（WT） 

目标值数据 

8 位 BCD 
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5.安装和放置 

 

 避免在下述的放置环境中使用。 

 （1）环境温度超过 0℃～60℃范围的场所。 

 （2）环境湿度超过 20～95%范围的场所。 

 （3）温度急骤变化产生结露的场所 

 （4）有腐蚀性气体、可燃性气体的场所 

 （5）灰尘、铁粉等导电性物质较多的场所 

 （6）阳光直射的场所 

 （7）产生强电场，强磁场的场所 

 （8）直接振动加冲击的场所 

 （9）超过其他一般规格范围的场所 

 5-1 模块的安装/拆卸 

 高速计数器模块 G-01Z 可安装在基本框架，扩展框架（G-28B，18B，26B，16B）的任何槽

上，另外，系统最大可安装 64 块模块。 

 （1）模块的安装 

 模块垂直于框架，与插座连接，把模块压至与框架外壳相接触。然后用模块的上下两个固定

螺钉把模块固定。 

 （2）模块的拆卸 

 模块的拆卸顺序与安装顺序相反。 

 固定螺钉空转出来后，把模块垂直从框架拔下。
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模块：G-01Z 
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5-2 模块接线例 

5-2-1 总接线图例 

 

「例」外部 24V 系统控制场合 

旋转编码器：原点带 2 相输出的“图腾柱”形 

接近开关：3 线式汇点输出形 

旋转编码器是 90℃相位时，DIP 开关 1 为 OFF。 

旋转编码器的原点信号（Z）在接近开关接通（ON）条件下，写入计数器的初始值。 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

11 

12 

13 

14 

15 

16 

17 

18 

19 

20 

21 

22 

23 

24 

25 

26 

27 

28 

29 

30 

31 

32 

33 

34 

35 

36 

37 

38 

24V 

直流稳压电流 

PROX 

LS 

○     ○ 

 

LS 

○     ○ 

 

LS 

○     ○ 

 

R 

旋转编码器 
例：TRD-J□-RZ（计数输入） 

绿 

白 

黑 赤 

24V 

0V 

例：SPD-241 

茶 

黑 

青 

A 相 

B 相 

Z 相 

端子NO 

例：NJ5-18GM-E 

（写入值 LD 外部输入） 

限位 SW（计数器复位） 

限位 SW（相等复位） 

限位 SW（计数禁止） 

一致输出继电器 

INA 

COM 

INB 

COM 

原点读出 LD 

原点辅助用 COM 

R．CNT 

COM 

R．OUT 

COM 

INH 

COM 

OUT 

COM 

G-01Z 

屏蔽处理 
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5-2-2 计数输入（INA，INB） 
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见图关于屏蔽线的接地方法，用 GND 侧（FG 端子）接地，将得到良好的效果。 

5-2-3 LD 输入，旋转编码器原点输入 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

关于屏蔽线的接地方法，由于 0V 与 GND 侧（FG 端子）接地，将得到良好效果。 

5-2-4 其他输入（R.CNT，R.OUT，INH） 
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 5-2-5 一致输出（OUT） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 继电器线圈接入二极管或者 CR，用来吸收浪涌电流。 

 （二极管 100V1A 以上，CR 为 0.022μ F+100Ω） 

 

5-3 接线上的注意 

高速输入（INA，INB，LD）等接线上，要特别注意抗干扰。 

（1）必须使用带屏蔽的双绞线，屏蔽部分要 FG 端子连接 

（2）请不要让屏蔽线和干扰大的动力线，输入、输出线平行；隔离配线上，采用最短距离。 

（3）信号源请使用稳压电源。
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接地接线例 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

注）1．编码器以及接近开关使用的电源，不要与其他电源兼用，独立的电源对抗干扰有利。 

2．@部的接线是为了减小机械侧与控制盘侧的电压差，这样能大幅度提高抗干扰性能。这种 

方法不能消除电位差时，应将编码器安装于机械绝缘，电源的负侧接地。 

3．输入回路（包括复位）的接线，应与其他接线分离，防止受到噪声等干扰的影响。 

4．接地线请使用 2sq 以上的电线。 

 

 

5-4 操作上的注意 

5-4-1 安装时的注意 

 ²高速计数器模块 G-01Z 的外壳是树脂制造的。请注意，不要摔落，受到强烈冲击。 

 ²不要掉落接线头等异物。当掉入异物时，要清除掉 

 ²请注意模块安装使用的固定螺钉拧紧转矩。（拧紧转距最大 10kg） 

5-4-2 合上电源时的注意 

 对 SG-8 的电源与传感器电源应遵循如图所示的时序 

 T1，T2 请确保在 1 秒以上。不以取得这段时间时，合上电可能产生瞬时误计数。

24V 

INA 

COM 

INB 

COM 

 

LD 

COM 

旋转编码器 24V 使用例 

机械侧大地 

接近开关 

框体接线 2-3sq    @ 

CW 

CCW 

Z 

24V 

0V 
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         电源投入时间 

 

6.编程方法和动作 

²程序设计的概述 

为了控制 G-01Z，需要的指令中有 RD（读）、WT（写）指令。 

在执行指令之前，必须预先存入设定好的程序。下面叙述该方面内容： 

（1）G-01Z 安装的框架号（NO）以及槽号（NO） 

（2）读出或者写入传诵的字节数（G-01Z 是 4 个固定字节） 

（3）读出或者写入模块存储器地址的起始号（指定为 0.4 或 8） 

另外，LD（装入写入值），R.CNT（F 复位计数器值），R.OUT（一致存储器复位）、INH（计数禁

止）的各种输入，可以在内部（程序）或从外部加以控制。 

6-1 特殊程序指令的解释 

G-01Z 如前所述，从 G-01Z 读出，往 G-01Z 写入，可以使用 RD、WT 指令。 

对智能 I/O（G-01Z 等）的读出/写入的程序说明如下： 

T1 

SG-8 电源 

传感器电源 

T2 

LDC  K□□△△ 

LDC  K³³³ 

LDC  K * * * 

RD   R○○○○○ 

WT   R○○○○○ 

※ 

*1 □□框架号 NO/△△  槽号 NO. 

 

 

*2.³³³字节长 

（G-01Z 仅能指定 4 个字节） 

 

*3. * * *模块存储器地址 

 （G-01Z 指定 0，4，8 的任一个） 

 

*4.○○○○○寄存器号 NO 

※RD 指令：智能模块的内部数据写入 CPU 的

寄存器的指令 

  WT 指令：对智能模块写入数据的指令 

*1．存入成为读/写对象智能 I/O 的框架号 NO.（0-7）和槽号 NO.（0-7） 

  例）框架号 0，槽号 0      K0      框架号 3，槽号 7      K307 

      框架号 7，槽号 1      K701 
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*2．.要求读/写数据的字节长以 10 进制数存入。（固定为 4 个字节） 

*3．指定智能 I/O 的模块存储器地址。（指定 0，4 或 8 地址） 

*4．寄存器号 NO．表示在 RD 时，存储读出数据（8 字节 32 位）的寄存器号 NO。 

   数据是 32 位的，寄存器是 16 位的。32 位数据的低 16 位存储在 0000 内，高 6 位存储在 0000+1 

的寄存器内。 

6-2 读出、写入动作 

6-2-1 计数器值的读出 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

※存放智能模块内部数据的寄存器 

【系统构成例】 

框架 NO.0 

选择 SW 

 

LDS    K001 

LDS    K4 

LDS    K0 

RD     R2000 

※ 

K  0  0  1  存入 G-01Z 所在的框架 

    NO.0 和槽 1 

K 4 写入字节数 4 个字节 

 

K ０ 写入模块存储地址为０ 

 

R2000 读出数据存入在寄存器 

R2000 和 R2001 中。 

（计数值的低 4 位 R2000 中， 

高 4 位在 R2001 中。） 

 

 

框架 NO. 

槽号 NO. 

读入 4 位常数 

32
点
输
入
G 
| 
0 
5
N 

NO.  0    1   2    3    4    5    6   7 

电 

源 

C 

P 

U 

无 无 无 无 无 无 

□ 

在扩展框架情况下，请不要重复使用框

架号 NO. 

装有 CPU 的基本框架，框架号为 NO.0 

I0—I37（R40400，R40401） 

※根据系统构成例对 I/O 分配的号 

I40—I57，Q0—Q17（R40402，R40500） 

※根据系统构成例对 I/O 分配的号 

 
 
G 
| 
0 
1
Z 
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6-2-2 写入值的写入 

LDS    K001 

LDS    K  4 

LDS    K  4 

WT     R40400 

OUT     Q  0 

读入 4 位常数 

K  0  0  1 

 

K 4 写入字节数  4 个字节 

 

K 4 写入模块存储器地址 

 

R40400 初始值预先存入寄存器 40400 和

40401 中，再把其内容写给 G-01Z。 

 

R40400，R40401 作为输入 I0—I37 的 32 点的

数据（R40400 为低 4 位，R40401 为高 4 位），

写入给 G-01Z 

 

Q 0 LD（装入） 

  从 G-01Z 来看的 LD 输入 

  （必须设定写入时间） 

框架 NO. 
槽号 NO. 
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6-2-3 目标值的写入 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6-3 编制用户程序中一致输出的处理方法 

 一致信号是目标值与计数器值一致时，锁存存储器被置位（置“1”）的信号。锁存存储器是通

过一致复位，复位一致输出锁存存储器。 

 请注意：一致复位置于 ON 状态，计数器值与目标值开始就一致时，一致输出就不会接通（ON）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

LDS    K001 

LDS    K4 

LDS    K8 

WT     R40400 

 

K  0  0  1   

 

K 4 写入字节数  4 个字节 

 

K 8 写入目标值的模块存储器地址为 8 

 

R40400 寄存器R40400和R40401的数据作为

目标值写入。 

 

 

 

框架 NO. 

槽号 NO. 

比 

较 E 

/ 

F 

一致 
微分 

锁存存储器 

一致复位 
（R.OUT） 

一致输出许可（ENBL） 
一致输出 

一致复位 

一致  

一致输出 

读入 4 位常数 
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6-4 编程器（S-01P-EX）监控时的强制写入（菜单 47） 

 编程器有对智能 I/O 模块（G-01Z 等）进行监控以及强制写入的功能。 

 功能：对只能 I/O 内藏的寄存器进行监控、强制写入。 

 有效方式： 

RUN TEST STOP 

－ 

调试状态 

－ 

RUN HALT STOP 

0 0 0 0 0 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6-5 应用程序例 

6-5-1 一定量的移动例 1 

4 Menu 

智能 I/O 内藏地址（模块存储器） 

指定读出多少字节 

智能 I/O 所安装的槽号 

智能 I/O 所安装的框架号 
上述操作后进行强制写入 

框架号 槽号 地址 字节数 

写入值 

编程器（S-01P 显示例）（计数器值读出例） 

7 CLR 

槽 NO. 

框架 NO. 

模块存储器地址 

字节数 

计数值 

Ｍ４７ Ｒ／Ｗ  ＳＭＡＲＴ ＭＯＤＥＬ 

０／１／０００／４      ００００１２３４ 
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                                    从现在位置起做移动一定量的动作。 

                                    开始时未进行动作计数器复“0”，计数器 

                                    达到一定值就停止。  

 

 

 

 

（1）梯形图程序 

 

A 

A 

动作 

起动             停止 

起动             停止 

I41 

SET   Q100 

 

ＲＳＴ  Ｑ１００ 

 

RST   M0 

 

OUT  Q2 

K1 

M1 

M0 MLS 

起动 PB 

SET   M0 

 

PD   M1 

 

LDS   K001 

 

LDS   K4 

 

LDS  ※K4 

 

WT  R5000 

 

OUT Q0 

 

LDS  K 0 0 1 

 

LDS  K4 

 

LDS  ※K8 

 

WT  R5010 

I40 M1 

I41 

（C＞P） 

（C=P） 
I40 

DI 

DI 

MLRK0 

开始记忆 

 

微分 

 

G-01Z 的框架    槽 NO. 

 

传送字节数 

 

模块存储器地址 

（写入写入值） 

寄存器 5000，5001 的数据为 0 

 

写入（LD）【“0”被写入】 

 

G-01Z 的框架  槽 NO. 

 

传送字节数 

模块存储器地址 

（写入目标值） 

 

把目标值送入寄存器 5010，5011 

根据寄存器的数据变化，可变 A 

 

指定输入置位 „„„动作指令 

 

指定输出复位 

 

开始记忆复位 

 

一致复位 

 

母线返回指令 

计数器 

置“0” 

目标值” 

动作终了 

计数值的读出    K0 

写入值（偏置）  K4 

目标值（预置值）K8 

※ 
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（2）级式程序 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      请参照 P35 的 I/O 配置 

 

 

  比较接点（C＞P，C=P）可用作普通接点和直接接点。普通接点在用户程序开始之前刷新输

入，存贮在 I/O 存储器中，以此状态处理程序。计数器的比较接点开始置位的数据为不定的状

态，被存储在 I/O 存储器中。因此，梯形图程序中，无 M1 的 b 接点时每 1 个扫描可能发出 RST

信号，准备在下次扫描置位比较状态。直接输入在此指令有效时，程序例已经对 G-01Z 置位，

所以没必要再延时 1 个扫描。 

S1 

开始 PB 

S1 

LDS  K001 

LDS  K4 

LDS  K4 

WT  R5000 

OUT  Q0 

LDS  K001 

LDS  K4 

LDS  K8 

WT  R5010 

S2 

OUT   Q100 

OUT   Q2 

JUPM S0 

DI 

I41 

DI 

(C=P) 

计数器置“0” 

         R5000，R5001 的内容记忆为 0 

写入（LD） 

置目标值 

         把目标值记忆在 R5010，R5011 中 

指定输出置位 

一致复位 

跳回级 0 

(C＞P) 
 I40 
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6-5-2 一定量的移动例 2 

   旋转编码器 TRD-G□-BZ 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

计数 

起动 

传动马达 

切割机下降 

切割机上升 

目标值 
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（1）梯形图程序 

 

 SET  M 0 

SET  M 1 

RST  M 0 

OUTDI  Q 1 

LDS  K000 

LDS  K 4 

LDS  K 8 

WT     R40403 

OUTDI Q 2 

SET  M 2 

RST  M 1 

SET  M 3 

RST  M 2 

Q20 

SET  M 4 

RST  M 3 

Q21 

RST  M 4 

SET  M 1 

Q22 

I20 

P 
起动 PB 

I20 

P 
停止 PB 

M1 

M2 

M3 

M4 

I1 

DI 

C=P 

I22 下限停止接点 

I22 上限停止接点 

M0 

 

计数器复位 

G-01Z 的框架、槽 NO. 

传送字节数 

目标值写入 

数字式开关 R40403 设定目标值，

设定材料的长度。 

一致复位 

目标值 

置位 

传送马达输出 

切割机下降输出 

切割机上升输出 
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（2）级式程序 

上限停止接点 

传送马达输出 

S0 

I20 起动 PB 
JUMP S 1 

 

JUMP S 2 
S1 

I20 停止 PB 
    S 1 

S2 

OUTDI  Q 1 

LDS  K000 

LDS  K 4 

LDS  K 8 

WT  R40403 

OUTDI Q 2 

JMP  S 3 

JUMP S 4 

S3 

Q20 

 I1 

 DI 

C=P 

S4 

Q21 

Q22 

S5 

I22 下限停止接点 

I23     S1 

S2 
JUMP S 0 

JUMP S 2 

计数器复位 

G-01Z 的框架，槽 NO. 

传送字节数 

目标值写入 

数字式开关 R40403 设定目

标值设定材料的长度。 

一致复位 

目标值 

置位 

切割机下降输出 

切割机上升输出 
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6-5-3 根据编码器对线速度的测定 

使用每圈 100 个脉冲的编码器，输出线速度。分速（m/分）取样时间为 1 秒 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

计算式： 

             π ³皮带轮直径（m） 
线速度（m/分）=      ³60 秒的计数值 
      编码器脉冲数 

  

假设取样时间为 1 秒时，则为 

          3.142³0.15 
       =     ³1 秒的计数值 ³60（秒） 
           100 
 
        0.4713（m） 
       =     ³1 秒的计数值 ³60（秒） 
         100 

皮带轮的直径=φ 150mm 

 

编码器脉冲数=100P/R 
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（ACC＞ON 时） 

（ACC=ON 时） 

  SET  M0 

TMR   T000    K5 

TMR   T001    K5 

起动 PB 

M0   T1 

T0 

LDS   K001   

LDS   K004 

LDS   K000 

RD   R5000 

OUTDI  Q1 

LDD   R5000 

MULS  K4713 

DIVS  K100 

MULS  K60 

OUTD  R2000 

LDS   K5000 

CMPR  R2000 

LDW   R2001 

ADDC  K1 

T1 

SP62 

SP61 

T1 

LDW   R2001  

OUTW  R40500 

计数器功能 B 方式 

起动储存 

取样时钟 1 秒 

瞬时的 1 秒时钟 

1SEC 

（初始化程序省略） 

G-01Z 的框架、槽 NO 

传送 4 字节 

模块存储器地址“0（读出计数器值）” 

G-01Z 的计数值的下位 4 位存储器在 R5000 

上位 4 位存储在 R5001 

计数器复位（每 1 秒） 

ACC 放入 R5000，R5001 的数据 

ACC 的内容³0.4713 的运算，结果放在 ACC 中 

ACC 的内容÷100=ACC 

运算结果的秒速转换成分速 

ACC 的内容存储在 R2000（下 4 位），R2001（上 4 位） 

5000 存入 ACC 

R2000 的数据（下 4 位）和 5000 比较（四舍五入） 

5000 大于 5000，R2001 的上 4 位加 1 

R2001 的内容放入 ACC，ACC 的内容输出给

R40500 



光洋电子（无锡）有限公司   SG 系列特殊模块技术资料 

                                                                                         — 54 — 

 

6-5-4 多点位置决定 
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（1）梯形图程序 

     

C＜P 

MLRK0 

SP0 

M0 
SET      M 0 

LDW    R40401 

         BIN 

OUTW  R2000 

SET     M 1 

RST     M0 

Q21 

  OUTDI  Q1 

  SET     M2 

  RST     M1 

Q2 

  LDR    O10 

  LDR    O2000 

  TTD    R3000 

  LDS    K002 

  LDS    K4 

  LDS    K8 

  WT     R3000 

  SET     M3 

  RST     M2 

Q21 

Q20 

  SET     M4 

  RST     M3 

Q22 

  RST     M4 

  SET     M1 

Q23 

  SET     M2 

  RST     M5 

  SET     M0 

  RST     M5 

I1   起动 SW 

M1 

I4 

DI 

 

M2 

M3 
MLSK1 

I40 
DI 

 

M4 

M5 
MLSK1 

I42 
DI 

 I40 
DI 

 

I42 
DI 

 

C＞P 

C＞P C＜P 

I2 下限停止接点 

I3 上限停止接点 

＞= 

＞= 

R2000K8 

R2000K8 

MLRK0 

初始复位 

输入 I20-I37BCD 输入→ACC 

ACC 的内容转换成二进制码 

ACC 的内容存入 R2000 中 

减算方向输出 

G-01Z 计数器复位 

一致输出复位 

步数    八进制 

开始寄存器 N=0→10 

存入寄存器 R2001 的内容 

设置 G-01Z 的框架号、槽号 

传送字节数 4      ※有关 TTD（指针加法取出指令） 

目标值写入          详细参照编程手册 

R3000 的内容写入 G-01Z 目标值 

R2000 
R2001 
R2002 
 
 
 
 
 
R2010 

10 
八 
进 
制 

减算方向输出 

加算方向输出 

目标值与 

计数值一致 

钻头下降 

钻头上升 

※ 

   例）指针数据表       

寄存器 数据  

R2000 n=0  

R2001 9000 第 1 号 

R2002 1000 2 

R2003 8000 3 

R2004 2000 4 

R2005 7000 5 

R2006 3000 6 

R2007 6000 7 

R2010 2000 8 

   

0+1=R2001  

  

0+1 9000  

 

表
范
围
范
围
设
定 

步
数
（
八
进
制
） 

R2000 

R3000 

 n+1 
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(2) 级式程序 

C<P 

I42 

DI

 

  

上限停止接点 

I3     R2000K8 

R2000K8 

JUMP   S 2 

JUMP   S0 

MLSK1 >= 

>= 

MLRK0 

R2000 
R2001 
R2002 
 
 
 
 
 
R2010 

10 
八 
进 
制 

※   

LDW  R40401 

  BIN 

OUTW R2000 

Q21 

OUTDI Q 1 

JUMP S 2 

Q 2 

LDR  Q 10 

LDR  O2000 

TTD  R3000 

LDS  K002 

LDS  K 4 

LDS  K8 

WT  R3000 

JMP  S 3 

Q21 

 Q 20 

JUMP S  4 

S0   初始级 

起动 SW 

  I1 

S1   

I4 

DI   

S2   

I40 

DI

 

  

S3   
C>P 

I42 

DI

 

  
I40 

DI

 

  

C>P C<P 

S4   

I2 下限停止接点  

S5   

Q21  

Q22 

输入 I20-I37 16 点的信号送往 ACC 

ACC 的内容转换成二进制送往 ACC 

ACC 的内容存储在 R2000 

减算方向输出 

G-01Z 计数器复位 

转换到级② 

一致输出复位 

步数   八进制 

开始寄存器 N=0→10 

存入寄存器 R2001 的内容 

 

设置 G-01Z 的框架号槽号 

传送字节数 4    ※有关 TTD（指针加法取出指令） 

目标值写入       详细参照编程手册 

R3000 的内容写入 G-01Z 目标值 

减算方向输出 

加算方向输出 

 

钻头下降 

钻头上升 

   例）指针数据表       

寄存器 数据  

R2000 n=0  

R2001 9000 第 1 号 

R2002 1000 2 

R2003 8000 3 

R2004 2000 4 

R2005 7000 5 

R2006 3000 6 

R2007 6000 7 

R2010 2000 8 

   

0+1=R2001  

  

0+1 9000  

 

表
范
围
范
围
设
定 

步
数
（
八
进
制
） 

R2000 

R3000 

 n+1 
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7. 试 运 行 时 

合上电源前，请确认下述项目 

1．请确认 G-01Z 模块侧面的 DIP 开关设定： 

 SW1 ON  递增输入、递减输入分别进行 

   OFF  90℃相位差输入 

 SW2 ON  A 方式  自动复位式 

   OFF  B 方式  复位输入式 

2．G-01Z 和外部输入的确认 

 计数禁止、计数器复位、写入值装入（LD） 

 计数输入，一致输出、输出复位 

 输入是全部独立，均与光电耦合器连接，未使用端子请与外部电源的 0V 连接 

3．请确认外部电源 DC24V 的电压接线。 

4．计数输入，LD 输入请使用屏蔽线，屏蔽线的屏蔽层请接地。 

5．输出与继电器连接时，保护用二极管在 100V1A 以上。另外，请接入 CR（0.022μ F+100Ω）。

输出电流为 MAX300mA。 

6．请确认 LED 显示部的亮灭和方向。 
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