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  1．概要 

 

 本资料是光洋S系列PLC的国内、海外型号指令的对照表资料。 

 

 

 2．ＰＬＣ海外型号 

    下表 光洋国内、海外为 PLC 型号表对应  

 

   国内型号     海外型号  

 系列   ＰＤＫ型号  Ｋ／Ｅ ＥＸ型号  

   ＳＺ  ＳＺ－４Ｍ  Ｄ２－２５０   －－－－－  

   ＳＺ－４  Ｄ２－２４０   －－－－－  

   ＳＺ－３  Ｄ２－２３０   －－－－－  

   ＳＵ  ＳＵ－６Ｍ  －－－－－   －－－－－  

   ＳＵ－５Ｍ  Ｄ４－４５０   －－－－－  

   ＳＵ－６Ｂ  Ｄ４－４４０ ＳＵ－６Ｂ－ＥＸ  

   ＳＵ－５Ｅ  Ｄ４－４３０ ＳＵ－５Ｅ－ＥＸ  

   ＳＧ  ＳＧ－８Ｂ  －－－－－   ＳＧ－８Ｂ－ＥＸ  

   注） 

１） 表中的[---]，表示没有相应的型号。 

２） ＰＤＫ型号和Ｋ／Ｅ ＥＸ型号在使用上的注意点 

ＰＤＫ型号和Ｋ／Ｅ ＥＸ型号的识别记号不同，使用时请多加注意。 

３） 与ＳＵ－５Ｍ相当的海外型号 Ｄ４－４５０，没有与ＳＵ－６Ｍ相 的海外型号。为 对应  

ＳＵ－６Ｍ和ＳＵ－５Ｍ功能上是相同的，但其用 程序容量不同。户  

 ＳＵ－６Ｍ：３２Ｋ语 

 ＳＵ－５Ｍ：１６Ｋ语 

       

 

 ３．ＰＤＫ型号和Ｋ／Ｅ ＥＸ型号识别记号 

     

功能存储器中使用的识别记号如下表所示： 

                                                                                                         

  Ｋ／Ｅ（ＥＸ）型号 ＰＤＫ型号  

 功能存储器    

 输入 Ｉ Ｘ  

 输出 Ｑ Ｙ  

 ＧＥＮＩＵＳ ＧＩ ＧＸ  

 线圈 ＧＱ ＧＹ  

 内部线圈 Ｍ Ｃ  

 定时器 Ｔ Ｔ  

 计数器 Ｃ ＣＴ  

 级 Ｓ Ｓ  

 特殊线圈 ＳＰ ＳＰ  

 数据寄存器 Ｒ Ｖ  
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 ４．ＰＤＫ型番使用時の命令対比表 

                                                                                     

    各型号对应 

指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数 Ｄ ４ Ｄ ２ 

 指令名称 指令名称 （PDK 号）识别记  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0

23

0

    Ｓ Ｕ Ｓ Ｚ 

    5M 6B 5E 4M 4 3

运算 始ＮＯ接点逻辑 开  ＬＤ ＳＴＲ X,Y,GX,GY,C,T,CT,S,SP ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

运算 始ＮＣ接点逻辑 开  ＬＤＮ ＳＴＲＮ X,Y,GX,GY,C,T,CT,S,SP ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

与运算ＮＯ接点逻辑  ＡＮＤ ＡＮＤ X,Y,GX,GY,C,T,CT,S,SP ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

与运算ＮＣ接点逻辑  ＡＮＤＮ ＡＮＤＮ X,Y,GX,GY,C,T,CT,S,SP ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

或运算ＮＯ接点逻辑  ＯＲ ＯＲ X,Y,GX,GY,C,T,CT,S,SP ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

或运算ＮＣ接点逻辑  ＯＲＮ ＯＲＮ X,Y,GX,GY,C,T,CT,S,SP ○ ○ ○ ○ ○ ○

普

通 

接 

点 

          

运算 始ＮＯ接点逻辑 开  ＬＤＤＩ ＳＴＲＩ X ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

运算 始ＮＣ接点逻辑 开  ＬＤＮＤＩ ＳＴＲＮＩ X ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

与运算ＮＯ接点逻辑  ＡＮＤＤＩ ＡＮＤＩ X ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

与运算ＮＣ接点逻辑  ＡＮＤＮＤＩ ＡＮＤＮＩ X ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

或运算ＮＯ接点逻辑  ＯＲＤＩ ＯＲＩ X ○ ○ ○ ○ ○ ○

          

或运算ＮＣ接点逻辑  ＯＲＮＤＩ ＯＲＮＩ X ○ ○ ○ ○ ○ ○

直

接

输

入

接

点 

          

运算 始ＮＯ接点逻辑 开  ＬＤ ＳＴＲ 1st： T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ○

   2nd： V,P,K       

          

运算 始ＮＣ接点逻辑 开  ＬＤＮ ＳＴＲＮ 1st： T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ○

   2nd： V,P,K       

与运算ＮＯ接点逻辑  ＡＮＤ ＡＮＤ 1st： T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ○

   2nd： V,P,K       

          

与运算ＮＣ接点逻辑  ＡＮＤＮ ＡＮＤＮ 1st： T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ○

   2nd： V,P,K       

或运算ＮＯ接点逻辑  ＯＲ ＯＲ 1st： T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ○

   2nd： V,P,K       

          

带

设

定

值

T

/

C

接

点 

或运算ＮＣ接点逻辑  ＯＲＮ ＯＲＮ 1st： T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ○

    2nd： V,P,K       
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

逻辑运算开始上升沿接点 ＬＤＰＤ ＳＴＲＰＤ   X,Y,GX,GY,C,T,CT,S ○ × × ○ × ×  

           

逻辑运算开始下降沿接点 ＬＤＮＤ ＳＴＲＮＤ   X,Y,GX,GY,C,T,CT,S ○ × × ○ × ×  

           

逻辑与运算上升沿接点 ＡＮＤＰＤ ＡＮＤＰＤ   X,Y,GX,GY,C,T,CT,S ○ × × ○ × ×  

           

逻辑与运算下降沿接点 ＡＮＤＮＤ ＡＮＤＮＤ   X,Y,GX,GY,C,T,CT,S ○ × × ○ × ×  

逻辑或运算上升沿接点 ＯＲＰＤ ＯＲＰＤ   X,Y,GX,GY,C,T,CT,S ○ × × ○ × ×  

微

分

接

点 

逻辑或运算下降沿接点 ＯＲＮＤ ＯＲＮＤ   X,Y,GX,GY,C,T,CT,S ○ × × ○ × ×  

逻辑运算开始 ＬＤＥＱ ＳＴＲＥ   1st： V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

        比较一致接点     2nd： V,P,K        

逻辑运算开始 ＬＤＮＥＱ ＳＴＲＮＥ   1st： V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      比较不一致接点     2nd : V,P,K        

逻辑与运算 ＡＮＤＥＱ ＡＮＤＥ   1st : V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

        比较一致接点     2nd : V,P,K        

逻辑与运算 ＡＮＤＮＥＱ ＡＮＤＮＥ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      比较不一致接点     2nd :V,P,K        

逻辑或运算 ＯＲＥＱ ＯＲＥ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

        比较一致接点     2nd :V,P,K        

或运算逻辑  ＯＲＮＥＱ ＯＲＮＥ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

比

较

一

致

接

点 

      比较不一致接点     2nd :V,P,K        

逻辑运算开始 ＬＤＧＥ ＳＴＲ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

    一致·大ＮＯ接点     2nd :V,P,K        

逻辑运算开始 ＬＤＮＧＥ ＳＴＲＮ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

    一致·大ＮＣ接点     2nd :V,P,K        

逻辑与运算 ＡＮＤＧＥ ＡＮＤ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

    一致·大ＮＯ接点     2nd :V,P,K        

逻辑与运算 ＡＮＤＮＧＥ ＡＮＤＮ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

    一致·大ＮＣ接点     2nd :V,P,K        

逻辑或运算 ＯＲＧＥ ＯＲ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

    一致·大ＮＯ接点     2nd :V,P,K        

比

较

接

点 

逻辑或运算 ＯＲＮＧＥ ＯＲＮ   1st :V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

     一致·大ＮＣ接点     2nd :V,P,K        
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

回路块串联 ＡＮＤＬＤ ＡＮＤＳＴＲ   None ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

回路块并联 ＯＲＬＤ ＯＲＳＴＲ   None ○ ○ ○ ○ ○ ○  

回

路

块

连

接            

新母线开始 ＭＬＳ ＭＬＳ   K 1-7 ○ ○ ○ ○ ○ ○  
母

线 母线复归 ＭＬＲ ＭＬＲ   K 0-7 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

线圈接通 ＯＵＴ ＯＲＯＵＴ   X,Y,GX,GY,C ○ ○ ○ ○ ○ ○  

     （ＯＲ动作）           

           

线圈接通 ＺＯＵＴ ＯＵＴ   X,Y,GX,GY,C ○ ○ ○ ○ ○ ○  

   （后优先动作）           

           

线圈置位 ＳＥＴ ＳＥＴ         X,Y,GX,GY,C,S ○ ○ ○ ○ ○ ○  

     (2nd) X,Y,GX,GY,C,S        

线圈复位 ＲＳＴ ＲＳＴ         X,Y,GX,GY,C,S ○ ○ ○ ○ ○ ○  

输

出

指

令 

     (2nd) X,Y,GX,GY,C,S        

线圈接通 ＯＵＴＤＩ ＯＲＯＵＴＩ   Y ○ ○ ○ ○ ○ ○  

    （ＯＲ动作）           

线圈接通 ＺＤＩ ＯＵＴＩ   Y ○ ○ ○ ○ × ×  

   （后优先动作）           

线圈置位 ＳＥＴＤＩ ＳＥＴＩ         Y ○ ○ ○ ○ ○ ○  

     (2nd) Y        

线圈复位 ＲＳＴＤＩ ＲＳＴＩ         Y ○ ○ ○ ○ ○ ○  

     (2nd) Y        

１次扫描输出 ＰＤ ＰＤ   X,Y,C ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

移位寄存器 ＳＲ ＳＲ   1st  :C ○ ○ ○ ○ ○ ○  

直

接

输

出 

     2nd  :C        

０．１秒定时器 ＴＭＲ ＴＭＲ    1st :T ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      2nd :V,P,K        

           

０．０１秒定时器 ＨＴＭＲ ＴＭＲＦ    1st :T ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      2nd :V,P,K        

           

０．１秒累积定时器 ＡＴＭＲ ＴＭＲＡ    1st :T ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      2nd :V,P,K        

           

０．０１秒累积定时器 ＡＨＴＭＲ ＴＭＲＡＦ    1st :T ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      2nd :V,P,K        

定

时

器 
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

计数器 ＣＮＴ ＣＮＴ    1st :CT ○ ○ ○ ○ ○ ○  

   （带复位端）      2nd :V,P,K        

           

计数器 ＧＣＮＴ ＳＧＣＮＴ    1st :CT ○ ○ ○ ○ ○ ○  

    （不带复位端）      2nd :V,P,K        

加减计数器 ＵＤＣＮＴ ＵＤＣ    1st :CT ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      2nd :V,P,K        

           

定时器／计数器复位 ＲＳＴＴＣ ＲＳＴ         T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ○  

计

数

器 

             (2nd) T,CT        

级登记 ＳＧ ＳＧ   S ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

初始级登记 ＩＳＧ ＩＳＧ   S ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

           

条件成立时级转移 ＪＭＰ ＪＭＰ   S ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

条件不成立时级转移 ＮＪＭＰ ＮＪＭＰ   S ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

级合流登记 ＣＶ ＣＶ   S ○ ○ × ○ ○ ○  

           

级合流转移 ＣＶＪＭＰ ＣＶＪＭＰ   S ○ ○ × ○ ○ ○  

           

级组启动 ＢＲＥＱ ＢＣＡＬＬ   C ○ ○ × ○ ○ ○  

           

           

级组开始 ＢＳＴＡＲＴ ＢＬＫ   C ○ ○ × ○ ○ ○  

                    

级

式

编

程

相

关

指

令 

级组结束 ＢＥＮＤ ＢＥＮＤ  无操作数 ○ ○ × ○ ○ ○  

跳转指令 ＧＯＴＯ ＧＯＴＯ  K ○ ○ × ○ ○ ×  

           

           

跳转目标标记 ＧＬＢＬ ＬＢＬ   K ○ ○ × ○ ○ ×  

跳

转

指

令 

           

           

循环指令开始 ＦＯＲ ＦＯＲ   V,K ○ ○ × ○ ○ ×  

           

           

循

环

指

令 循环体最后 ＮＥＸＴ ＮＥＸＴ   无操作数 ○ ○ × ○ ○ ×  
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    各型号对应 

国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ 

    5M 6B 5E 4M  4  3  

ＣＡＬ ＧＴＳ K ○ ○ × ○ ○ ×

 

    指  令  种  类 

45

0 

44

0 

43

0 

 

子程序调用  

           

子程序开始标记 ＣＬＢＬ ＳＢＲ K ○ ○ × ○ ○ ×  

                  

条件复归 ＲＥＴ ＲＴＣ 无操作数 ○ ○ × ○ × ×  

           

无条件复归 ＣＥＮＤ ＲＴ 无操作数 ○ ○ × ○ ○ ×  

子

程

序 

           

中断禁止 ＩＮＨ ＤＩＳＩ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

中断许可 ＩＮＥ ＥＮＩ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

中断子程序 ＩＬＢＬ ＩＮＴ O (Oct) ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

中断子程序条件复归 ＲＥＴＩ ＩＲＴＣ 无操作数 ○ ○ ○ ○ × ×  

                  

中断子程序无条件复归 ＩＥＮＤ ＩＲＴ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

中

断 

                

监控定时器复位 ＷＤＯＧＲ ＲＳＴＷＴ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

                   

暂定状态执行停止 ＢＲＥＡＫ ＢＲＥＡＫ 无操作数 ○ ○ × × × ×  
停

止 ＳＴＯＰ方式停止 ＳＴＯＰ ＳＴＯＰ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

   空指令 ＮＯＰ ＮＯＰ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

   程序结束 ＥＮＤ ＥＮＤ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

１６Ｂｉｔ ＬＤＷ ＬＤ V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

３２Ｂｉｔ ＬＤＤ ＬＤＤ V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

任意位Ｂｉｔ ＬＤＦ ＬＤＦ 1st： X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × ○ ○ ×  

（１～３２）   T,CT,SP        

   2nd： K        

直接１６Ｂｉｔ ＬＤＤＷ ＬＤＩ V ○ × × × × ×  

           

直接任意Ｂｉｔ ＬＤＤＦ ＬＤＩＦ 1st :X ○ ○ × × × ×  

读

入

指

令 

（１～３２）   2nd :K        
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

索引１６Ｂｉｔ ＬＤＩＸ ＬＤＸ   V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

           

数据堆栈弹出 ＰＯＰ ＰＯＰ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

４位定数 ＬＤＳ ＬＤ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

           

８位定数 ＬＤＣ ＬＤ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

           

读

入

指

令 

寄存器号（定数） ＬＤＲ ＬＤＡ   O (Oct) ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

１６Ｂｉｔ ＯＵＴＷ ＯＵＴ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

３２Ｂｉｔ ＯＵＴＤ ＯＵＴＤ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

任意Ｂｉｔ ＯＵＴＦ ＯＵＴＦ   1st :X,Y,GX,GY,C ○ ○ × ○ ○ ×  

     2nd :K        

直接１６Ｂｉｔ ＯＵＴＤＷ ＯＵＴＩ   V ○ × × × × ×  

           

直接任意Ｂｉｔ ＯＵＴＤＦ ＯＵＴＩＦ   1st :Y ○ ○ × × × ×  

     2nd :K        

           

高位８Ｂｉｔ ＯＵＴＭ ＯＵＴＭ  V ○ × × × × ×  

           

低位８Ｂｉｔ ＯＵＴＬ ＯＵＴＬ  V ○ × × × × ×  

           

写

入

指

令 

索引１６Ｂｉｔ ＯＵＴＩＸ ＯＵＴＸ   V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

            

 ４位ＢＣＤ ＡＤＤ ＡＤＤ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

８位ＢＣＤ ＡＤＤＤ ＡＤＤＤ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

任意Ｂｉｔ长 ＡＤＤＦ ＡＤＤＦ   1st ：X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × × × ×  

                  T,CT,SP        

     2nd : K        

スタック ＳＡＤＤ ＡＤＤＳ 无操作数 ○ ○ ○ × × ×  

加

法 

           

            

 ８位常数 ＡＤＤＣ ＡＤＤＤ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

Ｂ

Ｃ

Ｃ

算

术

运

算 
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

  ４位 ＳＵＢ ＳＵＢ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

 ８位 

 

ＳＵＢＤ ＳＵＢＤ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

 任意Ｂｉｔ长 ＳＵＢＦ ＳＵＢＦ   1st :X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × × × ×  

                   T,CT,SP        

      2nd :K        

           

减

法 

堆栈 ＳＳＵＢ ＳＵＢＳ 无操作数 ○ ○ ○ × × ×  

            

 ８位定数 ＳＵＢＣ ＳＵＢＤ   1st K(BCD:LSB ) ○ ○ ○ ○ ○ ○  

      2nd  (BCD:MSB )        

 ４位 ＭＵＬ ＭＵＬ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

８位 ＭＵＬＤ ＭＵＬＤ  ○ × × ○ × ×  

     2nd V,P        

任意Ｂｉｔ长 ＭＵＬＦ ＭＵＬＦ   1st :X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × × × ×  

                  T,CT,SP        

     2nd :K        

乘

法 

堆栈 ＳＭＵＬ ＭＵＬＳ 无操作数 ○ ○ ○ × × ×  

            

 ４位定数 ＭＵＬＳ ＭＵＬ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

            

 ４位 ＤＩＶ ＤＩＶ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

８位 ＤＩＶＤ ＤＩＶＤ  V,P ○ ○ × ○ × ×  

Ｂ

Ｃ

Ｃ

算

术

运

算 

           

 任意Ｂｉｔ长 ＤＩＶＦ ＤＩＶＦ   1st :X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × × × ×  

                   T,CT,SP        

      2nd :K        

 

除

法 

堆栈 ＳＤＩＶ ＤＩＶＳ 无操作数 ○ ○ ○ × × ×  

             

  ４位定数 ＤＩＶＳ ＤＩＶ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

  １６Ｂｉｔ ＢＡＤＤ ＡＤＤＢ   V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

             

 ３２ＢｉＴ ＢＡＤＤＤ ＡＤＤＢＤ   V,P ○ ○ × × × ×  

            

 堆栈 ＳＢＡＤＤ ＡＤＤＢＳ 无操作数 ○ ○ × × × ×  

            

加

法 

４位定数 ＢＡＤＤＳ ＡＤＤＢ   K ○ ○ ○ ○ × ×  

            

 ８位定数 ＢＡＤＤＣ ＡＤＤＢＤ   K ○ ○ × × × ×  

            

 １６Ｂｉｔ ＢＳＵＢ ＳＵＢＢ   V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

            

            

３２Ｂｉｔ ＢＳＵＢＤ ＳＵＢＢＤ   V,P ○ ○ × × × ×  

           

堆栈 ＳＢＳＵＢ ＳＵＢＢＳ 无操作数 ○ ○ × × × ×  

           

减

法 

４位定数 ＢＳＵＢＳ ＳＵＢＢ   K ○ ○ ○ ○ × ×  

            

            

 ８位定数 ＢＳＵＢＣ ＳＵＢＢＤ   K ○ ○ × × × ×  

            

            

 １６ｂｉｔ ＢＭＵＬ ＭＵＬＢ   V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

           

           

Ｂ

Ｉ

Ｎ

算

术

运

算 

堆栈 ＳＢＭＵＬ ＭＵＬＢＳ 无操作数 ○ ○ × × × ×  

            

 

乘

法 

           

  ４位定数 ＢＭＵＬＳ ＭＵＬＢ   K ○ ○ ○ ○ × ×  

             

  １６Ｂｉｔ ＢＤＩＶ ＤＩＶＢ   V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

             

            

 堆栈 ＳＢＤＩＶ ＤＩＶＢＳ 无操作数 ○ ○ × × × ×  

            

 

除

法 

           

  ４位定数 ＢＤＩＶＳ ＤＩＶＢ   K ○ ○ ○ ○ × ×  
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

  １６Ｂｉｔ ＡＮＤＷ ＡＮＤ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

             

            

 ３２Ｂｉｔ ＡＮＤＤ ＡＮＤＤ   V,P ○ ○ × ○ × ×  

 任意Ｂｉｔ长 ＡＮＤＦ ＡＮＤＦ   1st :X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × ○ × ×  

                   T,CT,SP        

      2nd :K       

逻

辑

与 
 

 堆栈 ＳＡＮＤ ＡＮＤＳ 无操作数 ○ ○ × × ×

         

 ８位定数 ＡＮＤＣ ＡＮＤＤ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○

１６Ｂｉｔ ＯＲＷ ＯＲ   V,P ○ ○ ○ ○  

     

 

３２Ｂｉｔ ＯＲＤ ＯＲＤ   V,P ○ ○ × ×  

任意Ｂｉｔ长 ＯＲＦ ＯＲＦ   1st :X,Y,GX,GY,C,S, × ○ × ×

       

堆栈 无操作数 ○ ○ × × × ×  

     

逻

辑

或 

×  

            

  

 

            

 ○ ○

       

          

○ × 

○ ○  

                  T,CT,SP        

     2nd :K 

ＳＯＲ ＯＲＳ 

      

           

 ８位定数 ＯＲＣ ＯＲＤ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

１６Ｂｉｔ ＸＯＲＷ ＸＯＲ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

３２Ｂｉｔ ＸＯＲＤ ＸＯＲＤ   V,P ○ ○ × ○ × ×  

           

逻

辑

运

算 

           

 任意Ｂｉｔ长 ＸＯＲＦ ＸＯＲＦ   1st :X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × ○ × ×  

                   T,CT,SP        

      2nd :K        

 堆栈 ＳＸＯＲ ＸＯＲＳ 无操作数 ○ ○ × × × ×  

            

 ８位定数 ＸＯＲＣ ＸＯＲＤ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

 

逻

辑

异

或 
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    各型号对应  

   指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

 １６Ｂｉｔ ＣＭＰＲ ＣＭＰ   V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

３２Ｂｉｔ ＣＭＰＲＤ ＣＭＰＤ   V,P ○ ○ × ○ ○ ○  

           

任意长 ＣＭＰＲＦ ＣＭＰＦ   1st :X,Y,GX,GY,C,S, ○ ○ × ○ × ×  

                  T,CT,SP        

     2nd :K        

堆栈 ＳＣＭＰＲ ＣＭＰＳ 无操作数 ○ ○ ○ × × ×  

比

较 

           

 ８位定数 ＣＭＰＲＣ ＣＭＰＤ   K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

 取反 ＩＮＶ ＩＮＶ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

 １０ 制进 补码变换 ＢＣＤＣＰＬ ＢＣＤＣＰＬ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

 ＢＩＮ码变换 ＢＩＮ ＢＩＮ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

 ＢＣＤ码变换 ＢＣＤ ＢＣＤ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

ＧＲＡＹ码→ＢＣＤ码 ＧＲＡＹ ＧＲＡＹ 无操作数 ○ ○ × ○ ○ ×  

编码 ＥＮＣＯ ＥＮＣＯ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

译码 ＤＥＣＯ ＤＥＣＯ 无操作数 ○ ○ ○ ○ ○ ○  

７段译码 ＳＥＧ ＳＥＧ 无操作数 ○ ○ ○ ○ × ×  

右移 ＳＨＦＲ ＳＨＦＲ   V,K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

           

左移 ＳＨＦＬ ＳＨＦＬ   V,K ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

循环右移 ＲＯＴＲ ＲＯＴＲ   V,K ○ ○ ○ ○ × ×  

           

循环左移 ＲＯＴＬ ＲＯＴＬ   V,K ○ ○ ○ ○ × ×  

Ａ

Ｃ

Ｃ

变

换 

           

 ＯＮ位求和 ＳＵＭ ＳＵＭ 无操作数 ○ ○ ○ ○ × ×  

 平方根 ＳＱＲＴ ＳＱＲＴ 无操作数 ○ × × × × ×  

 正弦 ＳＩＮ ＳＩＮ 无操作数 ○ × × × × ×  

 余弦 ＣＯＳ ＣＯＳ 无操作数 ○ × × × × ×  
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     各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

正切 ＴＡＮ ＴＡＮ 无操作数 ○ × × × × ×  

反正弦 ＡＳＩＮ ＡＳＩＮ 无操作数 ○ × × × × ×  

反余弦 ＡＣＯＳ ＡＣＯＳ 无操作数 ○ × × × × ×  

反正切 ＡＴＡＮ ＡＴＡＮ 无操作数 ○ × × × × ×  

弧度变换 ＲＡＤ ＲＡＤ 无操作数 ○ × × × × ×  

度变换 ＤＥＧ ＤＥＧ 无操作数 ○ × × × × ×  

Ａ

Ｃ

Ｃ

变

换 

位替换指令 ＳＦＬＤＧＴ ＳＦＬＤＧＴ 无操作数 ○ ○ × ○ ○ ×  

 ＢＣＤ加１ ＩＮＣＲ ＩＮＣ V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

           

           

ＢＣＤ减１ ＤＥＣＲ ＤＥＣ V,P ○ ○ ○ ○ × ×  

           

ＢＩＮ加１ ＢＩＮＣ ＩＮＣＢ V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

寄

存

器

变

换 

ＢＩＮ减１ ＢＤＥＣ ＤＥＣＢ V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

 传送 ＭＯＶＥ ＭＯＶ V,P ○ ○ ○ ○ ○ ○  

            

ＡＣＣ逻辑与传送 ＡＮＤＭＯＶ ＡＮＤＭＯＶ V ○ × × × × ×  

           

ＡＣＣ逻辑或传送 ＯＲＭＯＶ ＯＲＭＯＶ V ○ × × × × ×  

           

ＡＣＣ逻辑异或传送 ＸＯＲＭＯＶ ＸＯＲＭＯＶ V ○ × × × × ×  

           

交换 ＳＷＡＰ ＳＷＡＰ V ○ × × × × ×  

           

ＡＳＣＩＩ→ＨＥＸ ＡＴＨ ＡＴＨ V ○ ○ × ○ × ×  

          码变换           

数

据

块

处

理 

ＨＥＸ→ＡＳＣＩＩ ＨＴＡ ＨＴＡ V ○ ○ × ○ × ×  

            码变换           

 同一数据块写入 ＦＩＬＬ ＦＩＬＬ V,K ○ ○ ○ × × ×  
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    各型号对应  

   指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

 同一数据检索 ＳＲＣＨ ＦＩＮＤ   V,K ○ ○ × × × ×  

           

           

多字节数据检索 ＢＳＲＣＨ ＦＩＮＤＢ  V ○ × × × × ×  

           

           

表

检

索 

数据分类 ＣＬＡＳＳ ＦＤＧＴ   V,K ○ ○ × × × ×  

            

 指针加运算取出 ＴＴＤ ＴＴＤ   V ○ ○ × × × ×  

           

           

指针减运算取出 ＲＦＢ ＲＦＢ  V ○ ○ × × × ×  

           

           

堆栈上托取出 ＲＦＴ ＲＦＴ  V ○ ○ × × × ×  

           

           

指针加运算存入 ＳＴＴ ＳＴＴ   V,K ○ ○ × × × ×  

           

           

带

指

针

表

处

理 

堆栈下推存入 ＡＴＴ ＡＴＴ   V,K ○ ○ × × × ×  

            

Ｂｉｔ置位 ＢＩＴＳＥＴ ＳＥＴＢＩＴ   V,O ○ × × × × ×  
Ｂ

ｉ

ｔ

处

理  

           

           

Ｂｉｔ复位 ＢＩＴＲＳＴ ＲＳＴＢＩＴ   V,O ○ × × × × ×  

          

 表右移 ＴＳＨＦＲ ＴＳＨＦＲ   V,O ○ × × × × ×  

           

           

表左移 ＴＳＨＦＬ ＴＳＨＦＬ   V,O ○ × × × × ×

表

移

位 
 

           

数据区标号 ＤＬＢＬ ＤＬＢＬ  K ○ ○ × ○ ○ ○  

           

数值数据登录 ＮＣＯＮ ＮＣＯＮ   K ○ ○ × ○ ○ ○  

ＡＳＣＩＩ数据登录 ＡＣＯＮ ＡＣＯＮ   A ○ ○ × ○ ○ ○  

程序块索引读入 ＬＤＳＩＸ ＬＤＳＸ  K ○ ○ × ○ ○ ×  

数

据

登

记 

             

           

           

数据标号地址读出 ＬＤＬＢＬ ＬＤＬＢＬ  K ○ ○ × ○ ○ ○  
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    各型号对应  

    指令种类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４   Ｄ ２ 

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

登录数据寄存器传送 ＭＯＶＡＳ ＭＯＶＢＬＫ ○ ×  V × × × ×  

           

           

程序区，寄存器间传送 ＭＯＶＭＣ ＭＯＶＭＣ   V,K ○ ○ × ○ ○ ○  

                          

寄存器←Ｇ－０７Ｍ ＦＲＤ ＲＤＦ  V,P ○ × × × × ×  

               读入           

           

寄存器→Ｇ－０７Ｍ ＷＴＦ  V,P ○ × × × ×  ＦＷＴ ×

数

据

登

记 

               写出           

智能模块读出 ＲＤ ＲＤ  V ○ ○ ○ ○ ○ ×  

           

智能模块写入 ＷＴ ＷＴ  V ○ ○ ○ ○ ○ ×

智

能

模

块 
 

           

           

读入 ＲＸ ＲＸ   X,Y,GX,GY,C,S,T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ×  

     SP,V,P,$        

           

           

写出 ＷＸ ＷＸ   X,Y,GX,GY,C,S,T,CT ○ ○ ○ ○ ○ ×  

     SP,V,P,$        

           

通

讯

模

块 

           

输出区域暂停指令 ＰＡＵＳＥ ＰＡＵＳＥ   Y ○ ○ ○ ○ ○ ○  

           

I/O区域更新指令 ＤＯＩＯ ＤＯＩＯ   X,Y,GX,GY ○ × × × × ×  

                     

输

入

输

出

模

块  I/O传送禁止 ＳＵＳＩＯ ＳＵＳＩＯ 无操作数 ○ × × × × ×

外部诊断码 ＦＡＬＴ ○ ○  ＦＡＵＬＴ   V,K ○ ○ ○ ○ 

     信息表示           

历史事件记录 ＨＩＳＴＲＹ ＨＩＳＴＲＹ   V,K × × × × × ×

诊

断  

           

时刻设定 ＴＩＭＥ ＴＩＭＥ  V ○ ○ × × ×  ○ 

           

           

日期设定 ＤＡＴＥ ＤＡＴＥ  V ○ ○ × ○ × ×  

日

历 
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    各型号对应  

   指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 44

0 

 

    5M 6B 5E 4M  4  3  

 整数→浮 小数动 变换 ＲＥＡＬ ＩＴＯＲ 无操作数 ○ × × ○ × ×  

        

浮 小数动 →整数变换 ＩＮＴ ＲＴＯＩ 无操作数 ○ × × ○ 

 

     

加法 ＲＡＤＤ ＡＤＤＲ V,P ○ × × ○ × ×  

    

加法（常数） ＲＡＤＤＣ ＡＤＤＲ K ○ × × ○ × ×  

           

           

减法 ＲＳＵＢ ＳＵＢＲ V,P ○ × × ○  × ×

           

减法（常数） ＲＳＵＢＣ ＳＵＢＲ K ○ × × ○ ×

          

         

○ × × ○ × ×  

         

           

           

除法 ＲＤＩＶ ＤＩＶＲ V,P ○ × × ○ × ×  

           

除法（常数） ＲＤＩＶＣ ＤＩＶＲ K ○ × × ○ × ×  

     

           

ＬＤＲ V,P ○ × × ○ × ×  

         

ＬＤＲ K ○ × × ○ ×  

           

比较 ＲＣＭＰＲ ＣＭＰＲ V,P ○ × × ○ × ×  

           

比 （常数）较  ＲＣＭＰＲＣ ＣＭＰＲ K ○ ×× × ○ ×  

           

 运算 始ＮＯ接点逻辑 开  ＢＬＤ ＳＴＲＢ 1st :V,P ○ × × ○ × ×  

    2nd :K        

 运算 始ＮＣ接点逻辑 开  ＢＬＤＮ ＳＴＲＮＢ 1st :V,P ○ × × ○ × ×  

    2nd :K        

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ 

            

   

× ×  

          

      

       

           

×  

 

  

乘法 ＲＭＵＬ ＭＵＬＲ V,P 

  

乘法（常数） ＲＭＵＬＣ ＭＵＬＲ K ○ × × ○ × ×  

      

读入 ＲＬＤ 

  

读入（常数） ＲＬＤＣ ×

浮

动

小

数

点

指

令 
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    各型号对应  

    指  令  种  类 国内 ＰＤＫ 可使用的操作数  Ｄ ４  Ｄ ２  

 指令名称 指令名称  45

0 

44

0 

43

0 

25

0 

24

0 

23

0 

 

     Ｓ Ｕ  Ｓ Ｚ  

    5M 6B 5E 4M  4  3  

与运算ＮＯ接点逻辑  ＢＡＮＤ ＡＮＤＢ    1st :V,P ○ × × ○ × ×  

      2nd :K        

           

与运算ＮＣ接点逻辑  ＢＡＮＤＮ ＡＮＤＮＢ    1st :V,P ○ × × ○ × ×  

      2nd :K        

或运算ＮＯ接点逻辑  ＢＯＲ ＯＲＢ    1st :V,P ○ × × ○ × ×  

      2nd :K        

           

或运算ＮＣ接点逻辑  ＢＯＲＮ ＯＲＮＢ    1st :V,P ○ × × ○ × ×  

      2nd :K        

ＢＩＴ 接通 ＢＯＵＴ ＯＵＴＢ    1st :V,P ○ × × ○ × ×  

      2nd :K        

      

○ × × ○ × ×  

      2nd :K        

寄

存

器

领

域

逻

辑

运

算 

ＢＩＴ复位 ＢＲＳＴ ＲＳＴＢ    1st :V,P ○ × × ○ × ×  

       2nd :K        

 时间驱动型凸轮 ＤＲＵＭ ＤＲＵＭ    CT ○ × × ○ × ×  

       参数        

           

           

           

时间／事件型凸轮 ＥＤＲＵＭ ＥＤＲＵＭ     CT ○ × × ○ × ×  

                     参数        

           

           

           

带掩膜事件驱动型凸轮 ＭＤＲＭＤ ＭＤＲＭＤ    CT ○ × × ○ × ×  

（离散点输出）     参数        

           

           

           

带掩膜事件驱动型凸轮 ＭＤＲＭＷ ＭＤＲＭＷ    CT ○ × × ○ × ×  

（字输出）      参数   

  

           

凸

轮

控

制

指

令 

           

ＡＳＣＩＩ码打印 ＰＲＩＮＴ ＰＲＩＮＴ    ポート  No. ○ × × ○ × ×   

      消息        

            

            

     

ＢＩＴ置位 ＢＳＥＴ ＳＥＴＢ    1st :V,P 
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