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1.产品外形图与接线 

1.1 K2-CTRIO的外形图 
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1.2 K2-CTRIO的接线图 

 

模块接线时注意事项： 
 1. 不管是使用脉冲输出功能还是高速计数功能，都必须在 V1 与 C1 间加入 24V 电源！ 

 2. 外接电源时，请注意正、负位置不要接错，以免烧坏模块; 

 3. C1/C2 在模块内部是相连的; 

 4. 接线端 1A 对应物理 I0，1B 对应物理 I1，2A 对应物理 I2，2B 对应物理 I3， 

 5. Q0~Q3 输出电流不能超过 30mA.，在使用时需要考虑外接负载的阻值，必要时串接限流电阻。 
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2.硬件规格 

2.1 一般规格 

项   目 规    格 

使用温度 0℃～55℃*1 

保存温度 -25℃～70℃*1 

使用环境湿度 30％～95％无凝露*1 

保存环境湿度 30％～95％无凝露*1 

使用环境 周围无腐蚀性气体 

振动*1 符合 GB/T2423.10-1995 试验规定 

10~57Hz 位移幅值 0.075mm，57~150Hz 加速度 10m/s2，

以每分钟一个倍频程速率在 X、Y、Z三个方向各扫描 10

次 

冲击*1 峰值 15g，持续时间 11ms，在三个互相垂直轴的每轴向

冲击 2次 

抗干扰性 符 合 可 编 程 序 控 制 器 国 家 标 准 GB/T 

15969.1—15969.4—1995 

安装方式 同 DL205 系列（SZ 系列）模块 

外形结构 同 DL205 系列（SZ 系列）模块 

安装槽位*2 SN 任意槽位，SK 第一个扩展框架任意槽位 

D2-250-1/D2-260：基本框架的 1—3号槽位 

内部电源 DC5V,300mA，由 PLC 提供 

*1： 参考 GB/T 15969.2-1995 

 *2：各 PLC 需要特殊的版本对应，每个 PLC 最多支持安装 3块本模块。具体咨询本公司销

售部门。 
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2.2 硬件性能规格 

输入规格 

项目 规格 

输入点数 4 点  (占用 PLC 8 点输入定义号) 

额定输入电压 DC  24V 

输入电压范围 DC  21.6V ~ 26.4V 

额定输入电流 DC 24V：TYPE7mA 

输入阻抗 约 3.3K 

最大输入电压•电流 DC  26.4V   8mA 

最小 ON 电压 DC  16.0V 

最大 OFF 电压 DC  5V 

最高计数频率 50K 

绝缘方式 光耦隔离 

公共点方式 4 点 1 公共点 

公共点极性 0V 

动作表示 LED 表示 

外部接线方法 可插拔式端子台 

适合电线尺寸 16 ~ 22AWG 

 

输入回路示意图 

 
注意上图中，V和 V1 必须共地并连接到 C1 端子上。
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输出规格 

项目 规格 

输出点数 4 点  (占用 PLC 8 点输出定义号) 

输出形式 集电极开路输出 

额定负载电压/电流 AC5V～30V/30mA  

最大负载电压 DC40V(峰值) 

最大负载电流 40mA 

最小开关负载电压/电

流 
AC/DC5V/5mA 

浪涌抑制回路 无 

保护回路 无 

公共点方式 4 点 1 公共点 

公共点极性 0V 

动作表示 ＬＥＤ表示 

外部接线方法 可插拔端子台 

适合电线大小 １６～２２ＡＷＧ 

 

输出回路示意图 
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3.输入输出功能 

本模块自身带有 4点输入点/4 点输出点共 8个物理点，分别用物理 I0~I4；物理 Q0~Q4 来表

示，其对应功能如下： 

4 点输入点功能 

功能 物理 I0（1A） 物理 I1（1B） 物理 I2（2A） 物理 I3（2B） 

单相高速计数 CH1 CH2 CH3 CH4 

双相高速计数 CH1-A CH1-B CH2-A CH2-B 

普通输入（滤波

时间 0－99ms） 

○ ○ ○ ○ 

计数复位输入 --- --- --- ○* 

脉冲输出用中断

输入 

--- ○ --- ○ 

  注*：该计数复位对应于高速计数通道 1。 

 

4 点输出点功能 

功能 物理 Q0 物理 Q1 物理 Q2 物理 Q3 

脉冲输出 Pulse/CW DIR/CCW Pulse/CW DIR/CCW 

普通输出 ○ ○ ○ ○ 

计数一致输出 ○ ○ ○ ○ 

  

本模块在使用时，将占用 PLC 的 8 点输入/8 点输出共 16 点 I/O 地址。其地址号根据模

块安装位置不同而不同。具体功能如下： 

功能 In+0 In+1 In+2 In+3 In+4 In+5 In+6 In+7 

单 相 高 速

计数 

通道 1 

一致标

志 

通道 2 

一致标

志 

通道 3 

一致标

志 

通道 4 

一致标

志 

--- --- --- --- 

双 相 高 速

计数 

通道 1 

一致标

志 

预留 通道 2 

一致标

志 

预留 --- --- --- --- 

普通输入 物理 I0 物理 I1 物理 I2 物理 I3 --- --- --- --- 

脉冲输出 --- --- --- --- 定位结

束标志 

定位结

束标志 

--- --- 

 

功能 Qn+0 Qn+1 Qn+2 Qn+3 Qn+4 Qn+5 Qn+6 Qn+7 

脉冲输出 通道 1 

启动标

志 

通道 1 

立即停止 

通道 2 

启动标

志 

通道 2 

立即停止 

--- --- --- --- 

普通输出 物理 Q0 物理 Q1 物理 Q2 物理 Q3 --- --- --- --- 

注：In 和 Qn 为 PLC 自动分配的模块起始输入/输出地址。 

 另外，输入部分作为 4点普通输入点模块使用时，带软件滤波功能，其滤波时间需要通过寄

存器设置（Rn+6，Rn+7）完成。具体请参见设定寄存器一览表相关章节。 
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4.运行说明 

4.1运行和停止 

1． 用户运行 PLC 程序的同时，模块也被设置到运行状态，但当模块有设定错误的时候，

模块不会被设置到运行状态，并且多功能执行代码也被改写为 0x5555，如果 PLC 被

设置到停止状态，模块也停止运行。 

2． 模块在运行的时候，如果设置有更改，必须在设定寄存器组的最后一个——多功能

执行代码寄存器——中填入 0xA55A（模块运行中修改脉冲输出参数时可填入 0xAA5A

或 0xA5AA 或 0x55A5 或 0x5A55）启动模块参数修改动作，填入后如果该寄存器值自

动变为 0xAAAA 后表示设定已经写入模块，如果变为 0x5555，表示设定出错，未被

写入模块，并且模块自动进入停止状态。 

3． 模块对应的动作参数被设置到一组特定的设定寄存器组中，你可以通过专门的设置

软件来设置模块的动作参数，这些参数如果需要停电保持，请把该设定寄存器组设

置成停电保持，否则 PLC 断电上电后，模块动作参数将被清除；你也可以在用户程

序中通过数据寄存器置值对模块动作参数进行初始设定。模块本身不记录设定的动

作参数。 

4． 用户更换模块的时候，如果设定寄存器组被设定为停电保持的时候，无需再次设定。 

5． 当 PLC 被全清，SPD 初始化的时候，起始设定寄存器将被设定为默认值（SN）或被

清零（D2-250-1，D2-260，SK）。 

6． 当起始寄存器设定错误的时候，对 SN 系列 PLC 和 DL 系列 PLC，本模块不进行任何

动作；对 SK 系列 PLC，对应的错误代码寄存器被写入错误代码 4。 

7． 由于 PLC 和模块之间采用多 CPU 并口协议方式，所以写入数据需要至少 2 个扫描周

期才能被写入模块，读出数据每个扫描周期都进行更新。 

 

K2-CTRIO 模块表面带有一组共 8个 LED 指示灯如下： 

 
 

OK：模块正常运行时常亮，模块参数设定错误、运行停止、状态不正常时闪烁 

ER：模块报错时点亮，一般为监控定时器时间溢出 

1A：双相高速计数 CH1（单相 CH1）有输入时点亮 

2A：双相高速计数 CH2（单相 CH3）有输入时点亮 

Q0、Q1、Q2、Q3：显示各输出点的状态 

 

模块动作时，你可以通过观察这些指示灯的不同点亮状态来了解模块的基本工作情况。 
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4.2设定注意事项说明 

内部框图如下： 

 
如上图所示：AB 相高速计数需占用 2 个输入点，脉冲输出功能也需占用高速计数通道。所

以设定请按照如下原则进行设定： 

 AB 相高速计数要占用两个输入点，当 I0 和 I2 使用 AB 相高速计数功能的时候，I1 或者

I3 请不要设定其它功能。 

 I3 可以使用作为高速计数通道 1 的硬复位端使用，此时 I2（I3）不能被设定为双相计

数，I3 不能用作单相高速计数功能。 

 脉冲输出功能使用的时候，脉冲输出通道 1 占用了 I2 的计数通道和计数线路，所以使

用脉冲通道 1的脉冲输出功能时，I2 无法被设定为单相或者双相计数。脉冲输出通道 2

占用了 I3 的计数通道和计数线路，所以使用脉冲通道 2 的脉冲输出功能时，I2 无法被

设定为双相计数，I3 无法被设定为单相计数。 

 当使用模式 2脉冲输出功能时，由于脉冲输出通道 1使用 I1 作为外部中断信号输入点，

所以此时 I0（I1）不能被设定为双相计数，I1 不能用作单相高速计数功能。脉冲输出

通道 2 使用 I3 作为外部中断信号输入点，所以此时 I2（I3）不能被设定为双相计数，

I3 不能用作单相高速计数功能。 

 

模块运行后，系统对用户设定的各模式进行自动检查，如果有错误，将在 Rn＋0 的 Bit0

－Bit6 中显示错误号，具体请查看寄存器的详细说明。 

 

 本模块可混合使用的高速计数/脉冲输出的最大通道数列表如下： 

混合模式 NO. 1 2 3 4 5 6 7  

A/B 相计数通道数 2 1 0 1 0 1 0  

单相计数通道数 0 2 4 1 3 0 2  

脉冲输出通道数 0 0 0 1 1 2 2  

   

高速计数通道 1 

AB 相计数通道 1 

高速计数通道 2 

高速计数通道 4 

高速计数通道 3 

AB 相计数通道 2 

I0 

I1 

I2 

I3 

脉冲输出通道 1 

脉冲输出通道 2 

Q0 

Q1 

Q2 

Q3 

FEED BACK 

FEED BACK 
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4.3设定寄存器一览 

 

 注意：在 SN 上使用本模块时，需要 SN 系统软件版本为 V3.09 以后的产品； 

在 D2-250-1，D2-260 上使用本模块时，K2-CTRIO 模块不能插在主 CPU 电源框架的 0

号槽中；另外需要 PLC 系统软件版本号最后一位为 A，B，C等英文字母的产品，例如

V4.8E,V2.6B 等。 

 

序号 
(OCT)寄存器

地址 
内容 详细说明 

0 Rn+0 模块工作状态 

BIT6－BIT0：错误代码 

BIT7：运行状态 0：停止 1：运行 

BIT14－BIT8：版本号 

BIT15：固定为 1 

1 Rn+1 脉冲输出状态寄存器 
BIT7－0：脉冲输出通道 1状态寄存器 

BIT15－8：脉冲输出通道 2状态寄存器 

2 Rn+2 模块扫描时间 扫描时间（HEX 显示，单位 us） 

3 Rn+3 最大模块扫描时间 最大扫描时间（HEX 显示，单位 us） 

4 Rn+4 输入点模式控制 

BIT3-BIT0：I0 模式选择（0，1，2，3） 

BIT7-BIT4：I1 模式选择（0，1，3，4） 

BIT11-BIT8：I2 模式选择（0，1，2，3） 

BIT15- BIT 12：I3 模式选择（0，1，3，

4，5） 

0：不使用 

1：单相计数 

2：双相计数 

3：普通输入 

4：脉冲输出用中断输入（I1：通道 1，

I3：通道 2） 

5：通道 1计数器复位输入 

其它：不使用 

PLC 槽号 起始寄存器设定地址 默认地址 

SN（最大支持 3块） 

SLOT0 R7470 680(R3200) 

SLOT1 R7471 700(R3400) 

SLOT2 R7472 780(R3600) 

SK（最大支持 3块，第一

个扩展框架） 

SLOT0 R36000 

无 SLOT1 R36001 

SLOT2 R36002 

D2-250-1、D2-260（最大

支持 3块，并且只能安装

在主 CPU 框架的 SLOT1－

SLOT3 中）注意：不能安

装于 SLOT0 中！ 

SLOT1 R7661 

无 

SLOT2 R7662 

SLOT3 R7663 
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5 Rn+5 输出点模式控制 

BIT3-BIT0：Q0 模式选择（0，1，2，3，4） 

BIT7-BIT4：Q1 模式选择（0，1，2，3） 

BIT11-BIT8：Q2 模式选择（0，1，2，3，

4） 

BIT15- BIT 12：Q3 模式选择（0，1，2，

3） 

0：不使用 

1：脉冲输出 

2：一致输出（双相计数通道 Q0 Q2，单

相计数通道 Q0 Q1 Q2 Q3） 

3：普通输出 

4：PWM 输出 

其它：不使用 

6 Rn+6 滤波时间设定 
BIT7－BIT0：I0 滤波时间（BCD 设置） 

BIT15－BIT8：I1 滤波时间（BCD 设置） 

7 Rn+7 滤波时间设定 
BIT7－BIT0：I2 滤波时间（BCD 设置） 

BIT15－BIT8：I3 滤波时间（BCD 设置） 

8 Rn+10 

单相计数器通道 1（双

相计数器通道 1）模式

选择 

BIT0：计数模式   

0：计数继续，1：计数复位 

BIT2- BIT 1：计数有效沿选择  

00：上升  01：下降  10：两沿 

BIT3： 0：单倍计数  

       1：4 倍计数（双相模式有效） 

BIT15-BIT4：预留 

9 Rn+11 计数器通道 1计数器

目标值 
计数器目标值（BCD 设置） 

10 Rn+12 

11 Rn+13 计数一致输出时间 通道 1一致输出时间（BCD 设置，单位 ms） 

12 Rn+14 
单相计数器通道 2模

式选择 

BIT0：计数模式  

 0：计数继续，1：计数复位 

BIT2-BIT1：计数有效沿选择 

 00：上升  01：下降  10：两沿 

BIT15-BIT3：预留 

13 Rn+15 计数器通道 2计数器

目标值 
计数器目标值（BCD 设置） 

14 Rn+16 

15 Rn+17 计数一致输出时间 通道 2一致输出时间（BCD 设置，单位 ms） 

16 Rn+20 

单相计数器通道 3（双

相计数器通道 2）模式

选择 

BIT0：计数模式 

 0：计数继续，1：计数复位 

BIT2-BIT1：计数有效沿选择 

 00：上升  01：下降  10：两沿 

BIT3： 0：单倍计数  

       1：4 倍计数（双相模式有效） 

BIT15-BIT4：预留 

17 Rn+21 计数器通道 3计数器

目标值 
计数器目标值（BCD 设置） 

18 Rn+22 

19 Rn+23 计数一致输出时间 通道 3一致输出时间（BCD 设置，单位 ms） 
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20 Rn+24 
单相计数器通道 4模

式选择 

BIT0：计数模式  

0：计数继续，1：计数复位 

BIT2,1：计数有效沿选择  

00：上升  01：下降  10：两沿 

BIT15-BIT3：预留 

21 Rn+25 计数器通道 4计数器

目标值 
计数器目标值（BCD 设置） 

22 Rn+26 

23 Rn+27 计数一致输出时间 通道 4一致输出时间（BCD 设置，单位 ms） 

24 Rn+30 
脉冲输出通道 1 模式

控制寄存器 

BIT0： 

脉冲输出模式下  定位脉冲模式 

  0：CW/CCW 1：脉冲和方向 

 PWM 输出模式下   

  0：表示 200ns 级 1：表示 51.2us 级 

BIT1：数据模式 0：绝对 1：相对 

BIT3－BIT2：预留 

BIT6－BIT4：运行模式控制  模式 1－4 

BIT7：预留 

BIT15－BIT8： 

多段定位用段数设定（1－8 BCD） 

25 Rn+31 
脉冲输出通道 1 定位

位置 

绝对方式下：-8388608~8388607 

相对方式下：-16777215~-1和1~16777214

（BCD 高 16 位在前） 
26 Rn+32 

27 Rn+33 

脉冲输出通道 1 定位

速度 

脉冲输出时候： 

定位速度：最低速度－50000pps（BCD） 

PWM 输出时候： 

 Rn+33 为脉宽设置 Rn+34 为周期设置 

 脉宽：0－65535×0.2 微秒或者 0－   

65535×0.0512 毫秒 

周期：100－65535×0.2 微秒或者 2－

65535×0.0512 毫秒 

28 Rn+34 

29 Rn+35 
脉冲输出通道 1 加速

时间 
0－2000（*10ms BCD） 

30 Rn+36 
脉冲输出通道 1 减速

时间 
0－2000（*10ms BCD） 

31 Rn+37 
脉冲输出通道 1 最低

速度 
1－2000（BCD） 

32 Rn+40 脉冲输出通道 1 最高

速度 
1－50000（BCD） 

33 Rn+41 

34 Rn+42 
脉冲输出通道 1 启动

速度 
1－2000（BCD） 

35 Rn+43 预留   

36 Rn+44 
脉冲输出通道 2 模式

控制寄存器 

BIT0： 

脉冲输出模式下  定位脉冲模式 

  0：CW/CCW 1：脉冲和方向 

 PWM 输出模式下   
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  0：表示 200ns 级 1：表示 51.2us 级 

BIT1：数据模式 0：绝对 1：相对 

BIT3－BIT2：预留 

BIT6－BIT4：运行模式控制  模式 1－4 

BIT7：预留 

BIT15－BIT8： 

多段定位用段数设定（1－8 BCD） 

 

37 
Rn+45 脉冲输出通道 2 定位

位置 

绝对方式下：-8388608~8388607 

相对方式下：-16777215~-1和1~16777214

（BCD 高 16 位在前） 38 Rn+46 

39 Rn+47 

脉冲输出通道 2 定位

速度 

脉冲输出时： 

  定位速度：最低速度－50000pps（BCD） 

PWM 输出时： 

 Rn+50 为脉宽设置， Rn+51 为周期设置 

 脉宽：0－65535×0.2微秒或者0－65535

×0.0512 毫秒 

周期：100－65535×0.2 微秒或者 2－

65535×0.0512 毫秒 

40 Rn+50 

41 Rn+51 
脉冲输出通道 2 加速

时间 
0－2000（*10ms BCD） 

42 Rn+52 
脉冲输出通道 2 减速

时间 
0－2000（*10ms BCD） 

43 Rn+53 
脉冲输出通道 2 最低

速度 
1－2000（BCD） 

44 Rn+54 脉冲输出通道 2 最高

速度 
1－50000（BCD） 

45 Rn+55 

46 Rn+56 
脉冲输出通道 2 启动

速度 
1-2000（BCD） 

47 Rn+57 预留   

48 Rn+60 
脉冲输出通道 1 之 1

段位置设定 

88388608－8388607（BCD 高 16 位在前） 

（最高位为多段控制方向设定位，0：正

向；8：反向） 
49 Rn+61 

50 Rn+62 脉冲输出通道 1 之 1

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

51 Rn+63 

52 Rn+64 脉冲输出通道 1 之 2

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

53 Rn+65 

54 Rn+66 脉冲输出通道 1 之 2

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

55 Rn+67 

56 Rn+70 脉冲输出通道 1 之 3

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

57 Rn+71 

58 Rn+72 脉冲输出通道 1 之 3

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

59 Rn+73 

60 Rn+74 脉冲输出通道 1 之 4

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

61 Rn+75 
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62 Rn+76 脉冲输出通道 1 之 4

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

63 Rn+77 

64 Rn+100 脉冲输出通道 1 之 5

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

65 Rn+101 

66 Rn+102 脉冲输出通道 1 之 5

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

67 Rn+103 

 

68 
Rn+104 脉冲输出通道 1 之 6

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

69 Rn+105 

70 Rn+106 脉冲输出通道 1 之 6

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

71 Rn+107 

72 Rn+110 脉冲输出通道 1 之 7

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

73 Rn+111 

74 Rn+112 脉冲输出通道 1 之 7

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

75 Rn+113 

76 Rn+114 脉冲输出通道 1 之 8

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

77 Rn+115 

78 Rn+116 脉冲输出通道 1 之 8

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

79 Rn+117 

80 Rn+120 
脉冲输出通道 2 之 1

段位置设定 

88388608－8388607（BCD 高 16 位在前） 

（最高位为多段控制方向设定位，0：正

向；8：反向） 
81 Rn+121 

82 Rn+122 脉冲输出通道 2 之 1

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

83 Rn+123 

84 Rn+124 脉冲输出通道 2 之 2

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

85 Rn+125 

86 Rn+126 脉冲输出通道2 2段速

度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

87 Rn+127 

88 Rn+130 脉冲输出通道 2 之 3

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

89 Rn+131 

90 Rn+132 脉冲输出通道 2 之 3

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

91 Rn+133 

92 Rn+134 脉冲输出通道2 4段位

置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

93 Rn+135 

94 Rn+136 脉冲输出通道 2 之 4

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

95 Rn+137 

96 Rn+140 脉冲输出通道 2 之 5

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

97 Rn+141 

98 Rn+142 脉冲输出通道2 5段速

度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

99 Rn+143 

100 Rn+144 脉冲输出通道 2 之 6

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

101 Rn+145 
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102 Rn+146 脉冲输出通道 2 之 6

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

103 Rn+147 

104 Rn+150 脉冲输出通道 2 之 7

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

105 Rn+151 

106 Rn+152 脉冲输出通道 2 之 7

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

107 Rn+153 

108 Rn+154 脉冲输出通道 2 之 8

段位置设定 
0－8388607（BCD 高 16 位在前） 

109 Rn+155 

110 Rn+156 脉冲输出通道 2 之 8

段速度设定 
最低速度－最高速度（BCD） 

111 Rn+157 

112 Rn+160* 多功能执行代码 

写入 0xA55A 表示设定结束，系统按设定

内容设置模块工作参数，并重置 Rn+160

如下： 

0x1234 表示数据写入中 

0x5555 表示发生错误 

0xAAAA 表示设定正确 

发生错误的时候，在错误代码寄存器（Rn

＋0：BIT6－0）显示错误信息。 

注意：每一个模块需要占用 113 个寄存器，使用此模块的时候请不要把这些寄存器挪作它用。 

 *注：多功能执行代码在脉冲输出模式时，可以在模块运行中修改脉冲输出参数而不影响模

块的其他功能，具体使用请参见脉冲输出部分的设定寄存器说明部分。 

 

 如果对这些寄存器的设置不是在用户程序中进行，而是用专门的工具软件设置的，那么这些

寄存器需要设置成停电保持，否则，其内容将在掉电后失去。（有些 PLC 在出厂时没有配电池，

为了能够使用停电保持功能，需要另外配电池。） 

 

4.4设定错误信息代码一览表 

 当向 Rn+160 中写入 0xA55A（或 0xAA5A 或 0xA5AA 或 0x55A5 或 0x5A55），如果动作模式设

定数据有错误，则系统会自动把 Rn+160 中的数值更改为 0x5555，表示设定中有错误，具体的错

误信息以错误代码的形式存放在错误代码寄存器 Rn+0 的 BIT0-6 中，具体错误信息如下： 

Rn+0 的 BIT0-6 中数值 表示错误信息 

0 无错误 

1 总线通讯错误 

2 输入点模式设定错误 

3 输出点模式设定错误 

4 数据非 BCD 数 

 

如果设置模块脉冲输出功能时发生设置错误，在读取 Rn+0 中的错误代码的同时，还要读取

Rn+1 中的脉冲输出状态寄存器内容，一并参考。有关 Rn+1 的详细内容请参考本资料 6-7 节。 
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5.高速计数 

5.1单相高速计数参数 

K2-CTRIO 支持最大 4路单相高速计数，具体参数如下 
项目 CH1  CH2  CH3  CH4 

计数速度 50K 50K 50K 50K 

对应计

数器号 

SN C150+槽号×8 C152+槽号×8 C154+槽号×8 C156+槽号×8 

SK C330+槽号×8 C332+槽号×8 C334+槽号×8 C336+槽号×8 

D2-250-1/260 C140+（槽号-1）×8 C142+（槽号-1）×8 C144+（槽号-1）×8 C146+（槽号-1）×8 

经过值

寄存器

地址 

SN R1150+槽号×8 R1152+槽号×8 R1154+槽号×8 R1156+槽号×8 

SK R1330+槽号×8 R1332+槽号×8 R1334+槽号×8 R1336+槽号×8 

D2-250-1/260 R1140+(槽号-1)×8 R1142+(槽号-1)×8 R1144+(槽号-1)×8 R1146+(槽号-1)×8 

计数范围 0-99999999 0-99999999 0-99999999 0-99999999 

目标值设定寄存器 Rn+11，Rn＋12 Rn+15，Rn＋16 Rn+21，Rn＋22 Rn+25，Rn＋26 

一致状态位 In＋0 In＋1 In＋2 In＋3 

计数值模式 继续或者复位 继续或者复位 继续或者复位 继续或者复位 

有效沿选择 上升、下降或者两沿 上升、下降或者两沿 上升、下降或者两沿 上升、下降或者两沿 

一致输出时间 

（复位模式有效） 

0－9999ms 0－9999ms 0－9999ms 0－9999ms 

一致输出端子（需设置） Qn＋0 Qn＋1 Qn＋2 Qn＋3 

计数输入物理端 I0 I1 I2 I3 

计数外部复位端 I3* 无 无 无 

注*：当把 I3 设置为 CH1 的硬复位端时，高速计数通道 CH4 将不能使用。 

 

5.2 AB双相高速计数参数 

K2-CTRIO 支持最大 2路双相高速计数，具体参数如下 
项目 CH1 CH2 

计数速度 50K 50K 

对应计数器

号 

SN C150+槽号×8 C154+槽号×8 

SK C330+槽号×8 C334+槽号×8 

D2-250-1/260 C140+（槽号-1）×8 C144+（槽号-1）×8 

经过值寄存

器地址 

SN R1150+槽号×8 R1154+槽号×8 

SK R1330+槽号×8 R1334+槽号×8 

D2-250-1/260 R1140+（槽号-1）×8 R1144+（槽号-1）×8 

计数范围 88388608－8388607（BCD） 88388608－8388607（BCD） 

目标值设定寄存器 Rn+11，Rn＋12 Rn+21，Rn＋22 

一致状态位 In＋0 In＋1 

计数值模式 继续或者复位 继续或者复位 

计数模式 单倍或者 4倍 单倍或者 4 倍 

一致输出时间（复位模式有效） 0－9999ms 0－9999ms 

一致输出端子（需设置） Qn＋0 Qn＋2 

计数输入物理端 I0，I1 I2，I3 

计数外部复位端 I3* 无 

注*：当把 I3 设置为 CH1 的硬复位端时，I2 将无法设置成 AB 相高速计数功能，但你可以把

I2 设置成单相高速计数端使用。 
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注：本模块可以混合设置使用单相高速计数和 AB 相高速计数。I0/I1，I2/I3 分别为 2 组独

立回路，可以分别设定。例如：可以设置 I0（I1）为 AB 相高速计数；I2，I3 分别为单相高

速计数。 

 

 

5.3 寄存器设定 

a) 模块各输入/输出点模式设定 

Rn+4 用来设定高速计数时模块输入点的模式。 

BIT15     BIT12  BIT11       BIT8 BIT7       BIT4  BIT3        BIT0 

I3 模式 I2 模式 I1 模式 I0 模式 

在对应的寄存器字段中填入 1表示单相计数，填入 2表示双相计数，填入 0表示不

使用，下面为所有可设定的高速计数输入模式： 

I3 模式 I2 模式 I1 模式 I0 模式 

1 1 1 1 

1 1 0 2 

0 2 1 1 

0 2 0 2 

 

Rn+5 用来设定高速计数时模块各输出点的一致输出模式。 

BIT15     BIT12  BIT11       BIT8 BIT7       BIT4  BIT3        BIT0 

Q3 模式 Q2 模式 Q1 模式 Q0 模式 

当某个字段中填入 2时，表示该输出点为相应高速计数器的一致输出点。 

b) 目标值设定 

单相计数目标值设定从 0－99999999，采用 BCD 设定。 

双相计数目标值设定从 88388608－8388607，采用 BCD 设定，最高位为符号位。 

目标值设定寄存器：（Rn+11，Rn+12），（Rn+15，Rn+16），（Rn+21，Rn+22），（Rn+25，

Rn+26）；注意每个目标值占用 2 个寄存器位置。 

当某个计数器的当前值大于等于目标值时，其对应的一致输出有效（需设置 Rn+5）。 

用户如果选择一致复位功能，一致输出时间由用户自由设定，具体请参考下面一致输

出设定节的说明。 

c) 计数模式设定 

单相计数模式可选：上升、下降、以及两沿；双相计数模式可选：单倍和 4倍计数。 

具体寄存器设置请参考寄存器设定章节（Rn+10，Rn+14，Rn+20，Rn+24）。 

d) 一致输出设定 

要想实现计数一致输出功能，需要在对输入点进行模式设置的同时，对输出点进行模

式设置（设置寄存器 Rn+5）。 

当用户选择计数继续模式的时候，当前值大于等于目标值时，一致输出保持为高，直

到计数器被程序或外部硬件复位。 

当用户选择计数复位模式的时候，当前值大于等于目标值的时候，输出时间由用户自

己设定（Rn+13，Rn+17，Rn+23，Rn+27），从 0－9999ms。如果在输出保持的时间段内又

有一致信号产生，一致输出点持续输出。（注意：当启动计数的时候，如果当前值大于

目标值，也会产生一致输出） 
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计数一致输出需要通过计数一致复位才能进行复位。当曾经产生一致输出以后，仅修

改计数经过值不会再产生一致输出。 

计数复位的方法：一、选择计数复位模式；二、程序复位；三、外部硬件复位） 

e) 模块参数设定的有效操作 

PLC 共有两种方式来让设定参数被有效写入模块： 

1、PLC 从停止到运行的时候，设定参数写入模块；  

2、在寄存器 Rn＋160 写入 A55A（模块运行中修改脉冲输出参数时可写入 0xAA5A 或

0xA5AA 或 0x55A5 或 0x5A55）的时候，设定参数被写入模块。 

 

5.4 计数器许可和复位 

 

 

 

 

 

      

 

 

 

 

 

 

如上图所示，许可继电器上升沿启动高速计数，下降沿停止高速计数，程序复位高电平

复位，低电平不复位。 

许可 

UDCNT Cxxx K12345678 

填充继电器 

程序复位 
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5.5 高速计数器设置程序范例 

下面给出一段使用 K2-CTRIO 模块高速计数功能时的设置程序。例子中假设模块安装于 SN 系

列 PLC 的 0 号槽中，并使用模块的 2通道 A/B 相高速计数功能。 

 

    SP0 

    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

  

 

 

 

 

由于 SN 出厂时缺省的初始设置为其模块设定寄存器组使用 R3200 开始的寄存器，所以上面的例子程序中没有

写入模块设置寄存器组的设置程序语句段。如果在 D2-250-1，D2-260 等 PLC 上使用本模块时，必须要在本设

置程序段前加入模块设置寄存器组的设置程序语句，具体参见下面的脉冲输出例子程序。 

 

 

 

LDS  K202 

OUTW R3204 写入输入模式控制字 2 路双相计数 

LDS  K202 

OUTW R3205 写入输出模式控制字 Q0,Q2 计数一致输出 

LDS  K0 

OUTW R3210 写入双相通道 1 模式控制字 单倍 上升沿 计数继续 

LDS  K1 

OUTW R3220 写入双相通道 2 模式控制字 单倍 上升沿 计数复位 

LDS  K100 

OUTW R3213 写入双相通道 1 一致输出 Q2 的保持时间 100ms 

OUTW R3223 写入双相通道 2 一致输出 Q2 的保持时间 100ms 

LDS  KA55A 

OUTW R3360 写入参数设置确认控制字 

 UDCNT   C150   K800000  通道 1 高速计数器指令 

 

复位 1 

条件 1 

 UDCNT   C154   K800000  通道 2 高速计数器指令 

 

复位 2 

条件 2 
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6. 脉冲输出 

K2-CTRIO 自带 2轴脉冲输出定位控制功能，最高速度可达 50Kpps，其主要功能如下： 

 梯形位置定位 

 外部中断输入位置定位 

 多段位置定位 

 速度控制 

注意：使用脉冲输出功能时，需占用模块高速计数通道，具体请参考参数寄存器表）。 

 

6.1 脉冲输出功能特点： 

参数 规格 

控制方式 位置控制（带中断，或者不带中断） 

多段位置控制（最大 8段） 

速度控制（速度和方向控制） 

通道数 2 路 

I/O I1：脉冲输出通道 1用中断输入 

I3：脉冲输出通道 2用中断输入 

Q0/Q1：脉冲输出通道 1 

Q2/Q3：脉冲输出通道 2 

位置范围 88388608~8388607（BCD 方式，最高位符号位） 

脉冲输出方式 CW/CCW 输出，或者（脉冲+方向）输出 

定位方式 绝对/相对 

速度范围 1-50000pps *1 

外部中断 有 

脉冲输出暂停 支持 

位置定位模式 梯形位置控制 

*1 注：脉冲输出时，低于 10pps 的速度值也可设定，但精度不保证！ 
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6.2 脉冲输出设定寄存器说明 

脉冲输出通道 1 脉冲输出通道 2 说明 

R1154（SN）+槽号×8 R1156（SN）+槽号×8 当前位置寄存器（BCD） 

R1334（SK）+槽号×8 R1336（SK）+槽号×8 

R1144(D2-250-1/D2-260) 

+（槽号-1）×8 

R1146(D2-250-1/D2-260) 

+（槽号-1）×8 

   

Rn＋1：BIT0－7 Rn＋1：BIT8－15 脉冲输出错误状态寄存器 

Rn＋5：BIT0－7 Rn＋5：BIT8－15 
输出点模式控制 

11（BCD）：使用脉冲输出功能 

Rn＋30 Rn＋44 BIT0：定位模式  

0：CW/CCW  1：脉冲+方向 

BIT1：数据模式 0：绝对 1：相对 

BIT3－BIT2：预留 

BIT6－BIT4：运行模式 1－4 模式 

BIT7：预留 

BIT15－BIT8： 

多段定位用段数设定（1－8 BCD）     

Rn＋31，Rn＋32 Rn＋45，Rn＋46 脉冲输出通道定位位置（BCD 设定） 

Rn＋33，Rn＋34 Rn＋47，Rn＋50 脉冲输出定位速度 

（BCD 设定 最低速度 1－50000pps） 

Rn＋35 Rn＋51 加速时间（BCD 设定 0－2000×10ms） 

Rn＋36 Rn＋52 减速时间（BCD 设定 0－2000×10ms） 

Rn＋37 Rn＋53 最低速度设定 

（BCD 设定 1－2000pps） 

Rn＋40，Rn＋41 Rn＋54，Rn＋55 最高速度设定 

（BCD 设定 1－50000pps） 

Rn＋42 Rn＋56 启动速度设定 

（BCD 设定 1－2000pps） 

Rn＋60，Rn＋61 Rn＋120，Rn＋121 1 段位置设定(最高位为多段控制方

向设定位，0：正向；8：反向) 

Rn＋62，Rn＋63 Rn＋122，Rn＋123 1 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋64，Rn＋65 Rn＋124，Rn＋125 2 段位置设定（0－8388607） 

Rn＋66，Rn＋67 Rn＋126，Rn＋127 2 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋70，Rn＋71 Rn＋130，Rn＋131 3 段位置设定（0－8388607） 

Rn＋72，Rn＋73 Rn＋132，Rn＋133 3 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋74，Rn＋75 Rn＋134，Rn＋135 4 段位置设定（0－8388607） 

Rn＋76，Rn＋77 Rn＋136，Rn＋137 4 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋100，Rn＋101 Rn＋140，Rn＋141 5 段位置设定（0－8388607） 

Rn＋102，Rn＋103 Rn＋142，Rn＋143 5 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋104，Rn＋105 Rn＋144，Rn＋145 6 段位置设定（0－8388607） 

Rn＋106，Rn＋107 Rn＋146，Rn＋147 6 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋110，Rn＋111 Rn＋150，Rn＋151 7 段位置设定（0－8388607） 

Rn＋112，Rn＋113 Rn＋152，Rn＋153 7 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋114，Rn＋115 Rn＋154，Rn＋155 8 段位置设定（0－8388607） 

Rn＋116，Rn＋117 Rn＋156，Rn＋157 8 段速度设定（最低速度－最高速度） 

Rn＋160 Rn＋160 多功能执行代码寄存器 
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多功能执行代码寄存器 Rn＋160 设置说明： 

设置好模块的各工作参数寄存器后，你需要向多功能执行代码寄存器 Rn＋160 中写入

0xA55A，以配置模块工作参数，启动模块工作。系统会根据所设置的寄存器参数，自动改写 Rn

＋160 的值，以告知模块设置参数是否正常。 

Rn＋160 = 0xAAAA 表示设定正确；模块可以正常工作； 

Rn＋160 = 0x5555 表示参数设置有错误，需要改写参数，具体错误代码寄存器为 Rn＋0，

Rn＋1。 

注意：每当 PLC 向 Rn+160 寄存器中写入 0xA55A 时，PLC 将中断模块当前工作（包括高速计

数工作以及脉冲输出工作。），重新设置模块工作参数。 

 

模块运行过程中脉冲输出参数的单独修改： 

当要在模块运行过程中改变某个脉冲输出通道的运行参数而保持其他通道的运行时，可以

采用向多功能执行代码寄存器 Rn＋160 中写入不同的功能代码来实现：写入 

0xAA5A 表示，模块运行中，并且脉冲输出通道 1 停止中，修改脉冲输出通道 1参数（Rn+30

—Rn+43）。 

0xA5AA 表示，模块运行中，并且脉冲输出通道 2 停止中，修改脉冲输出通道 2参数（Rn+44

—Rn+57）。 

0x55A5 表示，模块运行中，并且脉冲输出通道 1 停止中，修改脉冲输出通道 1多段定位动

作参数表（Rn+60—Rn+117）。 

0x5A55 表示，模块运行中，并且脉冲输出通道 2 停止中，修改脉冲输出通道 2 多段定位动

作参数表（Rn+120—Rn+157）。 

 

系统将根据写入的功能代码来进行不同的参数重置工作，参数重置完成后，如果参数正确，

系统会置 Rn＋160 = 0xAAAA。如果新写入的脉冲输出参数有错误，系统会在启动脉冲输出功能

时报错，并把错误代码写入脉冲输出错误状态寄存器 Rn＋1 中。  

注意：使用以上模块运行过程中修改脉冲输出参数功能时，一定要保证：一模块在运行中；

二被修改参数的输出通道处于动作停止中（定位完成标志位为 ON）！ 

6.3 状态字说明 

通道 逻 辑

I/O 

功能 

0 Qn＋0 启动定位—梯形图程序接通此位（上升沿）来启动定位，如果在定位动

作结束之前断开（下降沿） ，则定位控制减速停止；再次接通的时候，

将接着上次进行定位。如果有新的设定，重新启动新的定位控制。 

Qn＋1 立即停止位。当用户接通此位（上升沿），当前的动作立刻停止 

In＋4 定位完成标志位。定位动作完成，该位 ON；定位动作开始该位 OFF。 

1 Qn＋2 启动定位—梯形图程序接通此位（上升沿）来启动定位，如果在定位动

作结束之前断开（下降沿） ，则定位控制减速停止；再次接通的时候，

将接着上次进行定位。如果有新的设定，重新启动新的定位控制。 

Qn＋3 立即停止位。当用户接通此位（上升沿），当前的动作立刻停止 

In＋5 定位完成标志位。定位动作完成，该位 ON；定位动作开始该位 OFF。 
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Time 

SPEED 

启动速度 

目标速度 

移动量 

最低速度 

最高速度 

加速时间 减速时间 

MAX SPEED 

MIN SPEED 

6.4 加速度和减速度说明： 

当用户设定最高速度最低速度以及加减速时间的时候，所有的加速度和减速度都是依照

最高速度和最低速度来计算的。 

例如，下图中的目标速度对应的加速度： 

 
注：本模块的加(减)速时间的设定值受加

(减)速变化率的限制，此变化率的计算

方法为： 

（最大速度-最小速度）/加(减)速时间 

 在设定过程中，当系统认为此变化率太

大时，系统会在脉冲输出错误寄存器中

存入适当的错误代码值，告诉你加(减)

速时间设置有错误，这时你需要修改加

(减)速时间到合适的值（或修改最高速

度和最低速度值）。 

 根据最高速度的不同，允许的变化率的

大小也不同，一般当加(减)速时间大于

100ms 时 ， 此 变 化 率 不 得 大 于

960pps/10ms。 

 

 

6.5 动作模式说明 

模式 1：自动运行 

启动后，系统按设置参数进行梯形位置控制。 
 

 
模式 1 中，用户启动定位动作以后，模块按照用户设定进行一次定位动作，其移动位移量

数值设置在定位位置寄存器（通道 1：Rn＋31，Rn＋32；通道 2：Rn＋45，Rn＋46）中。 

 

时间 

速度 

启动速度 

目标速度 

移动量 
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模式 2：外部中断信号定位，指定移动增量 

 

 
模式 2 中，用户启动定位动作以后，模块按照用户设定进行加速运行直到目标定位速度，

后一直按定位速度运行，直到检测到外部中断信号（通道 1 为 I1；通道 2 为 I3）。当外部中断

信号来的时候，模块根据定位位置寄存器（与模式 1 相同）内数值完成定位动作。当指定移动

量小于等于减速距离的时候，外部中断输入后直接进行减速，并且报告模式 2定位位置错误。 

 

模式 3：多段定位功能 

 
模式 3 中，用户启动定位动作以后，模块按照用户设定的多段速度和位置进行控制，最大

可设定 8 段，且 8 段的运行方向相同，其运行方向在第一段位置数据中设置。多段定位动作的

段数设置在脉冲输出模式控制寄存器的高位字节中（通道 1：Rn+30；通道 2：Rn+44）。 

脉冲输出通道 1多段定位数据设定寄存器 Rn+60—Rn+117。 

脉冲输出通道 2多段定位数据设定寄存器 Rn+120—Rn+157。 

 

模式 4：速度控制 

 
模式 4 中，用户启动定位动作以后，模块即按定位速度寄存器（通道 1：Rn＋33，Rn＋34

通道 2：Rn＋47，Rn＋50）中的速度值输出脉冲信号。在定位动作过程中，一旦改变定位速度寄

存器的值，模块即按新的速度进行定位动作，而无需重新启动定位。 

 

 

时间 

速度 

启动速度 

目标速度 

移动量 

外部中断 

时间 

速度 

最低速度 

速度 1 

速度 2 

速度 4 

位置 1 

位置 2 

位置 3 

速度 3 

位置 4 

时间 

速度 

最低速度 

速度 1 

速度 2 

速度 4 

速度 5 

 

速度 3 
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脉冲输出功能使用注意点： 
 加速中如果用户断开启动控制位，模块将按照之前加速的参数进行减速直到为 0。 

 当模块处于目标速度时，用户断开启动控制位，模块将按照减速参数进行减速直到为 0。 

 减速运行中，用户断开启动控制位，将不起任何作用，模块继续减速直到为 0。 

 如果用户启动控制位时，当前的动作还没有完全停止，模块将忽略这次启动信号。用户需要再次启动

定位动作，需等待定位动作完成后，重新启动定位。 

 在模式 2 中如果用户一直没有输入中断信号，模块自动走到极限（－8388608 或者 8388607）并停止。 

 如果定位中，用户接通立刻停止位或者使 PLC 进入停止状态，模块立刻停止当前动作。 

 启动速度也是结束速度，模块直接加速到启动速度，结束的时候也从结束速度直接减速到 0。 

 当定位动作启动时，系统需要计算所需控制参数，这会消耗最大不超过 1 秒的计算时间，但不会启动

看门狗，也不被计算在扫描时间里。 

 速度控制模式不受软件限位影响。 

 最低速度可设定到 1pps，实际使用时请设定到 10pps 以上（包括 10pps），10pps 以下速度无法保证。 

 

 

6.6 脉冲输出当前位置值的修改 

 K2-CTRIO 模块脉冲输出功能的当前位置值被存放在指定的当前位置值寄存器中（具体参见

6-2 节表格），该寄存器数值会随着脉冲输出而进行加减，正向输出脉冲时为加；反向输出脉冲

时为减。当当前位置值寄存器内容到达极限位置时（反向动作时到达－8388608；正向动作时到达

8388607），模块将停止动作并报告错误信息。 

 你可以通过给寄存器赋值的方式来修改当前位置值寄存器，注意这样的修改必须要在相应轴

不在脉冲输出动作中才能实现。 

 下面给出一段修改当前值寄存器的程序例子。例子中假设模块安装于 SN 的 0 号槽中，则其

使用的当前值寄存器为 R1154，R1155 

 

 

 

 

 

 

 

注意：修改当前位置值寄存器时，为了保证能够正确写入当前位置值数据，上面程序段中的

“改写条件”接通的时间要足够长，一般需要保持 2个以上的 PLC 扫描周期时间。 

 

 

6.7 高速计数器设置程序范例 

下面给出一段使用 K2-CTRIO 模块脉冲输出功能时的设置程序。例子中假设模块安装于 SN 系

列 PLC 的 0 号槽中，并使用模块的 1路脉冲输出功能（例子中使用 Q0/Q1 这 1 路脉冲输出）。 

 注意：该例程要如果要移植到 D2-250-1，D2-260，SK 等 PLC 系统上时，需要修改程序段开

始的设定参数寄存器组起始寄存器设定地址 R。具体参见本资料 4-3 节。

 LDC    K12345678  新当前值写入 

OUTD   R1154 

 

改写条件 
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  启动条件 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                   （Q60） 

 

 

 

 

 

                                   （Q62） 

 

 

 

 

LDR  O3200 

OUTW R7470 设定参数寄存器起始地址为 R3200 

LDS  K11 

OUTW R3205 写入输出模式控制字 1 路脉冲输出 

LDS  K10 

OUTW R3230 写入脉冲输出通道 1 模式控制字 输出模式 1，绝

对值型，CW/CCW 

LDC  K100000 

OUTD R3231 写入脉冲输出通道 1 定位目标值  

LDS  K1000 

OUTW R3233 写入脉冲输出通道 1 定位速度 

LDS  K40 

OUTW R3235 写入脉冲输出通道 1 加速时间 

LDS  K40 

OUTW R3236 写入脉冲输出通道 1 减速时间 

LDS  K10 

OUTW R3237 写入脉冲输出通道 1 最小速度 

LDS  K20000 

OUTW R3240 写入脉冲输出通道 1 最大速度 

LDS  K40 

OUTW R3242 写入脉冲输出通道 1 启动时间 

LDS  KA55A 

OUTW R3360 写入参数设置确认控制字 

启动条件 1 

 启动脉冲输出通道 1 

  Q60 

 

通道 1 定位完成条件 

启动条件 2 

 启动脉冲输出通道 2 

  Q62 

 

 END     程序结束 

  

通道 2 定位完成条件 
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6.8 脉冲输出错误代码一览 

当用户脉冲输出参数设定错误时，脉冲输出状态寄存器 Rn+1 会显示错误代码，具体含义如下： 

错误代码 含义 发生原因 

1 运行模式错误 模式错误 

2 现在位置错误 现在位置数据不是 BCD 数 

现在位置超出位置范围 

3 加速时间错误 加速时间数据不是 BCD 数 

加速时间超出范围 

4 减速时间错误 减速时间数据不是 BCD 数 

减速时间超出范围 

5 最高速度错误 最高速度数据不是 BCD 数 

最高速度超出范围 

6 最低速度错误 最低速度数据不是 BCD 数 

最低速度超出范围 

7 速度错误 最低速度和最高速度差设定错误 

8 起始速度错误 起始速度数据不是 BCD 数 

起始速度超出范围 

9 数据错误 模式 1 的时候加速距离和减速距离

大于定位距离 

模式 3 的时候减速距离大于定位距

离 

11 模式 1定位位置错误 定位位置数据不是 BCD 数 

定位位置超出位置范围 

12 定位速度错误 定位速度数据不是 BCD 数 

定位速度超出位置范围 

21 模式 2中断设定错误 对应中断输入脚并未设定中断输入

功能 

22 模式 2定位位置错误 定位位置数据不是 BCD 数 

定位位置超出位置范围 

31 模式 3定位位置错误 定位位置数据不是 BCD 数 

定位位置超出位置范围 

定位位置不在同方向 

32 模式 3定位速度错误 定位速度数据不是 BCD 数 

定位速度超出位置范围 

33 模式 3段位错误 未设定 

41 模式 4定位速度错误 定位速度数据不是 BCD 数 

定位速度超出范围 

FF 已在目标位置标记 在目标位置再次启动定位动作 
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6.9 高速计数器/脉冲输出综合使用设置程序范例 

下面给出综合使用 K2-CTRIO 模块高速计数和脉冲输出功能时的设置程序例。例子中假设模
块安装于 SN 的 0 号槽中，使用 1路单相高速计数（I0），1路脉冲输出（Q0/Q1）。 
 
 
 
 
 
 
 
   SP0 
 
 
 
 
 
 
 

LDR  O3200 

OUTW R7470 设定参数寄存器起始地址为 R3200 

LDS  K1 

OUTW R3204 写入输入模式控制字 1 路单相计数 

LDS  K1 

OUTW R3205 写入输出模式控制字 1 路脉冲输出 

LDS  K0 

OUTW R3210 写入单相高速计数通道 1 模式控制字 单倍 上升沿

计数继续 

LDS  K10 

OUTW R3230 写入脉冲输出通道 1 模式控制字 输出模式 1，绝对

值型，CW/CCW 

LDC  K100000 

OUTD R3231 写入脉冲输出通道 1 定位目标值  

LDS  K1000 

OUTW R3233 写入脉冲输出通道 1 定位速度 

LDS  K40 

OUTW R3235 写入脉冲输出通道 1 加速时间 

LDS  K40 

OUTW R3236 写入脉冲输出通道 1 减速时间 

LDS  K10 

OUTW R3237 写入脉冲输出通道 1 最小速度 

LDS  K20000 

OUTW R3240 写入脉冲输出通道 1 最大速度 

LDS  K40 

OUTW R3242 写入脉冲输出通道 1 启动时间 

LDS  KA55A 

OUTW R3360 写入参数设置确认控制字 

 

条件 

 UDCNT   C150   K800000  通道 1 高速计数器指令 
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7. PWM输出功能 

K2-CTRIO 模块带 2 路 PWM 功能，需占用 Q0/Q2 输出端口，使用时需要把 Q0 和 Q2 的模式设
定为 PWM 模式。规格如下： 

项目 规格 
通道数 2 
设定方式 脉宽时间和周期时间 
时间单位 0.2μ s 或者 51.2μ s 

 
时间说明： 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

设置寄存器及动作启动控制位说明： 
项目 通道 1 通道 2 
输出点 PWM 功能设定 Rn+5 BIT3-0 等于 4 Rn+5 BIT11-8 等于 4 
时间单位设定 Rn＋30 BIT0 

0：0.2μ s 1：51.2μ s 
Rn＋44 BIT0 
0：0.2μ s 1：51.2μ s 

脉宽时间 Rn＋33 
HEX 设定 0－FFFF 
（十进制：0-65535） 

Rn＋47  
HEX 设定 0－FFFF 
（十进制：0-65535） 

周期时间 Rn＋34 
HEX 设定 0－FFFF 
（十进制：0-65535） 

Rn＋50 
HEX 设定 0－FFFF 
（十进制：0-65535） 

启动控制位 Qn＋0 
上升沿启动，下降沿停止 

Qn＋2 
上升沿启动，下降沿停止 

 
注意点： 
 当周期时间小于等于脉宽时间的时候，一直输出高。 
 当脉宽时间为 0时，一直输出低。 
 动作中可修改脉宽时间和周期时间，请注意当更改数据时，PWM 输出会暂停，直到数据

更新后再开（暂停时间 20us 以下）。 
 由于模块上电参数设置需要时间，请在模块稳定后置位启动控制位启动 PWM 功能。 
 

8. 滤波输入设定 

输入定义号 I00 I01 I02 I03 
输入点模式设置 BIT3-BIT0 BIT7-BIT4 BIT11-BIT8 BIT15-BIT12 
寄存器 Rn+5 等于 3 等于 3 等于 3 等于 3 
设定寄存器号 Rn＋6 BIT7－0 Rn＋6 BIT15－8 Rn＋7 BIT7－0 Rn＋7 BIT15－8 
滤波时间值 0～99ms 

 

脉宽 

周期

脉宽 
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9.模块专用设定软件说明 

K2-CTRIO 模块除了利用程序进行参数设定外还可以使用专用的设置软件进行设置。 

安装 K2-CTRIO 软件之前首先要确认您的 PC 上已经安装有 Directsoft5.1R02 版以后的光洋 PLC

专用编程软件。 

安装文件图标如图：  双击按照提示安装完毕。 

然后就可以在 DirectLaunch 界面启动本工具，具体位置如下： 

双击该项目弹出工具主界面： 

 
1. 模块安装槽位信息 

2. PLC 类型，PLC 运行当前模式，连接状态栏 

3. PLC 为模块所分配的参数设置寄存器地址表 

4. 模块相关系统信息栏 

5. 模块参数配置状态/操作栏：检测模块参数与当前设置参数是否一致并可进行相关配置文件

的读出/写入/存盘操作。把配置文件存入计算机硬盘后可以用来直接配置新的模块。 

6. 模块配置信息栏：显示模块当前的功能配置； 

    点击该栏[配置]按钮进入模块参数配置设定窗口，可以对模块进行新的配置： 

1 

2 
3 

4 

5 
6 
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1. 4 路输入通道功能配置栏 

2. 高速计数功能配置栏 
 

 
计数输入端功能：未分配、单相计数、双相计数、普通输入 

有效沿（脉冲计数有效沿）：上升沿、下降沿、两沿 

计数模式：计数复位（计数值到达目标值后自动归零）、计数继续（计数值到达目标值后继续计数） 

一致输出时间：在计数复位模式下计数一致标志位置 ON 的延续时长，时间设置单位为毫秒 

计数器预设值：也就是计数目标值 

 

 

3. 4 路输出通道功能配置栏 
 用鼠标点击选择相应的输出通道功能，如果你选择为脉冲输出通道或 PWM 输出，则系统会在你点击时弹

出相应的功能设置页，用于设置详细参数。 

 1）脉冲输出通道参数设置页 

  用户在该页设置脉冲输出的详细参数，针对 4 种不同的脉冲输出模式，会出现不同的参数设置页，

详细说明如下： 

1 2 3 
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A）自动运行模式配置画面： 

 
B）外部中断模式配置画面: 
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C）多段定位模式配置画面: 

 
 

D）速度控制模式配置画面： 
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2） PWM 输出功能设置页 

 
注意：上面页中的脉宽和周期的设置为 10 进制数。其范围为 0—65535。如果设置数据超出范围，

按[确定]键后，工具软件会报错。 

 

 以上所有画面中黑色字体为可选项，灰色为不可选项。 

配置完成后点击[确定]按键返回主界面，然后点击写入模块保存参数 

 

操作完成后数据一致检测栏将显示“相同” 完成模块

参数配置。 

 

 注：本专用工具软件不能进行模块运行中修改脉冲输出参数功能！
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