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前   言

本說明書內容主要在說明VS系列PLC之產品規格、安裝方法、配線、保養及安全注意事

項。關于可編程控制器的程序規劃，請參考該系列可編程控制之程序編輯說明書。

關于商標

商標屬于台灣VIGOR ELECTRIC CORP. 所有。

WINDOWS為美國Microsoft公司之註冊商標。

文中有關其他產品或服務名稱各屬于其擁有者之財產。

VIGOR

說 明 書 名 稱
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程序編輯說明書

內             容

VS系列PLC

產品說明書

(本說明書)

VS系列PLC介紹。

VS系列PLC使用環境、配線及安裝注意事項。

選用配備產品說明。

運轉、保養及異常維修說明。

基本指令及應用指令功能說明。

有關程序編寫時的注意事項。

 VS系列PLC各種元件說明。

VS系列PLC產品說明書



參 考 頁 碼

安全注意事項
使用前請務必閱讀

進行可編程控制器的安裝、運轉、保養及檢修之前，請務必熟讀本說明書及其他相關書籍，並且正

確使用。請熟練掌握設備的相關知識、安全信息及注意事項之後，再進行相關工作。

在本產品說明書中，安全注意事項分為"危險"及"注意"兩個等級。

錯誤操作時可能引起危險的情況，而造成人員中等程度的傷害、輕傷或者物
品的損壞。

錯誤操作時可能引起危險的情況，而造成死亡或受重傷。危險!

注意!

此外，　　       中所記載的事項，也會因為情況的不同導致其他嚴重的後果，而這些狀況全都記

載在重要的內容裏面，請務必要遵守。

應該妥善保管本說明書，以便需要時取出閱讀。並請將本說明書交給最終使用者。

注意!

可編程控制器的CPU透過看門狗計時器(WDT)等自我診斷功能檢測出異常情況

發生時，會關掉所有輸出。但可編程控制器的CPU並無法檢查出輸入、輸出控

制回路的異常狀況。所以，當輸入、輸出控制回路發生異常時，則有可能無法

進行輸出控制。此時為使機器設備能確保安全，請務必設計外部安全回路及安

全機構。

由于可編程控制器的輸出繼電器、晶體管等故障時，會出現無法控制ON/OFF

的狀態。所以，對于與重大事故相關的輸出信號，請務必設計外部安全回路及

安全機構，使機器設備能在安全狀態下運轉。

任何錯誤的操作或誤輸出都可能造成事故的發生。

必須在可編程控制器的外部設計緊急停止、正反轉互鎖、上下限定位等防止機

械損壞的保護回路。

1.設計時的注意事項

參 考 頁 碼危險!

請在可編程控制器的外部設置安全回路，以便在外部電源異常或可編程控制器發

生故障時，整個系統也能在安全狀態下運轉。

PLC繼電器輸出接點有電氣壽命的限制，對于驅動較大電流負載的應用，應考

慮使用晶體管輸出驅動外部繼電器再驅動大電流負載。

PLC繼電器輸出接點有反應較慢及機械壽命的限制，對于動作頻度高或須快速

反應的應用，應考慮使用晶體管輸出機型。

注意!

可編程控制器的輸入信號線及輸出信號線，不能在同一條電纜上通過。

不能將輸入信號線、輸出信號線與其他動力線綑綁在一起。

一般為了安全起見，配線長度應盡量控制在20米以內。

PLC並沒有在輸出回路安裝保險絲。所以，在設計外部輸出回路時，應視情況
適度加裝保險絲。避免因外部負載短路或故障造成PLC輸出回路損壞。
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參 考 頁 碼

2.安裝時的注意事項

注意!

安全注意事項
使用前請務必閱讀

參 考 頁 碼危險!

3.配線時的注意事項

進行安裝及配線等作業時，一定要先從外部切斷所有電源。以避免引起觸電或

損壞產品。

(1)有灰塵、油煙、導電性塵埃、腐蝕性氣體或可燃性氣體的場所。

(2)暴露在高溫、結露、風雨或有振動、衝擊的場所。否則將會導致觸電、火災

     、誤動作等事故或導致產品損壞。

請在本說明書〝 1-6 一般規格〞所記載的環境中使用本產品。

請不要在下列場所使用本產品：

在加工螺絲孔及配線時，千萬不要讓金屬碎屑掉進可編程控制器的通風口，以

免造成火災或致使產品損壞、誤動作。

控制器上如果有防塵紙，在工程完成後，請務必撕下可編程控制器上的防塵紙

，以免導致散熱不良，而造成火災或致使產品損壞、誤動作。

請將連接線及各種擴充配備安裝妥當並固定牢靠，接觸不良將會引起誤動作。

PLC的周圍請保留 50mm以上空間，並盡量避開高壓線及大電力設備。

為避免散熱不良，請勿在配電箱底部、頂部及垂直方向安裝本產品。
47
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安全注意事項
使用前請務必閱讀

4.運轉及保養時的注意事項

通電時，請不要觸摸端子，避免引起觸電或誤動作。

請在關閉電源之後再進行清潔及端子旋緊的工作，在通電中進行有可能引起觸

電。

請在熟讀本說明書及相關資料，充分確認安全後，再進行運轉中的程序變更。

如強制輸出、RUN、STOP等操作。由于操作錯誤將會損壞機器及造成事故。

請在關閉電源之後再進行選用配備的拆裝工作。如果在通電中進行有可能損壞

主機及選用配備。

請在關閉電源之後再進行連接線的拆裝工作。如果在通電中進行有可能引起故

障和誤動作。

請不要自行拆裝機殼及自已改裝，否則會引起故障、誤動作，甚至引發火災。

關于產品維修事宜請諮詢經銷商或直接與本公司聯繫。

參 考 頁 碼危險!

參 考 頁 碼注意!

5.報廢時的注意事項

產品報廢時，請作為工業廢棄物進行處理。

參 考 頁 碼注意!

進行配線時須特別注意，一定要將AC電源接到正確的端子。如果把AC電源接到

直流輸入端子、輸出端子或直流電源端子，將會燒壞可編程控制器。

參 考 頁 碼注意!

3.配線時的注意事項

請不要對可編程控制器的空端子   進行外部配線，否則有可能引起產品損壞。

請將主機之接地端子依第 3種接地方式進行接地。但請不要和大電力系統共同

接地。(參考 1-6節)

在加工螺絲孔及配線時，千萬不要讓金屬碎屑掉進可編程控制器的通風口，以

免造成火災或致使產品損壞、誤動作。

控制器上如果有防塵紙，在工程完成後，請務必撕下可編程控制器上的防塵紙

，以免導致散熱不良，而造成火災或致使產品損壞、誤動作。

2 2配線時請使用 0.3mm ∼ 0.5mm (AWG22∼AWG20)單芯導線或多芯絞線。
2當一個端子孔要配兩條導線時，請使用 0.3mm (AWG22)導線。

配線時建議最好以單芯導線或多芯絞線先押接有絕緣套管的棒狀端子後再進行
配線。或者單芯導線剝皮後直接進行配線，多芯絞線則應在剝皮後先捻線(不要
鍍錫)再進行配線。

鎖緊端子的扭力應控制在 2.5N-m∼ 3.0N-m。
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1.產品介紹

1-1  主要特點

1

VS系列家族包含VS1基本型，VS2通用型，VSM運動控制型及VS3高功能型控制器。提供從基本控制
到高階應用完整產品線，取得兼顧價格及功能的最佳組合。透過"最適產品"的設計理念，提高產品
競爭力，以達到一貫的物超所值。

基本型VS1系列，適用于各種簡單的自動控制系統，諸如載貨升降機、停車設備、輸送設備、製鞋
機、製磚機、木工機械等，各種只需簡單順序控制的產業機械。

通用型VS2系列，適用于各種一般的自動控制系統。諸如，載客用昇降機、橡膠加硫機、塑膠射出
成型機、金屬沖壓設備、包裝機械等，各種需要配合模擬量、溫度，較複雜程序控制的產業機械。

運動控制型VSM系列，適用于各種定位控制系統。諸如，貼標/套標機、點膠機、薄膜貼合機、彎
管機、裁斷機、棒材送料機等，各種需要配合伺服/步進電機執行精準定位控制的產業機械。

高功能型VS3系列，適用于各種複雜程序的自動控制系統。諸如，印刷機械、自動化生產線、半導
體週邊設備、自動倉儲、電鍍設備流程控制等，控制程序較複雜或控制規模較大的控制系統。

功能更強大 組合更多元

VS系列PLC採用96MHz高速高效能32位元晶片，
系統總體效能較VB、VH系列提高了10倍以上。

專案記憶體容量由4K∼16K Words提高到16K∼
64K Words，資料記憶體空間也大幅提高。

通訊口可擴充至6個，USB+CP1∼CP5，且皆為
多功能通訊口，充分支持高階控制系統。

VS系列家族包含基本型VS1系列、通用型VS2系
列、運動控制型VSM系列及高功能型VS3系列控
制器，涵蓋簡單到高階的應用範圍。

模塊化結構，支持多樣主機、擴充模塊、特殊模
組、擴充卡及記憶卡等，提供完整的產品組合。

VS系列PLC最具特色的擴充卡機能，支持包含
DIO擴充卡、通訊擴充卡及特殊功能擴充卡，
提供具備成本效益及節省安裝空間的超彈性擴
充組合。

易于組合、易于維護，可編程控制器的最佳選擇。

VS系列控制器   提供全方位控制應用

執行更快速

高速晶片使得指令執行速度倍速提升，基本指令
執行速度達0.15μS/ Step，遠勝業界同級產品。

電腦連線使用先進USB界面，波特率飆速提升
至12Mbps。專案讀出/寫入只在一瞬間，16K 
Words約只需3秒。全新體驗，更勝以往。

更具競爭力

VIGOR研發團隊憑藉多年經驗，本著"多元組合
、最適產品"的設計理念。精心挑選優質高功能
之控制晶片，研製成超高CP值的VS系列PLC。

VS系列PLC去蕪存菁、貼近市場需求的靈活規劃
，完美呈現。超值再進化，更具競爭力。

高速脈衝輸出多達4軸，並支持多種定位控制
功能。8點高速輸入，提供外部中斷、軟硬件
高速計數、脈衝抓取、脈衝測量及電子手輪
等功能。

項     目 基本型VS1系列 通用型VS2系列 運動控制型VSM系列 高功能型VS3系列

基本指令執行速度

專案記憶體容量

最大輸出入點數

編程通訊口

主機內建通訊口

可擴充通訊口

多功能高速輸入點

高速脈衝輸出點

可連接特殊模塊數

可安裝特殊卡數

擴充卡機能

記憶卡機能

0.17μS  /Step

16K Words

128點+擴充卡24點

USB高速通訊界面，波特率高達 12Mbps(Mini USB插座 )

CP1(RS-485)具備Computer Link、MODBUS通訊、CPU Link及Non-protocol等多功能通訊

8點 10KHz

0.17μS  /Step 0.17μS  /Step 0.15μS  /Step

CP2∼CP5，功能同CP1

8點 50KHz

4點 50KHz(4軸)

8個

3個

8個

3個

16個

3個

EC1∼EC3，DIO卡、通訊卡(RS-232、RS-485、Ethernet)、特殊卡(模擬量、溫度、變頻器控速)等

免電池停電保持記憶卡，可儲存專案及大量資料，提供系統維護最佳方案

32K Words 32K Words 64K Words

256點+擴充卡24點 256點+擴充卡24點 512點+擴充卡24點

4點 50KHz(4軸)

1個

※4點 200KHz+4點 50KHz

※4點 200KHz(4軸 )

※VSM-28ML多功能高速輸入為 (4點 1MHz差動輸入+4點 50KHz)， 高速脈衝為 4點 1MHz線驅動輸出。  

CP2∼CP3，功能同CP1，VS1韌體版本V1.6以上開始支援CP3  



2



3



4



1-2  系統構成

5

記憶卡

編程插槽
USB

主   機 D IO擴充模塊

模塊
擴充槽

記憶卡
插槽
MCVS-MC

VS-MCR

擴充卡
插槽

EC1∼3

★/VS1-10 14M
-VSM-14MT D

★表示輸出之形式

R：2A繼電器輸出
 晶體管輸出T ：0.5A NPN

 晶體管輸出P ：0.5A PNP

VS-28XYR ★VS-32XY

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0 1 2 3 4 5 6 7

Y0 1 2 3 4 5 6 7

PWR

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS-16XYR

★VS-8XYVS-8X

★VS-8Y ★VS-16XY

VS-16X ★VS-16Y

VS-16X-I VS-16XYT-I

VS-16YT-I VS-32XYT-I

D I O擴充卡

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR

VS-PSD

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13 Y14 Y15 Y16 Y17

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

PWR

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

11 12 13 14 15

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

X16 X17

16 17

12 13 14 15 16 17

VS-32XYR

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

RS-485

PWR

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+

11 12 13 14 15

INPUT  XCP1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-24MR

★VS1-28/32M

VS1-32MT-DI

VS1-32MR

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

21 22 23

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

20

11 12 13 14 15 16 17

X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

SGDD+

10

14 15 16 17

RS-485

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

Y0~Y7 Y10~17

X0~X7 X10~17

6420

7531

CP1

VS1-32MT

DC24V

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

1 2 3 4 5Y0

PWR

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-14MR

DD+

RS-485
CP1

★VS1-20/ 24M

VS2/VSM/VS3-32MT-DI

X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

SGDD+

10

14 15 16 17

RS-485

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

Y0~Y7 Y10~17

X0~X7 X10~17

6420

7531

CP1

VS2-32MT

DC24V

VS2-24M  / VSM-24MT★

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

RS-485

PWR

SGDD+

11 12 13

CP1

VS2-24MR

X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

OUTPUT  Y

Y4 Y5 Y12 Y13

12 13

VS2-32M  / VSM-32MT★

VSM-28ML /  VS3-32M  ★

VS2-32MR

X0 1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13

X16 X17X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

C3

OUTPUT  Y

INPUT  X

C1 C2 Y14 Y15 Y16 Y17

10 11 12 13 14 15 16 17

14 15 16 17

程序編輯工具

PC編輯軟件
Ladder Master S

/VS-4XYR  T-EC

VS-4X-EC 
/VS-4YR  T-EC

/VS-8XYR  T-EC

VS-8X-EC

VS-8YT-EC 

VS-8XI-EC

VS-8YTI-EC

通訊擴充卡

VS-485-EC

VS-485A-EC

VS-D485-EC

VS-D485A-EC

VS-232-EC

VS-D232-EC

VS-D52A-EC

VS-ENET2-EC

RX TX

TRTRSGDD

485

特殊擴充 卡

VS-3AV-EC

VS-4AD-EC

VS-2DA-EC

VS-4A-EC

VS-3ISC-EC

VS-2TC-EC

VS-4TC-EC

VS-1PT-EC

VS-2PT-EC

3AV

10V

VI1 VI2

VO 0V
10V OUT

※ VS1系列僅可
安裝一個特殊卡

VS-32XY專用擴充卡

X4 X5 X6 X7

X3X2X1X0S S

E8X

X0 1 2 3

4 5 6 7

S S

VS-E8X-EC VS-E8YT-EC 

特殊 模 塊

PWR

VS-6A

FGAI AI AI AI AI AI FG AI AI

AI1 AI2 AI3

10V 0V

AO1

V I VI IV

10V OUT
60mA AO2

AI4

-VS 4AD -VS 2DA
-VS 3A -VS 6A
-VS 4TC -VS 8TC
-VS 2PT
-VS 2PG

VS-1LC

-VS 4PT

模塊
擴充槽

-VS 4PG
VS-2LC

週 邊 產 品

請參閱第8章相關說明
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1-3  各部位名稱

主機 及 參考VS1-14M (VS1-10M VSM-14MT )

6

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

1 2 3 4 5Y0

PWR

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-14MR

直流電源接線端子

左側蓋

產品型號

EC1擴充卡槽蓋板

輸入動作指示燈

系統狀態指示燈

輸出動作指示燈

VIGOR LOGO

DIN軌道卡鉤 輸出接線端子

輸入接線端子

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

DC24V
INPUT

DD+

RS-485
CP1

CP1接線端子

隱藏式固定孔

隱藏式固定孔

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

1 2 3 4 5Y0

PWR

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-14MR

DC24V
INPUT

DD+

RS-485
CP1

EC1

STOP
RUN

MC

RUN/STOP按鍵

記憶卡槽標示

記憶卡插座

編程通訊口USB

擴充卡上固定孔

EC1擴充卡插座

擴充卡下固定孔

EC1擴充卡槽標示



DIN軌道卡鉤

主機( 及 參考)VS2-24M VS1-20M/24M VSM-24MT

VIGOR LOGO

輸入接線端子CP1接線端子

直流電源接線端子

產品型號

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

RS-485

PWR

SGDD+

11 12 13

CP1

VS2-24MR
STOP

MC

RUN

EC1

擴充卡上固定孔

EC1擴充卡插座

EC2擴充卡插座

EC1擴充卡槽標示

EC2擴充卡槽標示

擴充卡下固定孔

隱藏式固定孔

隱藏式固定孔

RUN/STOP按鍵

記憶卡槽標示

記憶卡插座

編程通訊口USB

EC2

DC24V
INPUT

左側蓋

EC1擴充卡槽蓋板

EC2擴充卡槽蓋板

輸入動作指示燈

系統狀態指示燈

輸出動作指示燈

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

RS-485

PWR

SGDD+

11 12 13

CP1

VS2-24MR

DC24V
INPUT

12 13

X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

OUTPUT  Y

Y4 Y5 Y12 Y13

X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

OUTPUT  Y

Y4 Y5 Y12 Y13

輸出接線端子

12 13

模塊擴充槽
(VS1-20M/24M

不具備模塊擴充槽)

7



VS2-32MR

DC24V
INPUT

X0 1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

15 16 1714

10 11 12 13 14 15 16 17

X0S S X2X1 X5X4X3 X7X6

INPUT  X

X12X11X10 X14X13 X16 X17X15

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 Y4C1 Y5 Y6 Y7

OUTPUT  Y

Y10C2 Y11 Y12 Y13 C3 Y14 Y15 Y16 Y17

輸入接線端子

EC3EC1 EC2

VS2-32MR
STOP

MC

RUN

EC3EC1 EC2

主機( / 、 / 及 參考)VS2-32M VS1-28M 32M VSM-32M 28ML VS3-32M

隱藏式固定孔

隱藏式固定孔

CP1接線端子

RUN/STOP按鍵

記憶卡槽標示

記憶卡插座

編程通訊口USB

VIGOR LOGO

產品型號

擴充卡上固定孔

擴充卡下固定孔

輸出接線端子直流電源接線端子

模塊擴充槽

EC1擴充卡插座

EC2擴充卡插座

EC3擴充卡插座

EC1擴充卡槽標示

EC2擴充卡槽標示

EC3擴充卡槽標示

DC24V
INPUT

DIN軌道卡鉤

X0S S X2X1 X5X4X3 X7X6

INPUT  X

X12X11X10 X14X13 X16 X17X15

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 Y4C1 Y5 Y6 Y7

OUTPUT  Y

Y10C2 Y11 Y12 Y13 C3 Y14 Y15 Y16 Y17

輸入動作指示燈

系統狀態指示燈

輸出動作指示燈

左側蓋

EC1擴充卡槽蓋板

EC2擴充卡槽蓋板

EC3擴充卡槽蓋板

8

X0 1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

15 16 1714

10 11 12 13 14 15 16 17



X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

SGDD+

10

14 15 16 17

RS-485

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

Y0~Y7 Y10~17

X0~X7 X10~17

6420

7531

CP1

VS1-32MT

DC24V
INPUT

主機( / 參考)VS1-32MT-D I VS2/VSM VS3-32MT-DI

EC1擴充卡槽蓋板

EC2擴充卡槽蓋板

EC3擴充卡槽蓋板

輸入接線連接器

輸出接線連接器

DIN軌道卡鉤

左側蓋

VIGOR LOGO

直流電源接線端子

CP1接線端子

產品型號

輸入動作指示燈

系統狀態指示燈

輸出動作指示燈

9

EC3EC1 EC2

VS1-32MT
STOP

MC

RUN

EC3EC1 EC2

隱藏式固定孔

隱藏式固定孔

X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

SGDD+

10

14 15 16 17

RS-485

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

Y0~Y7 Y10~17

X0~X7 X10~17

6420

7531

CP1
DC24V
INPUT

RUN/STOP按鍵

記憶卡槽標示

記憶卡插座

編程通訊口USB

擴充卡上固定孔

擴充卡下固定孔

模塊擴充槽

EC1擴充卡插座

EC2擴充卡插座

EC3擴充卡插座

EC1擴充卡槽標示

EC2擴充卡槽標示

EC3擴充卡槽標示



1-4  機型編碼

銘牌說明(銘牌貼于控制器右側邊)

QR二維條碼

電源規格
產品基本規格

產品型號

產品序號
製造廠商

VIGOR LOGO

主機機型編碼

VS1–     M 

接線形式 空白:端子台接線

I  ： IDC連接器接線

D表示DC24V電源輸入

R:繼電器輸出輸出形式

T:NPN晶體管輸出

P:PNP晶體管輸出

M表示主機

輸出入點數 10:6點輸入+4點輸出

14:8點輸入+6點輸出

20:12點輸入+8點輸出

24:14點輸入+10點輸出

28:16點輸入+12點輸出

32:20點輸入+12點輸出

系列名稱

–     D

10

VS1系列

VS2系列

32( I):16點輸入+16點輸出

24:12點輸入+12點輸出

32:16點輸入+16點輸出

VSM系列

VS3系列

14:8點輸入+6點輸出

24:12點輸入+12點輸出

28:16點輸入+12點輸出

32:16點輸入+16點輸出

32:16點輸入+16點輸出

L:線驅動輸出

VS1系列

VS2系列

VSM系列

VS3系列

VS1-32MR-D
POWER: 24VDC  15W

SERIAL: 1801-0001

20DI DC24V / 12DO RELAY

VIGOR ELECTRIC CORP.

VIGOR
PROGRAMMABLE CONTROLLER

CE mark



1-5  擴充說明

VS系列所有機型均配備記憶卡插槽。

記憶卡插槽可安裝VS-MC記憶卡或VS-MCR多功能記憶卡。

安裝VS-MCR多功能記憶卡，等于在PLC中裝置一個時鐘，令PLC可執行與日常生活時間相關
的自動控制。例如自動灑水系統、燈光控制系統及綠建築之節能控制系統等。

VS系列PLC除主機擁有超值功能外，尚提供彈性擴充機能，讓使用者依需求增添設備，達到
"最適組合"的控制系統。
VS系列PLC根據不同功能需求提供三個彈性擴充界面，分別為:記憶卡插槽、擴充卡插槽及模
組擴充槽。

EC3EC1 EC2

STOP

MC

RUN

EC3EC1 EC2

模塊擴充槽

可安裝DIO擴充模塊，提
高控制點數。VS2、VSM
及VS3系列更可安裝特殊
模塊，滿足各種高階應
用。

1-5-1  記憶卡插槽

VS-MCR多功能記憶卡內含 16Mb免電池停電保持記憶體及RTC。所以，安裝VS-MCR卡，PLC

除了記憶卡功能外，還會具備上述的RTC功能。

記憶卡提供系統維護的方便性
將專案內容及相關資料存放在可移動的VS-MC、VS-MCR記憶卡，當PLC發生故障時，可輕易
將系統移轉到另一台PLC。大幅降低故障維護的複雜度，並提昇維護效率。

記憶卡提供儲存大量資料的功能
VS-MC、VS-MCR記憶卡超大記憶容量，可儲存超多筆模具參數，提升機械設備功能規格或
進行長時間資料收集。甚至，在遊樂設施(如動感電影院、水舞控制等)方面，可提供更多變
化、更長時間的控制資料儲存空間。

記憶卡的記憶體依功能分為專案儲存區及資料儲存區兩個部分
專案儲存區佔用 1Mb記憶體空間。負責存放由編程裝置寫入，與使用者程序相關的資料(諸
如系統設定、程序內容、註釋、表格資料等)。

資料儲存區佔用 655,360個Words記憶體空間。利用DBWR指令可將資料寫入記憶卡的資料儲
存區，利用DBRD指令則可將記憶卡資料儲存區的資料讀出，詳細使用方法請詳見該指令說
明。

關于VS-MCR多功能記憶卡及VS-MC記憶卡的產品說明請參考"7.記憶卡"。

VS-MCR  
多功能記憶卡， 16Mb免電池停保記憶體，具備專案及大量資料儲存功能，且內含RTC
功能。RTC可表示年、月、日、時、分、秒、週。

VS-MC 記憶卡， 16Mb免電池停保記憶體，具備專案及大量資料儲存功能。

規　　　　　　　　格型 號

DC24V
INPUT

11

VS2-32MR

X0 1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

15 16 1714

10 11 12 13 14 15 16 17

X0S S X2X1 X5X4X3 X7X6

INPUT  X

X12X11X10 X14X13 X16 X17X15

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 Y4C1 Y5 Y6 Y7

OUTPUT  Y

C2 Y10 Y11 Y12 Y13 C3 Y14 Y15 Y16 Y17

記憶卡插槽

可安裝VS-MC(記憶
卡)及VS-MCR(多功
能記憶卡)。

免電池停電保持記
憶卡，提供專案內
容、大量資料儲存
及RTC實時控制等
功能。

擴充卡插槽EC1∼EC3

可安裝DIO擴充卡、通訊
擴充卡及特殊擴充卡。
提供小量、簡易之彈性
擴充。



1-5-2  擴充卡插槽

VS系列PLC為提高擴充彈性，以達到"最適組合"的目標。除了配備一般PLC常見的模塊擴充槽
外，又精心設計了擴充卡插槽的擴充界面。

擴充卡插槽設計在PLC的正面，可以有效減少安裝面積。更重要的是，擴充卡提供了小點數
DIO擴充、通訊口擴充及特殊功能擴充，能避免浪費，有效降低成本。

VS系列PLC依機型不同配備 1個∼ 3個擴充卡插槽。
VS1-10/14M及VSM-14MT主機配備EC1一個擴充卡插槽。
VS1-20/24M、VS2-24M及VSM-24MT主機配備EC1、EC2兩個擴充卡插槽。
VS1-28/32M、VS2-32M、VSM-32MT、VSM-28ML及VS3-32M主機配備EC1∼EC3三個擴充卡
插槽。
VS1系列僅可安裝一個特殊卡(不包含VS-3AV-EC卡)。其它系列則最多可安裝 3個特殊卡。
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VS系列PLC可選擇安裝的擴充卡表列如下:

DIO擴充卡(DIO卡)

通訊擴充卡(CP卡)

特殊擴充卡(SF卡)

規　　　　　　　　格型 號

VS-3AV-EC  簡易模擬量擴充卡，非隔離， 2點 12bits(0∼10V)輸入， 1點 10bits(0∼10V)輸出

VS-1PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 1點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

VS-2PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 2點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

VS-4AD-EC 模擬量輸入擴充卡，非隔離， 4點 12bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

VS-2DA-EC 模擬量輸出擴充卡，非隔離， 2點 12bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

VS-4A-EC 模擬量輸出入擴充卡，非隔離， 2點 12bits輸入， 2點 12bits輸出，可選擇電壓或電流

VS-3ISC-EC 變頻器控速擴充卡， 3組完全隔離之變頻器速度控制回路，解析度 0.1%

VS-2TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 2點 Thermo Couple輸入，解析度 0.2∼ 0.3℃

VS-4TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 4點 Thermo Couple輸入，解析度 0.2∼ 0.3℃

VS-32XY模塊也提供兩個擴充卡插槽，可安裝E8X及E8YT擴充卡，有效減少安裝面積。

規　　　　　　　　格型 號

 VS-485A-EC  

 VS-D485-EC  

 VS-D485A-EC  

通訊擴充卡，一組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 1000米

通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 50米

通訊擴充卡，兩組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 1000米

 VS-485-EC  通訊擴充卡，一組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 50米

 VS-D232-EC  

 VS-232-EC  

 VS-D52A-EC  

通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

通訊擴充卡，一組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

 VS-ENET2-EC  
通訊擴充卡，一組Ethernet附帶非隔離RS-485界面，及一組非隔離RS-485界面，
共兩個通訊口，均具備通訊指示燈

通訊擴充卡，一組隔離式RS-485通訊界面及一組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊
指示燈，RS-485通訊距離1000米，接線採用端子台

規　　　　　　　　格型 號

VS-8XYR-EC  

VS-8XYT-EC  

DIO擴充卡， 4點DC24V輸入， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

DIO擴充卡， 4點DC24V輸入， 4點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-8X-EC  DIO擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

 VS-8YT-EC  DIO擴充卡， 8點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-4XYR-EC  

 VS-4XYT-EC  

DIO擴充卡， 2點DC24V輸入， 2點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

DIO擴充卡， 2點DC24V輸入， 2點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-4X-EC  DIO擴充卡， 4點DC24V輸入，接線採用端子台

 VS-4YR-EC  

 VS-4YT-EC  

DIO擴充卡， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

DIO擴充卡， 4點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-8XI-EC  DIO擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用 IDC連接器

 VS-8YTI-EC  

 VS-E8X-EC  

 VS-E8YT-EC  

DIO擴充卡， 8點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台



VS系列PLC針對每個擴充卡插槽配置了 20個特殊繼電器及 20個特殊寄存器，做為其工作區。
為了幫助記憶及方便使用，我們給予擴充卡對應的特殊元件"助憶代碼"。在將來的文件中，
一律以助憶代碼進行說明。

擴充卡插槽
工作區 可安裝的擴充卡選項

DIO卡 CP卡 SF卡*1

EC1

EC2

EC3

M9260∼M9269 EC1X0∼EC1X7

EC2X0∼EC2X7

EC3X0∼EC3X7

EC1Y0∼EC1Y7

EC2Y0∼EC2Y7

EC3Y0∼EC3Y7

EC1D0∼EC1D19

EC2D0∼EC2D19

EC3D0∼EC3D19

D9260 ∼ D9279

M9280∼M9289

D9280 ∼ D9299

M9300∼M9309

D9300 ∼ D9319

○

○

○

○—

○ ○

○

*1: VS-3AV-EC SF卡一定要安裝在EC2，否則無法生效。VS1系列PLC僅能安裝一個SF卡
    (不包含VS-3AV-EC卡)。

特殊元件 助憶代碼

M9270∼M9279

M9290∼M9299

M9310∼M9319

擴充卡型號
DIO卡元件編號

EC1

EC1

EC1

EC1

EC2

EC2

EC2

EC2

EC3

EC3

EC3

EC3

擴充卡插槽
X0 X1 X2 X3 Y0 Y1 Y2 Y3

VS-4X-EC  

EC1X0

EC2X0 EC2X1

EC3X0 EC3X1

擴充卡型號

擴充卡型號

DIO卡元件編號

DIO卡元件編號

EC1

EC1

EC2

EC2

EC3

EC3

擴充卡插槽

擴充卡插槽

X0

Y0

X1

Y1

X2

Y2

X3

Y3

X4

Y4

X5

Y5

X6

Y6

X7

Y7

VS-8X-EC 

VS-8XI-EC  

VS-8YT-EC 

VS-8YTI-EC  

當DIO擴充卡安裝在主機上，擴充卡上的X、Y元件編號會對應到相對應的助憶代碼。

EC1X1

EC1X0 EC1X1 EC1X2 EC1X3

EC2X0 EC2X1 EC2X2 EC2X3

EC3X0 EC3X1 EC3X2 EC3X3

EC1X0 EC1X1 EC1X2 EC1X3

EC2X0 EC2X1 EC2X2 EC2X3

EC3X0 EC3X1 EC3X2 EC3X3

EC1Y1

EC1Y1

EC1Y1

EC1Y0

EC1Y0

EC1Y0

EC2Y0

EC2Y0

EC2Y0

EC3Y0

EC3Y0

EC3Y0

EC2Y1

EC2Y1

EC2Y1

EC3Y1

EC3Y1

EC3Y1

EC1Y2

EC1Y2

EC2Y2

EC2Y2

EC3Y2

EC3Y2

EC1Y3

EC1Y3

EC2Y3

EC2Y3

EC3Y3

EC3Y3

EC1X0

EC2X0

EC3X0

EC1X1

EC2X1

EC3X1

EC1X2

EC2X2

EC3X2

EC1X3

EC2X3

EC3X3

EC1X4

EC2X4

EC3X4

EC1X5

EC2X5

EC3X5

EC1X6

EC2X6

EC3X6

EC1X7

EC2X7

EC3X7

EC1Y1EC1Y0 EC1Y2 EC1Y3 EC1Y4 EC1Y5 EC1Y6 EC1Y7

EC2Y1EC2Y0 EC2Y2 EC2Y3 EC2Y4 EC2Y5 EC2Y6 EC2Y7

EC3Y1EC3Y0 EC3Y2 EC3Y3 EC3Y4 EC3Y5 EC3Y6 EC3Y7
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*2: 僅VS3系列PLC可安裝CP卡。而且，如果在EC3安裝兩個通訊界面的通訊卡，諸如
       VS-D232-EC、VS-D485-EC、VS-D485A-EC、VS-D52A-EC及VS-ENET2-EC；此時，EC2

       擴充槽僅允許安裝VS-3AV-EC卡，其他任何DIO卡及特殊卡均不能安裝。

○ *2

 VS-4XYR-EC  
VS-4XYT-EC  

VS-8XYR-EC  
VS-8XYT-EC  

 VS-4YR-EC 
VS-4YT-EC



VS1系列PLC，CP卡僅能安裝在EC1。而且，一定是CP2通訊口。所以，VS1系列PLC最多
可以有CP1∼CP2兩個通訊口。VS1系列PLC在韌體版本V1.6以上開始支援CP3功能。

VS2及VSM系列PLC，CP卡僅能安裝在EC1。而且，一定是CP2∼CP3通訊口。所以，VS2

及VSM系列PLC最多可以有CP1∼CP3三個通訊口。

VS3系列PLC，CP卡可安裝在EC1，其通訊口為CP2∼CP3。另外，CP卡也可安裝在EC3，
其通訊口為CP4∼CP5。所以，VS3系列PLC最多可以有CP1∼CP5五個通訊口。但是，如果
安裝了CP5通訊口，則EC2插槽只能安裝VS-3AV-EC卡，其他DIO卡及特殊卡則無法安裝。

通訊擴充卡上的通訊口運作與擴充卡工作區無關，而是由系統設定及程序直接驅動使用。

VS-3AV-EC簡易模擬量擴充卡，僅能安裝在EC2插槽。而且，其運作與擴充卡工作區無關，
而是由特定的特殊寄存器對應操作。

功 能 說 明寄存器編號

D9032

■D9030

■D9031

VS-3AV-EC擴充卡之AD1讀值 0∼4000。

VS-3AV-EC擴充卡之AD2讀值 0∼4000。

VS-3AV-EC擴充卡之DA1寫入值 0∼1000。 
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VS1-32MR

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

21 22 23

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

20

11 12 13 14 15 16 17

DC24V
INPUT

485

RX TX

TRTRSGDD

3AV

VI1 VI2

10VVO 0V
10V OUT

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR 

如左圖所示，VS-8XYR-EC安裝在EC3擴充卡插槽。
VS-8XYR-EC上的X0∼X3會對應到EC3X0∼EC3X3

，Y0∼Y3會對應到EC3Y0∼EC3Y3。

Y0

X0
EC3Y0

將VS-8XYR-EC的X0輸入狀態，
由主機的Y0輸出點輸出。

將主機的X0輸入狀態，
由VS-8XYR-EC的Y0輸出點輸出。

EC3X0

其他特殊擴充卡，可任意安裝在EC1∼EC3擴充卡插槽，並透過擴充卡工作區進行運作。
詳情請參考每個特殊擴充卡之個別說明。

VS-32XYT及VS-32XYR模塊提供兩個擴充卡插槽，此擴充卡插槽僅可安裝VS-E8X-EC及
VS-E8YT-EC擴充卡，不可安裝其他任何擴充卡。而且，VS-E8X-EC及VS-E8YT-EC擴充卡也不可
以安裝在VS系列主機的擴充卡插槽。

如下圖所示，在VS-32XY擴充模塊上安裝擴充卡時，擴充卡上的元件編號會接續在擴充模塊
之後。

VS1-32MT

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

21 22 23

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

20

11 12 13 14 15 16 17

VS-16XYT

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0 1 2 3 4 5 6 7

Y0 1 2 3 4 5 6 7

PWR

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

X0 X23 X60

Y0 Y13 Y20

DC24V
INPUT

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13 Y14 Y15 Y16 Y17

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

PWR

11 12 13 14 15

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

16 17

12 13 14 15 16 17

VS-32XYT

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S X16 X17

X4 X5 X6 X7

X3X2X1X0S S

E8X

X0 1 2 3

4 5 6 7

S S C1 Y4 Y5 Y6 Y7

E8YT

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

Y0 1 2 3

4 5 6 7

X30 X50

X54

Y40

Y44

X47

Y37 Y50



1-5-3  模塊擴充槽

VS系列PLC為一功能強大之小型PLC系統，控制點數涵蓋 10點至 512點的範圍。為因應PLC系統
組合多元的特性並顧及方便維護等諸多考量，VS系列PLC以模塊式結構為設計方向。

VS系列PLC提供功能強大的主機，再加上種類及功能多元的擴充模塊，共同建構出功能強大、
多元、完整、彈性的組合式PLC系統。讓使用者可依據需求組合出最適用、最具成本競爭力
的功能組合。

為實現模塊式結構，VS系列PLC配置了模塊擴充界面。大多數的功能擴充，可透過模塊擴充界面
完成。因應各種功能需求，無論控制點數擴充、模擬量信號處理、溫度信號處理、重量測量、定
位控制及各種特殊應用需求等，都可經由模塊擴充界面，連接各種相關功能模塊完成組合。

VS系列PLC模塊擴充槽可擴接的擴充模塊表列如下:

DIO模塊， 16點DC24V輸入， 16點輸出，接線採用端子台

DIO模塊， 16點DC24V輸入， 12點繼電器輸出，接線採用端子台

★VS-32XY  

VS-28XYR

★VS-16XY  DIO模塊， 8點DC24V輸入， 8點輸出，接線採用端子台

VS-16X  DIO模塊， 16點DC24V輸入，接線採用端子台

★VS-16Y  DIO模塊， 16點輸出，接線採用端子台

VS-8X  DIO模塊， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

★VS-8Y  DIO模塊， 8點輸出，接線採用端子台

VS-32XYT-I DIO模塊， 16點DC24V輸入， 16點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

VS-16XYT-I DIO模塊， 8點DC24V輸入， 8點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

VS-16X-I DIO模塊， 16點DC24V輸入，接線採用 IDC連接器

VS-16YT-I DIO模塊， 16點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

★VS-8XY  DIO模塊， 4點DC24V輸入， 4點輸出，接線採用端子台

規　　　　　　　　格型 號
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DIO擴充模塊

VS-PSD  電源中繼模塊，電源輸入DC24V，電源輸出DC5V 500mA及DC12V 800mA

規　　　　　　　　格型 號

電源中繼模塊

特殊模塊

規　　　　　　　　格型 號

-VS 4AD

-VS 2DA

-VS 3A

-VS 6A

-VS 4TC

-VS 8TC

-VS 2PT

-VS 4PT

模擬量輸入模塊， 4點 16bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸出模塊， 2點 16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊，2點16bits輸入，1點16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊，4點16bits輸入，2點16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

溫度輸入模塊， 4點 Thermo Couple輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 8點 Thermo Couple輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 2點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 4點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

VS系列PLC之主機本身具備電源供給電路，而擴充模塊及擴充卡之電源供應，必須由主機提
供。擴充時必須注意電源消耗，當主機電源供給不足時，應加裝VS-PSD電源中繼模塊。
關于各個擴充模塊及擴充卡的電源消耗量及電源消耗計算，請參考"1-8電源規格"的說明。

-VS 2PG

-VS 4PG

脈衝輸出定位模塊， 2軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz

脈衝輸出定位模塊， 4軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz

★表示輸出之形式  R:2A繼電器輸出  T:0.5A  NPN晶體管輸出  P:0.5A  PNP晶體管輸出  

-VS 1LC 重量測量模塊， 1點 6線式 Load Cell信號輸入

重量測量模塊， 2點 6線式 Load Cell信號輸入-VS 2LC
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VS1系列PLC模塊擴充相關注意事項

VS1-10M/VS1-14M/VS1-20M/VS1-24M主機不配備模塊擴充槽。

VS1-28M/VS1-32M主機配備模塊擴充槽。最大可擴充至X0∼X77共 64點輸入，Y0∼Y77共
64點輸出，合計 128點。

VS1系列PLC模塊擴充槽，可擴接DIO模塊，但不可擴接特殊模塊。

VS1-28M/VS1-32MT-DI主機會佔用X0∼X17及Y0∼Y17編號。所以，第一個擴充模塊的編
號會從X20及Y20開始。

VS1-32M主機會佔用X0∼X27及Y0∼Y17編號。所以，第一個擴充模塊的編號會從X30及
Y20開始。

VS-8XY模塊會佔用 8點輸入及 8點輸出。

VS-28XYR模塊會佔用 16點輸入及 16點輸出。且VS-28XYR模塊不能再往後擴充。

VS1-32MR

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

21 22 23

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

20

11 12 13 14 15 16 17

VS-16XYR

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0 1 2 3 4 5 6 7

Y0 1 2 3 4 5 6 7

PWR

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0 1 2 3 4 5 6 7

PWR

INPUT  X

VS-8X

X0 X23 X30 X40

Y0 Y13 Y20

DC24V
INPUT

VSM-14M主機不配備模塊擴充槽，不可連接擴充模塊。

VS2、VSM及VS3主機均配備模塊擴充槽(VSM-14M除外)，可連接DIO擴充模塊及特殊模塊。

VS2及VSM系列PLC透過模塊擴充，最大可擴充至X0∼X177共128點輸入及Y0∼Y177共128點
輸出，合計256點。並可擴接最多8個特殊模塊。

VS2、VSM及VS3主機會佔用X0∼X17及Y0∼Y17編號。所以，第一個擴充模塊編號會從X20及
Y20開始。

VS3系列PLC透過模塊擴充，最大可擴充至X0∼X377共256點輸入及Y0∼Y377共256點輸出，
合計512點。並可擴接最多16個特殊模塊。

VS2、VSM及VS3系列PLC模塊擴充相關注意事項

X0 X17 X20 X30

Y0 Y17 Y20

VS-8XY模塊會佔用 8點輸入及 8點輸出。

VS-28XYR模塊會佔用 16點輸入及 16點輸出。且VS-28XYR模塊不能再往後擴充。

特殊模塊與DIO模塊均擴接在主機的右側，依序串聯，沒有特定順序。最靠近主機的第一個
特殊模塊指定為 1號特殊模塊，往右的下一個特殊模塊為 2號特殊模塊，以此類推。

1號特殊模塊



1-6  一般規格

共同接地(不可)共用接地(還可)

※

單獨接地(最好)

可編程控制器 其他機器設備

可編程控制器的CPU透過看門狗計時器(WDT)等自我診斷功能檢測出異常情況發生時，會關

掉所有輸出。但可編程控制器的CPU並無法檢查出輸入、輸出控制回路的異常狀況。所以，

當輸入、輸出控制回路發生異常時，則有可能無法進行輸出控制。此時為使機器設備能確保

安全，請務必設計外部安全回路及安全機構。

由于可編程控制器的輸出繼電器、晶體管等故障時，會出現無法控制ON/OFF的狀態。所以，

對于與重大事故相關的輸出信號，請務必設計外部安全回路及安全機構，使機器設備能在安

全狀態下運轉。

任何錯誤的操作或誤輸出都可能造成事故的發生。

必須在可編程控制器的外部設計緊急停止、正反轉互鎖、上下限定位等防止機械損壞的保護

回路。

請在可編程控制器的外部設置安全回路，以便在外部電源異常或可編程控制器發生故障時，整

個系統也能在安全狀態下運轉。

危險!

項    目 規                           格

DC端子對地線端子間 500VAC， 1分鐘

DC端子對地線端子間 500VDC， 5MΩ以上

第 3種接地(不可與大電力設備共同接地)※

無腐蝕性氣體及塵埃的環境

≦2000m

工作周圍溫度

儲存周圍溫度

工作周圍濕度

儲存周圍濕度

耐振動

0∼55℃

–20∼70℃

10∼90% RH，不結露之狀況下

10∼90% RH，不結露之狀況下

10∼55HZ振幅 0.075mm， 55Hz∼150Hz加速度 1G，X、Y、Z各方向 80分鐘
(掃描時間 8分鐘×10次，合計 80分鐘)

耐衝擊 10G，X、Y、Z三方向各 3次

耐雜訊

耐電壓

絕緣阻抗

接地

使用環境

工作海拔高度

雜訊模擬器 1500Vp-p，波寬 1µS，頻率 25∼60Hz

可編程控制器 可編程控制器其他機器設備 其他機器設備

設計時的注意事項

如果整套PLC系統是由主機擴充其他模塊所組成時，請先將所有接地端子接線到主機接地端子處
，再由主機接地端子接地。

17



188個  188個  226個 1 86個  

1-7  功能規格

18

程序語言

輸出入控制方式

執行速度

指令個數

基本指令

基本指令

應用指令

項　　　目

控制方式 程序儲存，循環掃描方式

總括處理方式

0.17μS   0.17μS   0.17μS   

數μS∼數百μS  

29個

2個

2個

VS1系列 VS2系列 VSM 系列 VS3系列

0.15μS

(梯形圖＋SFC順序功能圖)或(梯形圖＋步進梯形圖)

SFC指令

步進階梯指令

2點 HHSC1∼HHSC2 (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

內部

繼電器

計時器

(T)

計數器

(C)

軟件
高速

計數器

寄存器

最大輸出入點數

輔助
繼電器
(M)

步進
繼電器
(S)

停電保持

停電保持

特殊用途

警示用

一般用途

100mS

10mS

1mS(積算型)

100mS(積算型)

初始用

一般用途

應用指令

16位元
上數

32位元
上下數

32位元
上下數

停電保持

停電保持

雙相計數

停電保持

停電保持(D)

索引寄存器(V，Z)

主控回路 (N)

特殊用途(D)

擴充寄存器(R)

一般用途

單相計數

一般用途

一般用途(D)

程序指標

AB相

中斷指標 ( I )

指     標

1mS

16k Words  32k Words  32k Words  64k Words

128點＋
擴充卡 24點

256點＋
擴充卡 24點

256點＋
擴充卡 24點

512點＋
擴充卡 24點

X0∼X77  X0∼X177  X0∼X177  X0∼X377

Y0∼Y77  Y0∼Y177  Y0∼Y177  Y0∼Y377

輸入繼電器(X)  

輸出繼電器(Y)  

6192點      

2000點      

5 12點       

10點        

3086點      

9 00點       

1 00點       

200點        

46點          

4點            

6點            

256點        

100點        

100點        

20點          

1 5點          

11點          

5點            

5點            

7000點      

2000點      

512點        

16點          

10000點R0∼R9999   10000點R0∼R9999   10000點R0∼R9999   

M0∼M1999，M4000∼M8191   

M2000∼M3999   

M9000∼M9511   

S0∼S9   

S10∼S499，S1500∼S4095   

S500∼S899，S1000∼S1499   

S900∼S999(停電保持)

T0∼T199  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)

T200∼T245  (計時範圍 0.01∼327.67秒)

T246∼T249  (計時範圍 0.001∼32.767秒)

T256∼T511  (計時範圍 0.001∼32.767秒)

C0∼C99  (計數範圍 0∼32,767)  

C100∼C199  (計數範圍 0∼32,767)  

C200∼C219  (計數範圍 –2,147,483,648∼2,147,483,647)  

C220∼C234  (計數範圍 –2,147,483,648∼2,147,483,647)  

C235∼C245  (計數範圍 –2,147,483,648∼2,147,483,647)

C246∼C250  (計數範圍 –2,147,483,648∼2,147,483,647)  

C251∼C255  (計數範圍 –2,147,483,648∼2,147,483,647)  

D0∼D6999     

D7000∼D8999     

D9000∼D9511     

V0∼V7， Z0∼Z7     

24000點R0∼23999

分歧指標 (P )

1024點      

 21點          外部中斷 8點，定時中斷 3點，高速計數器中斷 10點

8點            N0∼N7

輸出入
繼電器

由 8個中文字或 16個英文數字組成的程序指標       

1024點 P0∼P1023  

表格名稱 32點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的表格名稱

表格指標(Q ) 32點 Q0∼Q31  

專案記憶體容量(Flash ROM)
記憶體內容包含參數設定區、程序、程序指標、表格儲存區及註釋。

硬件AB相高速計數器
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項　　　目 VS1系列 VS2系列 VSM 系列 VS3系列

8點10KHz  
4點200KHz
4點50KHz   

4點200KHz
4點50KHz

輸入反應時間調整 8點            X0∼X7 (0 60mS)∼

8點            X0∼X7 (具備延遲功能)

8點            X0∼X7    

4點            X0、X1、X3、X4 (具備寬度∕週期測量功能)

8點            X0∼X7    

4點50KHz  4點50KHz 4點 200KHz 4點 200KHz

8個 8個 16個 

10/14M主機(EC1)， 20/24M主機(EC1∼EC2)， 28/32M主機(EC1∼EC3)  

可連接特殊模塊數

配合高速脈衝輸出進行定位控制

8點50KHz  

支持單/雙/AB相計數模式，最多單相8點或AB相4組

2組支持U、U/D+DIR、U+D、AB*1、AB*2及AB*4工作模式

安裝VS-MCR多功能記憶卡，可表示年、月、日、時、分、秒、週

安裝VS-MCR或VS-MC記憶卡，擴充 16Mb免電池停電保持記憶體，
可存放專案及 655,360個Words資料儲存空間

DIO卡、通訊卡、特殊功能卡(模擬量輸出入、溫度輸入、變頻器控速等) 

通訊功能

主機內建
通訊口

編程通訊

機能通訊

USB高速通訊界面，波特率高達 12Mbps(Mini USB插座)

CP1(RS-485)具電腦連結、MODBUS、CPU Link及Non-Protocol等多功能通訊  

輸入點反應頻率

外部中斷輸入點

脈衝抓取輸入點

脈衝測量輸入點

速度測量輸入點

電子手輪

軟件高速計數

 硬件高速計數

多功能
高速輸入

萬年曆(選購配備)

擴充記憶體(選購配備)

特殊模塊種類
特殊模塊

擴充卡

擴充卡插槽數

 擴充卡種類

可安裝特殊卡數 3個 3個 3個
1個

(不含VS-3AV-EC)

數值系統

32位元

32位元

16位元

16位元

10進制
(K)

16進制
(H)

實數(E) 32位元 ＋ ∼ ＋ 小數點或指數表示式E−3. 402 38 E3. 402 38

K–32,768∼K32,767  

K  –2,147,483,648∼K2,147,483,647  

H 0∼HFFFF     

H  0∼HFFFFFFFF

※VSM-28ML多功能高速輸入為 (4點 1MHz差動輸入+4點 50KHz)， 高速脈衝為 4點 1MHz線驅動輸出。  

※

※

模 擬量輸出入、溫度輸入、重量測量及定位控制模塊等  

CP2〜CP3，VS1韌體版本V1.6以上開始支援CP3 

可安裝Ethernet卡   

CP2〜CP5

高速脈衝輸出 (4軸 /MT機型 )

擴充多功能通訊口
(功能同CP1) 



X20∼X77，Y20∼Y77
及擴充卡 24點(32M:X30∼X77)

系列功能規格表1-7-1  VS1

程序語言

輸出入控制方式

執行速度

指令個數

專案記憶體容量(Flash ROM)

內部

繼電器

基本指令

輔助
繼電器
(M)

步進
繼電器
(S)

應用指令

停電保持

停電保持

特殊用途

警示用

一般用途

初始用

一般用途

主控回路 (N)

程序指標

中斷指標 ( I )

控制方式

指     標

計時器

(T)

計數器

(C)

軟件
高速

計數器

寄存器

100mS

10mS

1mS(積算型)

100mS(積算型)

16位元
上數

32位元
上下數

32位元
上下數

停電保持

停電保持

雙相計數

停電保持

停電保持(D)

索引寄存器(V，Z)

特殊用途(D)

擴充寄存器(R)

一般用途

單相計數

一般用途

一般用途(D)

AB相

1mS

10M

輸入點數  

輸出點數  

分歧指標 (P )

主機
輸出入
點數

14M 20M 24M 28M 32M 32MT-I

程序儲存，循環掃描方式

總括處理方式

0.17μS   

數μS∼數百μS  

29個

2個

186個

16k Words (內容包含參數設定區、程序、程序指標、表格儲存區、註釋)

6點
X0∼X5

8點
X0∼X7

12點
X0∼X13

14點
X0∼X15

16點
X0∼X17

20點
X0∼X23

16點
X0∼X17

4點
Y0∼Y3

6點
Y0∼Y5

8點
Y0∼Y7

10點
Y0∼Y11

12點
Y0∼Y13

12點
Y0∼Y13

16點
Y0∼Y17

可擴充輸出入點數 擴充卡 8點 擴充卡 16點

輸出入
繼電器

輸入繼電器(X)  

輸出繼電器(Y)  

X0∼X5 X0∼X7 X0∼X13 X0∼X15

Y0∼Y3 Y0∼Y5 Y0∼Y7 Y0∼Y11

6192點 M0∼M1999，M4000∼M8191  

2000點 M2000∼M3999  

512點 M9000∼M9511  

10點 S0∼S9  

3086點 S10∼S499，S1500∼S4095  

900點 S500∼S899，S1000∼S1499  

100點 S900∼S999  (停電保持) 

200點 T0∼T199  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

46點 T200∼T245  (計時範圍 0.01∼327.67秒)  

4點 T246∼T249  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

6點 T250∼T255  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

 256點 T256∼T511  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

100點 C0∼C99  (計數範圍 0∼32,767)  

100點 C100∼C199  (計數範圍 0∼32,767)   

20點 C200∼C219  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

15點          C220∼C234  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

11點 C235∼C245  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647)

5點 C246∼C250  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

5點 C251∼C255  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

7000點 D0∼D6999  

2000點 D7000∼D8999  

512點 D9000∼D9511  

16點 V0∼V7， Z0∼Z7  

10000點 R0∼R9999 

表格名稱

表格指標(Q )

1024點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的程序指標       

1024點 P0∼P1023  

32點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的表格名稱 

32點 Q0∼Q31  

21點 外部中斷 8點，定時中斷 3點，高速計數器中斷 10點  

 8點 N0∼N7 

X0∼X77 X0∼X77 X0∼X77

Y0∼Y77 Y0∼Y77 Y0∼Y77

硬件AB相高速計數器 2點 HHSC1∼HHSC2 (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

基本指令

SFC指令

應用指令

項　　　目
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2個步進階梯指令

(梯形圖＋SFC順序功能圖)或(梯形圖＋步進梯形圖)



 C  P2∼CP3(在EC1安裝通訊擴充卡)，功能同CP1，可安裝Ethernet卡
VS1韌體版本V1.6以上開始支援CP3      

配合高速脈衝輸出進行定位控制電子手輪

通訊功能

主機內建
通訊口

編程通訊

機能通訊

USB高速通訊界面，波特率高達 12Mbps(Mini USB插座)

CP1(RS-485)具電腦連結、MODBUS、CPU Link及Non-Protocol等多功能通訊  

多功能
高速輸入

輸入 反應點 頻率

外部中斷輸入點

脈衝抓取輸入點

脈衝測量輸入點

速度測量輸入點

8點10KHz 

輸入反應時間調整 8點            X0∼X7 (0 60mS)∼

8點            X0∼X7 (具備延遲功能)

8點            X0∼X7    

4點            X0、X1、X3、X4 (具備寬度∕週期測量功能)

8點            X0∼X7    

軟件高速計數

高速脈衝輸出(MT機型)

支持單/雙/AB相計數模式，最多單相8點或AB相4組

 硬件高速計數 2組支持U、U/D+DIR、U+D、AB*1、AB*2及AB*4工作模式

4點 50KHz  Y0∼Y3 ，4軸定位控制，支持 17個定位控制指令  

安裝VS-MCR多功能記憶卡，可表示年、月、日、時、分、秒、週

16Mb免電池停電保持記憶體，可存放專案及 655,360個Words資料儲存空間

DIO卡、通訊卡、特殊功能卡(模擬量輸出入、溫度輸入、變頻器控速等) 

萬年曆(選購配備)

記憶卡( 、 )VS-MC VS-MCR

擴充卡

可安裝擴充卡數量

 擴充卡種類

1個(EC1) 2個(EC1∼EC2) 3個(EC1∼EC3)

10M 14M 20M 24M 28M 32M 32MT-I

數值系統

32位元

16位元16進制
(H)

實數(E) 32位元

H 0∼HFFFF     

H  0∼HFFFFFFFF

E−3 ＋ ∼ ＋ 小數點或指數表示式. 402 38 E3. 402 38

32位元

16位元10進制
(K)

K–32,768∼K32,767  

K  –2,147,483,648∼K2,147,483,647  

擴充多功能通訊口

項　　　目
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可安裝特殊卡數 1個(不含VS-3AV-EC)



系列功能規格表1-7-2  VS2

程序語言

輸出入控制方式

執行速度

指令個數

專案記憶體容量(Flash ROM)

內部

繼電器

基本指令

輔助
繼電器
(M)

步進
繼電器
(S)

應用指令

停電保持

停電保持

特殊用途

警示用

一般用途

初始用

一般用途

主控回路 (N)

程序指標

中斷指標 ( I )

控制方式

指     標

計時器

(T)

計數器

(C)

軟件
高速

計數器

寄存器

100mS

10mS

1mS(積算型)

100mS(積算型)

16位元
上數

32位元
上下數

32位元
上下數

停電保持

停電保持

雙相計數

停電保持

停電保持(D)

索引寄存器(V，Z)

特殊用途(D)

擴充寄存器(R)

一般用途

單相計數

一般用途

一般用途(D)

AB相

1mS

輸入點數  

輸出點數  

分歧指標 (P )

主機
點數

程序儲存，循環掃描方式

總括處理方式

0.17μS   

數μS∼數百μS  

29個

2個

188個

32K Words (內容包含參數設定區、程序、程序指標、表格儲存區、註釋)

12點 X0∼X13 16點 X0∼X17

12點 Y0∼Y13 16點 Y0∼Y17

可擴充輸出入點數 X20∼X177，Y20∼Y177及擴充卡 24點

輸出入
繼電器

輸入繼電器(X)  

輸出繼電器(Y)  

6192點 M0∼M1999，M4000∼M8191  

2000點 M2000∼M3999  

512點 M9000∼M9511  

10點 S0∼S9  

3086點 S10∼S499，S1500∼S4095  

900點 S500∼S899，S1000∼S1499  

100點 S900∼S999  (停電保持) 

200點 T0∼T199  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

46點 T200∼T245  (計時範圍 0.01∼327.67秒)  

4點 T246∼T249  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

6點 T250∼T255  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

 256點 T256∼T511  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

100點 C0∼C99  (計數範圍 0∼32,767)  

100點 C100∼C199  (計數範圍 0∼32,767)   

20點 C200∼C219  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

15點          C220∼C234  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

11點 C235∼C245  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647)

5點 C246∼C250  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

5點 C251∼C255  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

7000點 D0∼D6999  

2000點 D7000∼D8999  

512點 D9000∼D9511  

16點 V0∼V7， Z0∼Z7  

10000點 R0∼R9999 

表格名稱

表格指標(Q )

1024點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的程序指標       

1024點 P0∼P1023  

32點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的表格名稱 

32點 Q0∼Q31  

21點 外部中斷 8點，定時中斷 3點，高速計數器中斷 10點  

 8點 N0∼N7 

X0∼X177

Y0∼Y177

硬件AB相高速計數器 2點 HHSC1∼HHSC2 (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

基本指令

SFC指令

應用指令

VS2-24M VS2-32M

X20∼X177，Y20∼Y177及擴充卡 16點

128點 

128點 
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2個步進階梯指令

(梯形圖＋SFC順序功能圖)或(梯形圖＋步進梯形圖)



模擬量輸出入模塊、溫度輸入模塊、重量測量模塊及定位控制模塊等 

 C  P2∼CP3(在EC1安裝通訊擴充卡)，功能同CP1，可安裝Ethernet卡   

VS2-24M VS2-32M

通訊功能

主機內建
通訊口

編程通訊

機能通訊

USB高速通訊界面，波特率高達 12Mbps(Mini USB插座)

CP1(RS-485)具電腦連結、MODBUS、CPU Link及Non-Protocol等多功能通訊  

多功能
高速輸入

輸入 反應點 頻率

外部中斷輸入點

脈衝抓取輸入點

脈衝測量輸入點

速度測量輸入點

8點50KHz

輸入反應時間調整 8點            X0∼X7 (0 60mS)∼

8點            X0∼X7 (具備延遲功能)

8點            X0∼X7    

4點            X0、X1、X3、X4 (具備寬度∕週期測量功能)

8點            X0∼X7    

軟件高速計數 支持單/雙/AB相計數模式，最多單相8點或AB相4組

 硬件高速計數 2組支持U、U/D+DIR、U+D、AB*1、AB*2及AB*4工作模式

4點 50KHz  

安裝VS-MCR多功能記憶卡，可表示年、月、日、時、分、秒、週

16Mb免電池停電保持記憶體，可存放專案及 655,360個Words資料儲存空間

DIO卡、通訊卡、特殊功能卡(模擬量輸出入、溫度輸入、變頻器控速等) 

萬年曆(選購配備)

記憶卡( 、 )VS-MC VS-MCR

擴充卡

特殊模塊

可安裝擴充卡數量

可安裝模塊數量

 擴充卡種類

特殊模塊種類

2個(EC1∼EC2)

8個

3個(EC1∼EC3)

數值系統

32位元

16位元16進制
(H)

實數(E) 32位元

H 0∼HFFFF     

H  0∼HFFFFFFFF

E−3 ＋ ∼ ＋ 小數點或指數表示式. 402 38 E3. 402 38

32位元

16位元10進制
(K)

K–32,768∼K32,767  

K  –2,147,483,648∼K2,147,483,647  

擴充多功能通訊口
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Y0∼Y3 ，4軸定位控制，支持 17個定位控制指令  

配合高速脈衝輸出進行定位控制  電子手輪

高速脈衝輸出(MT機型)



系列功能規格表1-7-3  VSM

程序語言

輸出入控制方式

執行速度

指令個數

專案記憶體容量(Flash ROM)

內部

繼電器

基本指令

輔助
繼電器
(M)

步進
繼電器
(S)

應用指令

停電保持

停電保持

特殊用途

警示用

一般用途

初始用

一般用途

主控回路 (N)

程序指標

中斷指標 ( I )

控制方式

指     標

計時器

(T)

計數器

(C)

軟件
高速

計數器

寄存器

100mS

10mS

1mS(積算型)

100mS(積算型)

16位元
上數

32位元
上下數

32位元
上下數

停電保持

停電保持

雙相計數

停電保持

停電保持(D)

索引寄存器(V，Z)

特殊用途(D)

擴充寄存器(R)

一般用途

單相計數

一般用途

一般用途(D)

AB相

1mS

輸入點數  

輸出點數  

分歧指標 (P )

主機
點數

程序儲存，循環掃描方式

總括處理方式

0.17μS   

數μS∼數百μS  

29個

2個

188個

32K Words (內容包含參數設定區、程序、程序指標、表格儲存區、註釋)

可擴充輸出入點數

輸出入
繼電器

輸入繼電器(X)  

輸出繼電器(Y)  

6192點 M0∼M1999，M4000∼M8191  

2000點 M2000∼M3999  

512點 M9000∼M9511  

10點 S0∼S9  

3086點 S10∼S499，S1500∼S4095  

900點 S500∼S899，S1000∼S1499  

100點 S900∼S999  (停電保持) 

200點 T0∼T199  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

46點 T200∼T245  (計時範圍 0.01∼327.67秒)  

4點 T246∼T249  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

6點 T250∼T255  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

 256點 T256∼T511  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

100點 C0∼C99  (計數範圍 0∼32,767)  

100點 C100∼C199  (計數範圍 0∼32,767)   

20點 C200∼C219  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

15點          C220∼C234  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

11點 C235∼C245  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647)

5點 C246∼C250  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

5點 C251∼C255  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

7000點 D0∼D6999  

2000點 D7000∼D8999  

512點 D9000∼D9511  

16點 V0∼V7， Z0∼Z7  

10000點 R0∼R9999 

表格名稱

表格指標(Q )

1024點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的程序指標       

1024點 P0∼P1023  

32點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的表格名稱 

32點 Q0∼Q31  

21點 外部中斷 8點，定時中斷 3點，高速計數器中斷 10點  

 8點 N0∼N7 

硬件AB相高速計數器 2點 HHSC1∼HHSC2 (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

基本指令

SFC指令

應用指令

X20∼X177
Y20∼Y177
及擴充卡 16點

X20∼X177
Y20∼Y177
及擴充卡 24點

X20∼X177
Y20∼Y177
及擴充卡 24點

X0∼X177

Y0∼Y177

128點 

128點 

VSM-14MT VSM-24MT VSM-28MLVSM-32MT

8點 X0∼X7

6點 Y0∼Y5

16點 X0∼X17

16點 Y0∼Y17

12點

12點

16點

12點

X0∼X17

Y0∼Y13

X0∼X13

Y0∼Y13

擴充卡 8點
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(梯形圖＋SFC順序功能圖)或(梯形圖＋步進梯形圖)

步進階梯指令 2個

8點 

6點

X0∼X7

Y0∼Y5



 C  P2〜CP3(在EC1安裝通訊擴充卡)，功能同CP1，可安裝Ethernet卡     

通訊功能

主機內建
通訊口

編程通訊

機能通訊

USB高速通訊界面，波特率高達 12Mbps(Mini USB插座)

CP1(RS-485)具電腦連結、MODBUS、CPU Link及Non-Protocol等多功能通訊  

多功能
高速輸入

輸入 反應點 頻率

外部中斷輸入點

脈衝抓取輸入點

脈衝測量輸入點

速度測量輸入點

4點 200KHz
4點 50KHz

4點 200KHz
4點 50KHz

4點 200KHz
4點 50KHz

輸入反應時間調整 8點            X0∼X7 (0 60mS)∼

8點            X0∼X7 (具備延遲功能)

8點            X0∼X7    

4點            X0、X1、X3、X4 (具備寬度∕週期測量功能)

8點            X0∼X7    

軟件高速計數

高速脈衝輸出

支持單/雙/AB相計數模式，最多單相8點或AB相4組

 硬件高速計數 2組支持U、U/D+DIR、U+D、AB*1、AB*2及AB*4工作模式

安裝VS-MCR多功能記憶卡，可表示年、月、日、時、分、秒、週

16Mb免電池停電保持記憶體，可存放專案及 655,360個Words資料儲存空間

DIO卡、通訊卡、特殊功能卡(模擬量輸出入、溫度輸入、變頻器控速等) 

萬年曆(選購配備)

記憶卡( 、 )VS-MC VS-MCR

擴充卡

特殊模塊

可安裝擴充卡數量

可安裝模塊數量

 擴充卡種類

特殊模塊種類

1個(EC1)

8個

3個(EC1∼EC3) 3個(EC1∼EC3)

數值系統

32位元

16位元16進制
(H)

實數(E) 32位元

H 0∼HFFFF     

H  0∼HFFFFFFFF

E−3 ＋ ∼ ＋ 小數點或指數表示式. 402 38 E3. 402 38

32位元

16位元10進制
(K)

K–32,768∼K32,767  

K  –2,147,483,648∼K2,147,483,647  

擴充多功能通訊口

VSM-14MT VSM-24MT VSM-28MLVSM-32MT

2個(EC1∼EC2)
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4點 200KHz 4點 200KHz 4點 200KHz 4點 1MHz

Y0∼Y3 ，4軸定位控制，支持 17個定位控制指令  

4點 1MHz
4點 50KHz

※VSM-28ML多功能高速輸入為 (4點 1MHz差動輸入+4點 50KHz)， 高速脈衝為 4點 1MHz線驅動輸出。  

※

4點

※

配合高速脈衝輸出進行定位控制  電子手輪

模擬量輸出入模塊、溫度輸入模塊、重量測量模塊及定位控制模塊等 



系列功能規格表1-7-4  VS3

程序語言

輸出入控制方式

執行速度

指令個數

專案記憶體容量(Flash ROM)

內部

繼電器

基本指令

輔助
繼電器
(M)

步進
繼電器
(S)

應用指令

停電保持

停電保持

特殊用途

警示用

一般用途

初始用

一般用途

主控回路 (N)

程序指標

中斷指標 ( I )

控制方式

指     標

計時器

(T)

計數器

(C)

軟件
高速

計數器

寄存器

100mS

10mS

1mS(積算型)

100mS(積算型)

16位元
上數

32位元
上下數

32位元
上下數

停電保持

停電保持

雙相計數

停電保持

停電保持(D)

索引寄存器(V，Z)

特殊用途(D)

擴充寄存器(R)

一般用途

單相計數

一般用途

一般用途(D)

AB相

1mS

輸入點數  

輸出點數  

分歧指標 (P )

主機
點數

程序儲存，循環掃描方式

總括處理方式

0.15μS   

數μS∼數百μS  

29個

2個

2個

226個

64K Words (內容包含參數設定區、程序、程序指標、表格儲存區、註釋)

可擴充輸出入點數 X20∼X377，Y20∼Y377及擴充卡 24點

輸出入
繼電器

輸入繼電器(X)  

輸出繼電器(Y)  

6192點 M0∼M1999，M4000∼M8191  

2000點 M2000∼M3999  

512點 M9000∼M9511  

10點 S0∼S9  

3086點 S10∼S499，S1500∼S4095  

900點 S500∼S899，S1000∼S1499  

100點 S900∼S999  (停電保持) 

200點 T0∼T199  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

46點 T200∼T245  (計時範圍 0.01∼327.67秒)  

4點 T246∼T249  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

6點 T250∼T255  (計時範圍 0.1∼3,276.7秒)  

 256點 T256∼T511  (計時範圍 0.001∼32.767秒)  

100點 C0∼C99  (計數範圍 0∼32,767)  

100點 C100∼C199  (計數範圍 0∼32,767)   

20點 C200∼C219  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

15點          C220∼C234  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

11點 C235∼C245  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647)

5點 C246∼C250  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

5點 C251∼C255  (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

7000點 D0∼D6999  

2000點 D7000∼D8999  

512點 D9000∼D9511  

16點 V0∼V7， Z0∼Z7  

24000點 R0∼R23999 

表格名稱

表格指標(Q )

1024點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的程序指標       

1024點 P0∼P1023  

32點 由 8個中文字或 16個英文數字組成的表格名稱  

32點 Q0∼Q31  

21點 外部中斷 8點，定時中斷 3點，高速計數器中斷 10點  

 8點 N0∼N7 

X0∼X377

Y0∼Y377

硬件AB相高速計數器 2點 HHSC1∼HHSC2 (計數範圍-2,147,483,648∼2,147,483,647) 

基本指令

SFC指令

應用指令

256點 

256點 

VS3-32M

16點 X0∼X17

16點 Y0∼Y17
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(梯形圖＋SFC順序功能圖)或(梯形圖＋步進梯形圖)

步進階梯指令



 C  P2∼CP3(在EC1安裝通訊擴充卡)，功能同CP1 ，可安裝Ethernet卡      

 C  P4∼CP5(在EC3安裝通訊擴充卡)，功能同CP1 ，可安裝Ethernet卡       

模擬量輸出入模塊、溫度輸入模塊、重量測量模塊及定位控制模塊等 

通訊功能

主機內建
通訊口

編程通訊

機能通訊

USB高速通訊界面，波特率高達 12Mbps(Mini USB插座)

CP1(RS-485)具電腦連結、MODBUS、CPU Link及Non-Protocol等多功能通訊  

多功能
高速輸入

輸入 反應點 頻率

外部中斷輸入點

脈衝抓取輸入點

脈衝測量輸入點

速度測量輸入點

4點 200KHz+4點 50KHz

輸入反應時間調整 8點            X0∼X7 (0 60mS)∼

8點            X0∼X7 (具備延遲功能)

8點            X0∼X7    

4點            X0、X1、X3、X4 (具備寬度∕週期測量功能)

8點            X0∼X7    

軟件高速計數 支持單/雙/AB相計數模式，最多單相8點或AB相4組

 硬件高速計數 2組支持U、U/D+DIR、U+D、AB*1、AB*2及AB*4工作模式

安裝VS-MCR多功能記憶卡，可表示年、月、日、時、分、秒、週

16Mb免電池停電保持記憶體，可存放專案及 655,360個Words資料儲存空間

DIO卡、通訊卡、特殊功能卡(模擬量輸出入、溫度輸入、變頻器控速等) 

萬年曆(選購配備)

記憶卡( 、 )VS-MC VS-MCR

擴充卡

特殊模塊

可安裝擴充卡數量

可安裝模塊數量

 擴充卡種類

特殊模塊種類

16個

3個(EC1∼EC3)

數值系統

32位元

16位元16進制
(H)

實數(E) 32位元

H 0∼HFFFF     

H  0∼HFFFFFFFF

E−3 ＋ ∼ ＋ 小數點或指數表示式. 402 38 E3. 402 38

32位元

16位元10進制
(K)

K–32,768∼K32,767  

K  –2,147,483,648∼K2,147,483,647  

擴充多功能通訊口

VS3-32M項　　　目
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4點 200KHz Y0∼Y3 ，4軸定位控制，支持 17個定位控制指令  

配合高速脈衝輸出進行定位控制  電子手輪

高速脈衝輸出(MT機型) 



1-8  電源規格

規劃PLC控制系統時，應注意各個設備的電源消耗，並提供足額之電源供給。

VS系列PLC的輸入點消耗電流均為每點約 5.3mA@DC24V(包含主機、擴充模塊及擴充卡)。
只有VS1系列主機的X0∼X7輸入點消耗電流為每點約 7mA@DC24V。使用者可依此計算輸入點
的電源消耗。

VS系列PLC主機所提供的電源額度如上表所示。使用時，PLC主機本身會消耗電源，擴充模
組、擴充卡也會消耗電源。計算所有電源消耗，並檢視PLC主機所提供的電源額度是否足夠
。不足時，應加裝VS-PSD電源中繼模塊(提供DC5V 500mA及DC12V 800mA)，以提供足額電
源供給。
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VS1-10 / 14M及VSM-14M

輸入電壓

永許瞬斷

消耗電力

電源額度

DC24V –15%/+20% DC24V –15%/+20% DC24V –15%/+20%

1mS以下 1mS以下 1mS以下

10W 12W 15W

DC5V 100mA DC5V 150mA DC5V 450mA

DC12V 450mA DC12V 450mA DC12V 450mA

項    目 VS1-20 / 24M VS1-28 / 32M、VS2、VSM及VS3

機  型
電源消耗

DC5V DC12V
機  型

電源消耗

DC5V DC12V
機  型

電源消耗

DC5V DC12V

VS1-10MR-D

VS1-10MT-D

VS1-10MP-D

VS1-14MR-D

VS1-20MR-D

VS1-24MR-D

VS1-28MR-D

VS1-32MR-D

VS1-14MT-D

VS1-20MT-D

VS1-24MT-D

VS1-28MT-D

VS1-32MT-D

VS1-14MP-D

VS1-20MP-D

VS1-24MP-D

VS1-28MP-D

VS1-32MP-D

VS1-32MT-DI VS-32XYR

VS-32XYT

VS-32XYP

VS-28XYR

VS-16XYR

VS-16XYT

VS-16XYP

VS-16X

VS-16YR

VS-16YT

VS-16YP

VS-8XYR

VS3-32MT-DI

VS3-32MP-D

VS-8XYT

VS-8XYP

VS-8X

VS-8YR

VS-8YT

VS-8YP

VS-32XYT- I

VS-16XYT- I

VS-16X- I

VS-16YT- I

VS-8XYR-EC

VS-8XYT-EC

VS-8X-EC

VS-8YT-EC

VS-4XYR-EC

VS-4XYT-EC

VS-4X-EC

VS-4YR-EC

VS-4YT-EC

VS-8XI-EC

VS-8YTI-EC

VS-485-EC

VS-485A-EC

VS-3AV-EC

VS-4AD-EC

VS-2DA-EC

VS-4A-EC

VS-3ISC-EC

VS-2TC-EC

VS-4TC-EC

VS-1PT-EC

VS-2PT-EC

VS-D485A-EC

VS-D485-EC

105mA

50mA

50mA

75mA

140mA

175mA

200mA

200mA

50mA 0

100mA 0

VS-D232-EC

VS-232-EC

25mA

25mA

0

0

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

0

20mA

0

25mA

0

32mA

0

40mA

0

50mA

0

50mA

0

20mA

25mA

15mA

90mA

90mA

20mA

15mA

10mA

20mA

30mA

25mA

35mA

20mA

35mA

55mA

35mA

45mA

50mA

70mA

50mA

25mA

20mA

30mA

45mA

35mA

35mA

40mA

0

70mA

0

20mA

0

80mA

0

80mA

0

0

160mA

0

65mA

200mA

160mA

0

65mA

0

0

0

0

0 20mA

0 10mA

0 0

0 40mA

0 20mA

0 40mA

0 20mA

0 0

0 0

0 0

0 0

0 0

0 0

0 25mA

VS-MCR

VS-MC 0 0

0 0

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

50mA

VS2-24MR-D

VS2-24MT-D

VS2-24MP-D

VS2-32MR-D

VS2-32MT-D

VS2-32MP-D

VS2-32MT-DI

VSM-14MT-D

VSM-24MT-D

VSM-32MT-D

VSM-28ML-D

VS3-32MR-D

VSM-32MT-DI

VS3-32MT-D

12mA 10mA

15mA 60mA

20mA 60mA

10mA 0

7mA

7mA

0

0

0

0

15mA

22mA

130mA

130mA

130mA

130mA

130mA

130mA

130mA

90mA

90mA

90mA

90mA

90mA

120mA

0

50mA

160mA

0

70mA

0

0

0

0

0

0

VS-D52A-EC

VS-ENET2-EC

25mA

235mA

0

0

-VS 4AD

-VS 2DA

-VS 3A / 6A

-VS 4TC / 8TC

-VS 2PT / 4PT

15mA 0

15mA 0

15mA 0

15mA 0

90mA

90mA

0

160mA

15mA 0

VS-E8X-EC

VS-E8YT-EC

-VS 2PG

-VS 4PG

10mA 0

25mA 0

110mA 0

140mA 0

-VS 1LC / 2LC 15mA 0



舉例說明
例 1:當VS1-32MR-D主機的EC1安裝VS-485-EC通訊卡，EC2安裝VS-3AV-EC特殊卡，EC3安裝
      VS-8XYR-EC DIO卡，且其右側擴接了VS-28XYR擴充模塊，如下圖所示。

由電源規格表得知VS1-32MR-D主機的電源額度為DC5V 450mA、DC12V 450mA。

由電源消耗表得知VS1-32MR-D主機的電源消耗為DC5V 50mA、DC12V 200mA。

VS-485-EC通訊卡的電源消耗為DC5V 50mA、DC12V 0mA。

VS-3AV-EC特殊卡的電源消耗為DC5V 0mA、DC12V 25mA。

VS-8XYR-EC DIO卡的電源消耗為DC5V 0mA、DC12V 40mA。

VS-28XYR擴充模塊的電源消耗為DC5V 45mA、DC12V 200mA。

DC5V電源總消耗量 50+50+45=145  小于DC5V電源額度 (450mA)。

DC12V電源總消耗量 200+25+40+200=465  略大于DC12V電源額度 (450mA)。

由于DC12V的電源消耗大于電源額度，依照規格，應于VS-28XYR之前加裝VS-PSD電源中繼
模塊。進一步考慮實際狀況。因為，VS-PLC的DC12V電源絕大部分是用來驅動繼電器線圈。
就本例而言，驅動繼電器的電源消耗就佔了(200+40+200=440mA)。而繼電器在PLC運轉中
幾乎不可能同時全部被驅動，此時，系統設計者就可以適度考量是否加裝電源中繼模塊。
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例 2:當VS1-32MT-DI主機的EC1安裝VS-485A-EC通訊卡，EC2安裝VS-4A-EC特殊卡，EC3安
     裝 VS-8XYR-EC DIO卡，且其右側擴接了 3台VS-32XYT-I擴充模塊，如下圖所示。

由電源規格表得知VS1-32MT-DI主機的電源額度為DC5V 450mA、DC12V 450mA。

由電源消耗表得知VS1-32MT-DI主機的電源消耗為DC5V 50mA、DC12V 0mA。

VS-485A-EC通訊卡的電源消耗為DC5V 0mA、DC12V 0mA。

VS-4A-EC特殊卡的電源消耗為DC5V 20mA、DC12V 60mA。

VS-8XYR-EC DIO卡的電源消耗為DC5V 0mA、DC12V 40mA。

VS-32XYT- I擴充模塊的電源消耗為DC5V 45mA、DC12V 0mA。

DC5V電源總消耗量 50+20+(45×3)=205  小于DC5V電源額度 (450mA)。

DC12V電源總消耗量 60+40=100  小于DC12V電源額度 (450mA)。

DC5V及DC12V的電源總消耗量都遠低于主機提供的電源額度。所以，系統就可以安心的運轉。

由以上兩個例子可以得知，晶體管輸出機型的電源消耗，比繼電器輸出機型的電源消耗小得
多。

所以，在規劃自動控制系統時，可以善用晶體管輸出形式的PLC。不但可以讓系統更簡化，
也將故障率較高的繼電器安裝在PLC之外。進而提高整個控制系統的可靠度。



1-9  輸入規格

1-9-1  輸入規格表

VS系列PLC透過輸入繼電器讀取各種外界開關、感測元件之ON/OFF狀態，作為PLC運作時的條
件。為了避免雜訊干擾及開關彈跳等問題，每個輸入端點均裝置約10mS濾波器。由于，主機
的X0∼X7輸入端點被指定為多功能輸入點，可執行各種高速功能。所以，這 8個輸入點的濾波
時間是可調整的。

VS系列PLC輸入點採用雙向回路設計。可選擇連接NPN或PNP晶體管輸出型的感測元件。

VS1之X0∼X7輸入點 X10以上輸入點

外部提供電源

輸入形式

DC24V ±15%

輸入信號電流

輸入ON電流

輸入OFF電流

輸入阻抗

輸入反應時間

輸入信號形式

最高輸入頻率

輸入動作指示

7mA/DC24V

4.5mA以上

1.5mA以下

約 3.3KΩ

約 10mS，可變更 0∼60mS

無電壓接點或NPN開集極晶體管或PNP開集極晶體管

10KHz

當輸入光耦合器被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

Sink/Source可選擇

隔離方式 光耦合器隔離

5.3mA/DC24V

3.5mA以上

1.5mA以下

約 4.3KΩ

約 10mS

Sink/Source可選擇

DC24V ±15%

約 50Hz

光耦合器隔離

項    目 VS2之X0∼X7輸入點

Sink/Source可選擇

DC24V ±15%

5.3mA/DC24V

3.5mA以上

1.5mA以下

約 4.3KΩ

約 10mS，可變更 0∼60mS

光耦合器隔離

50KHz

X0 1 3 4輸入點 /  /  / 

外部提供電源

輸入形式

DC3∼5V 

輸入信號電流

輸入ON電流

輸入OFF電流

輸入阻抗

輸入反應時間

輸入信號形式

最高輸入頻率

輸入動作指示

14.5mA/DC5V、6mA/DC3V

3.5mA以上

1.5mA以下

約 240Ω

約 10mS，可變更 0∼60mS

1MHz

當輸入光耦合器被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

差動輸入

隔離方式 光耦合器隔離

項    目 VSM-28ML之X0 / 1 / 3 / 4

Sink/Source可選擇

DC24V ±15%

5.3mA/DC24V

3.5mA以上

1.5mA以下

約 4.3KΩ

X2 / 5 / 6 / 7輸入點

5.3mA/DC24V

3.5mA以上

1.5mA以下

約 4.3KΩ

約 10mS

Sink/Source可選擇

DC24V ±15%

X10以上輸入點

DC24V ±15%

5.3mA/DC24V

3.5mA以上

1.5mA以下

約 4.3KΩ

無電壓接點或NPN開集極晶體管或PNP開集極晶體管

光耦合器隔離

200KHz 約 50Hz

光耦合器隔離光耦合器隔離

50KHz

Sink/Source可選擇

線驅動或
NPN開集極晶體管

VSM及VS3系列輸入規格表

VS1及VS2系列輸入規格表

回路構成

差動輸入接線

.
.
.
.

X1

X1

X0

X0

NPN
晶體管

X4

X4

DC5V

NPN
晶體管

X0

S/S

X7

.
.
.
.
.
.

DC24V
INPUT

Sink輸入接線

PNP
晶體管

X0

S/S

X7

.
.
.
.
.
.

DC24V
INPUT

Source輸入接線
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※以上兩個表格中之輸入點均為(EN61131-2，type3)規格。



X0∼X7輸入點可執行的功能如下:

軟件高速計數器

功     能

硬件高速計數器

IX3P/F

備註
外    部   輸   入   點

X0 X1 X2 X3 X4 X5 X6 X7

一般輸入

速度偵測

外部中斷

脈衝抓取

脈衝測量

利用D9020調整輸入濾波時間 0∼60mS

利用SPD指令，可執行速度偵測功能

C235∼C255單/雙/AB相計數，並可產生 IHC0∼ IHC7中斷

IX0P/F IX1P/F IX2P/F IX4P/F IX5P/F IX6P/F IX7P/F

M9170 M9171 M9172 M9173 M9174 M9175 M9176 M9177

HHSC1
可產生 IHHC1中斷

HHSC2
可產生 IHHC2中斷

寬度/週期測量 寬度/週期測量

每一項功能的使用說明請參考"VS系列PLC程序編輯說明書"。

一般輸入功能可與其他功能同時使用。

X0∼X7執行以上特殊功能時，只能選擇一種功能，不可重複使用輸入點。但是，選擇執行脈
波測量時，可使用外部中斷功能。(詳見該功能說明)

1-9-2  多功能輸入點X0∼X7說明

執行以上特殊功能時，輸入點濾波時間會自動調整到 0mS，無需另外設定。為了避免雜訊干
擾，X0∼X7輸入點也安裝RC濾波器。所以，即使濾波時間調整到 0mS，實際上並不是真的為
0mS。而且，X0∼X7輸入點依VS1、VS2、VSM及VS3系列不同，其反應頻率並不相同。
以下列出當濾波時間調整到 0mS時，送到各輸入點輸入信號所需的最小脈衝寬度。

當多功能輸入點X0∼X7執行特殊功能時，反應速度變快，相對的也變得比較敏感(反應頻率
愈快的愈敏感)，容易受雜訊干擾。所以，要特別注意其外部配線，應儘量避開干擾源，甚
至使用隔離線。

定位控制 可作為定位控制的DOG、PG0、 INT信號及電子手輪輸入

X0 X1 X2 X3 X4 X5 X6 X7

50µS

10µS 10µS 10µS 10µS 10µS 10µS 10µS 10µS

2.5µS 2.5µS 2.5µS2.5µS

50µS 50µS

10µS

50µS 50µS 50µS 50µS 50µSVS1

VS2

VSM

VS3

系   列
外    部   輸   入   點

10µS 10µS 10µS

0 .5µS 0 .5µS 0 .5µS0 .5µS 10µSVSM-28ML 10µS 10µS 10µS

2.5µS 2.5µS 2.5µS2.5µS 10µS 10µS 10µS 10µS
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D：下數計數輸入端         A： A相輸入端            B： B相輸入端U：上數計數輸入端       

U/D：上下數計數輸入端   R：復歸輸入端                  S：啟動輸入端

X0∼X7輸入端做為軟件高速計數應用時，有以下兩種工作模式，可在編程軟件的"專案參數
設定"功能中選定其中一種工作模式。

模式一:

模式二:

單相計數器

A

B

R

A

B

R

S

S

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

A

B

R

A

B

U

D

R

U

D

R

U

D

R

U

D

U

D

R

A

B

R

R

R

R

R

R

S

S

S

S

雙相計數器

輸
入

X1

X2

X3

X4

X5

X6

X0

X7

C235 C236 C237 C238 C239 C240 C241 C242 C243 C244 C245 C246 C247 C248 C249 C250 C251 C252 C253 C254 C255

單相計數器

A

B

A

B

R

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

U/D

A

B

A

B

U

D

U

D

R

U

D

U

D

U

D

A

B

R

R

R

雙相計數器
C235 C236 C237 C238 C239 C240 C241 C242 C243 C244 C245 C246 C247 C248 C249 C250 C251 C252 C253 C254 C255

U/D

輸
入

X1

X2

X3

X4

X5

X6

X0

X7

AB相計數器

AB相計數器

高速輸入端做為硬件高速計數應用時，其工作模式由特殊寄存器設定。

D9224

D9225

HHSC1工作模式選擇。 0表示不啟動HHSC1之計數功能， 1∼6分別表示不同之工作
模式。

功 能 說 明寄存器編號

HHSC2工作模式選擇。 0表示不啟動HHSC2之計數功能， 1∼6分別表示不同之工作
模式。

HHSC之工作模式表列。

硬件
高速計數器

編號
輸入點

H H S C 工 作 模 式

單相計數 雙相計數 AB相×1 AB相×2 AB相×4

HHSC1

HHSC2

X0

X1

X3

X4

1 2 3 4 5 6

U

U

U/D

DIR

U

D

A

B

A

B

A

B

D：下數計數輸入端         A： A相輸入端          B： B相輸入端U：上數計數輸入端           

U/D：上下數計數輸入端       DIR：上下數選擇輸入端                  

U/D

DIR

U

D

A

B

A

B

A

B
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1-10  輸出規格

1-10-1  輸出規格表

由于可編程控制器的輸出繼電器、晶體管等故障時，會出現無法控制ON/OFF的狀態。所以，

對于與重大事故相關的輸出信號，請務必設計外部安全回路及安全機構，使機器設備能在安

全狀態下運轉。

設計時的注意事項 危險!

必須在可編程控制器的外部設計緊急停止、正反轉互鎖、上下限定位等防止機械損壞的保護

回路。

VS系列PLC的輸出繼電器接點可直接驅動外部負載。PLC是透過輸出繼電器將運算結果送到外
界，驅動各種不同負載，如電機、電磁閥、電磁接觸器……等，以達到實際控制動作。
為了因應各種不同負載，VS系列PLC的輸出型式有繼電器、NPN晶體管及PNP晶體管。繼電器
透過線圈及接點的磁耦合，晶體管則透過光耦合器的隔離，分隔PLC內部及外部電路，避免
PLC遭受雜訊干擾。
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80VA

100W

12W/DC24V

0.1mA 以下 /DC30V

最
大

負
載

輸出形式

負載電源

開路漏電流

電阻性負載

電感性負載

燈負載

繼電器輸出 NPN晶體管輸出 PNP晶體管輸出

AC250V DC30V以下/ DC5V∼30V

2A 1點/
8A 4點共COM/

0.5A/1點
0.8A/4點共COM

—

1.5W/DC24V

NPN晶體管輸出

—

0.1A/1點
0.5A/8點共COM

2 4W. /DC24V

0.1mA 以下 /DC30V

DC5V∼30V

機械性隔離 光耦合器隔離

OFF→ON:10 μS以下
ON→OFF:10 μS以下

OFF→ON:100 μS以下
ON→OFF:100 μS以下

反應時間

隔離方式

Y0∼3

其他

OFF→ON:約10mS
ON→OFF:約10mS

光耦合器隔離

OFF→ON:10 μS以下
ON→OFF:10 μS以下

OFF→ON:100 μS以下
ON→OFF:100 μS以下

輸出動作指示 當輸出元件被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

OFF→ON:100 μS以下
ON→OFF:100 μS以下

規 格

端 子 台 接 線 機 型 IDC連接器機型

VS1及VS2系列輸出規格表

VSM及VS3系列輸出規格表

80VA

100W

12W/DC24V

0.1mA 以下 /DC30V

最
大

負
載

輸出形式

負載電源

開路漏電流

電阻性負載

電感性負載

燈負載

繼電器輸出 NPN晶體管輸出 線驅動輸出

AC250V DC30V以下/ DC5V∼30V

2A 1點/
8A 4點共COM/

0.5A/1點
0.8A/4點共COM

—

1.5W/DC24V

NPN晶體管輸出

—

0.1A/1點
0.5A/8點共COM

2 4W. /DC24V

0.1mA 以下 /DC30V

DC5V∼30V

機械性隔離 光耦合器隔離

OFF→ON:2.5 μS以下
ON→OFF:2.5 μS以下

OFF→ON:100 μS以下
ON→OFF:100 μS以下

反應時間

隔離方式

Y0∼3

其他Y

OFF→ON:約10mS
ON→OFF:約10mS

光耦合器隔離

OFF→ON:2.5  μS以下
ON→OFF:2.5  μS以下

OFF→ON:100 μS以下
ON→OFF:100 μS以下

輸出動作指示 當輸出元件被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

OFF→ON:0.5 μS以下
ON→OFF:0.5 μS以下

50mA

—

—

OFF→ON:100 μS以下
ON→OFF:100 μS以下

磁耦合器隔離

規 格

端 子 台 接 線 機 型 IDC連接器機型

項    目

項    目



定位控制 利用定位控制指令產生定位脈衝，驅動步進及伺服電機，執行精準定位控制

C0

Y0

Y1

Y3

Y2

RY

C1

+

Y0

Y1

C0

+

Y2

Y3

C1

Y0

Y7

+

RY

.
.
.
.
.
.
.
.
.
.

.
.
.
.
.
.
.
.
.
.

Y0+

Y0-

Y7-

Y1+

Y1-

.
.
.
.

.
.
.
.

Y7+

+

Y0

Y1

C0

+

Y2

Y3

C1

1-10-2  多功能輸出點Y0∼Y3說明

繼電器輸出約有 10mS的輸出延遲，晶體管輸出約有 1mS的輸出延遲。這些延遲導致一般輸出
無法滿足某些應用。所以，Y0∼Y3共 4個輸出點被指定為多功能輸出點。
以下列出這 4個輸出點可執行的功能。

PWM輸出

功     能
外    部   輸   出   點

Y0 Y1 Y2 Y3

一般輸出

脈衝輸出

有繼電器、NPN晶體管及PNP晶體管輸出型式

利用PLSY及PLSR指令輸出脈衝串，控制步進及伺服電機

利用PWM指令輸出PWM信號

以上功能，除一般輸出以外，只適用在晶體管輸出的機型。

每一項功能的使用說明請參考"VS系列PLC程序編輯說明書"。

Y0∼Y3執行以上功能時，只能選擇一種功能，不可重複使用輸出點。

VS1、VS2、VSM及VS3系列的Y0∼Y3可輸出的頻率並不相同，表列如下:

備註

Y0 Y1 Y2 Y3

外    部   輸   出   點
系     列

回路構成

繼電器輸出 NPN晶體管輸出 PNP晶體管輸出繼電器輸出

IDC機型NPN晶體管輸出 線驅動輸出
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VS1(MT/MP)

VS2(MT/MP)

VSM

VS3(MT/MP)

50KHz / 5KHz

200KHz / 5KHz 200KHz / 5KHz 200KHz / 5KHz 200KHz / 5KHz

50KHz / 5KHz

50KHz / 5KHz

50KHz / 5KHz

50KHz / 5KHz

50KHz / 5KHz

50KHz / 5KHz

200KHz

1MHz

200KHz 200KHz 200KHz

VSM-28ML 1MHz 1MHz 1MHz

50KHz / 5KHz



1-11  指令表

基本指令表

串聯上微分接點

   LD

   LDI

   AND

   ANI

   OR

   ORI

   ANB

   ORB

   OUT

   SET

   RST

   PLS

   PLF

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 MC

 MCR

 MPS

 MRD

 MPP

 NOP

 END

 LDP

 LDF

 ANDP

 ANDF

 ORP

 ORF

   母線開始 a接點

   母線開始b接點

   串聯 a接點

   串聯b接點

   並聯 a接點

 INV

功  能指 令
名 稱

控制器系列
對   象   元   件

串聯下微分接點

並聯下微分接點

並聯上微分接點

運算結果反相

無處理

程序結束

分歧點開始

分歧點繼續

分歧點結束

主控制點解除

主控制點開始

下降微分指令

上昇微分指令

保持解除

自保持指令

輸出指令

兩個回路並聯

兩個回路串聯

並聯b接點

母線開始下微分接點

母線開始上微分接點

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 X、Y、M、S、T、C、D.b、R.b

 MEP 運算結果取上微分

 MEF 運算結果取下微分

Y、M、S、T、C、D.b、R.b

Y、M、S、D.b、R.b

Y、M、S、D.b、R.b、T、C、D、R、V、Z

Y、M(特M除外)

Y、M(特M除外)

N0∼N7

N0∼N7

步進階梯指令表

   STL

RET

   步進階梯開始

   步進階梯結束

功  能
指 令
名 稱

控制器系列
對   象   元   件
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VS1 VS2 VSM VS3
○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

VS1 VS2 VSM VS3
○

○

○

○

○

○

○

○

S

SFC指令表

   SFC

TRAN

   定義SFC程序塊

   狀態移行

功  能
指 令
名 稱

控制器系列
對   象   元   件

VS1 VS2 VSM VS3

○

○

○

○

○

○

○

○

最多 8個中文字或 16個英文字
(SFC程序塊名稱)



應用指令表(一)
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指令名稱FNC No.
控制器系列

功                 能

程序流程指令

比較指令

00

02

03

04

05

06

07

08

01

條件跳躍

子程序呼叫

子程序結束返回

中斷插入子程序結束返回

中斷插入允許

中斷插入禁止

主程序結束

看門狗計時器

重複執行迴圈開始

重複執行迴圈結束09

10

11

比較

區域比較

224

225

226

228

229

230

236

237

238

240

241

242

244

245

246

232

234

233

母線開始（S1）＝ （S2）比較接點

串聯（S1）＝ （S2）比較接點

並聯（S1）＝ （S2）比較接點

母線開始（S1）＞ （S2）比較接點

串聯（S1）＞ （S2）比較接點

並聯（S1）＞ （S2）比較接點

母線開始（S1）＜ （S2）比較接點

串聯（S1）＜ （S2）比較接點

並聯（S1）＜ （S2）比較接點

母線開始（S1）≠ （S2）比較接點

串聯（S1）≠ （S2）比較接點

並聯（S1）≠ （S2）比較接點

母線開始（S1）≦ （S2）比較接點

串聯（S1）≦ （S2）比較接點

並聯（S1）≦ （S2）比較接點

母線開始（S1）≧ （S2）比較接點

串聯（S1）≧ （S2）比較接點

並聯（S1）≧ （S2）比較接點

12

13

14

15

16

17

傳送

位數移動

反相傳送

n n→ 多點傳送

n1→ 多點傳送

交換

18

19

BIN→BCD變換

BCD→BIN變換

170  

171   

BIN碼 → GRY碼變換

GRY碼 → BIN碼變換

傳送指令

算術運算指令

20

21

加法（S1）+（S2）→（D）

减法（S1） - （S2）→（D）

260 10進數ASCII碼 → BIN碼變換

VS1 VS2 VSM VS3

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○ ○ ○○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○261

 EI

 DI

 CJ

 CALL

 SRET

 IRET

 FEND

 WDT

 FOR

P

P

P

 NEXT

 CMP

 ZCP

P

P

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

 LD=

 LD>

 LD<

 LD<>

 LD<=

 LD>=

 AND<

 AND<>

 AND<=

 AND>=

 OR=

 OR>

 OR<

 OR<>

 OR<=

 AND=

 AND>

 OR>=

 MOV

 SMOV

 CML

 BMOV

 FMOV

 XCH

P

P

P

P

P

P

P

P

D

D

D

D

D

D

 BCD

 BIN

P  

P  

GRY  

GBIN  

D  

D  

P  

P  

D  

D  

 ADD

 SUB

PD DABIN

PD B NDAI BIN碼 → 10進數ASCII碼變換

碼變換指令
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指令名稱FNC No.
控制器系列

功                 能
VS1 VS2 VSM VS3

算術運算指令

應用指令表(二)

資料相加運算WSUM PD140

將 16位元資料拆分為 8位元資料141 PWTOB

將 8位元資料組合成 16位元資料142 PBTOW

將 4位元資料組合成 16位元資料143 PUNI

將 16位元資料拆分為 4位元資料144 PDIS

210

211

212

213

214

P

P

P

P

P

FDEL

FINS

POP

SFR

SFL

從表格中刪除指定的資料

將資料插入表格中指定的位置

先進後出(FILO)資料讀出 

16位元資料進行n位右移

16位元資料進行n位左移

旋轉指令

P  

P  

P  

P  

P  

P  

P  

P  

D  

D  

D  

D  

D  

D  

D  

D  

 DEC25 減一 （D） - 1 →（D）

 NEG29 取負數（ ）+1 →（ ）D D

 MEAN45 平均值

 SQR48 開平方根

 BON

 WAND

 WOR

 WXOR

44

26

27

28 異或運算 （S1）      （S2）→（D）

與運算（S1）      （S2）→（D）

或運算   （S1）       （S2）→（D）

ON位元判定

 ROR

 ROL

 RCR

 RCL

 SFTR

 SFTL

 WSFR

 WSFL

30

31

32

33

34

35

36

37

右旋轉

左旋轉

含進制標志位CY之右旋轉

含進制標志位CY之左旋轉

位元右移

位元左移

寄存器右移

寄存器左移

P

P

P

P

P

P

P

P

D

D

D

D

表格處理指令

資料處理指令

P

P

 SFWR

 SFRD

38

39

資料串行之資料寫入

先進先出（FIFO）資料讀出

P

P

P

P

 ZRST

 DECO

 ENCO

 SUM

40

41

42

43

區間復位

解碼

編碼

ON位元總數

 SORT69 資料排序

D

P SWAP

 SORT2

147

148 D

D 上/下 8位元互換

資料排序 2 

 SER61 資料搜尋PD

P  D   DIV23 除法（S1）÷（S2）→（ D），（D+1）

P  D   INC24 加一（D）+1 →（D）

P  D   MUL22 乘法（S1）×（S2）→（D+1，D）

邏輯運算指令

位移指令

浮點運算指令

 FLT49 PD BIN整數→ 2進制浮點數變換

 ECMP110 2進制浮點數比較PD

 EZCP111 2進制浮點數區域比較PD

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○ ○○

○ ○○

○ ○○

○ ○○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○ ○○

○ ○○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○○ ○○

○○ ○

○○ ○○

○○ ○

○○ ○

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○

○

○
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指令名稱FNC No.
控制器系列

功                 能
VS1 VS2 VSM VS3

應用指令表(三)

浮點運算指令

 INT

 SIN

 COS

 TAN

 ASIN

 ACOS

 ATAN

 RAD

 DEG

129

130

131

132

133

134

135

136

137

2進制浮點數→ 2進制整數變換

三角函數S I N運算

三角函數COS運算

三角函數 TA N運算

-1三角函數SIN 運算

-1三角函數COS 運算

-1三角函數 TA N 運算

角度→弧度變換

P

P

P

P

P

P

P

P

P

D

D

D

D

D

D

D

D

D 弧度→角度變換

 EDIV

 ESQR

123

127

2進制浮點數除法

2進制浮點數開平方根

P

P

P

P

P

P

D

D

D

D

D

D

124  EXP 2進制浮點數指數運算

125  LOGE 2進制浮點數自然對數運算

126  LOG10 2進制浮點數常用對數運算

 ENEG128 2進制浮點數取負數

 ESUB121 2進制浮點數減法PD

 EMUL122 2進制浮點數乘法PD

 EBIN119 10進制浮點數→ 2進制浮點數變換PD

 EADD120 2進制浮點數加法PD

PD  EMOV112 2進制浮點數傳送

PD116 ESTR 2進制浮點數→字串變換

PD117 EVAL 字串→2進制浮點數變換

 EBCD118 2進制浮點數 → 10進制浮點數變換PD

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○

○

○ ○ ○○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

282

283

284

285

286

287

291

292

293

294

295

296

297

298

299

288

290

289

母線開始（S1）＝ （S2）浮點比較接點

串聯（S1）＝ （S2）浮點比較接點

並聯（S1）＝ （S2）浮點比較接點

母線開始（S1）＞ （S2）浮點比較接點

串聯（S1）＞ （S2）浮點比較接點

並聯（S1）＞ （S2）浮點比較接點

母線開始（S1）＜ （S2）浮點比較接點

串聯（S1）＜ （S2）浮點比較接點

並聯（S1）＜ （S2）浮點比較接點

母線開始（S1）≠ （S2）浮點比較接點

串聯（S1）≠ （S2）浮點比較接點

並聯（S1）≠ （S2）浮點比較接點

母線開始（S1）≦ （S2）浮點比較接點

串聯（S1）≦ （S2）浮點比較接點

並聯（S1）≦ （S2）浮點比較接點

母線開始（S1）≧ （S2）浮點比較接點

串聯（S1）≧ （S2）浮點比較接點

並聯（S1）≧ （S2）浮點比較接點

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

 ELD=

 ELD>

 ELD<

 ELD<>

 ELD<=

 ELD>=

 EAND<

 EAND<>

 EAND<=

 EAND>=

 EOR=

 EOR>

 EOR<

 EOR<>

 EOR<=

 EAND=

 EAND>

 EOR>=

浮點比較指令

 HSCS53 軟件高速計數器比較OND

 HSCR54 軟件高速計數器比較OFFD

高速處理指令

 REF50 I/O強制更新P

 REFF51 變更輸入反應時間P

 MTR52 矩陣輸入

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○



 PWM58 脈衝寬度調變

 ALT66 單ON/雙OFFP

59  PLSR 具加減速的脈衝輸出D

189

280

D

D

 HHCMV

 HSCT

硬件高速計數器資料傳送

軟件高速計數器表格比較 

便利指令

 ABSD

 INCD

 TTMR

 STMR

62

63

64

65 特殊計時器

教導式計時器

相對式凸輪控制

絕對式凸輪控制D

 PID88 PID運算

 TPID92 PID溫度控制

 RAMP67 傾斜信號

 SPD56 速度偵測D

 PLSY57 脈衝輸出D

 HSZ55 軟件高速計數器區域比較D

P DBRD90 資料銀行讀出

P DBWR91 資料銀行寫入

P93  DTRD 資料表格讀出

○○ ○○

○○ ○○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○

○○ ○○

○ ○ ○ ○

○

○

P

高速處理指令

指令名稱FNC No.
控制器系列

功                 能

應用指令表(四)

39

VS1 VS2 VSM VS3

萬年曆指令

P

P

 TCMP

 TZCP

160

161

萬年曆資料比較

萬年曆資料區域比較

P102 ZPUSH 儲存所有索引寄存器

P103 ZPOP 取回所有索引寄存器

256 PD L M TI I 上下極限值限定

257 PD BAND 死區控制運算

258 PD ZONE 區間控制運算

PD259  SCL 比例轉換

PD269  SCL2 比例轉換 2

外部設定及顯示指令

 TKY70 10鍵鍵盤輸入D

 HKY71 16鍵鍵盤輸入D

 DSW72 指撥開關輸入

 SEGD73 7段顯示器解碼P

 SEGL74 7段顯示器掃描輸出

 ASC76 英文字母變換成ASCII碼

 PR77 ASCII碼輸出

PD  FROM78 特殊模塊之BFM讀出

PD  TO79 特殊模塊之BFM寫入

串口通訊指令

 RS80 串行界面通訊指令

PD  PRUN81 8進制位元傳送

 ASCI82 HEX→ASCII碼變換P

 HEX83 ASCII碼→HEX變換P

 CCD84 總和檢查P

 CPUL87 CPU LINK通訊指令

 LINK89 EASY LINK通訊指令

 MBUS149 MODBUS通訊指令

○ ○ ○○

○ ○○ ○

○

○

○

○

○

○○ ○

○○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○○ ○

○○ ○

○ ○ ○○

○ ○ ○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○ ○ ○○

○

○

○

○

○

○

○

○

○



P

P

P

P

P

P

 TADD

 TSUB

TRD

TWR

162

163

166

167

萬年曆資料加法

萬年曆資料減法

萬年曆資料讀出

萬年曆資料寫入

D

D

164  HTOS 時分秒資料換算成秒數

165 STOH 秒數換算成時分秒資料

D

TFT

TFH

TFK

176

177

178

10mS計時器

100mS計時器

1秒計時器

HOUR169 運轉計時器

計時指令

198 兩個資料區塊進行≦比較PD BKCMP<=

197 兩個資料區塊進行不等于比較PD BKCMP<>

196 兩個資料區塊進行小于比較PD BKCMP<

195 兩個資料區塊進行大于比較PD BKCMP>

194 兩個資料區塊進行相等比較PD BKCMP=

193 兩個資料區塊進行減法運算PD BK

192 兩個資料區塊進行加法運算PD BK

資料區塊處理指令

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○ ○○ ○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

萬年曆指令

應用指令表(五)

指令名稱FNC No.
控制器系列

功                 能
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VS1 VS2 VSM VS3

199 兩個資料區塊進行≧比較 

205

206

207

208

209

從字串左側擷取字串

從字串中間擷取字串

在字串中間改寫字串

在字串中搜尋字串

字串傳送

304

305

306

307

308

309

310

311

312

300

302

303

301

定位控制指令

原點復歸

可變頻率脈衝輸出

一段速絕對位置定位

正轉寸動

反轉寸動

二段速相對位置定位

二段速絕對位置定位

二段速中斷位置定位

一段速中斷停止相對位置定位

一段速中斷停止絕對位置定位

一段速相對位置定位

一段速中斷位置定位

表格定位控制指令

313 伺服驅動器現在位置讀取

314 電子手輪

315 直線補間相對位置定位

字串處理指令

200 2進制值→字串變換

201 字串→ 2進制值變換

202 字串相加

203 計算字串長度

204

PD BKCMP>=

P

P

P

P

P

LEFT

M DRI

M DWI

I TRNS

$ MOV

ZRN

PLSV

DRVR

DRVA

JOGF

JOGR

DV2R

DV2A

DV2I

DVSR

DVSA

 DVIT

 DTBL

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

D

ABSD

MPG

 LIRD

PD STR

PD VAL

P$    

PLEN

PR GHTI 從字串右側擷取字串

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○○

○○

○○

○○

○○

○ ○○○

○ ○

○ ○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○



186 產生時序脈衝

雜項指令

47 警報點復歸

184 產生亂數

46 警報點驅動

316 直線補間絕對位置定位

產生CRC校驗碼188

DUTY

 ANR P

P RND

 ANS

 LIAD

 CRC P

○

○○ ○○

○○ ○

○○ ○○

○ ○

○ ○ ○○

○

○○

定位控制指令

應用指令表(六)

41



1-12  端子排列

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

OUTPUT  Y
DC24V
INPUT

VS1-10M

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

DC24V
INPUT

VS1-14M

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y6 Y7C2

RS-485

X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+

INPUT  XCP1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

DC24V
INPUT

VS1-20M

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

RS-485

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+

INPUT  XCP1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

DC24V
INPUT

VS1-24M

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y4 Y5 Y6 Y7C2 Y10 Y11 Y12 Y13

RS-485

X16 X17X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+

C3

OUTPUT  Y

INPUT  XCP1

DC24V
INPUT

VS1-28M

DC24V
INPUT

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y4 Y5 Y6 Y7C2 Y10 Y11 Y12 Y13

RS-485

X16 X17X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+ X20 X21 X22 X23

C3

OUTPUT  Y

INPUT  XCP1

VS1-32M

DC24V
INPUT

SGDD+

RS-485

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

Y0~Y7 Y10~17

X0~X7 X10~17

6420

7531

CP1

VS1-32MT-DI

DD+

RS-485
CP1

DD+

RS-485
CP1
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C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

X0~X7 X10~17

VS2/VSM/VS3-32MT-DI
DC24V
INPUT

SGDD+

RS-485
Y0~Y7 Y10~17

6420

7531

CP1

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

DC24V
INPUT

VSM-14M

DD+

RS-485
CP1

RS-485

SGDD+

CP1

DC24V
INPUT

VS2 / VSM-24M

X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

OUTPUT  Y

Y4 Y5 Y12 Y13

RS-485

SGDD+

CP1

DC24V
INPUT

VS2/VSM/VS3-32M

X16 X17X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13 C3

OUTPUT  Y

C1 C2 Y14 Y15 Y16 Y17

DC24V
INPUT

RS-485

SGDD+

CP1

VSM-28ML

X16 X17X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4+X3+X0+ S SX0 X1+ X1 X3 X4 X2

INPUT  X

C0Y0+ Y1+ Y2+ Y3+ Y4+ Y5+ Y6+ Y7+ Y10 Y11 Y12 Y13Y0 Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 Y6 Y7

OUTPUT  Y
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1-13  機型一覽表

44

品 名

VS1系列
主機

規　　　　　　　　格型 號

★VS1-10M -D  
16K Words專案記憶體， 6點DC24V輸入(6點 10KHz)， 4點輸出(MT機型 4點 50KHz)
，可擴充 1個擴充卡(包含一個特殊卡)，接線採用端子台

★ VS1-14M -D
16K Words專案記憶體， 8點DC24V輸入(8點 10KHz)， 6點輸出(MT機型 4點 50KHz)
，可擴充 1個擴充卡(包含一個特殊卡)，接線採用端子台

★ VS1-20M -D 
16K Words專案記憶體， 12點DC24V輸入(8點 10KHz)， 8點輸出(MT機型 4點 50KHz)
，可擴充 2個擴充卡(包含一個特殊卡)，接線採用端子台

★ VS1-24M -D
16K Words專案記憶體， 14點DC24V輸入(8點 10KHz)， 10點輸出(MT機型 4點 50KHz)
，可擴充 2個擴充卡(包含一個特殊卡)，接線採用端子台

★ VS1-28M -D
16K Words專案記憶體， 16點DC24V輸入(8點 10KHz)， 12點輸出(MT機型 4點 50KHz)
，可擴充DIO模塊及 3個擴充卡(包含一個特殊卡)，接線採用端子台

★ VS1-32M -D
16K Words專案記憶體， 20點DC24V輸入(8點 10KHz)， 12點輸出(MT機型 4點 50KHz)
，可擴充DIO模塊及 3個擴充卡(包含一個特殊卡)，接線採用端子台

 VS1-32MT-DI  
16K Words專案記憶體， 16點DC24V輸入(8點 10KHz)， 16點 100mA NPN晶體管輸出
(4點 50KHz)，可擴充DIO模塊及 3個擴充卡(包含一個特殊卡)，接線採用 IDC連接器

★ VS2-24M -D

VS2系列
主機

VSM系列
主機

32K Words專案記憶體，12點DC24V輸入(8點50KHz)，12點輸出(MT機型4點50KHz)
，可擴充DIO模塊、8個特殊模塊及2個擴充卡，接線採用端子台

★ VS2-32M -D

 VS2-32MT-DI 

32K Words專案記憶體，16點DC24V輸入(8點50KHz)，16點輸出(MT機型4點50KHz)
，可擴充DIO模塊、8個特殊模塊及3個擴充卡，接線採用端子台

32K Words專案記憶體， 16點DC24V輸入(8點 50KHz)， 16點 100mA NPN晶體管輸出
(4點 50KHz)，可擴充DIO模塊、 8個特殊模塊及 3個擴充卡，接線採用 IDC連接器

 VSM-32MT-DI 
32K Words專案記憶體，16點DC24V輸入(4點200KHz+4點50KHz)，16點100mA NPN電晶
體輸出(4點200KHz)，可擴充DIO模塊、8個特殊模塊及3個擴充卡，接線採 IDC連接器

VSM-28ML-D
32K Words專案記憶體， 4點差動輸入(1MHz)12點DC24V輸入(4點 50KHz)， 8點線驅
動輸出(4點 1MHz)4點 0.5A NPN晶體管輸出，可擴充DIO、 8個特殊模塊及 3個擴充卡

 VSM-14MT-D

 VSM-24MT-D

 VSM-32MT-D

32K Words專案記憶體， 8點DC24V輸入(4點 200KHz+4點 50KHz)， 6點 0.5A NPN晶體管
輸出(4點 200KHz)，可擴充 1個擴充卡，接線採用端子台

32K Words專案記憶體，12點DC24V輸入(4點200KHz+4點50KHz)，12點0.5A NPN晶體管
輸出(4點200KHz)，可擴充DIO模塊、8個特殊模塊及2個擴充卡，接線採用端子台

32K Words專案記憶體， 16點DC24V輸入(4點 200KHz+4點 50KHz)， 16點 0.5A NPN電晶
體輸出(4點 200KHz)，可擴充DIO、 8個特殊模塊及 3個擴充卡，接線採用端子台

DIO模塊， 16點DC24V輸入， 16點輸出，接線採用端子台

DIO模塊， 16點DC24V輸入， 12點繼電器輸出，接線採用端子台

DIO
擴充模塊

★VS-32XY  

VS-28XYR

★ VS-16XY  DIO模塊， 8點DC24V輸入， 8點輸出，接線採用端子台

 VS-16X  DIO模塊， 16點DC24V輸入，接線採用端子台

★ VS-16Y  DIO模塊， 16點輸出，接線採用端子台

★ VS-8XY  DIO模塊， 4點DC24V輸入， 4點輸出，接線採用端子台

 VS-8X  DIO模塊， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

★ VS-8Y  DIO模塊， 8點輸出，接線採用端子台

 VS-32XYT-I DIO模塊， 16點DC24V輸入， 16點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

 VS-16XYT-I DIO模塊， 8點DC24V輸入， 8點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

 VS-16X-I DIO模塊， 16點DC24V輸入，接線採用 IDC連接器

 VS-16YT-I DIO模塊， 16點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

 VS-PSD 電源中繼模塊，電源輸入DC24V，電源輸出DC5V 500mA及DC12V 800mA

★ VS3-32M -D

 VS3-32MT-DI 

64K Words專案記憶體，16點DC24V輸入(4點200KHz+4點50KHz)，16點輸出(MT機型
4點200KHz)，可擴充DIO模塊、16個特殊模塊及3個擴充卡，接線採用端子台

64K Words專案記憶體，16點DC24V輸入(4點200KHz+4點50KHz)，16點100mA NPN電晶
體輸出(4點200KHz)，可擴充DIO模塊、16個特殊模塊及3擴充卡，接線採 IDC連接器

VS3系列
主機

電源模塊

特殊模塊

-VS 4AD

-VS 2DA

-VS 3A

-VS 6A

-VS 4TC

-VS 8TC

-VS 2PT

-VS 4PT

模擬量輸入模塊，4點16bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸出模塊， 2點 16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊， 2點 16bits輸入， 1點 16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊， 4點 16bits輸入， 2點 16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

溫度輸入模塊， 4點 Thermo Couple輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 8點 Thermo Couple輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 2點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 4點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

脈衝輸出定位模塊， 2軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz-VS 2PG
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品 名 規　　　　　　　　格型 號

IDC排線， IDC接頭壓接用排線， 10P，灰色， 28AWG，長度 100 250呎/

IDC排線壓接鉗

IDC 10P排線壓接頭，灰色，含反折壓條， 20 100PCS/

★表示輸出之形式  R:2A繼電器輸出  T:0.5A  NPN晶體管輸出  P:0.5A  PNP晶體管輸出  

IDC連接線，單端 IDC接頭， 10色 22AWG連接線，長度 050/100/200/300公分

IDC連接排線，兩端 IDC接頭排線，長度 050/100/150/200/250/300公分

多功能記憶卡， 16Mb免電池停保記憶體，具備專案及大量資料儲存功能，具備RTC
記憶卡 

 VS-1PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 1點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

 VS-2PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 2點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

VS-MC

VS-MCR 

記憶卡， 16Mb免電池停保記憶體，具備專案及大量資料儲存功能

VSPC-200A 連接線，PLC程序編輯插槽 (Mini USB)與電腦 (USB)之連接線，長 200公分

 VSEC-XXX 連接線，VS系列PLC擴充延長線，長 050/100公分
連接線 

轉接模塊， 8點繼電器轉接模塊，接點電流 16A，具備繼電器插座及突波吸收器

轉接模塊， 8點繼電器轉接模塊，接點電流 5A，可拆卸式歐規端子台

轉接模塊， 8/16點MOSFET轉接模塊，源型(電流流出)，負載電流 2A

  VB-T8R  

 VB-T8RS  

/ VB-T8M T16M 

IDC
連接器

機型相關
週邊產品 

 VB-T16TB  轉接模塊， 16點端子台轉接模塊， IDC連接器轉成歐規端子台

特殊
擴充卡  

 VBIDC-XXX

 VBIW-XXX

 VBIDC-FCXXX

 VB-HT214  

 VBIDC-HDXXX

 VS-3AV-EC  簡易模擬量擴充卡，非隔離， 2點 12bits(0∼10V)輸入， 1點 10bits(0∼10V)輸出

 VS-4AD-EC 模擬量輸入擴充卡，非隔離， 4點 12bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

 VS-2DA-EC 模擬量輸出擴充卡，非隔離， 2點 12bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

 VS-4A-EC 模擬量輸出入擴充卡，非隔離， 2點 12bits輸入， 2點 12bits輸出，可選擇電壓或電流

 VS-3ISC-EC 變頻器控速擴充卡， 3組完全隔離之變頻器速度控制回路，解析度 0.1%

 VS-2TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 2點 Thermo Couple輸入，解析度 0.2∼0.3℃

 VS-4TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離， 4點 Thermo Couple輸入，解析度 0.2∼0.3℃

DIO
擴充卡

VS-8XYR-EC  DIO擴充卡， 4點DC24V輸入， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

 VS-8X-EC  DIO擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

 VS-8YT-EC  DIO擴充卡， 8點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-4XYR-EC  DIO擴充卡， 2點DC24V輸入， 2點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

 VS-4X-EC  DIO擴充卡， 4點DC24V輸入，接線採用端子台

 VS-4YR-EC  DIO擴充卡， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

 VS-8XI-EC  DIO擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用 IDC連接器

 VS-8YTI-EC  DIO擴充卡， 8點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

 VS-485A-EC  通訊擴充卡，一組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 1000米

 VS-485-EC  通訊擴充卡，一組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 50米

 VS-D232-EC  

 VS-232-EC  

 VS-D52A-EC  

通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

通訊擴充卡，一組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

 VS-D 485A-EC  通訊擴充卡，兩組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 1000米

 VS-D 485-EC  通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離 50米

通訊
擴充卡

通訊擴充卡，一組隔離式RS-485及一組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈

具備VSM核心功能之迷你控制器，可直接插在電腦USB插座上，不需額外供給電源
內建CP1 RS-485通訊界面，支援記憶卡插槽，且已安裝VS-MC記憶卡
VSM-Mini是認識及學習VS系列PLC最方便的工具

VS系列
迷你主機 

VSM-Mini-K1 

特殊模塊 -VS 1LC 重量測量模塊， 1點 6線式 Load Cell信號輸入

重量測量模塊， 2點 6線式 Load Cell信號輸入-VS 2LC

 VS-4YT-EC  DIO擴充卡， 4點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-4XYT-EC  DIO擴充卡， 2點DC24V輸入， 2點 輸出，接線採用端子台0.3A NPN晶體管

VS-8XYT-EC  DIO擴充卡， 4點DC24V輸入， 4點 輸出，接線採用端子台0.3A NPN晶體管

 VS-E8X-EC  VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

 VS-E8YT-EC  VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-ENET2-EC  通訊擴充卡，一組Ethernet附帶非隔離RS-485界面，及另一組非隔離RS-485界面

-VS 4PG 脈衝輸出定位模塊， 4軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz
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1-14  外型尺寸及產品重量

VS1-10M/VS1-14M/VSM-14MT主機

70mm 65mm

9
0

m
m

VS1-20M/VS1-24M/VS2-24M/VSM-24MT主機

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

RS-485

PWR

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+

11 12 13 14 15

INPUT  XCP1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-24MR

100mm 65mm

9
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m
m

VS1-28/32M、VS2-32M、VSM-32MT/28ML、VS3-32M主機

VS1-32MR

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

21 22 23

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

20

11 12 13 14 15 16 17

130mm 65mm

9
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m
m

X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

SGDD+

10

14 15 16 17

RS-485

C

C

6
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5

2

3

0

1

Y0~Y7 Y10~17

X0~X7 X10~17

6420

7531

CP1

VS1-32MT

DC24V
INPUT

130mm

9
0

m
m

65mm
68.5mm/ / / 主機VS1 VS2 VSM VS3-32MT-DI

DC24V
INPUT

VS1-32MT-DI

VS2-32MT-DI

VSM-32MT-DI

VS3-32MT-DI

機  型

VS1-10MR-D

VS1-10MT-D

VS1-10MP-D

VS1-14MR-D

VS1-14MT-D

VS1-14MP-D

VSM-14MT-D

機  型

145/215

170/240

145/215

VS1-20MR-D

VS1-20MT-D

VS1-20MP-D

VS1-24MR-D

VS1-24MT-D

VS1-24MP-D

VS2-24MR-D

VS2-24MT-D

VS2-24MP-D

VSM-24MT-D

機  型

230/320

205/295

240/330

210/300

200/290

200/290

VS1-32MR-D

VS1-28MR-D

VS1-32MT-D

VS1-32MP-D

VS2-32MR-D

VS2-32MT-D

VS2-32MP-D

VSM-32MT-D

VSM-28ML-D

VS3-32MR-D

VS3-32MT-D

VS3-32MP-D

VS1-28MT-D

VS1-28MP-D

機  型

315/405

295/385

315/405

295/385

淨/毛重 g

270/360

270/360

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

1 2 3 4 5Y0

PWR

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-14MR

DC24V
INPUT

DD+

RS-485
CP1

225/315

240/330

210/300

315/405

270/360

145/215

205/295

270/360

270/360

215/305

305/395

225/315

220/310

淨/毛重 g

淨/毛重 g

淨/毛重 g

160/230

145/215

150/220

220/310

275/365

310/400

300/390
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2.安裝工程

(1)有灰塵、油煙、導電性塵埃、腐蝕性氣體或可燃性氣體的場所。

(2)暴露在高溫、結露、風雨或有振動、衝擊的場所。否則將會導致觸電、火災、誤動作等事

故或導致產品損壞。

請不要在下列場所使用本產品：

在加工螺絲孔及配線時，千萬不要讓金屬碎屑掉進可編程控制器的通風口，以免造成火災或

致使產品損壞、誤動作。

請將連接線及各種擴充配備安裝妥當並固定牢靠，接觸不良將會引起誤動作。

PLC的周圍請保留 50mm以上空間，並盡量避開高壓線及大電力設備。

為避免散熱不良，請勿在配電箱底部、頂部及垂直方向安裝本產品。

注意!安裝時的注意事項

2-1  安裝方法

DIN導軌安裝方式

DIN導軌用卡勾

直接將產品安裝在 35mm寬之DIN導軌
上即可。拆卸時，拉下卡鉤即可取下
產品。

直接安裝方式

1
0

0
m

m

2-    4.5安裝孔

將藏于產品底部之隱藏式固定孔往外推出
，會出現距離 100mm之固定孔，再以螺絲
將產品安裝固定。

如果有擴充模塊，則擴充模塊接在主機的右側邊，安裝方法與主機完全相同。安裝完成後，將
模塊左邊的擴充排線插到左側控制器的模塊擴充插座，再將蓋板蓋妥即可。

請在本說明書〝 1-6 一般規格〞所記載的環境中使用本產品。

控制器上如果有防塵紙，在工程完成後，請務必撕下可編程控制器上的防塵紙，以免導致散

熱不良，而造成火災或致使產品損壞、誤動作。

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

RS-485

PWR

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+

11 12 13 14 15

INPUT  XCP1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-24MR

DC24V
INPUT

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1 Y6 Y7 Y10 Y11C2

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

RS-485

PWR

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S SSGDD+

11 12 13 14 15

INPUT  XCP1

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-24MR

DC24V
INPUT
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2-2  擴充卡安裝方法

LOCK  OPEN

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR

C0 Y0 Y1 Y2 Y3C1

1 2 3 4 5 6 7

RUN ERR

1 2 3 4 5Y0

PWR

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

X0

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-14MR

LOCK  OPEN

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR

LOCK  OPEN

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR

Y0 Y1 Y2 Y3C1

4 5 6 7

RUN ERR

4 5

X7X6X5X4X3X2X1

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS1-14MR

EC1

C0

1 2 3

1 2 3Y0

PWR

X0S S

X0

VS系列擴充卡上下兩端有黑色的固定卡鉤，卡鉤上刻有
圖示及凹槽。

上端固定卡鉤

下端固定卡鉤

擴充卡連接器

LOCK  OPEN

推動卡鉤用輔助凹槽
方便一字起子推動卡鉤

卡鉤向左側移動
，可將擴充卡固
定在主機上。

卡鉤向右側移動
打開栓鎖，可將
擴充卡從主機上
取下。

安裝擴充卡時，首先，將擴充卡上的固定卡鉤推到右側
。然後，將擴充卡插到主機的EC擴充卡插槽。再將擴充
卡上的固定卡鉤推向左側，完成安裝。

卸除安裝時，先將擴充卡上的固定卡鉤推向右側，即可
取下擴充卡。

固定卡鉤推在右側

固
定

卡
鉤

推
向

左
側

DC24V
INPUT

DC24V
INPUT
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DD+

RS-485
CP1

DD+

RS-485
CP1



3.外部配線

危險!配線時的注意事項

進行安裝及配線等作業時，一定要先從外部切斷所有電源。以避免引起觸電或損壞產品。

進行配線時須特別注意，一定要將AC電源接到正確的端子。如果把AC電源接到直流輸入、輸

出端子或直流電源端子，將會燒壞可編程控制器。

注意!

請不要對可編程控制器的空端子   進行外部配線，否則有可能引起產品損壞。

請將主機之接地端子依第 3種接地方式進行接地。但請不要和大電力系統共同接地。

(參考 1-6節)

配線時的注意事項

可編程控制器的CPU透過看門狗計時器(WDT)等自我診斷功能檢測出異常情況發生時，會關

掉所有輸出。但可編程控制器的CPU並無法檢查出輸入、輸出控制回路的異常狀況。所以，

當輸入、輸出控制回路發生異常時，則有可能無法進行輸出控制。此時為使機器設備能確保

安全，請務必設計外部安全回路及安全機構。

由于可編程控制器的輸出繼電器、晶體管等故障時，會出現無法控制ON/OFF的狀態。所以，

對于與重大事故相關的輸出信號，請務必設計外部安全回路及安全機構，使機器設備能在安

全狀態下運轉。

任何錯誤的操作或誤輸出都可能造成事故的發生。

必須在可編程控制器的外部設計緊急停止、正反轉互鎖、上下限定位等防止機械損壞的保護

回路。

設計時的注意事項 危險!

請在可編程控制器的外部設置安全回路，以便在外部電源異常或可編程控制器發生故障時，整

個系統也能在安全狀態下運轉。

PLC繼電器輸出接點有電氣壽命的限制，對于驅動較大電流負載的應用，應考慮使用晶體管

輸出驅動外部繼電器再驅動大電流負載。

PLC繼電器輸出接點有反應較慢及機械壽命的限制，對于動作頻度高或須快速反應的應用，

應考慮使用晶體管輸出機型。

注意!

可編程控制器的輸入信號線及輸出信號線，不能在同一條電纜上通過。

不能將輸入信號線、輸出信號線與其他動力線綑綁在一起。

一般為了安全起見，配線長度應盡量控制在20米以內。

PLC並沒有在輸出回路安裝保險絲。所以，在設計外部輸出回路時，應視情況適度加裝保險
絲。避免因外部負載短路或故障造成PLC輸出回路損壞。

設計時的注意事項
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3 1  電源配線-  

與可編程控制器
輸出相連接的
負載電源

MC PL

MC 

MC 

MC 

電
路

保
護

器

電源輸入

緊急停止

XnS/S X0 ..................

EC1

擴充卡

插槽

EC2

擴充卡

插槽

EC3

擴充卡

插槽

從S/S端子供給
輸入回路電源

5V
0V
12V

VS系列PLC

DC電源主機
擴充模塊

從S/S端子供給
輸入回路電源

S/S X0 ........

5V
0V

12V

擴充模塊

從S/S端子供給
輸入回路電源

S/S X0 ........

5V
0V

12V

Sink式回路 Source式回路

DC24V INPUT

DC24V

–15%

+20%

注意!

請于主機之DC24V INPUT端子，接上DC24V –15%/+20%之直流電源。電源供給請儘
可能使用穩壓電源。

請不要對空端子進行外部接線或作為中繼端子使用。

3 2  輸入配線-  

VS系列PLC輸入點採用雙向回路設計。可連接成Sink式回路(將S/S端子連接到DC24V正端)，
連接NPN晶體輸出型感測元件。也可以連接成Source式回路(將S/S端子連接到DC24V負端)，
連接PNP晶體輸出型感測元件。

Sink式回路 Source式回路

Xn

S/S

PLCXn

S/S

PLC
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3-2-1  輸入回路構成

Source式回路

PNP
晶體管

X0

S/S

X7

.
.
.
.
.
.

DC24V
INPUT

NPN
晶體管

X0

S/S

X7

.
.
.
.
.
.

Sink式回路

DC24V
INPUT

3-2-2  輸入配線說明

輸入元件採用NPN型傳感器之接線圖例

輸入元件採用PNP型傳感器之接線圖例

S/S X0 X1 X2 X3

PLC主機

S/S X0 X1 X2 X3

PLC擴充模塊

NPN型
傳感器

24V 0V

DC INPUT

S/S X0 X1 X2 X3

PLC主機

S/S X0 X1 X2 X3

PLC擴充模塊

PNP型
傳感器

24V 0V

DC INPUT
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3-2-3  輸入配線注意事項

本產品之輸入點電流為5∼7mA/DC24V。所以，輸入裝置請選用適合此微小電流的小型開關。
如果使用大電流開關，則可能會產生接觸不良之現象。

如下圖所示，需要在輸入回路中串聯二極體時，請將電壓降保持在約4V以下。所以，使用帶
有串聯 LED的磁簧開關時，串聯使用不能超過兩個。

如下圖所示，輸入回路中的元件有並聯電阻時，並聯電阻Rp請選擇在 15KΩ以上。如果Rp

<15KΩ時，請安裝分流電阻Rb。

如下圖所示，使用兩線式接近開關的場合，如果開關的OFF漏電流大于 1.5mA時，請安裝分
流電阻Rb。

Sink式回路 Source式回路

Sink式回路 Source式回路

Rb≦
4Rp

15-Rp
(KΩ)

Rb≦
6

I l(OFF漏電流)-1.5
(KΩ)

PLC

Source式回路

0V

S/S

Xn

Rb

Rp

24V

Sink式回路

0V

S/S

Xn

24V

24V

0V

S/S

Xn

Rb 兩線式
接近開關

I l

PLC

PLC

0V

S/S

Xn

Rb 兩線式
接近開關

I l

24V

PLC

0V

S/S

Xn

Rb

Rp

PLC

24V

PLC

0V

S/S

Xn

24V
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3 3  輸出配線-  

VS系列PLC提供繼電器輸出及晶體管輸出機型供選擇使用。
繼電器輸出可驅動AC負載及DC負載，使用極為方便。但是，反應速度較慢，且輸出接點有
使用次數的限制則為其缺點。
晶體管輸出只能驅動DC負載，且因負載結構還需區分 Sink式回路(NPN晶體管輸出)或 Source

式回路(PNP晶體管輸出)。反應速度較快，且輸出接點沒有使用次數的限制則為其優點。
另外，VS系列PLC還提供了 IDC連接器機型(NPN晶體管輸出)，配合轉接模塊可組成穩定可靠
且易于維護的控制系統。

3-3-1  輸出回路構成

繼電器輸出

晶體管輸出

Y0

Y1

C

AC負載

繼電器
輸出型PLC

Y0

Y1

C

DC負載

繼電器
輸出型PLC

DC24V

Y0 Y0

Y1 Y1

C C

NPN晶體管
輸出型PLC

PNP晶體管
輸出型PLC

DC24V DC24V

AC電源

DC負載DC負載

IDC連接器機型(NPN晶體管輸出)

Y7Y0 Y1 .................. Y17Y10 ..................

VS系列 IDC連接器型主機
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DC24V

小功率DC負載

驅動較大功率負載

24V

0V

VBIDC排線

VB-T8R    繼電器轉接模塊
VB-T8RS 繼電器轉接模塊
VB-T8M   MOSFET轉接模塊



3-3-2  輸出配線說明

繼電器輸出之接線圖例

C0 Y0

PLC

Y1 Y2 Y3

MC

AC電源

MC

MC2 MC1

MC1 MC2

白
熾

燈

保險絲

火花
消除器

電
感

性
負

載

互鎖

C0 Y0

PLC

Y1

MC

MC

保險絲

DC電源 LED

突波吸收
二極體

電
感

性
負

載

可編程控制器內部的輸出回路，並沒有裝置保險絲。為避免因負載短路而燒毀基
板線路，請在外部安裝保險絲。
單點COM的回路請安裝約 2∼3A保險絲。
4點共COM的回路請安裝約 5∼10A保險絲。

NPN晶體管輸出之接線圖例

C0 Y0

PLC

Y1 Y2 Y3

MC

MC1 MC2

電
感

性
負

載

MC2 MC1
互鎖

DC電源

突波吸收
二極體

LED

保
險

絲

保
險

絲

保
險

絲

PNP晶體管輸出之接線圖例

C0 Y0

PLC

Y1 Y2 Y3

MC

MC1 MC2

電
感

性
負

載

MC2 MC1
互鎖

DC電源

突波吸收
二極體

LED

保
險

絲

保
險

絲

保
險

絲

1.負載驅動用電源，請使用 5∼30V之穩壓電源。

2.可編程控制器內部的輸出回路，並沒有裝置保險絲。為避免因負載短路而破壞
輸出元件或燒毀基板線路，請在外部安裝各種負載合適的保險絲。

注意!

注意!
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3-3-3  輸出配線注意事項

用于正反轉控制的接觸器，若同時合
上是十分危險的事情。像這樣的負載
除了用可編程控制器內部的程序進行
互鎖控制外，在可編程控制器外部也
務必要設置互鎖回路。如右圖所示。

PLC之
輸出接點 MC1

互鎖

MC2

正轉
極限開關

PLC之
輸出接點

MC2 MC1 反轉
極限開關

危險!

如下圖所示，當使用直流電感性負載時，請在負載兩端並聯突波吸收二極體。否則，繼電器
接點壽命將會明顯減少，若是晶體管輸出則可能燒壞晶體管。選擇突波吸收二極體時，必須
注意其反向電壓(VR)必須是負載電壓的 5∼10倍以上，而順向電流( IF)應大于負載電流。

如果負載功率較大且ON/OFF頻繁時，請加上VZ=9V功率 5W的 Zener二極體。

當PLC要驅動的負載是電容性負載時，不能只注意其工作電流，更要注意其湧浪電流( inrush 
current)。電容性負載的湧浪電流經常足以燒毀PLC輸出晶體管或令PLC的輸出繼電器接點熔
解。所以，建議以轉接繼電器的方式驅動電容性負載，並請選用有TV規格的轉接繼電器。
TV規格表示繼電器能承受的湧浪電流大小，詳情請參考繼電器規格書。

DC電源

DC電源

DC電源

DC電源

突波吸收
二極體

突波吸收
二極體

電感性負載

電感性負載

電感性負載

電感性負載

PLC之
輸出接點

PLC之
輸出接點

PLC之
輸出接點

PLC之
輸出接點

DC電源

突波吸收
二極體

電感性負載

PLC之
輸出接點

DC電源

電感性負載

PLC之
輸出接點

如右圖所示，當使用交流電感性負載時，請在負載兩端並聯
火花消除器。此舉可以減少雜訊的產生。延長繼電器接點壽
命，也避免干擾周圍其他設備。
火花消除器可在市面上購得。火花消除器之結構由電阻及電
容串聯而成(0.1µF+120Ω)，使用者也可以自行製作。

VS系列PLC所使用的輸出繼電器在額定規格(AC250V 2A電阻性負載)下，約有 20萬次的使用
壽命。負載電流愈小使用壽命愈長，負載功率因素(COSψ，電阻性負載COSψ=1)愈小使用
壽命愈短。
所以，設計控制系統時，若使用繼電器輸出型的PLC，應計算繼電器壽命是否足夠使用。若
能選用晶體管輸出直接驅動負載或轉接繼電器后驅動負載，是最佳的設計。

突波吸收
二極體

Zener
二極體

Zener
二極體

突波吸收
二極體

Zener
二極體

電感性負載

PLC之
輸出接點

AC電源

火花消除器
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3-3-4  VSM-28ML之輸出入配線

VSM-28ML-D是專為連接線驅動界面而設計的機型。
輸入部分除了X0、X1、X3、X4為差動輸入(可連接線驅動界面)外，其余輸入點之外部配線方
式均與一般主機相同，請參考"3-2輸入配線"之相關說明。所以，在此僅針對差動輸入部分進
行說明。

輸出部分除了Y0∼Y7為線驅動輸出外，其余輸出點之外部配線方式均與一般NPN晶體管輸出型
主機相同，請參考"3-3輸出配線"之相關說明。所以，在此僅針對線驅動輸出部分進行說明。

差動輸入外部配線圖

X1

X1

X0

X0

線驅動輸出外部配線圖

Y7-

Y7+

NPN型
傳感器

PNP型
傳感器

B

B

A

A

X1

X1

X0

X0
Sink式回路

Source式回路

VSM-28ML  線驅動輸出

VSM-28ML

5VDC電源感測元件

5VDC

24VDC電源感測元件

NPN型
傳感器

PNP型
傳感器

X1

X1

X0

X0

Sink式回路

Source式回路

VSM-28ML

24VDC

2KΩ∼3KΩ  0.5W

Y0+

Y0-
Y0  

Y3+

Y3-
Y3

DIR

DIR

CK

CK

 線驅動輸入

Y7 220Ω

5VDC光耦合輸入

VSM-28ML

VSM-28ML

SIG

隔離對絞線

隔離對絞線

SIG

2KΩ∼3KΩ  0.5W
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4.試運轉、異常檢修及維護保養

4-1  試運轉

通電時，請不要觸摸端子，避免引起觸電或誤動作。

請在關閉電源之後再進行清潔及端子旋緊的工作，在通電中進行有可能引起觸電。

請在熟讀本說明書及相關資料，充分確認安全後，再進行運轉中的程序變更。如強制輸出、

RUN、STOP等操作。由于操作錯誤將會損壞機器及造成事故。

危險!運轉及保養時的注意事項

請在關閉電源之後再進行選用配備的拆裝工作。如果在通電中進行有可能損壞主機及選用配

備。

請在關閉電源之後再進行連接線的拆裝工作。如果在通電中進行有可能引起故障和誤動作。

請不要自行拆裝機殼及自已改裝，否則會引起故障、誤動作，甚至引發火災。

關于產品維修事宜請諮詢經銷商或直接與本公司聯繫。

注意!運轉及保養時的注意事項

電源端子接線錯誤、直流輸入配線與電源配線短路，或輸出配線間短路等，均會嚴重損壞PLC。
所以，在電源接通前請先檢查電源及輸入輸出配線是否正確。

在電源OFF狀態下進行預備檢查

在電源ON且PLC  STOP狀態下進行程序檢查

使用程序編輯工具將程序讀出，檢查一下程序是否正確寫入。並利用編輯工具上的程序檢查功
能，檢查程序回路及語法是否正確。

一旦PLC電源由OFF→ON時，CPU就會執行自我診斷功能。

如無異常則PLC進入運轉狀態(RUN燈亮)。 

如有程序錯誤(語法、回路或Check Sum錯誤)，則ERR燈閃爍，PLC停止運轉。請嘗試重新載
入程序。

如果中斷頻度過高，會導致WDT(Watch Dog Timer)發生，則ERR燈會閃爍，PLC停止運轉。
請嘗試減少中斷頻度。

如果程序執行時間過長，會導致WDT(Watch Dog Timer)發生，則ERR燈會閃爍，PLC停止運轉
。請嘗試更改WDT時間或修改程序。

PLC的主機上有一個RUN/STOP按鍵。當PLC電源由OFF→ON時，PLC會依前次斷電前的狀態進入
RUN/STOP狀態。之後，PLC的RUN/STOP狀態可由RUN/STOP按鍵及程序編輯工具控制。

PLC的RUN/STOP(運轉/停止)

在電源ON且PLC  RUN狀態下進行運轉測試
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<ERR燈亮之情況 >
由于PLC回路損壞或受到外部異常雜訊干擾，導致CPU失控，WDT發生，ERR燈會亮起，
PLC STOP，所有輸出變為OFF。在這種情況下，請先將PLC斷電再復電如果PLC恢復正常，
則請檢查一下有無高強度雜訊源及PLC接地是否確實。如果ERR燈仍然亮起，則PLC可能已
經故障，應考慮送修。

<ERR燈閃爍之情況 >
由于使用不當、回路損壞，或有異常雜訊、導電性異物侵入等原因而引起程序內容遭到改
變時，ERR燈會閃爍，PLC STOP，所有輸出變為OFF。在這種情況下，請再次確認程序內
容，並檢查有無高強度雜訊源或導電性異物侵入。

ERR錯誤指示燈(紅色)
當PLC發生異常時，主機面板上的錯誤指示燈ERR會閃爍或亮起。

(1)如果負載未能依輸出指示燈狀態動作時，請先確認外部負載功能是否正常。

(2)由于過載使用、負載短路或電容性負載的突波電流等，都可能造成PLC繼電器輸出接點
熔解或晶體管輸出短路燒毀。

(3)PLC輸出接點動作次數太頻繁，也可能造成繼電器接點接觸不良。

(1)如果輸入指示燈狀態不如程序預期，請先確認外部輸入開關狀態是否正確。

(2)如果輸入開關的額定電流太大或油污侵入等原因，容易產生開關接觸不良。

(3)當輸入開關含有並聯 LED回路時，則可能造成開關雖然OFF，而PLC之輸入信號卻為ON的
情形。

(4)如果使用光電開關，可能因污垢沾粘，引起靈敏度改變，導致沒有完全進入ON的狀態。

(5)輸入開關ON/OFF的時間如果比PLC的掃瞄時間短，則PLC可能無法正確判讀輸入狀態。

(6)如果負責供給PLC輸入回路的DC24V電源，有超額使用或電源短路的現象時，PLC的輸入
回路無法正常工作。

(7)若加到輸入回路的電壓超過額定值，將會損壞輸入回路。　

INPUT X輸入狀態指示燈

OUTPUT  Y輸出狀態指示燈

4-2  異常檢修

當PLC運轉有問題時，請先檢查電源電壓、PLC端子螺絲是否鬆動、連接線是否鬆脫、或輸入
輸出元件是否有異常。之後，再檢查PLC上的 LED指示燈。這些指示燈可以協助分辨問題發生
來自于PLC本身或外部元件。

PWR電源指示燈(綠色)
送上電源，主機面板上的電源指示燈PWR會亮起。如果不亮時，請確實檢查電源回路配線，
並確認PLC之電源端子上有無正確的電源電壓。如果一切正常，則應考慮送修。

RUN運轉指示燈(綠色)
當PLC正常運轉時，主機面板上的運轉指示燈RUN會亮起。如果PLC處在停止(STOP)狀態，
RUN燈會熄滅。

X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

10

14 15 16 17

輸入動作指示燈 系
統

狀
態

指
示

燈輸出動作指示燈 ERR 錯誤指示燈(紅色)

PWR電源指示燈(綠色)

RUN 運轉指示燈(綠色)
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更進一步的檢測，可參考以下之錯誤檢測流程圖。

第三階段檢測

不可

可

第二階段檢測

檢查
電源回路

送  修

PLC正常

不正常

正常

PLC
電源電壓

投入電源

不亮

不亮

PWR燈

第一階段檢測

至第二階段檢測

亮

ERR燈

亮或閃

將PLC斷電
再復電

排除電壓不足
之現象

至第三階段檢測

ERR燈

PLC
電源電壓

亮

不足

不亮

送 修

閃

正常

令PLC RUN

PLC正常

ERR燈
不亮

將PLC斷電
再復電後，
重新載入程序

可載入?

令PLC RUN

ERR燈

閃

送  修

1.可能因中
斷頻度過高
，WDT發生
，請嘗試減
少中斷頻度

2.可能因程
式執行時間
過長，WDT

發生，請更
改WDT時間
或修改程序

閃

不亮

產品報廢時，請作為工業廢棄物進行處理。

注意!

4-3  維護保養

報廢時的注意事項

本產品之晶體管輸出機型，不含壽命較短的消耗品。所以，通常不需更換零件。

本產品之繼電器輸出機型，由于繼電器有接點電氣壽命及機械壽命等限制，屬于消耗品。
所以，如果輸出繼電器的動作頻繁，或使用在驅動大容量負載時，則需定時檢查其狀況。

平時應注意定期檢查下列事項：

(1)是否有其它發熱體或直射陽光，導致PLC機內溫度異常升高。

(2)是否有粉塵或導電性塵埃侵入機體內部。

(3)是否有連接線鬆脫或接線端子鬆動等其它異常現象。
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5.擴充模塊

VS系列PLC主機右側的模塊擴充槽提供多元完整的系統擴充機能。可擴充數位輸出入模塊，增
加控制點數，滿足需要較多外界狀態檢測或需要驅動較多負載的控制需求。更可擴充功能多元
的特殊模塊，滿足需要位置檢測、速度控制、溫度控制等各種特殊應用的控制需求，完成較複
雜高階的控制系統。

VS系列PLC擴充模塊一覽表

★表示輸出之形式  R:2A繼電器輸出  T:0.5A  NPN晶體管輸出  P:0.5A  PNP晶體管輸出

DIO模塊， 16點DC24V輸入， 16點輸出，接線採用端子台

DIO模塊， 16點DC24V輸入， 12點繼電器輸出，接線採用端子台

品 名 規　　　　　　　　格型 號

DIO
擴充模塊

★VS-32XY  

VS-28XYR

★VS-16XY  DIO模塊， 8點DC24V輸入， 8點輸出，接線採用端子台

VS-16X  DIO模塊， 16點DC24V輸入，接線採用端子台

★VS-16Y  DIO模塊， 16點輸出，接線採用端子台

★VS-8XY  DIO模塊， 4點DC24V輸入， 4點輸出，接線採用端子台

VS-8X  DIO模塊， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

★VS-8Y  DIO模塊， 8點輸出，接線採用端子台

VS-32XYT-I DIO模塊， 16點DC24V輸入， 16點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

VS-16XYT I - DIO模塊， 8點DC24V輸入， 8點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

VS-16X-I DIO模塊， 16點DC24V輸入，接線採用 IDC連接器

VS-16YT-I DIO模塊， 16點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

VS-PSD  電源中繼模塊，電源輸入DC24V，電源輸出DC5V 500mA及DC12V 800mA電源模塊
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特殊模塊

-VS 4AD

-VS 2DA

-VS 3A

-VS 6A

-VS 4TC

-VS 8TC

-VS 2PT

-VS 4PT

模擬量輸入模塊， 4點 16bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸出模塊， 2點 16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊，2點16bits輸入，1點16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊，4點16bits輸入，2點16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

溫度輸入模塊， 4點 Thermo Couple輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 8點 Thermo Couple輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 2點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

溫度輸入模塊， 4點 3線式PT100輸入，解析度 0.1℃

 VS-2PG

 VS-4PG

脈衝輸出定位模塊， 2軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz

脈衝輸出定位模塊， 4軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz

-VS 1LC 重量測量模塊， 1點 6線式 Load Cell信號輸入

重量測量模塊， 2點 6線式 Load Cell信號輸入-VS 2LC
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5-1  數位輸出入(DIO)擴充模塊

VS系列PLC提供從 8點至 32點種類齊全的數位輸出入擴充模塊供選擇使用。有繼電器、NPN電
晶體及PNP晶體管輸出供驅動不同負載選用。有端子台接線及 IDC連接器接線型式提供規畫控
制盤的多樣選擇。

VS-8X模塊

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

VS-8X

1 2 3 4 5 6 7

PWR

X0

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7

OUTPUT  Y

Y4 Y5

VS-8YR

1 2 3 4 5Y0

PWR

6 7

輸入接線端子

輸入動作指示燈

VS-8Y模塊

輸出動作
指示燈

輸出接線
端子

5-1-1  各部位名稱

VS-16XY/VS-16X/VS-16Y/VS-8XY模塊

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌INPUT  X

OUTPUT  Y

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

VS-16XYR

1 2 3 4 5 6 7

1 2 3 4 5Y0

PWR

X0

6 7

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7Y4 Y5

產品型號

輸入動作指示燈

電源指示燈

輸出動作指示燈

VIGOR LOGO

DIN軌道卡鉤

輸出接線端子

輸入接線端子

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽
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VS-28XYR模塊

VS-32XY模塊

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

PWR

11 12 13 14 15

INPUT  X

16 17

12 13

VS-28XYR

隱藏式固定孔

隱藏式固定孔

輸入接線端子

輸入接線端子

拉帶

拉帶

擴充排線

擴充排線

輸入動作指示燈

輸入動作指示燈

電源指示燈

電源指示燈

輸出動作指示燈

輸出動作指示燈

VIGOR LOGO

VIGOR LOGO

產品型號

產品型號

輸出接線端子

輸出接線端子
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C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 C2Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

OUTPUT  Y

Y5

X16 X17

Y4

EC1 EC2

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13 Y14 Y15 Y16 Y17

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

PWR

11 12 13 14 15

INPUT  X

OUTPUT  Y

Y4 Y5

16 17

12 13 14 15 16 17

VS-32XYR

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S X16 X17

隱藏式固定孔

隱藏式固定孔

模塊擴充槽

擴充卡上固定孔

EC1擴充卡插座

EC2擴充卡插座

EC1擴充卡槽標示

EC2擴充卡槽標示

擴充卡下固定孔



VS-16X- I模塊 VS-16YT- I模塊

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

X0~X7

X10~X17

X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

PWR

10

VS-16X

6420

7531

6420

7531

Y10~Y17

Y0~Y7

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

14 15 16 17

VS-16YT

輸入接線連接器

輸入動作指示燈

產品型號

擴充排線

拉帶

電源指示燈

VIGOR LOGO

DIN軌道卡鉤 模塊擴充槽

產品型號

輸出動作
指示燈

輸出接線
連接器

DIN軌道卡鉤
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VS-32XYT- I模塊 VS-16XYT- I模塊

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

X0~X7

X10~X17

6420

7531

6420

7531

Y10~Y17

Y0~Y7

X0 1 2 3 4 5 6 7

11 12 13 14 15 16 17

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

10

14 15 16 17

VS-32XYT

DIN軌道卡鉤

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1
X0~X7

6420

7531
Y0~Y7

X0 1 2 3 4 5 6 7

Y0 1 2 3 4 5 6 7

PWR

VS-16XYT

DIN軌道卡鉤

輸出接線連接器

輸入接線連接器

模塊擴充槽

產品型號

輸出動作指示燈

VIGOR LOGO

擴充排線

拉帶

輸入動作指示燈

輸入接線
連接器

輸入動作
指示燈

輸出動作
指示燈

輸出接線
連接器



5-1-2  機型編碼   

QR二維條碼

產品基本規格

產品型號

產品序號
製造廠商

VIGOR LOGO

銘牌說明(銘牌貼于控制器右側邊)

數位輸出入模塊機型編碼

VS–     

接線形式 空白:端子台接線

- I  : IDC連接器接線

R:繼電器輸出

輸出形式

T:NPN晶體管輸出

P:PNP晶體管輸出

輸出入點數 32XY:16點輸入+16點輸出

28XY:16點輸入+12點輸出

16XY:8點輸入+8點輸出

16X:16點輸入

16Y:16點輸出

8XY:4點輸入+4點輸出

8X:8點輸入

系列名稱

空白:無輸出

8Y:8點輸出
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VS-16XYR

SERIAL: 1306-0001

8DI DC24V / 8DO RELAY

VIGOR ELECTRIC CORP.

VIGOR
PROGRAMMABLE CONTROLLER

CE mark



5-1-3  規格

輸 入 規 格

外部提供電源 DC24V ±15%

輸入信號電流

輸入ON電流

輸入OFF電流

輸入阻抗

輸入反應時間

輸入信號形式

隔離方式

輸入動作指示

5.3mA / DC24V  (EN61131-2， type3)

3.5mA以上  (EN61131-2， type3)

1.5mA以下  (EN61131-2， type3)

約 4.3KΩ

約 10mS

光耦合器隔離

無電壓接點或NPN開集極晶體管或PNP開集極晶體管

機械性隔離

80VA

100W

光耦合器隔離

12W / DC24V

0.1mA 以下 / DC30V

OFF→ON:100uS以下
ON→OFF:100uS以下

輸 出 規 格

反應時間

隔離方式

輸出動作指示

最
大

負
載

輸出形式

負載電源

開路漏電流

電阻性負載

電感性負載

燈負載

繼電器輸出 NPN晶體管輸出 PNP晶體管輸出

AC250V / DC30V以下 DC5V∼30V

2A 1點 / 
8A 4點共COM / 
8A 點共 / 8 COM

0.5A / 1點
0.8A / 4點共COM
1.6A / 8點共COM

—

1.5W / DC24V

OFF→ON:約 10mS

ON→OFF:約 10mS

端 子 台 接 線 機 型 IDC連接器機型

NPN晶體管輸出

—

0.1A / 1點
0.5A / 8點共COM

2 4W.  / DC24V

光耦合器隔離

0.1mA 以下 / DC30V

OFF→ON:100uS以下
ON→OFF:100uS以下

DC5V∼30V

輸入形式

當輸入光耦合器被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

Sink / Source可選擇

當輸出元件被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

基 本 規 格

4點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

8點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 8點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

8點Sink / Source可選擇DC24V輸入，接線採用端子台

VS-8XYR

VS-8XYT

VS-8XYP

VS-8X

VS-8YR

VS-8YT

VS-8YP

VS-16XYR

VS-16XYT

VS-16XYP

VS-16X

VS-16YR

VS-16YT

VS-16YP

VS-28XYR

VS-32XYR

VS-32XYT

VS-32XYP

VS-16XYT-I

VS-16X-I

VS-16YT-I

VS-32XYT-I

4點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 4點 0.5A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

8點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 8點 0.5A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

8點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

16點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

4點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 4點 0.5A PNP晶體管輸出，接線採用端子台

8點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 8點 0.5A PNP晶體管輸出，接線採用端子台

8點 0.5A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

16點 0.5A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

8點 0.5A PNP晶體管輸出，接線採用端子台

16點 0.5A PNP晶體管輸出，接線採用端子台

16點Sink / Source可選擇DC24V輸入，接線採用端子台

16點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 12點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

16點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 16點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

16點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 16點 0.5A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

16點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 16點 0.5A PNP晶體管輸出，接線採用端子台

8點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 8點 0.1A NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

16點Sink / Source可選擇DC24V輸入，接線採用 IDC連接器

16點 0.1A NPN晶體管輸出，接線採用 IDC連接器

16點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 16點 0.1A NPN晶體管輸出，接線採 IDC連接器
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5-1-4  端子排列

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

VS-8X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

OUTPUT  Y

★VS-8XY

X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7

OUTPUT  Y

Y4 Y5

★VS-8Y ★VS-16XY

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7

OUTPUT  Y

Y4 Y5

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13

OUTPUT  Y

Y4 Y5

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

X16 X17

VS-28XYR

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13 Y14 Y15 Y16 Y17

OUTPUT  Y

Y4 Y5

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

X16 X17

★VS-32XY

C2 Y10 Y11 Y12 Y13 C3 Y16 Y17

OUTPUT  Y

Y14 Y15

Y6Y5Y4C1Y3Y2Y1Y0C0

OUTPUT  Y

Y7

★VS-16Y

X10 X11 X12 X13 X14 X17X15 X16S S

INPUT  X

VS-16X

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

C2
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6420

7531
Y0~Y7

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1
X0~X7

VS-16XYT-I VS-16X-I

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

X0~X7

X10~X17

6420

7531

6420

7531

Y10~Y17

Y0~Y7

VS-16YT-I VS-32XYT-I

6420

7531

6420

7531

Y10~Y17

Y0~Y7

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1

X0~X7

X10~X17
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5-1-5  外型尺寸及產品重量

VS-8XY/VS-8X/VS-8Y/VS-16XY/VS-16X/VS-16Y模塊

VS-28XYR/VS-32XY模塊

VS-16XYT- I/VS-16X- I/VS-16YT- I/VS-32XYT- I模塊

65mm

9
0

m
m

60mm

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X3X2X1X0S S

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

PWR

INPUT  X

OUTPUT  Y

VS-8XYR

機  型

VS-8XYR

VS-8XYT

VS-8XYP

VS-8X

VS-8YR

VS-16XYR

VS-8YT

VS-8YP

VS-16XYT

VS-16XYP

VS-16X

VS-16YR

VS-16YT

VS-16YP

100mm 65mm

9
0

m
m

機  型

VS-32XYR

VS-32XYT

VS-32XYP

VS-28XYR

60mm

PWR

X0 1 2 3 4 5 6 7

Y0 1 2 3 4 5 6 7

VS-16XYT

6420

7531
Y0~Y7

C

C

6

7

4

5

2

3

0

1
X0~X7

9
0

m
m

65mm
68.5mm

機  型

VS-16X- I

VS-16YT- I

VS-32XYT- I

VS-16XYT- I

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1Y6 Y7 Y10 Y11 Y12 Y13 Y14 Y15 Y16 Y17

OUTPUT  Y

Y4 Y5

X15X14X13X12X11X10X7X6X5X4X3X2X1X0S S

INPUT  X

X16 X17

X0 1 2 3 4 5 6 7

10

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11

PWR

11 12 13 14 15 16 17

12 13 14 15 16 17

VS-32XYR

69

130/200

130/200

105/175

125/195

120/190

145/215

130/200

120/190

165/235

140/210

240/330

235/325

210/300

120/190

105/175

120/190

125/195

195/285

105/175

105/175

115/185

淨/毛重 g

淨/毛重 g淨/毛重 g

淨/毛重 g

105/175
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5-2  VS-PSD 電源中繼模塊

VS系列PLC主機可能擴接許多擴充模塊及擴充卡，這些擴充模塊及擴充卡必須消耗PLC主機所
提供的 5V或 12V電源。當主機本身加上擴接的配備，總電源消耗超過主機所能提供的額度時，
就必須加裝電源中繼模塊，以提供足額的電源額度供后續的擴接配備使用。關于PLC各個裝置
的電源消耗量及相關計算、評估，請參考本說明書 1-8節"電源規格"的說明。

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

產品規格

規 格

電源頻率

永許瞬斷

電源保險絲

消耗電力

輸出額度

輸入電壓

65mm

DC24V
INPUT

VS-PSD

PWR

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

60mm

9
0

m
m

產品重量(淨重/毛重):145g/210g

DC24V +20%/–15%

1mS以下

—

PLC內部使用DC5V  500mA

PLC內部使用DC12V  800mA
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5-3  特殊功能擴充模塊

特殊模塊與DIO模塊均擴接在主機的右側，依序串聯，沒有特定順序。最靠近主機的第一個特
殊模塊指定為 1號特殊模塊，往右的下一個特殊模塊為 2號特殊模塊，余此類推。當所擴接的
模塊數較多時，需特別注意電源供給額度問題，適度串聯電源中繼模塊，如下所示。

X Y M S KnX KnY KnM KnS T C UnG " $"V,Z K,H ED.b R.b D,R
運算元

S1

S2

D

對 象 元 件

以上為應用指令之運算元對象元件表格。表格中的UnG指的就是特殊模塊中的BFM寄存器。
U1G3表示運算元指定 1號特殊模塊的BFM#3。

以下程序表示，將 1號特殊模塊的BFM#30與K201，進行"相等"比較，並將結果輸出到M0。
當U1G30的內容值等于K201時，M0會ON。 Ladder Master S無法監看到U1G30的內容值，且
該比較接點也不會呈現ON的狀態，但這並不會影響程序執行的結果。

以下程序表示，將H1100資料寫入2號特殊模塊的BFM#0。

M0＝ U1G30   K201

M9000
MOV   H1100   U2G0

品 名 規　　　　　　　　格型 號

特殊模塊

-VS 4AD

-VS 2DA

-VS 3A

-VS 6A

-VS 4TC

-VS 8TC

-VS 2PT

-VS 4PT

模擬量輸入模塊，4點16bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸出模塊，2點16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊，2點16bits輸入，1點16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

模擬量輸入輸出模塊，4點16bits輸入，2點16bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

溫度輸入模塊，4點Thermo Couple輸入，解析度0.1℃

溫度輸入模塊，8點Thermo Couple輸入，解析度0.1℃

溫度輸入模塊，2點3線式PT100輸入，解析度0.1℃

溫度輸入模塊，4點3線式PT100輸入，解析度0.1℃

VS2-32MT

RUN ERR

Y0 1 2 3 4 5 6 7

10 11 12 13

PWR

DC24V
INPUT

X0 1 2 3 4 5 6 7

15 16 1714

10 11 12 13 14 15 16 17

X0S S X2X1 X5X4X3 X7X6

INPUT  X

X12X11X10 X14X13 X16 X17X15

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 Y4C1 Y5 Y6 Y7

OUTPUT  Y

C2 Y10 Y11 Y12 Y13 C3 Y14 Y15 Y16 Y17

INPUT  X

OUTPUT  Y

X7X6X5X4X3X2X1X0S S

VS-16XYT

1 2 3 4 5 6 7

1 2 3 4 5Y0

PWR

X0

6 7

C0 Y0 Y1 Y2 Y3 C1 Y6 Y7Y4 Y5 10V 0V

FG

PWR

AI AI AI AI AI AI FG AI AI

AI1 AI2 AI3

DC24V
INPUT

10V OUT
60mA

AI4

VS-4AD

PWR

DC24V
INPUT

VS-PSD

FG

PWR

AI AI AI AI AI AI FG AI AI

AI1 AI2 AI3

10V 0V

AO1
DC24V
INPUT

V I VI IV

10V OUT
60mA AO2

AI4

VS-6A

由于， Ladder Master S編程軟件無法確知特殊模塊BFM的即時狀態。所以，當指令中指定此種
對象元件時，無法監看其內容值。
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-VS 2PG

-VS 4PG

脈衝輸出定位 ， 2軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz模塊

脈衝輸出定位 ， 4軸定位控制，輸出脈衝頻率 200KHz模塊

Vs系列提供模擬量輸入輸出、溫度輸入、重量測量及定位控制等，特殊功能模塊供選擇使用。

1號特殊模塊 2號特殊模塊電源中繼模塊

每個特殊模塊均安排有緩衝記憶體BFM，藉以存放相關資料。VS主機則利用 FROM/TO指令，
存取特殊模塊中的緩衝記憶體BFM，達到資料傳遞之目的。 FROM指令，可以從特殊模塊的
BFM讀取資料。 TO指令，則可以將資料寫入特殊模塊的BFM。關於 FROM/TO指令，請參閱
下兩頁的說明。

VS系列PLC提供了在應用指令中直接定址的方式，可以更方便存取特殊模塊的BFM資料。

-VS 1LC 重量測量模塊， 1點 6線式 Load Cell信號輸入

重量測量模塊， 2點 6線式 Load Cell信號輸入-VS 2LC



特殊模塊之BFM讀出
1 2 M 3

○
D PF R OM m 1 m 2 D nFNC

78 ○○

X
運算元

對 象 元 件

Y M S D.b R.b KnX KnY KnM KnS T C D,R V,Z UnG K,H E " $"

VS2、VSM系列之m1＝1∼8，VS3系列之m1＝1∼16

m1

m2

D

n

m2＝0∼32767

n＝1∼32767

m1 ：特殊模塊所在之位置號碼

m2 ：欲讀取之BFM號碼

D   ：存放讀取資料的位置

n    ：一次讀取之資料組數

FROM    K2    K5    D0    K4
X20

VS系列主機利用此指令讀取特殊模塊之BFM資料。

當X20＝ON時，會將安裝在        位置之特殊模塊，其BFM#5∼BFM#8共 4組資料讀出並存放
在D0∼D3。因為n＝ 4所以讀出 4組資料。

所指定的特殊模塊號碼，是從靠近主機之特殊模塊開始起算由K1∼K16。

 X20＝OFF 時，指令不執行，先前已讀取的資料，其內容不變。

D nm 1 m 2

m 1

m 1

16位元指令，D佔用n點        32位元指令，D佔用(2×n)點        

VS系列的特殊模塊內含緩衝記憶體稱之為BFM(BUFFER Memory)，用來儲存特殊模塊的
設定值及各種運轉狀況。每個BFM資料寄存器為 16位元長度，且不同的特殊模塊會有
不同個數的 BFM寄存器。 BFM寄存器的編號以 10進制編碼為#0、#1、……#9、#10

……。

所有以BFM與主機進行資料傳遞的模塊均稱之為特殊模塊。

16位元指令  

資料傳送組數由        指定。 16位元指令之n＝ 4與 32位元指令之n＝ 2意義相同。

D100

D101

D102

D103

BFM  #4

BFM  #5

BFM  #6

BFM  #7

DFROM    K1    K4    D100    K2

D0

D1

D2

D3

BFM  #0

BFM  #1

BFM  #2

BFM  #3

FROM    K1    K0    D0    K4

32位元指令

資料傳送組數 n

BFM號碼 m 2

n

n n

功 能 說 明繼電器編號

本指令相關的特殊元件如下：

M9028

FROM/TO指令避免重複執行的指定。
當M9028=OFF，在 FROM/TO指令執行期間會禁止中斷發生。
當M9028=ON，則禁止在中斷子程序中使用 FROM/TO指令。
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特殊模塊之BFM寫入
1 2 M 3

○
D PTO nm 1 m 2 S

FNC
79 ○○

X
運算元

對 象 元 件

Y M S D.b R.b KnX KnY KnM KnS T C D,R V,Z UnG K,H E " $"

VS2、VSM系列之m1＝1∼8，VS3系列之m1＝1∼16

m1

m2

n

m2＝0∼32767

n＝1∼32767

S

m1 ：特殊模塊所在之位置號碼

m2 ：欲寫入之BFM號碼

S   ：寫入BFM之資料

n    ：一次寫入之資料組數

VS系列主機利用此指令將資料寫入特殊模塊之BFM。

當X20＝ON時，會將D0的內容值寫入安裝在        位置之特殊模塊的BFM#0。因為n＝ 1所以
只寫入一組資料。

X20＝OFF時，指令不執行，先前已寫入BFM的資料其內容會被保持。

TO    K2    K0    D0    K1
X20

S nm 1 m 2

m 1

    所指定的特殊模塊號碼，是從靠近主機之特殊模塊開始起算由K1∼K16。m 1

16位元指令，S佔用n點        32位元指令，S佔用(2×n)點        

VS系列的特殊模塊內含緩衝記憶體稱之為BFM(BUFFER Memory)，用來儲存特殊模塊的
設定值及各種運轉狀況。每個BFM資料寄存器為 16位元長度，且不同的特殊模塊會有
不同個數的 BFM寄存器。 BFM寄存器的編號以 10進制編碼為#0、#1、……#9、#10

……。

所有以BFM與主機進行資料傳遞的模塊均稱之為特殊模塊。

BFM號碼 m 2

功 能 說 明繼電器編號

本指令相關的特殊元件如下：

M9028

FROM/TO指令避免重複執行的指定。
當M9028=OFF，在 FROM/TO指令執行期間會禁止中斷發生。
當M9028=ON，則禁止在中斷子程序中使用 FROM/TO指令。
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16位元指令  

資料傳送組數由        指定。 16位元指令之n＝ 4與 32位元指令之n＝ 2意義相同。

32位元指令

資料傳送組數 n

n

D100

D101

D102

D103

BFM  #4

BFM  #5

BFM  #6

BFM  #7

DTO    K1    K4    D100    K2

D0

D1

D2

D3

BFM  #0

BFM  #1

BFM  #2

BFM  #3

TO    K1    K0    D0    K4

n n



直流電源
接線端子

模擬量輸入
接線端子

模擬量輸入模塊5-3-1  VS-4AD

10V 0V

S
4

A
D

FGAI AI AI AI AI AI FG AI AI

AI1 AI2 AI3

DC24V
INPUT

10V OUT
60mA

AI4

VS-4AD

PWR

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

VIGOR LOGO

60mm

9
0

m
m

V I

1
 2
 3
 4

A
I 

C
H
 N

O

1
2

3
4

O
N

指撥
開關

VS-4AD模擬量輸入模塊，包含 4點模擬量輸入及 10V精準電壓輸出。

模擬量輸入可接受外部模擬量信號(電壓或電流均可)，並將之轉換成16位元數位資料。再透過
FROM指令的操作將轉換后之數位資料傳送到VS系列主機，供做數值監測或控制參考之用。

VS-4AD模擬量輸入模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸入間
以磁耦合器隔離，可獲得穩定之模擬量信號轉換。使用前請先詳閱本說明。

10V精準電壓輸出，可做為電阻尺或電阻旋鈕之基準電壓。

產品規格

模擬量輸入性能規格

轉換曲線圖

最大輸入範圍

-10V∼+10V

-32000∼+32000 / 
-10000∼+10000 

200KΩ 250Ω

0.3125mV 1.25µA

電壓或電流輸入由模塊右側邊指撥開關及BFM選擇

250Ω

-15V∼+15V -32mA∼+32mA

-20mA∼+20mA4∼20mA

0∼16000

-32mA∼+32mA

模擬量輸入範圍

數位輸出範圍

輸入阻抗

最高解析度

總合精度

-16000∼+16000 / 
-20000∼+20000

1.25µA

項  目
電 壓 輸 入 電 流 輸 入

Mode 0 / Mode 1
-10V∼+10V電壓輸入

Mode 2
4mA∼20mA電流輸入

Mode 3 / Mode 4
-20mA∼+20mA電流輸入

-12mA

-16000

-4000

4mA

+16000

數位值

0

模
擬

量
輸

入

+20mA

-20mA

Mode 3:+16000
Mode 4:+20000

Mode 3:-16000
Mode 4:-20000

數位值

0

模
擬

量
輸

入

+20mA

數位值

+10V

0

模
擬

量
輸

入

-10V

Mode 0:+32000
Mode 1:+10000

Mode 0:-32000
Mode 1:-10000

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 60mV)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 100mV)

環境溫度:25℃± 5℃
± 120µA

環境溫度:0℃∼55℃
± 200µA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 120µA)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 200µA)

10V精準
電壓輸出

產品重量(淨重/毛重):160g/240g
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轉換速度

精準 10V輸出

電源消耗

DC10V ± 0.5%， 60mA(最大值)

DC24V ± 20%， 140mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

0.8mS

規 格項  目

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路
PLC內部與輸入間以磁耦合器隔離，各輸入間未隔離

隔離方式

基本規格

VS-4AD緩衝記憶體BFM

VS-4AD之模擬量輸入是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

BFM號碼

#0

#1

#2

#3

#4

#5

#6

#7

#8

#30

#31

功 能 說 明

AI1∼AI4之輸入模式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H0000。

AI1之平均次數設定

AI2之平均次數設定

AI3之平均次數設定

AI4之平均次數設定

當PLC之電源由OFF→ON時，此值=10。

可設定之範圍為 1∼ 32,767，此範圍之外一律視為 10。

AI1之平均讀值，平均次數由BFM#1決定。

AI2之平均讀值，平均次數由BFM#2決定。

AI3之平均讀值，平均次數由BFM#3決定。

AI4之平均讀值，平均次數由BFM#4決定。

VS-4AD辨識碼K201。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

BFM#0 輸入模式指定:

例:若將BFM#0設定為H5420，則指定
AI1: -10V∼+10V電壓輸入，讀值為 -32000∼+32000之模式。
AI2:4∼20mA電流輸入，讀值為 0∼+16000之模式。
AI3: -20mA∼+20mA電流輸入，讀值為 -20000∼+20000之模式。
AI4:不使用

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

輸入模式指定

AI2 AI1AI4 AI3

BFM#0
位數值

0

1

2

3

4

其他值 不使用

-20mA∼+20mA電流輸入

-10V∼+10V電壓輸入

4mA∼20mA電流輸入

輸 入 模 式

讀值 -32000∼+32000

讀值 -10000∼+10000

讀值 0∼+16000

讀值 -16000∼+16000

讀值 -20000∼+20000
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外部配線

VS-4AD

250Ω

*4
右側邊

指撥開關

*2

*3

*1隔離線

電壓輸入
–10V∼+10V

*1隔離線

*3

AI

*1：模擬量輸入請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*3：模擬量輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在輸入端並聯0.1µF ∼ 0.47µF  25V電容器。

*2：請將模擬量輸入隔離線的遮蔽層接線到FG端子。雜訊太大時，請將FG端子接線到   端子。

*4：決定AI1∼AI4為電壓輸入或電流輸入請注意以下事項:

1.依AI1∼AI4之模式，設定BFM#0設定值。

2.依AI1∼AI4之模式，調整位于模塊右側邊之指撥開關。

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

FG

開關在上方為電壓模式

開關在下方為電流模式

V

I

1 2 3 4
AI CH NO

2 3 4
ON

1

AI1

AI

AI

AI4

FG

250Ω

24V INDC24V
DC/DC
轉換器

+15V

– 15V
AG

10V

0V

AI

電流輸入
4∼20mA或

-20mA∼+20mA

......

10V精準電壓輸出，可做為電阻尺

或電阻旋鈕之基準電壓。
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AI1∼AI3為 -10V∼+10V電壓輸入，AI4為 4∼20mA電流輸入，AI1∼AI4之輸入讀值存放在
D100∼D103。

程序範例

假設VS-4AD安裝在第一個特殊模塊。

＝   D0   K201

M9002
讀取 1號特殊模塊之辨識碼

MOVP   H2000   U1G0 設定VS-4AD之AI輸入模式

FROM   K1   K5   D100   K4 讀取VS-4AD之AI1∼AI4輸入讀值

FROM   K1   K30   D0   K1



模擬量輸出模塊5-3-2  VS-2DA

產品規格

VS-2DA模擬量輸出模塊，包含 2點模擬量輸出。

模擬量輸出可以透過 TO指令的操作，接受來自VS系列主機的 16位元數位資料，再將此數位資料
轉換成模擬量信號輸出(電壓或電流均可)，控制負載。

VS-2DA

PWR

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

60mm

9
0

m
m

S
2

D
A

DC24V
INPUT AO1

V I VI IV

AO2

VI

模擬量輸出性能規格

轉換曲線圖

500Ω以下 500Ω以下

模擬量輸出範圍

數位輸入範圍

外部負載阻抗

最高解析度

總合精度

500Ω∼1MΩ

-10V∼+10V -20mA∼+20mA4∼20mA

0∼32000
-32000∼+32000 /
-20000∼+20000  

0.3125mV 0.625µA 0.625µA

電 壓 輸 出 電 流 輸 出項  目

-32000∼+32000 / 
-10000∼+10000 

模
擬

量
輸

出

20mA

0mA
320000 數位值

4mA

Mode 0 / Mode 1
-10V∼+10V電壓輸出

Mode 3 / Mode 4
-20mA∼+20mA電流輸出

Mode 2
4mA∼20mA電流輸出

+10V

0

模擬量輸出

-10V

Mode 0:+32000
Mode 1:+10000

Mode 0:-32000
Mode 1:-10000

數
位

值

0

模擬量輸出

Mode 3:+32000
Mode 4:+20000

Mode 3:-32000
Mode 4:-20000

數
位

值

-20mA

+20mA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 60mV)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 100mV)

環境溫度:25℃± 5℃
± 120µA

環境溫度:0℃∼55℃
± 200µA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 120µA)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 200µA)

模擬量輸出
接線端子

VS-2DA模擬量輸出模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸出間
以磁耦合器隔離，可獲得穩定之模擬量信號轉換。使用前請先詳閱本說明。

產品重量(淨重/毛重): 160g/235g
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轉換速度

電源消耗 DC24V ± 20%， 90mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

0.1mS

規 格

基本規格

項  目

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路
PLC內部與輸出間以磁耦合器隔離，各輸出間未隔離

隔離方式

VS-2DA緩衝記憶體BFM

VS-2DA之模擬量輸出是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

BFM號碼 功 能 說 明

#20

#21

#22

#23

#30

#31

AO1∼AO2之輸出模式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H00。

AO1之數位寫入值

AO2之數位寫入值
當PLC之電源由OFF→ON時，此值=0。

輸出保持功能設定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H00。

VS-2DA辨識碼K202。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

BFM#20 輸出模式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用

輸出模式指定

AO2 AO1

BFM#20

BFM#23 輸出保持功能設定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用 AO2 AO1

BFM#23 當PLC由RUN→STOP時，AO1及AO2之輸出值是否要保持。
位數值=0時，輸出值保持。
位數值≠ 0時，輸出值不保持。

位數值

0

1

2

3

4

其他值 不使用

-20mA∼+20mA電流輸出

-10V∼+10V電壓輸出

4mA∼20mA電流輸出

輸 出 模 式

數位寫入值 -32000∼+32000

數位寫入值 -10000∼+10000

數位寫入值 0∼+32000

數位寫入值 -32000∼+32000

數位寫入值 -20000∼+20000

例:若將BFM#20設定為H20，則指定
AO1:數位寫入值為 -32000∼+32000之 -10V∼+10V電壓輸出模式。
AO2:數位寫入值為 0∼+32000之 4∼20mA電流輸出模式。
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外部配線

VS-2DA

*1：模擬量輸出請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線，且隔離線請接地(第三種接地，接地
    阻抗 100Ω以下)。

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

24V INDC24V
DC/DC
轉換器

+15V

– 15V
AG

*2：負載之輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在負載輸入端並聯0.1µF ∼ 0.47µF  25V電容器。

*3：每一組模擬量輸出的電壓輸出或電流輸出只能擇一使用。

程序範例

假設VS-2DA安裝在第一個特殊模塊。

AO1為 -10V∼+10V電壓輸出，AO2為 4∼20mA電流輸出，AO1之輸出設定值存放在D7000，
AO2之輸出設定值存放在D7001。

AO1

AO2

V

I

I

V

VI

電壓輸出
–10V∼+10V

*2

*1隔離線

電流輸出
4∼20mA或

-20mA∼+20mA

*2

*1隔離線

變頻器
記錄器
比例閥

.
.
.

變頻器
記錄器
比例閥

.
.
.
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MOVP   H20   U1G20 設定VS-2DA之AO輸出模式

TO   K1   K21   D7000   K2 寫入VS-2DA之AO1∼AO2數位寫入值

＝   D0   K202

M9002
讀取 1號特殊模塊之辨識碼FROM   K1   K30   D0   K1



模擬量輸入輸出模塊5-3-3  VS-3A
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VS-3A

PWR

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

60mm

9
0

m
m

V I

1
 2
 3
 4

A
I 

C
H
 N

O

1
2

3
4

O
N

指撥
開關

10V 0V

S
3

A

FG

AO1

AI AI AI AI

AI1 AI2

DC24V
INPUT

V I VI

10V OUT
60mA

VS-3A模擬量輸入輸出模塊，包含 2點模擬量輸入、 10V精準電壓輸出及 1點模擬量輸出。

模擬量輸入可接受外部模擬量信號(電壓或電流均可)，並將之轉換成16位元數位資料。再透過
FROM指令的操作將轉換后之數位資料傳送到VS系列主機，供做數值監測或控制參考之用。

模擬量輸出可以透過TO指令的操作，接受來自VS系列主機的16位元數位資料，再將此數位資料
轉換成模擬量信號輸出(電壓或電流均可)，控制負載。

VS-3A模擬量輸入輸出模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸入
輸出間以磁耦合器隔離，可獲得穩定之模擬量信號轉換。使用前請先詳閱本說明。

10V精準電壓輸出，可做為電阻尺或電阻旋鈕之基準電壓。

模擬量輸入
接線端子

VIGOR LOGO

10V精準
電壓輸出

模擬量輸出
接線端子

產品重量(淨重/毛重):160g/240g
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產品規格

轉換曲線圖

模擬量輸入性能規格

最大輸入範圍

-10V∼+10V

-32000∼+32000 / 
-10000∼+10000 

200KΩ 250Ω

0.3125mV 1.25µA

電壓或電流輸入由模塊右側邊指撥開關及BFM選擇

250Ω

-15V∼+15V -32mA∼+32mA

-20mA∼+20mA4∼20mA

0∼16000

-32mA∼+32mA

模擬量輸入範圍

數位輸出範圍

輸入阻抗

最高解析度

總合精度

-16000∼+16000 / 
-20000∼+20000

1.25µA

項  目
電 壓 輸 入 電 流 輸 入

Mode 0 / Mode 1
-10V∼+10V電壓輸入

Mode 2
4mA∼20mA電流輸入

Mode 3 / Mode 4
-20mA∼+20mA電流輸入

-12mA

-16000

-4000

4mA

+16000

數位值

0

模
擬

量
輸

入

+20mA

-20mA

Mode 3:+16000
Mode 4:+20000

Mode 3:-16000
Mode 4:-20000

數位值

0

模
擬

量
輸

入

+20mA

數位值

+10V

0

模
擬

量
輸

入

-10V

Mode 0:+32000
Mode 1:+10000

Mode 0:-32000
Mode 1:-10000

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 60mV)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 100mV)

環境溫度:25℃± 5℃
± 120µA

環境溫度:0℃∼55℃
± 200µA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 120µA)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 200µA)

轉換速度

精準 10V輸出

電源消耗

DC10V ± 0.5%， 60mA(最大值)

DC24V ± 20%， 160mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

0.8mS

規 格

基本規格

項  目

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路
PLC內部與輸入輸出間以磁耦合器隔離，各輸入輸出間未隔離

隔離方式

模擬量輸出性能規格

轉換曲線圖

500Ω以下 500Ω以下

模擬量輸出範圍

數位輸入範圍

外部負載阻抗

最高解析度

總合精度

500Ω∼1MΩ

-10V∼+10V -20mA∼+20mA4∼20mA

0∼32000
-32000∼+32000 /
-20000∼+20000  

0.3125mV 0.625µA 0.625µA

電 壓 輸 出 電 流 輸 出項  目

-32000∼+32000 / 
-10000∼+10000 

模
擬

量
輸

出

20mA

0mA
320000 數位值

4mA

Mode 2
4mA∼20mA電流輸出

Mode 0 / Mode 1
-10V∼+10V電壓輸出

+10V

0

模擬量輸出

-10V

Mode 0:+32000
Mode 1:+10000

Mode 0:-32000
Mode 1:-10000

數
位

值

Mode 3 / Mode 4
-20mA∼+20mA電流輸出

0

模擬量輸出

Mode 3:+32000
Mode 4:+20000

Mode 3:-32000
Mode 4:-20000

數
位

值

-20mA

+20mA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 60mV)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 100mV)

環境溫度:25℃± 5℃
± 120µA

環境溫度:0℃∼55℃
± 200µA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 120µA)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 200µA)
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BFM#20 輸出模式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用 AO1

BFM#20

VS-3A緩衝記憶體BFM

VS-3A之模擬量輸入輸出是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

BFM號碼

#0

#1

#2

#5

#6

#20

#21

#23

#30

#31

功 能 說 明

AI1∼AI2之輸入模式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H00。

AI1之平均次數設定

AI2之平均次數設定

當PLC之電源由OFF→ON時，此值=10。
可設定之範圍為 1∼ 32,767，此範圍之外一律視為 10。

AI1之平均讀值，平均次數由BFM#1決定。

AI2之平均讀值，平均次數由BFM#2決定。

AO1之輸出模式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H0。

AO1之數位寫入值 當PLC之電源由OFF→ON時，此值=0。

輸出保持功能設定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H0。

VS-3A辨識碼K203。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

BFM#0 輸入模式指定:

例:若將BFM#0設定為H20，則指定
AI1: -10V∼+10V電壓輸入，讀值為 -32000∼+32000之模式。
AI2:4∼20mA電流輸入，讀值為 0∼+16000之模式。

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

輸入模式指定

AI2 AI1

BFM#0

BFM#23 輸出保持功能設定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用 AO1

BFM#23 當PLC由RUN→STOP時，AO1之輸出值是否要保持。
位數值=0時，輸出值保持。
位數值≠ 0時，輸出值不保持。

位數值

0

1

2

3

4

其他值 不使用

-20mA∼+20mA電流輸出

-10V∼+10V電壓輸出

4mA∼20mA電流輸出

輸 出 模 式

數位寫入值 -32000∼+32000

數位寫入值 -10000∼+10000

數位寫入值 0∼+32000

數位寫入值 -32000∼+32000

數位寫入值 -20000∼+20000

位數值

0

1

2

3

4

其他值 不使用

-20mA∼+20mA電流輸入

-10V∼+10V電壓輸入

4mA∼20mA電流輸入

輸 入 模 式

讀值 -32000∼+32000

讀值 -10000∼+10000

讀值 0∼+16000

讀值 -16000∼+16000

讀值 -20000∼+20000

例:若將BFM#20設定為H2，則指定
AO1:數位寫入值為 0∼+32000之 4∼20mA電流輸出模式。

不使用 不使用

不使用

不使用
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外部配線

VS-3A

250Ω

*4
右側邊

指撥開關

*2

*3

*1隔離線

電壓輸入
–10V∼+10V

*1隔離線

*3

AI AO1

V

I

VI

電壓輸出
–10V∼+10V

*5

*1隔離線

變頻器
記錄器
比例閥

.
.
.

*5：負載之輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在負載輸入端並聯0.1µF ∼ 0.47µF  25V電容器。

*6：每一組模擬量輸出的電壓輸出或電流輸出只能擇一使用。

*1：模擬量輸入輸出請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*3：模擬量輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在輸入端並聯0.1µF ∼ 0.47µF  25V電容器。

*2：請將模擬量輸入隔離線的遮蔽層接線到FG端子。雜訊太大時，請將FG端子接線到   端子。

*4：決定AI1∼AI2為電壓輸入或電流輸入請注意以下事項:

1.依AI1∼AI2之模式，設定BFM#0設定值。

2.依AI1∼AI2之模式，調整位于模塊右側邊之指撥開關。

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

FG

開關在上方為電壓模式

開關在下方為電流模式

V

I

1 2 3 4
AI CH NO

2 3 4
ON

1

AI1

AI

AI

AI2

FG

250Ω

24V INDC24V
DC/DC
轉換器

+15V

– 15V
AG

AI

電流輸入
4∼20mA或

-20mA∼+20mA

10V

0V

10V精準電壓輸出，可做為電阻尺

或電阻旋鈕之基準電壓。

AI1為 -10V∼+10V電壓輸入，AI2為 4∼20mA電流輸入，AI1∼AI2之輸入讀值存放在
D100∼D101。

AO1為 -10V∼+10V電壓輸出，AO1之輸出設定值存放在D7000。

程序範例

假設VS-3A安裝在第一個特殊模塊。

83

MOVP   H20   U1G0 設定VS-3A之AI輸入模式

TO   K1   K21   D7000   K1

MOVP   H0   U1G20

FROM   K1   K5   D100   K2

設定VS-3A之AO輸出模式

讀取VS-3A之AI1∼AI2輸入讀值

寫入VS-3A之AO1數位寫入值

＝   D0   K203

M9002
讀取 1號特殊模塊之辨識碼FROM   K1   K30   D0   K1



DC24V
INPUT

VS-6A

S
6

A

FG

PWR

AI AI AI AI AI AI FG AI AI

AI1 AI2 AI3

10V 0V

AO1

V I VI IV

10V OUT
60mA AO2

AI4

模擬量輸入輸出模塊5-3-4  VS-6A

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

60mm

9
0

m
m

V I

1
 2
 3
 4

A
I 

C
H
 N

O

1
2

3
4

O
N

指撥
開關

VS-6A模擬量輸入輸出模塊，包含 4點模擬量輸入、 10V精準電壓輸出及 2點模擬量輸出。

模擬量輸入可接受外部模擬量信號(電壓或電流均可)，並將之轉換成16位元數位資料。再透過
FROM指令的操作將轉換后之數位資料傳送到VS系列主機，供做數值監測或控制參考之用。

模擬量輸出可以透過 TO指令的操作，接受來自VS系列主機的 16位元數位資料，再將此數位資料
轉換成模擬量信號輸出(電壓或電流均可)，控制負載。

10V精準電壓輸出，可做為電阻尺或電阻旋鈕之基準電壓。

模擬量輸入
接線端子

模擬量輸出
接線端子

10V精準
電壓輸出

VS-6A模擬量輸入輸出模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸入
輸出間以磁耦合器隔離，可獲得穩定之模擬量信號轉換。使用前請先詳閱本說明。

產品重量(淨重/毛重): 160g/240g
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產品規格

模擬量輸入性能規格

基本規格

轉換速度

精準 10V輸出

電源消耗

DC10V ± 0.5%， 60mA(最大值)

DC24V ± 20%， 210mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

1.2mS

規 格項  目

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路
PLC內部與輸入輸出間以磁耦合器隔離，各輸入輸出間未隔離

隔離方式

模擬量輸出性能規格

轉換曲線圖

500Ω以下 500Ω以下

模擬量輸出範圍

數位輸入範圍

外部負載阻抗

最高解析度

總合精度

500Ω∼1MΩ

-10V∼+10V -20mA∼+20mA4∼20mA

0∼32000
-32000∼+32000 /
-20000∼+20000  

0.3125mV 0.625µA 0.625µA

電 壓 輸 出 電 流 輸 出項  目

-32000∼+32000 / 
-10000∼+10000 

模
擬

量
輸

出

20mA

0mA
320000 數位值

4mA

Mode 0 / Mode 1
-10V∼+10V電壓輸出

Mode 3 / Mode 4
-20mA∼+20mA電流輸出

Mode 2
4mA∼20mA電流輸出

+10V

0

模擬量輸出

-10V

Mode 0:+32000
Mode 1:+10000

Mode 0:-32000
Mode 1:-10000

數
位

值

0

模擬量輸出

Mode 3:+32000
Mode 4:+20000

Mode 3:-32000
Mode 4:-20000

數
位

值

-20mA

+20mA

轉換曲線圖

最大輸入範圍

-10V∼+10V

-32000∼+32000 / 
-10000∼+10000 

200KΩ 250Ω

0.3125mV 1.25µA

電壓或電流輸入由模塊右側邊指撥開關及BFM選擇

250Ω

-15V∼+15V -32mA∼+32mA

-20mA∼+20mA4∼20mA

0∼16000

-32mA∼+32mA

模擬量輸入範圍

數位輸出範圍

輸入阻抗

最高解析度

總合精度

-16000∼+16000 / 
-20000∼+20000

1.25µA

項  目
電 壓 輸 入 電 流 輸 入

Mode 0 / Mode 1
-10V∼+10V電壓輸入

Mode 2
4mA∼20mA電流輸入

Mode 3 / Mode 4
-20mA∼+20mA電流輸入

-12mA

-16000

-4000

4mA

+16000

數位值

0

模
擬

量
輸

入

+20mA

-20mA

Mode 3:+16000
Mode 4:+20000

Mode 3:-16000
Mode 4:-20000

數位值

0

模
擬

量
輸

入

+20mA

數位值

+10V

0

模
擬

量
輸

入

-10V

Mode 0:+32000
Mode 1:+10000

Mode 0:-32000
Mode 1:-10000

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 60mV)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 100mV)

環境溫度:25℃± 5℃
± 120µA

環境溫度:0℃∼55℃
± 200µA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 120µA)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 200µA)

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 60mV)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 100mV)

環境溫度:25℃± 5℃
± 120µA

環境溫度:0℃∼55℃
± 200µA

環境溫度:25℃± 5℃
± 0.3%滿刻度(± 120µA)
環境溫度:0℃∼55℃
± 0.5%滿刻度(± 200µA)
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VS-6A緩衝記憶體BFM

VS-6A之模擬量輸入輸出是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

BFM號碼

#0

#1

#2

#3

#4

#5

功 能 說 明

AI1∼AI4之輸入模式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H0000。

AI1之平均次數設定

AI2之平均次數設定

AI3之平均次數設定

AI4之平均次數設定

當PLC之電源由OFF→ON時，此值=10。

可設定之範圍為 1∼ 32,767，此範圍之外一律視為 10。

AI1之平均讀值，平均次數由BFM#1決定。

#6

#7

#8

AI2之平均讀值，平均次數由BFM#2決定。

AI3之平均讀值，平均次數由BFM#3決定。

AI4之平均讀值，平均次數由BFM#4決定。

#20

#21

#22

#23

#30

#31

AO1∼AO2之輸出模式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H00。

AO1之數位寫入值

AO2之數位寫入值
當PLC之電源由OFF→ON時，此值=0。

輸出保持功能設定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H00。

VS-6A辨識碼K204。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

BFM#0 輸入模式指定:

例:若將BFM#0設定為H5420，則指定
AI1: -10V∼+10V電壓輸入，讀值為 -32000∼+32000之模式。
AI2:4∼20mA電流輸入，讀值為 0∼+16000之模式。
AI3: -20mA∼+20mA電流輸入，讀值為 -20000∼+20000之模式。
AI4:不使用

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

輸入模式指定

AI2 AI1AI4 AI3

BFM#0
位數值

0

1

2

3

4

其他值 不使用

-20mA∼+20mA電流輸入

-10V∼+10V電壓輸入

4mA∼20mA電流輸入

輸 入 模 式

讀值 -32000∼+32000

讀值 -10000∼+10000

讀值 0∼+16000

讀值 -16000∼+16000

讀值 -20000∼+20000

BFM#20 輸出模式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用

輸出模式指定

AO2 AO1

BFM#20

BFM#23 輸出保持功能設定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用 AO2 AO1

BFM#23 當PLC由RUN→STOP時，AO1及AO2之輸出值是否要保持。
位數值=0時，輸出值保持。
位數值≠ 0時，輸出值不保持。

位數值

0

1

2

3

4

其他值 不使用

-20mA∼+20mA電流輸出

-10V∼+10V電壓輸出

4mA∼20mA電流輸出

輸 出 模 式

數位寫入值 -32000∼+32000

數位寫入值 -10000∼+10000

數位寫入值 0∼+32000

數位寫入值 -32000∼+32000

數位寫入值 -20000∼+20000

例:若將BFM#20設定為H20，則指定
AO1:數位寫入值為 -32000∼+32000之 -10V∼+10V電壓輸出模式。
AO2:數位寫入值為 0∼+32000之 4∼20mA電流輸出模式。
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外部配線

VS-6A

250Ω

*4
右側邊

指撥開關

*2

*3

*1隔離線

電壓輸入
–10V∼+10V

*1隔離線

*3

AI
AO1

AO2

V

I

I

V

VI

電壓輸出
–10V∼+10V

*5

*1隔離線

電流輸出
4∼20mA或

-20mA∼+20mA

*5

*1隔離線

變頻器
記錄器
比例閥

.
.
.

變頻器
記錄器
比例閥

.
.
.

*5：負載之輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在負載輸入端並聯0.1µF ∼ 0.47µF  25V電容器。

*6：每一組模擬量輸出的電壓輸出或電流輸出只能擇一使用。

*1：模擬量輸入輸出請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*3：模擬量輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在輸入端並聯0.1µF ∼ 0.47µF  25V電容器。

*2：請將模擬量輸入隔離線的遮蔽層接線到FG端子。雜訊太大時，請將FG端子接線到   端子。

*4：決定AI1∼AI4為電壓輸入或電流輸入請注意以下事項:

1.依AI1∼AI4之模式，設定BFM#0設定值。

2.依AI1∼AI4之模式，調整位于模塊右側邊之指撥開關。

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

FG

開關在上方為電壓模式

開關在下方為電流模式

V

I

1 2 3 4
AI CH NO

2 3 4
ON

1

AI1

AI

AI

AI4

FG

250Ω

24V INDC24V
DC/DC
轉換器

+15V

– 15V
AG

10V

0V

AI

電流輸入
4∼20mA或

-20mA∼+20mA

......

10V精準電壓輸出，可做為電阻尺

或電阻旋鈕之基準電壓。

AI1∼AI3為 -10V∼+10V電壓輸入，AI4為 4∼20mA電流輸入，AI1∼AI4之輸入讀值存放在
D100∼D103。

AO1為 -10V∼+10V電壓輸出，AO2為 4∼20mA電流輸出，AO1之輸出設定值存放在D7000，
AO2之輸出設定值存放在D7001。

程序範例

假設VS-6A安裝在第一個特殊模塊。

讀取 1號特殊模塊之辨識碼FROM   K1   K30   D0   K1

MOVP   H2000   U1G0 設定VS-6A之AI輸入模式

TO   K1   K21   D7000   K2

MOVP   H20   U1G20

FROM   K1   K5   D100   K4

設定VS-6A之AO輸出模式

讀取VS-6A之AI1∼AI4輸入讀值

寫入VS-6A之AO1∼AO2數位寫入值

＝   D0   K204

M9002



DC24V
INPUT

VS-4TC

PWR

TC1 TC2 TC3 TC4

FG

S
4

T
C

溫度輸入模塊5-3-5  VS-4TC

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

60mm

9
0

m
m

VS-4TC溫度輸入模塊可以接受外部 4點熱電偶信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資料。
再透過 FROM指令的操作，將轉換后之溫度數位資料傳送到VS系列主機，供做數值監測或控制
參考之用。

VS-4TC溫度輸入模塊各輸入間採非隔離設計，使用時請選用絕緣型感溫棒。

溫度輸入
接線端子

產品規格

VS-4TC溫度輸入模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸入間
以磁耦合器隔離，可獲得穩定之溫度信號轉換。使用前請先詳閱本說明。

電源消耗 外部DC24V ± 20%， 30mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。
PLC內部與輸入間以磁耦合器隔離。
各輸入間未隔離，請選用絕緣型感溫棒。

隔離方式

基本規格

規 格項  目

溫度輸入性能規格

溫度輸入信號

測量範圍

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

解析度

熱電偶(K、 J、R、S、T、E、B、N)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.1℃(0.1℉)

±0.5%(最大值)±1℃

250mS

J

K

R

S

T

E

B

N

規 格

–200℃∼1200℃(–328℉∼2192℉)

–160℃∼1200℃(–256℉∼2192℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

–220℃∼400℃(–364℉∼752℉)

–220℃∼1000℃(–364℉∼1832℉)

300℃∼1800℃(572℉∼3272℉)

–200℃∼1300℃(–328℉∼2372℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

項  目
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VS-4TC緩衝記憶體BFM

VS-4TC溫度輸入是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

BFM號碼

#0

#2

#3

#4

#5

功 能 說 明

TC1∼ TC4之熱電偶樣式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H0000。

TC3之平均次數設定

TC4之平均次數設定

當PLC之電源由OFF→ON時，此值=1。

設定值 1∼ 32,767，此範圍以外一律視為 1。

#6

#11

#12

#13

#14

#29

#30

#31

VS-4TC辨識碼K205。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

溫度單位℃或℉指定。 0：℃，1：℉，其他值：℃。當PLC電源由OFF→ON時，此值=0。

TC1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC2之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC3之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC4之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

狀態及錯誤標志位

TC2之平均次數設定

TC1之平均次數設定

例:若將BFM#0設定為H8100，則指定
TC1及 TC2為K Type熱電偶輸入。
TC3為 J Type熱電偶輸入。TC4則不使用。

BFM#0熱電偶樣式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

TC2 TC1TC4 TC3

位數值

熱電偶樣式

0 1 2 3 4 5 6

JK R S T E B

7

N

位數值不是 0∼7時，
表示不使用。

BFM#0

BFM#29狀態及錯誤標志位:

b0b1b2b3b14∼b4

TC1斷線或讀值超出測量範圍

TC2斷線或讀值超出測量範圍

TC3斷線或讀值超出測量範圍

TC4斷線或讀值超出測量範圍

溫度輸入模塊
發生硬件錯誤
或外部DC24V

異常

b15
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外部配線

VS-4TCTC1

TC1

FG

TC4

TC4

*2隔離線

熱電偶

熱電偶

*4：熱電偶導線，請使用相對應的補償導線。

*2：溫度輸入請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*1：請務必使用絕緣型感溫器。

程序範例

假設VS-4TC安裝在第一個特殊模塊。
TC1∼TC2使用K Type熱電偶感溫棒， TC3∼TC4使用 J Type熱電偶感溫棒。
TC1∼TC4的溫度輸入讀值存放在D100∼D103。

*3：請將溫度輸入隔離線的遮蔽層接線到 FG端子。雜訊太大時，將 FG端子接線到   端子。

*3

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

24V INDC24V

絕緣型
感溫器

絕緣型
感溫器

*2隔離線

DC/DC
轉換器

VCC

AG

90

MOVP   H1100   U1G0 設定VS-4TC之 TC1∼ TC4熱電偶樣式

FROM   K1   K11   D100   K4 讀取 TC1∼ TC4溫度輸入讀值

讀取 1號特殊模塊之辨識碼FROM   K1   K30   D0   K1

＝   D0   K205

M9002



產品規格

DC24V
INPUT

VS-8TC

PWR

溫度輸入模塊5-3-6  VS-8TC

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

60mm

9
0

m
m

VS-8TC溫度輸入模塊可以接受外部 8點熱電偶信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資料。
再透過 FROM指令的操作，將轉換后之溫度數位資料傳送到VS系列主機，供做數值監測或控制
參考之用。

VS-8TC溫度輸入模塊各輸入間採非隔離設計，使用時請選用絕緣型感溫器。

溫度輸入
接線端子

溫度輸入
接線端子

S
8

T
C

TC1 TC2 TC3 TC4 TC5

TC8

FG

TC7TC6

電源消耗 外部DC24V ± 20%， 30mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。
PLC內部與輸入間以磁耦合器隔離。
各輸入間未隔離，請選用絕緣型感溫棒。

隔離方式

基本規格

規 格項  目

溫度輸入性能規格

溫度輸入信號

測量範圍

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

解析度

熱電偶(K、 J、R、S、T、E、B、N)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.1℃(0.1℉)

±0.5%(最大值)±1℃

250mS

J

K

R

S

T

E

B

N

規 格

–200℃∼1200℃(–328℉∼2192℉)

–160℃∼1200℃(–256℉∼2192℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

–220℃∼400℃(–364℉∼752℉)

–220℃∼1000℃(–364℉∼1832℉)

300℃∼1800℃(572℉∼3272℉)

–200℃∼1300℃(–328℉∼2372℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

項  目

VS-8TC溫度輸入模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸入間
以磁耦合器隔離，可獲得穩定之溫度信號轉換。使用前請先詳閱本說明。
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產品重量(淨重/毛重): 160g/235g



VS-8TC緩衝記憶體BFM

VS-8TC溫度輸入是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

BFM號碼

#0

#1

#2

#3

#4

#5

功 能 說 明

TC1∼ TC4之熱電偶樣式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H0000。

TC3之平均次數設定

TC4之平均次數設定

TC5之平均次數設定

TC6之平均次數設定

TC7之平均次數設定

TC8之平均次數設定

當PLC之電源由OFF→ON時，此值=1。

設定值 1∼ 32,767，此範圍以外一律視為 1。

#6

#7

#8

#11

#12

#13

#14

#15

#16

#17

#18

#29

#30

#31

VS-8TC辨識碼K206。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

TC5∼ TC8之熱電偶樣式指定。當PLC之電源由OFF→ON時，此值=H0000。

#9

#10

溫度單位℃或℉指定。 0：℃，1：℉，其他值：℃。當PLC電源由OFF→ON時，此值=0。

TC1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC2之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC3之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC4之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC5之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC6之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC7之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC8之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

狀態及錯誤標志位

TC2之平均次數設定

TC1之平均次數設定

例:若將BFM#0設定為H8100，則指定
TC1及 TC2為K Type熱電偶輸入。
TC3為 J Type熱電偶輸入。TC4則不使用。

BFM#29狀態及錯誤標志位:

BFM#0、BFM#1熱電偶樣式指定:

位數 4

位數 4

位數 3

位數 3

位數 2

位數 2

位數 1

位數 1

b15

b15

b0

b0

TC2

TC6

TC1

TC5

TC4

TC8

TC3

TC7

位數值

熱電偶樣式

0 1 2 3 4 5 6

JK R S T E B

7

N

位數值不是 0∼7時，
表示不使用。

BFM#0

BFM#1

b0b1b2b6 b3b7 b4b5b14∼b8

TC1斷線或讀值超出測量範圍

TC2斷線或讀值超出測量範圍

TC3斷線或讀值超出測量範圍

TC4斷線或讀值超出測量範圍

TC5斷線或讀值超出測量範圍

TC6斷線或讀值超出測量範圍

b15

TC7斷線或讀值超出測量範圍

TC8斷線或讀值超出測量範圍
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溫度輸入模塊
發生硬件錯誤
或外部DC24V

異常



VS-8TCTC1

TC1

FG

TC8

TC8

*2隔離線

熱電偶

熱電偶

外部配線

*4：熱電偶導線，請使用相對應的補償導線。

*2：溫度輸入請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*1：請務必使用絕緣型感溫器。

程序範例

假設VS-8TC安裝在第一個特殊模塊。
TC1∼TC4使用K Type熱電偶感溫棒， TC5∼TC7使用 J Type熱電偶感溫棒， TC8不使用。
TC1∼TC7的溫度輸入讀值存放在D100∼D106。

*3：請將溫度輸入隔離線的遮蔽層接線到 FG端子。雜訊太大時，將 FG端子接線到   端子。

*3

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

24V INDC24V
DC/DC
轉換器

VCC

AG

絕緣型
感溫器

絕緣型
感溫器

*2隔離線

93

MOVP   H0000   U1G0

MOVP   H8111   U1G1

設定VS-8TC之 TC1∼ TC4熱電偶樣式

FROM   K1   K11   D100   K7 讀取 TC1∼ TC7溫度輸入讀值

設定VS-8TC之 TC5∼ TC8熱電偶樣式

讀取 1號特殊模塊之辨識碼FROM   K1   K30   D0   K1

＝   D0   K206

M9002



溫度輸入模塊5-3-7  VS-2PT

S
2

P
T

PT1 PT2

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

60mm

9
0

m
m

溫度輸入
接線端子

DC24V
INPUT

VS-2PT

PWR

VS-2PT溫度輸入模塊可以接受外部 2點PT100信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資料。
再透過 FROM指令的操作，將轉換后之溫度數位資料傳送到VS系列主機，供做數值監測或控制
參考之用。

FGA B B A B B

模擬量輸入信號

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

解析度

規 格

測量範圍

白金測溫體(PT100,100Ω,3-wire,3850PPM/℃)

–200℃∼850℃(–328℉∼1562℉)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.1℃(0.1℉)

環境溫度 25℃±5℃時，±0.5%。環境溫度 0℃∼55℃時，±1%。

項  目

產品規格

電源消耗 外部DC24V ± 20%， 30mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。
PLC內部與輸入間以磁耦合器隔離。
各輸入間未隔離。

隔離方式

基本規格

規 格項  目

溫度輸入性能規格

250mS

VS-2PT溫度輸入模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸入間
以磁耦合器隔離，可獲得穩定之溫度信號轉換。使用前請先詳閱本說明。
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產品重量(淨重/毛重): 145g/220g



VS-2PT緩衝記憶體BFM

VS-2PT溫度輸入是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

功 能 說 明

VS-2PT辨識碼K207。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

溫度單位℃或℉指定。 0：℃，1：℉，其他值：℃。當PLC電源由OFF→ON時，此值=0。

PT1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

PT2之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

狀態及錯誤標志位

PT2之平均次數設定

PT1之平均次數設定

BFM號碼

#2

#3

#4

#11

#12

#29

#30

#31

BFM#29狀態及錯誤標志位:

b0b1b14∼b2

PT1斷線或讀值超出測量範圍

PT2斷線或讀值超出測量範圍

b15

當PLC之電源由OFF→ON時，此值=1。
設定值 1∼ 32,767，此範圍以外一律視為 1。

95

*2

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

24V INDC24V

VS-2PTPT1A

*1隔離線

外部配線

PT1B

PT1B

PT2A

FG

PT2B

PT2B

PT100

PT100

*1：溫度輸入請使用隔離線，
     配線時盡量遠離動力線。

*2：請將溫度輸入隔離線的遮
     蔽層接線到 FG端子。雜訊
     太大時，將 FG端子接線到
        端子。

程序範例

假設VS-2PT安裝在第一個特殊模塊。
PT1∼PT2的溫度輸入讀值存放在D100∼D101。

*1隔離線

DC/DC
轉換器

VCC

AG

溫度輸入模塊
發生硬件錯誤
或外部DC24V

異常

M9002

FROM   K1   K11   D100   K2 讀取PT1∼PT2溫度輸入讀值

讀取 1號特殊模塊之辨識碼FROM   K1   K30   D0   K1

＝   D0   K207



模擬量輸入信號

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

解析度

規 格

測量範圍

白金測溫體(PT100,100Ω,3-wire,3850PPM/℃)

–200℃∼850℃(–328℉∼1562℉)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.1℃(0.1℉)

項  目

溫度輸入模塊5-3-8  VS-4PT

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

9
0

m
m

VS-4PT溫度輸入模塊可以接受外部 4點PT100信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資料。
再透過 FROM指令的操作，將轉換后之溫度數位資料傳送到VS系列主機，供做數值監測或控制
參考之用。

S
4

P
T

FGA B

PT1

B FG A B B

PT2

FG

PT3

A B B

PT4

A B B

DC24V
INPUT

VS-4PT

PWR

產品型號

電源指示燈

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

60mm

溫度輸入
接線端子

溫度輸入
接線端子

VS-4PT溫度輸入模塊之外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。且PLC內部與輸入間
以磁耦合器隔離，可獲得穩定之溫度信號轉換。使用前請先詳閱本說明。

產品規格

電源消耗 外部DC24V ± 20%， 30mA(最大值) / PLC內部 5V， 15mA 

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。
PLC內部與輸入間以磁耦合器隔離。
各輸入間未隔離。

隔離方式

基本規格

規 格項  目

溫度輸入性能規格

250mS

環境溫度 25℃±5℃時，±0.5%。環境溫度 0℃∼55℃時，±1%。
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產品重量(淨重/毛重): 160g/235g



*2

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

24V INDC24V

VS-4PT緩衝記憶體BFM

VS-4PT溫度輸入是透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。

功 能 說 明

PT3之平均次數設定

PT4之平均次數設定

當PLC之電源由OFF→ON時，此值=1。

設定值 1∼ 32,767，此範圍以外一律視為 1。

VS-4PT辨識碼K208。可利用 FROM指令讀出，以驗證該模塊是否存在。

版本:XX，表示X.X版。

溫度單位℃或℉指定。 0：℃，1：℉，其他值：℃。當PLC電源由OFF→ON時，此值=0。

PT1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

PT2之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

PT3之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

PT4之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

狀態及錯誤標志位

PT2之平均次數設定

PT1之平均次數設定

BFM號碼

#2

#3

#4

#5

#6

#11

#12

#13

#14

#29

#30

#31

BFM#29狀態及錯誤標志位:

b0b1b2b3b14∼b4

PT1斷線或讀值超出測量範圍

PT2斷線或讀值超出測量範圍

PT3斷線或讀值超出測量範圍

PT4斷線或讀值超出測量範圍

b15

VS-4PTPT1A

FG

*1隔離線

外部配線

PT1B

PT1B

PT4A

FG

PT4B

PT4B

PT100

PT100

*1：溫度輸入請使用隔離線，
     配線時盡量遠離動力線。

*2：請將溫度輸入隔離線的遮
     蔽層接線到 FG端子。雜訊
     太大時，將 FG端子接線到
        端子。

程序範例

假設VS-4PT安裝在第一個特殊模塊。
PT1∼PT4的溫度輸入讀值存放在D100∼D103。

*1隔離線

DC/DC
轉換器

VCC

AG

97

溫度輸入模塊
發生硬件錯誤
或外部DC24V

異常

FROM   K1   K11   D100   K4 讀取PT1∼PT4溫度輸入讀值

M9002
讀取 1號特殊模塊之辨識碼FROM   K1   K30   D0   K1

＝   D0   K208



98

脈衝輸出模塊5-3-9  VS-2PG / VS-4PG

VS-4PG脈衝輸出模塊，提供 4組 200KHz高速脈衝輸出。可執行 4軸定位控制。

本模塊所提供的脈衝輸出形式為"脈衝串行+方向信號"。使用前請先詳閱本說明書。

每一組高速脈衝輸出，可以驅動一個步進電機或伺服電機進行定位控制。同時，本模塊支援多
種定位控制功能，諸如原點復歸、寸動、一段速定位、二段速定位、中斷一段速定位、中斷二
段速定位、中斷停止定位、可變速度定位、電子手輪定位及兩軸直線補間定位。可以輕易完成
各種定位控制工程。

伺服電機驅動器
步進電機驅動器

伺服電機驅動器
步進電機驅動器

伺服電機驅動器
步進電機驅動器

伺服電機驅動器
步進電機驅動器

VS-4PGVS系列PLC

FROM/TO
指令

CK

CK

CK

CK

DIR

DIR

DIR

DIR

CLR

CLR

CLR

CLR

CK

CK

CK

CK

DIR

DIR

DIR

DIR

CLR

CLR

CLR

CLR

PG1

PG2

PG3

PG4

原點復歸的方向

滑移平台

螺桿

LSF
正轉極限

LSF
正轉極限

LSR
反轉極限

DOG
近點信號

LSR
反轉極限

CLR

PG0

伺服電機驅動器

本模塊執行定位控制時的參考結構圖。

伺服
電機

DV2I
變速信號

INT
中斷信號

VS-2PG脈衝輸出模塊，提供 2組 200KHz高速脈衝輸出。可執行 2軸定位控制。

CK

DIR

CLR

PG0
DOG INT

VS-2PG / VS-4PG VS系列PLC



DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

9
0

m
m

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

VIGOR LOGO

100mm

產品重量(淨重/毛重): 200g/ 305g
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產品型號

系統狀態指示燈

輸入接線端子

輸入動作指示燈

輸出動作指示燈

輸出接線端子

VIGOR LOGO

系統狀態指示燈

輸入動作指示燈

輸出動作指示燈

輸出接線端子
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A B D1 P1 I1

PWR ERR

D2 P2 I2

PG1 PG2MPG

K1 D1 C1K2 D2 C2

PG1 PG2

產品外觀

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道
卡鉤

產品銘牌

65mm

9
0

m
m

VS-2PG

產品型號

DIN軌道卡鉤

擴充排線

拉帶

模塊擴充槽

直流電源
接線端子

60mm

DOGSTRBAS S PG0 INT DOG PG0 INT

PG1 PG2MPG

S
2

P
G

COM CK DIR

DC24V
INPUT

CLR COM CK DIR CLR

PG1 PG2

產品重量(淨重/毛重): 130g/ 215g

輸入接線端子
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最大負載電流

輸出形式

負載電源

開路漏電流

MOSFET輸出 MOSFET輸出

DC5V∼30V

0.3A 0.3A 0.3A

DC5V∼30V DC5V∼30V

— —

NPN晶體管輸出

0.1mA 以下 /DC30V

磁耦合器隔離 磁耦合器隔離

輸出反應時間

隔離方式 光耦合器隔離

輸出動作指示

項    目

輸出規格

電源消耗
DC24V ± 20%， 20mA / PLC內部 5V， 110mA。 

4軸，各軸獨立控制。PG1、PG2及PG3、PG4可搭配執行兩軸直線補間功能。控制軸數

位置命令

基本規格

規 格

速度命令

透過BFM設定運轉行程

支援 32位元位置資料值
-4位置單位可選擇Pulse、µm、mdeg或 10  inch

0 1 2 3提供 10 、10 、10 及 10 位置倍率選擇功能

定位程序 由PLC程序完成定位工程，並透過 FROM/TO指令與本模塊進行資料交換。

產品規格

外部提供電源

輸入形式

DC24V ±15%

輸入信號電流

輸入ON電流

輸入OFF電流

輸入阻抗

輸入反應時間

BFM反應時間

輸入信號形式

最高輸入頻率

輸入動作指示

1.5mA以下 1.5mA以下 1.5mA以下 1.5mA以下 1.5mA以下 1.5mA以下

無電壓接點或NPN開集極晶體管或PNP開集極晶體管

50KHz 50KHz

面板上的 LED指示燈

所有輸入信號可共同選擇Sink/Source

隔離方式 光耦合器隔離

<200µS <1mS <1mS

10mS 10mS 10mS 10mS 10mS 10mS

輸入規格

A項    目

5.3mA/DC24V

約 4.3KΩ 約 4.3KΩ 約 4.3KΩ 約 4.3KΩ 約 4.3KΩ 約 4.3KΩ

運轉速度可達 1Hz∼200KHz

速度單位可選擇Hz、cm/min、10deg/min或 inch/min

透過BFM設定運轉速度

項    目

B START DOG PG0 INT

3.5mA以上 3.5mA以上 3.5mA以上 3.5mA以上 3.5mA以上 3.5mA以上

— — 10µS

—

—

— — —

面板上的 LED指示燈

CK DIR CLR

面板上的 LED指示燈 面板上的 LED指示燈 面板上的 LED指示燈

VS-2PG

VS-4PG DC24V ± 20%， 20mA / PLC內部 5V， 140mA。 

200KHz 2.5µS以下 輸出ON約 100mS

100



VS-2PG / VS-4PG緩衝記憶體BFM

VS-2PG / VS-4PG模塊透過以下之BFM與VS主機進行資料傳遞。VS-2PG模塊有PG1、PG2，

VS-4PG模塊有PG1∼PG4。

■BFM#中標示" "者，為僅可讀取之BFM。
BFM#0∼31為各軸共用的BFM。
BFM#100∼137為PG1運轉時所需的BFM，BFM#200∼237為PG2運轉時所需的BFM，
BFM#300∼337為PG3運轉時所需的BFM，BFM#400∼437為PG4運轉時所需的BFM。
由於，每一軸功能均相同，以下僅列出PG1的BFM說明。

BFM#150∼163為PG1、PG2組合執行直線補間運轉時所需的BFM。
BFM#350∼363為PG3、PG4組合執行直線補間運轉時所需的BFM。
由於，兩組直線補間運轉的功能均相同，以下僅列出PG1、PG2組合的BFM說明。

1,0

■ 2

3

4

5

■ 6

■ 20

■ 21

MPG輸入現在值

MPG輸入頻率

MPG電子齒輪比之分子

MPG電子齒輪比之分母

MPG之反應時間

MPG狀態資訊

PG1、PG2端子台資訊

PG3、PG4端子台資訊

32位元值

16位元值

1∼32,767。以外的設定值，均視為1。

MPG指令輸出脈衝數=輸入脈衝數×分子/分母

1∼500mS。以外的設定值，均視為 5mS。

0

0

1

1

5

b0=MPG輸入上數中

b1=MPG輸入下數中

BFM # 說 明名 稱 初始值 單位

Pulse

Hz

mS

H0000

H0000

H0000

—

—

—

—

—

■ 30

■ 31

模塊辨識碼

版本

209

10版本:XX，表示X.X版。

VS-2PG:K209  以 FROM指令讀取，進行模塊

辨識。

※ 32位元值的範圍為 –2,147,483,648∼2,147,483,647。

16位元值的範圍為 –32,768∼32,767。  

VS-4PG:K210 210
—

—

 22

 23

STR、CK、DIR及CLR
端子功能選擇

CK、DIR及CLR
狀態寫入

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 b0C
K

D
IR

C
L

R

C
K

D
IR

C
L

R

C
K

D
IR

C
L

R

C
K

D
IR

C
L

R

PG1PG2PG3PG4

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 b0C
K

&
D

IR

C
L

R

S
T

R

C
L

R

S
T

R

C
L

R

S
T

R

C
L

R

PG1PG2PG3PG4

STR:0表示PG使用 /1表示PG不使用。當STR
輸入點選擇做為一般用途時，必須設定
為PG不使用。

CK,DIR,CLR:0表示PG使用 /1表示由BFM#23決
定。當CK、DIR及CLR輸出點選擇
做為一般用途時，必須設定為PG
不使用。

H0000

H0000

—

—

15

15

14

14

13

13

12

12

11

11

10

10

9

9

8

8

7

7

6

6

5

5

4

4

3

3

2

2

1

1

b0

b0

ABD
O

G

D
O

G

D
O

G

D
O

G

P
G

0

P
G

0

P
G

0

P
G

0

IN
T

IN
T

IN
T

IN
T

C
L

R

C
L

R

C
L

R

C
L

R

MPG

PG3

PG1PG2

PG4

端子台上的外部信號與端子台資訊中的輸入
信號之間，會有 10mS的積分延遲。當輸入點
做為一般用途時，可以有效避免雜訊干擾。

端子台上的外部信號與端子台資訊中的輸入
信號之間，會有 10mS的積分延遲。當輸入點
做為一般用途時，可以有效避免雜訊干擾。

S
T

R

S
T

R

S
T

R

C
K

&
D

IR

C
K

&
D

IR

C
K

&
D

IR
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113,112 原點位置值 轉成脈衝單位時，應符合 32位元值的範圍。 0

114 速度倍率 0.1∼3,000.0%。不在範圍內，則視為 100.0%。 1,000 ×0.1%

使用者單位

b4=旋轉方向  
b4=0:現在位置值增加時，電機正轉。

:現在位置值增加時，電機反轉。b4=1

115 參數設定 H0000

b5=原點復歸方向
b5=0:現在位置值減少的方向

:現在位置值增加的方向b5=1  

b9=STR輸入點極性。   b9=0:N/O接點
b9=1:N/C接點

b10=DOG輸入點極性。   b10=0 N/O: 接點
b10=1 N/C: 接點

b11=PG0輸入點極性。   b11=0 N/O: 接點
b11=1 N/C: 接點

b12=INT輸入點極性。   b12=0 N/O: 接點
b12=1 N/C: 接點

121,120

125,124

123,122

127,126

目標位置 2

運轉速度 1

運轉速度 2

0

0

轉成脈衝單位時，應符合 1∼200KHz的範圍。 200,000

50,000

117,116

119,118

電機轉一圈所需脈衝數

電機轉一圈的移動距離

目標位置 1

2,000

2,000

1∼999,999。不在範圍內，則視為2,000。

1∼999,999。不在範圍內，則視為2,000。

Pulse

使用者單位

使用者單位

使用者單位

轉成脈衝單位時，應符合 32位元值的範圍。

使用者單位

使用者單位

轉成脈衝單位時，應符合 32位元值的範圍。

轉成脈衝單位時，應符合 1∼200KHz的範圍。

b3、b2=位置資料倍率。   b3b2=00 X1:
b3b2=01 X10:
b3b2=10 X100:
b3b2=11 X1,000:

b1、b0=單位系統。  

Hz電機單位

機械單位

組合單位

b1

0

0

1

b0

0

1

X

使用者單位
項 目

位置資料 速度資料

Pulse

Hz

μm

mdeg
-410 inch

cm/min
10deg/min
inch/min

b8∼b6=原點復歸模式選擇

b8

0

0

0

0

1

b7

0

0

1

1

X

原點復歸模式

DOG後緣定位原點復歸

DOG前緣定位原點復歸

DOG後緣計數PG0定位原點復歸

DOG前緣計數PG0定位原點復歸

數據設定型原點復歸

b6

0

1

0

1

X

101,100

102

103

104

106,105

107

109,108

110

111

最高速度

偏移速度

加速時間

減速時間

JOG速度

JOG運轉緩衝時間

原點復歸速度

原點復歸減速速度

原點復歸之PG0信號數

使用者單位

使用者單位

轉成脈衝單位時，應符合1∼200KHz的範圍。
不在範圍內，則視為200,000。

轉成脈衝單位時，應符合 0∼30KHz的範圍。
不在範圍內，則視為 0。

0∼32,000mS
<0，則視為 0。>32,000，則視為 32,000。

200,000

0

100

100

10,000

300

mS

mS

轉成脈衝單位時，應符合 1∼200KHz的範圍。

1∼32,767mS。不在範圍內，則視為 1mS。 mS

使用者單位

使用者單位

轉成脈衝單位時，應符合 1∼200KHz的範圍。

轉成脈衝單位時，應符合 1∼30KHz的範圍。

200,000

1,000

11∼32,767。不在範圍內，則視為1。 Pulse

使用者單位

BFM # 說 明名 稱 初始值 單位

—
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128 系統命令 H0000

b0=ERROR RESET錯誤清除，Edge detection

b1=STOP Command停止命令，減速停止

b2=LSF正轉極限， Level detection

b3=LSR反轉極限， Level detection

b4=絕對位置/相對位置。   b4=0:絕對位置
: 對位置b4=1 相

b5=START開始執行，Edge detection

b6=執行二段速中斷位置定位時之變速信號

狀態資訊

錯誤碼

■ 136

■ 137

H0000

0

b0=READY/BUSY  b0=0:READY可執行指令
b0=1:BUSY

b1=正轉脈衝輸出中

b2=反轉脈衝輸出中

b3=原點復歸完成旗號

b4=現在位置值BFM#133、 132超出範圍

b5=錯誤發生，錯誤碼存放在BFM#137

b6=定位完成旗號

K0=無錯誤發生

KXXX1=設定數值超出範圍
XXX表示發生錯誤的BFM編號

KXXX2=設定數值發生溢位
XXX表示發生錯誤的BFM編號

K3=同時選擇多個運轉命令

K4=運轉命令執行中 LSF或 LSR=ON
執行 JOGF、 JOGR或MPG指令脫離極限
開關時，錯誤碼會自動消除。

b0=ZRN原點復歸

b1=JOGF正轉寸動

b2=JOGR反轉寸動

b3=DRV一段速定位

b4=DRV2二段速定位

b5=DVIT一段速中斷位置定位

b6=DV2I二段速中斷位置定位

b7=DVS一段速中斷停止定位

b8=PLSV可變速度脈衝輸出

b9=MPG電子手輪

b10=LI直線補間定位

129 運轉命令 H0000

0

0

0

使用者單位

使用者單位

32位元值現在速度值

現在位置值

現在位置值

■ 131,130

133,132

135,134

32位元值

由PLC以ABS指令讀取的伺服電機
絕對位置，可由此處寫入控制器

Pulse

BFM # 說 明名 稱 初始值 單位

150

152,151

直線補間偏移向量速度

直線補間運轉向量速度

153 直線補間加減速時間

轉成脈衝單位時，應符合 0∼30KHz的範圍。
不在範圍內，則視為 0。

轉成脈衝單位時，應符合 10∼200KHz的範圍。
不在範圍內，則視為 200,000。

200,000

0∼32,000mS
<0，則視為 0。>32,000，則視為 32,000。 100 mS

155,154

157,156

■ 158

■ 160,159

■ 161

■ 163,162

直線補間X軸目標值

直線補間Y軸目標值

直線補間X軸偏移速度

直線補間X軸運轉速度

直線補間Y軸偏移速度

直線補間Y軸運轉速度

轉成脈衝單位時，應符合 32位元值的範圍。

轉成脈衝單位時，應符合 32位元值的範圍。

16位元值

32位元值

16位元值

32位元值

0 使用者單位

使用者單位

0

0

0

0

0

0

使用者單位

使用者單位

使用者單位

使用者單位

使用者單位

使用者單位

BFM # 說 明名 稱 初始值 單位

32位元值

指令執行時，
經系統計算後主動填入。

—

—

—

—
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本模塊的定位控制，每一軸的功能均相同。所以，以下的說明僅以PG1的BFM號碼為例。
PG2相對應的BFM號碼，則要加上 100，PG3加上 200，PG4加上 300。

偏移速度
BFM#102

最高速度BFM#101、100

加速時間
BFM#103

減速時間
BFM#104

運轉速度1  BFM#123、122

速度

時間

BFM#101、 100  最高速度

如上圖示，此值限定了該軸定位控制的最高運轉速度。任何定位控制指令在指令執行中，
若有運轉速度高於最高速度的情形，則會以最高速度執行指令。
本模塊的最高輸出脈衝頻率為 200KHz。此設定值 1∼200KHz，不在範圍內則視為 200K。預設
值為 200K。

BFM#102  偏移速度

如上圖示，此值為該軸定位控制的最低運轉速度。任何定位控制指令在指令執行中，若有運
轉速度低於偏移速度的情形，則會以偏移速度執行指令。
其主要目的是為了避開步進電機的低頻共振區，所以，若是伺服電機，通常會設定為0。
此設定值 0∼30KHz，不在範圍內則視為 0。預設值為 0。

BFM#103  加速時間

如上圖示，加速時間為偏移速度加速到最高速度所需的時間。
此設定值 0∼32,000mS，<0則視為 0，>32,000則視為 32,000。預設值為 100mS。

BFM#104  減速時間

如上圖示，減速時間為最高速度減速到偏移速度所需的時間。
此設定值 0∼32,000mS，<0則視為 0，>32,000則視為 32,000。預設值為 100mS。

BFM#106、 105  JOG速度

執行 JOGF、 JOGR指令時，會依據 JOG速度運轉。指令執行中，可以改變 JOG速度。
實際 JOG運轉速度=JOG速度 (BFM#106、 105)×速度倍率(BFM#114)。

移動量

BFM#107  JOG運轉緩衝時間

JOGF、 JOGR指令執行時，會先輸出一個位置值相對應的脈衝。等到緩衝時間之後再持續
輸出脈衝。

BFM#109、108  原點復歸速度
BFM#110  原點復歸減速速度

執行原點復歸，會先以原點復歸速度(較快)往原點方向移動，直到碰到近點信號(DOG)時，
再減速至原點復歸減速速度(較慢)，然後，慢慢靠近原點，以便得到較高的精準度。
指令執行中，不可以改變原點復歸速度、原點復歸減速速度及速度倍率。這與其他定位控制
指令並不相同，必須特別注意。
實際原點復歸速度=原點復歸速度(BFM#109、 108)×速度倍率(BFM#114)。
實際原點復歸減速速度=原點復歸減速速度(BFM#110)×速度倍率(BFM#114)。

BFM#111  原點復歸之PG0信號數

當原點復歸模式選擇"DOG後緣計數PG0定位原點復歸"或"DOG前緣計數PG0定位原點復歸"
時，必須在此設定該有的PG0信號數。

BFM#113、112  原點位置值

完成原點復歸程序時，會將此原點位置值填入現在位置值(BFM#133、 132)。
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速度

時間

速度倍率
BFM#114

1000=100.0% 700=70.0%

BFM#114  速度倍率

如上圖示，用以改變定位控制執行時的運轉速度。預設值為1,000，即 100.0%。
JOG速度 (BFM#106、 105)、原點復歸速度 (BFM#109、 108)、原點復歸減速速度 (BFM#110)

及運轉速度 (BFM#123、 122及BFM#127、 126)均受此參數影響。
原點復歸指令執行中，此參數改變無效。其他定位控制指令執行中若改變此參數值，就會改
變實際運轉速度。
可設定的速度倍率範圍為 1∼30,000，單位 0.1%，即 0.1%∼3000.0%。

BFM#117、116  電機轉一圈所需脈衝數 (Pr:Pulse rate)

BFM#119、118  電機轉一圈的移動距離 (Fr:Feed rate)

當單位系統選擇為機械單位或組合單位時，必須提供"電機轉一圈所需脈衝數"及"電機轉一
圈的移動距離"兩項設定。以便於定位控制系統進行單位換算，進而送出正確的脈衝串。

BFM#115  參數設定

本參數設定包含單位系統、位置資料倍率、旋轉方向、原點復歸方向、原點復歸模式及外部
輸入點之極性設定，以下將一一說明。

BFM#115之b1、b0  單位系統
本模塊的定位控制功能，是透過高速脈衝輸出，對電機驅動器送出高速脈衝串進行定位控
制。所以，最基本的運轉速度單位，就是高速脈衝的輸出頻率(Hz)，而位置單位就是輸出
的脈衝數(PLS)。然而，在實際的應用場合，可能更適合以機械單位進行定位控制。所以
，本模塊提供了使用者單位設定的功能，由系統進行單位換算，讓使用者得以用最適合的
單位進行定位控制工作。

Hz電機單位

機械單位

組合單位

b1

0

0

1

b0

0

1

X

使用者單位
項 目

位置資料 速度資料

Pulse

Hz
μm mdeg -410 inch

inch/mincm/min 10deg/min

速度單位 此速度單位使用於定位控制的最高速度 、偏移速度      (BFM#101、 100)

(BFM#102) (BFM#106、 105) (BFM#109、 108)、 JOG速度 、原點復歸速度 、
原點復歸減速速度 、運轉速度(BFM#110) (BFM#123、 122及BFM#127、 126)

及現在速度值 。(BFM#131、 130)

位置單位      此位置單位使用於定位控制的原點位置值 (BFM#113、 112)、目標位置
(BFM#121、 120及BFM#125、 124)及現在位置值 (BFM#133、 132)。

以下為位置單位選擇 (µm)，速度單位選擇 (cm/min)之單位換算範例。

假設電機轉一圈所需脈衝數Pr=10000(Pulse/REV)，電機轉一圈移動距離 Fr=1000(µm/REV)

則Pr/Fr=10000 (Pulse/REV) ÷ 1000 (µm/REV) =10 (Pulse/µm)  
表示每個使用者單位 (µm)，必須送出 10個Pulse。

而以 (cm/min)為單位的使用者單位最高速度計算如下:

4使用者單位最高速度=最高脈衝輸出頻率÷Pr×Fr÷10                      ×60
cm
µm

min

sec

3 4 3 4=200×10                  ÷10                   ×10                   ÷10               ×60    
Pulse
sec

Pulse

REV

µm

REV cm
µm

min

sec

4 4=2×10               ÷10               ×60
µm

3 4=20              ×10               ÷10               ×60
sec REV

µmREV
cm
µm

min

sec

secµm
sec cm min

=2             ×60              =120
seccm cm

sec min min
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BFM#115之b8∼b6  原點復歸模式選擇
本模塊提供多種原點復歸模式，以下將一一說明。

b8

0

0

0

0

1

b7

0

0

1

1

X

原點復歸模式

DOG後緣定位原點復歸

DOG前緣定位原點復歸

DOG後緣計數PG0定位原點復歸

DOG前緣計數PG0定位原點復歸

數據設定型定位原點復歸

b6

0

1

0

1

X

BFM#115之b3、b2  位置資料倍率
原點位置值(BFM#113、112)、目標位置 1(BFM#123、122)、目標位置 2(BFM#125、124)
及現在位置值(BFM#133、132)都會乘上位置資料倍率。

BFM#115之b4  旋轉方向
可選擇，"現在位置值增加時，電機正轉"或"現在位置值增加時，電機反轉"。此選擇會
影響脈衝輸出的方向信號。預設值為"現在位置值增加時，電機正轉"。
當選擇"現在位置值增加時，電機正轉"時，若定位控制指令決定往現在位置值增加的方向
移動，則電機正轉，方向信號會ON。
當選擇"現在位置值增加時，電機反轉"時，若定位控制指令決定往現在位置值增加的方向
移動，則電機反轉，方向信號會OFF。

速度

時間

原點復歸減速速度
BFM#110

往原點復歸方向

原點復歸速度
BFM#109、108

DOG前緣，開始減速

DOG後緣，立即停止

DOG信號

CLR信號

原點復歸完成旗號
BFM#136 b3

START輸入信號或
BFM#128 b5

DOG後緣定位原點復歸

CLR信號約 100ms
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DOG前緣定位原點復歸

DOG後緣計數PG0定位原點復歸

速度

時間

DOG信號

往原點復歸方向

PG0信號

DOG前緣，開始減速

PG0計數到，立即停止

DOG後緣，PG0開始計數，零點信號數=2
CLR信號

1 2

原點復歸速度
BFM#109、108

原點復歸減速速度
BFM#110

原點復歸完成旗號
BFM#136 b3

START輸入信號或
BFM#128 b5

速度

時間

往原點復歸方向
DOG前緣，開始減速

CLR信號

電機往
反方向轉動

DOG信號 DOG前進，OFF→ON DOG後退，ON→OFF

電機驅動方向信號

原點復歸完成旗號
BFM#136 b3

原點復歸速度
BFM#109、108

原點復歸減速
速度BFM#110

START輸入信號或
BFM#128 b5

CLR信號約
100ms

CLR信號約
100ms
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此種原點復歸模式並沒有實際的位置移動，所以，電機並不會轉動。執行時，會先將
原點位置值(BFM#113、112)填入現在位置值(BFM#133、132)。然後，輸出CLR信號
( mS)。再將原點復歸完成旗號(BFM#136 b3)設為ON，完成原點復歸動作。約 100

DOG前緣計數PG0定位原點復歸

原點復歸減速速度
BFM#110

原點復歸速度
BFM#109、108

速度

時間

DOG信號

往原點復歸方向

PG0信號

DOG前緣，開始減速

PG0計數到，立即停止

CLR信號

DOG前緣，PG0開始計數
，零點信號數=3

1 2 3

START輸入信號或
BFM#128 b5

原點復歸完成旗號
BFM#136 b3

CLR信號約 100ms

數據設定型定位原點復歸

當定位控制系統有在PLC上安裝極限開關時，本模塊提供自動尋點原點復歸功能。

極限開關 DOG 原點復歸方向

原點
(4) (3) (2) (1)

上圖中標示原點復歸動作的起始點在 (1)∼(4)時，之動作情形。分述如下：

(1)起始點在DOG信號的右側
以原點復歸速度朝原點復歸方向移動，偵測到DOG前緣時，開始減速到原點復歸減
速速度，直到原點復歸完成。

(2)起始點在DOG信號ON中
以原點復歸速度朝原點復歸的反方向移動，直到DOG信號由ON變為OFF，接著減速
停止。然後，再以原點復歸速度朝原點復歸方向移動，偵測到DOG前緣時，開始減
速到原點復歸減速速度，直到原點復歸完成。

(3)起始點在DOG信號的左側
以原點復歸速度朝原點復歸方向移動，偵測到極限開關前緣時，減速停止。然後，
以原點復歸速度朝原點復歸的反方向移動，直到DOG信號由OFF變為ON，再由ON

變為OFF，接著減速停止。然後，再以原點復歸速度朝原點復歸方向移動，偵測到
DOG前緣時，開始減速到原點復歸減速速度，直到原點復歸完成。

(4)起始點在極限開關ON中
以原點復歸速度朝原點復歸的反方向移動，直到DOG信號由OFF變為ON，再由ON

變為OFF，接著減速停止。然後，再以原點復歸速度朝原點復歸方向移動，偵測到
DOG前緣時，開始減速到原點復歸減速速度，直到原點復歸完成。

自動尋點功能
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BFM#121、120  目標位置 1

BFM#125、124  目標位置 2

執行一段速定位(  )、二段速定位(  )、一段速中斷位置定位BFM#129 b3 BFM#129 b4

(  )、二段速中斷位置定位(  )及一段速中斷停止定位(  )BFM#129 b5 BFM#129 b6 BFM#129 b7

時，會依據本目標位置進行移動定位。指令執行中，不可變更目標位置。

當選擇絕對位置定位(  )時，BFM#128 b4=0

實際移動量= 目標位置−現在位置(BFM#133、132)  ×位置資料倍率

當選擇相對位置定位(  1)時，BFM#128 b4=
實際移動量=目標位置×位置資料倍率

BFM#123、122  運轉速度 1

BFM#127、126  運轉速度 2

執行一段速定位(  )、二段速定位(  )、一段速中斷位置定位BFM#129 b3 BFM#129 b4

(  )、二段速中斷位置定位(  )、一段速中斷停止定位(  )BFM#129 b5 BFM#129 b6 BFM#129 b7

及可變速度脈衝輸出(  8)時，會依據本運轉速度進行定位控制。指令執行中，BFM#128 b

可以改變運轉速度。

實際運轉速度=運轉速度×速度倍率(BFM#114)

本系統命令包含ERROR RESET、STOP Command、 LSF正轉極限、 LSR反轉極限、
絕對位置/相對位置選擇、START信號及變速信號。

BFM#128  系統命令

BFM#128之b0  ERROR RESET錯誤清除
當發生錯誤時，令(  )由OFF→ON，可清除錯誤狀態。BFM#128 b0

BFM#128之b1  STOP Command停止命令
當(  1)=ON時，會進行減速停止。STOP命令可以在任何時機停止脈衝輸出。BFM#128 b

BFM#128之b2  LSF正轉極限
電機在正轉方向的極限開關。此開關動作時，會減速停止，並限制所有往正轉方向的運轉
動作。可利用 JOGR指令或MPG指令往反轉方向脫離極限開關。

BFM#128之b4  絕對位置/相對位置
運轉命令執行時，依此狀態決定絕對位置定位( )或相對位置定位( )。b4=0 b4=1

相對位置定位的移動量=目標位置×位置資料倍率
※ 位置資料倍率由(BFM#115之b3、b2)決定。

絕對位置定位的移動量= 目標位置−現在位置(BFM#133、132) 位置資料倍率  ×

BFM#128之b5  START開始執行
選定運轉命令(BFM#129)的定位指令後，令START信號由OFF→ON開始執行該定位指令。
運轉命令的 JOGF、 JOGR、PLSV及MPG指令為 Level動作的指令，不需由START信號啟動。

BFM#128之b6  執行二段速中斷位置定位時之變速信號
執行二段速中斷位置定位時，當(BFM#128 b6)由OFF→ON，運轉速度由第一段速度轉變
到第二段速度。

BFM#129  運轉命令

本模塊提供許多定位控制指令，以下將一一說明。不可同時指定一個以上的定位控制指令，
否則將發生錯誤。

BFM#129之b0  原點復歸
進行原點復歸啟動時，先由(BFM#115之b8∼b6)選定原點復歸模式。再將運轉命令
(BFM#129)選擇原點復歸( )，然後，令START信號由OFF→ON開始執行原點復歸。b0=ON

本模塊提供 5種原點復歸模式，詳細動作情形請參閱(BFM#115 b8∼b6)的說明。

※ 位置資料倍率由(BFM#115之b3、b2)決定。

BFM#128之b3  LSR反轉極限
電機在反轉方向的極限開關。此開關動作時，會減速停止，並限制所有往反轉方向的運轉
動作。可利用 JOGF指令或MPG指令往正轉方向脫離極限開關。
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BFM#129之b1  JOGF正轉寸動
BFM#129之b2  JOGR反轉寸動

當運轉命令(BFM )選擇 F定位(b1=ON)或 R定位(b2=ON)時，則以上圖所示#129 JOG JOG

方式輸出脈衝。脈衝輸出中，可以任意改變運轉速度。
當 指令ON的時間小於緩衝時間( 的設定值或小於 1個位置值時，會輸出 1個JOG BFM#107)

位置值相對應的脈衝。
當 指令ON的時間大於緩衝時間( 的設定值時，如上圖所示，會先輸出 1個位JOG BFM#107)

置值相對應的脈衝，等到緩衝時間之後，再持續輸出脈衝。
JOGF指令，會輸出電機正轉方向的脈衝。
JOGR指令，會輸出電機反轉方向的脈衝。

偏移速度
BFM#102

最高速度BFM#101、100

加速時間
BFM#103

減速時間
BFM#104

JOG速度
BFM#106、105

速度

時間1個位置值

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

JOGF、JOGR指令
BFM#128 b1、b2

JOG運轉
緩衝時間
BFM#107

BFM#129之b3  DRV一段速定位

將運轉命令( 129)選擇一段速定位(b3=ON)，再令START信號=OFF→ON，則執行BFM#

上圖之定位控制。
絕對位置定位( 128 b4=0)時，BFM#

移動量= 目標位置 ( 、 ) 現在位置值( 、 )1 BFM#121 120 − BFM#133 132 。
相對位置定位( 128 b4=1)時，BFM#

移動量=目標位置 ( 、 )。1 BFM#121 120

最高速度BFM#101、100

加速時間
BFM#103

減速時間
BFM#104

運轉速度1
BFM#123、122

速度

時間

移動量

偏移速度
BFM#102

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

START輸入信號或
BFM#128 b5

定位完成旗號
BFM#136 b6
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BFM#129之b4  DRV2二段速定位

速度

時間

移動量 1

移動量 2

加速時間
BFM#103

最高速度BFM#101、100

運轉速度1
BFM#123、122

運轉速度2
BFM#127、126

偏移速度
BFM#102

減速時間
BFM#104

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

定位完成旗號
BFM#136 b6

START輸入信號或
BFM#128 b5

將運轉命令( 129)選擇二段速定位(b4=ON)，再令START信號=OFF→ON，則執行BFM#

上圖之定位控制。
絕對位置定位( 128 b4=0)時，BFM#

移動量 1= 目標位置 ( 、 ) 現在位置值( 、 )1 BFM#121 120 − BFM#133 132 │。
移動量 2= 目標位置 ( 、 ) 目標位置 ( 、 )2 BFM#125 124 − 1 BFM#121 120│。
相對位置定位( 128 b4=1)時，BFM#

移動量 1=目標位置 ( 、 )。1 BFM#121 120

移動量 2=目標位置 ( 、 )。2 BFM#125 124

BFM#129之b5  DVIT一段速中斷位置定位

將運轉命令( 129)選擇一段速中斷位置定位(b5=ON)，再令START信號=OFF→ON，BFM#

則執行上圖之定位控制。
中斷發生後的移動量=目標位置 ( 、 )。1 BFM#121 120

速度

時間

加速時間
BFM#103

最高速度BFM#101、100

運轉速度1
BFM#123、122

偏移速度
BFM#102

減速時間
BFM#104

INT輸入信號

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

定位完成旗號
BFM#136 b6

START輸入信號或
BFM#128 b5

中斷發生後的
移動量
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BFM#129之b6  DV2I二段速中斷位置定位

速度

時間

變速信號
BFM#128 b6

加速時間
BFM#103

最高速度BFM#101、100

運轉速度1
BFM#123、122

運轉速度2
BFM#127、126

偏移速度
BFM#102

減速時間
BFM#104

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

定位完成旗號
BFM#136 b6

INT輸入信號

START輸入信號或
BFM#128 b5

將運轉命令( 129)選擇二段速中斷位置定位(b6=ON)，再令START信號=OFF→ON，BFM#

則執行上圖之定位控制。
中斷發生後的移動量=目標位置 ( 、 )。1 BFM#121 120

中斷發生後的
移動量

BFM#129之b7  DVS一段速中斷停止定位

速度

時間

加速時間
BFM#103

最高速度BFM#101、100

減速時間
BFM#104

移動量

運轉速度1
BFM#123、122

偏移速度
BFM#102

INT輸入信號

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

定位完成旗號
BFM#136 b6

START輸入信號或
BFM#128 b5

將運轉命令( 129)選擇一段速中斷停止定位(b7=ON)，再令START信號=OFF→ON，BFM#

則執行上圖之定位控制。在朝著目標位置值移動的過程中，若 INT輸入信號由OFF→ON，
則立即減速停止。
絕對位置定位( 128 b4=0)時，BFM#

移動量= 目標位置 ( 、 ) 現在位置值( 、 )1 BFM#121 120 − BFM#133 132 。
相對位置定位( 128 b4=1)時，BFM#

移動量=目標位置 ( 、 )。1 BFM#121 120
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BFM#129之b8  PLSV可變速度脈衝輸出

80,000 120,000 40,000

速度

時間

運轉速度 1
BFM#123、122

加速時間
BFM#103

減速時間
BFM#104

最高速度BFM#101、100

偏移速度
BFM#102

PLSV
BFM#129 b8

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

當運轉命令( 129)選擇可變速度脈衝輸出(b8=ON)時，會以運轉速度 1( 、BFM# BFM#123

122 BFM# =OFF)輸出脈衝，直到( 129  b8 )時，減速停止輸出脈衝。脈衝輸出中，可以任意
改變運轉速度 1( 、 )的內容值，以改變運轉速度。BFM#123 122

BFM#129之b9  MPG電子手輪
MPG指令的相關參數由BFM#3∼ 5設定。

當運轉命令( )選擇MPG電子手輪( )時，PG1的MPG指令開始執行。BFM#129 b9=ON

如上圖示，電子手輪的AB相脈衝信號，送到本模塊的AB輸入端。當電子手輪轉動時，會
依據輸入脈衝的速度與數量，以設定的電子齒輪比，等比例送出脈衝。

輸出脈衝數=輸入脈衝數×
電子齒輪比之分子(BFM#3)

電子齒輪比之分母(BFM#4)

MPG指令的反應時間(BFM#5)指的是輸入脈衝與輸出脈衝間的延遲。當反應時間設的很
短時，可能造成機具震動。此時，調長反應時間，應可得到改善。
假使PG1∼PG4同時執行MPG指令，則電子手輪轉動時，PG1∼PG4會同時送出脈衝。

A相脈衝

B相脈衝

伺服電機

驅動器

CK

DIR

A

B

脈
衝

輸
入

M

VS-2PG / VS-4PG

PG1

電子手輪
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BFM#129之b10  LI直線補間定位
PG1(X軸)及PG2(Y軸)組合共同執行直線補間定位功能，使用BFM#150∼BFM#163。

Y軸

X軸

Y軸目標值
BFM#157、156

X軸目標值
BFM#155、154

XY軸目標值

當運轉命令( )選擇直線補間定位( )，再令 信號 → ，BFM#129 b10=ON START =OFF ON

則執行上圖之定位控制。

XY軸移動量= XY軸目標值−XY軸現在位置值
絕對位置定位(  )時，BFM#128 b4=0

加減速時間BFM#153

運轉向量速度
BFM#152、151

速度

時間

XY軸移動量

偏移向量速度
BFM#150

READY/BUSY旗號
BFM#136 b0

START輸入信號或
BFM#128 b5

定位完成旗號
BFM#136 b6

相對位置定位(  )時，BFM#128 b4=1

XY軸移動量=XY軸目標值
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VS-4PG

停止輸出

SON:伺服啟動

RES:伺服重置
LSP:正轉極限

X16 正轉極限

X17

S/S

反轉極限

X14

X15

一段速
定位啟動

X12

原點復歸

X13

JOG+

VSM-32MT

X11

DOG

CK

COM

DIR

CLR

24VDC

ALM

VDD

COM

SON

RES

LSP

LSN

T  L

EMG

S  G

LSN:反轉極限

E GM :緊急開關

P  P

S  G

S  G

N  P

C  R

M R - J 2 系 列
伺服驅動器

RA1

RA2

RA3

RD

INP

T L:轉距限制

P

C

OPC

S  D

回原點

X10

24V
IN

JOG

參數Pr0

設定為位置伺服

R

S

T

三
相
電
源

U

V

W

伺
服
馬
達

24V
IN

S/S

外部配線

VSM主機擴充VS-4PG模塊與三菱伺服電機(MR-J2)配線例

DOG
近點信號
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原點復歸的方向

滑移平台

螺桿

LSF
正轉極限

LSP
正轉極限

DOG
近點信號

LSN
反轉極限

伺
服

電
機

驅
動

器

伺服
電機

VSM-32MT

X16X17

停止輸出

一段速定位

原點復歸

JOG+

回原點

JOG

X14

X15

X12

X13

X11

X10

CK

DIR

CLR

VS-4PG

DOG

PG1

LSR
反轉極限

元    件 說 明

程序中所使用的元件說明

X10

X11

X12

X13

X14

X15

X16

X17

M0

M1

M2

M3

M4∼M15

M20

M21

M22

M23

M24

M25

M26∼M35

M40∼M55

D11、D10

D13、D12

D21、D20

D23、D22

D30

原點復歸按鈕

JOG+按鈕

JOG – 按鈕

回原點按鈕

一段速相對定位按鈕

停止按鈕

正轉極限開關，N/C接點

反轉極限開關，N/C接點

ZRN原點復歸指令

JOGF正轉寸動指令

JOGR反轉寸動指令

一段速定位指令

未使用

未使用

STOP Command停止命令

LSF正轉極限

LSR反轉極限

絕對位置/相對位置

START開始執行

未使用

狀態資訊

目標位置

運轉速度

現在速度

現在位置

錯誤碼

程序範例

本程序範例執行原點復歸、JOG+、JOG−、回原點及一段速定位控制，下圖為系統配置圖。
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M9000

M100

M9000

X10

M100

X11

X12

X13

X15

X16

X17

X14

X10

X13

X14

X13

X14

X14

M2

M1

FROM   K1   K30   D0   K1

TO   K1   K129   K4M0   K1

DTO   K1   K100   K100000   K1

DTO   K1   K108   K100000   K1

讀取 1號特殊模塊之辨識碼

=   D0   K210 M100

M0

MOV   K0   K4M0

M1

M2

M3

M21

M22

M23

M24

M25

DMOV   K0   D10

DMOV   K10000   D10

DTO   K1   K120   D10   K1

TO   K1   K128   K4M20   K1

DFROM   K1   K130   D20   K1

DFROM   K1   K132   D22   K1

FROM   K1   K136   K4M40   K1

FROM   K1   K137   D30   K1

DMOV   K10000   D12

DMOV   K2000   D12

DTO   K1   K122   D12   K1

M100

M100

M100

確認VS-4PG模塊

設定最高速度

設定原點復歸速度

其他項目，採用預設值，
所以，不用設定。

原點復歸

JOGF

JOGR

一段速定位

設定運轉命令

將運轉命令送到模塊

設定目標位置為 0

設定運轉速度為 10000

設定目標位置為 10000

設定運轉速度為 2000

將目標位置送到模塊

將運轉速度送到模塊

STOP停止命令

LSF正轉極限

LSR反轉極限

絕對位置/相對位置。執行一段速定位
控制時，採用相對定位。

START開始執行。原點復歸、回原點
及一段速定位均需由START信號啟動。

將系統命令送到模塊

從模塊讀取現在速度值

從模塊讀取現在位置值

從模塊讀取狀態資訊

從模塊讀取錯誤碼

設定系統命令
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重量測量模塊5-3-10  VS-1LC / VS-2LC

產品外觀

VS-1LC/VS-2LC重量測量模塊可以接受外部 1/2點 Load Cell信號輸入，並將之轉換成重量相關
數位資料。再透過 FROM指令的操作，將轉換後之重量數位資料傳送到VS系列主機，供做數值
監測或控制參考之用。
VS-1LC / VS-2LC重量測量模塊之外部 電源供給，採隔離式 轉換回路。且 內部DC24V DC/DC PLC

與輸入間以磁耦合器隔離，可獲得穩定之重量信號轉換。使用前請先詳閱本說明。

產品重量(淨重/毛重): 140g/210g

產品重量(淨重/毛重): 155g/225g

產品型號

電源指示燈

擴充排線

拉帶

直流電源接線端子

VIGOR LOGO

第一組
Load Cell接線端子

第二組
Load Cell接線端子

DC24V
INPUT

VS-1LC

PWR

1 
po

in
t 

Lo
ad

 C
el

l i
np

ut
 

V
S

-1
L

C
P

O
W

E
R

: 
2

4
V

D
C

  
1

W

S
E

R
IA

L
: 

2
1

0
3

-0
0

0
1

V
IG

O
R
 E

L
E
C
T
R

IC
 C

O
R

P
.

P
R

O
G

R
A

M
M

A
B

L
E

 C
O

N
T

R
O

L
L

E
R

V
IG

O
R

電源指示燈

擴充排線

拉帶

DIN軌道卡鉤 模塊擴充槽

直流電源接線端子

VIGOR LOGO

Load Cell接線端子

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道卡鉤

產品銘牌

60mm 65mm

9
0

m
m

產品型號

DC24V
INPUT

VS-2LC

PWR

60mm 65mm

2 
po

in
ts
 

Lo
ad

 C
el

l i
np

ut
 

V
S

-2
L

C
P

O
W

E
R

: 
2

4
V

D
C

  
2

W

S
E

R
IA

L
: 

2
1

0
3

-0
0

0
1

V
IG

O
R
 E

L
E
C
T
R

IC
 C

O
R

P
.

P
R

O
G

R
A

M
M

A
B

L
E

 C
O

N
T

R
O

L
L

E
R

V
IG

O
R9

0
m

m

DIN軌道
安裝機構

DIN軌道卡鉤

產品銘牌

DIN軌道卡鉤 模塊擴充槽

AD轉換元件

線性誤差

增益飄移

激勵電源

適用 LC特徵值

零點飄移

規 格

轉換時間

∑24位元∆−  ADC

400/200/100/60/50/20/16.6/10/2.5mS

0.01%滿刻度@25℃

≤0.2 µV/℃

項  目

產品規格

電源消耗
外部DC24V ± 20%， 40mA / PLC內部 5V， 15mA 

外部DC24V ± 20%， 80mA / PLC內部 5V， 15mA 

外部DC24V電源供給，採隔離式DC/DC轉換回路。
PLC內部與輸入間以磁耦合器隔離。  各輸入間未隔離。

隔離方式

基本規格

規 格項  目

性能規格

5VDC±5%,每通道 60mA，可推動 4個 350Ω Load Cell

1~1000mV/V 

≤10 ppm/℃

VS-1LC

VS-2LC
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VS-1LC / VS-2LC緩衝記憶體BFM

VS-1LC / VS-2LC模塊透過以下之BFM與VS系列主機進行資料傳遞。
VS-1LC有 LC1，VS-2LC有 LC1及 LC2。
BFM#2∼25為 LC1運轉時所需的BFM，BFM#32∼55為 LC2運轉時所需的BFM。
由於， LC1及 LC2的功能均相同，以下僅列出 LC1的BFM說明。

■BFM#中標示" "者，為僅可讀取之BFM。
▲BFM#中標示" "者，為具備停電保持功能之BFM。

功 能 說 明BFM # 初始值

▲2 2

▲3

▲4

▲5

▲6

▲7

▲8

▲9

▲10

11

13、12

▲15、14

LC1之 Load Cell特徵值。設定值 1∼1000mV/V，此範圍以外一律視為 2mV/V。

LC1之平均次數。設定值 1∼50次，此範圍以外一律視為 5次。

LC1之零點判斷範圍。設定值 0∼32767，此範圍以外一律視為 10。範圍取±值。
當量測值進入此判斷範圍時，BFM#25之b4空載旗號會ON，表示量測物已移除。

LC1之穩定檢查範圍。設定值 1∼10000，此範圍以外一律視為 10。範圍取±值。

LC1之穩定檢查時間。設定值 1∼100(單位 0.1S)，此範圍以外一律視為 5。

LC1之零點追蹤界限值。設定值 0∼30000，此範圍以外視為 1000。範圍取±值。

LC1之零點追蹤判斷範圍。設定值 0∼10000，此範圍以外視為 1。範圍取±值。

LC1之零點追蹤時間。設定值 5∼1000(單位 0.1S)，此範圍以外一律視為 5。

LC1之調校指令。

LC1之調校重量值。此值≤0，則視為 1000。

LC1之測量最大值。此值≤0，則視為 10000。
當量測值大於此設定值時，BFM#25之b3超出重量上限旗號會ON，表示重量超出
本磅秤之量測上限。

LC1之毛重 (0)/淨重 (1)顯示設定。設定值 0或 1，不在範圍內一律視為 0。

毛重=淨重+皮重

0

寫入"3210"可將模塊所有設定恢復成出廠狀態。
寫入"3211"可將 LC1所有設定恢復成出廠狀態。
寫入"3212"可將 LC2所有設定恢復成出廠狀態。
執行完畢後，系統會令內容值=0。

2 

5

10

10

5

1

1000

10000

H0000

0

16

▲17

▲19、18

■21、20

■23、22

LC1之皮重重量值。可直接寫入或經由BFM#16之讀取皮重指令設定。

LC1之重量顯示值。調校完成後才會有正確的顯示值，未調校完成顯示值會為 0。

LC1之AD讀值。

0

—

—

版本:XX，表示X.X版。

LC1之狀態及錯誤旗號。

b4 b3b5

超出重量上限，測量值超出BFM#15、14設定值。

b0b1b2

系統錯誤，硬件故障或外部 24V電源供給不正確。

輸入超出測量範圍

調校完成

空載旗號，測量值在BFM#5零點判斷範圍內。

測量已穩定，測量值符合BFM#6、7之穩定檢查條件。

■25

■30

■31

辨識碼VS-1LC:K211/VS-2LC:K212。可利用 FROM指令讀出，進行模塊辨識。 —

—

5

0

1000

設定值

轉換時間 2.51016.6205060100200400

LC1之轉換時間指定。設定值 0∼8，此範圍以外一律視為 2(100mS)。

0 1 2 3 4 5 6 7 8

(mS)

轉換時間愈長，可以得到愈穩定的測量值。

32

55
LC2運轉時所需的BFM，功能說明請參照 LC1。

0

LC1之重量顯示值歸零及讀取皮重、清除皮重指令。

b0b1b2

重量顯示值歸零

讀取皮重

清除皮重

H0000

■

▲
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BFM#6  穩定檢查範圍
BFM#7  穩定檢查時間

BFM#8  零點追蹤界限值
BFM#9  零點追蹤判斷範圍
BFM#10  零點追蹤時間

BFM#11  調校指令
BFM#13、12  調校重量值

當量測值的變化量維持在穩定檢查範圍內，超過穩定檢查時間，則認定為量測值已穩定。
BFM#25之b5量測已穩定旗號會ON。可利用此旗號判定量測是否已完成。

零點追蹤即自動歸零功能。執行重量量測時，可能因環境條件變動使零點產生偏移，進而影
響量測準確度。零點追蹤功能就是隨時追蹤環境條件變動，自動修正偏差，使量測結果不受
影響。如果，每次量測都能先進行重量顯示值歸零的場合，則無須啟動零點追蹤功能。

以下說明零點追蹤功能的處理方式:
當量測值處在 0的狀態，且經過"零點追蹤時間"後，若量測值產生變化，且其變化量≦
"零點追蹤判斷範圍"時，此變化量則視為偏差值，被累計至零點修正值，做為零點修正之用
，並將重量顯示值歸零。
零點追蹤界限值，則為零點修正的界限，當累計的零點修正值到達此界限值時，則不再繼續
累計。

秤重系統架設完成後，必須經過調校程序，以便建立實體重量與重量顯示值之間的關聯。
調校完成後，BFM#25之b2調校完成旗號會ON，此時，才能進行正確量測。
本產品提供零點調校及第 1∼3調校點，共四個調校點，應對 Load Cell之元件特性。在絕大多
數場合僅須執行兩點調校。

調校程序如下:

磅秤處在空載狀態

令BFM#11=0→1

將第1調校點砝碼置於磅秤上

在BFM#13、12填入相對應的重量值

令BFM#11=1→2

完成第1點調校

將第2調校點砝碼置於磅秤上

在BFM#13、12填入相對應的重量值

令BFM#11=2→3

將第3調校點砝碼置於磅秤上

在BFM#13、12填入相對應的重量值

令BFM#11=3→4

完成調校程序

BFM#25之b2調校完成旗號會ON

啟動調校程序
並完成零點調校

完成第2點調校

完成第3點調校

BFM#11=2→0完成2點調校

BFM#11=3→0完成3點調校

BFM#11=4→0完成4點調校

兩點調校的範例:

磅秤處在空載狀態

令BFM#11=0→1

完成零點調校

將1000g砝碼置於磅秤上

若量測值的單位為1g，

則在BFM#13、12填入1000。

若量測值的單位為0.1g，

則在BFM#13、12填入10000。

令BFM#11=1→2

完成第1點調校

令BFM#11=2→0

完成2點調校程序，此時

BFM#25之b2調校完成旗號會ON
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外部配線

程序範例

假設VS-2LC安裝在第一個特殊模塊。重量顯示值存放在D1、D0。

＝   D100   K212

M9002

M100

M100

M2

M10

M11

M12

讀取 1號特殊模塊之辨識碼

零點調校

第 1點調校

完成調校

將 LC1之狀態及錯誤旗號讀出放至M0~M5

將 LC1之重量顯示值讀出放至D1、D0

指定M20為重量顯示值歸零指令
指定M21為讀取皮重、M22為清除皮重指令

FROM   K1   K30   D100   K1

TO   K1   K11   K1   K1

DTO   K1   K12   K1000   K1

TO   K1   K11   K2   K1

TO   K1   K11   K0   K1

FROM   K1   K25   K2M0   K1

DFROM   K1   K20   D0   K1

TO   K1   K16   K1M20   K1

M100 確認辨識碼為K212

6線式
Load Cell

VS-2LC
LC1

FG

EXC

SEN

IS G

EXC

SEN

IS G

+5V

AG

*2

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

24V INDC24V
DC/DC
轉換器

+5V

AG

LC2

EXC

SEN

IS G

FG

EXC

SEN

IS G

+5V

AG

4線式
Load Cell

*1隔離線

*1： Load Cell輸入請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*2：請將隔離線的遮蔽層接線到 FG端子。雜訊太大時，請將 FG端子接線到   端子。

*1隔離線
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6.擴充卡

VS系列PLC主機上方的擴充卡插槽提供彈性擴充機能。可安裝小點數數位輸出入(DIO)擴充卡
，補足小量的控制點數需求，避免浪費。也可安裝通訊口(CP)擴充卡，擴充通訊機能，完成
需與外界週邊設備連結的通訊控制需求。更可安裝特殊功能(SF)擴充卡，滿足需要位置偵測
、速度控制、溫度控制等各種特殊應用的控制需求，完成較複雜高階的控制系統。

品 名 規　　　　　　　　格型 號

★表示輸出之形式  R:2A繼電器輸出  T:0.3A  NPN晶體管輸出

VS-3AV-EC  簡易模擬量擴充卡，非隔離，2點12bits(0∼10V)輸入，1點10bits(0∼10V)輸出

VS系列PLC擴充卡一覽表

DIO
擴充卡

VS-8X-EC  DIO擴充卡，8點DC24V輸入，接線採用端子台

VS-8YT-EC  DIO擴充卡，8點0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

VS-4X-EC  DIO擴充卡，4點DC24V輸入，接線採用端子台

VS-8XI-EC  DIO擴充卡，8點DC24V輸入，接線採用IDC連接器

VS-8YTI-EC  DIO擴充卡，8點100mA NPN晶體管輸出，接線採用IDC連接器

VS-485A-EC  通訊擴充卡，一組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離1000米

VS-485-EC  通訊擴充卡，一組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離50米

VS-D232-EC  通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

VS-D 485A-EC  通訊擴充卡，兩組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離1000米

VS-D 485-EC  通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離50米

通訊
擴充卡

VS-1PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，1點3線式PT100輸入，解析度0.1℃

VS-2PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，2點3線式PT100輸入，解析度0.1℃

特殊
擴充卡

VS-4AD-EC 模擬量輸入擴充卡，非隔離，4點12bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

VS-2DA-EC 模擬量輸出擴充卡，非隔離，2點12bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

VS-4A-EC 模擬量輸出入擴充卡，非隔離，2點12bits輸入，2點12bits輸出，可選擇電壓或電流

VS-3ISC-EC 變頻器控速擴充卡，3組完全隔離之變頻器速度控制回路，解析度0.1%

VS-2TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，2點Thermo Couple輸入，解析度0.2∼0.3℃

VS-4TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，4點Thermo Couple輸入，解析度0.2∼0.3℃

VS-D 52A-EC  
通訊擴充卡，一組隔離式RS-485通訊界面及一組非隔離式RS-232C通訊界面，
具備通訊指示燈，RS-485通訊距離1000米，接線採用端子台

通訊擴充卡，一組Ethernet附帶非隔離RS-485界面，及一組非隔離RS-485界面
，共兩個通訊口，均具備通訊指示燈

VS-32XY模塊也提供兩個擴充卡插槽，可安裝E8X及E8YT擴充卡，有效減少安裝面積。

 VS-E8X-EC  

 VS-E8YT-EC  
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 VS-4XYR-EC  

 VS-4XYT-EC  

DIO擴充卡， 2點DC24V輸入， 2點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

DIO擴充卡， 2點DC24V輸入， 2點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

VS-8XYR-EC  

VS-8XYT-EC  

DIO擴充卡， 4點DC24V輸入， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

DIO擴充卡， 4點DC24V輸入， 4點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-4YR-EC  

 VS-4YT-EC  

DIO擴充卡， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

DIO擴充卡， 4點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

 VS-232-EC  通訊擴充卡，一組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

 VS-ENET2-EC  



VS-      -EC  

6-1  數位輸出入(DIO)擴充卡

VS系列PLC提供 4點至 8點多樣的數位輸出入擴充卡供選擇使用。有繼電器及NPN晶體管輸出供
驅動不同負載選用。有端子台接線及 IDC連接器接線型式供選擇。
關于DIO擴充卡上輸入輸出點的元件編號，請參考"1-5-2擴充卡插槽"的說明。

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR

X0 1 2 3

4 5 6 7

8XI

X7

X6

X5

X4

X3

X2

X1

X0

S S

S S

系列名稱  表示擴充卡

擴充卡
連接器

產品銘牌

上端固定卡鉤

產品型號

輸出入
動作指示燈

輸出入
連接器

下端固定卡鉤

VIGOR 
LOGO

輸出入
接線端子

輸出入
接線端子

QR二維條碼

產品型號

產品序號

VIGOR LOGO

產品銘牌說明 DIO擴充卡機型編碼

2 DC24V 2 2點 輸入， 點 A繼電器輸出

4XYT 2 DC24V 2 0 NPN點 輸入， 點 .3A 晶體管輸出

4X 4點 輸入DC24V

4YR 4點 繼電器輸出2A

4YT 4 0 3 NPN點 . A 晶體管輸出

8XYR 4 DC24V 4 2點 輸入， 點 A繼電器輸出

8XYT 4 DC24V 4 0 3 NPN點 輸入， 點 . A 晶體管輸出

8X 8點 輸入DC24V

8YT 8點 .3A 晶體管輸出0 NPN

8XI 8點 輸入DC24V

8YTI 8點100mA 晶體管輸出NPN

4XYR 

6-1-1  各部位名稱

6-1-2  機型編碼

VS-8XYR-EC
1406-
0001
VIGOR

VS-8XYR-EC
1406-
0001
VIGOR

CE mark

E8X 

E8YT 

8點DC24V輸入

8點0.3A NPN晶體管輸出

124



輸入規格

規 格

外部提供電源 DC24V ±15%

輸入信號電流

輸入ON電流

輸入OFF電流

輸入阻抗

輸入反應時間

輸入信號形式

隔離方式

輸入動作指示

5.3mA / DC24V  (EN61131-2， type3)

3.5mA以上  (EN61131-2， type3)

1.5mA以下  (EN61131-2， type3)

約 4.3KΩ

約 10mS

光耦合器隔離

無電壓接點或NPN開集極晶體管或PNP開集極晶體管

輸入形式

當輸入光耦合器被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

Sink / Source可選擇

輸出規格

機械性隔離

80VA

100W

光耦合器隔離

7.2W / DC24V

0.1mA 以下 / DC30V

OFF→ON:100uS以下
ON→OFF:100uS以下

規 格

反應時間

隔離方式

輸出動作指示

最
大

負
載

輸出形式

負載電源

開路漏電流

電阻性負載

電感性負載

燈負載

繼電器輸出 NPN晶體管輸出

AC250V / DC30V以下 DC5V∼30V

2A / 1點
8A / 4點共COM

0.3A / 1點
0.8A / 4點共COM

—

1W / DC24V

OFF→ON:約 10mS

ON→OFF:約 10mS

端 子 台 接 線 機 型 IDC連接器機型

NPN晶體管輸出

—

0.1A / 1點
0.5A / 8點共COM

2 4W.  / DC24V

光耦合器隔離

0.1mA 以下 / DC30V

OFF→ON:100uS以下
ON→OFF:100uS以下

DC5V∼30V

當輸出元件被驅動時，面板上的 LED指示燈ON

基本規格

規 格

VS-4XYT-EC

VS-4X-EC

VS-4YR-EC

VS-4YT-EC

VS-8XYR-EC

VS-8XYT-EC

VS-8X-EC

VS-8YT-EC

VS-8XI-EC

VS-8YTI-EC

VS-4XYR-EC 2點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 2點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

2點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 2點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

4點Sink / Source可選擇DC24V輸入，接線採用端子台

4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

4點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

4點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 4點 2A繼電器輸出，接線採用端子台

4點Sink / Source可選擇DC24V輸入， 4點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台

兩組 4點Sink / Source可選擇DC24V輸入，共 8點輸入，接線採用端子台

兩組 4點 0.3A NPN晶體管輸出，共 8點輸出，接線採用端子台

8點Sink / Source可選擇DC24V輸入，接線採用 10P簡易 IDC連接器

8點 100mA NPN晶體管輸出，接線採用 10P簡易 IDC連接器

6-1-3  規格

項    目

項    目

型    號

 VS-E8X-EC  

 VS-E8YT-EC  

VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點DC24V輸入，接線採用端子台

VS-32XY模塊專用擴充卡， 8點 0.3A NPN晶體管輸出，接線採用端子台
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S S

30mm

6
4

m
m

Y0 1 2 3

4 5 6 7

Y7

Y6

Y5

Y4

Y3

Y2

Y1

Y0

Y0 1 2 3

4 5 6 7

X7X6X5X4 Y7Y6Y5Y4C1

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR

25mm 15mm

機  型

VS-4XYT-EC

VS-4X-EC

VS-4YR-EC

VS-4YT-EC

VS-4XYR-EC

VS-8XYR-EC

VS-8XYT-EC

VS-8X-EC

VS-8YT-EC

VS-8XI-EC

VS-8YTI-EC

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

Y0 1 2 3

4YR / T

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

X0 1 2 3

Y0 1 2 3

X3X2X1X0S S

8XYR / T

X0 1 2 3

4 5 6 7

8XI

X7

X6

X5

X4

X3

X2

X1

X0

S S

S S

8YTI

C0 Y0 Y1

X0 1

Y0 1

X1X0S S

4XYR / T

X0 1 2 3

X3X2X1X0S S

4X

X0 1

X1X0S S X3X2

2 3

4 5 6 7

C0 Y0 Y1 Y2 Y3

6-1-4  端子排列

6-1-5  外型尺寸及產品重量

55/90

45/80

40/75

45/80

45/80

40/75

50/85

45/80

40/75

30/65

30/65

淨/毛重 g

8X / E8X 8YT / E8YT

 VS-E8X-EC  

 VS-E8YT-EC  

40/75

40/75
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6-2  通訊口(CP)擴充卡

VS系列PLC主機內建USB界面(mini USB連接器)編程通訊口，用來與編程裝置連結通訊。
VS系列PLC主機也內建RS-485界面CP1多功能通訊口，支持多種通訊應用類型，可連結外界各
種設備，共同完成控制需求。如果，需要更多的通訊口，則可安裝通訊口擴充卡來增加通訊口
的數目。而且，擴充的通訊口皆為多功能通訊口，可執行各種應用。

VS系列PLC主機除內建CP1通訊口外，可透過EC1擴充槽安裝通訊擴充卡，VS1可擴充CP2，
VS2、VSM及VS3可擴充CP2及CP3。另外，VS3還可透過EC3擴充槽擴充CP4及CP5。但是，如
果安裝了CP5通訊口，則EC2插槽只能安裝VS-3AV-EC卡，其他DIO卡及特殊卡則無法安裝。

品 名 規　　　　　　　　格型 號

VS-485A-EC  通訊擴充卡，一組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離1000米

VS-485-EC  通訊擴充卡，一組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離50米

VS-D232-EC  通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

VS-D 485A-EC  通訊擴充卡，兩組隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離1000米

VS-D 485-EC  通訊擴充卡，兩組非隔離式RS-485通訊界面，具備通訊指示燈，通訊距離50米

通訊
擴充卡

VS-D 52A-EC  
通訊擴充卡，一組隔離式RS-485通訊界面及一組非隔離式RS-232C通訊界面，
具備通訊指示燈，RS-485通訊距離1000米，接線採用端子台

VS系列PLC支持的通訊應用類型簡述如下:(詳細說明請參考"VS系列PLC程序編輯說明書")

VS Computer Link Slave(簡稱VS從站)
VS系列PLC的通訊口執行"VS Computer Link Slave"應用類型時，人機界面(HMI)或組態軟件
(SCADA)可以透過"VS Computer Link protocol"(簡稱VS protocol)存取VS-PLC的資料。

VS Computer Link Master(簡稱VS主站)
VS系列PLC的通訊口執行"VS Computer Link Master"應用類型時，將配合 LINK指令及通訊表
格執行通訊程序。本主站透過"VS Computer Link protocol"(簡稱VS protocol)與VS從站連結
通訊。

VB Computer Link Slave(簡稱VB從站)
VS系列PLC的通訊口執行"VB Computer Link Slave"應用類型時，人機界面(HMI)或組態軟件
(SCADA)可以透過"VB Computer Link protocol"(簡稱VB protocol)存取VS-PLC的資料。

人機界面
或

組態軟件

人機界面
或

組態軟件

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS-ENET2-EC  
通訊擴充卡，一組Ethernet附帶非隔離RS-485界面，及一組非隔離RS-485
界面，共兩個通訊口，均具備通訊指示燈

通訊擴充卡上的通訊口運作與擴充卡工作區無關，而是由系統設定及程序直接驅動使用。
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 VS-232-EC  通訊擴充卡，一組非隔離式RS-232C通訊界面，具備通訊指示燈，接線採用端子台

RS-485RS-232

VB 
從站

VB 
從站

VB 
protocol

VB 
從站

VB 
protocol

RS-485RS-232

VS 
主站

VS 
從站

VS 
主站

VS 
從站

VS 
從站

VS 
從站

VS 
從站

人機界面
或

組態軟件

VS系列
PLC

VS 
從站

人機界面
或

組態軟件

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS 
protocol

RS-485RS-232

VS 
protocol



VS系列
PLC

MODBUS Slave

VS系列PLC的通訊口執行"MODBUS Slave"應用類型時，人機界面(HMI)或組態軟件(SCADA)
可以透過"MODBUS protocol"存取VS-PLC的資料。

RS-485

人機界面
或

組態軟件

RS-232

人機界面
或

組態軟件

MODBUS
protocol

MODBUS
從站

MODBUS
protocol

MODBUS
從站

MODBUS
從站

MODBUS Master

VS系列PLC執行"MODBUS Master"應用類型時，將配合MBUS指令及MBUS通訊表格執行通
訊程序。本主站透過"MODBUS protocol"與各種具備MODBUS通訊協議的週邊設備(如變頻
器、溫度控制器、電力表等)進行通訊。

Non Protocol(無通訊協議)通訊
VS系列PLC的通訊口執行"Non Protocol"應用類型時，PLC不執行任何特定的通訊協議。所有
通訊程序均由使用者自訂，並以PLC程序完成。再利用RS指令收送通訊資料，完成通訊作業
。此應用類型通常用來與市售溫度控制器、變頻器及條碼機等週邊設備取得通訊連結。

VS系列PLC

Non Protocol應用類型

編寫相對應設備的

通訊連結程序

溫度控制器

各種市售週邊設備

變頻器 條碼讀取器

RS-232
RS-485

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

CPU Link

VS系列PLC利用此應用類型進行PLC間的資料即時共享，以達到分散式控制之目的。
VS系列PLC執行此應用類型時，配合CPUL指令及CPUL通訊表格，透過專用通訊協議進行PLC

間的資料即時共享。

CPU LINK

站 2

RS-485

CPU LINK

站 1

CPU LINK

站 2

CPU LINK

站 n

RS-232

支持
MODBUS
通訊協議

電子磅秤
電子看板

條碼讀取器

變頻器 溫度控制器

RS-232

MODBUS
主站

VS系列
PLC

MODBUS
主站

VS系列
PLC

RS-485

支持
MODBUS
通訊協議

支持
MODBUS
通訊協議

CPU LINK

站 1

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC

VS系列
PLC
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通訊口擴充卡6-2-1  VS-485-EC

VS-485-EC通訊口擴充卡提供一組非隔離式的RS-485界面，透過VS系列PLC主機的參數設定功
能及程序的驅動，此通訊口可以執行各種通訊功能。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品序號

產品型號

下端固定卡鉤

485

VIGOR LOGO

RX TX

TRTRSGDD

上端固定卡鉤

通訊接線端子

通訊狀態指示燈

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品規格

規 格

無隔離

通訊指示

最大通訊距離

通訊方式

波特率

電源供給

接線方式

參數設定

RX、 TX指示燈

50米

半雙工

依系統設定(最高可支持至 115200bps)

DC5V 50mA(由PLC內部供給電源)

由編程裝置的"通訊口設定"功能進行設定

端子台接線

通訊界面 RS-485

隔離方式

終端電阻接線端子

產品型號

製造廠商

終端電阻 120Ω，兩個 TR端子短接時啟用

項    目

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

1306-
0001

VS-485-EC

VIGOR
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直流電源接線端子

通訊口擴充卡6-2-2  VS-485A-EC

VS-485A-EC通訊口擴充卡提供一組隔離式的RS-485界面，透過VS系列PLC主機的參數設定功
能及程序的驅動，此通訊口可以執行各種通訊功能。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤

通訊接線端子

通訊狀態指示燈

產品規格

規 格

PLC內部與外部驅動電路間以磁耦合器隔離

通訊指示

最大通訊距離

通訊方式

波特率

電源供給

接線方式

參數設定

RX、 TX指示燈

1000米

半雙工

依系統設定(最高可支持至 115200bps)

DC24V 25mA(由端子台供給電源)

由編程裝置的"通訊口設定"功能進行設定

端子台接線

通訊界面 RS-485

隔離方式

終端電阻接線端子

終端電阻 120Ω，兩個 TR端子短接時啟用

485A

RX TX

TRTRSGDD

DC IN
24V 0V

項    目

產品重量(淨重/毛重): 45g/80g

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

1306-
0001

VS-485A-EC

VIGOR
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通訊口擴充卡6-2-3  VS-D485-EC

VS-D485-EC通訊口擴充卡提供兩組非隔離式的RS-485界面，透過VS系列PLC主機的參數設定
功能及程序的驅動，此通訊口可以執行各種通訊功能。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤

CH1通訊接線端子

通訊狀態指示燈

產品規格

通訊指示

最大通訊距離

通訊方式

波特率

電源供給

接線方式

參數設定

通訊界面

隔離方式

終端電阻接線端子

終端電阻

通訊狀態指示燈

CH2通訊接線端子

D485

TRTRSGDD

RX TX
CH1

RX TX
CH2

CH1

TRTRSGDD
CH2

終端電阻接線端子

規 格

無隔離 無隔離

RX、 TX指示燈 RX、 TX指示燈

50米 50米

半雙工 半雙工

依系統設定(最高可支持至 115200bps) 依系統設定(最高可支持至 115200bps)

DC5V 100mA(由PLC內部供給電源)

由編程裝置的"通訊口設定"功能進行設定

端子台接線 端子台接線

RS-485 RS-485

120Ω，兩個 TR端子短接時啟用 120Ω，兩個 TR端子短接時啟用

CH1 CH2
項    目

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

製造廠商

1306-
0001

VS-D485-EC

VIGOR

產品型號
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DC IN
24V 0V

通訊口擴充卡6-2-4  VS-D485A-EC

VS-D485A-EC通訊口擴充卡提供兩組隔離式的RS-485界面，透過VS系列PLC主機的參數設定功
能及程序的驅動，此通訊口可以執行各種通訊功能。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

D485A

VIGOR LOGO

TRTRSGDD

上端固定卡鉤

CH1通訊接線端子

通訊狀態指示燈

產品規格

規 格

通訊指示

最大通訊距離

通訊方式

波特率

電源供給

接線方式

參數設定

RX、 TX指示燈 RX、 TX指示燈

1000米 1000米

半雙工 半雙工

依系統設定(最高可支持至 115200bps) 依系統設定(最高可支持至 115200bps)

由編程裝置的"通訊口設定"功能進行設定

端子台接線 端子台接線

通訊界面 RS-485 RS-485

隔離方式

終端電阻接線端子

終端電阻 120Ω，兩個 TR端子短接時啟用 120Ω，D-端子及 TR端子短接時啟用

RX TX
CH1

RX TX
CH2

CH1

通訊狀態指示燈

TRDD
CH2

CH2通訊接線端子

終端電阻接線端子

CH1 CH2

PLC內部與外部驅動電路間以磁耦合器隔離，兩通道間未隔離

DC24V 50mA(由端子台供給電源)

直流電源接線端子

項    目

產品重量(淨重/毛重): 45g/80g

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

1306-
0001

VS-D485A-EC

VIGOR
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SGRX TX

通訊口擴充卡6-2-5  VS-232-EC

VS-232-EC通訊口擴充卡提供一組非隔離的RS-232C界面，透過VS系列PLC主機的參數設定功
能及程序的驅動，此通訊口可以執行各種通訊功能。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤

通訊接線端子

通訊狀態指示燈

產品規格

規 格

無隔離

通訊指示

最大通訊距離

通訊方式

波特率

電源供給

接線方式

參數設定

RX、 TX指示燈

15米

半雙工

依系統設定(最高可支援至 115200bps)

DC5V 25mA(由PLC內部供給電源)

由編程裝置的"通訊口設定"功能進行設定

端子台接線

通訊界面 RS-232C

隔離方式

232

RX TX

項    目

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

2306-
0001

VS-232-EC

VIGOR
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SGRX TX
CH2

SGRX TX
CH1

通訊口擴充卡6-2-6  VS-D232-EC

VS-D232-EC通訊口擴充卡提供兩組非隔離的RS-232C界面，透過VS系列PLC主機的參數設定功
能及程序的驅動，此通訊口可以執行各種通訊功能。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤

CH1通訊接線端子

通訊狀態指示燈

產品規格

規 格

無隔離 無隔離

通訊指示

最大通訊距離

通訊方式

波特率

電源供給

接線方式

參數設定

RX、 TX指示燈 RX、 TX指示燈

15米 15米

半雙工 半雙工

依系統設定(最高可支持至 115200bps) 依系統設定(最高可支持至 115200bps)

DC5V 25mA(由PLC內部供給電源)

由編程裝置的"通訊口設定"功能進行設定

端子台接線 端子台接線

通訊界面 RS-232C RS-232C

隔離方式

通訊狀態指示燈

CH2通訊接線端子

D232

RX TX
CH1

RX TX
CH2

CH1 CH2
項    目

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

1306-
0001

VS-D232-EC

VIGOR
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DC IN
24V 0V

通訊口擴充卡6-2-7  VS-D52A-EC

VS-D52A-EC通訊口擴充卡提供一組隔離式的RS-485界面及一組非隔離式的RS-232C界面，
透過VS系列PLC主機的參數設定功能及程序的驅動，此通訊口可以執行各種通訊功能。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

TRTRSGDD

上端固定卡鉤

CH1通訊接線端子

通訊狀態指示燈

產品規格

規 格

通訊指示

最大通訊距離

通訊方式

波特率

電源供給

接線方式

參數設定

RX、 TX指示燈 RX、 TX指示燈

1000米 15米

半雙工 半雙工

依系統設定(最高可支持至 115200bps) 依系統設定(最高可支持至 115200bps)

由編程裝置的"通訊口設定"功能進行設定

端子台接線 端子台接線

通訊界面 RS-485 RS-232C

隔離方式

終端電阻接線端子

終端電阻 120Ω，兩個 TR端子短接時啟用

RX TX
CH1

RX TX
CH2

CH1

通訊狀態指示燈

CH2通訊接線端子

CH1 CH2

PLC內部與外部驅動電路間
以磁耦合器隔離

DC24V 50mA(由端子台供給電源)
DC5V 25mA(由PLC內部供給電源)

直流電源接線端子

項    目

D52A

SGRX TX
CH2

無隔離

—

產品重量(淨重/毛重): 45g/80g

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

1306-
0001

VS-D52A-EC

VIGOR

135



136

通訊口擴充卡6-2-8  VS-ENET2-EC

本VS-ENET2-EC是一個雙通訊口的通訊卡，提供經Ethernet對VS系列PLC主機上的兩個通訊口
進行監控及上下載之連結功能，並有RS-485通訊界面，供串行傳輸使用。

卡上方的RJ-45接口可連至Ethernet ； 下方的二個RS-485介面可連結串列傳輸裝置。

當此卡安裝在主機的EC1時，可接受Ethernet上特定通訊口的命令，經轉換後送到PLC的CP2與
卡下方CH1的RS-485通訊口或是PLC的CP3，因此遠端的主站可經由此VS-ENET2-EC卡對所安裝
PLC主機之CP2/CP3通訊，亦可經本卡 CH1 轉換對其它以RS-485連接之VS PLC或Modbus RTU設
備通訊 ； 另有模式可讓PLC主機主動的經VS-ENET2-EC卡將通訊命令傳送到Ethernet上特定的
IP與端口Port，主機的CP3還可經卡右下方CH2的RS-485通訊口跟其它設備連接。

若將此卡裝在VS3的EC3時，則卡上的兩個通訊口是分別對應到主機之CP4/CP5，使用方式與
EC1相同； 以下內容將是以安裝在EC1作為CP2/CP3的使用做解說。

VS-ENET2-EC

產品規格

燈號

產品外觀

ENET2

2101-
0001

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤

通訊狀態指示燈

通訊接線端子

CH1

CH1
RX TX

CH2

SGDD

RX TX

D D
CH2

RS-485 RS-485

ETHERNET

RJ-45 Ethernet插座

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

製造廠商 VIGOR

產品型號

項  目 說 明

DC5V 235mA由主機供應 ( ※注意事項 #7) 

RJ-45接頭。  10 BASE-T / 100 BASE-TX、通訊距離： 100米

Vigor TCP/UDP(透通傳輸)、Modbus TCP/UDP、Non Protocol通訊協議

項  目 說 明

CH1   RX

CH1   TX

CH2   RX

CH2   TX

Ethernet Link

Ethernet Data

CH1接收指示燈(當Ethernet收封包後經CH1轉給PLC或RS-485收資料會閃)

CH1傳送指示燈(當PLC通訊口要經CH1送Ethernet封包會閃)

CH2接收指示燈(當Ethernet收封包後經CH2轉給PLC或RS-485收資料會閃)

CH2傳送指示燈(當PLC通訊口要經CH2送Ethernet封包或RS-485資料會閃)

Ethernet連結指示燈(綠色，位於RJ-45接頭旁)

Ethernet資料指示燈(黃色，位於RJ-45接頭旁)

乙太網路介面

網路應用層協議

網路主從架構

網路連線數

網路MAC Address

與主機連線速度

RS-485
串口通訊口×2

電源需求

可分別依應用需求設定為客戶端Client(主) 或伺服器端Server(從) 

CH1與CH2之 TCP連線總和數最多 8個

支援全球唯一 MAC Address

CH1：依應用模式最高可達 1.5M bps.；CH2：最高可達 115200 bps.

CH1與CH2分別以D+ / D– / SG端子連結兩組RS-485裝置 
波特率最高可達 115200 bps.、半雙工、非隔離、通訊距離： 50米



電腦設定軟件使用說明

請至本公司官網 www.vigorplc.com 下載區下載及安裝新版 Ladder Master S軟件，安裝完成後
在Windows [開始] 選單內 [Ladder Master S] 目錄下點 [VS-ENET2 Config] 啟動設定軟件，
本設定軟件是使用網路連線與VS-ENET2-EC卡進行設定。

1.選擇乙太網路介面卡： 下拉選用一個電腦之乙太網路介面卡以供此設定連線使用。

2.搜尋VS-ENET2-EC： 按 [ 搜尋 ] 可尋找同一區網內之VS-ENET2-EC並產生列表。

 3.選一個VS-ENET2-EC： 在列表內點選以針對特定卡設定。 (右側出現如下之新選項)

4.IP設定： 可選擇自動取得 IP位置之動態 IP或指定要使用的靜態 IP、遮罩及閘道。

5.網路模式與端口Port#： CH1的預設值為Multi-Server模式。

7.[設定] 按鍵： 將所有修改後的設定值寫入指定的VS-ENET2-EC卡。

網路模式介紹與範例

I.  Multi-Server模式(僅CH1提供本模式)

本模式提供Vigor TCP Server、Vigor UDP Server、Modbus TCP Server 和Modbus UDP Server等
四個Server同時運作，若網路傳入的命令是Vigor通訊協議會進行透通傳輸，遇到Modbus通
訊協議會自動傳換為Vigor VS協議，使PLC回應主站通訊命令。

1.在通訊卡設定軟件內將CH1的網路模式及Port#進行設定，假設本卡使用 IP為 192.168.11.91

    、Vigor Port #1000、Modbus Port #502，串列埠速度是 1.5M bps，參照上圖將設定內容完成
  後按 [設定] 將所有的設定寫入VS-ENET2-EC卡。

6.PLC串列埠： 選擇與PLC通訊口相配合的波特率。

3

21

4

7

6

5
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2.開啟 Ladder Master S並編輯此PLC主機的專案，點開 [專案] 下的 [通訊口設定]，將其CP2

  設為如下圖之VS Computer Link Slave並配合VS-ENET2-EC的波特率(1.5M bps)，通訊口站
  號使用初始值#0，再以Mini USB 線將此專案載入PLC。

3.修改 Ladder Master S之連線方式由原先的USB改成Ethernet成為主站做測試，在 [系統設定]
  –[連線方式設定] 設為UDP Client或 TCP Client模式，再來指定卡所在的 IP:192.168.11.91之 

    Port #1000，連線站號亦配合PLC CP2設為 #0，完成後按 [確定] 退出連線方式設定視窗。

4.之後，做為Client主站的 Ladder Master S或其它VS PLC就可經Vigor UDP或 TCP Server網路協
定與安裝本卡之PLC的CP2從站進行通訊，可進行元件監看或是專案上/下載。  (注意，由
網路新載入PLC專案的CP2設定如果與原先不同，則會失去網路連線。)

6.使用Modbus TCP或UDP之模擬軟件/圖控軟件/人機介面，可經由網路 IP連此VS-ENET2-EC

，本模式之Port #502會自動將Modbus TCP/UDP協議轉為VS Computer Link協議傳送給PLC之
CP2，以對PLC進行元件監看。  (對應PLC之元件編號可在編輯PLC通訊口設定時，暫時選
MODBUS Slave模式就可開啟 [MODBUS對照表]。)

7.SN-1選項若有打勾，Modbus TCP/UDP命令裡之Unit ID會被減 1當做Vigor站號轉給PLC，例
如Modbus之Unit ID是 #1，就會轉為Vigor SN#0 (初始值)； 若Modbus之Unit ID是#0，會
成為Vigor SN#255 (廣播模式)。  如果SN-1選項沒有打勾，則不會執行修改站號。

8.若CH1的RS-485有連接其它VS系列PLC，通訊口同為 VS Computer Link Slave、波特率設定
同為等於或低於 115200 bps並且有獨立的站號，就可經由此卡之橋接以連接其它VS PLC。

5. MyLink Client 功能可在此模式下啟用，利用定時呼叫設定 IP / Port的方式與 Ladder Master S

連線以提供遠端程序維護及監看。  先在 Ladder Master S–[系統設定]–[連線方式設定] 
設為Ethernet與MyLink Server模式，若此有固定 IP之電腦與VS-ENET2-EC是在同一子網路下
且未啟用防火牆，則通訊卡MyLink Client裡的 IP / Port需設定成與MyLink Server顯示的值相
同，當該卡呼叫成功就會於MyLink Server內VS-ENET2下拉選單內顯現，選取並按 [確定] 
即可連線以進行元件監看或是專案上/下載。  若是使用網際網路連線，則MyLink Client裡
的 IP就須輸入為MyLink Server所在之WAN IP顯示的值，且設定好 IP分享器或Router之通訊
埠轉發(Port Forward)設定與關閉防火牆。  (LAN與WAN最好都使用固定的靜態 IP。)

9. 若勾選啟用唯讀模式，則透過此通訊卡寫入數值將會被限制，僅有表格內填入的兩個區域
之一般寄存器D是開放允許寫入的。
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II.   Modbus TCP/UDP Server網路模式 (將Modbus TCP/UDP IP命令轉成Modbus RTU, 8, None, 1)

本模式提供Modbus TCP Server和Modbus UDP Server兩個Server同時運作，回應主站通訊命令。

1.在通訊卡設定軟件內將CH1的網路模式及Port#進行設定，假設本卡使用 IP為 192.168.11.91
、Modbus Port#502，串列埠速度是 1.5M bps，完成後按 [設定] 將所有的設定寫入
VS-ENET2-EC卡。

2.開啟 Ladder Master S並編輯此PLC主機的專案，點開 [專案] 下的 [通訊口設定]，將CP2

設定成為如下圖之MODBUS Slave、通訊口站號#1、RTU, 8, None, 1，並配合VS-ENET2-EC的
波特率 (1.5M bps)，再以Mini USB線將此專案載入PLC。

3.使用Modbus TCP或UDP Client之主站 (PLC/模擬軟件/圖控軟件/人機介面)，可經由網路
IP連VS-ENET2-EC，本模式之Port#502會自動將Modbus TCP之命令轉為Modbus RTU串列通
訊送給PLC之CP2，以對PLC進行元件資料的讀取與寫入。  (對應PLC之元件編號可如上圖
在編輯PLC通訊口設定下，開啟 [MODBUS對照表]。)

4.如果CH1之RS-485有連接其它Modbus RTU的設備，通訊參數同是 8, None, 1、波特率設定
同為等於或低於 115200 bps且有獨立站號，就可經此卡之橋接以連接其它MODBUS RTU設
備。  (※注意事項#4)
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III.   PLC Master Mode -- Net Client網路模式 + LINK指令

本模式搭配PLC主機內 LINK應用指令成為Vigor UDP Client通訊的主站，最多可對 8 組不同 IP之
UDP Server下的VS從站PLC連接。

1.在通訊卡設定軟件內編輯CH1的網路模式與串列埠速度 115200 bps ，並填寫每組從站之 IP與
    Port #，例圖是此主站PLC若對從站站號 #10 #19範圍內的一台PLC傳送通訊命令，本卡
   即為Client端以將命令送到 IP: 192.168.11.70、 Port #1000的另一Multi-Server Mode 模式之
   VS-ENET2-EC； 若對站號#20 #29下命令，就送到 IP: 192.168.11.71、 Port #1000，以此類
   推。  完成後按 [設定] 將所有的設定寫入指定的VS-ENET2-EC卡。

2.  開啟 Ladder Master S並編輯此通訊主站PLC的專案，點開 [專案] 下的 [通訊口設定]，將
    其CP2設定成為如下圖之VS Computer Link Master、 115200 bps。

3.  點選 [專案]–[表格]–[LINK通訊表格]，建立一個 LINK通訊表格並在程序中使用 LINK指
  令，再以Mini USB線載入專案到PLC。

4.  以上設定完成後，本 LINK主站就可對其它網路上Multi-Server模式的從站VS PLC做資料讀取
  與寫入。  若本模式是選用在卡之CH2 (PLC的CP3)，則CH2之RS-485也可經由串列傳輸當
  作主站連其它從站VS PLC進行通訊。  (※注意事項#4)

5.  當主站沒有收到從站回應時，則主站需等待通訊逾時後會接著進行下一筆通訊。
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IV.   PLC Master Mode -- Net Client網路模式 + MBUS指令 + TCP或UDP網路協議

本模式搭配PLC主機內MBUS應用指令成為Modbus TCP/UDP通訊的主站Client端，最多可對 8

組不同 IP之Modbus TCP/UDP Server的設備連接。

1.在通訊卡設定軟件內編輯CH2的網路模式與串列埠速度 115200 bps，並填寫每組Modbus 

    TCP / UDP Server從站之 IP與Port#，例圖是主站PLC之CP3若對從站站號#10∼#19的其中一
  個設備傳送通訊命令，本卡就是Client端將命令送到 IP: 192.168.11.80、Port #502之設備；
  若是對站號#20∼#29傳送命令，則被送到 IP: 192.168.11.81、Port #502，以此類推。  
  完成後按 [設定] 將所有的設定寫入VS-ENET2-EC卡。

2.開啟 Ladder Master S並編輯此PLC主機的專案，點開 [專案] 下的 [通訊口設定]，將其CP3

  設定成為如下圖之MODBUS Master、115200 bps、RTU, 8, None, 1。

3.點選 [專案]–[表格]–[MBUS通訊表格]，建立一個Modbus通訊表格並在程序中使用
    MBUS指令，再以Mini USB線載入專案到PLC。

4.此範例使用本卡CH2(PLC的CP3)進行對網路Modbus TCP從站的資料讀取與寫入，下方的
  RS-485也可當作主站，經由串列傳輸對其它從站進行Modbus RTU通訊。  (※注意事項#4)

5.當主站沒有收到從站回應時，則主站需等待通訊逾時後會接著進行下一筆通訊。
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V.  PLC Master Mode -- Net Client 網路模式 + RS指令

本模式搭配PLC主機內RS應用指令，以 TCP或UDP網路協議提供Non Protocol Client功能，此
為透通模式可將RS指令送出之資料加以封包，成為Client端將資料封包傳送到網路指定 IP的
Server端。

1.在通訊卡設定軟件內編輯CH2的網路模式與串列埠速度 115200 bps，並填寫Server端之 IP與
    Port #，完成後按 [設定] 將所有的設定寫入指定的VS-ENET2-EC卡。

2.開啟 Ladder Master S並編輯此PLC主機的專案，點開 [專案] 下的 [通訊口設定]，將其CP3

  設定成為如下圖之Non Protocol、115200 bps、8, None, 1，並在程序中使用RS指令，隨後以
    Mini USB線將此專案載入PLC。

3.此範例是將PLC CP3 的RS指令送出之資料對 IP: 192.168.11.90、Port #2000傳送。  若隨後
對方有資料回傳，也會在RS指令內收到回傳碼。
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VI.  RS Server -- Non Protocol網路模式 + TCP或UDP網路協議

本模式搭配PLC主機內RS應用指令，以 TCP或UDP網路協議提供Non Protocol Server功能，此
為透通模式可將網路Client端傳來的封包解開再傳送資料到PLC。

1.在通訊卡設定軟件內編輯CH2的網路模式、通訊協議、Port #及串列埠速度 115200 bps等進
  行設定，完成後按 [設定] 將所有的設定寫入VS-ENET2-EC卡。

2. 開啟 Ladder Master S並編輯此PLC主機的專案，點開 [專案] 下的 [通訊口設定]，將其CP3 

  設定成為如下圖之Non Protocol、 115200 bps、 8, None, 1，並在程序中使用RS 指令，隨後
  以Mini USB線將此專案載入PLC。

3. 網路的Client設備就可經由網路 IP連此VS-ENET2-EC，本模式下Port #2000會將傳來的網路
  封包內容轉為串口通訊送給PLC之CP3，再以PLC的程序進行解讀。  若隨後PLC的CP3有送
  出資料時，則此卡會將資料內容回送給最後一次連線之Client設備。

注意事項

1. 網路上做主站的上位機或電腦程序會有從站站號或Unit ID的設置，而做為從站PLC所載入
專案之通訊口CP2∼CP5的站號要與主站命令裡的站號配合。  如果是使用 Vigor 通訊協議

    ，建議使用初始值#0； 如果是使用Modbus TCP/UDP，建議使用#1 且設端口Port #502。

2. 如果做網路Client的電腦具有多個乙太網路介面，請僅開啟與VS-ENET2-EC連結的介面。
    如果所使用之區域網路 LAN 沒有 DHCP Server 負責網路 IP 的指派，則此區域網路內的設備

都要使用靜態 IP，且都要在同一網段下。

3. 若VS-ENET2 Config設定軟件無法搜尋到同一子網路內的VS-ENET2-EC，請檢查電腦是否未
允許本應用程序透過防火牆通訊或是UDP的Port #69與#1901是被阻擋的，也有可能會是因
為搜尋命令被網通設備所阻擋。

6. 若此卡之CH2僅是要作RS-485通訊或是不使用，請取消設定軟件右側CH2前之打勾。

4.由於RS-485是半雙工的通訊，需要進行傳送 /接收模式的切換，位於卡下方CH1之RS-485是
由通訊卡內網路轉換器進行切換控制，所以CH1可以做為各個網路Server模式到RS-485的
橋接使用，但無法供Client模式轉換為RS-485使用； 而CH2之RS-485是由PLC主機之CP3 /

CP5做切換控制，因此不具備網路Server模式的RS-485橋接功能，但當PLC之CP3/CP5是做
為主站時，可經CH2之RS-485對所連結之從站進行通訊。

5. PLC之 LINK、MBUS、RS應用指令，請參考手冊相關說明。

7. 規劃系統時，須注意電源的消耗量，如VS1-10M / 14M / 20M / 24M 及 VSM-14MT 等PLC主機，
因電源供給不足，無法安裝此VS-ENET2-EC通訊卡。
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6-3  特殊功能(SF)擴充卡

VS系列PLC提供模擬量輸出入、溫度輸入及變頻器速度控制等，多樣性的特殊功能擴充卡供選
擇使用。

擴充卡插槽
擴充卡工作區

EC1

EC2

EC3

D9260 ∼ D9279

D9280 ∼ D9299

D9300 ∼ D9319

特殊寄存器

EC1D0∼EC1D19

EC2D0∼EC2D19

EC3D0∼EC3D19

以下程序表示，將安裝于EC1之特殊擴充卡上的EC1D0元件資料傳送到PLC之D100寄存器。

M9000
MOV   EC1D0  D100

PLC之D100寄存器

EC1擴充槽之EC1D0位址

以下程序表示，將PLC之D0寄存器內容值寫到安裝于EC2之特殊擴充卡的EC2D5位址。

M9000
MOV   D0   EC2D5

EC2擴充槽之EC2D5位址

PLC之D0寄存器

助憶代碼

為能方便使用這些特殊功能擴充卡，VS-PLC針對EC1∼EC3擴充卡插槽，分別配置了 20個特殊
寄存器做為擴充卡工作區。當特殊擴充卡安裝在擴充卡插槽上時，VS-PLC即可透過這些擴充
卡工作區存取特殊擴充卡上相對應的元件資料。
為了幫助記憶及方便使用，我們給予擴充卡對應的特殊元件"助憶代碼"。在將來的文件中，
一律以助憶代碼進行說明。

品 名 規　　　　　　　　格型 號

VS-3AV-EC  簡易模擬量擴充卡，非隔離，2點12bits(0∼10V)輸入，1點10bits(0∼10V)輸出

VS-1PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，1點3線式PT100輸入，解析度0.1℃

VS-2PT-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，2點3線式PT100輸入，解析度0.1℃

特殊
擴充卡

VS-4AD-EC 模擬量輸入擴充卡，非隔離，4點12bits輸入，可任意選擇電壓或電流形式

VS-2DA-EC 模擬量輸出擴充卡，非隔離，2點12bits輸出，可任意選擇電壓或電流形式

VS-4A-EC 模擬量輸出入擴充卡，非隔離，2點12bits輸入，2點12bits輸出，可選擇電壓或電流

VS-3ISC-EC 變頻器控速擴充卡，3組完全隔離之變頻器速度控制回路，解析度0.1%

VS-2TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，2點Thermo Couple輸入，解析度0.2∼0.3℃

VS-4TC-EC 溫度輸入擴充卡，非隔離，4點Thermo Couple輸入，解析度0.2∼0.3℃
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簡易模擬量擴充卡6-3-1  VS-3AV-EC

數
位

輸
出

10V0V

4000

0
模擬量輸入

VS-3AV-EC簡易模擬量擴充卡提供非隔離的 2點 10V模擬量輸入及 1點 10V模擬量輸出。擴充卡
上還提供 10V標準電壓輸出，方便連接可變電阻或位置尺。

VS-3AV-EC擴充卡利用PLC主機CPU晶片上的模擬量輸出入回路，提供較低成本、但相對簡易
的模擬量輸出入功能。

使用VS-3AV-EC擴充卡時應特別注意下列事項:

1.本擴充卡只能安裝在VS系列PLC主機的EC2擴充卡插槽。

2. VS系列PLC的主機是透過 3個特定的特殊寄存器操作本擴充卡，而不是透過擴充卡工作區。
這一點與其他特殊擴充卡不同，應特別注意。

3.外部配線應儘可能的短，且佈線時一定要避開干擾源。

4.當因外部干擾太大或與對應設備匹配不良等因素，導致本擴充卡無法正常工作時，請改選用
VS系列PLC的特殊模塊產品。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤

3AV

VI1 VI2

10VVO 0V
10V OUT

模擬量輸入端子

模擬量輸出端子

10V標準電壓
輸出端子

產品規格

規 格

電源消耗

10V標準電壓輸出

DC12V 25mA(由PLC內部供給電源)

DC10V ±1%，10mA(最大)

基本規格

模擬量輸入性能規格

模擬量輸入範圍

數位輸出範圍

輸入阻抗

解析度

總合精度

轉換速度

隔離方式

規 格 轉 換 曲 線 圖

0∼10V

0∼4000

56KΩ

2.5mV

±2%(最大值)

每個PLC掃描週期轉換一次

無隔離

項    目

項    目

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

1306-
0001

VS-3AV-EC

VIGOR
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VS-3AV-EC相關的特殊寄存器

外部配線

D9032

■D9030

■D9031

VS-3AV-EC擴充卡之AD1讀值 0∼4000。

VS-3AV-EC擴充卡之AD2讀值 0∼4000。

VS-3AV-EC擴充卡之DA1寫入值 0∼1000。 

功 能 說 明寄存器編號

產品使用例

利用VS-3AV-EC擴充卡上的模擬量輸入及 10V標準電壓輸出，外接操作盤上的可變電阻，作
為操作界面，是本擴充卡的典型應用。

*2

VS-3AV-EC

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

*3

VI1

VI1

*1隔離線

主機接地點

VO

VO

0V

10V

電壓輸出
0V∼10V

變頻器、記錄器
比例閥......

*4

*1隔離線

*2：請將隔離線的遮蔽層短接後，接到主機的接地點，再將主機接地點作第三種接地。

*1：模擬量輸入輸出請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*3：如果輸入端信號有漣波或受雜訊干擾時，可在輸入端並聯0.1 ∼ 0.47µF  25V之電容器。

*4：如果負載之輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在負載輸入端並聯0.1 ∼ 0.47µF  25V之電容器。

電壓輸入
0V∼10V

VS-3AV-EC

VI1

VI1

VI2

VI2

0V

10V

隔離線

隔離線

*1隔離線

*3

VI2

VI2

電壓輸入
0V∼10V

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機
接地點

模擬量輸出性能規格

模擬量輸出範圍

數位輸入範圍

外部負載阻抗

解析度

總合精度

轉換速度

隔離方式

規 格

0∼10V

0∼1000

1KΩ∼1MΩ

10mV

±2%(最大值)

每個PLC掃描週期轉換一次

無隔離

轉 換 曲 線 圖

模
擬

量
輸

出

10V

0V
10000 數位值

項    目
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模擬量輸入擴充卡6-3-2  VS-4AD-EC

VS-4AD-EC模擬量輸入擴充卡可以接受外部 4點模擬量信號輸入(電壓或電流均可)。並將之轉
換成 12位元數位資料。VS主機在END指令時，讀取VS-4AD-EC之AD轉換資料，並存放到相對
應的EC卡寄存器，供做數值監視或控制參考之用。

VS-4AD-EC模擬量輸入擴充卡採非隔離設計，使用前請先詳閱本說明。

產品外觀

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤

模擬量輸入端子
AI1 AI2

4AD

AI3 AI4

模擬量輸入端子

FG

FG

產品規格

項  目 規 格

電源消耗

基本規格

模擬量輸入性能規格

模擬量輸入範圍

數位輸出範圍

輸入阻抗

解析度

總合精度

轉換速度

隔離方式

最大輸入範圍

項  目
電 壓 輸 入

0∼10V

0∼4000

200KΩ 250Ω

2.5mV 5µA

±1%(最大值)

1.2mS×AI使用點數，VS主機在END指令時讀取輸入資料

PLC內部與輸入間未隔離，各輸入間未隔離

電 流 輸 入

電壓或電流輸入由 EC卡底部指撥開關及 EC卡寄存器選擇

250Ω

5µA

轉換曲線圖

數
位

輸
出

10V0V

4000

0
模擬量輸入

3200

0
4mA

4000

0
20mA

-0.5V∼+12V -2mA∼+30mA

0∼20mA4∼20mA

0∼3200 0∼4000

模擬量輸入 模擬量輸入

數
位

輸
出

數
位

輸
出

0mA20mA

DC5V 12mA，DC12V 10mA(由PLC內部供給電源)

-2mA∼+30mA

1412-
0001

VS-4AD-EC

VIGOR

1 2 3 4

ON

指撥開關

擴充卡
連接器

產品序號

30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g
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VS-4AD-EC

250Ω

250Ω

VS-4AD-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D0

EC1D1

EC1D2

EC1D3

EC1D4

EC2D0

EC2D1

EC2D2

EC2D3

EC2D4

EC3D0

EC3D1

EC3D2

EC3D3

EC3D4

AI1∼AI4之輸入模式指定。

AI1之讀值， 0∼4000或 0∼3200。

AI2之讀值， 0∼4000或 0∼3200。

AI3之讀值， 0∼4000或 0∼3200。

AI4之讀值， 0∼4000或 0∼3200。

EC1D18

EC1D19

辨識碼K101 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

輸入模式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

輸入模式指定

AI2 AI1

位數值=0時，指定為 0∼10V電壓輸入模式。

位數值=1時，指定為 4∼20mA電流輸入模式。

位數值=2時，指定為 0∼20mA電流輸入模式。

位數值為其他值時，表示不使用。

例:若將VS-4AD-EC安裝在EC1，且將EC1D0設定為H3210則
AI1:0∼10V電壓輸入
AI2:4∼20mA電流輸入
AI3:0∼20mA電流輸入
AI4:不使用

AI4 AI3

程序範例

假設VS-4AD-EC安裝在EC2，且AI1及AI2為 0∼10V輸入，AI3及AI4為 4∼20mA輸入。
AI1∼AI4輸入讀值存放在D100∼D103。

M0＝   EC2D18   K101

M0

確認辨識碼為K101

MOV   H1100   EC2D0

MOV   EC2D1   D100

MOV   EC2D2   D101

MOV   EC2D3   D102

MOV   EC2D4   D103

設定VS-4AD-EC工作模式

AI1輸入讀取值

AI2輸入讀取值

AI3輸入讀取值

AI4輸入讀取值

*1：模擬量輸入請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*3：如果模擬量輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在輸入端並聯0.1 ∼ 0.47µF  25V之電容器。

*決定AI1∼AI4為電壓輸入或電流

 輸入請注意以下事項:

*2：請將隔離線的遮蔽層短接後，接到主機的接地點，再將主機接地點作第三種接地。

1.依AI1∼AI4之模式設定EC卡暫存

  器設定值

2.依AI1∼AI4之模式調整位于擴充

  卡底部之指撥開關

開關在上方為電流模式

開關在下方為電壓模式

電流模式

電壓模式

指撥開關

......AI1 AI4

1 2 3 4

ON

*2第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

*3

*1隔離線

主機接地點

電壓輸入
0V∼10V

*1隔離線

*3

外部配線

AI4

AI1

AI1

AI4
電流輸入

......

....

FG
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模擬量輸出擴充卡6-3-3  VS-2DA-EC

產品規格

項  目 規 格

電源消耗

基本規格

模擬量輸出性能規格

模擬量輸出範圍

數位輸入範圍

外部負載阻抗

解析度

總合精度

轉換速度

隔離方式

項  目
電 壓 輸 出

0∼10V 0∼20mA4∼20mA

0∼4000 0∼3200

500Ω∼1MΩ 500Ω以下

2.5mV 5µA

±1.5%(最大值)

15µS×AO使用點數，VS主機在END指令時更新輸出資料

PLC內部與輸出間未隔離，各輸出間未隔離

電 流 輸 出

電壓或電流輸出由 EC卡寄存器選擇並由不同端子輸出

0∼4000

500Ω以下

5µA

轉換曲線圖

模
擬

量
輸

出

20mA

0mA
32000 數位值

4mA

模
擬

量
輸

出

40000 數位值

20mA

0mA

DC5V 15mA，DC12V 60mA(由PLC內部供給電源)

模
擬

量
輸

出

10V

0V
40000 數位值

1412-
0001

VS-2DA-EC

VIGOR

VS-2DA-EC模擬量輸出擴充卡提供 2點 12位元模擬量信號輸出(電壓或電流均可)。使用者利用
程序將模擬量輸出資料值寫入相對應EC卡寄存器，VS主機在END指令時將EC卡寄存器的值寫
入VS-2DA-EC，VS-2DA-EC再將輸出資料值轉換成模擬量輸出信號，送到外部控制負載。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品序號

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤
30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

模擬量輸出端子

VS-2DA-EC模擬量輸出擴充卡採非隔離設計，使用前請詳閱本說明。

2DA

V+ I+ I+V+VI
AO2AO1

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g
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M0＝   EC2D18   K102

VS-2DA-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D10

EC1D11

EC1D12

EC2D10

EC2D11

EC2D12

EC3D10

EC3D11

EC3D12

AO1∼AO2之輸出模式指定。

AO1之寫入值，0∼4000或 0∼3200。

AO2之寫入值，0∼4000或 0∼3200。

輸出模式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用

輸出模式指定

AO2 AO1

位數值=0時，指定為 0∼10V電壓輸出模式。

位數值=1時，指定為 4∼20mA電流輸出模式。

位數值=2時，指定為 0∼20mA電流輸出模式。

位數值為其他值時，表示不使用。

例:若將VS-2DA-EC安裝在EC1，且將EC1D10設定為H10則
AO1:0∼10V電壓輸出
AO2:4∼20mA電流輸出

外部配線

EC1D18

EC1D19

辨識碼K102 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

*1：模擬量輸出請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。且隔離線請接地(第3種接地，接地阻抗
         100Ω以下)。

*2：如果負載之輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在負載輸入端並聯0.1 ∼ 0.47µF  25V之電容器。

*3：每一組模擬量輸出的電壓輸出或電流輸出只能擇一使用。

VS-2DA-EC

AO1

AO2

M0
MOV   H10   EC2D10

MOV   D7000   EC2D11

MOV   D7001   EC2D12

程序範例

假設VS-2DA-EC安裝在EC2，其AO1 為 0∼ 10V電壓輸出，AO2為 4∼20mA電流輸出。
AO1輸出設定值在D7000，AO2輸出設定值在D7001。

確認辨識碼為K102

設定VS-2DA-EC工作模式

AO1輸出設定值

AO2輸出設定值

V

I

I

V

VI

電壓輸出
0V∼10V

變頻器、記錄器
比例閥......*2

*1隔離線

電流輸出

變頻器、記錄器
比例閥......*2

*1隔離線
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4A

AI1 AI2

模擬量輸出入擴充卡6-3-4  VS-4A-EC

VS-4A-EC模擬量輸出入擴充卡可以接受 2點模擬量信號輸入(電壓或電流均可)。並將之轉換成
12位元數位資料。VS主機在END指令時，讀取VS-4A-EC之AD轉換資料，並存放到相對應的EC

卡寄存器，供做數值監視或控制參考之用。同時，VS-4A-EC也提供 2點 12位元模擬量信號輸出
(電壓或電流均可)。使用者利用程序將模擬量輸出資料值寫入相對應EC卡寄存器，VS主機在
END指令時將EC卡寄存器的值寫入VS-4A-EC，VS-4A-EC再將輸出資料值轉換成模擬量輸出信
號，送到外部控制負載。

VS-4A-EC模擬量輸出入擴充卡採非隔離設計，使用前請先詳閱本說明。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品序號

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤
30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

模擬量輸入端子

模擬量輸出端子

1 2 3 4

ON

指撥開關

V+ I+ I+V+VI
AO2AO1

FG

產品規格

項  目 規 格

電源消耗

基本規格

模擬量輸入性能規格

模擬量輸入範圍

數位輸出範圍

輸入阻抗

解析度

總合精度

轉換速度

隔離方式

最大輸入範圍

項  目
電 壓 輸 入

0∼10V

0∼4000

200KΩ 250Ω

2.5mV 5µA

±1%(最大值)

PLC內部與輸入間未隔離，各輸入間未隔離

電 流 輸 入

電壓或電流輸入由 EC卡底部指撥開關及 EC卡寄存器選擇

250Ω

5µA

轉換曲線圖

數
位

輸
出

10V0V

4000

0
模擬量輸入

3200

0
4mA

4000

0
20mA

0∼20mA4∼20mA

0∼3200 0∼4000

模擬量輸入 模擬量輸入

數
位

輸
出

數
位

輸
出

0mA20mA

(1.2mS×AI使用點數)+(15µS×AO使用點數)，VS主機在END指令時讀取輸入資料

-0.5V∼+12V -2mA∼+30mA -2mA∼+30mA

DC5V 20mA，DC12V 60mA(由PLC內部供給電源)

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

1412-
0001

VS-4A-EC

VIGOR

151



模擬量輸出性能規格

模擬量輸出範圍

數位輸入範圍

外部負載阻抗

解析度

總合精度

轉換速度

隔離方式

項  目
電 壓 輸 出

0∼10V 0∼20mA4∼20mA

0∼4000 0∼3200

500Ω∼1MΩ 500Ω以下

2.5mV 5µA

±1.5%(最大值)

PLC內部與輸出間未隔離，各輸出間未隔離

電 流 輸 出

電壓或電流輸出由 EC卡寄存器選擇並由不同端子輸出

0∼4000

500Ω以下

5µA

轉換曲線圖

模
擬

量
輸

出

10V

0V
40000 數位值

模
擬

量
輸

出

20mA

0mA
32000 數位值

4mA

模
擬

量
輸

出

40000 數位值

20mA

0mA

VS-4A-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D0

EC1D1

EC1D2

EC2D0

EC2D1

EC2D2

EC3D0

EC3D1

EC3D2

AI1∼AI2之輸入模式指定。

AI1之讀值，0∼4000或 0∼3200。

AI2之讀值，0∼4000或 0∼3200。

EC1D18

EC1D19

辨識碼K103 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

EC1D10

EC1D11

EC1D12

EC2D10

EC2D11

EC2D12

EC3D10

EC3D11

EC3D12

AO1∼AO2之輸出模式指定。

AO1之寫入值，0∼4000或 0∼3200。

AO2之寫入值，0∼4000或 0∼3200。

輸入模式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

輸入模式指定

AI2 AI1

位數值=0時，指定為 0∼10V電壓輸入模式。

位數值=1時，指定為 4∼20mA電流輸入模式。

位數值=2時，指定為 0∼20mA電流輸入模式。

位數值為其他值時，表示不使用。

例:若將VS-4A-EC安裝在EC1，且將EC1D0設定為H10則
AI1:0∼10V電壓輸入
AI2:4∼20mA電流輸入

輸出模式指定:

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

不使用 不使用

輸出模式指定

AO2 AO1

位數值=0時，指定為 0∼10V電壓輸出模式。

位數值=1時，指定為 4∼20mA電流輸出模式。

位數值=2時，指定為 0∼20mA電流輸出模式。

位數值為其他值時，表示不使用。

例:若將VS-4A-EC安裝在EC1，且將EC1D10設定為H10則
AO1:0∼10V電壓輸出
AO2:4∼20mA電流輸出

(1.2mS×AI使用點數)+(15µS×AO使用點數)，VS主機在END指令時更新輸出資料

不使用 不使用
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外部配線

VS-4A-EC

250Ω

250Ω

*4
指撥開關

*2
第三種接地

(接地阻抗100Ω以下)

*3

*1隔離線

主機
接地點

電壓輸入
0V∼10V

*1隔離線

*3

AI2

AI1

AI1

AI2
電流輸入

AO1

AO2

V

I

I

V

VI

電壓輸出
0V∼10V

*5

*1隔離線

電流輸出

*5

*1隔離線

變頻器
記錄器
比例閥

.
.
.

變頻器
記錄器
比例閥

.
.
.

*5：如果負載之輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在負載輸入端並聯0.1 ∼ 0.47µF  25V之電容器。

*6：每一組模擬量輸出的電壓輸出或電流輸出只能擇一使用。

*1：模擬量輸出入請使用隔離線，配線時盡量遠離動力線。

*3：如果模擬量輸入端有雜訊干擾或漣波太大時，可在輸入端並聯0.1µ ∼ 0.47µ  25V之電容器。

*2：請將隔離線的遮蔽層短接後，接到主機的接地點，再將主機接地點作第三種接地。

*4：決定AI1∼AI2為電壓輸入或電流輸入請注意以下事項:

1.依AI1∼AI2之模式設定EC卡寄存器設定值

2.依AI1∼AI2之模式調整位于擴充卡底部之指撥開關

開關在上方為電流模式
開關在下方為電壓模式

電流模式
電壓模式

AI1 

AI2

1 2 3 4

ON

不使用
不使用

MOV   EC2D2   D101

MOV   D7000   EC2D11

MOV   D7001   EC2D12

AI1為 0∼10V電壓輸入，AI2為 4∼20mA電流輸入。AI1∼AI2輸入讀值存放在D100及D101。

AO1為 0∼10V電壓輸出，AO2為 4∼20mA電流輸出，AO1輸出設定值在D7000，AO2輸出設定
值在D7001。

M0＝   EC2D18   K103

M0
MOV   H10   EC2D0

MOV   H10   EC2D10

MOV   EC2D1   D100

程序範例

假設VS-4A-EC安裝在EC2。

確認辨識碼為K103

設定VS-4A-EC之AI工作模式

設定VS-4A-EC之AO工作模式

AI1輸入讀取值

AO1輸出設定值

AI2輸入讀取值

AO2輸出設定值

FG
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變頻器控速擴充卡6-3-5  VS-3ISC-EC

VS-3ISC-EC變頻器控速卡，是本公司專為控制變頻器轉速而設計的VS系列擴充卡。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品序號

下端固定卡鉤

上端固定卡鉤
30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

產品規格

項  目

電源消耗

基本規格

性能規格

VO輸出範圍

項  目

0.0%∼100.0%(0V∼VO最大值)

規 格

DC5V 10mA(由PLC內部供給電源)

VS-3ISC-EC提供 3組控制回路，可同時控制 3個變頻器的運轉速度。而且， 3組控制回路完全隔
離，可以有效解決以往使用多組模擬量輸出控制變頻器時，各組間相互影響的情況。

通常，變頻器會提供一組5V或10V的外接電源及一個模擬量輸入回路，供使用者從外部控制變頻
器轉速。使用者一般會外接一個可變電阻進行手動控制，或者利用模擬量輸出回路送出控制電壓
進行控制。VS-3ISC-EC就是利用變頻器提供的外接電源(5V或10V)及模擬量輸入回路對變頻器進
行速度控制。

首先，將變頻器提供的外接電源連接到VS-3ISC-EC的V+及SG端子，再將VS-3ISC-EC的VO端子
連接到變頻器控速用的模擬量輸入端。然後，利用程序設定"V+電壓值"及"VO範圍"後，再將
輸出比例值(0∼1000=0.0%∼100.0%)寫入相對應的EC卡寄存器。VS主機在END指令時會將EC

卡寄存器的值寫入VS-3ISC-EC，VS-3ISC-EC再將輸出資料轉換成相對應的電壓信號由VO端子
輸出，送到變頻器模擬量輸入端，達到控制速度的目標。

關于VS-3ISC-EC的詳細規格闡述如後，使用前請詳閱本說明。

數位輸入範圍

變頻器模擬量輸入阻抗

解析度

總合精度

反應時間

V+電源範圍

隔離方式

0∼1000

10KΩ以上

0.1%

±1.5%(最大值)

150mS Max

PLC內部及各通道間均以光耦合器隔離

規 格

4V∼12V

轉 換 曲 線 圖

3ISC

SGVOV V VO

SGVOV SG

CH1 CH2

CH2CH3

產品型號

VIGOR LOGO

CH1接線端子

CH3接線端子

CH2接線端子

10000

(100.0%)

數位輸入

輸
出

VO

VO最大值

0V( )0%

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

1501-
0001

VS-3ISC-EC

VIGOR
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MOV   K1000   EC1D6 CH1之VO範圍設定，變頻器的模擬量輸入為 0∼10V。

VS-3ISC-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D0

EC1D1

EC1D2

EC1D3

EC1D4

EC1D5

EC1D6

EC1D7

EC1D8

EC2D0

EC2D1

EC2D2

EC2D3

EC2D4

EC2D5

EC2D6

EC2D7

EC2D8

EC3D0

EC3D1

EC3D2

EC3D3

EC3D4

EC3D5

EC3D6

EC3D7

EC3D8

CH2之寫入值，0∼1000。

外部配線

EC1D18

EC1D19

辨識碼K104 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

*1：配線請使用隔離線，並盡量遠離動力線。隔離線請接地(第3種接地，接地阻抗100Ω以下)。

M1

M9000

程序範例

假設VS-3ISC-EC安裝在EC1。CH1的輸出設定值存放在D7000，CH2的輸出設定值存放在
D7001，CH3的輸出設定值存放在D7002。

CMP   EC1D18   K104   M0 確認辨識碼為K104

CH1之寫入值，0∼1000。

CH3之寫入值，0∼1000。

CH1之V+電壓值設定。

VS-3ISC-EC

V

SG
*1隔離線

VO

變
 頻

 器

10V

AI

0V

M

CH1

V

SG
*1隔離線

VO

變
 頻

 器

10V

AI

0V

M

CH2

V

SG
*1隔離線

VO

變
 頻

 器

5V

AI

0V

M

CH3

CH2之V+電壓值設定。

CH3之V+電壓值設定。

CH1之VO範圍設定。

CH2之VO範圍設定。

CH3之VO範圍設定。

VO端子輸出 0V VO 的電壓值，送到∼" 範圍"
變頻器模擬量輸入端，控制轉速。
寫入值若<0則視為 0，>1000則視為 1000。

利用電表測量變頻器提供的電源，將測量值
填入。若為 10V，填入 1000，單位 0.01V。
此值若不在 400 1200範圍內，VO輸出 0V。∼

將變頻器的模擬量輸入電壓範圍填入。若為
0 10V，填入 1000，單位 0.01V。此值不在∼
0 "V+電壓值設定"範圍內，VO輸出 0V。∼

MOV   K1000   EC1D3 CH1之V+電壓值設定，變頻器提供的電源為 10V。

BMOV   D7000   EC1D0   K3 CH1∼CH3輸出設定值

MOV   K1065   EC1D4 CH2之V+電壓值設定，變頻器提供的電源為 10.65V。

MOV   K518   EC1D5 CH3之V+電壓值設定，變頻器提供的電源為 5.18V。

MOV   K1000   EC1D7 CH2之VO範圍設定，變頻器的模擬量輸入為 0∼10V。

MOV   K500  EC1D8 CH3之VO範圍設定，變頻器的模擬量輸入為 0∼5V。
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溫度輸入擴充卡6-3-6  VS-2TC-EC

VS-2TC-EC溫度輸入擴充卡可以接受外部 2點熱電偶信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資
料。VS主機在END指令時，讀取VS-2TC-EC之溫度轉換資料，並存放到相對應的EC卡寄存器，
供做數值監視或控制參考之用。

VS-2TC-EC溫度輸入擴充卡採非隔離設計，使用前請先詳閱本說明。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品序號

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤
30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

溫度輸入端子

產品規格

項  目 規 格

電源消耗

基本規格

溫度輸入性能規格

DC5V 7mA，DC12V 0mA(由PLC內部供給電源)

模擬量輸入信號

測量範圍

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

隔離方式

解析度

熱電偶(K、 J、R、S、T、E、B、N)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.2℃∼0.3℃(0.36℉∼0.54℉)

±1%(最大值)±1℃

100mS，VS主機在END指令時讀取輸入資料

PLC內部與輸入間未隔離。
各輸入間未隔離，請選用絕緣型感溫棒。

J

K

R

S

T

E

B

N

規 格

–200℃∼1200℃(–328℉∼2192℉)

–160℃∼1200℃(–256℉∼2192℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

–220℃∼400℃(–364℉∼752℉)

–220℃∼1000℃(–364℉∼1832℉)

300℃∼1800℃(572℉∼3272℉)

–200℃∼1300℃(–328℉∼2372℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

TC1
FG

TC2

2TC

項  目

VS-2TC-EC溫度輸入擴充卡各輸入間採非隔離設計，使用時請選用絕緣型感溫棒。

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

1508-
0001

VS-2TC-EC

VIGOR
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VS-2TC-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D0

EC1D1

EC1D2

EC1D3

EC1D6

EC1D7

EC1D17

EC2D0

EC2D1

EC2D2

EC2D3

EC2D6

EC2D7

EC2D17

EC3D0

EC3D1

EC3D2

EC3D3

EC3D6

EC3D7

EC3D17

TC1∼TC2之熱電偶樣式指定。

溫度單位℃或℉指定。 0:℃， 1:℉，其他值 :℃。

TC1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

EC1D18

EC1D19

辨識碼K105 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

熱電偶樣式指定:

TC2之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC1之平均次數設定。

TC2之平均次數設定。

狀態及錯誤標志位。

設定值1∼32767，此值以外一律視為5。

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

TC2 TC1

例:若將VS-2TC-EC安裝在EC1，且將EC1D0設定為H0010則，
TC1:K Type熱電偶輸入， TC2:J Type熱電偶輸入。

位數值

熱電偶樣式

0 1 2 3 4 5 6

JK R S T E B

7

N

狀態及錯誤標志位:

VS-2TC-ECTC1

FG

TC1

TC2

TC2

*2隔離線

熱電偶

熱電偶

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機接地點

外部配線

*4：熱電偶導線，請使用相對應的
     補償導線。

*2：溫度輸入請使用隔離線，配線
     時盡量遠離動力線。

*1：請務必使用絕緣型感溫棒。

*3：請將隔離線的遮蔽層短接後，
     接到主機的接地點，再將主機
     接地點作第三種接地。*3

程序範例

假設VS-2TC-EC安裝在EC2，且 TC1為K Type熱電偶輸入， TC2為 J Type熱電偶輸入。每個溫度
輸入的平均次數都設定為 10次。
TC1∼TC2輸入讀值存放在D100∼D101。

位數值不是 0∼7時，
表示不使用。

M0＝   EC2D18   K105

M0

確認辨識碼為K105

MOV   H0010   EC2D0

FMOV   K10   EC2D6   K2

設定VS-2TC-EC之外接熱電偶樣式

TC1∼ TC2的平均次數設定為 10次

BMOV   EC2D2   D100   K2 TC1∼ TC2溫度讀值存放到D100∼D101

不使用不使用

b0b1b2b3b4b15∼b5

TC1斷線或讀值超出測量範圍

TC2斷線或讀值超出測量範圍

擴充卡發生硬件錯誤
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溫度輸入擴充卡6-3-7  VS-4TC-EC

VS-4TC-EC溫度輸入擴充卡可以接受外部 4點熱電偶信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資
料。VS主機在END指令時，讀取VS-4TC-EC之溫度轉換資料，並存放到相對應的EC卡寄存器，
供做數值監視或控制參考之用。

VS-4TC-EC溫度輸入擴充卡採非隔離設計，使用前請先詳閱本說明。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品序號

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤
30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

溫度輸入端子

產品規格

項  目 規 格

電源消耗

基本規格

溫度輸入性能規格

DC5V 7mA，DC12V 0mA(由PLC內部供給電源)

TC1
FG

4TC

FG
TC3 TC4

TC2

溫度輸入端子

模擬量輸入信號

測量範圍

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

隔離方式

解析度

熱電偶(K、 J、R、S、T、E、B、N)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.2℃∼0.3℃(0.36℉∼0.54℉)

±1%(最大值)±1℃

100mS，VS主機在END指令時讀取輸入資料

J

K

R

S

T

E

B

N

規 格

–200℃∼1200℃(–328℉∼2192℉)

–160℃∼1200℃(–256℉∼2192℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

–220℃∼400℃(–364℉∼752℉)

–220℃∼1000℃(–364℉∼1832℉)

300℃∼1800℃(572℉∼3272℉)

–200℃∼1300℃(–328℉∼2372℉)

0℃∼1768℃(32℉∼3214.4℉)

項  目

PLC內部與輸入間未隔離。
各輸入間未隔離，請選用絕緣型感溫棒。

VS-4TC-EC溫度輸入擴充卡各輸入間採非隔離設計，使用時請選用絕緣型感溫棒。

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

1508-
0001

VS-4TC-EC

VIGOR
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VS-4TC-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D0

EC1D1

EC1D2

EC1D3

EC1D4

EC1D5

EC1D6

EC1D7

EC1D8

EC1D9

EC1D17

EC2D0

EC2D1

EC2D2

EC2D3

EC2D4

EC2D5

EC2D6

EC2D7

EC2D8

EC2D9

EC2D17

EC3D0

EC3D1

EC3D2

EC3D3

EC3D4

EC3D5

EC3D6

EC3D7

EC3D8

EC3D9

EC3D17

TC1∼TC4之熱電偶樣式指定。

溫度單位℃或℉指定。 0:℃， 1:℉，其他值 :℃。

TC1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

EC1D18

EC1D19

辨識碼K106 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

熱電偶樣式指定:

TC2之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC3之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC4之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

TC1之平均次數設定。

TC2之平均次數設定。

TC3之平均次數設定。

TC4之平均次數設定。

狀態及錯誤標志位。

設定值1∼32767，此值以外一律視為5。

位數 4 位數 3 位數 2 位數 1

b15 b0

TC2 TC1

例:若將VS-4TC-EC安裝在EC1，且將EC1D0設定為H8100則，
TC1及 TC2:K Type熱電偶輸入， TC3:J Type熱電偶輸入，TC4:不使用。

TC4 TC3

位數值

熱電偶樣式

0 1 2 3 4 5 6

JK R S T E B

7

N

VS-4TC-ECTC1

FG

TC1

FG

TC4

TC4

*2隔離線

熱電偶

熱電偶

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機接地點

外部配線

*4：熱電偶導線，請使用相對應的
     補償導線。

*2：溫度輸入請使用隔離線，配線
     時盡量遠離動力線。

*3：請將隔離線的遮蔽層短接後，
     接到主機的接地點，再將主機
     接地點作第三種接地。

*3

程序範例

假設VS-4TC-EC安裝在EC2，且 TC1為K Type熱電偶輸入， TC2∼TC4為 J Type熱電偶輸入。
每個溫度輸入的平均次數都設定為 10次。
TC1∼TC4輸入讀值存放在D100∼D103。

狀態及錯誤標志位: b0b1b2b3b4b15∼b5 TC1斷線或讀值超出測量範圍

TC2斷線或讀值超出測量範圍

TC3斷線或讀值超出測量範圍TC4斷線或讀值超出測量範圍

擴充卡發生硬件錯誤

位數值不是 0∼7時，
表示不使用。

M0＝   EC2D18   K106

M0

確認辨識碼為K106

MOV   H1110   EC2D0

FMOV   K10   EC2D6   K4

設定VS-4TC-EC之外接熱電偶樣式

TC1∼ TC4的平均次數設定為 10次

BMOV   EC2D2   D100   K4 TC1∼ TC4溫度讀值存放到D100∼D103

*1：請務必使用絕緣型感溫棒。

159



溫度輸入擴充卡6-3-8  VS-1PT-EC

VS-1PT-EC溫度輸入擴充卡可以接受外部 1點PT100信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資
料。VS主機在END指令時，讀取VS-1PT-EC之溫度轉換資料，並存放到相對應的EC卡寄存器
，供做數值監視或控制參考之用。

VS-1PT-EC溫度輸入擴充卡採非隔離設計，使用前請先詳閱本說明。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤
30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

溫度輸入端子

產品規格

項  目 規 格

電源消耗

基本規格

溫度輸入性能規格

DC5V 15mA，DC12V 0mA(由PLC內部供給電源)

模擬量輸入信號

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

隔離方式

解析度

規 格

PT1
FGA B

測量範圍

白金測溫體(PT100,100Ω,3-wire,3850PPM/℃)

–200℃∼850℃(–328℉∼1562℉)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.1℃(0.1℉)

±1%(最大值)

25mS，VS主機在END指令時讀取輸入資料

1PT

項  目

PLC內部與輸入間未隔離，各輸入間未隔離

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

1508-
0001

VS-1PT-EC

VIGOR

產品型號

產品序號

製造廠商
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VS-1PT-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D0

EC1D1

EC1D2

EC1D6

EC1D17

EC2D0

EC2D1

EC2D2

EC2D6

EC2D17

EC3D0

EC3D1

EC3D2

EC3D6

EC3D17

溫度單位℃或℉指定。 0:℃， 1:℉，其他值 :℃。

PT1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

EC1D18

EC1D19

辨識碼K107 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

PT1之平均次數設定。設定值 1∼32767，此值以外一律視為 1。

狀態及錯誤標志位。

狀態及錯誤標志位:

VS-1PT-ECPT1A

FG

*1隔離線

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機接地點

外部配線

*1：溫度輸入請使用隔離線，配線
     時盡量遠離動力線。

*2：請將隔離線的遮蔽層短接後，
     接到主機的接地點，再將主機
     接地點作第三種接地。

*2

PT1斷線或讀值超出測量範圍

擴充卡發生硬件錯誤

程序範例

假設VS-1PT-EC安裝在EC2，PT1的平均次數設定為 10次。
PT1的輸入讀值存放在D100。

M0＝   EC2D18   K107

M0

確認辨識碼為K107

MOV   K10   EC2D6 PT1的平均次數設定為 10次

MOV   EC2D2   D100

PT1B

PT1B

PT100

PT1溫度讀值存放到D100

雜訊濾除頻率選擇。0:60Hz，1:50Hz，其他值:60Hz。
濾除電力系統對輸入信號之影響，若為50Hz之電力系統，務必設定為1。

b0b1b2b3b4b15～b5

MOV   K1   EC2D0
若為 50Hz之電力系統，則編寫本行程序。
若為 60Hz之電力系統，則不需本行程序。
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溫度輸入擴充卡6-3-9  VS-2PT-EC

VS-2PT-EC溫度輸入擴充卡可以接受外部 2點PT100信號輸入，並將之轉換成溫度相關數位資
料。VS主機在END指令時，讀取VS-2PT-EC之溫度轉換資料，並存放到相對應的EC卡寄存器
，供做數值監視或控制參考之用。

VS-2PT-EC溫度輸入擴充卡採非隔離設計，使用前請先詳閱本說明。

產品外觀

擴充卡
連接器

產品序號

產品型號

下端固定卡鉤

VIGOR LOGO

上端固定卡鉤
30mm

6
4

m
m

25mm 15mm

產品型號

製造廠商

溫度輸入端子

產品規格

項  目 規 格

電源消耗

基本規格

溫度輸入性能規格

DC5V 22mA，DC12V 0mA(由PLC內部供給電源)

溫度輸入端子

模擬量輸入信號

數位輸出範圍

總合精度

轉換速度

隔離方式

解析度

規 格

PT1
FG

2PT

A B

FGA B
PT2

測量範圍

白金測溫體(PT100,100Ω,3-wire,3850PPM/℃)

–200℃∼850℃(–328℉∼1562℉)

以 0.1℃或 0.1℉為單位，顯示測量值

0.1℃(0.1℉)

±1%(最大值)

25mS，VS主機在END指令時讀取輸入資料

PLC內部與輸入間未隔離，各輸入間未隔離

項  目

產品重量(淨重/毛重): 40g/75g

1508-
0001

VS-2PT-EC

VIGOR
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VS-2PT-EC相關的EC卡寄存器

EC3EC1 EC2 功 能 說 明

EC1D0

EC1D1

EC1D2

EC1D3

EC1D6

EC1D7

EC1D17

EC2D0

EC2D1

EC2D2

EC2D3

EC2D6

EC2D7

EC2D17

EC3D0

EC3D1

EC3D2

EC3D3

EC3D6

EC3D7

EC3D17

溫度單位℃或℉指定。 0:℃， 1:℉，其他值 :℃。

PT1之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

EC1D18

EC1D19

辨識碼K108 為K240時，表示主機與擴充卡間通訊錯誤。，當此值

版本:XX，表示X.X版。

EC2D18 EC3D18

EC2D19 EC3D19

PT2之溫度讀值，單位 0.1℃或 0.1℉。

PT1之平均次數設定。

PT2之平均次數設定。

狀態及錯誤標志位。

設定值1∼32767，此值以外一律視為1。

狀態及錯誤標志位:

VS-2PT-ECPT1A

FG

*1隔離線

第三種接地
(接地阻抗100Ω以下)

主機接地點

外部配線

*1：溫度輸入請使用隔離線，配線
     時盡量遠離動力線。

*2：請將隔離線的遮蔽層短接後，
     接到主機的接地點，再將主機
     接地點作第三種接地。

*2

PT1斷線或讀值超出測量範圍

PT2斷線或讀值超出測量範圍

擴充卡發生硬件錯誤

程序範例

假設VS-2PT-EC安裝在EC2，PT1的平均次數設定為 5次，PT2的平均次數設定為 20次。
PT1的輸入讀值存放在D100，PT2的輸入讀值存放在D200。

M0＝   EC2D18   K108

M0

確認辨識碼為K108

MOV   K5   EC2D6

MOV   K20   EC2D7

PT1的平均次數設定為 5次

MOV   EC2D2   D100

MOV   EC2D3   D200

PT1B

PT1B

PT2A

FG

PT2B

PT2B

PT100

PT100

PT2的平均次數設定為 20次

PT1溫度讀值存放到D100

PT2溫度讀值存放到D200

b0b1b2b3b4b15∼b5

雜訊濾除頻率選擇。0:60Hz，1:50Hz，其他值:60Hz。
濾除電力系統對輸入信號之影響，若為50Hz之電力系統，務必設定為1。

MOV   K1   EC2D0
若為 50Hz之電力系統，則編寫本行程序。
若為 60Hz之電力系統，則不需本行程序。
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MEMORY CARD

VS-MCR

SN:14080001

7.記憶卡

VS系列PLC左側蓋內的記憶卡插槽，可安裝VS-MC或VS-MCR記憶卡，提供擴充記憶體及萬年
曆(RTC 的功能。)
記憶卡採用 Flash ROM記憶體，具有免電池停電保持的特性，記憶卡就像PLC的硬碟一般。
記憶卡的記憶體容量有 16Mb(Mega bit)，總共可分為三個部分。
第一部分專案記憶體 1Mb=64K words=65,536 words用來儲存專案。
第二部分資料銀行 10Mb=640K words=655,360 words用來儲存資料。
第三部分 5Mb則保留使用。

安裝記憶卡儲存專案，並經由適度規劃儲存相關資料(諸如系統設定、模具參數、歷史紀錄等)
。當PLC發生故障時，可以將記憶卡安裝到維修備品上，快速完成系統轉移。不必依賴專業人
員，就可以進行系統維護的重要工作。此功能解決了長久以來控制器故障維護不便的難題。

再者，記憶卡儲存大量資料的功能，也可以應用在資料收集系統，或需要大量配方資料的控制
場合(諸如飛行劇院、水舞控制等)。VS-MCR多功能記憶卡的萬年曆功能，讓PLC具備配合日
常生活時間的控制能力。適合定時灑水系統、節能控制等應用。

產品外觀

項    目

記憶體容量

資料銀行功能

萬年曆功能

VS-MCR VS-MC

記憶體壽命

專案記憶功能

表示年、月、日、時、分、秒、週

16Mb Flash ROM，免電池停電保持

可重複寫入 100,000次，讀出次數無限制

支持VS全系列專案儲存，並具備專案自動下載功能

具備 655,360 words 資料儲存容量

產品規格

記憶卡專案記憶體功能說明

記憶卡上的專案記憶體有兩種工作模式，一般模式及複製模式。
一般模式用于將記憶卡直接安裝在主機上運轉，成為系統的一部分。便于在PLC故障時，可
以把記憶卡安裝到維修備品上，進行系統移轉。當主機安裝一般模式記憶卡時，編程裝置的
專案寫入、讀出及運轉作業，都是針對記憶卡上的專案記憶體。

複製模式則用于設備大量生產時的多機台複製或遠端系統維護。在複製模式下，PLC不能執
行任何其他工作，包括編程埠的通訊也會失去作用。

出廠時，本卡是一般模式，經由編程裝置將專案寫入記憶卡，若再使用"連線 — PLC記憶卡
設定"功能將記憶卡設定為"複製模式"並設定"複製次數"，則記憶卡會被設定為複製模式。

記憶卡工作模式判別

將記憶卡裝到主機上，開啟電源後，依據記憶卡上的指示燈可以判別記憶卡的工作模式，
一般模式(燈不亮)，複製模式(燈亮)。

記憶卡上的專案複製到主機記憶體程序說明

將複製模式記憶卡裝到主機上，開啟電源，指示燈亮起。此時，輕按RUN/STOP鍵一下，指
示燈會開始閃爍，表示開始將記憶卡上的專案內容複製到主機記憶體。數秒後指示燈再度
亮起，表示複製完成。每複製完成一次，記憶卡上當初設定的"複製次數"就減一次，直到
次數減為零時，記憶卡的工作模式就會變回一般模式。在複製過程中，如果發生任何錯誤
，則指示燈會熄滅。

指示燈 連接器 拔取輔助桿

QR二維條碼

VIGOR LOGO

產品類別

產品型號

產品序號

M
E

M
O

R
Y
 C

A
R

D

V
S
-

M
C

R

S
N
:

1
4

0
8

0
0

0
1

CE mark

複製模式記憶卡強制變為一般模式記憶卡的程序說明

將複製模式記憶卡裝到主機上，開啟電源，指示燈亮起。此時，按住RUN/STOP鍵不放，直
到指示燈熄滅，可以強制將"複製次數"清除為零，記憶卡變回一般模式。
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記憶卡資料銀行功能說明

萬年曆(RTC)功能說明

資料銀行顧名思義是存放大量資料的裝置，我們可以把記憶卡上的資料銀行視為VS-PLC額
外增加的一個大型資料倉庫。

VS主機利用DBWR指令將寄存器的資料搬到資料銀行存放，再利用DBRD指令將資料銀行的
資料搬到PLC的寄存器供運算、參照。

如果，把PLC中的變動資料(諸如系統設定、模具參數、歷史紀錄等)存放在資料銀行中，再
配合前述的專案記憶體，將PLC所有會變動的部分放在記憶卡上。那麼，在PLC發生故障時，
系統將可以快速有效的移轉到另一台PLC。否則，像模具參數之類的資料如果存放在PLC的
停電保持區中，當PLC故障時，唯有修好PLC才能重現資料，將會非常的不方便。

關于DBWR及DBRD指令的使用說明，請參考"VS系列PLC程序編輯說明書"。

RTC時間讀出

當主機安裝RTC時，PLC系統程序會主動將RTC的時間資料讀出，並且存放在特殊寄存器
D9013∼D9019供使用者參考。
另外，也可以利用 TRD指令將RTC時間資料讀出至資料寄存器。

RTC時間設定

可以利用編輯軟件 Ladder Master S中"連線 — PLC萬年曆設定"功能，設定RTC時間。
另外，也可以利用 TWR指令寫入RTC時間資料，此種方法可搭配人機界面(HMI)等週邊設備
改變RTC時間。

與RTC相關的特殊繼電器及特殊寄存器

停止計時並將D9013∼D9019的值寫入萬年曆(RTC)。

停止從萬年曆(RTC)讀取時間資料。

萬年曆(RTC)±30秒修正。

RTC安裝標志位。系統安裝萬年曆時，M9018=ON。

對萬年曆(RTC)寫入錯誤資料。 

M9015

M9016

M9017

■M9018

■M9019

繼電器編號

D9013

D9014

D9015

D9016

D9017

D9018

D9019

RTC之秒。 0∼59秒。

RTC之分。 0∼59分。

RTC之時。 0∼23時。

RTC之日。 1∼31日。

RTC之月。 1∼12月。

RTC之年。 2000∼2099年，西元 4位數。

RTC之週。 0(週日 ) ∼  6 (週六 )。

功 能 說 明寄存器編號

功 能 說 明

VS-MCR記憶卡中裝有可充電鋰電池，用以供給RTC運作。當VS-MCR安裝在VS主機上充電
24小時後，約可在常溫下供給RTC運作 6個月。

鋰電池的電量在高溫時會快速流失。所以，保存VS-MCR記憶卡時，請盡量避免高溫環境，
以確保RTC正常工作。
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8.周邊產品

VS系列PLC除了由主機、擴充模塊、擴充卡及記憶卡組合成主要的控制系統。還有許多配合的
周邊產品，諸如傳輸線及 IDC連接器相關產品等，提供必要或方便性的選擇。

VS系列PLC周邊產品一覽表

品 名 規　　　　　　　　格型 號

IDC
連接器

機型相關
週邊產品

  VB-T8R  

VB-T8RS  

VB-T8M  

 VB-T16M  

 VB-T16TB  

VBIDC-050

VBIW-050

VBIDC-FC100  

VBIDC-FC250  

VB-HT214  

VBIDC-HD20  

VBIDC-HD100  

VBIDC-100

VBIDC-150

VBIDC-200

VBIDC-250

VBIDC-300

VBIW-100

VBIW-200

VBIW-300

轉接模塊，8點繼電器轉接模塊，接點電流16A，具備繼電器插座及突波吸收器

轉接模塊，8點繼電器轉接模塊，接點電流5A，可拆卸式歐規端子台

轉接模塊，8點MOSFET轉接模塊，源型(電流流出)，負載電流2A

轉接模塊，16點MOSFET轉接模塊，源型(電流流出)，負載電流2A

轉接模塊，16點端子台轉接模塊， IDC連接器轉成歐規端子台

IDC連接排線，兩端 IDC接頭排線，長度050公分

IDC連接線，單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度050公分

IDC排線， IDC接頭壓接用排線，10P，灰色，28AWG，長度100呎

IDC排線， IDC接頭壓接用排線，10P，灰色，28AWG，長度250呎

IDC排線壓接鉗

IDC 10P排線壓接頭，灰色，含反折壓條，20PCS

IDC 10P排線壓接頭，灰色，含反折壓條，100PCS

IDC連接排線，兩端 IDC接頭排線，長度100公分

IDC連接排線，兩端 IDC接頭排線，長度150公分

IDC連接排線，兩端 IDC接頭排線，長度200公分

IDC連接排線，兩端 IDC接頭排線，長度250公分

IDC連接排線，兩端 IDC接頭排線，長度300公分

IDC連接線，單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度100公分

IDC連接線，單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度200公分

IDC連接線，單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度300公分

VSPC-200 A 連接線，PLC程序編輯插槽(Mini USB)與電腦(USB)之連接線，長200公分

VSEC-050  連接線，VS系列PLC擴充延長線，長50公分

VSEC-100  連接線，VS系列PLC擴充延長線，長100公分

連接線
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8-1  連接線

應  用  場  合型 號

VSPC-200A 

(長 200公分) 電腦(USB A)連接VS系列PLC主機(Mini USB)傳輸線

VSEC-050 
(長 50公分)  

VSEC-100 
(長 100公分)  

圖 示

VS系列PLC擴充延長線
(此延長線上之信號較易受雜訊干擾，配線時應盡量避開高
雜訊源)
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8-2  IDC連接器機型相關周邊產品

狀態指示

繼電器數目

繼電器接點

接點保護

輸入連接方式

輸出接線方式

外觀尺寸

安裝方式

突波吸收器

DC 24V –15%/ +20%， 180mA，紅色 LED指示燈， 5mm固定式歐規端子台

IDC 10P連接器及歐規端子台

5mm固定式歐規端子台

使用電源

8個，具備繼電器插座

1C接點，接點電流 16A

紅色 LED指示燈

130mm (W)×87mm(H)×60mm(D)

35mm DIN軌道

項  目 規 格

0V 24V

0A 0C 1B 2A 2C 3B 4A 4C 5B 6A 6C 7B0B 1A 1C 2B 3A 3C 4B 5A 5C 6B 7A 7C

ID
C

-1

ID
C

-2

ID
C

-3

ID
C

-4

ID
C

-5

ID
C

-6

ID
C

-7

ID
C

-8

ID
C

-9

ID
C

-1
0

PWR
指示燈

IDC-2

IDC-1

IDC-10

IDC-9

IDC連接器腳位圖

1

0

3

2

5

4

7

6

0V

24V

突波吸收器

RYO

R
Y

1

R
Y

2

R
Y

3

R
Y

4

R
Y

5

R
Y

6

0 1 2 3 4 5 6 7

RY7

點繼電器轉接模塊8-2-1  VB-T8R   8

產品重量(淨重/毛重): 335g/415g
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狀態指示

繼電器數目

繼電器接點

接點保護

輸入連接方式

輸出接線方式

外觀尺寸

安裝方式

5mm可拆卸式歐規端子台

使用電源

8個

1a接點，接點電流 5A

項  目 規 格

65mm (W)×87mm(H)×55mm(D)

35mm DIN軌道

IDC 10P連接器

DC 24V –15%/ +20%， 70mA，紅色 LED指示燈， 5mm可拆卸式歐規端子台

紅色 LED指示燈

IDC-2

IDC-1

IDC-10

IDC-9

IDC連接器腳位圖

1

0

3

2

5

4

7

6

0V

24V

ID
C

-1

ID
C

-2

ID
C

-3

ID
C

-4

ID
C

-5

ID
C

-6

ID
C

-7

ID
C

-8

ID
C

-9

ID
C

-1
0

C0 0 1 C1 2 3 C2 4 5 6 7

0V 24V 0

PWR
指示燈

RYO RY1 RY2 RY3 RY4 RY5 RY6 RY7

1

點繼電器轉接模塊8-2-2  VB-T8RS   8

107

產品重量(淨重/毛重): 140g/190g
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使用電源

項  目 規 格

DC 24V –15%/ +20%， 25mA，紅色 LED指示燈， 5mm固定式歐規端子台

狀態指示

MOSFET數目

接點保護

輸入連接方式

輸出接線方式

外觀尺寸

返馳二極體

源型(電流流出)，負載電流 2A

紅色 LED指示燈，並聯于負載端

輸出型式

安裝方式

IDC 10P連接器

5mm固定式歐規端子台

8個

65mm (W)×87mm(H)×52mm(D)

35mm DIN軌道
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PWR
指示燈

點 轉接模塊8-2-3  VB-T8M   8 MOSFET

產品重量(淨重/毛重): 105g/155g
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IDC-2

IDC-1

IDC-10

IDC-9

IDC連接器腳位圖
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返馳二極體

源型(電流流出)，負載電流 2A

紅色 LED指示燈，並聯于負載端

IDC 10P連接器 2個

5mm固定式歐規端子台

16個

130mm (W)×87mm(H)×52mm(D)

35mm DIN軌道

DC 24V –15%/ +20%， 50mA，紅色 LED指示燈， 5mm固定式歐規端子台

項  目 規 格

24V
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點 轉接模塊8-2-4  VB-T16M   16 MOSFET

狀態指示

MOSFET數目

接點保護

輸入連接方式

輸出接線方式

外觀尺寸

輸出型式

安裝方式

使用電源

產品重量(淨重/毛重): 195g/275g
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輸入連接方式

輸出接線方式

外觀尺寸

安裝方式

IDC 10P連接器 2個

5mm固定式歐規端子台 20P

65mm (W)×87mm(H)×52mm(D)

35mm DIN軌道

項  目 規 格
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TB1歐規端子台(Screw-Clamp Terminal Block)腳位圖
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端子台轉接模塊8-2-5  VB-T16TB   

產品重量(淨重/毛重): 115g/165g
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 VBIW連接線

 VBIDC連接排線

兩端 IDC接頭排線，長度 50公分

兩端 IDC接頭排線，長度 100公分

兩端 IDC接頭排線，長度 150公分

兩端 IDC接頭排線，長度 200公分

兩端 IDC接頭排線，長度 250公分

兩端 IDC接頭排線，長度 300公分

VBIDC-050

VBIDC-100

VBIDC-150

VBIDC-200

VBIDC-250

VBIDC-300

項  目 規 格

單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度50公分VBIW-050

VBIW-100

VBIW-200

VBIW-300

單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度100公分

單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度200公分

單端 IDC接頭，10色22AWG連接線，長度300公分

項  目 規 格
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灰白

2
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6

8

10 

1
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VBIDC排線

VBIDC-FC100

VBIDC-FC250

VB-IDC  PLC壓接用排線，10P，灰色，28AWG，長度100呎

項  目 規 格

VB-IDC  PLC壓接用排線，10P，灰色，28AWG，長度250呎

 VB-HT214排線壓接鉗

 VBIDC排線壓接頭

IDC 10P排線壓接頭，灰色，含反折壓條，20PCS

IDC 10P排線壓接頭，灰色，含反折壓條，100PCS

項  目 規 格

連接線及其他8-2-6  

VBIDC-HD20

VBIDC-HD100

174



175


	前言
	安全注意事項
	目錄
	1.產品介紹
	1-1 主要特點
	1-2  系統構成
	1-3  各部位名稱
	1-4  機型編碼
	1-5  擴充說明
	1-5-1  記憶卡插槽
	1-5-2  擴充卡插槽
	1-5-3  模塊擴充槽

	1-6  一般規格
	1-7  功能規格
	1-7-1  VS1系列功能規格表
	1-7-2  VS2系列功能規格表
	1-7-3  VSM系列功能規格表
	1-7-4  VS3系列功能規格表

	1-8  電源規格
	1-9  輸入規格
	1-9-1  輸入規格表
	1-9-2  多功能輸入點X0〜X7說明

	1-10  輸出規格
	1-10-1  輸出規格表
	1-10-2  多功能輸出點Y0〜Y3說明

	1-11  指令表
	1-12  端子排列
	1-13  機型一覽表
	1-14  外型尺寸及產品重量

	2.安裝工程
	2-1  安裝方法
	2-2  擴充卡安裝方法

	3.外部配線
	3-1 電源配線
	3-2 輸入配線
	3-2-1  輸入回路構成
	3-2-2  輸入配線說明
	3-2-3  輸入配線注意事項

	3-3 輸出配線
	3-3-1  輸出回路構成
	3-2-2  輸入配線說明
	3-3-3  輸出配線注意事項
	3-3-4  VSM-28ML之輸出入配線


	4.試運轉、異常檢修及維護保養
	4-1  試運轉
	4-2  異常檢修
	4-3  維護保養

	5.擴充模塊
	5-1  數位輸出入(DIO)擴充模塊
	5-1-1  各部位名稱
	5-1-2  機型編碼
	5-1-3  規格
	5-1-4  端子排列
	5-1-5  外型尺寸及產品重量

	5-2  VS-PSD 電源中繼模塊
	5-3  特殊功能擴充模塊
	5-3-1  VS-4AD模擬量輸入模塊
	5-3-2  VS-2DA模擬量輸出模塊
	5-3-3  VS-3A模擬量輸入輸出模塊
	5-3-4  VS-6A模擬量輸入輸出模塊
	5-3-5  VS-4TC溫度輸入模塊
	5-3-6  VS-8TC溫度輸入模組
	5-3-7  VS-2PT溫度輸入模組
	5-3-8  VS-4PT溫度輸入模組
	5-3-9  VS-2PG / VS-4PG脈沖輸出模塊
	5-3-10 VS-1LC / VS-2LC重量測量模塊


	6.擴充卡
	6-1  數位輸出入(DIO)擴充卡
	6-1-1  各部位名稱
	6-1-2  機型編碼
	6-1-3  規格
	6-1-4  端子排列
	6-1-5  外型尺寸及產品重量

	6-2  通訊口
(CP)擴充卡
	6-2-1  VS-485-EC通訊口擴充卡
	6-2-2  VS-485A-EC通訊口擴充卡

	6-2-3  VS-D485-EC通訊口擴充卡

	6-2-4  VS-D485A-EC通訊口擴充卡

	6-2-5  VS-232-EC通訊口擴充卡

	6-2-6  VS-D232-EC通訊口擴充卡

	6-2-7  VS-D52A-EC通訊口擴充卡

	6-2-8  VS-ENET2-EC通訊口擴充卡


	6-3  特殊功能(SF)擴充卡
	6-3-1  VS-3AV-EC簡易模擬量擴充卡
	6-3-2  VS-4AD-EC模擬量輸入擴充卡
	6-3-3  VS-2DA-EC模擬量輸出擴充卡
	6-3-4  VS-4A-EC模擬量輸出入擴充卡
	6-3-5  VS-3ISC-EC變頻器控速擴充卡
	6-3-6  VS-2TC-EC溫度輸入擴充卡
	6-3-7  VS-4TC-EC溫度輸入擴充卡
	6-3-8  VS-1PT-EC溫度輸入擴充卡
	6-3-9  VS-2PT-EC溫度輸入擴充卡


	7.記憶卡
	8.周邊產品
	8-1  連接線
	8-2  IDC連接器機型相關周邊產品
	8-2-1  VB-T8R 8點繼電器轉接模塊
	8-2-2  VB-T8RS 8點繼電器轉接模塊
	8-2-3  VB-T8M 8點MOSFET轉接模塊   
	8-2-4  VB-T16M 16點MOSFET轉接模塊   
	8-2-5  VB-T16TB端子台轉接模塊
	8-2-6  連接線及其他





